SALLUrr

BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S75
BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S4

BMP 01-EL1PP 1A- _ -00-P .

deutsch Betriebsanleitung
english User’s guide
francais Notice d'utilisation
italiano Manuale d’uso
espanol Manual de instrucciones
portugués Manual de instrucoes

R EREET

@ IO-Link AAGE BURSIAE

pycckumi PykoBOACTBO MO 3Kcnnyartaumm



www.balluff.com



SALLUrr

BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S75
BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S4
BMP O1-EL1PP_1A-____ -00-P__
Betriebsanleitung

@ IO-Link

deutsch



www.balluff.com



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P__-S75
Magnetfeld-Positionsmesssystem

(3]

1 T
1.1

Giiltigkeit
1.2 Verwendete Symbole und Konventionen
1.3 Lieferumfang
1.4 Zulassungen und Kennzeichnungen
1.5 Verwendete Abkiirzungen

2 Sicherheit

2.1 BestimmungsgemaBe Verwendung
2.2 Allgemeines zur Sicherheit

2.3 Bedeutung der Warnhinweise

2.4 Entsorgung

(SIS IS, I, IS |

(=]

o000

3 Aufbau und Funktion 7
3.1 Aufbau
3.2 Funktion

3.2.1 Analog- und Schaltausgang
3.2.2 10-Link-Schnittstelle
3.3 LED-Anzeige

4 Einbau und Anschluss 9

0 00 0 N N

4.1 Montage an einem Pneumatikzylinder mit T- oder C-Nut 10
4.2 Montage an einem Rundzylinder 11
4.3 Montage mit freiem Positionsgeber 12
4.4 Elektrischer Anschluss 13
4.5 Kabelverlegung 13
5 Inbetriebnahme 14
5.1 System in Betrieb nehmen 14
5.2 Hinweise zum Betrieb 14
6 Analoge Schnittstelle und Schaltausgang 15
6.1 Spannungsausgang 0...10 V 15
6.2 Stromausgang 4...20 mA 15
6.3 Schaltausgang 15
6.4 Einstellungen liber den Taster 15

B www.balluff.com deutsch BALLUFF |3



BMP O1-EL1PP_1A-__ _ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Magnetfeld-Positionsmesssystem

gy @l 10-Link-Schnittstelle 17

7.1  Kommunikationsparameter 17

7.2 Prozessdaten (PD) 18

7.3 Identifikationsdaten 19

7.4 Systembefehle 20

7.5 Parameterdaten 21

7.5.1 Messwertkonfiguration (MDC) 22

7.5.2 Schaltsignalkonfiguration (SSC) 23

7.5.3 Ausgangskonfiguration 24

7.5.4 Diagnoseunterdriickung 24

7.5.5 Temperaturerfassung 25

7.5.6 Schwellenwerte fiir die Temperaturwarnung 25

7.5.7 Betriebsstundenzahler 25

7.5.8 Bootzykluszahler 25

7.5.9 Datenhaltung (Data Storage) 26

7.5.10 Zugriffssperren (Device Access Locks) 26

7.5.11 Profile und Funktionen (ProfileCharacteristic) 26

7.5.12 Aufbau der Prozessdaten (PD Input Descriptor) 26

7.6 Diagnosedaten 27

7.6.1 Diagnoseparameter 27

7.6.2 Eventliste 27

7.7 Geréate-Fehlermeldungen 28

8 Technische Daten 29

8.1 Erfassungsbereich/Messbereich 29

8.2 Umgebungsbedingungen 29

8.3 Spannungsversorgung (extern) 29

8.4 Elektrischer Anschluss 29

8.5 Ausgang / Schnittstelle 29

8.6 Anzeigen 29

8.7 Mechanische Daten 29

(s} Zubehr 30

9.1 Positionsgeber BAM TG-MP-028 30

9.2 Montageset fiir T-Nut (BAM MC-MP-056-01-2-T5) 30

9.3 Montageset fiir C-Nut (BAM MC-MP-056-01-2-C3) 30

9.4 Montageschrauben (BAM MC-AM-055-056-2) 30

9.5 Halter fiir Rundzylinder (BAM MC-MP-054-01-R) 30

9.5.1 Schlauchschellen zur Befestigung der Halter 30

1 0 Typenschliissel 31
11 B

11.1 Typenschild 32

4 | BALLUFF  deutsch



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_
Magnetfeld-Positionsmesssystem

1 Benutzerhinweise

1.1 Giiltigkeit

Diese Anleitung beschreibt Aufbau, Funktion und Einstell-
moglichkeiten des Magnetfeld-Positionsmesssystems
BMP mit analoger Strom- und Spannungs- sowie mit
|O-Link-Schnittstelle. Sie gilt fir die Typen

BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P__/P__-S4/P__-S75
(siehe Typenschlissel auf Seite 31).

Die Anleitung richtet sich an qualifizierte Fachkréfte. Lesen
Sie diese Anleitung, bevor Sie das BMP installieren und
betreiben.

1.2 Verwendete Symbole und Konventionen

Einzelne Handlungsanweisungen werden durch ein
vorangestelltes Dreieck angezeigt.

» Handlungsanweisung 1

Handlungsabfolgen werden nummeriert dargestellt:
1. Handlungsanweisung 1
2. Handlungsanweisung 2

Zahlen ohne weitere Kennzeichnung sind Dezimalzahlen
(z. B. 23). Hexadezimale Zahlen werden mit vorangestell-
tem Ox dargestellt (z. B. Ox12AB).

n Hinweis, Tipp
Dieses Symbol kennzeichnet allgemeine
Hinweise.

1.3 Lieferumfang

— Magnetfeld-Positionsmesssystem BMP
—  Kurzanleitung

n Die Positionsgeber und das Montagezubehdr
hangen von der Anwendung ab und sind
gesondert zu bestellen.

B www.balluff.com
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1.4 Zulassungen und Kennzeichnungen

U

®

Mit dem CE-Zeichen bestéatigen wir,
dass unsere Produkte den
Anforderungen der aktuellen
EU-Richtlinie entsprechen.

Das BMP erflllt die Anforderungen der folgenden Produkt-
norm:
— EN 61326-2-3 (Storfestigkeit und Emission)

Emissionsprufungen:

— Funkstdrstrahlung
EN 55011

Storfestigkeitsprifungen:
— Statische Elektrizitat (ESD)

EN 61000-4-2 Schérfegrad 2
— Elektromagnetische Felder (RFI)

EN 61000-4-3 Schéarfegrad 3
— Schnelle transiente Stérimpulse

(Burst)

EN 61000-4-4 Schérfegrad 3

— Leitungsgeflihrte StorgroBen, indu-
ziert durch hochfrequente Felder

EN 61000-4-6 Schérfegrad 3

Nahere Informationen zu Richtlinien, Zulas-
sungen und Normen sind in der Konformitétser-
klarung aufgefuhrt.

1.5 Verwendete Abkiirzungen

|IODD  10-Device-Description

PD Process Data (Prozessdaten)
MDC Measurement Data Channel
SSC  Switching Signal Channel

deutsch SBALLUrr
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2.1 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das Magnetfeld-Positionsmesssystem BMP bildet zusam-
men mit einer Maschinensteuerung (z. B. SPS) und einem
|O-Link-Master ein Wegmesssystem. Es wird zu seiner
Verwendung in eine Maschine oder Anlage eingebaut und
ist fur den Einsatz im Industriebereich vorgesehen. Die
einwandfreie Funktion gemaR den Angaben in den techni-
schen Daten wird nur mit original Balluff Zubehor zugesi-
chert, die Verwendung anderer Komponenten (ausgenom-
men sind Zylinder) bewirkt Haftungsausschluss.

Das Offnen des BMP oder eine nichtbestimmungsgeméBe
Verwendung sind nicht zul&ssig und fUhren zum Verlust
von Gewahrleistungs- und Haftungsansprtichen gegen-
Uber dem Hersteller.

2.2 Allgemeines zur Sicherheit

Die Installation und die Inbetriebnahme darf nur durch
geschulte Fachkrafte mit grundlegenden elektrischen
Kenntnissen erfolgen.

Eine geschulte Fachkraft ist, wer aufgrund seiner fachli-
chen Ausbildung, seiner Kenntnisse und Erfahrungen
sowie seiner Kenntnisse der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen, mdgliche Gefah-
ren erkennen und geeignete SicherheitsmaBnahmen treffen
kann.

Der Betreiber hat die Verantwortung, dass die ortlich
geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.
Insbesondere muss der Betreiber MaBnahmen treffen,
dass bei einem Defekt des BMP keine Gefahren fur Perso-
nen und Sachen entstehen kénnen.

Bei Defekten und nichtbehebbaren Stérungen des BMP ist
dieses auBer Betrieb zu nehmen und gegen unbefugte
Benutzung zu sichern.

SALLUrFF deutsch

2.3 Bedeutung der Warnhinweise

Beachten Sie unbedingt die Warnhinweise in dieser
Anleitung und die beschriebenen MaBnahmen zur
Vermeidung von Gefahren.

Die verwendeten Warnhinweise enthalten verschiedene
Signalworter und sind nach folgendem Schema aufgebaut:

SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Nichtbeachtung der Gefahr
» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

Die Signalworter bedeuten im Einzelnen:

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zur Beschadigung oder
Zerstorung des Produkts fihren kann.

/\ VORSICHT
Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort VORSICHT kennzeichnet eine Gefahr, die zu
leichten oder mittelschweren Verletzungen flihren
kann.

/A GEFAHR

Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort GEFAHR kennzeichnet eine Gefahr, die
unmittelbar zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fahrt.

2.4 Entsorgung

» Befolgen Sie die nationalen Vorschriften zur Entsor-
gung.
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3 Aufbau und Funktion
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Bild 3-1:  Magnetfeld-Positionsmesssystem BMP 01-..., Aufbau und Funktion

3.1 Aufbau

Elektrischer Anschluss: Der elekirische Anschluss ist
fest Uber ein Kabel mit oder ohne Stecker ausgefuhrt
(siehe Typenschllssel auf Seite 31).

Gehause: Aluminiumgehause mit Kunststoffabschllssen.
Gehauseldnge: Messbereich + 10 mm.

Befestigung: Im BMP sind Locher fur die Befestigung mit
M2-Montageschrauben oder mit Nutensteinen vorgesehen
(siehe Zubehor auf Seite 30).

Positionsgeber: Definiert die zu messende Position.

Messbereich: Um das BMP optimal an die Anwendung
anzupassen, sind folgende Messbereiche lieferbar: 32/64/
96/128/160/192/224/256 mm. Fur Wiederolgenauigkeit
und Linearitatsfehler werden die in den Technische Daten
aufgeflhrten Werte (siehe Kap. 8.1 auf Seite 29) einge-
halten.

Erfassungsbereich: Bereich, in dem das BMP die Posi-
tion des Positionsgebers erfasst. Er Uberragt den Messbe-
reich beidseitig um 4 mm.

ﬂ Der Uber den Messbereich hinausgehende
Erfassungsbereich wird nur Uber die 1O-Link-
Schnittstelle ausgegeben.

B www.balluff.com

3.2 Funktion

Das BMP ist ein intelligentes Magnetfeld-Positionsmess-
system. Es dient hauptsachlich der beriihrungslosen
Erfassung des Kolbenhubs von pneumatischen Zylindern,
Greifern und Schlitten mit axial-magnetisierten Dauermag-
neten. Das BMP stellt eine kontinuierliche, absolute Positi-
onsmessung in anwendungsrelevanter Messgenauigkeit
sicher.

Das BMP verfugt Uber einen einfach auszuwertenden
Analogausgang, der sich zwischen Spannung und Strom
umschalten lasst. Zusatzlich bietet es einen einfach einzu-
stellenden Schaltausgang.

Durch den Taster und die drei LEDs lasst sich das BMP
ohne zuséatzliche Hilfsmittel parametrieren.

Uber die 10-Link-Schnittstelle bietet das BMP weitere
Einstellmdglichkeiten und Zustandstberwachungsfunktio-
nen an.

Das BMP unterstitzt mit seinen Funktionen den einfachen
Formatwechsel in verschiedenen Applikationen.

deutsch SBALLUrr
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3 Aufbau und Funktion (Fortsetzung)
3.2.1 Analog- und Schaltausgang 3.3 LED-Anzeige
Analogausgang Im Normalbetrieb zeigen drei LEDs den Betriebszustand

— umschaltbar zwischen: des BMP an.

— 0...10 V (Ausgabewert auBerhalb des eingestellten
Messbereichs: 10,5 V) (Werkseinstellung) Griin Gelb Rot
— 4...20 mA (Ausgabewert auBerhalb des eingestellten
Messbereichs: 3,5 mA)
— Start- und der Endpunkt des Messbereiches sind
einstellbar.
— 12-Bit-Auflésung (an den eingestellten Messbereich
angepasst)
Schaltausgang
— einstellbarer Einschalt- und Ausschaltpunkt
—  Werkseinstellung ist eine Messbereichsanzeige (aktiv

Uber den gesamten Messbereich)
— Offner/SchlieBer (umschaltbar)

Bild 3-2:  Positionen der LEDs

o ) LED Betriebszustand
Analog- und Schaltausgang sind in Kapitel 6 auf
Seite 15 beschrieben. Farbe | Zustand
Grin | On Power OK
3.2.2 10-Link-Schnittstelle Inyerses |O-Link-Kommunikation aktiv
Blinken
—  absoluter Messwert (um) Gelb | Off Der Positionsgeber befindet sich

— Messbereichsanzeige Uber Statusbit

i , innerhalb des eingestellten Messbe-
— vier Schaltsignale

— umfangreiche Konfigurationsmdoglichkeiten fur den reichs.
Messwert und die Schaltsignale On Der Positionsgeber befindet sich
—  Funktionen zur Zustandsiiberwachung: auBerhalb des eingestellten Mess-
— Temperaturerfassung bereichs.
— Betriebsstundenzahler Blinken | Die Funktionsreserve der Messung
— Bootzykluszahler 5 Hz ist gering.
Die IO-Link-Schnittstelle ist in Kapitel 7 auf Seite 17 Die gemessene Magnetfeldstérke
beschrieben. des Positionsgebers ist klein.
Rot | Off Kein Fehler
Blinken Analoger Stromausgang ist offen

5Hz

Tab. 3-1: LED-Anzeige

n Hinweis, Tipp
Ein dauerhaftes, asynchrones Blinken aller
LEDs zeigt einen schwerwiegenden Fehler an.
Das BMP muss mdglicherweise ausgetauscht
werden.

8 | BALLUFF deutsch
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4 Einbau und Anschluss

Es sind drei Varianten fUr den Einbau vorgesehen:

— Befestigung Uber eine C- oder T-Nut an einem Pneu-
matikzylinder (siehe Kapitel 4.1).

— Befestigung Uber Schlauchschellen und Rundzylinder-
halter an einem Rundzylinder (siehe Kapitel 4.2).

— Das BMP mit Montageschrauben auf einer Flache
montieren und mit freiem Positionsgeber betreiben
(siehe Kapitel 4.3).

Wichtige Einbauhinweise

_-S4/P_ _-S75

A VORSICHT

Erhohte Gehdusetemperatur

Bei unzureichender Warmekopplung durch die Montage
kann sich die Oberflachentemperatur des BMP erhdhen
und bei Bertihrung zu Verbrennungen fuhren.

» Die Warmekopplung der Montage verbessern.
» Die Last reduzieren.

ACHTUNG

Funktionsbeeintrachtigung

UnsachgemaBe Montage kann die Funktion des BMP
beeintrachtigen und zu erhdhtem VerschleiB fuhren.
» Der Positionsgeber darf das BMP nicht berihren.

» Magnetfelder, die die Messung beeinflussen kdnnen
abschirmen.

BMP so positionieren, dass der Messbereich den gesam-
ten Bewegungsbereich des Positionsgebers erfassen
kann.

Der Positionsgeber muss axial polarisiert sein. Die Orientie-
rung (ob der Nord- oder der Stdpol Richtung Kabelende
zeigt) spielt keine Rolle.

Die vom BMP erfasste Position liegt in der Mitte des
Positionsgebers.

Fur die Montage an einem Pneumatikzylinder kommen nur
Zylinder infrage, welche als Positionsgeber einen Dauer-
magneten eingebaut haben.

Ein rotierender Zylinderkopf fUhrt zu groBerer Ungenauig-
keit!

ﬂ Befestigungsschrauben und Nutensteine siehe
Zubehor auf Seite 30.

B www.balluff.com
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4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)
4.1 Montage an einem Pneumatikzylinder mit 3. Nutensteine in die Nut fUhren.
T- oder C-Nut

Fur die Montage an einem Pneumatikylinder werden
Nutensteine benétigt (siehe Zubehdr auf Seite 30).

Bild 4-4:  Nutensteine in die Nut fihren (T-Nut links, C-Nut rechts im
Bild)

Zylinder

Bild 4-5:  Nutensteine in der Nut (Seitenansicht; T-Nut links, C-Nut
rechts im Bild)

Bild 4-1:  Montage an einem Pneumatikzylinder

4. Das BMP positionieren.

1. Nutensteine am BMP montieren, Schrauben lose 5. Schrauben anziehen (Drehmoment: 0,1 Nm).
anziehen.

Bild 4-6:  Schlitzschrauben anziehen (T-Nut links, C-Nut rechts im
Bild)

Bild 4-2:  Montage T-Nutensteine (links) oder C-Nutensteine (rechts) Bild 4-7:  Nutensteine in der Nut fixiert (Seitenansicht; T-Nut links,
C-Nut rechts im Bild)

2. Nutensteine mit gerader Seite parallel zur Nut ausrich- .
ten. = Nutensteine werden um 90° gedreht.

= Das BMP ist fixiert.

Bild 4-3:  Nutensteine ausrichten (T-Nut links, C-Nut rechts im Bild)

SALLUrFF deutsch
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4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

4.2 Montage an einem Rundzylinder

Die Montage an einem Rundzylinder erfolgt mit Schlauch-
schellen und Rundzylinderhaltern (sieche Zubehor auf
Seite 30).

1. Rundzylinderhalter auf das BMP klemmen. Dabei auf
die Orientierung der Halter achten (siehe Bild 4-8).

Rundzylinderhalter

N:

Rundzylinder

083

Bild 4-8:  Halter am BMP befestigen

2. Schlauchschellen Uber das BMP und die Halter schie-
ben.

Schlauchschelle

Bild 4-9:  Schlauchschellen anbringen

3. Schrauben der Schlauchschellen festziehen, um das
BMP am Rundzylinder zu fixieren.

Bild 4-10: Schlauchschellen fixieren

B www.balluff.com
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4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

4.3 Montage mit freiem Positionsgeber Direkte und inverse Montage
Fir die Montage mit freiem Positionsgeber werden Monta- Das BMP kann direkt (aktive Flache zeigt zur Montagefia-
geschrauben bendtigt (siehe Zubehdr auf Seite 30). che) oder invers montiert werden.

n Bei Positionsgebern muss eine Feldstarke von
3...50 mT (auf der Befestigungsoberflache
entlang der Bewegungsrichtung vom Magnet)
gewahrleistet sein.

Einzuhaltende Abstidnde und Toleranzen

Zur Gewahrleistung der Funktion mussen folgende
Abstande des Positionsgebers eingehalten werden:

Positionsgeber

Bild 4-12: Einbau mit freiem Positionsgeber (inverse Montage), achsial
polarisierter Positionsgeber (Beispiel, N und S kénnen auch
vertauscht sein)

ﬂ Bei inverser Montage muss eine Aussparung fur
den Taster und die LEDs vorgesehen werden
(Abmessungen siehe Bild 4-13), sonst kann das
BMP nur Uber IO-Link konfiguriert werden.

BMP

D8

2.7

12+2 P
7

Bild 4-11: Absténde und Toleranzen, gezeigt am Beispiel eines
Rundmagnet-Positionsgebers @10x10 mm mit einer

G
&)

I
| L]

5.3
9.1

Remanenz B, ~360 mT 1 - =
Bohrabstand
Bohrabstand = Messbereich + 2 mm (Toleranz des Loch- 14 ©
bildes = +0,05 mm) 6.9

Beispiel: Messbereich 128 mm
Bohrabstand = 130 mm +0,05 mm 17.8

Bild 4-13: Abmessungen und Abstande der Taster und LEDs

1. Bohrlécher vorsehen (Abstande typabhangig, siehe
Bild 3-1 auf Seite 7 und Bohrabstand auf
Seite 12).

2. BMP mit Montageschrauben (siehe Zubehdr auf
Seite 30) und einem Drehmoment von 0,1 Nm auf
einer Flache befestigen.

12 | BALLUFF deutsch
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4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)
Montage mit Positionsgeber BAM TG-MP-028 4.4 Elektrischer Anschluss
6.35 +4
BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
| %
— O
% m g :l
6 (o]
T \/‘ 3
('H 4'
Z@ o M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
N i\ Bild 4-16: Pinbelegung Steckverbinder (Draufsicht auf Stiftseite)
&
(a2}
- Pin | Adernfarbe | Signal
9 e 1 Braun +24 V (Betriebsspannung UB+)
Bild 4-14: Abstande mit Positionsgeber BAM TG-MP-028 2 We|B Ana|ogausgang: Spannung O A O V
(Werkseinstellung) / Strom 4...20 mA
3 | Blau GND (Betriebsspannung UB-;
Bezugspotenzial)
4 | Schwarz OUT1 (Schaltausgang S1) bzw. C/Q
(IO-Link)

Tab. 4-1:  Pinbelegung Steckverbinder

4.5 Kabelverlegung

Magnetfelder

Bild 4-15: Montagebeispiel Auf ausreichenden Abstand des BMP und des Aufnahme-
zylinders zu starken externen Magnetfeldern achten.

Kabelverlegung

Kabel zwischen BMP, Steuerung und Stromversorgung
nicht in der Nahe von Starkstromleitungen verlegen (induk-
tive Einstreuungen moglich) und auf eine EMV-gerechte
Kabelverlegung bzw. Maschineninstallation achten.

Kabel zugentlastet verlegen.

Biegeradius bei ortsfester Verlegung

Der Biegeradius bei fester Kabelverlegung muss mindes-
tens das Dreifache des Kabeldurchmessers betragen.

Kabelldnge
Lange des Kabels max. 20 m.

Fir den Analogausgang sind auch langere Kabel einsetz-
bar, wenn durch Aufbau, Schirmung und Verlegung fremde
Storfelder wirkungslos bleiben.

B www.balluff.com deutsch BALLUFF | 13
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5 Inbetriebnahme

5.1 System in Betrieb nehmen

A GEFAHR

Unkontrollierte Systembewegungen

Bei der Inbetriebnahme und wenn das Positionsmess-

system Teil eines Regelsystems ist, dessen Parameter

noch nicht eingestellt sind, kann das System unkontrol-

lierte Bewegungen ausflihren. Dadurch kénnen Personen

geféhrdet und Sachschaden verursacht werden.

» Personen missen sich von den Gefahrenbereichen
der Anlage fernhalten.

» Inbetriebnahme nur durch geschultes Fachpersonal.

» Sicherheitshinweise des Anlagen- oder Systemher-
stellers beachten.

Falsche oder unerwartete Signale bei Aufbauten mit

ferromagnetischen Anteil moglich.

» Den Positionsgeber Uber den gesamten Erfassungs-
bereich verfahren.

1. Anschlisse auf festen Sitz und richtige Polung prifen.
Beschadigte Anschlisse tauschen.

2. System einschalten.

3. Messwerte und einstellbare Parameter prtfen und ggf.
das BMP neu einstellen. Dabei den Positionsgeber
Uber den gesamten Messbereich verfahren.

n Insbesondere nach dem Austausch des BMP
oder der Reparatur durch den Hersteller die
korrekten Werte prufen.

5.2 Hinweise zum Betrieb

— Funktion des BMP und aller damit verbundenen Kom-
ponenten regelmaBig Uberprifen.

— Bei Funktionsstérungen das BMP auBer Betrieb neh-
men.

— Anlage gegen unbefugte Benutzung sichern.

— Befestigung prifen und ggf. nachziehen.

SALLUrFF deutsch
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6 Analoge Schnittstelle und Schaltausgang

ﬂ Bei aktiver I0-Link Kommunikation ist der
Analogausgang deaktiviert.

ﬂ Der minimale einstellbare Messereich betragt
5 mm.

ﬂ Beim Hochfahren befindet sich der Sensor im
SIO-Modus. Nach einem Neustart (Power
Cycle) oder Fallback-Kommando kehrt der
Sensor im SIO-Modus zurtick.

6.1 Spannungsausgang 0...10 V

(Werkseinstellung: Spannungsausgang)

Range Teach Range Teach

Minimum Maximum
10,5V
vy i
. —.........vorher
R e ___nachher
oV bt — —
Position des Positionsgebers
Bild 6-1:  Analoger Spannungsausgang

ﬂ Einstellvorgang siehe Kapitel 6.4 auf Seite 15.

6.2 Stromausgang 4...20 mA

Range Teach
Minimum

Range Teach
Maximum

20 mA

4 mA
3.5 mA

Position des Positionsgebers

Bild 6-2:  Analoger Stromausgang

n Einstellvorgang siehe Kapitel 6.4 auf Seite 15.

B www.balluff.com
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6.3 Schaltausgang
Schaltsignal (Werkseinstellung)

aktivTu—r -

inaktiv
Bild 6-3:  Schaltsignal (Werkseinstellung)
Eingelerntes Schaltsignal
(Teach 1 (Einschaltpunkt) und Teach 2 (Ausschaltpunkt)
durchgefuhrt)

Teach 1 Teach 2

aktivT»——:————\r—-(— ------------ Lo
inaktiv : :

Einlernen im gesamten,
eingestellten Messbereich moglich

Bild 6-4:  Eingelerntes Schaltsignal

SchlieBer / Offner

StandardméBig ist der Schaltausgang als SchlieBer einge-
stellt (Bild oben). Er kann auf Offner-Logik umgestellt
werden.

Teach 1 Teach 2
aktiv : \] --- 1!/ :
inaktiv : :

Einlernen im gesamten,
eingestellten Messbereich moglich

Bild 6-5:  Eingelerntes Schaltsignal

n Einstellvorgang siehe Kapitel 6.4 auf Seite 15.

6.4 Einstellungen liber den Taster

ACHTUNG

Beschéddigung durch spitze Gegenstande.

Bedienung der Taste mit spitzen Gegenstanden kann zu
Beschadigungen fuhren.

» Taste nicht mit einem spitzen Gegenstand betatigen.

n Die Uber den Taster vorgenommene Einstel-
lungen gelten fur den Betrieb mit Analog- sowie
|O-Link-Schnittstelle.

n Zum Teachen keine ferromagnetische Materi-
alien (z. B. Schraubendreher) verwenden, da
diese zu Stérungen flhren kdnnen!

ﬂ Es ist auch méglich, einen Modus ohne Ande-
rung zu Ubernehmen (Timeout oder Power
Cycle).

deutsch BALLUrF
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6 Analoge Schnittstelle und Schaltausgang (Fortsetzung)

Legende
( [2s| )
Taster kurz n 1| | Taster fir 2 s
O dricken Qj gedruckt halten
—™~T —™~T
| Normalbetrieb |
1/25\ A 1/2 | Einstellfehler
QJT QJT w@pm Alle LEDs blinken fiir 3 s mit 5 Hz
y =T -~T () (asynchron)
Einstellmodus @@
(D)) Griin 2 Hz P
(=) Gelb 2 Hz
(@) [Rot2Hz
( i ]
1x Analogausgang einstellen QJ
=t | () @ | Griin aus/ein Griin ein = Spannungsausgang =T
() | (@) | Gelb 2 Hz Griin aus = Stromausgang -
((')) ((')) Rot 2 Hz Umstellen: Taster kurz dricken
2% (OJ t Range Teach Minimum ‘{DZ_J\'T
== () Griin aus =r _
) Gelb aus -
(@) [Rot2rz
3x (OJ t Range Teach Maximum ‘{5—}\'1
== () Griin aus =T _
(@) Gelb 2 Hz
@ Rot aus
4x (OJ t Steigung der Kennlinie einstellen ‘rDz_JLT
=T () @ | Grin aus/ein Griin ein = fallende Flanke =r
) () | Gelbaus Griin aus = steigende Flanke -
@ u@Pv|rot s H Umstellen: Taster kurz driicken
5x M t Schaltpunkt einstellen F@\—T
— B Grin aus Ein- und Ausgangsschaltpunkt miissen =t
() Gelb 5 Hz eingelernt werden (d. h. der Vorgang muss
Rot aus zweimal durchgefuhrt werden).
6 x (OJ t Schaltpunktlogik einstellen 1‘(5_3\'1
=t | () @ | Grunaus/ein Griin ein = Offner ==
W | W) | Gelb 5 Hz Grln aus = SchlieBer -
(((«.)1))) (((((.)1))1 Rot 5 Hz Umstellen: Taster kurz driicken
7 x @ t Riicksetzen auf Werkseinstellungen 1‘(@\1
==F {({({.)))}) Griin 5 Hz =T
() Gelb aus -
@ Rot aus

Bild 6-6:  Ubersicht Einstellmodus (Einstellungen Gber den Taster)
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BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _

4 I0-Link-Schnittstelle

71 Kommunikationsparameter

In Tab. 7-1 ist die grundlegende |O-Link-Spezifikation der

Standardvariante BMP 01-... beschrieben.

_=00-P_ _
Magnetfeld-Positionsmesssystem

__-S4/P_ _-S75

Spezifikation 10-Link-Bezeichnung Wert
Ubertragungsrate COM3 230,4 kBaud
Minimale Zykluszeit Device MinCycleTime 1 ms (Ox0A)
Frame-Spezifikation: M-Sequence Capalbility: 0x19

— Anzahl Bedarfsdaten Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte

— Anzahl Bedarfsdaten Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte

- ISDU — ISDU supported unterstutzt

|O-Link-Protokollversion

Revision ID

0x11 (Version 1.1)

Anzahl Prozessdaten vom Device zum Master

ProcessDataln

6 Byte (0xC5)

Anzahl Prozessdaten vom Master zum Device ProcessDataOut 0 Byte (0x00)

Herstellerkennung Vendor ID 0x0378

Geratekennung Device ID 0x0D0101

|O-Link-Profil Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Digital Measuring Sensor)

|O-Link-Profiltyp Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1:  Device-Spezifikation BMP

n Die minimale Zykluszeit (MinCycleTime) des

BMP betragt 1 ms.

Der Master kann bei Bedarf die Zykluszeit
erhdhen, deshalb hangt die tatsachlich verwen-
dete Zykluszeit (MasterCycleTime) vom Master

ab.

ﬂ Beim Hochfahren befindet sich der Sensor im
SIO-Modus. Nach einem Neustart (Power
Cycle) oder Fallback-Kommando kehrt der

Sensor im SIO-Modus zuriick.

B www.balluff.com
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7 10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

7.2 Prozessdaten (PD)

Die Varianten des BMP geben Uber die 10-Link-Schnitt-
stelle zyklisch einen Messwert (Measurement Value) und
zusatzliche Status und Schaltpunktinformationen aus.

Im Fehlerfall werden die Daten mithilfe des PD Invalid Bit
nur dann als ungultig gekennzeichnet, wenn das Gerat
Uberhaupt keine gultigen Daten liefern kann.

ﬂ Die 10-Link-Funktionalitat PD Invalid Bit wird
von verschiedenen |O-Link-Mastern unter-
schiedlich behandelt (siehe Handbuch des
verwendeten Masters).

Byte
o | 1+ | 2 | 3 4 5
Skalie- | Status
Messwert rungs- und
faktor SSCs
Tab. 7-2:  Prozessdaten

Messwert (Measurement Value)

Der Messwert entspricht der Position des Positionsgebers
in pm und besteht aus einem vorzeichenbehafteten 32-Bit-
Wert.

Skalierungsfaktor
Der Skalierungsfaktor gibt an, mit welchem Faktor der

Messwert multipliziert werden muss, um den Wert in der
Sl-Einheit zu erhalten.

Der Skalierungsfaktor ist beim BMP -6 (OxFA):
Messwert x 107 = Position [m]

Status und SSC

Value Unsafe

Bit | Name Funktion
7 | System Error | Das BMP funktioniert nicht mehr
(Speicherfehler, Hardware defekt).

6 | Out of Range / | Das BMP erkennt keinen Positi-
No Measure- | onsgeber im Erfassungsbereich.
ment Data

5 | Out of Der Positionsgeber befindet sich
Measurement | auBerhalb des eingestellten Mess-
Range bereichs.

4 | Measurement | Der Positionsgeber befindet sich

innerhalb des eingestellten Mess-
bereichs, die Funktionsreserve ist
aber gering.

3 | SSC4 Schaltinformation des vierten
Schaltpunkts

2 |SSC3 Schaltinformation des dritten
Schaltpunkts

1 | SSC 2 Schaltinformation des zweiten
Schaltpunkts

0 |[SSC 1 Schaltinformation des ersten

Schaltpunkts. SSC 1 wird im
SIO-Mode auf den Ausgang OUT
1 gelegt.

Tab. 7-3:  Status und SSCs

18 | BALLUFF
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Erfassungsbereich

Messbereich

Messwert

Positi(jn

Out [of range (negative)
~ Out pf range (positive)

Status Bits"
Bit 4 0|0 0/12 010
Bit 5 0|1 0 110
Bit 6 1(0 0 Ot
" siehe Tab. 7-3

2 Wenn dieses Bit gesetzt ist, ist die Funktionsreserve gering. Der
Positionsgeber ist zu schwach magnetisiert oder zu weit vom BMP
entfernt.

Bild 7-1:  Bereiche und Ausgabe

Befindet sich der Positionsgeber oberhalb oder unterhalb
des Erfassungsbereichs und wird vom BMP noch erkannt,
wird der Messwert durch folgende Werte ersetzt:

— Out of Range positive: 2'147'483'640 (0x7FFFFFF8)
— Out of Range negative: —2'147'483'640 (0x80000008)

Im Fehlerfall (wenn keine gultigen Daten ausgegeben
werden kénnen) wird der Messwert durch den Fehlerwert
2'147'483'644 (Ox7FFFFFFC) ersetzt.
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7 10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

7.3 Identifikationsdaten

_-S4/P_ _-S75

Index Subindex Parameter GroBe Zugriff Datenhaltung
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 Byte Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 Byte Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 Byte Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12 Byte Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 27 Byte Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 Byte Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 Byte Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 Byte Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag max. 32 Byte Read/Write X
Tab. 7-4: Identifikationsdaten
Application Specific Tag, Function Tag und
Location Tag
Die Tags Application Specific Tag, Function Tag und Loca-
tion Tag bieten die Mdglichkeit dem 10-Link-Device einen
beliebigen, maximal 32 Byte groBen String zuzuweisen.
Dieser kann zur anwendungsspezifischen Identifikation
genutzt und in den Parametermanager Ubernommen
werden. Uber Subindex O erfolgt der Zugriff auf das
gesamte Objekt.
B www.balluff.com deutsch BALLUFF
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7 10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

7.4 Systembefehle

Beim BMP sind verschiedene Befehle implementiert, die
Uber den Parameter System Command auf Index 2,
Subindex 0 erreicht werden kénnen. Wird ein Systembefehl
an das BMP Ubermittelt, 16st der Befehl die gewUnschte
Aktion aus, sofern dies im aktuellen Applikationszustand

zuléssig ist.

Befehl Name Beschreibung

0x01 (1) ParamUploadStart Startet Parameter-Upload.

0x02 (2) ParamUploadEnd Beendet Parameter-Upload.

0x03 (3) ParamDownloadStart Startet Parameter-Download.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Beendet Parameter-Download.

0x05 (5) ParamDownloadStore SchlieBt die Parametrierung ab und startet die Datenspeicherung.

Ox41 (65) SP1 Single Value Teach Speichert die aktuell gemessene Position als Setpoint 1.

0x42 (66) SP2 Single Value Teach Speichert die aktuell gemessene Position als Setpoint 2.

Ox4E (78) Teach Reset L&scht den SP1- und SP2-Wert aller SSCs.

0x80 (128) Device Reset Initialisiert alle Geratekomponenten neu.

0x82 (130) Restore Factory Settings | Setzt alle Konfigurationen auf Werkseinstellung zurtick.

OxA5 (165) Reset Maintenance Setzt alle Betriebsparameter zurick.

OXEOQ (224) Teach Preset Berechnet und speichert den PDV-Offset, setzt den aktuellen Output-Wert

auf den Preset-Wert.

OxE1 (225) Teach Measurement Lernt die aktuelle Position als unteren Grenzwert des Messbereichs ein.
Range Lower Limit

OxE2 (226) Teach Measurement Lernt die aktuelle Position als oberen Grenzwert des Messbereichs ein.
Range Upper Limit

Tab. 7-5:  Systembefehle Index 2, Subindex O

SALLUrr
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10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

7.5 Parameterdaten
Index | Subindex | Parameter | GroBe | Zugriff | Datenhaltung
MDC (Measurement Data Channel) (siche Kapitel 7.5.1)
0x00C1 (193) 0 Offset 4 Byte | Read/Write X
0x00C2 (194) 0 Preset 4 Byte | Read/Write X
0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 Byte | Read/Write X
0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 Byte | Read/Write X
0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 Byte | Read Only
0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 Byte | Read/Write X
SSC (Switching Signal Channels) (siehe Kapitel 7.5.2)
Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 Byte | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 Byte | Read Only
0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 Byte | Read/Write X
0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 Byte | Read/Write X
OxO03E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 Byte | Read/Write X
OxO03F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 Byte | Read/Write X
0x4000 (16384) |0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 Byte | Read/Write X
0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC8 Configurartion 4 Byte | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 Byte | Read/Write X
0x4003 (16387) | 0,1,2,3 SSC4 Configurartion 4 Byte | Read/Write X
Device Configuration
0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (siehe Kapitel 7.5.3) 2 Byte | Read/Write X
OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosis $uppression Configuration 2 Byte Read/Write X

(siehe Kapitel 7.5.4)

Condition Monitoring
0x0052 (82) 0,1, 2,3, 4, 5| Device Temperature (siche Kapitel 7.5.5) 10 Byte | Read Only
0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (siehe Kapitel 7.5.6) 4 Byte | Read/Write X
0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (siehe Kapitel 7.5.7) 12 Byte | Read Only
0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (siehe Kapitel 7.5.8) 4 Byte | Read Only
System Parameter
0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (siehe Kapitel 7.5.9) 72 Byte | Read/Write
0x000C (12) 0 Device Access Locks (siehe Kapitel 7.5.10) 2 Byte | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (siehe Kapitel 7.5.11) 8 Byte | Read Only
0x000E (14) 0,123 PD Input Descriptor (siehe Kapitel 7.5.12) 9 Byte | Read Only

Tab. 7-6:  Parameterdaten 10-Link-Schnittstelle

B www.balluff.com deutsch BALLUFF
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7.5.1

Messwertkonfiguration (MDC) ﬂ Ein Andern der Messwertkonfiguration beein-

flusst das Schaltverhalten. Die Schaltsignalkon-
figuration (siehe Kap. 7.5.2) muss gegebenen-
falls erneut vorgenommen werden.

Das BMP gibt die gemessene Position Uber den Messwert
(Measurement Value) an den |O-Link Master weiter. Der
Messwert kann mittels der folgenden Parametern an die
jeweilige Applikation angepasst werden.

Parameter Subindex Name GroBe Zugriff | Werte
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 Byte | Read/Write | -600000...+600000 pm (default: O um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 Byte | Read/Write | =300000...+300000 pm (default: O um)
Output Charakteristics 0 - 1 Byte | Read/Write | 0x00 (false) = fallend (Nullpunkt an Endkappe)
0x00C3 (195) OxFF (true)” = steigend (Nullpunkt an Kabel-
seite)
Enable Detection Range 0 - 1 Byte | Read/Write | O = Erkennungsbereich deaktiviert
0x00C4 (196) OxFF (255) = Erkennungsbereich aktiviert
(default: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit | 4 Byte | Read Only | Der Minimalwert des Messwerts fUr die aktu-
0x4080 (16512) elle Konfiguration.”
2 Upper Limit | 4 Byte | Read Only | Der Maximalwert des Messwerts fUr die
aktuelle Konfiguration.”
3 Unit Code | 2 Byte | Read Only | 0x1010 (4112) = Meter
4 Scale 1 Byte | Read Only | OxFA (-6) = Messwert x 10 = Position [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit | 4 Byte | Read/Write | Grenzen der rohen Messwerte?
Limits . .
2 Limit | 4 Byt R t
0x0202 (514) Upper Limi vte ead/Write

" Minimaler and maximaler Wert fur den eingestellten Messbereich. Der
Messwert kann diese Grenzen aufgrund des Erfassungsbereichs
Uberschreiten

Tab. 7-7: Parameterdaten MDC

2 Diese Werte werden flr die Funktionalitdt der Datenspeicherung
bendtigt und sollten nicht verandert werden. Der Messbereich kann mit
den Range-Teach-Befehlen angepasst werden.

ﬂ Die Parameter kdnnen sich gegenseitig beein-
flussen. Daher wird empfohlen, die Einstel-
lungen in der folgenden Reihenfolge vorzuneh-
men: Range Teach, Output Characteristics,
Offset/Preset Teach

22

Range Teach

Der Messbereich des BMP kann durch ein Range Teach
eingeschrankt werden. Fur diese Funktion stehen die
Systembefehle Teach Range Minimum und Teach Range
Maximum zur Verflgung. In dem neu eingestellten Mess-
bereich konnen die Grenzen des Ausgabewerts dem
Parameter MDC Describer entnommen werden.

Output Characteristics

Uber den Parameter Output Characteristics kann die
Signalrichtung des Datenwerts gedreht werden. Dazu wird
das Signal innerhalb des eingestellten Messbereichs
gespiegelt.

Offset setzen

Der Ausgabewert kann mit einem Offset versehen werden.
Dazu kann der gewlinschte Wert in den Parameter Offset

geschrieben werden. Dieser Wert wird durch den BMP mit
dem Wert der gemessenen Position addiert und ausgege-
ben.

SALLUrFF deutsch

Preset Teach
Die Preset-Teach-Funktion ermoglicht die automatische
Berechnung des Offset-Werts.

1. Den gewlnschte Ausgabewert in den Parameter
Preset schreiben.

2. Den Positionsgeber an die gewunschte Position bewe-
gen.

3. Den Systembefehl Teach Preset ausfihren.

4. Das BMP berechnet den Offset, damit an der angefah-
renen Position der Preset-Wert ausgegeben wird.

Detection Range

Das BMP gibt beim Verlassen des eingestellten Messbe-
reichs weiterhin einen Positionswert aus, bis der Erfas-
sungsbereich Uberschritten wird.

Ist dieses Verhalten in der Applikation nicht gewtnscht,
kann es Uber den Parameter Enable Detection Range
ausgeschaltet werden.
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7.5.2 Schaltsignalkonfiguration (SSC)

Vor Beginn der Schaltsignalkonfiguration muss
die Messwertkonfiguration (siehe Kap. 7.5.1)
abgeschlossen sein!

Das BMP hat 4 Schaltsignale integriert. Jedes Schaltsignal
wird von zwei Parametern beschrieben (Parameter und
Configuration). Das BMP hat die Schaltsignale als Win-
dow-Mode geméaB Smart-Sensor-Profil umgesetzt.

_-S4/P_ _-S75

10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

Hysterese Hysterese
§sC ; ;
IR sf = : IO Messwert
P1 SP2

Bild 7-2:  SSC-Hysterese

Parameter Subindex Name GroBe Zugriff | Werte

SSC Parameter ) . .

SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) | 4 Byte | Read/Write | 32 Bit Integer-Wert [um]
SSC2: 0x003E (62)

SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) | 4 Byte | Read/Write | 32 Bit Integer-Wert [um]
SSC4: 0x4002 (16386)

SSC Configuration 1| Logic 1Byte | Read/Mrite | — 20NeRer (no. defaul)
SSC1: 0x003D (61) = Offner (nc)

SSC2: 0x003F (63) .. | 0 = deactivated

SSC3: 0x4001 (16385) 2 | Mode 1Byte | Read/Wiite | 5 _ \indow mode (default)
SSC4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2 Byte | Read/Write | 100...30000 um (default: 100 pm)

Tab. 7-8: Parameterdaten SSC

— SSC 1 hat als Factory default einen In-Range-
Schaltpunkt (siehe Kapitel 6.3 auf Seite 15).

— SSC 1 wird im SIO-Modus auf den Ausgang
Out 1 gelegt.

Das BMP unterstutzt die Single-Teach-Funktionen geman
dem Smart-Sensor-Profil. Flr diesen Teach-In-Vorgang
werden zwei weitere Parameter verwendet (Tl Select und
Tl Result, siehe Tab. 7-9).

Der Abstand zwischen SP1 und SP2 muss
mindestens 2 mal die Hysterese betragen,
damit der Schaltpunkt funktioniert.

Index Subindex | GroBe Zugriff | Werte

Tl Select 0 1 Byte | Read/Write | 0 or 1 = SSC1 (default)

Ox003A (58) 2 =8SC2
3 =SSC3
4 = SSC4

Tl Result 0 1 Byte | Read Only | 0xQ0 (0) = inaktiv

0x003B (59) 0x11 (17) = Teach-In of SP1 erfolgreich
0x42 (66) = Teach-In of SP2 erfolgreich
0x07 (7) = Fehler (Error)

Tab. 7-9: Parameterdaten Teach In

B www.balluff.com
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Einlernvorgang (Teach-In)

1. Uber Tl Select das gewiinschte Schaltsignal (1 bis 4)
wahlen

2. Den Positionsgeber an die Einschaltposition bewegen.

3. Den Systembefehl Single Value Teach SP1 (0x41)

ausflhren (siehe Systembefehle auf Seite 20).

Den Positionsgeber an die Ausschaltposition bewegen.

5. Den Systembefehl Single Value Teach SP2 (0x42)
ausflihren (siehe Systembefehle auf Seite 20).

»

Die Schritte kdnnen mithilfe des Parameters
Teach-In Result Uberpruft werden.

7.5.3 Ausgangskonfiguration

Die beiden Ausgange des BMP kdnnen konfiguriert wer-

den.
Index Subindex Name GroBe Zugriff | Werte
Output Type 1 Out 1 1 Byte | Read/Write | O = deaktiviert
0x00B4 (180) 1 = PNP (default)
2 =NPN
3 = Push-Pull
2 Out 2 1 Byte | Read/Write | O = deaktiviert

5= Strom 4...20 mA
6 = Spannung 0...10 V (default)

Tab. 7-10: Konfiguration der Ausgénge

7.5.4 Diagnoseunterdriickung

Fuhren Diagnosefunktionen in der Applikation zu Proble-
men, konnen die Funktionen unterdrlickt werden.
Im BMP implementierte Diagnose-Events siehe Eventliste

auf Seite 27.
Index Subindex Name GroBe Zugriff | Werte
Diagnosis 1 Suppression Level 1 Byte | Read/Write | O = Alle Ereignisse aktiv (default)
Suppression 1 = Meldungen unterdriickt
Configuration 2 = Meldungen und Warnungen unterdrickt
0x00F8 (248) 3 = Alle Ereignisse unterdriickt
2 PD Invalid Suppression | 1 Byte | Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid aktiv
OxFF (255) = PD Invalid unterdriickt

Tab. 7-11: Diagnoseunterdriickung
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7 10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

7.5.5 Temperaturerfassung

Folgende Temperaturwerte werden vom BMP als vorzei-

chenbehaftete 16-Bit-Werte mit der Einheit °C ausgegeben

(Index 0x0052 (82)):

— Aktuelle Temperatur (Subindex 1)

— Minimale Temperatur seit Betriebsbeginn (Subindex 2)

— Maximale Temperatur seit Betriebsbeginn (Subindex 3)

— Minimale Temperatur der gesamten Lebenszeit
(Subindex 4)

— Maximale Temperatur der gesamten Lebenszeit
(Subindex 5)

ﬂ Der Temperatursensor erfasst die Temperatur
innerhalb des BMP. Diese ist in jedem Fall héher
als die Umgebungstemperatur.

7.5.6 Schwellenwerte fiir die Temperaturwarnung

Das BMP bietet die Moglichkeit folgende Temperaturwar-
nungsschwelle zu definieren (Index 0x0053 (83)):

— Schwelle fir Temperaturunterschreitung (Subindex 1)
— Schwelle fur Temperaturtiberschreitung (Subindex 2)

Die Schwellen k&nnen im Bereich von —-25...+85 °C
gesetzt werden.

Werden diese Schwellenwerte unter- beziehungsweise

Uberschritten gibt das BMP eine Warnung aus (siehe
Eventliste auf Seite 27).

n Uberschreitet die interne Temperatur des BMP
95 °C, wird ein Fehler Ubertemperatur ausge-
geben.

B www.balluff.com

7.5.7 Betriebsstundenzahler

Die Betriebsstunden werden innerhalb des BMP erfasst

und im Stundenintervall permanent gespeichert

(Index 0x0057 (87)).

— Betriebsstunden Uber die gesamte Lebensdauer
(Subindex 1)

— Betriebsstunden seit der letzten Wartung (Subindex 2)

— Betriebsstunden seit dem letzten Einschalten (Subin-
dex 3)

Mit dem Systembefehl Reset Maintenance wird der

Betriebsstundenzahler fir die Wartung auf Null zurlickge-

setzt.

7.5.8 Bootzykluszahler

Das BMP erhdht bei jeder Neuinitialisierung den permanent
gespeicherten Bootzykluszéhler. Sowohl ein Systembefehl
Device Reset als auch ein Hardware-Neustart fuhren zu
einer Erhdhung des Zahlers.

Uber den Index 0x0058 (88), Subindex 0 kann der Wert
ausgelesen werden.

Mit dem Systembefehl Reset Maintenance wird der Boot-
zykluszahler flr die Wartung auf Null zurlickgesetzt.

deutsch BALLUrF
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7.5.9 Datenhaltung (Data Storage)

Index Subindex | Name GroBe Zugriff | Werte
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read/Write
0x0003 (3)

Der Parameter Data Storage wird vom

2 State Property 1 Byte | Read Only |0 | jnk-Master fir die Datenhaltungsfunk-
3 Size 4 Byte | Read Only | tion bendtigt. Dieser Parameter bietet dem
4 Parameter Checksum 4Byte | Read Only Anwender keine Einstellmoglichkeit.
5 Index List 62 Byte | Read Only

Tab. 7-12: Parameter Datenhaltung

7.5.10 Zugriffssperren (Device Access Locks) 7.5.12 Aufbau der Prozessdaten

Mit diesem Standardparameter ist es moglich, bestimmte (PD Input Descriptor)

Funktionen des I0O-Link-Devices zu aktivieren oder zu Dieser Parameter beschreibt die Zusammensetzung der
deaktivieren. verwendeten Prozessdaten.
Beim BMP 01-... gibt es die M&oglichkeit, die Funktion des Jeder Teil der Prozessdaten ist mit 3 Bytes beschrieben.
Parametermanagers und des Tasters zu sperren. Dazu . -
muss das jeweilige Bit des 2-Byte-Werts auf 1 (gesperrt) Subindex Werte Beschreibung
gesetzt werden. Um die Funktion wieder zu entsperren, 0x01 Set von Boolean
wird das Bit auf O gesetzt. 1 0x08 8 Bit Lange
0x00 0 Bit Offset
Bit O Parameterzugriff sperren 0x03 Signed Integer
(nicht unterstiitzt) 2 0x08 8 Bit Lange
- 0x08 8 Bit Offset
Bit 1 Parameter-Management sperren -
(unterstitzt) 0x03 Signed Integer
. 3 0x20 32 Bit Lange
Bit 2 Sperren des Tasters 0x10 16 Bit Offset
(unterstitzt)
Bit 3 Lokale Anwenderschnittstelle sperren Tab. 7-14: Aufbau der Prozessdaten
(nicht unterstiitz) Uber Subindex 0 kann die komplette Prozessdatenbe-
Bit 4...15 | Reserviert schreibung ausgelesen werden (siehe Kapitel Prozessda-

Tab. 7-13: Parameterdaten sperren ten (PD ) auf Seite 18)'

7.5.11 Profile und Funktionen (ProfileCharacteristic)

Dieser Parameter gibt an, welches Profil vom 10-Link-
Device unterstitzt wird.

— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2)

— Subindex 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile)

— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC Function Class)

— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)
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7.6

Diagnosedaten

10-Link Schnittstelle (Fortsetzung)

Das BMP meldet Diagnosedaten (Events) an das steu-
ernde System (siehe Tab. 7-15) oder das steuernde Sys-
tem kann den Status Uber die Diagnose-Parameter ausle-

sen.
7.6.1 Diagnoseparameter
Index Subindex | Parameter GroBe | Zugriff Werte
0x0024 (36) | 0 Device Status 1 Byte | Read Only | O =Normalzustand
2 = Warnung
4 = Fehler
0x0025 (37) | O Detailed Device 9 Byte | Read Only | Bis zu 3 aktive Ereignisse:
Status 1. Byte Eventtyp (0 = kein Event, OxE4 = War-
nung, OxF4 = Error)
2. und 3. Byte Eventcode (siehe Kap. 7.6.2)
0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 Byte | Read Only | Die letzten gultigen Prozessdaten (siehe Kap. 7.2)

Tab. 7-15: Diagnoseparameter

7.6.2 Eventliste

Eventcode | Ausprdgung | Bedeutung

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - Der Positionsgeber befindet sich im Erfassungsbereich, aber
auBerhalb des eingestellten Messbereichs.

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - Der Positionsgeber befindet sich im Erfassungsbereich, aber
auBerhalb des eingestellten Messbereichs.

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - Der Positionsgeber befindet sich auBerhalb des Erfassungsbe-
reichs. Es werden keine gultigen Daten ausgegeben. Der Ubertragene Prozessdatenwert ist
Ox7FFFFFF8 bzw. 2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - Der Positionsgeber befindet sich auBerhalb des Erfassungsbe-
reichs. Es werden keine gultigen Daten ausgegeben. Der Ubertragene Prozessdatenwert ist
0x80000008 bzw. —2'147'483'640.

0x8D04 Error NO MEASUREMENT DATA — Kein Positionsgeber erkannt. Es werden keine guiltigen Daten
ausgegeben. Der Ubertragene Prozessdatenwert ist Ox7FFFFFFC bzw. 2147483644,

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE — Die Funktionsreserve der Messung ist gering. Die Applika-
tion muss Uberpruft werden.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (siehe Kapitel 7.5.6) — Die Eingestellte obere Tempera-
turwarnschwelle ist Uberschritten.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (siehe Kapitel 7.5.6) — Die eingestellte untere Tempera-
turwarnschwelle ist unterschritten.

0x4000 Error TEMPERATURE OVER RUN ERROR - Die Temperatur hat die spezifizierte maximale Tempe-
ratur Uberschritten. Die Hitzequelle muss entfernt werden.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — Die Gerate-Hardware hat ein Problem. Das BMP durch eine Versor-
gungsunterbrechung neu starten. Tritt das Ereignis erneut auf, muss das BMP ausgetauscht
werden.

0x8D07 Error OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - Der analoge Stromausgang ist offen, die Installa-
tion prufen.

Tab. 7-16: Eventliste

B www.balluff.com
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7.7 Gerate-Fehlermeldungen

Bei fehlerhaften Zugriffen antwortet das Gerat (Device) mit
einem der aufgeflihrten Fehlercodes.

Fehlercode Fehlermeldung

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 7-17: Fehlermeldungen |O-Link-Spezifikation
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8 Technische Daten

8.1 Erfassungsbereich/Messbereich

Messbereich 32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

Aufldsung

|O-Link 1um

analog 12 Bit
Linearitatsabweichung” +250 um
Wiederholgenauigkeit" +100 um
Temperaturdrift +0,3 %
(max. vom Endwert)
Messwertrate < 1000 Hz
Minimale Feldstarke (auf der 3mT
Befestigungsoberflache entlang
der Bewegungsrichtung vom
Magnet)
8.2 Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur -25°C...+85°C
Lagertemperatur —25°C...+85°C

Maximale relative Luft-
feuchtigkeit 80 % bei
Temperaturen bis 31 °C,
linear abnehmend auf
50 % relative Luftfeuch-
tigkeit bei 40 °C.

Relative Luftfeuchtigkeit?

Verschmutzungsgrad 3

Schockbelastung Halbsinus, 30 g, 11 ms
nach EN 60068-2-27

Vibration 55 Hz, 1-mm-Amplitude,
nach EN 60068-2-6 3 x 30 min

Schutzart nach IEC 60529% P67

8.3 Spannungsversorgung (extern)?

Betriebsspannung U, 15...30VDC
Leerlaufstrom |~ bei U, 25 mA
Stromaufnahme max. bei U, DC < 160 mA
Bemessungsisolationsspan- 75V DC
nung U,

Bemessungsbetriebsspannung 24V
u,bC

Bereitschaftsverzogerung t, <100 ms
Restwelligkeit (% von U ) <10%
Lastwiderstand R_(Analog I) < 500 Ohm
Ausgangsstrom (Analog U) <5mA
Strombelastbarkeit Schaltaus- < 100 mA

gang

B www.balluff.com
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8.4 Elektrischer Anschluss

Biegeradius, feste Verlegung > 3 x Kabeldurchmesser

Kabeldurchmesser 2,4 mm
Kabelldange siehe Typenschliissel auf
Seite 31

Leiterquerschnitt 0,07 mm?

Verbindung
...P__-S875 M8x1-Stecker, 4-polig
..P__-S4 M12x1-Stecker, 4-polig
P offenes Kabelende

Verbindungsart Kabel mit/ohne Stecker

Anzahl Leiter 4

Verpolungsschutz ja

Kurzschlussfestigkeit ja

Kabelmantelmaterial PUR

8.5 Ausgang / Schnittstelle

Analogausgang Analog, Spannung
(0...10 V) (Werkseinstel-

lung) / Strom (4...20 mA)

umschaltbar
Schnittstelle |O-Link 1.1
SIO-Mode ja
8.6 Anzeigen
Funktionsanzeige grune LED
Betriebsanzeige gelbe LED
Fehleranzeige rote LED

8.7 Mechanische Daten

Abmessungen 42, 74,106, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5
x 9,6 mm

Anzugsdrehmoment 0,17 Nm

Gehausematerial PA12, Aluminum

" gilt fir den Messbereich

2 Guiltig far UL: Relative Luftfeuchtigkeit: 10...90% (nicht kondensierend)
9 |P-Schutzart wurde nicht von UL gepruft.

)

4 Die Produkte missen Uber eine SELV/Limited Energy- oder Class-2-Ver-
sorgung betrieben werden.

deutsch BALLUrF
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Zubehor ist nicht im Lieferumfang enthalten und deshalb
getrennt zu bestellen.

9.1 Positionsgeber BAM TG-MP-028
Bestellcode: BAMO39T

B 26 14

P4.25 \’}3?

18

14
10
7
LGN

)
2

Bild 9-1:  Positionsgeber BAM TG-MP-028

9.2 Montageset fiir T-Nut
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Bestellcode: BAM0383

— 2 Nutensteine T-Nut
— 2 Schrauben

ZXH ZXQ

Bild 9-2:  Montageset T-Nut

9.3 Montageset fiir C-Nut
(BAM MC-MP-056-01-2-C3)

Bestellcode: BAM0382

— 2 Nutensteine C-Nut
— 2 Schrauben

ZXH 2x ﬁ

Bild 9-3:  Montageset C-Nut

9.4 Montageschrauben (BAM MC-AM-055-056-2)

Bestellcode: BAM0381
10 Schrauben

1OXH

Bild 9-4:  Montageschrauben

SALLUrFF deutsch
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9.5 Halter fiir Rundzylinder
(BAM MC-MP-054-01-R)

Bestellcode: BAM037Z
2 Halter fur Rundzylinder

9.5
6.5
\ B——
i
<
22.5
Bild 9-5:  Halter fur Rundzylinder

9.5.1 Schlauchschellen zur Befestigung der Halter

Die Schlauchschelle darf eine Breite von maximal 6 mm
haben und muss aus nichtferromagnetischem Material
gefertigt sein.

o/

-—

Bild 9-6:  Schlauchschelle
Kolben- Schlauchschelle
durchmesser | Breite | Durchmesser | Bestellcode
10/20 mm 5mm 18...29 mm | BAMOON4
30 mm 5mm 28...39mm | BAMOONS5
40 mm 5 mm 38...49mm | BAMOONG6
50 mm 5 mm 48..59 mm | BAMOON7

Tab. 9-1:  Schlauchschellen flr entsprechende Kolbendurchmesser
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BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Schnittstelle, analog:

E = Spannungsausgang 0...10 V (Werkseinstellung)
oder Stromausgang 4...20 mA

Schnittstelle, 10-Link:
L1 = 10-Link-Schnittstelle, 12 bit

Schnittstelle, Schaltfunktion:
PP = Schaltausgang: PNP, NO/NC programmierbar

Kennlinienform:

2 = steigend (Werkseinstellung), programmierbar

Schaltausgang:

1= 1 programmierbarer Schaltausgang

Einstellung:

A = Kennlinie und Schaltpunkte Uber Teach-in oder IO-Link einstellbar

Messbereich (4-stellig):

0128 = metrische Angabe in mm, Messbereich 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Elektrischer Anschluss:

P02 = PUR-Kabel, 2 m
P00,5-S4 =  PUR-Kabel, 0,5 m mit M12-Stecker, 4-polig
P00,5-S75 = PUR-Kabel, 0,5 m mit M8-Stecker, 4-polig

B www.balluff.com
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11 I

111 Typenschild
BALLURE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

" Bestellcode

2 Typ
9 Seriennummer

Bild 11-1: Typenschild (Ausschnitt, Beispiel)

SALLUrFF deutsch

Nr. 939733-726 DE - 04.131859 - L.21; Anderungen vorbehalten. Ersetzt C20.
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1 Notes to the user

11 Validity

This guide describes the structure, function and setup

options of the BMP Magnetic Field Positioning System with

analog current and voltage as well as |O-Link interface. It
applies to models

BMP 01-EL1PP_1A-_ __ _
(see type code on page 31).

This guide is intended for qualified technical personnel.
Read this guide before installing and operating the BMP.

1.2 Symbols and conventions

Individual instructions are indicated by a preceding
triangle.

» Instruction 1

Action sequences are numbered consecutively:
1. Instruction 1
2. Instruction 2

Digits without further identification are decimal numbers
(e.g. 23). Hexadecimal numbers are shown with the prefix
Ox (e.g. Ox12AB).

_-00-P__/P_

-00-P__/P__-S4/P__-S75

ﬂ Note, tip

This symbol indicates general notes.

1.3 Scope of delivery

— BMP Magnetic Field Positioning System
— Condensed guide

n The target and mounting accessories depend
on the application and are to be ordered sepa-
rately.

B www.balluff.com
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14 Approvals and markings

U

®

The CE Mark verifies that our products
meet the requirements of the current EU
Directive.

The BMP meets the requirements of the following product
standard:
— EN 61326-2-3 (noise immunity and emission)

Emission tests:

— RF emission
EN 55011

Noise immunity tests:
— Static electricity (ESD)

EN 61000-4-2 Severity level 2
— Electromagnetic fields (RFI)

EN 61000-4-3 Severity level 3
— Electrical fast transients (burst)

EN 61000-4-4 Severity level 3

— Conducted interference induced by
high-frequency fields

EN 61000-4-6 Severity level 3

n More detailed information on the guidelines,
approvals, and standards is included in the
declaration of conformity.

1.5 Abbreviations

IODD 10 device description

PD Process data

MDC Measurement data channel
SSC  Switching signal channel

english BALLUFF
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2

2.1 Intended use

The BMP Magnetic Field Positioning System, together with
a machine control system (e.g. PLC) and 10-Link, master
forms a position measuring system. It is intended to be
installed into a machine or system and used in the
industrial sector. Flawless function in accordance with the
specifications in the technical data is ensured only when
using original Balluff accessories. Use of any other
components (with the exception of cylinders) will void the
warranty.

Opening the BMP or non-approved use are not permitted
and will result in the loss of warranty and liability claims
against the manufacturer.

2.2 General safety notes

Installation and startup are to be performed only by
qualified personnel with fundamental electrical expertise.

Qualified personnel are those who can assess assigned
tasks, recognize possible hazards and initiate appropriate
safety measures based on their professional training,
knowledge, experience and understanding of relevant
regulations.

The operator is responsible for ensuring that local safety
regulations are observed.

In particular, the operator must take steps to ensure that a
defect in the BMP will not result in hazards to persons or
equipment.

If defects and unresolvable faults occur in the BMP, take it
out of service and secure against unauthorized use.

SALLUFF english

2.3 Explanation of the warnings
Always observe the warnings in these instructions and the
measures described to avoid hazards.

The warnings used here contain various signal words and
are structured as follows:

SIGNAL WORD

Type and source of the hazard
Consequences if not complied with
» Measures to avoid hazards

The individual signal words mean:

NOTICE

|dentifies a danger that could damage or destroy the
product.

/\ CAUTION

The general warning symbol in conjunction with the
signal word CAUTION identifies a danger that could lead
to slight or moderately serious injuries.

/A DANGER

The general warning symbol in conjunction with the
signal word DANGER identifies a hazard which, if not
avoided, will certainly result in death or severe injury.

2.4 Disposal

» Observe the national regulations for disposal.
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3 Construction and function
BMP 01-...-S4 Groove Groove ")
/1
x N’ 1 F
0 o Imp—= == e
J L
) " T
‘ 50 Target 2) Sensing surface !
‘ L]
BMP 01-...-S75 | Measuring range |
I 1
x 2 Detection range
1] U (L= - :
40 Housing length
BMP 01-...-cable 3 Hole spacing
= : 2 2
i /L
[aV] v y 4 -
® \ of
1) Marking of the measuring range O (@ \Y ; - ~
2) Not included in scope of delivery 1 |
3) Attachment position (see Fig. 4-13 1
on page 12) 2 LED Button

Fig. 3-1:

3.1 Construction

Electrical connection: The electrical connection is made
via a cable with or without a connector (see type code on
page 31).

Housing: Aluminum housing with plastic closures.
Housing length: Measuring range + 10 mm.

Attachment: Holes are provided in the BMP for
attachment using M2 mounting screws or slot nuts (see
accessories on page 30).

Target: Defines the position to be measured.

Measuring range: For adapting the BMP to the
application optimally, the following measuring ranges are
available: 32/64/96/128/160/192/224/256 mm. The values
listed in the Technical data (see Sec. 8.1 on page 29)

are maintained for repeat accuracy and non-linearity.

Detection range: Range in which the BMP detects the
position of the target. It extends beyond the measuring
range by 4 mm on both sides.

ﬂ The detection range which goes beyond the
measuring range is only output via the 10-Link
interface.

B www.balluff.com
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3.2 Function

The BMP is an intelligent magnetic field positioning system.

It is used primarily for the non-contact detection of the
piston stroke of pneumatic cylinders, grippers and slides
with axially magnetized permanent magnets. The BMP
ensures continuous, absolute position measurement at an
application-relevant level of measuring accuracy.

The analog output of the BMP is easy to evaluate and can
be switched between voltage and current. It also offers a
switching output that is easy to adjust.

Using the button and the three LEDs, the BMP can be
configured without addition auxiliary tools.

Over the IO-Link interface, the BMP offers additional
configuration options and state monitoring functions.

The functions of the BMP allow it to support simple format
change in different applications.

english BALLUrF
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3 Structure and function (continued)

3.2.1 Analog and switching output

Analog output
— Switchable between:
— 0...10V (output value outside of the configured
measuring range: 10.5 V) (factory setting)
— 4...20 mA (output value outside of the configured
measuring range: 3.5 mA)
— Start and end point of the measuring range are
adjustable.
— 12-bit resolution (adjusted to the configured measuring
range)
Switching output
— Adjustable switch-on and switch-off point
— Measuring range display is a factory setting (active over
the entire measuring range)
— Normally open/normally closed (switchable)

Analog and switching output are described in Chapter 6
on page 15.

3.2.2

— Absolute measured value (Um)
— Measuring range display via status bit
— Four switching signals
— Extensive configuration options for the measured value
and switching signals
— Functions for state monitoring:
— Temperature detection
— Operating hours counter
— Boot cycle counter

The I0-Link interface is described in section 7 on
page 17.

10-Link interface

SALLUFF english

3.3 LED display

In normal operation, three LEDs indicate the operating
state of the BMP.

Yellow Red

Green

Fig. 3-2:  Positions of the LEDs
LED Operating state
Color | State
Green | on Power OK
Inverse |O-Link communication active
flashing
Yellow | off The target is located within the
configured measuring range.
on The target is located outside of the
configured measuring range.
Flashing | The excess gain of the
5Hz measurement is low.
The measured magnetic field
strength of the target is small.
Red | off No error
Flashing | Analog current output is open
5Hz
Tab. 3-1: LED display

ﬂ Note, tip

Sustained, asynchronous flashing of all LEDs
indicates a serious error. The BMP likely needs
to be replaced.
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4 Installation and connection

There are three available variants for installation:

— Attachment to a pneumatic cylinder using a C- or T-slot
(see section 4.1).

— Attachment to a round cylinder using hose clamps and
round cylinder holders (see section 4.2).

— Mount the BMP to a surface using mounting screws
and operate it with floating target (see section 4.3).

Important installation notes

A CAUTION

Increased housing temperature

In the event of insufficient heat coupling due to the
mounting, the surface temperature of the BMP can
increase and cause burns when touched.

» Correct the heat coupling of the installation.

» Reduce the load.

__=-S4/Pp_ _-S75

NOTICE

Interference in function

Improper installation can compromise the function of the
BMP and result in increased wear.

» The target must not contact the BMP.

» Shield any magnetic fields that can influence the
measurement.

Position the BMP so that the measuring range can detect
the entire range of movement of the target.

The target must be polarized axially. The orientation
(whether the cable end points in the direction of the North
or South Pole) does not matter.

The position detected by the BMP is in the middle of the
target.

Only the cylinder which has a permanent magnet installed
as the target is eligible when mounting to a pneumatic
cylinder.

A rotating cylinder head causes inaccuracy that is too
large!

n For fastening screws and slot nuts, see
Accessories on page 30.

B www.balluff.com
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4 Installation and connection (continued)
4.1 Mounting to a pneumatic cylinder using a 3. Guide slot nuts into the slot.
T- or C-Slot

For mounting to a pneumatic cylinder, slot nuts are
required (see accessories on page 30).

Fig. 4-4:  Guiding slot nuts into the slot (T-slot at left, C-slot at right in
the image)

Cylinder

Fig. 4-5:  Slot nuts in the slot (side view; T-slot at left, C-slot at right
in the image)

Fig. 4-1:  Mounting to a pneumatic cylinder
4. Position the BMP.

1. Mount slot nuts on the BMP, tighten loose screws. 5. Tighten screws (torque: 0.1 Nm).

Fig. 4-6:  Tightening slotted screws (T-slot at left, C-slot at right in the
image)

Fig. 4-2:  Mounting T-slot nuts (left) or C-slot nuts (right)
Fig. 4-7:  Slot nuts in place in the slot (side view; T-slot at left, C-slot
2. Align slot nuts with the straight side parallel to the slot. at right in the image)

= Slot nuts are rotated 90°.
= The BMP is fixed in place.

Fig. 4-3:  Align slot nuts (T-slot at left, C-slot at right in the image)

SALLUFF english
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4 Installation and connection (continued)

4.2 Mounting to a round cylinder

Hose clamps and round cylinder holders are used to
mount to a round cylinder (see accessories on page 30).

1. Clamp round cylinder holder to the BMP. When doing
S0, be aware of the orientation of the holder (see
Fig. 4-8).

Round cylinder holder

%2/ 2
o2

Round cylinder

Fig. 4-8:  Attaching holder to the BMP

2. Slide hose clamps over the BMP and the holders.

Hose clamp

Fig. 4-9:  Applying hose clamps

3. Tighten screws of the hose clamps in order to secure
the BMP to the round cylinder.

Fig. 4-10: Securing hose clamps

B www.balluff.com
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4 Installation and connection (continued)

4.3 Mounting with floating target Direct and inverse mounting
For mounting with a floating target, mounting screws are Th? BMP can be mounted directlly (sensing surface
required (see accessories on page 30). pointing to mounting surface) or inversely.

n For magnets a field strength of 3...50 mT
(on the mounting surface along the direction of
motion of the magnet) must be ensured.

Distances and tolerances to be observed

To guarantee function, the following distances for the
target must be observed:

Target

Fig. 4-12: Installation with floating target (inverse mounting), axially
polarized target (example, N and S can also be swapped)

n For inverse mounting, a recess for the button
and the LEDs must be provided (for dimensions,
see Fig. 4-13); otherwise, the BMP can only be
configured via |O-Link.

BMP

a8
2.7
12+2 N
T '?76\ 1
Fig. 4-11: Distances and tolerances, shown using an example of a /‘ —
round magnet target @10x10 mm with remanence B ™ o
~360 mT ! aouy ﬁ ] © ©
11 <=
—Or T
Hole spacing \
Hole spacing = Measuring range + 2 mm (hole pattern 1.4 ™
tolerance = +0.05 mm) 69
Example: Measuring range 128 mm '
Hole spacing = 130 mm +0.05 mm 17.8

Fig. 4-13: Dimensions and distances of the button and LEDs

1. Provide boreholes (distances depend on type; see
Fig. 3-1 on page 7 and Hole spacing on
page 12).

2. Attach the BMP to a surface using mounting screws
(see Accessories on page 30) and a torque of
0.1 Nm.

12 | BALLUFF english
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4 Installation and connection (continued)
Installation using BAM TG-MP-028 magnet 4.4 Electrical connection
6.35 +4
BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
| 4
i — O
% m g :l
(o]
T \/‘ 3
('H 4'
Z@ o M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
N i\ Fig. 4-16: Plug connector pin assignment (top view on pin side)
O
™
- Pin | Wire color |Signal
9 e 1 Brown +24 V (operating voltage UB+)
Fig. 4-14: Spacing using BAM TG-MP-028 magnet 2 | White Analog output: Voltage 0...10 V
(factory setting) / Current 4...20 mA
3 | Blue GND (operating voltage UB-;
reference potential)
4 | Black OUT1 (switching output S1) or C/Q
(IO-Link)
Tab. 4-1:  Plug connector pin assignment
4.5 Cable routing
Magnetic fields
Fig. 4-15: Installation example Ensure that there is sufficient distance between the BMP
and holding cylinder and any strong, external magnetic
fields.

Cable routing

Do not route cables between the BMP, control system and
power supply near power lines (inductive crosstalk
possible) and ensure EMC-compliant cable routing or
machine installation.

The cable must be routed tension-free.

Bending radius for fixed cable

The bending radius for fixed cable routing must be at least
triple the cable diameter.

Cable length
Cable length max. 20 m.

Longer cables can also be used for the analog output if
external interferences remain ineffective due to the
structure, shield or routing.

B www.balluff.com english BALLUFF | 13
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5

5.1 Starting up the system

A DANGER

Uncontrolled system movement

When starting up, if the positioning system is part of a

control system whose parameters have not yet been set,

the system may perform uncontrolled movements. This

could result in personal injury and equipment damage.

» Persons must keep away from the system’s
hazardous zones.

» Startup must be performed only by trained technical
personnel.

» Observe the safety instructions of the equipment or
system manufacturer.

Incorrect or unexpected signals may be possible when

using structures having a ferromagnetic component.

» Move the magnet over the entire detection range.

1. Check connections for tightness and correct polarity.

Replace damaged connections.

Turn on the system.

3. Check measurement values and adjustable parameters
and readjust the BMP if necessary. For this move the
magnet over the entire detection range.

N

n Check for the correct values, especially after
replacing the BMP or after repair by the
manufacturer.

5.2 Operating notes

— Regularly check the function of the BMP and all
associated components.

— Take the BMP out of operation whenever there is a
malfunction.

— Secure the system against unauthorized use.

— Check the attachment and retighten it if necessary.

SALLUFF english
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6 Analog interface and switching output

ﬂ When |O-Link communication is active, the 6.3 Switching output
analog output is disabled.

Switching signal (factory setting)

ﬂ The minimum selectable measuring range is .
active | --F Lo -
5 mm. s [ |
inactive
n When powered up the sensor is first in SIO Fig. 6-3:  Switching signal (factory setting)
mode. After a restart (power cycle) or fallback
command the sensor reverts to SIO mode. Taught-in switching signal

(Teach 1 (switch-on point) and Teach 2 (switch-off point)
carried out)

6.1 Voltage Output 0...10V Teach 1 Teach 2
(Factory setting: Voltage output) active T --t-- —\r—-(— ———————————— L---
Rangg Teach Rangg Teach inactive L L
minimum maximum Teaching in possible in the complete
105V : : configured measuring range
10V e S Before Fig. 6-4:  Taught-in switching signal
""" After
. N.O./N.C.
oV = itehi i ;
Target position As standard, the swﬂchyng output is configured as a
normally open contact (image above). It can be converted
Fig. 6-1:  Analog voltage output to normally closed logic.
Teach 1 Teach 2
n For the adjustment process, see section 6.4 on active | N o Vs |
page 15. inactive : ] 1 :

Teaching in possible in the complete

configured measuring range
6.2 Current Output 4...20 mA , o
Fig. 6-5:  Taught-in switching signal

Range Teach Range Teach
i maximum n For the adjustment process, see section 6.4 on
20 mA page 15.
sg mﬁ 6.4 Settings using the button

Target position

Fig. 6-2:  Analog current output NOTICE

- X Damage from pointed objects.
ﬂ For the adjustment process, see section 6.4 on , i i ) )
page 15. Operating the button with pointed objects may result in

damage.
» Do not press the button with a pointed object.

n The settings made using the button apply to the
operation using the analog as well as 10-Link
interface.

n For teaching do not user ferromagnetic
materials (e.g. screwdriver) since this could
result in interferencel!

ﬂ It is also possible to apply a mode without
change (timeout or power cycle).

B www.balluff.com english BALLUFF
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6 Analog interface and switching output (continued)

Legend
N 4
Press the y Hold the button
OJ button briefly Qj for2s
—~T —~T
| Normal operation |
26| A e Setup error
1@1 1@1 W@ | AILEDs flashfor s at5 Hz
vy —T -~T (7)) (asynchronous)
Calibration mode ({«('m
(D)) Green 2 Hz P
() Yellow 2 Hz -
(@) [Red2hz
( Adjusti [z
1x M t justing the analog output leT
=T Q . Green on/off Green on = Voltage output =T
(@) | (@) | Yelow 2 Hz Green off = Current output -
((')) ((')) Red 2 Hz Convert: Press the button briefly
2% (OJ t Range teach minimum ‘{DZ—J\'T
==r () Green off =
) Yellow off
(@) |Red2rz
3x (OJ t Range teach maximum ‘{5—}\'1
==t () Green off =r _
(1)) Yellow 2 Hz -
W) Red off
4 X(OJ t Adjusting characteristic curve slope ‘(@LT
=T () @) | Green on/off Green on = Falling edge =
) () | Yellow off Green off = Rising edge
@n | @ RedsH: Convert: Press the button briefly
5x M t Adjusting the switching point 1‘(@\1
—T & Green off The input and output switching point must =T .
Wz Yellow 5 Hz be taught (i.e. the procedure must be carried
Red off out twice).
6 x (OJ t Adjusting the switch point logic 1‘(5—3\1
=T Q . Green on/off Green on = Normally closed =~T
Wz | W70 | Yellow 5 Hz Green off = Normally open
@ | u@ |Red 5 H Convert: Press the button briefly
7 x @ t Resetting to factory settings 1‘(@\1
== {({({.)))}) Green 5 Hz =~
() Yellow off
W) Red off

Fig. 6-6:  Overview of setup mode
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4 I0-Link interface

71 Communication parameters

In Tab. 7-1, the basic 10-Link specification for standard
variant BMP 01-... is described.

_-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Specification 10-Link Description Value

Transmission rate COM3 230.4 kBaud

Minimum cycle time of device MinCycleTime 1 ms (Ox0A)

Frame specification: M-Sequence Capalbility: 0x19

— Amount of preoperate data required — M-Sequence Type Preoperate 2 bytes

— Amount of operate data required — M-Sequence Type Operate 1 Byte

- ISDU — ISDU supported Supported

|O-Link protocol version Revision ID O0x11 (Version 1.1)

Amount of process data from the device to the master ProcessDataln 6 byte (OxC5)

Amount of process data from the master to the device ProcessDataOut 0 byte (0x00)

Manufacturer ID Vendor ID 0x0378

Device identification Device ID 0x0D0101

|O-Link profile Profile Smart sensor profile Ed 2
(digital measuring sensor)

|O-Link profile type Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1:  BMP device specification

n The minimum cycle time of the BMP is 1 ms.
The master can increase the cycle time as
necessary, and as a result, the cycle time

actually used (mastercycletime) depends on the

master.

n When powered up the sensor is first in SIO
mode. After a restart (power cycle) or fallback
command the sensor reverts to SIO mode.

B www.balluff.com
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7 10-Link interface (continued)

7.2 Process data (PD)

The BMP variants output a measurement value and
additional status and switch point information cyclically via
the 10-Link interface.

Byte
o | 1 [ 2 | 3 4 5
Scalin Status
Measurement value faoto? and
SSCs

Tab. 7-2:  Process data

Measurement value
The measurement value corresponds to the position of the
target in um and consists of a signed 32-bit value.

Scaling factor

The scaling factor indicates the factor by which the
measurement value must be multiplied in order to obtain
the value in the Sl unit.

The scaling factor is for BMP —6 (OxFA):

Measurement value x 10-¢ = Position [m]

Status and SSC

Bit | Name Function

7 | System Error The BMP no longer functions

(storage error, hardware

defective).

6 | Out of Range / The BMP does not detect a
No Measurement | target in the detection range.
Data

5 | Out of The target is located outside of
Measurement the configured measuring
Range range.

4 | Measurement
Value Unsafe

The target is located within the
set measuring range, however
the excess gain is low.

3 |SSC4 Switch information for the
fourth switch point

2 |SSC3 Switch information for the third
switch point

1 | SSC2 Switch information for the
second switch point

0 |SSC 1 Switch information for the first

switch point. SSC 1 is placed
on output OUT 1 in SIO mode.

Tab. 7-3:  Status and SSCs

SALLUFF english

In the case of an error, the data is only marked as invalid
using the PD Invalid Bit if the device absolutely cannot
supply valid data.

ﬂ The I0-Link functionality PD Invalid Bit is
handled differently by different I0-Link masters
(refer to the manual for the respective master).

% .g : Detection range 'g;
Z S Measuring range 2
© 2 -]
< 2
S . =
< 5 ‘o
3 g’: ! -2
@ g =)
sils . 18
= . Position ' %
5 -
o 3
Status bits”
Bit 4 0|0 0/12 olo
Bit 5 0|1 0 1l0
Bit 6 1(0 0 ol 1
" See Tab. 7-3

2 If this bit is set, the excess gain is low. The target is magnetized too
weakly or it is too far away from the BMP.

Fig. 7-1:  Ranges and output

If the target is located below or above the detection range
and is still detected by the BMP, the measured value is
replaced by the following values:

— Out of range positive: 2'147'483'640 (0x7FFFFFF8)
— Out of range negative: —-2'147'483'640 (0x80000008)

In the event of an error (if no valid data can be output), the
measured value is replaced by error value 2'147'483'644
(OX7FFFFFFC).
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7 10-Link interface (continued)

7.3 Identification data

_-S4/P_ _-S75

Index Subindex Parameter Size Access Data storage
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 bytes Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 bytes Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name Max. 40 bytes Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12 bytes Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 27 bytes Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 18 bytes Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 bytes Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 byte Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag Max. 32 bytes Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag Max. 32 bytes Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag Max. 32 bytes Read/Write X
Tab. 7-4: Identification data
Application Specific Tag, Function Tag and
Location Tag
The Application Specific Tag, Function Tag and
Location Tag tags offer the ability to assign any max .
32-byte string to the IO-Link device. This can only be used
for application-specific identification and applied in the
parameter manager. The entire object is accessed via
subindex 0.
B www.balluff.com english BALLUFF
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Magnetic Field Positioning System

7

7.4

10-Link interface (continued)

System commands

Different commands are implemented in the BMP that can
be reached via parameter System Command on index 2,
subindex 0. Once a system command is transmitted to the
BMP, the command triggers the desired action, provided
that this action is permitted in the current application state.

Command | Name Description

0x01 (1) ParamUploadStart Starts parameter upload.

0x02 (2) ParamUploadEnd Ends parameter upload.

0x03 (3) ParamDownloadStart Starts parameter download.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Ends parameter download.

0x05 (5) ParamDownloadStore Completes the configuration and starts the data storage.
0x41 (65) SP1 Single Value Teach Saves the currently measured position as Setpoint 1.
0x42 (66) SP2 Single Value Teach Saves the currently measured position as Setpoint 2.

Ox4E (78) Teach Reset Deletes the SP1 and SP2 values of all SSCs.
0x80 (128) | Device Reset Re-initializes all device components.

0x82 (130) | Restore Factory Settings | Resets all configurations to the factory setting.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Resets all operating parameters.

Teach Preset

Calculates and saves the PDV offset, sets the current output value to the preset
value.

Range Upper Limit

OxE1 (225) | Teach Measurement Teaches in the current position as a lower limit value of the measuring range.
Range Lower Limit
OXE2 (226) | Teach Measurement Teaches in the current position as an upper limit value of the measuring range.

Tab. 7-5:  System commands of index 2, subindex 0

SALLUrr
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4 I0-Link interface (continued)

7.5 Parameter data

Index | Subindex | Parameter | Size | Access | Data storage

MDC (measurement data channel) (see section 7.5.1)

0x00C1 (193) 0 Offset 4 bytes | Read/Write X

0x00C2 (194) 0 Preset 4 bytes | Read/Write X

0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 byte | Read/Write X

0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 byte | Read/Write X

0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 bytes | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 byte | Read/Write X

SSC (switching signal channels) (see section 7.5.2)

Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 bytes | Read/Write X

OxO03E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 byte | Read/Write X

OxO03F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 bytes | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC3 Configurartion 4 bytes | Read/Write X

0x4002 (16386) | 0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x4003 (16387) | 0,1,2,3 SSC4 Configurartion 4 bytes | Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (see section 7.5.3) 2 bytes | Read/Write X

OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosig, Suppression Configuration 2 bytes Read/Write X
(see section 7.5.4)

Condition Monitoring

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (see section 7.5.5) 10 bytes | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (see section 7.5.6) | 4 bytes | Read/Write X

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (see section 7.5.7) 12 bytes | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (see section 7.5.8) 4 bytes | Read Only

System Parameters

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5 Data Storage (see section 7.5.9) 72 bytes | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (see section 7.5.10) 2 bytes | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (see section 7.5.11) 8 bytes | Read Only

0x000E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (see section 7.5.12) 9 byte | Read Only

Tab. 7-6: Parameter data of 10-Link interface
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4 I0-Link interface (continued)

7.5.1 Measurement value configuration (MDC) ﬂ A change to the measurement value

The BMP uses the measurement value to transmit the configuration influences the switching behavior.
measured position to the I0-Link master. The The switching signal configuration (see sec.
measurement value can be adjusted to the respective 7.5.2) also has to be set again.

application using the following parameters.

Parameter Subindex Name Size Access | Values
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 bytes | Read/Write | -600000 to +600000 pm (default: O um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 bytes | Read/Write | -300000 to +300000 pm (default: O um)
Output Charakteristics 0 - 1 byte | Read/Write | Ox00 (false) = Falling (zero point at end cap)
0x00C3 (195) OxFF (true)” = Rising (zero point on cable side)
Enable Detection Range 0 - 1 byte | Read/Write | O = Detection range deactivated
0x00C4 (196) OxFF (255) = Detection range activated
(default: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit | 4 bytes | Read Only | The minimum value of the measurement value
0x4080 (16512) for the current configuration.”
2 Upper Limit | 4 bytes | Read Only | The maximum value of the measurement
value for the current configuration.”
3 Unit Code | 2 bytes | Read Only | Ox1010 (4112) = Meter
Scale 1 byte | Read Only | OxFA (-6) =
Measurement value x 107 = Position [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit | 4 bytes | Read/Write | Limits of the raw measurement values?
I(Sigl;%z (514) 2 Upper Limit | 4 bytes | Read/Write
I Minimum and maximum values for the configured measuring range. 2 These values are required for data storage to function and should not
The measurement value can exceed these limits based on the be changed. The measuring range can be adjusted using the Range
detection range Teach commands.

Tab. 7-7:  MDC parameter data

ﬂ The parameters can influence each other.
Therefore, it is recommended to configure the
settings in the following order: Range Teach,
Output Characteristics, Offset/Preset Teach

Range Teach Preset Teach

The measuring range of the BMP can be limited by Range The Preset Teach function enables the automatic
Teach. System commands Teach Range Minimum and calculation of the offset value.

Teach Range Maximum are available for this function. In 1. Write the desired output value in parameter Preset.

the newly configured measuring range, the limits of the

) . Move the target to the desired position.
output value can be taken from parameter MDC Describer.

2
3. Execute system command Teach Preset.
4

. The BMP calculates the offset in order that the preset
value is output at the position being approached.

Output Characteristics
Using parameter Output Characteristics, the signal
directions of the data value can be rotated. For this

purpose, the signal is mirrored within the configured Detection Range . . ‘
measuring range. Furthermore, when leaving the configured measuring

range, the BMP outputs a position value until the limits of
the detection range are exceeded.

If this behavior is not required in the application, it can be
switched off using parameter Enable Detection Range.

Setting the Offset

An offset can be applied to the output value. To do so, the
desired value can be written in parameter Offset. The BMP
adds this value to the value of the measured position and
outputs it.
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4 I0-Link interface (continued)

7.5.2 Switching signal configuration (SSC)

__=00-P__/P_

n Before starting the switching signal
configuration, the measurement value
configuration (see sec. 7.5.1) must be
completed!

The BMP has 4 integrated switching signals. Each
switching signal is described by two parameters

(Parameter and Configuration). The BMP has implemented

the switching signals in accordance with the smart sensor
profile as Window mode.

_-S4/P_ _-S75

Hysteresis Hysteresis
§sC . .
-3151 N m_ Measurement value
Fig. 7-2:  SSC hysteresis
Parameter Subindex Name Size Access | Values
SSC Parameter , . -
SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) 4 bytes | Read/Write | 32-bit integer value [um]
SSC2: 0x003E (62)
SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) | 4 bytes | Read/Write | 32-bit integer value [um]
SSC4: 0x4002 (16386)
SSC Configuration 1 Logic 1byte | Read/Mite | 9= NomaY OFe”éNS'Cdefa“”)
SSC1: 0x003D (61) = Normally closed (NC)
SSC2: 0x003F (63) .. | 0 = Deactivated
SSC3: 0x4001 (16385) 2 |Mode 1byte | Read/Write | 5 _ \vindow mode (default
SSC4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2 bytes | Read/Write | 100 to 30000 pm (default: 100 pm)
Tab. 7-8: SSC parameter data
The distance between SP1 and SP2 must be at
ﬂ — As the factory default, SSC 1 has an least 2x the hysteresis in order for the switch-
In-Range switch point (see section 6.3 on point to function.
page 15)
— SSC 1 is placed on output Out 1 in SIO
mode.
The BMP supports the Single-Teach functions in
accordance with the smart sensor profile. Two additional
parameters are used for this teach-in process (TI Select
and Tl Result; see Tab. 7-9).
Index Subindex | Size Access | Values
Tl Select 0 1 byte | Read/Write | 0 or 1 = SSC1 (default)
Ox003A (58) 2 = SSC2
3 =S8SC3
4 = SSC4
Tl Result 0 1 byte | Read Only | Ox00 (0) = inactive
0x003B (59) Ox11 (17) = Teach In of SP1 successful
0x42 (66) = Teach In of SP2 successful
0x07 (7) = Error

Tab. 7-9:  Teach In parameter data

B www.balluff.com
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4 I0-Link interface (continued)

Teach In operation

1. Using Tl Select, select the desired switching signal
(1to4)

2. Move the target to the switch-on position.

3. Execute system command Single Value Teach SP1
(0x41) (see System commands on page 20).

Move the target to the switch-off position.

5. Execute system command Single Value Teach SP2
(0x42) (see System commands on page 20).

»

n The steps can be checked using parameter
Teach-In Result.

7.5.3 Output configuration
Both outputs of the BMP can be configured.

Index Subindex Name Size Access | Values

Output Type 1 Out 1 1 byte | Read/Write | O = Deactivated

0x00B4 (180) 1 = PNP (default)
2 =NPN
3 = Push-Pull

2 Out 2 1 byte | Read/Write | O = Deactivated

5 = Current 4 to 20 mA
6 = Voltage 0 to 10 V (default)

Tab. 7-10: Configuration of the outputs

7.5.4 Diagnostic suppression

If diagnostic functions are causing problems in the
application, these functions can be suppressed.
For diagnostics events implemented in BMP, see Event list

on page 27.

Index Subindex Name Size Access | Values
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte | Read/Write | O = All events active (default)
Suppression 1 = Messages suppressed
Configuration 2 = Messages and warnings suppressed
OxO0F8 (248) 3 = All events suppressed

2 PD Invalid Suppression| 1 byte | Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid active

OxFF (255) = PD Invalid suppressed

Tab. 7-11: Diagnostic suppression
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4 I0-Link interface (continued)

7.5.5 Temperature detection

The following temperature values are output by the BMP
as signed 16-bit values with the unit °C (Index
0x0052 (82)):

— Current temperature (subindex 1)

— Minimum temperature since starting operation
(subindex 2)

— Maximum temperature since starting operation
(subindex 3)

— Minimum temperature over the entire lifetime
(subindex 4)

— Maximum temperature over the entire lifetime
(subindex 5)

n The temperature sensor detects the
temperature within the BMP. This is always
higher than the ambient temperature.

7.5.6 Threshold values for the temperature warning
The BMP offers the ability to define the following
temperature warning threshold (index 0x0053 (83)):

— Threshold for not meeting temperature (subindex 1)

— Threshold for exceeding temperature (subindex 2)

The threshold can be set in the range from -25...+85 °C.

If these threshold values are exceeded or not met, the
BMP outputs a warning (see Event list on page 27).

ﬂ If the internal temperature of the BMP exceeds
95 °C, error Excess temperature is output.

B www.balluff.com

7.5.7 Operating hours counter

The operating hours are recorded within the BMP and
saved permanently in hour intervals (index 0x0057 (87)).
— Operating hours over the entire service life (subindex 1)
— Operating hours since the last maintenance

(subindex 2)
— Operating hours since the last activation (subindex 3)
Using system command Reset Maintenance, the operating
hours sensor for maintenance are reset to zero.

7.5.8 Boot cycle counter

In case of any re-initialization, the BMP increases the
permanently saved boot cylinder counter. Both system
command Device Reset as well as a hardware restart lead
to an increase of the counter.

Using index 0x0058 (88), subindex 0, the value can be
read out.

Using system command Reset Maintenance, the boot
cylinder counter for maintenance is reset to zero.

english BALLUFF
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4 I0-Link interface (continued)

7.5.9 Data storage

Index Subindex | Name Size Access | Values

Data Storage 1 Command 1 byte | Read/Write

0x0003 (3) ) .

The Data Storage parameter is required

2 State Property T byte | Read Only |y the |0-Link master for the data
3 Size 4 bytes | Read Only | management function. This parameter
4 Parameter Checksum | 4 bytes | Read Only | d0&s not offer the user a setup option.
5 Index List 62 bytes | Read Only

Tab. 7-12: Data storage parameter

7.5.10 Access locks (Device Access Locks)

Using this standard parameter, it is possible to activate or
deactivate certain functions of the IO-Link device.
In BMP 01-..., there is the option to lock the function of

7.5.12 Process data structure (PD Input Descriptor)

This parameter describes the composition of the process
data used.
Every part of the process data is described by 3 bytes.

the parameter manager and the button. To do so, the

respective bit of the 2-byte value must be set to 1 (locked). Subindex Ll Description
In order to unlock the function again, the bit is set to 0. 0x01 Set of Boolean
1 0x08 8-bit length
. 0x00 0-bit offset
Bit 0 Lock parameter access - -
(not supported) 0x03 S|gne_d integer
; 2 0x08 8-bit length
Bit 1 Lock parameter management 0x08 8-bit offset
(supported) . .
) . 0x03 Signed integer
Bit 2 Locking the button 3 0x20 32-bit length
(supported) 0x10 16-bit offset
Bit 3 Lock local user interface Tab. 714: P data struct
(not supported) ab. 7-14: Process data structure
Bit 4...15 | Reserved Using subindex 0, the complete process data description

Tab. 7-13: Locking parameter data can b? Eg;aad out (see section Process data (PD) on
page 18).

7.5.11 Profiles and functions (ProfileCharacteristic)

This parameter indicates which profile of the |O-Link device
is supported.
— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (measuring sensor, high resolution according
to smart sensor profile edition 2)
— Subindex 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (identification and diagnosis according to
common profile)
— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC function class)
— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8004 (teach channel)
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7

7.6

10-Link interface (continued)

Diagnostic data

The BMP reports diagnostic data (events) to the controlling
system (see Tab. 7-15), or the controlling system can read
out the status using the diagnostic parameters.

7.6.1 Diagnostic parameters
Index Subindex | Parameter Size Access Values
0x0024 (36) | O Device Status 1 Byte | Read Only | 0 = Normal state
2 = Warning
4 = Error
0x0025 (387) | O Detailed Device 9 Byte |Read Only | Up to 3 active events:
Status 1st byte event type (O = No event,
OxE4 = Warning, OxF4 = Error)
2nd and 3rd byte event code (see Sec. 7.6.2)
0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 Byte | Read Only | Most recent valid process data (see Sec. 7.2)

Tab. 7-15: Diagnostic parameters

7.6.2 Event list

Event Expression | Meaning

code

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - The target is located in the detection range, but outside of the
configured measuring range.

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - The target is located in the detection range, but outside of
the configured measuring range.

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - The target is located outside of the detection range. No valid data
is output. The transmitted process data value is Ox7FFFFFF8 or 2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - The target is located outside of the detection range. No valid data
is output. The transmitted process data value is 0x80000008 or —2'147'483'640.

0x8D04 Error NO MEASUREMENT DATA — No target detected. No valid data is output. The transferred
process data value is Ox7FFFFFFC or 2147483644,

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE — The excess gain of the measurement is low. The
application must be reviewed.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (see section 7.5.6) — The configured upper temperature
threshold is exceeded.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (see section 7.5.6) — The configured lower temperature
threshold is not met.

0x4000 Error TEMPERATURE OVER RUN ERROR — The temperature has exceeded the specified
maximum temperature. The heat source must be removed.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — There is a problem with the device hardware. Restart the BMP by
interrupting the supply. If the event occurs again, the BMP must be replaced.

0x8D07 Error OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - The analog current output is open, check the
installation.

Tab. 7-16: Event list

B www.balluff.com
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7 10-Link interface (continued)

7.7 Device error messages

If access is faulty, the device responds with one of the
listed error codes.

Error code Error message

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 7-17: Error messages of 10-Link specification
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8 Technical data

8.1 Detection range/measuring range

Measuring range

Resolution
|O-Link
Analog

Linearity deviation”
Repeat accuracy”

Temperature drift
(max. from end value)

Sampling rate

Minimum field strength (on the
fastening surface along the
direction of movement of the
magnet)

8.2 Ambient conditions

Ambient temperature
Storage temperature
Relative humidity?

Contamination scale

Shock rating
per EN 60068-2-27

Vibration
per EN 60068-2-6

Degree of protection as per
I[EC 60529%

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

1um
12 Bit

+250 um
+100 um
+0.3%

<1000 Hz
3mT

-25°C...+85°C
-25°C...+85 °C

Maximum relative
humidity 80% for
temperatures up to 31°C
decreasing linearly to
50% relative humidity at
40°C.

3

Half-sinus, 30 g, 11 ms

55 Hz, 1-mm amplitude,
3 x 30 min

P67

8.3  Supply voltage (external)”

Operating voltage U,
No-load current |

0O max.

at U,
Current consumption max. at
U,DC

Rated insulation voltage U,
Rated operating voltage U, DC
Readiness delay t,

Residual ripple (% of U)

Load resistance R_(Analog )
Output current (Analog U)

Load capacity of switching
output

B www.balluff.com

15...30V DC
25 mA
<160 mA

75V DC
24V
<100 ms
<10%

< 500 Ohm
<5mA
<100 mA

8.4 Electrical connection

Bending radius, fixed routing > 3 x cable diameter

Cable diameter 2.4 mm

Cable length See Type code on
page 31
Wire cross-section 0.07 mm?
Connection
...P__-S75 M8x1 connector, 4-pin
.P__-S4 M12x1 connector, 4-pin
P open cable end
Connection type Cable with/without
connector
Number of conductors 4
Reverse polarity protection Yes
Short-circuit resistance Yes
Cable jacket material PUR

8.5 Output / interface
Analog output Analog, voltage (0...10V)
(factory setting) / current
(4...20 mA) switchable

Interface |O-Link 1.1
SIO mode Yes

8.6 Displays

Function indicator Green LED
Power indicator Yellow LED
Error display Red LED

8.7 Mechanical data

Dimensions 42, 74,106, 138, 170,
202, 234,266 x 17.5
x 9.6 mm

Tightening torque 0.1 Nm

Housing material PA12, aluminum

" Applies to the measuring range

2 Valid for UL: Relative Humidity: 10...90% (non-condensing)

9 |P protection class has not been evaluated by UL

4 The products must be powered by a SELV/Limited Energy or Class 2
supply.

english BALLUFF
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9 Accessories
Accessories are not included in the scope of delivery and 9.5 Holders for round cylinders
must be ordered separately. (BAM MC-MP-054-01-R)

Order code: BAM037Z

2 hol f li
9.1 BAM TG-MP-028 magnet olders for round cylinders

Order code: BAMO39T 2:
& 26 14 :
1 Nm
\ =
< ® = | Q S /
- N TN © i ! <
A\ = i 3

®4.25 \)»P u u

18

Fig. 9-1:  BAM TG-MP-028 magnet

22.5

9.2 Mounting Set for T-Slot Fig. 9-5:  Holder for round cylinder
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Order code: BAM0383

— 2 T-slot nuts
— 2 screws The hose clamp may have a maximum width of 6 mm and

must be produced from non-ferromagnetic material.
2X H 2x g

Fig. 9-2:  T-Slot mounting set (

9.3 Mounting set for C-Slot C’ '

9.5.1 Hose clamps for attaching the holder

(BAM MC-MP-056-01-2-C3) -
Order code: BAM0382 Fig. 9-6:  Hose clamp
— 2 C-slot nuts
- 2screws Piston Hose clamp
diameter Width | Diameter Order code
xp g 10/20mm | 5mm | 18..29mm | BAMOON4
) ) 30 mm 5mm 28...39 mm | BAMOON5
Fig. 9-3:  C-Slot mounting set
40 mm 5mm 38...49 mm BAMOONG
9.4  Mounting screws (BAM MC-AM-055-056-2) S0mm | 5mm | 48..59mm | BAMOON7

Tab. 9-1:  Hose clamps for corresponding piston diameter
Order code: BAM0381 P p gp

10 screws

1OXH

Fig. 9-4:  Mounting screws

SALLUFF english



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P__-S75
Magnetic Field Positioning System

10 B

BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Interface, analog:

E = Voltage output 0 to 10 V (factory setting)
or current output 4 to 20 mA

Interface, |0O-Link:
L1 = |O-Link interface, 12 bit

Interface, switching function:
PP = Switching output: PNP, NO/NC programmable

Characteristic curve:
2 = Rising (factory setting), programmable

Switching output:
1= 1 programmable switching output

Setting:
A = Characteristic and switch points adjustable using Teach In or I0-Link

Measuring range (4-digit):e

0128 = Metric values in mm, measuring range 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Electrical connection:
P02 = PUR cable, 2 m
P00,5-S4 = PUR cable, 0.5 m with M12 connector, 4-pin
P00,5-S75 = PUR cable, 0.5 m with M8 connector, 4-pin

B www.balluff.com english BALLUFF | 31
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11 B

11.1  Part label
BALLURE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

" Order code
2 Type
3 Serial number

Fig. 11-1: Part label (excerpt, example)

SALLUFF english
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Systéeme de mesure de position magnétique

(3]

1
1.1 Validité
1.2 Symboles et conventions utilisés
1.3 Fourniture
1.4 Homologations et certifications
1.5 Abréviations utilisées

2 B

2.1 Utilisation conforme aux prescriptions
2.2 Généralités sur la sécurité

2.3 Signification des avertissements

2.4 Elimination des déchets

3 Structure et fonction

3.1  Structure

3.2 Fonction
3.2.1 Sorties analogique et sortie TOR
3.2.2 Interface 10-Link

3.3 Affichage a LED

4 Montage et raccordement 9

(SIS IS, I, IS |

~ o000

0 00 0 N N

4.1 Montage sur un vérin pneumatique avec rainure en T ou en C 10
4.2 Montage sur un vérin cylindrique 11
4.3 Montage avec un capteur de position libre 12
4.4 Raccordement électrique 13
4.5 Pose des cables 13
5 Mise en service 14
5.1 Mise en service du systéme 14
5.2 Conseils d'utilisation 14
6 Interface analogique et sortie de commutation 15
6.1 Sortie tension 0...10 V 15
6.2 Sortie courant 4...20 mA 15
6.3 Sortie de commutation 15
6.4 Réglages via le bouton-poussoir 15
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Systéeme de mesure de position magnétique

1 Guide d'utilisation

1.1 Validité

LLa présente notice décrit la structure, le fonctionnement et
les possibilités de réglage du systeme de mesure de
position magnétique BMP avec interface courant et
tension analogiques, ainsi qu'avec interface |O-Link. Elle
est valable pour les types

BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P__-S75
(voir code de type, page 31).

La présente notice s’adresse a un personnel qualifié. La lire
attentivement avant I'installation et la mise en service du
BMP.

1.2 Symboles et conventions utilisés

Les instructions spécifiques sont précédées d'un triangle.
» Instruction 1

Les instructions sont numérotées et décrites selon leur
ordre :

1. Instruction 1

2. Instruction 2

Les nombres sans marquage supplémentaire sont des
nombres décimaux

(p. ex. 23). Les nombres hexadécimaux sont représentés
avec le préfixe Ox (p. ex. Ox12AB).

Conseils d'utilisation
Ce symbole caractérise des conseils généraux.

1.3 Fourniture

— Systeme de mesure de position magnétique BMP
— Notice résumée

ﬂ Les capteurs de position et les accessoires de
montage varient selon |'application et doivent
étre commandés séparément.

B www.balluff.com

1.4 Homologations et certifications
oL

Avec le symbole CE, nous certifions que
nos produits répondent aux exigences
de la directive UE actuelle.

Le systeme BMP satisfait aux exigences des normes de
produit suivantes :
— EN 61326-2-3 (résistance au brouillage et émission)

Contréles de I'émission :

- Rayonnement parasite
EN 55011

Contrdles de la résistance au brouillage :
— Electricité statique (ESD)

EN 61000-4-2 Degré de sévérité 2
— Champs électromagnétiques (RFI)
EN 61000-4-3 Degré de sévérité 3

— Impulsions parasites rapides et
transitoires (Burst)
EN 61000-4-4

— Grandeurs perturbatrices
véhiculées par cable, induites par
des champs de haute fréquence
EN 61000-4-6

Degré de sévérité 3

Degré de sévérité 3

n Pour plus d'informations sur les directives,
homologations et certifications, se reporter a la
déclaration de conformité.

1.5 Abréviations utilisées

|ODD 10 Device Description
DP Process Data (données de processus)

MDC Measurement Data Channel (voie de données de
mesure)

SSC  Switching Signal Channel (canal de signal de
commutation)

francais SALLUrF
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2 R —

2.1 Utilisation conforme aux prescriptions

Le systéeme de mesure de position magnétique BMP,
associé a une commande machine (p. ex. un API) et a un
module IO-Link Master, constitue un systeme de mesure
de déplacement. Il est monté dans une machine ou une
installation et est destiné aux applications dans le domaine
industriel. Son bon fonctionnement, conformément aux
indications figurant dans les caractéristiques techniques,
n'est garanti qu'avec les accessoires d'origine Balluff ;
I'utilisation d'autres composants (a I'exception des vérins)
entraine la nullité de la garantie.

Tout démontage du BMP ainsi que toute utilisation non
conforme aux prescriptions sont interdits et entrainent
['annulation de la garantie et de la responsabilité du
fabricant.

2.2 Généralités sur la sécurité

|'installation et la mise en service ne doivent étre
effectuées que par un personnel qualifié et ayant des
connaissances de base en électricité.

Est considéré comme qualifié le personnel qui, par sa
formation technique, ses connaissances et son
expérience, ainsi que par ses connaissances des
dispositions spécifiques régissant son travail, peut
reconnaitre les dangers potentiels et prendre les mesures
de sécurité adéquates.

Il est de la responsabilité de I'exploitant de veiller a ce
que les dispositions locales concernant la sécurité soient
respectées.

L'exploitant doit en particulier prendre les mesures
nécessaires pour éviter tout danger pour les personnes et
le matériel en cas de dysfonctionnement du BMP.

En cas de dysfonctionnement et de pannes du BMP,
celui-ci doit étre mis hors service et protégé contre toute
utilisation non autorisée.

SALLUFF francais

2.3 Signification des avertissements
Respecter impérativement les avertissements de cette
notice et les mesures décrites pour éviter tout danger.

Les avertissements utilisés comportent différents mots-clés
et sont organisés de la maniére suivante :

MOT-CLE

Type et source de danger
Conséquences en cas de non-respect du danger
» Mesures a prendre pour éviter le danger

Signification des mots-clés en détail :

ATTENTION

Décrit un danger pouvant entrainer des dommages ou
une destruction du produit.

/\ PRECAUTION
Le symbole "Attention" accompagné du mot
PRECAUTION caractérise un danger pouvant entrainer
des blessures de gravité Iégére ou moyenne.

/A DANGER

Le symbole "Attention" accompagné du mot DANGER
caractérise un danger pouvant entrainer directement la
mort ou des blessures graves.

2.4 Elimination des déchets

» Pour I'élimination des déchets, se conformer aux
dispositions nationales.
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3 Structure et fonction

BMP 01-...-54 Encoche ') Encoche )
/"

= =" 1F

D= = i
] L

= 11

50 [} Capteur de?)
position

Face sensible !

BMP 01-...-S75 ‘ Plage de mesure ‘
I 1
é I ﬂ [I]]]]]]]]:)( 2 . Zone de détection
40 Longueur du bottier
Cable BMP 01-... 3 Ecartement des trous de percage
3 3
= N 0 /. A
1T
e \\ o| 2
1) Marquage de la plage de mesure € (@ \Y ; =~
2)Non compris dans la fourniture ( 1 |
3) Point de fixation (voir Fig. 4-13 11
page 12) 2 LED Bouton-poussoir

Fig. 3-1: Systeme de mesure de position magnétique BMP 01-..., Structure et fonction

3.1 Structure

Raccordement électrique : le raccordement électrique
est exécuté de facon fixe par le biais d'un cable avec ou
sans connecteur (voir code de type page 31).

Boitier : boitier en aluminium avec bords en plastique.
Longueur de boitier : plage de mesure + 10 mm.

Fixation : des trous sont prévus dans le BMP pour la
fixation avec des vis de montage M2 ou avec des
coulisseaux (voir Accessoires page 30).

Capteur de position : définit la position a mesurer.

Plage de mesure : pour adapter le BMP de maniere
optimale a I'application, les plages de mesure suivantes
sont disponibles : 32/64/96/128/160/192/224/256 mm.
Pour la fidélité de répétition et I'erreur de linéarité, les
valeurs indiguées dans les Caractéristiques techniques
(voir chap. 8.1 page 29) sont respectées.

Zone de détection : zone dans laquelle le BMP détecte la
position du capteur de position. Elle dépasse la plage de
mesure des deux cotés de 4 mm.

ﬂ La zone de détection allant au-dela de la plage
de mesure n'est délivrée qu'au travers de
I'interface 10-Link.

B www.balluff.com

3.2 Fonction

Le BMP est un systéeme de mesure de position
magnétique intelligent. Il sert principalement a la détection
sans contact de la course de piston de vérins
pneumatiques, pinces et chariots, a I'aide d'aimants
permanents a aimantation axiale. Le BMP garantit une
mesure de position absolue et continue, avec une
précision de mesure adaptée a I'application.

Le BMP dispose d'une sortie analogique facile a exploiter,
qui peut étre commutée entre tension et courant. De plus,
il offre une sortie de commutation facile a régler.

Le BMP peut étre paramétré sans accessoire
supplémentaire grace a un bouton-poussoir et trois LED.
Par le biais de I'interface I0-Link, le BMP offre d'autres
possibilités de réglage et fonctions de surveillance d'état.

Le BMP facilite avec ses fonctions le changement de
format dans différentes applications.

francais SALLUrF
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_

3

3.2.1

Structure et fonction (suite)

Sorties analogique et sortie TOR

Sortie analogique
— commutable entre :
— 0...10V (valeur de sortie en dehors de la plage de
mesure réglée : 10,5 V) (réglage usine)
— 4...20 mA (valeur de sortie en dehors de la plage de
mesure réglée : 3,5 mA)
— Le début et la fin de la plage de mesure sont réglables.
— Résolution 12 bits (adaptée a la plage de mesure
réglée)
Sortie de commutation

— Point d'enclenchement et de déclenchement réglable
— Le réglage par défaut est un affichage de la plage de
mesure (actif sur la totalité de la plage de mesure)

—  NO/NF commutable

La sortie analogique et la sortie de commutation sont
décrites dans le chapitre 6 page 15.

3.2.2 Interface I0-Link

— Valeur mesurée absolue (um)
— Affichage de la plage de mesure via bit d'état
— Quatre signaux de commande
— Nombreuses possibilités de configuration pour la valeur
mesurée et les signaux de commande
— Fonctions pour la surveillance d'état :
— Mesure de la température
— Compteur d'heures de service
— Compteur de cycles de démarrage

L'interface |0-Link est décrite dans le chapitre 7
page 17.

BALLUFF francais

3.3
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Affichage a LED

En mode normal, les trois LED indiquent I'état de
fonctionnement du BMP.

verte

Jaune

Rouge

Fig. 3-2: Positions des LED
LED Etat de fonctionnement
Couleur Etat
verte | Allumée Alimentation OK
Clignotement | Communication |O-Link active
inverse
Jaune | Eteinte LLe capteur de position est
dans la plage de mesure
réglée.

Allumée Le capteur de position est en
dehors de la plage de mesure
réglée.

Clignotement | La réserve de fonctionnement

5Hz de la mesure est faible.
L'intensité mesurée du champ
magnétique du capteur de
position est faible.

Rouge | Eteinte Pas d’erreur
Clignotement | La sortie courant analogique
5Hz est ouverte
Tab. 3-1: Affichage a LED

Conseils d'utilisation

Un clignotement asynchrone permanent de
I'ensemble des LED indique une erreur grave.
Le BMP doit éventuellement étre remplacé.
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4 Montage et raccordement

Trois variantes sont prévues pour le montage :

— Fixation via une rainure en C ou en T sur un vérin
pneumatique (voir chapitre 4.1).

— Fixation via des colliers de serrage et un support sur un
vérin cylindrique (voir chapitre 4.2).

— Monter le BMP a I'aide des vis de montage sur une
surface et |'utiliser avec un capteur de position libre
(voir chapitre 4.3).

Importantes consignes de montage

_-S4/P_ _-S75
Systéeme de mesure de position magnétique

A PRECAUTION

Température accrue du boitier

En cas de couplage thermique insuffisante a travers le
montage, la température superficielle du BMP peut
augmenter et provoquer des brllures en cas de contact.

» Améliorer le couplage thermique du montage.
» Réduire la charge.

ATTENTION

Limitations de fonctionnement

Un montage incorrect peut limiter le fonctionnement du

systeme BMP et entrainer une usure prématurée.

» Le capteur de position ne doit pas entrer en contact
avec le BMP.

» Protéger le systeme contre les champs magnétiques
risquant d'influencer la mesure.

Positionner le BMP de telle sorte que la plage de mesure
puisse détecter la zone de mouvement complete du
capteur de position.

Le capteur de position doit étre polarisé axialement.
L 'orientation (pdle nord ou pdle sud orienté vers |'extrémité
du céble) n'a aucune incidence.

LLa position mesurée par le BMP est au centre du capteur
de position.

Pour le montage sur un vérin pneumatique, seuls entrent
en ligne de compte les vérins qui ont un aimant permanent
intégré comme capteur de position.

Une téte de vérin tournante entraine une imprécision plus
grande !

Vis de fixation et coulisseaux, voir Accessoires
page 30.

B www.balluff.com
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4 Montage et raccordement (suite)

4.1 Montage sur un vérin pneumatique avec 3. Guider les coulisseaux dans la rainure.

rainureenTouenC

Des coulisseaux sont nécessaires pour le montage sur un
vérin pneumatique (voir Accessoires page 30).

Fig. 4-4 :  Guider les coulisseaux dans la rainure (rainure en T a
gauche, rainure en C a droite dans la figure)

Capteur de position

Fig. 4-5: Coulisseaux dans la rainure (vue de coté ; rainureen T a
gauche, rainure en C a droite dans la figure)

Fig. 4-1:  Montage sur un vérin pneumatique
4. Positionner le BMP.

1. Monter les coulisseaux sur le BMP, visser les vis sans 5. Serrer les vis (couple de serrage : 0,1 Nm).
les serrer.

Fig. 4-6 :  Serrer les vis a téte fendue (rainure en T a gauche, rainure
en C a droite dans la figure)

& &

Fig. 4-2:  Montage coulisseaux en T (& gauche) ou coulisseaux en C Fig. 4-7 : Coulisseaux fixés dans la rainure (vue de coté ; rainure en T
(& droite) a gauche, rainure en C a droite dans la figure)
2. Aligner les coulisseaux avec le coté droit paralléle a la = Les coulisseaux sont tourneés de 90°.
rainure. = Le BMP est fixe.

Fig. 4-3: Aligner les coulisseaux (rainure en T a gauche, rainure en C
a droite dans la figure)

10 | BALLUFF francais
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4 Montage et raccordement (suite)

4.2 Montage sur un vérin cylindrique

Le montage sur un vérin cylindrique s'effectue a I'aide de
colliers de serrage et de supports pour vérin cylindrique
(voir Accessoires page 30).

1. |Installer les supports pour vérin cylindrique sur le BMP.
Veiller a I'orientation des supports (voir Fig. 4-8).

Support pour vérin cylindrique

PSt

Vérin cylindrique

Fig. 4-8 :  Fixer les supports sur le BMP

2. Engager les colliers de serrage a travers le BMP et les
supports.

Collier de serrage

Fig. 4-9:  Monter les colliers de serrage

3. Serrer les vis des colliers de serrage pour fixer le BMP
sur le vérin cylindrique.

Fig. 4-10 : Fixer les colliers de serrage

B www.balluff.com
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4 Montage et raccordement (suite)

4.3 Montage avec un capteur de position libre Montage direct et inverse

Des vis de montage sont nécessaires pour le montage Le BMP peut étre monté dans le sens direct (face sensible
avec un capteur de position libre (voir Accessoires orientée vers la surface de montage) ou dans le sens
page 30). inverse.

n Dans le cas des capteurs de position, il faut
qu’une intensité de champ de 3...50 mT (sur la
surface de fixation le long de la direction de
mouvement de I'aimant) soit garantie.

Distances et tolérances a respecter

Pour garantir le fonctionnement, les distances suivantes du
capteur de position doivent étre respectées :

Capteur de position

Fig. 4-12 : Montage avec capteur de position libre (montage inverse),
capteur de position a polarisation axiale (exemple, N et S
peuvent étre intervertis)

ﬂ En cas de montage inverse, il faut prévoir un
évidement pour le bouton-poussoir et les LED
(dimensions voir Fig. 4-13), sinon le BMP ne
peut étre configuré que par le biais de I'lO-Link.

BMP

@8

2.7

12+2 P
7

Fig. 4-11 : Distances et tolérances, montrées a I'exemple d'un
capteur de position a aimant rond @10x10 mm avec une
rémanence B, ~360 mT ]

5.3
9.1

16

]
@

d \\_-’

L

Ecartement des trous de percage

Ecartement des trous de percage = plage de mesure +
2 mm (tolérance du gabarit des trous = 0,05 mm)

1.4 ™

6.9

Exemple : Plage de mesure 128 mm

Ecartement des trous de pergage 17.8
=130 mm +0,05 mm

Fig. 4-13 : Dimensions et distances du bouton-poussoir et des LED

1. Prévoir des trous de percage (distances variables selon
le type, voir Fig. 3-1 page 7 et Ecartement des
trous de percage page 12).

2. Fixer le BMP sur une surface avec les vis de montage
(voir Accessoires page 30) et un couple de serrage
de 0,1 Nm.

SALLUFF francais
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4 Montage et raccordement (suite)

Montage avec capteur de position BAM TG-MP-028
6.35 +4

——

Rl

¢
G

122 /{96 )

Fig. 4-14 : Distances avec capteur de position

Fig. 4-15 : Exemple de montage

B www.balluff.com

4.4 Raccordement électrique

BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
2,
O
. 1
3
T
M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)

Fig. 4-16 : Affectation des broches du connecteur (vue de dessus,
c6té broches)

Couleur

Broche de fil Signal
Marron +24 V (tension d'emploi UB+)
2 Blanc Sortie analogique : tension

0...10V (réglage usine) /
courant 4...20 mA

3 Bleu GND (tension d'emploi UB-;
potentiel de référence)

4 Noir OUT1 (sortie de commutation
S1) ou C/Q (I0-Link)

Tab. 4-1: Affectation des broches du connecteur

4.5 Pose des cables

Champs magnétiques

Veiller a ce que le systeme BMP et le vérin de réception se
trouvent a une distance suffisante par rapport a des
champs magnétiques externes de forte intensité.

Pose des cables

Poser le cable entre le BMP, le systeme de commande et
I'alimentation électrique a distance des cébles de
puissance (risque de perturbations inductives) et veiller a
une pose des cébles ou une installation de la machine de
fagcon conforme a la CEM.

Poser le cable sans contrainte de tension.

Rayon de courbure en cas de cablage fixe

En cas de cablage fixe, le rayon de courbure doit étre au
moins trois fois supérieur au diameétre du cable.

Longueur de cable
Longueur max. du cable 20 m.

Pour la sortie analogique, il est possible d'utiliser des
céables plus longs si la structure, le blindage et le cablage
empéchent toute nuisance venant de champs
perturbateurs externes.

francais BALLUFF
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5 Mise en service

5.1 Mise en service du systéme

A DANGER

Mouvements incontrolés du systéme

Lors de la mise en service et lorsque le systéme de mesure

de position fait partie intégrante d'un systeme de

régulation dont les parametres n'ont pas encore été réglés,

des mouvements incontrélés peuvent survenir. De tels

mouvements sont susceptibles de causer des dommages

corporels et matériels.

» Les personnes doivent se tenir a I'écart de la zone
de danger de l'installation.

» La mise en service ne doit étre effectuée que par un
personnel qualifié.

» Les consignes de sécurité de l'installation ou du
fabricant doivent étre respectées.

Des signaux erronés ou inattendus sont possibles avec

les corps a contenu ferromagnétique.

» Déplacer le capteur de position sur I'intégralité de la
zone de détection.

1. Vérifier la fixation et la polarité des raccordements.
Remplacer les raccordements endommagés.

2. Mettre le systeme en marche.

3. Controler les valeurs mesurées et les parameétres
réglables et, le cas échéant, procéder a un nouveau
réglage du BMP. Ce faisant, déplacer le capteur de
position sur la totalité de la plage de mesure.

n Vérifier I'exactitude des valeurs, en particulier
apres remplacement du BMP ou réparation par
le fabricant.

5.2 Conseils d'utilisation

— Contréler régulierement le fonctionnement du BMP et
de tous les composants associés.

— En cas de dysfonctionnement, mettre le BMP hors
service.

— Protéger l'installation de toute utilisation non autorisée.

— Controler la fixation et, le cas échéant, la resserrer.

14 | BALLUFF francais
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6 Interface analogique et sortie de commutation

ﬂ En cas de communication |O-Link active, la
sortie analogique est désactivée.

ﬂ La plage de mesure minimale réglable est de
5 mm.

ﬂ Au démarrage, le capteur est en mode SIO.
Apres un redémarrage (Power Cycle) ou une
commande Fallback, le capteur repasse en
mode SIO.

6.1 Sortie tension 0...10 V

(Réglage usine : sortie tension)

Range Teach Range Teach

Minimum Maximum
10,5V
10V
,,,,,,,,,,,, Avant
""""""""""" _ Apres
Y -

Position du capteur de position

Fig. 6-1: Sortie tension analogique

ﬂ Procédure de réglage, voir chapitre 6.4
page 15.

6.2 Sortie courant 4...20 mA

Range Teach Range Teach
Minimum Maximum
20 mA
4 mA
3.5 mA

Position du capteur de position

Fig. 6-2:  Sortie courant analogique

n Procédure de réglage, voir chapitre 6.4
page 15.

B www.balluff.com

6.3 Sortie de commutation
Signal de commutation (réglage usine)

ActifTu—r -

Inactif

Fig. 6-3: Signal de commutation (réglage usine)

Signal de commutation appris
(Teach 1 (point d'enclenchement) et Teach 2 (point de
déclenchement) effectués)

Teach 1 Teach 2

Actif‘r--;----\r—{- ------------ Lo
Inactif : :

Possibilité d'apprentissage dans la totalité de
la plage de mesure réglée

Fig. 6-4 :  Signal de commutation appris

Contact a fermeture (NO) / ouverture (NF)

Par défaut, la sortie de commutation est réglée en tant que
contact a fermeture (figure ci-dessus). Elle peut étre
changée sur une logique a ouverture.

Teach 1 Teach 2
Actif ! \ - !/ !

Inactif : ] 1 :

Possibilité d'apprentissage dans la totalité de
la plage de mesure réglée

Fig. 6-5: Signal de commutation appris

n Procédure de réglage, voir chapitre 6.4
page 15.

6.4 Réglages via le bouton-poussoir

ATTENTION

Endommagement par des objets pointus.

[utilisation de la touche a I'aide d’objets pointus peut
conduire a des endommagements.

» Ne jamais actionner la touche au moyen d’un objet

pointu.

n Les réglages effectués au moyen du bouton-
poussoir sont valables pour le fonctionnement
avec l'interface analogique et avec l'interface
|O-Link.

n Ne pas utiliser de matériaux ferromagnétiques
(p. ex. des tournevis) pour I'apprentissage,
Cceux-ci pouvant provogquer des interférences !

ﬂ Il est également possible d’accepter un mode
sans aucun changement (Timeout ou Power
Cycle).

francais BALLUrF | 15
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6 Interface analogique et sortie de commutation (suite)

Légende

Appui bref sur le
bouton-poussoir

Maintien pendant 2 s
du bouton-poussoir

16

| Fonctionnement normal

il

A

Rl

¥

il

Erreur de réglage

u@pn

Tous les LED clignotent pendant 3 s

: ﬁ

v = wmm a 5 Hz (asynchrone)
Mode de réglage (K((('»)»

(D)) Vert 2 Hz -

() Jaune 2 Hz h

((.)) Rouge 2 Hz

Régler la sortie analogique

2 @3

(@)
@)

Vert éteint/allumé

Vert allumé = sortie tension

Jaune 2 Hz

Vert éteint = sortie courant

Rouge 2 Hz

Changement : appui bref sur le bouton-poussoir

Range Teach Minimum

Vert éteint

Y

Jaune éteint

D €U0

|

O

\/

Rouge éteint

Réglage de la pente de la courbe caractéristique

O | @

C) [ D
@ @GP

Vert éteint/allumé

Vert allumé = front descendant

Jaune éteint

Vert éteint = front montant

(( ) Rouge 2 Hz
3x (oj t Range Teach Maximum j@LT
==t Vert éteint U
() Jaune 2 Hz >

o |

\ 4

Régler la logique du point de com

mutation

O | @

7 XQ}

Vert éteint/allumé

Vert allumé = contact a ouverture

o | W7 | Jaune 5 Hz Vert éteint = contact a fermeture
@y | @ Rouge 5 Hz Changement : appui bref sur le bouton-poussoir

Rouge 5 Hz Changement : appui bref sur le bouton-poussoir
[2s)
5x M t Réglage du point d’action 1‘@1
— @ Vert éteint Les points d’action d’entrée et de sortie doivent | =—=F
() Jaune 5 Hz faire I'objet d’un apprentissage (c’est-a-dire que
@ Rouge éteint le processus doit étre exécuté deux fois).

Rétablissement des réglages usine

Fig. 6-6:

SALLUrr

wgpm
@
)

Vert 5 Hz

\i

Jaune éteint

Rouge éteint

Apercu du mode de réglage
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4 Interface 10-Link

71 Paramétres de communication

Dans la Tab. 7-1 est décrite la spécification 10-Link
fondamentale de la version standard BMP 01-...

Spécification Désignation 10-Link Valeur
Vitesse de transmission COMS3 230,4 kbauds
Temps de cycle minimal de |'appareil MinCycleTime 1 ms (Ox0A)
Spécification de la trame : M-Sequence Capability: 0x19

— Nombre de données utiles Preoperate — M-Sequence Type Preoperate | 2 octets

— Nombre de données utiles Operate — M-Sequence Type Operate 1 octet

- ISDU — ISDU supported Reconnu

Version de protocole 10-Link Revision ID 0x11 (version 1.1)

Nombre de données de processus de I'appareil au maitre | ProcessDataln 6 octets (0xCH)

Nombre de données de processus du maitre a I'appareil ProcessDataOut 0 octet (0x00)

Identification du fabricant Vendor ID 0x0378

Identifiant de I'appareil Device ID 0x0D0101

Profil 10-Link Profile Profil Smart Sensor Ed 2
("Digital Measuring Sensor")

Type de profil I10-Link Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1 . Spécification d'appareil BMP

Le temps de cycle minimum ("MinCycleTime")
du BMP est de 1 ms.

Le maitre peut, si nécessaire, augmenter le
temps de cycle, c'est pourquoi le temps de
cycle ("MasterCycleTime") effectivement utilisé
dépend du maitre.

Au démarrage, le capteur est en mode SIO.
Apres un redémarrage (Power Cycle) ou une
commande Fallback, le capteur repasse en
mode SIO.

B www.balluff.com
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7 Interface 10-Link (suite)

7.2 Données de processus (PD)

Les versions du BMP délivrent via I'interface |O-Link de
facon cyclique une valeur mesurée ("Measurement Value")
et un état supplémentaire, ainsi que des informations sur
les points de commutation.

Octet
o | 1 | 2 | s 4 5
Facteur | Etatet
Valeur de mesure d'échellel  SSC

Tab. 7-2 : Données de processus

Valeur mesurée ("Measurement Value")

La valeur mesurée correspond a la position du capteur de
position en um et se compose d'une valeur a 32 bits avec
signe.

Facteur d'échelle

Le facteur d'échelle indique avec quel facteur la valeur
mesurée doit étre multipliée pour obtenir la valeur dans
I'unité Sl.

Le facteur d'échelle est de —6 (OxFA) pour le BMP :

valeur mesurée x 10-¢ = position [m]

Etat et SSC

Bit | Nom Fonction

7 | System Error Le BMP ne fonctionne plus
(erreur de mémaoire, matériel

défectueux).

6 | Out of Range / Le BMP ne reconnait aucun
No Measurement | capteur de position dans la
Data zone de détection.

5 | Out of
Measurement
Range

Le capteur de position est en
dehors de la plage de mesure
réglée.

4 | Measurement
Value Unsafe

Le capteur de position est en
dehors de la plage de mesure
réglée, la réserve de
fonctionnement est faible.

3 |SSC4 Information sur le quatrieme
point de commutation

2 | SSC3 Information sur le troisieme
point de commutation

1 |SSC2 Information sur le deuxieme
point de commutation

0 [ SSC1 Information sur le premier point

de commutation. En mode SIO,
SSC 1 est défini sur la sortie
OuUT 1.

Tab. 7-3: Etat et SSC

BALLUFF francais

En cas d'erreur, les données ne sont signalées comme
étant non valables a I'aide de PD Invalid Bit que si
I'appareil ne peut fournir absolument aucune donnée
valable.

ﬂ La fonctionnalité 10-Link PD Invalid Bit est
traitée par différents maitres IO-Link (voir
manuel du maitre utilisé).

Zone de détection

Plage de mesure

Valeur de mesure

Positi(jn

Out [of range (negative)
~ Out pf range (positive) |

Bits d'état"
Bit 4 0|0 0/12 0|0
Bit 5 01 0 110
Bit 6 10 0 011
" voir Tab. 7-3

2 Lorsque ce bit est mis a un, la réserve de fonctionnement est faible. La
magnétisation du capteur de position est trop faible ou le capteur est
trop éloigné du BMP.

Fig. 7-1:  Zones et sortie

Si le capteur de position est au-dessus ou au-dessous de
la zone de détection et s'il est encore reconnu par le BMP,
la valeur mesurée est remplacée par les valeurs suivantes :

— Out of Range positive : 2'147'483'640 (Ox7FFFFFF8)
- Out of Range negative : —2'147'483'640 (0x80000008)

En cas d'erreur (si aucune donnée valable ne peut étre
délivrée), la valeur mesurée est remplacée par la valeur
d'erreur 2'147'483'644 (0x7FFFFFFC).
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7.3 Données d'identification

Index Subindex Paramétre Taille Acces Gestion des données
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 octets Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 octets Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name 40 octets max. Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12 octets Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 27 octets Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number 18 octets max. Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 octets Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 octets Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | 32 octets max. Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag 32 octets max. Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag 32 octets max. Read/Write X
Tab. 7-4 : Données d'identification
Application Specific Tag, Function Tag et
Location Tag
Les tags Application Specific Tag, Function Tag et
Location Tag offrent la possibilité d'affecter a I'appareil
|O-Link une chaine quelconque d'une taille maximale de
32 octets. Cette séquence peut étre utilisée pour une
identification spécifique a I'application et reprise dans le
gestionnaire de parametres. L'accés a I'objet entier a lieu
via le subindex 0.
B www.balluff.com francais BALLUFF
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7.4 Ordres systéeme

Pour le BMP, différentes commandes sont implémentées
et sont accessibles via le parametre System Command sur
Index 2, Subindex 0. Lorsqu’une commande systeme est
transmise au BMP, la commande déclenche I’action
souhaitée, dans la mesure ou celle-ci est autorisée dans
I'état de I'application actuel.

Commande Nom Description

0x01 (1) ParamUploadStart Démarre le chargement des parameétres.

0x02 (2) ParamUploadEnd Termine le chargement des parametres.

0x03 (3) ParamDownloadStart Démarre le déchargement des parametres.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Termine le déchargement des parametres.

0x05 (5) ParamDownloadStore Termine le paramétrage et démarre |'enregistrement des données.

Ox41 (65) SP1 Single Value Teach Enregistre la position actuellement mesurée en tant que point de consigne 1.

0x42 (66) SP2 Single Value Teach Enregistre la position actuellement mesurée en tant que point de consigne 2.

Ox4E (78) Teach Reset Supprime les valeurs SP1 et SP2 de tous les SSC.

0x80 (128) Device Reset Réinitialise tous les composants de I'appareil.

0x82 (130) Restore Factory Settings | Rétablit toutes les configurations au réglage usine.

OxA5 (165) Reset Maintenance Réinitialise tous les parameétres de fonctionnement.

OXEOQ (224) Teach Preset Calcule et enregistre I'offset PDV, met la valeur actuelle de la sortie a la

valeur de présélection.

OxE1 (225) Teach Measurement Apprend la position actuelle en tant que valeur limite inférieure de la plage
Range Lower Limit de mesure.

OxE2 (226) Teach Measurement Apprend la position actuelle en tant que valeur limite supérieure de la plage
Range Upper Limit de mesure.

Tab. 7-5: Commandes systeme Index 2, Subindex O

SALLUrr
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Interface 10-Link (suite)

7.5 Données de paramétre
Index Subindex Parameétre Taille Accés | Gestion des
données

MDC (Measurement Data Channel) (voir chapitre 7.5.1)

0x00C1 (193) 0 Offset 4 octets | Read/Write X

0x00C2 (194) 0 Preset 4 octets | Read/Write X

0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 octet | Read/Write X

0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 octet | Read/Write X

0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 octets | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 octets | Read/Write X

SSC (Switching Signal Channels) (voir chapitre 7.5.2)

Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 octet | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 octet | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 octets | Read/Write X

0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 octets | Read/Write X

Ox003E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 octets | Read/Write X

OxO03F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 octets | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 octets | Read/Write X

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC8 Configurartion 4 octets | Read/Write X

0x4002 (16386) |0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 octets | Read/Write X

0x4003 (16387) |0, 1,2, 3 SSC4 Configurartion 4 octets | Read/Write X

Configuration de I'appareil

0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (voir chapitre 7.5.3) 2 octets | Read/Write X

0x00F8 (248) 0,1,2 Diggnosis_Suppression Configuration 5 octets Read/Write X
(voir chapitre 7.5.4)

Surveillance d'état

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (voir chapitre 7.5.5) 10 octets | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds 4 octets | Read/Write X
(voir chapitre 7.5.6)

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (voir chapitre 7.5.7) 12 octets | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (voir chapitre 7.5.8) 4 octets | Read Only

Paramétres systéme

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5 Data Storage (voir chapitre 7.5.9) 72 octets | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (voir chapitre 7.5.10) | 2 octets | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (voir chapitre 7.5.11) 8 octets | Read Only

0x000E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (voir chapitre 7.5.12) 9 octets | Read Only

Tab. 7-6 : Données de paramétre pour interface 10-Link

B www.balluff.com
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7.5.1 Configuration des valeurs mesurées (MDC)

Le BMP transmet la position mesurée via la valeur mesurée
(Measurement Value) au module 10-Link Master. La valeur

mesurée peut étre adaptée a I'application respective au
moyen des parametres suivants.

Une modification de la configuration influence le
comportement de commutation. Le cas
échéant, la configuration du signal de
commutation (voir chap. 7.5.2) doit étre
effectuée une nouvelle fois.

Parameétre Subindex Nom Taille Acces | Valeurs
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 octets | Read/Write |-600000...+600000 pm (valeur par défaut : O um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 octets | Read/Write | -300000...+300000 um (valeur par défaut : O um)
Output Charakteristics 0 - 1 octet | Read/Write | 0x00 (false) = décroissant (point zéro coté
0x00C3 (195) embout)

OxFF (true)” = croissant (point zéro coté cable)
Enable Detection 0 - 1 octet | Read/Write |0 = zone de détection désactivée
Range OxFF (255) = zone de détection activée (valeur
0x00C4 (196) par défaut : OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit | 4 octets | Read Only |La valeur minimale de la valeur mesurée pour
0x4080 (16512) la configuration actuelle.”

2 Upper Limit | 4 octets | Read Only |La valeur maximale de la valeur mesurée pour
la configuration actuelle.”
Unit Code | 2 octets | Read Only |0x1010 (4112) = metre
Scale 1 octet | Read Only |OxFA (-6) =

valeur mesurée x 10 = position [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit | 4 octets | Read/Write | Limites des valeurs mesurées brutes?
I(SLZSI;%Z (514) 2 Upper Limit | 4 octets | Read/Write

" Valeur minimale et valeur maximale pour la plage de mesure réglée. La
valeur mesurée peut dépasser ces limites en raison de la zone de
détection

Tab. 7-7 :

Données de parametre MDC

Les parametres peuvent s'influencer mutu-
ellement. C'est pourquoi il est recommandé de
procéder aux réglages dans I'ordre suivant :
Range Teach, Output Characteristics, Offset/
Preset Teach

Range Teach

La plage de mesure du BMP peut étre limitée par un
Range Teach. Les commandes systeme Teach Range
Minimum et Teach Range Maximum sont disponibles pour
cette fonction. Dans la plage de mesure nouvellement
réglée, les limites de la valeur de sortie peuvent étre
extraites du parametre MDC Describer.

Output Characteristics

Le parameétre Output Characteristics permet de changer la
direction de signal de la valeur de donnée. A cette fin, le
signal est inversé symétriqguement au sein de la plage de
mesure réglée.

Définition de I'offset

La valeur de sortie peut &tre munie d'un offset. A cette fin,
la valeur souhaitée peut étre écrite dans le paramétre
Offset. Cette valeur est ajoutée par le BMP a la valeur de la
position mesurée, et sortie.

SALLUFF francais

2 Ces valeurs sont nécessaires pour la fonctionnalité d'enregistrement
des données et ne devraient pas étre modifiées. La plage de mesure
peut étre adaptée avec les commandes Range-Teach (Apprentissage
de la plage).

Preset Teach
LLa fonction Preset Teach permet le calcul automatique de
la valeur d'offset.

1. Ecrire la valeur de sortie souhaitée dans le parametre
Preset.

2. Déplacer le capteur de position a la position souhaitée.
3. Exécuter la commande systeme Teach Preset.

4. |Le BMP calcule I'offset, afin que la valeur Preset soit
sortie au niveau de la position approcheée.

Detection Range

Lorsqu'il quitte la plage de mesure réglée, le BMP continue
de délivrer une valeur de position, jusqu'a ce que la zone
de détection soit dépassée.

Si ce comportement n'est pas souhaité dans I'application,
il peut étre désactivé au moyen du paramétre Enable
Detection Range.
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7.5.2 Configuration du signal de commutation (SSC)

La configuration des valeurs mesurées (voir
chap. 7.5.1) doit étre terminée avant le début
de la configuration du signal de commutation !

Le BMP possede 4 signaux de commutation intégrés.
Chaque signal de commutation est décrit par deux
parametres (Paramétre et Configuration). Le BMP a
converti les signaux de commutation en tant que mode
Window conformément au profil Smart Sensor.

_-S75

Interface 10-Link (suite)

Hystérésis Hystérésis
SsC
[ OoN |
sP §p2 Valeur de mesure

Fig. 7-2:  Hystérésis SSC

Paramétre Subindex Nom Taille Acces | Valeurs

SSC Parameter ) . N .

SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) | 4 octets | Read/Write | Valeur entiere 32 bits [um]

SSC2: 0x003E (62)

SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) | 4 octets | Read/Write | Valeur entiére 32 bits [um)]

SSC4: 0x4002 (16386)

. .| 0 = contact a fermeture (NO, par défaut)

SSC Configuration 1 Logic 1 octet | Read/Write 1 = contact & ouverture (NF)

SSC1: 0x003D (61) 0 — deactivated

SSC2: 0x003F (63) 2 Mode 1 octet | Read/Write 2 = window mode (valeur par défaut)
SSC3: 0x4001 (16385) - pare
S8C4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2 octets | Read/Write lgguri())ooo um (valeur par defaut :

Tab. 7-8 : Données de parameétre SSC

— SSC 1 a en tant que valeur par défaut un
point de commutation /n-Range (voir chapitre
6.3 page 15)

— En mode SIO, SSC 1 est défini sur la sortie
OUT 1.

Le BMP prend en charge les fonctions Single Teach
conformément au profil Smart Sensor. Deux autres
paramétres (TI Select et Tl Result, voir Tab. 7-9) sont
utilisés pour ce processus d'apprentissage.

La distance entre SP1 et SP2 doit étre égale a
au moins 2 fois I'hystérésis pour que le point de
commutation fonctionne.

Index Subindex | Taille Accés | Valeurs

Tl Select 0 1 octet | Read/Write | O ou 1 = SSC1 (valeur par défaut)

0x003A (58) 2 = 8SC2
3 =S8SC83
4 = SSC4

Tl Result 0 1 octet | Read Only | 0x00 (0) = inactif

0x003B (59) Ox11 (17) = apprentissage (Teach In) de SP1 réussi
0x42 (66) = apprentissage (Teach In) de SP2 réussi
0x07 (7) = erreur (Error)

Tab. 7-9 : Données de paramétres Teach In

B www.balluff.com
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Processus d'apprentissage (Teach In)

1. Sélectionner le signal de commutation (1 a 4) souhaité
via Tl Select

2. Déplacer le capteur de position sur la position
d'enclenchement.

3. Exécuter la commande systeme Single Value Teach
SP1 (0x41) (voir Ordres systeme page 20).

4. Déplacer le capteur de position sur la position de
déclenchement.

5. Exécuter la commande systeme Single Value Teach
SP2 (0x42) (voir Ordres systeme page 20).

ﬂ Les étapes peuvent étre contrblées au moyen
du parametre Teach-In Result.

7.5.3 Configuration de sortie

Les deux sorties du BMP peuvent étre configurées.

Index Subindex Nom Taille Acceés | Valeurs

Output Type 1 Out 1 1 octet | Read/Write | O = désactivé

0x00B4 (180) 1 = PNP (valeur par défaut)
2 =NPN
3 = push-pull

2 Out 2 1 octet | Read/Write | O = désactivé

5 = Courant 4...20 mA
6 = Tension 0...10 V (valeur par défaut)

Tab. 7-10 : Configuration des sorties

7.5.4 Inhibition du diagnostic

Si des fonctions de diagnostic génerent des problemes au
sein de I'application, les fonctions peuvent étre inhibées.
Pour les événements de diagnostic implémentés dans le
BMP, voir Liste d'événements page 27.

Index Subindex Nom Taille Accées | Valeurs

Diagnosis 1 Suppression Level 1 octet | Read/Write | O = Tous les événements actifs (valeur par

Suppression défaut)

Configuration 1 = Messages inhibés

OxO0F8 (248) 2 = Messages et avertissements inhibés
3 = Tous les événements inhibés

2 PD Invalid Suppression | 1 octet | Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid actif

OxFF (255) = PD Invalid inhibé

Tab. 7-11 : Inhibition du diagnostic

24 | BALLUFF francais
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7.5.5 Mesure de la température

Les valeurs de température suivantes sont sorties par le
BMP en tant que valeurs signées 16 bits avec I'unité °C
(Index 0x0052 (82)) :

— Température actuelle (subindex 1)

— Température minimale depuis le début du
fonctionnement (subindex 2)

— Température maximale depuis le début du
fonctionnement (subindex 3)

— Température minimale sur toute la durée de vie
(subindex 4)

— Température maximale sur toute la durée de vie
(subindex 5)

n Le capteur de température détecte la
température au sein du BMP. Celle-ci est dans
tous les cas plus élevée que la température
ambiante.

7.5.6 Valeurs seuils pour I'avertissement de
température

Le BMP offre la possibilité de définir les seuils

d'avertissement de température suivants (index 0x0053

(83)):

—  Seuil pour dépassement de température par défaut
(subindex 1)

—  Seuil pour dépassement de température par exces
(subindex 2)

Les seuils peuvent étre définis dans la plage —25...+85 °C.
Lorsque ces valeurs seuils sont dépassées par défaut ou
par exces, le BMP émet un avertissement (voir Liste
d'événements page 27).

n Si la température interne du BMP dépasse
95 °C, une erreur Surtempérature est émise.

B www.balluff.com
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7.5.7 Compteur d'heures de service

Les heures de service sont enregistrées dans le BMP et
mémorisées en permanence toutes les heures
(index 0x0057 (87)).

— Heures de service sur la totalité de la durée de vie
(subindex 1)

— Heures de service depuis la derniere maintenance
(subindex 2)

— Heures de service depuis la derniere mise en marche
(subindex 3)

La commande systeme Reset Maintenance permet de
remettre a zéro le compteur d'heures de service pour la
maintenance.

7.5.8 Compteur de cycles de démarrage

A chaque réinitialisation, le BMP incrémente le compteur
de cycles de démarrage, enregistré en permanence. Aussi
bien une commande systeme Device Reset qu'un
redémarrage matériel entrainent une incrémentation du
compteur.

LLa valeur peut étre lue via I'index 0x0058 (88), subindex 0.

La commande systéme Reset Maintenance permet de
remettre a zéro le compteur de cycles de démarrage pour
la maintenance.

francais BALLUFF
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7.5.9 Stockage des données (Data Storage)

Index Subindex | Nom Taille Accés | Valeurs

Data Storage 1 Command 1 octet | Read/Write

0x0008 (3) (Le paramétre Data Storage est requis
2 State Property 1 octet | Read Only | parle module I0-Link Master pour la
3 Size 4 octets | Read Only fonchop de §tookage des donnlegls., Ce

parametre n'offre aucune possibilité de

4 Parameter Checksum 4 octets | Read Only | réglage & I'utilisateur).
5 Index List 62 octets | Read Only

Tab. 7-12 : Parametre Stockage des données

7.5.10 Blocages d'acces (Device Access Locks) 7.5.12 Structure des données de processus

Ce parametre standard permet d’activer ou de désactiver (PD Input Descriptor)

certaines fonctions de I'appareil 10-Link.

Pour le BMP 01-..., il existe la possibilité de bloquer le
fonctionnement du gestionnaire de parametres et du
bouton-poussoir. A cette fin, le bit respectif de la valeur sur
2 octets doit étre mis a 1 (blogqué). Pour débloquer de
nouveau le fonctionnement, le bit est remis a 0.

Bit 0 Bloguer I'acces au parameétre
(non reconnu)

Bit 1 Bloquer le gestionnaire de paramétres
(reconnu)

Bit 2 Blocage du bouton-poussoir
(pris en charge)

Bit 3 Bloquer l'interface utilisateur locale

(non pris en charge)

Bits 4...15 | Réservés

Tab. 7-13 : Blocage des données de parametre

7.5.11 Profils et fonctions (ProfileCharacteristic)

Ce parametre indique le profil de I'appareil IO-Link pris en
charge.

— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2)

— Subindex 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile)

— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC Function Class)

— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

BALLUFF francais

Ce paramétre décrit la composition des données de
processus utilisées.

Chaque partie des données de processus est décrite avec
3 octets.

Subindex Valeurs Description

0x01 Ensemble de booléens

1 0x08 Longueur 8 bits
0x00 Offset O bit
0x03 Entier signé

2 0x08 Longueur 8 bits
0x08 Offset 8 bits
0x03 Entier signé

3 0x20 Longueur 32 bits
0x10 Offset 16 bits

Tab. 7-14 : Structure des données de processus

Via Subindex O, il est possible de lire la description
compléte des données de processus (voir
chapitre Données de processus (PD) page 18).
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Interface 10-Link (suite)

Données de diagnostic

Le BMP signale les données de diagnostic (événements)
sur le systeme pilote (voir Tab. 7-15) ou le systéme pilote
peut lire I'état via les parametres de diagnostic.

7.6.1 Parameétres de diagnostic

Index Subindex | Parameétre Taille Acces Valeurs

0x0024 (36) | O Device Status 1 octet | Read Only | O = état normal
2 = avertissement
4 = erreur

0x0025 (387) | O Detailed Device 9 octets | Read Only | Jusqu'a 3 événements actifs :

Status 1e octet Type d'événement (0 = pas

d'événement, OxE4 = avertissement,
OxF4 = erreur)
2e et 3e octets Code d'événement (voir
chap. 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 octets | Read Only | Les derniéres données de processus valables
(voir chap. 7.2)

Tab. 7-15 : Parametres de diagnostic

7.6.2 Liste d'événements

Code Catégorie Signification

d’événement

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - Le capteur de position est dans la zone de détection, mais
en dehors de la plage de mesure réglée.

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - Le capteur de position est dans la zone de détection,
mais en dehors de la plage de mesure réglée.

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - Le capteur de position est en dehors de la zone de détection.
Aucune donnée valide n’est émise. La valeur de données de processus transmise est
Ox7FFFFFF8 ou 2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - Le capteur de position est en dehors de la zone de détection.
Aucune donnée valide n’est émise. La valeur de données de processus transmise est
0x80000008 ou —2'147'483'640.

0x8D04 Error NO MEASUREMENT DATA — Aucun capteur de position reconnu. Aucune donnée valide
n’est émise. La valeur de données de processus transmise est Ox7FFFFFFC ou
2147483644.

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE - La réserve de fonctionnement de la mesure est faible.
L'application doit étre contrdlée.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (voir chapitre 7.5.6) — Le seuil supérieur
d'avertissement de température réglée est dépasseé.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (voir chapitre 7.5.6) — Le seuil inférieur
d'avertissement de température réglée est dépasseé.

0x4000 Error TEMPERATURE OVER RUN ERROR - La température a dépasseé la température
maximale spécifiée. La source de chaleur doit étre éliminée.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - Le matériel de I'appareil a un probleme. Redémarrer le BMP apres
avoir coupé I'alimentation. Si I'événement réapparait, le BMP doit étre remplacé.

0x8D07 Error OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - La sortie courant analogique est ouverte,
contréler l'installation.

Tab. 7-16 : Liste d'

événements

B www.balluff.com
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7 Interface 10-Link (suite)

7.7 Messages d'erreur de I'appareil

En cas d'acceés erronés, |'appareil (Device) répond avec
I'un des codes d'erreur indiqués.

Code Message d’erreur
d'erreur

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-17 : Messages d’erreur relatifs a la spécification 10-Link

28 | BALLUFF francais
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8 Caractéristiques techniques

8.1 Zone de détection/plage de mesure

Plage de mesure

Résolution

|O-Link

Analogique
Ecart de linéarité"
Fidélité de répétition”
Dérive thermique
(max. de la fin d'échelle)

Fréquence d'échantillonnage

Intensité de champ minimale (sur
la surface de fixation le long de la

direction de mouvement de
I’aimant)

8.2 Conditions ambiantes

Température ambiante
Température de stockage
Humidité relative de I'air?

Degré d'encrassement

Résistance aux chocs
selon EN 60068-2-27

Vibration
selon EN 60068-2-6

Classe de protection selon
IEC 60529%

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

1um
12 bits

+250 um
+100 um
+0,3 %

<1000 Hz
3mT

-25°C...+85°C
-25°C...+85 °C

Humidité relative de I'air
maximale de 80 % a des
températures allant
jusqu'a 31 °C, diminuant
linéairement jusqu'a

50 % d'humidité relative
de I'air a 40 °C.

3

Demi-sinus, 30 g,
11 ms

55 Hz, amplitude 1 mm,
3 x 30 min

P67

8.3 Alimentation électrique (externe)”

Tension d'emploi U,
Courantavide I, aU,

Consommation maximale de
couranta U, DC

Tension d'isolement nominale U,
Tension d'emploi nominale
U,DC

Temporisation & I'amorgage t,
Ondulation résiduelle (% de U))

Résistance de charge R,
(I analogique)

Courant de sortie
(U analogique)

Courant admissible sortie de
commutation

B www.balluff.com

15...30V CC
25 mA
<160 mA

75V CC
24V

<100 ms
<10%
<500 Q

<5mA

<100 mA

8.4 Raccordement électrique

Rayon de courbure, pose fixe
Diameétre de cable

Longueur de céble

Section de conducteur

Connexion
...P__-S875
P__-S4
..P

Type de liaison

Nombre de conducteurs

Protection contre I'inversion de
polarité

Résistance aux courts-circuits
Matériau de la gaine de céble

8.5 Sortie / interface

Sortie analogique

Interface
Mode SIO

8.6 Affichages

Visualisation d'état
Affichage de fonctionnement
Affichage d'erreur

> 3 x diametre de céble
2,4 mm

voir Code de type
page 31

0,07 mm?

Connecteur M8x1,

4 pbles

Connecteur M12x1,

4 pbles

Extrémité de cable non
connectée

Céble avec/sans
connecteur

4
Oui

Oui
PUR

Analogique, tension
(0...10V) (réglage usine) /
courant (4...20 mA)
commutable

|O-Link 1.1
Oui

LED verte
LED jaune
LED rouge

8.7 Caractéristiques mécaniques

Dimensions

Couple de serrage
Matériau du boitier

" valable pour la plage de mesure

42, 74,1086, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5
x 9,6 mm

0,1 Nm
PA12, aluminium

)
2 Valable pour UL : Humidité relative : 10...90% (sans condensation)

9 La classe de protection IP n'a pas été testée par UL.

4 Les produits doivent étre alimentés par une alimentation SELV / a énergie

limitée ou de classe 2.

francais
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9 Accessoires

LLes accessoires ne sont pas compris dans le matériel livré

et doivent étre commandés séparément.

9.1 Capteurs de position BAM TG-MP-028

Symbolisation commerciale: BAMO39T

B 26 14

14
10
7
2
</_
G\
%
%.
(b
i
1

L
®4.25 \)»P

18

Fig. 9-1 : Capteurs de position BAM TG-MP-028

9.2 Kit de montage pour rainureen T
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Symbolisation commerciale : BAM0383

— 2 coulisseaux rainure en T
- 2vis

ZXH ZXQ

Fig. 9-2 :  Kit de montage rainure en T

9.3 Kit de montage pour rainure en C
(BAM MC-MP-056-01-2-C3)
Symbolisation commerciale : BAM0382

— 2 coulisseaux rainure en C
- 2Vis

ZXH 2x ﬁ

Fig. 9-3: Kit de montage rainure en C

9.4 Vis de montage (BAM MC-AM-055-056-2)

Symbolisation commerciale : BAM0381
10 vis

1OXH

Fig. 9-4 :  Vis de montage

BALLUFF francais

9.5 Support pour vérin cylindrique
(BAM MC-MP-054-01-R)

Symbolisation commerciale : BAM037Z
2 supports pour vérin cylindrique

9.5
6.5

ZaNll=|

14.4

22.5

Fig. 9-5: Supports pour vérin cylindrique

9.5.1 Colliers de serrage pour la fixation des
supports

Le collier de serrage doit avoir une largeur maximale de
6 mm et étre constitué d'un matériau non ferromagnétique.

o/

-—

Fig. 9-6 :  Collier de serrage

L Collier de serrage
Diametre

de piston | Largeur | Diametre | SYMPolisation

commerciale
10/20mm | 5 mm 18...29 mm | BAMOON4

30 mm 5mm 28...39 mm | BAMOONS5

40 mm 5mm 38...49 mm | BAMOONG6

50 mm 5mm 48...59 mm | BAMOON7

Tab. 9-1: Colliers de serrage pour diamétre de piston correspondant
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10 T

BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Interface, analogique :

E = sortie tension 0...10 V (réglage usine)
ou sortie courant 4...20 mA

Interface, 10O-Link :
L1 = interface I0-Link, 12 bits

Interface, fonction de commutation :
PP = sortie de commutation : PNP, NO/NF programmable

Forme de caractéristique :
2 = croissante (réglage usine), programmable

Sortie de commutation :

1= 1 sortie de commutation programmable

Réglage :

A = courbe caractéristique et points de commutation réglables via apprentissage
ou interface 10-Link

Plage de mesure (a 4 chiffres) :

0128 = Indication métrique en mm, plage de mesure 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Raccordement électrique :
P02 = céble PUR, 2 m
P00,5-54 = cable PUR, 0,5 m avec connecteur M12, 4 pbles
P00,5-S75 = cable PUR, 0,5 m avec connecteur M8, 4 pdles

B www.balluff.com francais BALLUrF | 31
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11.1  Plaque signalétique
BALLUEE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

7 Symbolisation commerciale
2 Type
¥ Numéro de série

Fig. 11-1 : Plaque signalétique (extrait, exemple)

SALLUFF francais

N° 939733-726 FR - 04.131859 - L21 ; sous réserve de modifications. Remplace C20.
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico
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1
1.1 Validita
1.2 Simboli e segni utilizzati
1.3 Dotazione
1.4 Autorizzazioni e contrassegni
1.5 Abbreviazioni utilizzate

2 B

2.1 Utilizzo conforme

2.2 Informazioni di sicurezza
2.3 Significato delle avvertenze
2.4 Smaltimento

3 Configurazione e funzionamento

3.1  Struttura

3.2 Funzione
3.2.1 Uscita analogica e di commutazione
3.2.2 Interfaccia IO-Link

3.3 Indicatore LED

4 Montaggio e collegamento 9

(SIS IS, I, IS |

~ o000

0 00 0 N N

4.1 Montaggio su un cilindro pneumatico con scanalaturaaToaC 10
4.2 Montaggio su un cilindro circolare 11
4.3 Montaggio con datore di posizione libero 12
4.4 Collegamento elettrico 13
4.5 Posa dei cavi 13
5 Messa in funzione 14
5.1 Messa in funzione del sistema 14
5.2 Avvertenze per il funzionamento 14
6 Interfaccia analogica e uscita di commutazione 15
6.1 Uscita di tensione 0...10 V 15
6.2 Uscita di corrente 4...20 mA 15
6.3 Uscita di commutazione 15
6.4 Impostazioni tramite il pulsante 15
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g @l Interfaccia 10-Link
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11

7.1 Parametri di comunicazione
7.2 Dati di processo (PD)
7.3 Dati identificazione
7.4 Comandi di sistema
7.5 Dati parametrici
7.5.1 Configurazione dei valori di misurazione (MDC)
7.5.2 Configurazione del segnale di commutazione (SSC)
7.5.3 Configurazione di uscita
7.5.4 Indagine diagnostica
7.5.5 Rilevamento temperatura
7.5.6 Valori soglia per avviso di temperatura
7.5.7 Contaore d'esercizio
7.5.8 Contatore di cicli boot
7.5.9 Tenuta dati (Data Storage)
7.5.10 Blocchi di accesso (Device Access Locks)
7.5.11 Profili e funzioni (ProfileCharacteristic)
7.5.12 Configurazione dei dati di processo (PD Input Descriptor)
7.6 Dati di diagnosi
7.6.1 Parametri diagnostici
7.6.2 Lista event
7.7 Messaggi di errore dell'apparecchio
Dati tecnici
8.1 Campo dirilevamento/campo di misurazione
8.2 Condizioni ambientali
8.3 Tensione di alimentazione (esterna)
8.4 Collegamento elettrico
8.5 Uscita / interfaccia
8.6 Indicazioni
8.7 Dati meccanici
Accessori
9.1 Datore di posizione BAM TG-MP-028
9.2 Set di montaggio per scanalatura a T (BAM MC-MP-056-01-2-T5)
9.3 Set di montaggio per scanalatura a C (BAM MC-MP-056-01-2-C3)
9.4 Viti di montaggio (BAM MC-AM-055-056-2)
9.5 Supporti per cilindri circolari (BAM MC-MP-054-01-R)

9.5.1 Fascette per il fissaggio dei supporti

Legenda codici di identificazione

Appendice
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BMP O01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

1 Avvertenze per 'utente

1.1 Validita 1.4 Autorizzazioni e contrassegni

Il presente manuale descrive la struttura, il funzionamento e

le possibilita d'impostazione del sensore di posizionamento

lineare a campo magnetico BMP con interfaccia a corrente u

e a tensione e con interfaccia |0-Link. Vale per i tipi ® L
BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P__-S75

(vedere Legenda codici di identificazione a pagina 31).

Con il Contrassegno CE, attestiamo che
i nostri prodotti siano conformi ai requisiti
dell’attuale Direttiva UE.

I manuale sono rivolte a personale qualificato. Leggere |l
manuale prima di installare e mettere in funzione il BMP.

1.2 Simboli e segni utilizzati
) . Lo . I BMP & conforme ai requisiti della seguente norma di
Le singole istruzioni operative sono precedute da un prodotto:

triangolo. —  EN 61326-2-3 (immunita alle interferenze ed emissioni)
» |Istruzione operativa 1

Controlli emissioni:
Le sequenze operative vengono indicate con numeri:
1. Istruzione operativa 1
2. Istruzione operativa 2

— Irradiazione di disturbi radio
EN 55011

. . - Controlli di immunita da disturbi radio:
I numeri senza altro contrassegno sono numeri decimali

(ad es. 23). | numeri esadecimali vengono rappresentati — Elettricita statica (ESD)
preceduti da Ox (ad es. Ox12AB). EN 61000-4-2 Grado di definizione 2
— Campi elettromagnetici (RFI)
ﬂ Avvertenza, suggerimento EN 61000-4-3 Grado di definizione 3
Questo simbolo identifica le avvertenze generali. — Impulsi di disturbo transienti rapidi
(burst)
. EN 61000-4-4 Grado di definizione 3
13 Dotazione — Grandezze dei disturbi dalla linea
- Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico indotte da campi ad alta frequenza
BMP EN 61000-4-6 Grado di definizione 3

— lIstruzioni in breve

Ulteriori informazioni in merito a direttive,
autorizzazioni e norme sono indicate nella
n | datori di posizione e gli accessori di montaggio dichiarazione di conformita.
dipendono dall'applicazione e devono essere
ordinati a parte.

1.5 Abbreviazioni utilizzate

|IODD  10-Device-Description

PD Process Data (dati di processo)
MDC Measurement Data Channel
SSC  Switching Signal Channel

B www.balluff.com italiano BALLUFF
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

2 R ——

2.1 Utilizzo conforme 2.3 Significato delle avvertenze
Il sensore di posizionamento lineare a campo magnetico Seguire scrupolosamente le avvertenze di sicurezza in
BMP costituisce insieme a un comando macchina (ad es. queste istruzioni e le misure descritte per evitare pericoli.
PLC) e un IO-Link Master un sistema di misura della corsa.
Per poter essere utilizzato, il sistema deve essere montato Le avvertenze di sicurezza utilizzate contengono diverse
su una macchina o su un impianto ed & destinato parole di segnalazione e sono realizzate secondo lo
allimpiego in ambiente industriale. Il funzionamento schema seguente:
corretto secondo le indicazioni fornite nei dati tecnici viene
garantito soltanto con accessori originali Balluff. L’utilizzo di PAROLA DI SEGNALAZIONE
altri componenti (con esclusione dei cilindri) comporta la
decadenza della garanzia. Natura e fonte del pericolo

Conseguenze in caso di mancato rispetto dell’avvertenza

"apertura o I'uso improprio del BMP non sono consentiti e
determinano la decadenza di qualsiasi garanzia o
responsabilita da parte della casa produttrice.

di pericolo
» Misure per la prevenzione del pericolo

Le singole parole di segnalazione significano:

2.2 Informazioni di sicurezza ATTENZIONE
L'installazione e la messa in funzione devono avvenire Indica il rischio di danneggiamento o distruzione del
soltanto da parte di personale specializzato, in possesso di prodotto.
nozioni fondamentali di elettrotecnica.

/A PRUDENZA
Per personale specializzato e addestrato si intendono Il simbolo di pericolo generico in abbinamento alla parola
persone che, grazie alla propria formazione specialistica, di segnalazione PRUDENZA contraddistingue un rischio
alle proprie conoscenze ed esperienze e alla propria che pud portare a lesioni lievi o medie.
conoscenza delle disposizioni in materia, sono in grado di
giudicare i lavori a loro affidati, di riconoscere eventuali A PERICOLO

pericoli e di adottare misure di sicurezza adeguate. Il simbolo di pericolo generico in abbinamento alla parola

di segnalazione PERICOLO contraddistingue un pericolo

Il gestore ha la responsabilita di far rispettare le norme di che provoca immediatamente la morte o lesioni gravi.

sicurezza vigenti localmente.

In particolare, il gestore dovra adottare provvedimenti che
evitino pericoli per persone e cose in caso di guasto del
BMP. 2.4 Smaltimento
In caso di difetti e guasti non eliminabili del BMP, questo
deve essere disattivato e protetto contro I'uso non
autorizzato.

» Seguire le disposizioni nazionali per lo smaltimento.

6 | BALLUFF italiano
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

3 Configurazione e funzionamento

BMP 01-...-S4 Incisione 1)

Incisione”

LA
T~

9.6

I m——E=

[ ]
50 [} Datore di posizionez) Superficie attiva ‘L i

BMP 01-...-S75 ‘

Campo di misurazione ‘

—

Campo di rilevamento

SICL JCTImmE= 24~

Lunghezza della custodia

40

BMP 01-...-Cavo

%: < 3
[aV) ) v
Q

1) Marcatura del campo di misurazione O (@
2)Non compreso nella fornitura (

3) Punto di fissaggio (vedere Fig. 4-13

3 Distanza tra i fori
3
/L / ) -
\\ o| 2
\\ i R
[N II
11/

a pagina 12) 2 LED Tasto

Fig. 3-1:  Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico BMP 01-..., Configurazione e funzionamento

3.1 Struttura

Collegamento elettrico: il collegamento elettrico viene
eseguito fisso tramite un cavo o un connettore a spina
(vedere Legenda codici di identificazione a pagina 31).

Custodia: Custodia in alluminio con terminali in plastica.

Lunghezza della custodia: Campo di misurazione
+ 10 mm.

Fissaggio: Nel BMP sono previsti fori per il fissaggio con
viti di montaggio M2 o con nottolini (vedere Accessori a
pagina 30).

Datore di posizione: Definisce la posizione da misurare.

Campo di misurazione: Per adattare in modo ottimale il
BMP all'applicazione, sono disponibili i seguenti campi dli
misurazione: 32/64/96/128/160/192/224/256 mm. Per la
ripetibilita ed errori di linearita, vengono mantenuti i valori

indicati in Dati tecnici (vedere cap. 8.1 a pagina 29).

Campo di rilevamento: Campo, in cui il BMP rileva la
posizione del datore di posizione. Sporge dal campo di
misurazione per 4 mm su entrambi i lati.

ﬂ [l campo di rilevamento che sporge dal campo
di misurazione viene emesso solo tramite
I'interfaccia 10-Link.

B www.balluff.com

3.2 Funzione

I BMP & un sensore di posizionamento lineare a campo
magnetico intelligente. Serve principalmente per il
rilevamento senza contatto della corsa di cilindri
pneumatici, pinze e slitte con magneti permanenti
magnetizzati in senso assiale. || BMP garantisce una
misurazione di posizione assoluta continua, con precisione
rilevante per |'applicazione.

I BMP dispone di un'uscita analogica di facile valutazione,
che pud essere commutata tra tensione e corrente. Inoltre
offre un'uscita di commutazione di facile impostazione.

Mediante il pulsante e i tre LED si pud parametrare il BMP
senza altri strumenti.

Tramite l'interfaccia 10-Link il BMP offre ulteriori possibilita
di impostazione e funzioni di monitoraggio dello stato.

Con le sue funzioni il BMP supporta un facile cambio di
formato in diverse applicazioni.

italiano BALLUrF
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

3 Struttura e funzionamento (continua)

3.2.1 Uscita analogica e di commutazione

Uscita analogica
— possibilita di commutazione tra:

— 0...10V (valore di uscita fuori dal campo di
misurazione impostato: 10,5 V) (impostazione di
fabbrica)

— 4...20 mA (valore di uscita fuori dal campo di
misurazione impostato: 3,5 mA)

— Il punto iniziale € finale del campo di misurazione
pOSSONO essere impostati.

— Risoluzione a 12-Bit (adatta al campo di misurazione
impostato)

Uscita di commutazione

— Possibilita di impostazione del punto di attivazione e
disattivazione

— L'impostazione di fabbrica & un indicatore del campo di
misurazione (attivo su tutto il campo di misurazione)

— Contatto NO/NC (commutabile)

L'uscita analogica e quella di commutazione sono descritte
nel capitolo 6 a pagina 15.

3.2.2 Interfaccia IO-Link

— Valore di misurazione assoluto (um)
— Indicatore campo di misurazione tramite bit di stato
— Quattro segnali di commutazione
— Ampie possibilita di configurazione del valore di
misurazione e dei segnali di commutazione
— Funzioni di monitoraggio stato:
— Rilevamento temperatura
— Contaore d'esercizio
— Contatore di cicli boot

L'interfaccia |O-Link & descritta nel Capitolo 7 a
pagina 17.

SALLUFF italiano

3.3 Indicatore LED

Durante I'esercizio normale tre LED indicano lo stato
operativo del BMP.

Verde

Giallo

Rosso

Fig. 3-2:  Posizioni dei LED
LED Stato di funzionamento
Colore Stato
Verde | On Power OK
Lampeggio | Comunicazione IO-Link attiva
inverso
Giallo | Off Il datore di posizione si trova
all'interno del campo di
misurazione impostato.

On Il datore di posizione si trova fuori
dal campo di misurazione
impostato.

Lampeggio | La riserva di funzionamento della

5Hz misurazione € piccola.
L'intensita di campo magnetico
misurata del datore di posizione
€ piccola.

Rosso | Off Nessun errore
Lampeggio | L'uscita di corrente analogica &
5Hz aperta
Tab. 3-1: Indicatore LED

n Avvertenza, suggerimento
Un lampeggio continuo asincrono di tutti i LED
indica un errore grave. E possibile che il BMP
debba essere sostituito.




BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P_ _/P

4 Montaggio e collegamento

Sono previste tre varianti per il montaggio:

— Fissaggio tramite una scanalaturaa Coa T su un
cilindro pneumatico (vedere il capitolo 4.1).

— Fissaggio tramite fascette e supporti su un cilindro
circolare (vedere il capitolo 4.2).

— Montare il BMP con viti di montaggio su una superficie
e gestirlo con un datore di posizione libero (vedere il
capitolo 4.3).

Istruzioni importanti per il montaggio

__-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

A PRUDENZA

Temperatura aumentata della custodia

In caso di accoppiamento termico insufficiente, durante il
montaggio la temperatura della superficie del BMP puod
salire e potrebbe provocare delle scottature in caso di
contatto.

» Migliorare I'accoppiamento termico del montaggio.
» Ridurre il carico.

ATTENZIONE

Anomalie funzionali

Un montaggio non corretto pud ostacolare |l

funzionamento del BMP e provocare una maggiore

usura.

» |l datore di posizione non deve toccare il BMP.

» Schermare i campi magnetici, che potrebbero influire
sulla misurazione.

Posizionare il BMP in modo che possa rilevare tutto il
campo di movimento del datore di posizione.

Il datore di posizione deve essere polarizzato in senso
assiale. Non & rilevante |'orientamento (se il polo nord o il
polo sud & orientato in direzione estremita del cavo).

La posizione rilevata dal BMP si trova al centro del datore
di posizione.

Per il montaggio su un cilindro pneumatico si devono
impiegare solo cilindri su cui € montato un magnete
permanente come datore di posizione.

Una testa cilindro rotante comporta una maggiore
imprecisione!

ﬂ Per viti di fissaggio e nottolini vedere Accessori
a pagina 30.

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

_-S4/P _

_-S75

Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

4 Montaggio e collegamento (continua)

4.1 Montaggio su un cilindro pneumatico con
scanalaturaaToaC

Per il montaggio su un cilindro pneumatico sono necessari
dei nottolini (vedere Accessori a pagina 30).

Cilindro

Datore di posizione

Fig. 4-1:  Montaggio su un cilindro pneumatico

1. Montare i nottolini sul BMP, non serrare a fondo le viti.

Fig. 4-2:  Montaggio nottolini a T (a sinistra) o nottolini a C (a destra)

2. Allineare i nottolini con il lato diritto parallelo alla
scanalatura.

Fig. 4-3:

Allineamento dei nottolini (scanalatura a T a sinistra,
scanalatura a C a destra in figura)

SALLUFF italiano

3. Inserire i nottolini nella scanalatura.

& &

Inserimento dei nottolini nella scanalatura (scanalatura a T a
sinistra, scanalatura a C a destra in figura)

Fig. 4-4:

Fig. 4-5:  Nottolini nella scanalatura (vista laterale; scanalaturaa T a

sinistra, scanalatura a C a destra in figura)

4. Posizionare il BMP .
5. Serrare le viti (coppia: 0,1 Nm).

Fig. 4-6:

Serraggio delle viti scanalate (scanalatura a T a sinistra,
scanalatura a C a destra in figura)

& &

Fig. 4-7:

Nottolini fissati nella scanalatura (vista laterale; scanalatura
a T a sinistra, scanalaturaa C a destra in figura)

= | nottolini vengono ruotati a 90°.
= | BMP e fissato.



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

4 Montaggio e collegamento (continua)

4.2 Montaggio su un cilindro circolare

I montaggio su un cilindro circolare si esegue con fascette
e supporti per cilindri circolari (vedere Accessori a
pagina 30).

1. Bloccare i supporti per cilindri circolari sul BMP.
Prestare attenzione all'orientamento dei supporti
(vedere Fig. 4-8).

Supporti per cilindri circolari

N:

Cilindro circolare

Fig. 4-8:  Fissaggio dei supporti sul BMP

2. Spingere le fascette sul BMP e sui supporti.

Fascetta serratubi

Fig. 4-9:  Applicazione delle fascette

3. Serrare le viti delle fascette, per fissare il BMP sul
cilindro circolare.

Fig. 4-10: Fissaggio delle fascette

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

4 Montaggio e collegamento (continua)

4.3 Montaggio con datore di posizione libero Montaggio diretto e inverso

Per il montaggio con datore di posizione libero sono I'BMP puo essere montato dirétto (superficie attiva
necessarie viti di montaggio (vedere Accessori a orientata verso la superficie di montaggio) o inverso .
pagina 30).

n Con datori di posizione, dovra essere garantita
un’intensita di campo da 3...50 mT (sulla
superficie di fissaggio lungo la direzione di
movimento del magnete).

Distanze e tolleranze da rispettare

Per garantire il funzionamento si devono rispettare le
seguenti distanze del datore di posizione:

Datore di posizione Fig. 4-12: Montaggio con datore di posizione libero (montaggio

inverso), datore di posizione polarizzato in senso assiale
(Esempio, N e S possono essere scambiati tra loro)

ﬂ In caso di montaggio inverso, si deve prevedere
una rientranza per il pulsante e per i LED (per le
dimensioni vedere Fig. 4-13), altrimenti il BMP
puod essere configurato solo tramite 10-Link.

BMP

D8

2.7

1242 5

]
©
Iy
5.3
9.1
16

Fig. 4-11: Distanze e tolleranze, rappresentate sull'esempio di un
datore di posizione a magnete tondo @10x10 mm con una 1

rimanenza B, ~360 mT ( “

Distanza tra i fori 1.4 ™

Distanza tra i fori = campo di misurazione + 2 mm
(tolleranza della figura fori = £0,05 mm)

6.9

Esempio: Campo di misurazione 128 mm 17.8
Distanza tra i fori = 130 mm +0,05 mm

Fig. 4-13: Dimensioni e distanze per pulsanti e LED

1. Prevedere fori (distanze dipendenti dl tipo, vedere
Fig. 3-1 a pagina 7 e Distanza tra i fori a
pagina 12).

2. Fissare il BMP su una superficie con viti di montaggio
(vedere Accessori a pagina 30) e una coppia di
0,1 Nm.

12 | BALLUFF italiano



BMP 01-EL1PP_1A-_ _

__=00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

4 Montaggio e collegamento (continua)

Montaggio con datore di posizione BAM TG-MP-028
6.35 +4

.

Rl

¢
G

122 /{96 )

Fig. 4-14: Distanze con datore di posizione BAM TG-MP-028

Fig. 4-15: Esempio di montaggio

B www.balluff.com

4.4 Collegamento elettrico

BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4

M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)

Fig. 4-16: Piedinatura connettore a spina (vista in pianta lato piedini)

Pin | Colore filo |Segnale

1 marrone +24 V (tensione di esercizio UB+)

2 | Bianco Uscita analogica: tensione 0...10 V
(impostazione di fabbrica) /
corrente 4...20 mA

3 | blu GND (tensione di esercizio UB-;
potenziale di riferimento)

4 | nero OUT1 (uscita di commutazione S1)

oppure C/Q (IO-Link)

Tab. 4-1:  Piedinatura connettore a spina

4.5 Posa dei cavi

Campi magnetici
Mantenere una distanza sufficiente del BMP e del cilindro
sul quale & montato dai campi magnetici esterni intensi.

Posa dei cavi

Non posare il cavo tra BMP, controllo e alimentazione
elettrica in vicinanza di linee elettriche con forti correnti
(possibili dispersioni induttive) e curare una installazione
EMC del cavo oppure di macchina.

Posare il cavo senza tensione.

Raggio di curvatura con posa fissa

Il raggio di curvatura con posa fissa del cavo deve essere
almeno tre volte il diametro del cavo.

Lunghezza del cavo

Lunghezza del cavo max. 20 m.

Per I'uscita analogica possono essere utilizzati anche cavi
piu lunghi qualora, data la costruzione, la schermatura e la

posa in opera, i campi elettrici esterni non producono
alcun effetto.

italiano BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

5 Messa in funzione

5.1 Messa in funzione del sistema

A PERICOLO

Movimenti incontrollati del sistema

Durante la messa in funzione e se il sensore di

posizionamento lineare fa parte di un sistema di

regolazione i cui parametri non sono ancora stati impostati,

il sistema puo eseguire movimenti incontrollati. Cio

potrebbe causare pericolo per le persone e danni materiali.

» Le persone devono stare lontane dalle aree
pericolose dell'impianto.

» La messa in funzione deve essere effettuata soltanto
da personale specializzato e addestrato.

» Rispettare le avvertenze di sicurezza del produttore
dell’impianto o del sistema.

Possibilita di segnali errati o imprevisti in caso di strutture

con componenti ferromagnetici.

» Traslare il datore di posizione sull’'intero campo di
rilevamento.

1. Controllare che i collegamenti siano fissati saldamente
e che la loro polarita sia corretta. Sostituire i
collegamenti danneggiati.

Attivare il sistema.

3. Controllare i valori misurati e i parametri regolabili e,
se necessario, reimpostare il BMP. Durante tale fase,
traslare il datore di posizione sull’'intero campo di
misura.

N

n In particolare dopo la sostituzione del BMP o la
riparazione da parte della casa produttrice
verificare che i valori siano corretti.

5.2 Avvertenze per il funzionamento

— Controllare periodicamente il funzionamento del BMP e
di tutti i componenti ad esso collegati.

— In caso di anomalie di funzionamento disattivare il BMP.

— Proteggere I'impianto da un uso non autorizzato.

— Controllare il fissaggio e serrare di nuovo se necessario.

14 | BALLUFF italiano



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

6 Interfaccia analogica e uscita di commutazione

ﬂ A comunicazione |O-Link attiva, I'uscita
analogica & disattivata.

ﬂ Il campo di misurazione minimo impostabile & di
5 mm.

ﬂ In fase di awvio, il sensore si trova in modalita
SIO. Dopo un riawvio (Power Cycle) o un
comando Fallback, il sensore tornera in moda-
lita SIO.

6.1 Uscita di tensione 0...10 V

(Impostazione di fabbrica: uscita di tensione)

Range Teach Range Teach

Minimum Maximum
10,5V
10V
_brecedente
---- _successivo
oV - — —
Posizione del datore di posizione
Fig. 6-1:  Uscita di tensione analogica

ﬂ Per I'impostazione vedere il capitolo 6.4 a
pagina 15.

6.2 Uscita di corrente 4...20 mA

Range Teach
Minimum

Range Teach
Maximum

20 mA

4 mA
3,5 mA

Posizione del datore di posizione

Fig. 6-2:  Uscita di corrente analogica

n Per l'impostazione vedere il capitolo 6.4 a
pagina 15.

B www.balluff.com

6.3 Uscita di commutazione

Segnale di commutazione (impostazione di fabbrica)

AttivoTu—r -

Inattivo
Fig. 6-3:  Segnale di commutazione (impostazione di fabbrica)

Segnale di commutazione appreso
(Teach 1 (punto di attivazione) e Teach 2 (punto di
disattivazione) eseguito)

Teach 1 Teach 2

AttivoT»——:————\r—-(— ------------ Lo
Inattivo ! !

Teach-in possibile in tutto il
campo di misurazione impostato

Fig. 6-4:  Segnale di commutazione appreso

Contatto NA/NC

Come standard, I'uscita di commutazione e impostata
come normalmente aperta (figura sopra). Pu essere
commutata su logica normalmente chiusa.

Teach 1 Teach 2
Attivo : \] --- 1!/ :
Inattivo : :

Teach-in possibile in tutto il
campo di misurazione impostato

Fig. 6-5:  Segnale di commutazione appreso

n Per I'impostazione vedere il capitolo 6.4 a
pagina 15.

6.4 Impostazioni tramite il pulsante

ATTENZIONE

Danneggiato causato da oggetti appuntiti.

[’azionamento del tasto con oggetti appuntiti pud
causare danni.

» Non azionare il tasto con un oggetto appuntito.

n Le impostazioni eseguite tramite il pulsante
valgono per |'esercizio con interfaccia sia
analogica sia IO-Link.

n Per eseguire il Teach-in, non utilizzare materiali
ferromagnetici (ad es. cacciaviti), in quanto
potrebbero causare disturbi.

ﬂ E inoltre possibile acquisire una modalita senza
modificarla (Timeout o Power Cycle).

italiano BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

6 Interfaccia analogica e uscita di commutazione (continua)

Legenda
(J t Premere il 1‘(\2_5\’1 Tenere premuto il
O Eulsante Qj pulsante per 2 s
== | brevemente ==t
| Funzionamento normale |
26| A 2 Errore di regolazione
14_1 1@1 u@pn Tutti i LED lampeggiano per 3 s a
vy —~T =-~T (7)) 5 Hz (asincrono)
modalita Impostazione ({((('»)»
(D)) Verde 2 Hz B
(7)) Giallo 2 Hz -
((.)) Rosso 2 Hz
1x M t Impostazione uscita analogica 1‘/5—]\'1
=~ Q . Verde Off/On Verde On = uscita di tensione =T _
(&) | (@) | Gialio 2 Hz Verde Off = uscita di corrente -
((')) ((')) Rosso 2 Hz Commutazione: premere il pulsante brevemente
2% (OJ t Range Teach Minimum lloz—j'T
==r () Verde Off =Tt _
) Giallo Off -
((.)) Rosso 2 Hz
3x (OJ t Range Teach Maximum l‘/&—]\'T
==t () Verde Off =T _
(@) Giallo 2 Hz -
@ Rosso Off
4% (OJ t Impostazione di pendenza della curva caratteristica l‘/oz—j’T
=T Q . Verde Off/On Verde On = rampa in discesa -~T
) () | Giallo Off Verde Off = rampa in salita
@n | @ | Rosso 5 Hz Commutazione: premere il pulsante brevemente
5x M t Impostazione del punto di commutazione 115—]\’1
—T Q Verde Off Per il punto di commutazione in ingresso e in = ,
Wz Giallo 5 Hz uscita, andra eseguito il Teach-in (ossia, la
Rosso Off procedura andra svolta due volte).
6 x (OJ t Impostazione logica del punto di commutazione llozj\'T
=t | () @) | Verde Off/On Verde On = NC R
W7z | Wz | Giallo 5 Hz Verde Off = NO -
@y | @y Rosso 5 Hz Commutazione: premere il pulsante brevemente
7 x @ t Reset alle impostazioni di fabbrica l‘/&—sﬁ
== «(«.)m) Verde 5 Hz =
() Giallo Off
@ Rosso Off

Fig. 6-6:  Panoramica della modalita impostazione

16 | BALLUFF italiano
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

4 Interfaccia 10-Link

71 Parametri di comunicazione

In Tab. 7-1 & descritta la specifica fondamentale 10-Link-

della variante standard BMP 01-...

Specifica Identificazione 10-Link Valore

Velocita di trasmissione COM3 230,4 kBaud

Tempo ciclo minimo Device MinCycleTime 1 ms (Ox0A)

Specifica frame: M-Sequence Capalbility: 0x19

— Numero dati necessari Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 byte

— Numero dati necessari Operate — M-Sequence Type Operate 1 byte

- ISDU — ISDU supported supportato

Versione protocollo |O-Link Revision ID 0x11 (versione 1.1)

Numero dati di processo da Device a Master ProcessDataln 6 Byte (0xC5)

Numero dati di processo da Master a Device ProcessDataOut 0 Byte (0x00)

Dati di identificazione del fabbricante Vendor ID 0x0378

Riferimento apparecchio Device ID 0x0D0101

Profilo 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Digital Measuring Sensor)

Tipo di profilo 10-Link Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1:  Specifica Device-BMP

n Il tempo ciclo minimo (MinCycleTime) del BMP

e 1 ms.

Se necessario il master pud aumentare il tempo
ciclo, pertanto il tempo ciclo effettivamente
impiegato (MasterCycleTime) dipende dal

master.

ﬂ In fase di awvio, il sensore si trova in modalita
SIO. Dopo un riawvio (Power Cycle) o un
comando Fallback, il sensore tornera in

modalita SIO.

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-_ _ _

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

7 Interfaccia 10-Link (continua)

7.2 Dati di processo (PD)

Le varianti del BMP emettono ciclicamente attraverso
I'interfaccia |O-Link un valore di misurazione (Measurement
Value) e informazioni di stato e di punto di commutazione
aggiuntive.

Byte
o | 1+ | 2 | 3 4 5
) Fattore | Stato e
Valore misurato discalal ssc

Tab. 7-2: Dati di processo

Valore di misurazione (Measurement Value)

Il valore di misurazione corrisponde alla posizione del
datore di posizione in pm ed ¢ formato da un valore a
32-Bit con segno.

Fattore di scala

Il fattore di scala indica il fattore per cui il valore di
misurazione deve essere moltiplicato per ottenere il valore
nell'unita SI.

Il fattore di scala con BMP & —6 (OxFA):
valore di misurazione x 10-° = posizione [m]

Stato e SSC

Bit | Nome Funzione

7 | System Error I BMP non funziona piu (errore

di memoria, difetto hardware).

6 | Out of Range / I BMP non riconosce un
No Measurement | datore di posizione nel campo
Data di rilevamento.

5 | Out of Il datore di posizione si trova
Measurement fuori dal campo di misurazione
Range impostato.

4 | Measurement Il datore di posizione si trova
Value Unsafe dentro il campo di misurazione
impostato, ma la riserva di
funzionamento & piccola.

3 | SSC4 Informazione del quarto punto
di commutazione

2 | SSC3 Informazione del terzo punto di
commutazione

1 |SSC2 Informazione del secondo
punto di commutazione

0 | SSC1 Informazione del primo punto

di commutazione. SSC 1 in
modalita SIO viene inviata
all'uscita OUT 1.

Tab. 7-3: Stato e SSC

SALLUFF italiano

In caso di errore i dati vengono contrassegnati come non
validi con il PD Invalid Bit solamente se I'apparecchio non
€ assolutamente in grado di fornire dati validi.

ﬂ La funzionalita 1O-Link PD Invalid Bit viene
trattata in modo differente da diversi master
|O-Link (vedere il manuale del master utilizzato).

. ]
% _g = Campo di rilevamento 0
5 ® - , 2
2 > Campo di misurazione =
= = ; 8.
o . 5=
S & )
) | -
> =8 | g
= S ©
.- . L=
oF . Posizione %
50 B
of K

Bit di stato”

Bit 4 00 0/12 00
Bit 5 01 0 110
Bit 6 110 0 Of 1

" vedere Tab. 7-3

2 Se questo bit & impostato, la riserva di funzionamento € piccola. i
datore di posizione &€ magnetizzato troppo debolmente o € troppo
distante dal BMP.

Fig. 7-1:  Campi e uscita

Se il datore di posizione si trova sopra o sotto il campo di
rilevamento e viene ancora riconosciuto dal BMP, la valore
di misura viene rimpiazzata dai seguenti valori:

— Out of Range positivo: 2'147'483'640 (Ox7FFFFFF8)
— Out of Range negativo: —-2'147'483'640 (0x80000008)

In caso di errore (se non possono essere emessi dati validi)
il valore dati di misura viene rimpiazzata dal valore d’errore
2'147'483'644 (0x7FFFFFFC).



BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

7 Interfaccia 10-Link (continua)

7.3 Dati identificazione

_-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Indice Subindice Parametro Dimensioni Accesso Tenuta dati
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 byte Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag max. 32 byte Read/Write X

Tab. 7-4: Dati identificazione

Application Specific Tag, Function Tag e Location Tag

| tag Application Specific Tag, Function Tag e Location Tag
offrono la possibilita di indicare all'lO-Link-Device una
stringa qualsiasi con dimensione ma ssima di 32 Byte.
Questa puo essere utilizzata per I'identificazione specifica
dell’applicazione ed essere applicata nella gestione
parametri. Per accedere all'intero oggetto si utilizza il

subindice 0.

B www.balluff.com
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

7 Interfaccia 10-Link (continua)

7.4 Comandi di sistema

Per il BMP sono implementati diversi comandi che
possono essere raggiunti tramite il parametro System
Command su Index 2, Subindex 0. Se un System
Command viene trasmesso al BMP, il comando attiva
I’azione desiderata se questa & consentita nell’attuale stato

di applicazione.

Comando Nome Descrizione

0x01 (1) ParamUploadStart Awia Parameter-Upload.

0x02 (2) ParamUploadEnd Termina Parameter-Upload.

0x03 (3) ParamDownloadStart Awia Parameter-Download.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Termina Parameter-Download.

0x05 (5) ParamDownloadStore Chiude la parametrazione e avvia la memorizzazione dati.

0x41 (65) SP1 Single Value Teach Salva la posizione attualmente misurata come Setpoint 7.

0x42 (66) SP2 Single Value Teach Salva la posizione attualmente misurata come Setpoint 2.

Ox4E (78) Teach Reset Cancella il valore SP1 e SP2 di tutti i SSC.

0x80 (128) Device Reset Reinizializza tutti i componenti del dispositivo.

0x82 (130) Restore Factory Settings | Resetta tutte le configurazioni all'impostazione di fabbrica.

OxA5 (165) Reset Maintenance Resetta tutti i parametri operativi.

OXEOQ (224) Teach Preset Calcola e salva I'offset PDV, imposta il valore QOutput attuale al valore Preset.

OxE1 (225) Teach Measurement Teach-in della posizione attuale come valore limite inferiore del campo di
Range Lower Limit misurazione.

OxE2 (226) Teach Measurement Teach-in della posizione attuale come valore limite superiore del campo di
Range Upper Limit misurazione.

Tab. 7-5:  Comandi di sistema Index 2, Subindex O

SALLUrr
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Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

7 Interfaccia 10-Link (continua)

7.5 Dati parametrici

Indice | Subindice | Parametro | Dimensioni | Accesso | Tenuta dati

MDC (Measurement Data Channel) (vedere il capitolo 7.5.1)

0x00C1 (193) 0 Offset 4 byte | Read/Write X

0x00C2 (194) 0 Preset 4 byte | Read/Write X

0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 byte | Read/Write X

0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 byte | Read/Write X

0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 byte | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 byte | Read/Write X

SSC (Switching Signal Channels) (vedere il capitolo 7.5.2)

Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 byte | Read/Write X

OxO03E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 byte | Read/Write X

OxO03F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 byte | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC8 Configurartion 4 byte | Read/Write X

0x4002 (16386) | 0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 byte | Read/Write X

0x4003 (16387) | 0,1,2,3 SSC4 Configurartion 4 byte | Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (vedere il capitolo 7.5.3) 2 byte | Read/Write X

OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosjs Suppression Configuration 2 byte Read/Write X
(vedere il capitolo 7.5.4)

Condition Monitoring (monitoraggio dello stato)

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5| Device Temperature (vedere il capitolo 7.5.5) 10 byte | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds 4 byte | Read/Write X
(vedere il capitolo 7.5.6)

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (vedere il capitolo 7.5.7) 12 byte | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (vedere il capitolo 7.5.8) 4 byte | Read Only

System Parameter

0x0003 (3) 0,1, 2, 3, 4, 5| Data Storage (vedere il capitolo 7.5.9) 72 byte | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks 2 byte | Read/Write X
(vedere il capitolo 7.5.10)

0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (vedere il capitolo 7.5.11) 8 byte | Read Only

OxO00E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (vedere il capitolo 7.5.12) 9 byte | Read Only

Tab. 7-6:  Dati parametrici interfaccia IO-Link
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7.5.1 Configurazione dei valori di misurazione ﬂ

(MDC)

Il BMP trasferisce la posizione misurata al master |0-Link
tramite il valore di misurazione (Measurement Value). Il
valore di misurazione pu0 essere adattato alla rispettiva

Modificando la configurazione del valore di
misurazione si influenza il comportamento di
commutazione. La configurazione del segnale di
commutazione (vedere il cap. 7.5.2) deve
essere eseguita di nuovo se necessario.

applicazione mediante i seguenti parametri.

Parametro Subindice Nome Dimensioni| Accesso | Valori
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 byte Read/Write | -600000...+600000 pm (default: O pm)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 byte Read/Write | =300000...+300000 pm (default: O pm)
Output Charakteristics 0 - 1 byte Read/Write | 0x00 (false) = in discesa (punto zero su
0x00C3 (195) calotta terminale)
OxFF (true)? = in salita (punto zero su lato
cavo)
Enable Detection Range 0 - 1 byte Read/Write | 0 = Campo di riconoscimento disattivato
0x00C4 (196) OxFF (255) = Campo di riconoscimento
attivato (default: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit 4 byte Read Only | Il valore minimo del valore di misurazione
0x4080 (16512) per la configurazione attuale.”
2 Upper Limit 4 byte Read Only | Il valore massimo del valore di misurazione
per la configurazione attuale.”
3 Unit Code 2 byte Read Only | 0x1010 (4112) = metro
Scale 1 byte Read Only | OxFA (-6) =
valore di misurazione x 10 = posizione [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit 4 byte Read/Write | Limiti dei valori di misurazione grezzi ?
IC-)')ZB';% 0 (514) 2 Upper Limit 4 byte Read/Write

" Valore minimo e massimo per il campo di misurazione impostato. Il
valore di misurazione puo superare questi limiti in base al campo di
rilevamento

Tab. 7-7:

2 Questi valori sono necessari per la funzionalita della memorizzazione
dati e non dovrebbero essere modificati. Il campo di misurazione pud
essere adattato con i comandi Range-Teach.

Dati parametrici MDC

n | parametri possono influenzarsi
reciprocamente. Pertanto si raccomanda di
eseguire le impostazioni nella seguente
sequenza: Range Teach, Output
Characteristics, Offset/Preset Teach

22

Range Teach

I campo di misurazione del BMP pud essere limitato
mediante un Range Teach. Per questa funzione sono
disponibili i comandi di sistema Teach Range Minimum e
Teach Range Maximum. Nel nuovo campo di misurazione
impostato i valori limite del valore di uscita possono essere
ricavati dal parametro MDC Describer.

Output Characteristics

Tramite il parametro Qutput Characteristics si pud ruotare
la direzione del segnale del valore. Il segnale viene riflesso
all'interno del campo di misurazione impostato.

Impostazione offset

Il valore di uscita puo essere provvisto di un offset. Il valore
desiderato puod essere scritto nel parametro Offset. Questo
valore viene sommato dal BMP alla posizione misurata ed
emesso.

SALLUFF italiano

Preset Teach
La funzione Preset-Teach consente il calcolo automatico
del valore Offset.

1. Scrivere il valore di uscita desiderato nel parametro
Preset.

2. Spostare il datore di posizione sulla posizione
desiderata.

3. Eseguire il comando di sistema Teach Preset.

4. || BMP calcola I'offset, in modo che sulla posizione
raggiunta venga emesso il valore Preset.

Detection Range

Uscendo dal campo di misurazione impostato il BMP
emette ancora un valore di posizione fino a quando viene
superato il campo di rilevamento.

Se questo comportamento non & richiesto
nell'applicazione, pud essere disattivato tramite il
parametro Enable Detection Range.
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7.5.2 Configurazione del segnale di commutazione
(SSC)

Prima di iniziare la configurazione del segnale di
commutazione deve essere conclusa la
configurazione del valore di misurazione (vedere
il capitolo 7.5.1)!

I BMP ha 4 segnali di commutazione integrati. Ciascun
segnale di commutazione viene descritto da due parametri
(Parameter e Configuration). Il BMP ha convertito i segnali
di commutazione come Window-Mode secondo Smart-
Sensor-Profil.

Isteresi Isteresi

Valore misurato

Interfaccia 10-Link (continua)

Fig. 7-2:  Isteresi SSC

Parametro Subindice Nome Dimensioni| Accesso | Valori

SSC Parameter , ) , .

SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) 4 byte Read/Write | Valore intero a 32 Bit [um]

SSC2: 0x003E (62)

SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) 4 byte Read/Write | Valore intero a 32 Bit [um]

SSC4: 0x4002 (16386)

SSC Configuration 1 Logic 1 byte Read/Write ? f Horma:mente aﬁ.e rto (no, default)
SSC1: 0x003D (61) = Normalmente chiuso (nc)
SSC2: 0x003F (63) .. | O = disattivato

SSC3: 0x4001 (16385)| 2 | Mode Toyte | Read/Write | 5 _ i dow mode (default)

SSC4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2byte | Read/Write | 100...30000 pm (default: 100 um)

Tab. 7-8:  Dati parametrici SSC

— SSC 1 ha come Factory default un punto di
commutazione In-Range (vedere il capitolo
6.3 a pagina 15)

— SSC 1 in modalita SIO viene inviata all'uscita
OUT 1.

I BMP supporta le funzioni Single-Teach secondo Smart-
Sensor-Profil. Per questo processo di Teach-In vengono
impiegati altri due parametri (Tl Select e Tl Result, vedere
Tab. 7-9).

Per consentire il funzionamento del punto di
commutazione, la distanza tra SP1 e SP2 deve
essere almeno doppia rispetto all’isteresi.

Indice Subindice | Dimensioni | Accesso | Valori

Tl Select 0 1 byte Read/Write | 0 0 1 = SSC1 (default)

Ox003A (58) 2 = SSC2
3 =S8SC3
4 = SSC4

Tl Result 0 1 byte Read Only | Ox00 (0) = inattivo

0x003B (59) Ox11 (17) = Teach-In di SP1 eseguito con successo
0x42 (66) = Teach-In di SP2 eseguito con successo
0x07 (7) = Errore (Error)

Tab. 7-9:  Dati parametrici Teach In

B www.balluff.com
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Teach-In (Teach-In)
1. Selezionare tramite Tl Select il segnale di
commutazione desiderato (da 1 a 4)

2. Spostare il datore di posizione sulla posizione di
attivazione.

3. Eseguire il comando di sistema Single Value Teach SP1
(0x41) (vedere Comandi di sistema a pagina 20).

4. Spostare il datore di posizione sulla posizione di
disattivazione.

5. Eseguire il comando di sistema Single Value Teach SP2
(0x42) (vedere Comandi di sistema a pagina 20).

i passi possono essere controllati per mezzo del
parametro Teach-In Result.

7.5.3 Configurazione di uscita

Le due uscite del BMP possono essere configurate.

Interfaccia 10-Link (continua)

Indice Subindice Nome Dimensioni | Accesso | Valori
Output Type 1 Out 1 1 byte Read/Write | O = disattivato
0x00B4 (180) 1 = PNP (default)
2 =NPN
3 = push-pull
2 Out 2 1 byte Read/Write | O = disattivato
5 = corrente 4...20 mA
6 = tensione 0...10 V (default)
Tab. 7-10: Configurazione delle uscite
7.5.4 Indagine diagnostica
Se le funzioni diagnostiche dell'applicazione causano
problemi, le funzioni POSSONO essere soppresse.
Per event diagnostici implementati nel BMP vedere Lista
event a pagina 27.
Indice Subindice Nome Dimensioni | Accesso | Valori
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte Read/Write | O = tutti gli eventi attivi (default)
Suppression 1 = messaggi soppressi
Configuration 2 = messaggi e awisi soppressi
OxO0F8 (248) 3 = tutti gli eventi soppressi
2 PD Invalid Suppression 1 byte Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid attivo
OxFF (255) = PD Invalid soppresso

Tab. 7-11: Indagine diagnostica

SALLUFF italiano
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7.5.5 Rilevamento temperatura

| seguenti valori di temperatura vengono emessi dal BMP
come valori a 16-Bit con segno con unita °C (Index
0x0052 (82)):

— Temperatura attuale (Subindex 1)

— Temperatura minima da inizio esercizio (Subindex 2)

— Temperatura massima da inizio esercizio (Subindex 3)

— Temperatura minima della vita utile totale (Subindex 4)
— Temperatura massima della vita utile totale (Subindex 5)

ﬂ Il sensore di temperatura rileva la temperatura
allinterno BMP. In ogni caso e superiore
rispetto alla temperatura ambiente.

7.5.6 Valori soglia per avviso di temperatura

I BMP offre la possibilita di definire le seguenti soglie per
awviso di temperatura (Index 0x0053 (83)):

— Soglia per abbassamento temperatura (Subindex 1)
— Soglia per superamento temperatura (Subindex 2)

Le soglie possono essere impostate nell'intervallo
—25...+85 °C.

Se questi valori di soglia vengono superati in basso o in
alto il BMP emette un awviso (vedere Lista event a

pagina 27).

n Se la temperatura interna del BMP supera
95 °C, viene emesso un errore
Sovratemperatura.

B www.balluff.com

7.5.7 Contaore d'esercizio

Le ore d'esercizio vengono rilevate all'interno del BMP e
memorizzate in modo permanente nell'intervallo

(Index 0x0057 (87)).

— Ore d'esercizio durante tutta la vita utile (Subindex 1)
— Ore d'esercizio dall'ultima manutenzione (Subindex 2)
— Ore d'esercizio dall'ultima attivazione (Subindex 3)
Con il comando di sistema Reset Maintenance si azzera |l
contaore d'esercizio per la manutenzione.

7.5.8 Contatore di cicli boot

I BMP incrementa ad ogni nuova inizializzazione |l
contatore di cicli boot memorizzato in modo permanente.
Sia un comando di sistema Device Reset sia un riawio
hardware causano un incremento del contatore.

Il valore puo essere letto tramite Index 0x0058 (88),
Subindex 0.

Con il comando di sistema Reset Maintenance si azzera il
contatore di cicli boot per la manutenzione.

italiano BALLUFF
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7.5.9 Tenuta dati (Data Storage)

Indice Subindice | Nome Dimensioni | Accesso | Valori
Data Storage 1 Command 1 byte Read/Write
0x0003 (3)

Il parametro Data Storage € necessario al

2 State Property Tbyte | Read Only | magter 10-Link per la funzione di tenuta
3 Size 4 pbyte Read Only | dei dati. Questo parametro non offre
4 Parameter Checksum 4 byte Read Only all'utilizzatore possibilita d'impostazione.
5 Index List 62 byte Read Only

Tab. 7-12: Parametri di tenuta dati

7.5.10 Blocchi di accesso (Device Access Locks) 7.5.12 Configurazione dei dati di processo

Con questo parametro standard & possibile attivare o (PD Input Descriptor)

disattivare determinate funzioni dell’lO-Link-Device. Questo parametro descrive la composizione dei dati di
Con BMP 01-... esiste la possibilita di bloccare il processo utilizzati.
funzionamento del manager parametri e del pulsante. Allo Ciascuna parte dei dati di processo € descritta con 3 Byte.
SCOpPO € necessario impostare il rispettivo bit del 2-Byte a Subindi Valori D T
1 (bloccato). Per sbloccare nuovamente la funzione, il bit ubindice alori escrizione
viene impostato a 0. 0x01 Set di booleane
1 0x08 Lunghezza 8 bit
. - 0x00 Offset O bit
Bit 0 Blocca 'accesso parametri -
(non supportato) 0x03 Signed Integerl
- - - 2 0x08 Lunghezza 8 bit
Bit 1 Blocca la gestione parametri 0x08 Offset 8 bit
(supportato) -
- - 0x03 Signed Integer
Bit 2 Blocca il pulsante 3 0x20 Lunghezza 32 bit
(supportato) 0x10 Offset 16 bit
Bit 3 Blocca linterfaccia utente locale Tab. 7-14: Cont ione dei dati di
(non Suppor’[a’[o) ap. /-14: Lonfgurazione del aatl di processo
Bit4...15 | Riservato Mediante Subindex 0 & possibile leggere la descrizione

Tab. 7-13: Blocca dati parametrici completa dei dati di processo (vedere il capitolo Dati di
processo (PD) a pagina 18).

7.5.11 Profili e funzioni (ProfileCharacteristic)

Questo parametro indica quale profilo dell’lO-Link-Device
supportato.
— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2)
— Subindex 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile)
— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC Function Class)
— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)
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7.6 Dati di diagnosi

I BMP segnala i dati di diagnosi (event) al sistema di
controllo (vedere Tab. 7-15) o il sistema di controllo pud
leggere lo stato tramite i parametri diagnostici.

7.6.1 Parametri diagnostici

Indice Subindice | Parametro Dimensioni | Accesso | Valori
0x0024 (36) | O Device Status 1 byte Read Only | O = stato normale
2 = awiso
4 = errore
0x0025 (387) | O Detailed Device 9 byte Read Only | Fino a 3 event attivi:
Status 1. Byte tipo event (O = nessun event,

OxE4 = awviso, OxF4 = error)
2. e 3. Byte Eventcode (vedere il
capitolo 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input 6 byte Read Only | Gli ultimi dati di processo validi (vedere il
capitolo. 7.2)

Tab. 7-15: Parametri diagnostici

7.6.2 Lista event

Eventcode | Caratteristica | Significato

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - Il datore di posizione si trova nel campo di rilevamento, ma
fuori dal campo di misurazione impostato.

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - Il datore di posizione si trova nel campo di rilevamento, ma
fuori dal campo di misurazione impostato.

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - Il datore di posizione si trova fuori dal campo di rilevamento. Non
vengono emessi dati validi. Il valore dati di processo trasmesso € Ox7FFFFFF8 o
2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - Il datore di posizione si trova fuori dal campo di rilevamento. Non
vengono emessi dati validi. Il valore dati di processo trasmesso & 0x80000008 o
—2'147'483'640.

0x8D04 Errore NO MEASUREMENT DATA — Nessun datore di posizione riconosciuto. Non vengono
emessi dati validi. Il valore dati di processo trasmesso € 0x7FFFFFFC o 2147483644.

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE - La riserva di funzionamento della misurazione & piccola.
L'applicazione deve essere controllata.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (vedere il capitolo 7.5.6) — La soglia superiore di
temperatura impostata & superata.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (vedere capitolo 7.5.6) — La soglia inferiore di
temperatura impostata non & stata raggiunta.

0x4000 Errore TEMPERATURE OVER RUN ERROR - La temperatura ha superato la temperatura
massima specificata. La fonte di calore deve essere rimossa.

0x5000 Errore HARDWARE FAULT - Esiste un problema hardware del dispositivo. Riavviare il BMP
interrompendo I'alimentazione elettrica. Se I'event compare di nuovo si deve sostituire |l
BMP.

0x8D07 Errore OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - L'uscita di corrente analogica e aperta,

controllare l'installazione.

Tab. 7-16: Lista event

B www.balluff.com italiano BALLUFF
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7.7 Messaggi di errore dell'apparecchio

In caso di interventi errati I'apparecchio (device) risponde
con uno dei codici d'errore indicati.

Codice Messaggio di errore
errore

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of Range

0x8033 Parameter Length overrun
0x8034 Parameter Length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-17: Messaggi di errore specifica 10-Link
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8.1 Campo di rilevamento/campo di misurazione

Campo di misurazione

Risoluzione

|O-Link

Analogico
Scostamento di linearita”
Precisione di ripetibilita?

Deriva termica
(max. dal valore finale)

Frequenza di campionamento

Intensita di campo minima (sulla
superficie di fissaggio lungo la
direzione di movimento del
magnete)

8.2 Condizioni ambientali

Temperatura ambiente
Temperatura di magazzinaggio
Umidita dell’aria relativa?

Grado di contaminazione

Carico da urti
secondo EN 60068-2-27

Vibrazioni
secondo EN 60068-2-6

Grado di protezione
IEC 60529%

8.3
Tensione d'esercizio U,
Corrente vuoto || a U,

Consumo massimo di corrente
aU,DC

Tensione d’isolamento nominale
U

Tensione di esercizio nominale
U,DC

Ritardo operativita t,
Ondulazione residua (% di U)

Resistenza del carico R
(I analogica)

Corrente di uscita (U analogica)

Resistenza al carico uscita di
commutazione

B www.balluff.com

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

1um
12 Bit

+250 um
+100 um
+0,3 %

<1000 Hz
3mT

-25°C...+85°C
-25°C...+85 °C

Umidita dell’aria relativa
max. 80% con
temperature fino a

31 °C, linearmente
decrescente fino a
umidita dell’aria relativa
50% a 40 °C.

3

Emisinusoide, 30 g,
11 ms

55 Hz, Ampiezza 1-mm,
3 x 30 min

P67

Tensione di alimentazione (esterna)”

15...30V DC
25 mA
<160 mA

75V DC

24V

<100 ms
<10%
< 500 Ohm

<5mA
<100 mA

8.4 Collegamento elettrico

Raggio di curvatura, posa fissa
Diametro del cavo

Lunghezza del cavo

Sezione dei conduttori

Connessione
...P__-S75
P__-S4

..P

Tipo di collegamento

Numero di conduttori

Protezione contro I'inversione di
polarita

Resistenza al cortocircuito

Materiale guaina di protezione
cavo

8.5 Uscita / interfaccia

Uscita analogica

Interfaccia
Modalita SIO

8.6 Indicazioni

indicatore di funzione
Indicatore d’esercizio
Visualizzazione anomalie

8.7 Dati meccanici

Dimensioni

Coppia di serraggio
Materiale corpo

" vale per il campo di misurazione

)
2 Valido per UL: Umidita relativa: 10...90%
)
)

oppure Class 2.

> 3 x diametro del cavo
2,4 mm

vedere Legenda codici
di identificazione a
pagina 31

0,07 mm?

Connettore M8x1, 4-poli
Connettore M12x1,
4-poli

Estremita cavo aperta

Cavo senza/con
connettore

4

Si

sl
PUR

analogica, tensione
(0...10 V) (impostazione
di fabbrica) / corrente
(4...20 mA) commutabile

IO-Link 1.1

S

LED verde
LED giallo
LED rosso

42, 74,1086, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5
x 9,6 mm

0,1 Nm
PA12, Alluminio

(senza condensa)

9 La classe di protezione IP non ¢ stata testata da UL.
4 | prodotti andranno utilizzati con un’alimentazione SELV/Limited Energy,

italiano BALLUFF
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Gli accessori non sono compresi nella fornitura e quindi
devono essere ordinati separatamente.

9.1 Datore di posizione BAM TG-MP-028
Codice d'ordine: BAM039T

B 26 14

14
10
7
LGN

®4.25 \)»P

18

Fig. 9-1:  Datore di posizione BAM TG-MP-028

9.2 Set di montaggio per scanalaturaa T
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Codice d'ordine: BAM0383

— 2 nottolini scanalaturaa T
- 2viti

ZXH ZXQ

Fig. 9-2:  Set di montaggio scanalatura a T

9.3 Set di montaggio per scanalatura a C
(BAM MC-MP-056-01-2-C3)

Codice d'ordine: BAM0382

— 2 nottolini scanalatura a C
— 2 Viti

ZXH 2x ﬁ

Fig. 9-3:  Set di montaggio scanalatura a C

9.4 Viti di montaggio (BAM MC-AM-055-056-2)

Codice d'ordine: BAM0381
10 viti

1OXH

Fig. 9-4:  Viti di montaggio

SALLUFF italiano

9.5 Supporti per cilindri circolari
(BAM MC-MP-054-01-R)

Codice d'ordine: BAM037Z
2 supporti per cilindri circolari

9.5
6.5

ZaNll=|

14.4

22.5

Fig. 9-5:  Supporti per cilindri circolari

9.5.1 Fascette per il fissaggio dei supporti

La fascetta puod avere una larghezza massima di 6 mm e
deve essere formato da materiale non ferromagnetico.

o/

-—

Fig. 9-6:  Fascetta serratubi

i Fascetta serratubi
Diametro Codi
pistone | Larghezza | Diametro odice

d'ordine
10/20 mm 5mm 18...29 mm BAMOON4

30 mm 5mm 28...39 mm BAMOONS5

40 mm 5mm 38...49 mm BAMOONG6

50 mm 5mm 48...59 mm BAMOON7

Tab. 9-1:  Fascette per corrispondenti diametri del cavo
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BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Interfaccia, analogica:

E = Uscita di tensione 0...10 V (impostazione di fabbrica)
0 uscita di corrente 4...20 mA

Interfaccia, 10-Link:
L1 = Interfaccia IO-Link, 12 bit

Interfaccia, funzione di commutazione:
PP = Uscita di commutazione: PNP, NO/NC programmabile

Forma della curva caratteristica:
2 = in salita (impostazione di fabbrica), programmabile

Uscita di commutazione:
1= 1 uscita di commutazione programmabile

Impostazione:
A = Curva caratteristica e punti di commutazione impostabili tramite Teach-in o IO-Link

Campo di misurazione (4 cifre):

0128 = Indicazione metrica in mm, campo di misurazione 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Collegamento elettrico:
P02 = Cavo PUR, 2 m
P00,5-S4 =  Cavo PUR, 0,5 m con connettore M12, 4-poli
P00,5-S75 = Cavo PUR, 0,5 m con connettore M8, 4-poli
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BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
Sensore di posizionamento lineare a campo magnetico

11

11.1 Targhetta di identificazione
BALLUEE

BMPXXXXX "’ )

BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

" Codice d'ordine
2 Tipo
¥ Numero di serie

Fig. 11-1: Targhetta di identificazione (estratto, esempio)

SALLUFF italiano

N. 939733-726 IT - 04.131859 - L21; con riserva di modifiche. Sostituisce C20.
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Sistema de medicion de posicion de campo magnético

(3]

1 Indicaciones para el usuario
1.1

Validez
1.2 Simbolos y convenciones utilizados
1.3 Volumen de suministro
1.4 Homologaciones e identificaciones
1.5 Abreviaturas utilizadas

2 Seguridad

2.1 Utilizacion conforme al uso previsto
2.2 Generalidades sobre la seguridad
2.3 Significado de las advertencias

2.4 Eliminacion de desechos

3 Estructura y funcionamiento

3.1 Estructura

3.2 Funcion
3.2.1 Salida analdgica y salida de conmutacion
3.2.2 Interfaz 10-Link

3.3 Indicador LED

4 Montaje y conexion 9

~ o OO0 O [ (SIS IS, I, IS |

0 00 0 N N

4.1 Montaje en un cilindro neumatico conranuraenToen C 10
4.2 Montaje en un cilindro redondo 11
4.3 Montaje con sensor de posicion libre 12
4.4 Conexion eléctrica 13
4.5 Tendido de cables 13
5 Puesta en servicio 14
5.1 Puesta en servicio del sistema 14
5.2 Indicaciones sobre el servicio 14
6 Interfaz analdgica y salida de conmutacion 15
6.1 Salida de tensiéon 0...10 V 15
6.2 Salida de corriente 4...20 mA 15
6.3 Salida de conmutacion 15
6.4 Ajustes con la tecla 15

B www.balluff.com espaiol BALLUFF |3



BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

¥ @l interfaz 10-Link 17

7.1 Parametros de comunicacion 17

7.2 Datos de proceso (PD) 18

7.3 Datos de identificacion 19

7.4 Comandos del sistema 20

7.5 Datos de parametros 21

7.5.1 Configuracion de valor de medicion (MDC) 22

7.5.2 Configuracion de la senal de actuacion (SSC) 23

7.5.3 Configuracion de salida 24

7.5.4 Supresion del diagnéstico 24

7.5.5 Captacion de temperatura 25

7.5.6 Valores umbral para el aviso de temperatura 25

7.5.7 Contador de horas de servicio 25

7.5.8 Contador de ciclos de arranque 25

7.5.9 Almacenamiento de datos (Data Storage) 26

7.5.10 Bloqueos de acceso (Device Access Locks) 26

7.5.11 Perfiles y funciones (ProfileCharacteristic) 26

7.5.12 Estructura de los datos de proceso (PD Input Descriptor) 26

7.6 Datos de diagnodstico 27

7.6.1 Parametros de diagndstico 27

7.6.2 Lista de eventos 27

7.7 Mensajes de error de dispositivos 28

8 Datos técnicos 29

8.1 Zona de captacion/zona medible 29

8.2 Condiciones ambientales 29

8.3 Alimentacion de tension (externa) 29

8.4 Conexion eléctrica 29

8.5 Salida/interfaz 29

8.6 Indicadores 29

8.7 Datos mecanicos 29

9 Accesorios 30

9.1 Sensor de posicion BAM TG-MP-028 30

9.2 Juego de montaje para ranura en T (BAM MC-MP-056-01-2-T5) 30

9.3 Juego de montaje para ranura en C (BAM MC-MP-056-01-2-C3) 30

9.4 Tornillos de montaje (BAM MC-AM-055-056-2) 30

9.5 Soportes para cilindros redondos (BAM MC-MP-054-01-R) 30

9.5.1 Abrazaderas de manguera para fijar los soportes 30

10 XD 31
11 B

11.1 Placa de caracteristicas 32

4 | BALLUFF espaiiol



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

1 Indicaciones para el usuario

1.1 Validez

El presente manual describe la estructura, el
funcionamiento y las posibilidades de ajuste del sistema de
medicion de posicion de campo magnético BMP con
interfaz analdgica de corriente y tension asi como 10-Link.
Es valido para los modelos

BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P__-S75
(ver el codigo de modelo en la pagina 31).

El manual esta dirigido a personal técnico cualificado.
L éalo antes de instalar y utilizar el BMP.

1.2 Simbolos y convenciones utilizados

Cada una de las instrucciones va precedida de un triangulo.
» Instruccion 1

Las secuencias de instrucciones se representan
numeradas:

1. Instruccion 1

2. Instruccion 2

Los numeros sin ninguna identificacion adicional son
numeros decimales

(p. €. 23). Los numeros hexadecimales se presentan con
Ox antepuesto (p. ). Ox12AB).

ﬂ Indicacidn, consejo
Este simbolo se utiliza para indicaciones
generales.

1.3 Volumen de suministro

— Sistema de medicidn de posicidon de campo magnético
BMP
— Instrucciones breves

ﬂ El sensor de posicion y los accesorios de
montaje varian en funcion de la aplicacion y
deben pedirse por separado.

B www.balluff.com

1.4 Homologaciones e identificaciones

U

q

El BMP cumple con los requerimientos de la siguiente

norma de producto:

— EN 61326-2-3 (inmunidad a las interferencias y
emisiones)

Con el marcado CE confirmamos que
nuestros productos cumplen con los
requerimientos de la directiva UE actual.

Pruebas de emisiones:

— Radiacion con interferencias radiofonicas
EN 55011

Pruebas de inmunidad a las interferencias:
— Electricidad estatica (ESD)

EN 61000-4-2 Grado de severidad 2
— Campos electromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3 Grado de severidad 3

— Transitorios eléctricos rapidos en
réfagas (Burst)
EN 61000-4-4

— Magnitudes perturbadoras
conducidas por cable, inducidas
por campos de alta frecuencia
EN 61000-4-6

Grado de severidad 3

Grado de severidad 3

ﬂ En la declaracion de conformidad figura mas
informacion sobre las directivas,
homologaciones y normas.

1.5 Abreviaturas utilizadas

|ODD  10-Device-Description (descripcion de dispositivo 10)
PD Process Data (datos de proceso)

MDC Measurement Data Channel (canal de datos de
medicion)
SSC  Switching Signal Channel (canal de sefal de

conmutacion)

espaiol BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

2 Seguridad

2.1 Utilizaciéon conforme al uso previsto

El sistema de medicion de posicion de campo magnético
BMP forma un sistema de medicion de desplazamiento
junto con un unidad de control de la maquina (por
ejemplo, PLC) y un maestro |O-Link. Para utilizarlo, se
monta en una maquina o instalacion y esta previsto para el
uso en la industria. El funcionamiento éptimo segun las
indicaciones que figuran en los datos técnicos solo se
garantiza con accesorios originales de Balluff; el uso de
otros componentes (con excepcion de los cilindros)
provoca la exoneracion de responsabilidad.

No se permite la apertura del BMP o un uso indebido.
Ambas infracciones provocan la pérdida de los derechos
de garantia y de exigencia de responsabilidades ante el
fabricante.

2.2 Generalidades sobre la seguridad

La instalacion y la puesta en servicio solo las debe
llevar a cabo personal técnico cualificado con
conocimientos basicos de electricidad.

Un técnico cualificado es todo aquel que, debido a su
formacion profesional, sus conocimientos y experiencia,
asi como a sus conocimientos de las disposiciones
pertinentes, puede valorar los trabajos que se le encargan,
detectar posibles peligros y adoptar medidas de seguridad
adecuadas.

El explotador es responsable de respetar las normas de
seguridad locales vigentes.

En particular, el explotador debe adoptar medidas
destinadas a evitar peligros para las personas y dafios
materiales si se produce algun defecto en el BMP.

En caso de defectos y fallos no reparables en el BMP, este
se debe poner fuera de servicio y se debe impedir
cualquier uso no autorizado.

SALLUFF espaiiol

2.3 Significado de las advertencias

Es indispensable que tenga en cuenta las advertencias
que figuran en este manual y las medidas que se
describen para evitar peligros.

Las advertencias utilizadas contienen diferentes palabras
de sefializacion y se estructuran segun el siguiente
esquema:

PALABRA DE SENALIZACION

Tipo y fuente de peligro
Consecuencias de ignorar el peligro
» Medidas para prevenir el peligro

Las palabras de sefalizacion significan en concreto:

ATENCION

Indica un peligro que puede danar o destruir el
producto.

/A PRECAUCION

El simbolo de advertencia general, en combinacion con
la palabra de sefalizacion PRECAUCION, indica un
peligro que puede dar lugar a lesiones leves o de
gravedad media.

/A PELIGRO

El simbolo de advertencia general, en combinacion con
la palabra de sefalizacion PELIGRO, indica un peligro
que provoca directamente la muerte o lesiones
graves.

2.4 Eliminacion de desechos

» Respete las normas nacionales sobre eliminacion de
desechos.



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento

BMP 01-...-S4 Muesca)

Muesca”

LA
T~

==

e

RE
50 [} Sensor de posicion 2) Superficie activa ‘L i

BMP 01-...-S75

Zona medible

Zona de captacion

M= 2 1

il

Longitud de la carcasa

40
Cables BMP 01-... 3 Distancia de taladrado
3) 3)
<
—r— N g /s ' 7
- Q \\ o] 2

1) Marca de la zona medible € (@ \Y ; =~
2)No se incluye en el volumen de ( 1 |

suministro ]/
3) Punto de fijacion (ver la Fig. 4-13 en 2 LED Detector

la pagina 12)
Fig. 3-1:  Sistema de medicién de posicién de campo magnético BMP 01-..., construccion y funcionamiento

3.1 Estructura

Conexidn eléctrica: la conexion eléctrica esta realizada
de forma fija con un cable o mediante un conector (véase
Codigo de modelo en la pagina 31).

Carcasa: carcasa de aluminio con terminaciones de
plastico.

Longitud de la carcasa: zona medible + 10 mm.

Fijacion: en el BMP se han previsto orificios para la
fijacion con tornillos de montaje M2 o con tacos guiados
(ver los accesorios en la pagina 30).

Sensor de posicion: define la posicion a medir.

Zona medible: para adaptar el BMP de forma dptima a la
aplicacion, estan disponibles las siguientes zonas
medibles: 32/64/96/128/160/192/224/256 mm. Para
garantizar la repetibilidad y evitar errores de linealidad, se
deben cumplir los valores indicados en los Datos técnicos
(ver el capitulo 8.1 en la pagina 29).

Zona de captacion: zona en la que el BMP detecta la
posicién del sensor de posicion. Sobresale 4 mm de la
zona medible a ambos lados.

n La zona de captacion que sobresale de la zona
medible, solo se emite a través de la interfaz
|O-Link.

B www.balluff.com

3.2 Funcion

El BMP es un sistema inteligente de medicion de posicion
de campo magnético. Principalmente sirve para la
deteccion sin contacto del recorrido del piston de cilindros
neumaticos, manipuladores y carros con imanes
permanentes magnetizados axialmente. El BMP asegura
una medicion de posicion absoluta continua con exactitud
de la medicion relevante para la aplicacion.

El BMP dispone de una salida analdgica sencilla de evaluar
que se puede conmutar entre tension y corriente. Ademas,
presenta una salida de conmutacion facilmente ajustable.

Gracias a la tecla y los tres LED, es posible parametrizar el
BMP sin medios auxiliares adicionales.

El BMP ofrece a través de la interfaz 10-Link otras
posibilidades de ajuste y funciones de vigilancia de
estados.

Gracias a sus funciones, el BMP es compatible con un
sencillo cambio de formato en diferentes aplicaciones.

espaiol BALLUFF
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BMP O1-EL1PP_1A-_ _ _

_-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento (continuacion)

3.2.1 Salida analdgica y salida de conmutacidn

Salida analégica
— Conmutable entre:
— 0...10 V (valor de emision fuera de la zona medible
ajustada: 10,5 V) (ajuste de fabrica)
— 4...20 mA (valor de emision fuera de la zona medible
ajustada: 3,5 mA)
— Pueden ajustarse el punto de inicio y el punto final de
la zona medible.
— Resolucién de 12 bits (adaptada a la zona medible
ajustada)

Salida de conmutacion

— Punto de conexién y desconexidn ajustable

— El ajuste de fabrica es una indicacion de zona medible
(activa por toda la zona medible)

— Contacto NC/contacto NA (conmutable)

La salida analdgica y la salida de conmutacion se
describen en el capitulo 6, en la pagina 15.

3.2.2 Interfaz I0-Link

— Valor de medicion absoluto (um)
— Indicacion de zona medible a través del bit de estado
— Cuatro senales de actuacion
— Amplias posibilidades de configuracion para el valor de
medicion y las sefales de actuacion
— Funciones para la vigilancia de estados:
— Captacioén de temperatura
— Contador de horas de servicio
— Contador de ciclos de arranque

La interfaz 10-Link se describe en el capitulo 7, en la
pagina 17.

8 | BALLUFF espaiiol

3.3 Indicador LED

En el servicio normal, los tres LED muestran el estado de
servicio del BMP.

Verde Amarillo Rojo

Fig. 3-2:  Posiciones de los LED

LED Estado de servicio
Color Estado
Verde | Encendido | Potencia conforme

Parpadeo | Comunicacion 10-Link activa
invertido

Amarillo | Apagado El sensor de posicion se
encuentra dentro de la zona

medible ajustada.

Encendido | El sensor de posicién se
encuentra fuera de la zona
medible ajustada.

Parpadeo | La reserva de funcionamiento de
de 5 Hz la medicion es baja.

La intensidad del campo
magnético medida del sensor de
posicidn es pequena.

Rojo | Apagado | Sin error

Parpadeo | La salida de corriente analdgica
de 5 Hz esta abierta

Tab. 3-1: Indicador LED

n Indicacidn, consejo
Si todos los LED parpadean de forma asincrona
y constante, indican un error grave. Es posible
que se deba sustituir el BMP.




BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P_ _/P

4 Montaje y conexién

Hay tres variantes previstas para el montaje:

— Fijacion mediante una ranura en C o en T en un cilindro
neumatico (véase el capitulo 4.1).

— Fijacién mediante abrazaderas de mangueray
soportes en un cilindro redondo (véase el capitulo 4.2).

— Montar el BMP con tornillos de montaje sobre una cara
y operar con sensores de posicion libre (véase el
capitulo 4.3).

Indicaciones importantes para el montaje

A PRECAUCION

Temperatura elevada de la carcasa

En caso de un acoplamiento térmico insuficiente debido
al montaje, puede aumentar la temperatura de superficie
del BMP y provocar quemaduras por contacto.

» Mejorar el acoplamiento térmico del montaje.
» Reducir la carga.

__-S4/Pp_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

ATENCION

Merma del funcionamiento

Un montaje indebido puede mermar el funcionamiento

del BMP y causar un mayor desgaste.

» El sensor de posicion no debe entrar en contacto
con el BMP.

» Se pueden blindar los campos magnéticos que
influyen sobre la medicion.

Posicionar el BMP para que la zona medible pueda
detectar toda la zona de movimiento del sensor de
posicion.

El sensor de posicion debe estar polarizado axialmente. La
orientacion (es decir, que el polo norte o sur esté orientado
en sentido al extremo de cable) da igual.

LLa posicidn detectada por el BMP se encuentra en el
centro del sensor de posicion.

Para el montaje en un cilindro neumatico solo pueden
tenerse en cuenta cilindros que lleven incorporado un iman
permanente como sensor de posicion.

iSi la cabeza de cilindro esta rotando, la inexactitud es
mayor!

ﬂ Para tornillos de fijacion y tacos guiados, ver
Accesorios en la pagina 30.

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

4.1 Montaje en un cilindro neumatico con 3. Guiar los tacos guiados en la ranura.

ranuraenToenC

Fig. 4-4:  Guiar los tacos guiados en la ranura (la ranura en T esta a
la izquierda y la ranura en C a la derecha en la figura)

El montaje en un cilindro neumatico requiere tacos guiados
(ver los accesorios en la pagina 30).

Cilindro

Sensor de posicion

Fig. 4-5:  Tacos guiados en la ranura (vista lateral, la ranura en T esta
ala izquierda y la ranura en C a la derecha en la figura)

Fig. 4-1: Montaje en un cilindro neumatico

4. Posicionar el BMP.

1. Montar los tacos guiados en el BMP, apretar los 5. Apretar los tornillos (par: 0,1 Nm).
tornillos sin fijar.

Fig. 4-6:  Apretar los tornillos de cabeza ranurada (la ranuraen T
estd a la izquierda y la ranura en C a la derecha en la figura)

& &

Fig. 4-2:  Montaje de los tacos guiados en T (izquierda) o tacos Fig. 4-7:  Tacos guiados fijados en la ranura (vista lateral, la ranura en
guiados en C (derecha) T esté a la izquierda y la ranura en C a la derecha en la
figura)

2. Alinear los tacos guiados con el lado recto en paralelo

H H o
con respecto a la ranura. = Los tacos guiados se giran 90°.

= EI BMP esta fijado.

Fig. 4-3:  Alinear los tacos guiados (la ranura en T esta a la izquierda
y laranura en C a la derecha en la figura)

10 | BALLUFF espaiiol



BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

4.2 Montaje en un cilindro redondo

El montaje en un cilindro redondo se realiza con
abrazaderas de manguera y soportes (ver los accesorios
en la pagina 30).

1. Apretar los soportes de cilindro redondo en el BMP.
Prestar atencion a la orientacion de los soportes (ver la
Fig. 4-8).

Soporte de cilindro redondo

% 2
V-

Cilindro redondo

Fig. 4-8:  Fijar los soportes en el BMP

2. Deslizar las abrazaderas de manguera por el BMP y los
soportes.

Abrazadera de manguera

Fig. 4-9:  Fijar las abrazaderas de manguera

3. Apretar los tornillos de las abrazaderas de manguera
para fijar el BMP en el cilindro redondo.

Fig. 4-10: Fijar las abrazaderas de manguera

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

4.3 Montaje con sensor de posicion libre

El montaje con sensor de posicion libre requiere tornillos
de montaje (ver los accesorios en la pagina 30).

n En caso de los sensores de posicién debe
garantizarse una intensidad de campo de
3...50 mT (en la superficie de fijacion a lo largo
del sentido del movimiento del iman).

Distancias y tolerancias que se deben cumplir

Para garantizar el funcionamiento es necesario que se
cumplan las siguientes distancias del sensor de posicion:

Sensor de posicion

BMP

1242

Fig. 4-11: Distancias y tolerancias, mostradas con el ejemplo de un
sensor de posicion de iman redondo @ 10x10 mm con
una remanencia B, ~360 mT

Distancia de taladrado
Distancia de taladrado = Zona medible + 2 mm (tolerancia
de la plantilla de orificios = +0,05 mm)

Ejemplo: Zona medible 128 mm
Distancia de taladrado = 130 mm +0,05 mm

SALLUFF espaiiol

Montaje directo e invertido

El BMP puede montarse directamente (la superficie activa
esta orientada hacia la superficie de montaje) o invertido.

S

N

Fig. 4-12: Montaje con sensores de posicion libre (montaje invertido),
sensor de posicion polarizado axialmente (ejemplo, Ny S
también pueden estar intercambiados)

ﬂ En caso de montaje invertido, debe disponerse
una escotadura para la tecla y los LED (para las
dimensiones, ver la Fig. 4-13). De lo contrario,
solo es posible configurar el BMP mediante

|0-Link.
8
2.7
@ /g ° o
— -2
1.4 o "
6.9
17.8

Fig. 4-13: Dimensiones y distancias de las teclas y LED

1. Preparar agujeros taladrados (las distancias varian en
funcion del modelo, ver la Fig. 3-1 en la pagina 7 y
la Distancia de taladrado en la pagina 12).

2. Fijar el BMP sobre una superficie con los tornillos de
montaje (ver los Accesorios en la pagina 30) y un
par de 0,17 Nm.



BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

Montaje con sensor de posicion BAM TG-MP-028 4.4 Conexion eléctrica
6.35 +4
BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
| 4
— O
% m - :I
g (o]
T \_4 3
b 3
/g(wp N M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
™ + N Fig. 4-16: Asignacion de terminales del conector (vista en planta

\Kkjj \r/ \\K/// ] sobre el lado de la clavija)

[s2]
A—L—Lg —-— Pin Color del Senal

conductor
Fig. 4-14: Distancias con sensor de posicion BAM TG-MP-028 - — —
Marron +24 'V (tension de servicio UB+)
2 | Blanco Salida analdgica: tension 0...10 V
(ajuste de fabrica) / corriente
4...20 mA
3 |Azul GND (tensién de servicio UB-;
potencial de referencia)
4 | Negro OUT1 (salida de conmutacion S1) o
C/Q (IO-Link)

Tab. 4-1:  Asignacion de terminales del conector

Fig. 4-15: Ejemplo de montaje 4.5 Tendido de cables

Campos magnéticos

Prestar atencion a que haya suficiente distancia entre el
BMP vy el cilindro de alojamiento y los campos magnéticos
externos intensos.

Tendido de cables

No tender cables entre el BMP, la unidad de control y la
alimentacién de corriente cerca de cables de alta
intensidad (posibilidad de interferencias inductivas); prestar
atencion a que la instalacion de cables y la instalacion de
magquina sean conformes a la CEM.

Tender los cables descargados de traccion.

Radio de flexiéon con tendido fijo

El radio de flexion con tendido de cable fijo debe ser como
minimo tres veces el diametro del cable.

Longitud de cable
Longitud del cable max. 20 m.

Para la salida analdgica también pueden utilizarse cables
de mayor longitud si, debido a la estructura, al blindaje y al
tendido, no producen campos perturbadores externos.

B www.balluff.com espaiol BALLUFF |13



BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

5 Puesta en servicio

5.1 Puesta en servicio del sistema

A PELIGRO

Movimientos incontrolados del sistema

El sistema puede realizar movimientos incontrolados

durante la puesta en servicio y si el sistema de medicion

de posicion forma parte de un sistema de regulacion

cuyos parametros todavia no se han configurado. Con ello

se puede poner en peligro a las personas y causar danos

materiales.

» Las personas se deben mantener alejadas de las
zonas de peligro de la instalacion.

» Puesta en servicio solo por personal técnico
cualificado.

» Tener en cuenta las indicaciones de seguridad del
fabricante de la instalacion o sistema.

Se pueden producir sefiales incorrectas o inesperadas

en caso de construcciones con una parte

ferromagnética.

» Desplazar el sensor de posicion por toda la zona de
captacion.

1. Comprobar que las conexiones estén asentadas
firmemente y tengan la polaridad correcta. Sustituir las
conexiones dahadas.

Conectar el sistema.

3. Comprobar los valores de medicion y los parametros
ajustables y, en caso necesario, reajustar el BMP. En
este momento, desplazar el sensor de posicion por
toda la zona medible.

N

n Sobre todo después de la sustitucion del BMP
o de su reparacion por parte del fabricante,
comprobar los valores correctos.

5.2 Indicaciones sobre el servicio

— Comprobar periédicamente el funcionamiento del BMP
y de todos los componentes relacionados.

— Sise producen fallos de funcionamiento, poner fuera
de servicio el BMP.

— Asegurar la instalacion contra cualquier uso no
autorizado.

— Comprobar la fijacion y reapretar en caso necesario.

14 | BALLUFF espaiiol



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

6 Interfaz analégica y salida de conmutacion

ﬂ Si la comunicacion |O-Link esta activa, la salida
analogica esta desactivada.

ﬂ La zona medible minima ajustable es de 5 mm.

ﬂ Durante la aceleracion, el sensor se encuentra
en el modo SIO. Después de un rearranque
(Power Cycle) o comando Fallback, el sensor
volvera al modo SIO.

6.1 Salida de tension 0...10 V

(Ajuste de fabrica: salida de tension)

Range Teach Maximum (Rango
de programacion maximo)

Range Teach Minimum (Rango
de programacién minimo)

10,56V
10V
,,,,,,,,,,,, antes
"""""""""""" ___despugés
oV - — —
Posicion del sensor de posicion
Fig. 6-1:  Salida de tension analdgica

ﬂ Proceso de ajuste, véase el capitulo 6.4 en la
pagina 15.

6.2 Salida de corriente 4...20 mA

Range Teach Minimum (Rango
de programacion minimo)

20 mA

Range Teach Maximum (Rango
de programacion maximo)

4 mA
3,5 mA

Posicion del sensor de posicion

Fig. 6-2:  Salida de corriente analdgica

ﬂ Proceso de ajuste, véase el capitulo 6.4 en la
pagina 15.

B www.balluff.com

6.3 Salida de conmutacion

Seial de actuacion (ajuste de fabrica)

ActivoT»——r r___

Inactivo
Fig. 6-3:  Sefial de actuacion (ajuste de fabrica)
Senal de actuacion programada
(se han realizado la programacion 1 [punto de conexion] y
la programacion 2 [punto de desconexion])

Teach 1 (Programacion 1) Teach 2 (Programacion 2)

ActivoT»—-i—---\r—-(-____________i____

Inactivo

Es posible realizar la programacion en toda la
zona medible ajustada

Fig. 6-4:  Sefal de actuacion programada

Contacto NA/contacto NC

Por defecto, la salida de conmutacion esta ajustada como
contacto NA (figura arriba). Se puede cambiar al algoritmo
del contacto NC.

Teach 1 (Programacion 1) Teach 2 (Programacion 2)
Activo : \3 - / :
I .

Inactivo
Es posible realizar la programacion en toda la
zona medible ajustada
Fig. 6-5:  Sefal de actuacion programada

n Proceso de ajuste, véase el capitulo 6.4 en la
pagina 15.

6.4 Ajustes con la tecla

ATENCION

Danos provocados por objetos puntiagudos.

El manejo de la tecla con objetos puntiagudos puede
provocar danos.

» No pulsar la tecla con un objeto puntiagudo.

n Los ajustes realizados mediante la tecla se
aplican tanto al funcionamiento con interfaz
analdgica como con interfaz 10-Link.

n iPara la programacion no deben utilizarse
materiales ferromagnéticos (p. ej.
destornilladores) ya que se podrian producir
anomalias!

ﬂ También es posible agregar un modo sin
modificacion (Timeout o Power Cycle).

espaiol BALLUFF
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BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

6 Interfaz analégica y salida de conmutacién (continuacion)

Leyenda

(Ojt Pulsar la tecla H@LT Mantener pulsada
~T

brevemente la tecla durante 2 s

| Servicio normal |

l/zs\T A l/zs\T Error de ajuste
\ Qj ({«(.»)» Todos los LED parpadean durante
v =T =~T (7)) 3 s con 5 Hz (asincrono)

Modo de ajuste ({«('m

(D)) Verde 2 Hz
() Amarillo 2 Hz

((')) Rojo 2 Hz

A

|
1x M t Ajustar la salida analégica 1‘(2—5'1
==t Q . Verde apagado/encendido | Verde encendido = Salida de tension =r
(@) | (@) | Amarilio 2 Hz Verde apagado = Salida de corriente -
((')) ((')) Rojo 2 Hz Cambiar: pulsar la tecla brevemente
2% (OJ t Range Teach Minimum (Rango de programacién minimo) ‘{DZ—J\'T
==1 () Verde apagado R
) Amarillo apagado
((.)) Rojo 2 Hz
3x (OJ t Range Teach Maximum (Rango de programacion maximo) ‘{@LT
== () Verde apagado N
(@) Amarillo 2 Hz
@ Rojo apagado
4x (OJ t Ajustar el ascenso de la curva caracteristica 11@.1
=T Q . Verde apagado/encendido | Verde encendido = Flanco descendente | ==
) () | Amarillo apagado Verde apagado = Flanco ascendente -
@n | u@Pr Rojo 5 Hz Cambiar: pulsar la tecla brevemente
s|
5x M t Ajustar el punto de actuacion 1‘(@1
==r () Verde apagado Estnecgsago pr(%grgmar elllgurzto de ~T
7 - actuacion de entrada y salida (es >
Wz Amarillo 5 Hz decir que es necesario realizar el
Rojo apagado proceso dos veces).
|
6 x (OJ t Ajustar el algoritmo del punto de conmutacion ‘(5—3'1
== Q . Verde apagado/encendido | Verde encendido = Contacto NC =t
o | W70 | Amarilo 5 Hz Verde apagado = Contacto NA -
@ | @ |Rrojo 5 Hz Cambiar: pulsar la tecla brevemente
s|
7 x @ t Restablecer los ajustes de fabrica 1‘(@1
== ugpm Verde 5 Hz ~T
() Amarillo apagado
@ Rojo apagado

Fig. 6-6:  wVista general del modo de ajuste
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_-00-P__/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

4 Interfaz 10-Link

71 Parametros de comunicacion

La Tab. 7-1 describe la especificacion |0-Link fundamental

de la variante estandar BMP 01-....

Especificacion Denominacion de 10-Link Valor

Tasa de transferencia COM3 230,4 kbaudios

Tiempo de ciclo minimo del dispositivo MinCycleTime 1 ms (Ox0A)

Especificacion de la trama: M-Sequence Capalbility: 0x19

— Numero de datos de requerimiento previos al — M-Sequence Type Preoperate 2 bytes
funcionamiento

— Numero de datos de requerimiento para — M-Sequence Type Operate 1 bytes
funcionamiento

- 1SDU - ISDU supported Compatible

Version de protocolo de 10-Link Revision ID Ox11 (version 1.1)

Numero de datos de proceso del dispositivo al maestro | ProcessDataln 6 bytes (0xC5)

Numero de datos de proceso del maestro al dispositivo | ProcessDataOut 0 bytes (0x00)

Identificacion de fabricante Vendor ID 0x0378

Identificacion del aparato Device ID 0x0D0101

Perfil de 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(sensor de medicion digital)

Tipo de perfil de 10-Link Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1:  Especificacion del dispositivo BMP

n El tiempo de ciclo minimo (MinCycleTime) del
BMP es de 1 ms.
El maestro puede aumentar el tiempo de ciclo

en caso necesario. Por tanto, el tiempo de ciclo
realmente utilizado (MasterCycleTime) depende

del maestro.

ﬂ Durante la aceleracion, el sensor se encuentra
en el modo SIO. Después de un rearranque
(Power Cycle) o comando Fallback, el sensor
volvera al modo SIO.

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_

_-S4/P_ _-S75

Sistema de medicion de posicion de campo magnético

7 Interfaz de 10-Link (continuacion)

7.2 Datos de proceso (PD)

LLas variantes del BMP emiten a través de la interfaz
|O-Link ciclicamente un valor de medicion (Measurement
Value) e informacion adicional sobre el estado y el punto
de conmutacion.

En caso de error, los datos se identifican como no validos
con la ayuda de PD Invalid Bit (bit no valido de datos de
proceso) solo cuando el dispositivo no puede suministrar
realmente ningun dato valido.

Byte
o | 1+ | 2 | 3 a4 5
Factor
Valor de medicién de Esgasdg
escala Y

n El tratamiento de la funcionalidad |O-Link PD
Invalid Bit (bit no valido de datos de proceso)
varia dependiendo del maestro IO-Link (véase el
manual del maestro utilizado).

Tab. 7-2:  Datos de proceso

Valor de medicion (Measurement Value)

El valor de medicidn corresponde a la posicion del sensor
de posicidn en umy se compone de un valor de 32 bits
con signo.

Factor de escala

El factor de escala indica el factor con el que debe
multiplicarse el valor de medicidn para obtener el valor en
la unidad SI.

En caso del BMP -6 (0xFA), el factor de escala es:
valor de medicidon x 10-6 = posicion [m]

Estado y SSC

Bit | Nombre Funcion

7 | System Error El BMP ha dejado el funcionar
(error de memoria, hardware

defectuoso).

6 | Out of Range /
No Measurement

El BMP no detecta ningun
sensor de posicidn en la zona

Data de captacion.

5 | Out of El sensor de posicion se
Measurement encuentra fuera de la zona
Range medible ajustada.

4 | Measurement
Value Unsafe

El sensor de posicion se
encuentra dentro de la zona
medible ajustada, pero la
reserva de funcionamiento es

baja.

3 |SSC4 Informacién de actuacion del
cuarto punto de actuacion

2 |SSC3 Informacidén de actuacion del
tercer punto de actuacion

1 | SSC2 Informacién de actuacion del
segundo punto de actuacion

0 |SSC 1 Informacién de actuacion del
primer punto de actuacion.
SSC 1 se pone en el modo
SIO en la salida OUT 1.

Tab. 7-3: Estado y SSC
SALLUFF espaiiol

E
L

- —
Sle |2 Margen de captacion |'6‘ :§
oL | = > 0
32| Rango de medicién I%‘ B
Q [}
Elal2 g8
ollo|= -
©| B | O o O
o) ‘6 g’ (=] s
| @ | © g 7
Sle| = g 2
213 Posicién | o ©
Lo
&2 c £
?18 g @
. Z
Bits de estado’
Bit 4 010 0/12 olo
Bit 5 0|1 0 1l0
Bit 6 1|0 0 ol1

" Ver la Tab. 7-3

2 Si este bit estd fijado, entonces la reserva de funcionamiento es baja.
La magnetizacion del sensor de posicion es demasiado débil o la
distancia al BMP es demasiado grande.

Fig. 7-1:  Zonas y edicion

Si el sensor de posicion se encuentra por encima o por
debajo de la zona de captacion y aun es detectado por el
BMP, se sustituye el valor de medicion por los siguientes
valores:

— Out of Range positive: 2'147'483'640 (0x7FFFFFF8)
— Out of Range negative: —2'147'483'640 (0x80000008)

En caso de error (es decir, cuando ya no pueden emitirse
datos validos), el valor de error 2'147'483'644
(0x7FFFFFFC) sustituye al valor de medicion.
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Interfaz de 10-Link (continuacion)

_-00-P_

_IP_

_-S4/P_ _-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

7.3 Datos de identificacion
indice Subindice Parametro Tamano Acceso Mantenimiento de datos
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 bytes Solo lectura
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 bytes Solo lectura
0x0012 (18) 0 Product Name Max. 40 bytes Solo lectura
0x0013 (19) 0 Product ID 12 bytes Solo lectura
0x0014 (20) 0 Product Text 27 bytes Solo lectura
0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 18 bytes Solo lectura
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 bytes Solo lectura
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 bytes Solo lectura
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | Max. 32 bytes | Lectura/escritura X
0x0019 (25) 0 Function Tag Max. 32 bytes | Lectura/escritura X
0x001A (26) 0 Location Tag Méax. 32 bytes | Lectura/escritura X
Tab. 7-4: Datos de identificacion
Application Specific Tag, Function Tag y Location Tag
(Etiqueta especifica para la aplicacion, etiqueta de
funcion y etiqueta de ubicacidn)
Los parametros Application Specific Tag, Function Tag 'y
Location Tag ofrecen la posibilidad de asignar al
dispositivo IO-Link una secuencia cualquiera con un
tamafo de 32 byte como maximo. Esta secuencia se
puede utilizar para una identificacion especifica de la
aplicacion y se puede adoptar en el gestor de parametros.
Mediante el subindice 0 se accede al objeto completo.
B www.balluff.com espanol BALLUFF

19



BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Sistema de medicion de posicion de campo magnético

7 Interfaz de 10-Link (continuacion)

7.4 Comandos del sistema

En el BMP se han implementado distintos comandos a los
que puede accederse a través del parametro System
Command (Comando de sistema) en indice 2, subindice O.
Si se transfiere un comando del sistema al BMP, el
comando activa la accion deseada siempre que esté
permitida en el estado actual de la aplicacion.

Comando | Nombre Descripcion

0x01 (1) ParamUploadStart Inicia la carga del parametro.

0x02 (2) ParamUploadEnd Finaliza la carga del parametro.

0x03 (3) ParamDownloadStart Inicia la descarga del parametro.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Finaliza la descarga del parametro.

0x05 (5) ParamDownloadStore Finaliza la parametrizacion e inicia la memorizacion de datos.

0x41 (65) | SP1 Single Value Teach | Guarda la posicion actualmente medida como Setpoint 1 (Consigna 1).

0x42 (66) | SP2 Single Value Teach | Guarda la posicion actualmente medida como Setpoint 2 (Consigna 2).

Ox4E (78) | Teach Reset Borra el valor SP1 y SP2 de todos los SSC.

0x80 (128) | Device Reset Vuelve a inicializar todos los componentes del dispositivo.

0x82 (130) | Restore Factory Settings | Restablece todas las configuraciones al ajuste de fabrica.

OxA5 (165) | Reset Maintenance Restablece todos los parametros de servicio.

OXEOQ (224) | Teach Preset Calcula 'y guarda el offset de PDV vy fija el valor actual de salida al valor preajustado.

OxE1 (225) | Teach Measurement Programa la posicion actual como valor limite inferior de la zona medible.
Range Lower Limit

OXE2 (226) | Teach Measurement Programa la posicion actual como valor limite superior de la zona medible.

Range Upper Limit

Tab. 7-5:  Comandos del sistema indice 2, subindice 0

20 | BALLUFF espaiiol
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7

Interfaz de 10-Link (continuacion)

7.5 Datos de parametros

indice Subindice Parametro Tamano | Acceso | Mantenimiento
de datos
MDC (canal de datos de medicion) (véase el capitulo 7.5.1)
0x00C1 (193) 0 Offset 4 bytes | Read/Write X
0x00C2 (194) 0 Preset 4 bytes | Read/Write X
0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 byte | Read/Write X
0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 byte | Read/Write X
0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 bytes | Read Only
0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 bytes | Read/Write X
SSC (canales de sefal de conmutacion) (véase el capitulo 7.5.2)
Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 byte | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 byte | Read Only
0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 bytes | Read/Write X
0x003D (61) 0,123 SSC1 Configurartion 4 bytes | Read/Write X
OxO03E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 bytes | Read/Write X
Ox003F (63) 0,123 SSC2 Configurartion 4 bytes | Read/Write X
0x4000 (16384) |0, 1,2 SSC3 Parameter 8 bytes | Read/Write X
0x4001 (16385) | 0, 1,2, 3 SSC3 Configurartion 4 bytes | Read/Write X
0x4002 (16386) |0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 bytes | Read/Write X
0x4003 (16387) [ 0,1,2,3 SSC4 Configurartion 4 bytes | Read/Write X
Configuracion de dispositivo
0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (véase el capitulo 7.5.3) 2 bytes | Read/Write X
OxO0F8 (248) 0,1,2 Diggnosis Suppression Configuration 2 bytes Read/Write X
(véase el capitulo 7.5.4)
Monitorizacion de estado
0x0052 (82) 0,1, 2,3, 4, 5| Device Temperature (véase el capitulo 7.5.5) 10 bytes | Read Only
0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds 4 bytes | Read/Write X
(véase el capitulo 7.5.6)

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (véase el capitulo 7.5.7) 12 bytes | Read Only
0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (véase el capitulo 7.5.8) 4 bytes | Read Only
Parametro de sistema
0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (véase el capitulo 7.5.9) 72 bytes | Read/Write
0x000C (12) 0 Device Access Locks (véase el capitulo 7.5.10)| 2 bytes | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (véase el capitulo 7.5.11) 8 bytes | Read Only
OxO00E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (véase el capitulo 7.5.12) 9 bytes | Read Only

Tab. 7-6: Datos de parametros de la interfaz 10-Link

B www.balluff.com espanol BALLUFF
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7 Interfaz de 10-Link (continuacion)

7.5.1 Configuracion de valor de medicién (MDC) ﬂ

Cualquier cambio de la configuracion de valor
de medicidn repercute sobre el comportamiento
de conmutacion. Puede ser necesario volver a
configurar la sefal de actuacion (véase el

El BMP transmite la posicion medida a través del valor de
medicion (Measurement Value) al maestro |O-Link. El valor
de medicién se puede adaptar mediante los siguientes

parémetros a la aplicacion en cuestion. cap. 7.5.2).

Parametro Subindice | Nombre | Tamano| Acceso | Valores
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 bytes | Read/Write | -600000...+600000 pm (predeterminado: O um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 bytes | Read/Write | -300000...+300000 pum (predeterminado: O pm)
Output Charakteristics 0 - 1 byte | Read/Write | Ox00 (false) = descendente (punto cero en la
0x00C3 (195) caperuza final)

OxFF (true)” = ascendente (punto cero en el

lado de cable)
Enable Detection 0 - 1 byte | Read/Write | O = Margen de deteccion desactivado
Range OxFF (255) = Margen de deteccion activado
0x00C4 (196) (predeterminado: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit | 4 bytes | Read Only | El valor de medicién minimo para la
0x4080 (16512) configuracién actual.”

2 Upper Limit | 4 bytes | Read Only | El valor de medicion maximo para la
configuracién actual.”
Unit Code | 2 bytes | Read Only | Ox1010 (4112) = metros
Scale 1 byte | Read Only | OxFA (-6) =

valor de medicién x 1076 = posicion [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit | 4 bytes | Read/Write | Limites de los valores de medicion brutos?
Limits . .

2 Limit | 4 byt R t

0x0202 (514) Upper Limi bytes ead/Write

" Valor minimo y méaximo para la zona medible ajustada. El valor de
medicion puede sobrepasar los limites debido a la zona de captacion

2 Estos valores se requieren para la funcionalidad de la memorizacién de
datos y no deben cambiarse. La zona medible puede adaptarse con
los comandos Range-Teach (Programacion de rango).

Tab. 7-7: Datos de parametros MDC

n Los parametros pueden repercutir unos sobre
otros. Por lo tanto, se recomienda realizar los
gjustes en el siguiente orden: Range Teach,
QOutput Characteristics, Offset/Preset Teach
(Programacion de rango, caracteristicas de
salida, offset/programacion de preajuste)

22

Range Teach (Programacion de rango)

La zona medible del BMP se puede limitar con Range Teach
(Programacion de rango). Para esta funcion estan
disponibles los comandos del sistema Teach Range
Minimum (Rango de programacion minimo) y Teach Range
Maximum (Rango de programacion maximo). La zona
medible de nuevo ajuste permite deducir los limites del valor
de emision del parametro MDC Describer (Descriptor MDC).

Output Characteristics (Caracteristicas de salida)

El parametro Output Characteristics (Caracteristicas de salida)
permite girar el sentido de la senal del valor de datos. Para ello
se refleja la sefal dentro de la zona medible ajustada.

Fijar un offset

Se puede establecer un offset para el valor de emision.
Para ello, se escribe el valor deseado en el parametro
Offset. Este valor se suma a través del BMP al valor de la
posicion medida y se emite.

SALLUFF espaiiol

Preset Teach (Programacion de preajuste)
La funcion Preset Teach (Programacion de preajuste)
permite calcular automaticamente el valor de offset.

1. Escribir el valor de emision deseado en el parametro
Preset (Preajuste).

2. Mover el sensor de posicion a la posicion deseada.

3. Ejecutar el comando del sistema Teach Preset
(Programacion de preajuste).

4. ElIBMP calcula el offset para que se emita el valor
preajustado en la posicién alcanzada.

Detection Range (Rango de deteccion)

Al salir de la zona medible ajustada, el BMP sigue
emitiendo un valor de posicidon que se sobrepasa hasta la
zona de captacion.

Si no se desea este comportamiento en la aplicacion,
puede desactivarse con el parametro Enable Detection
Range (Habilitar rango de deteccion).
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7 Interfaz de 10-Link (continuacion)

7.5.2 Configuracion de la sefhal de actuacién (SSC)

n iAntes de comenzar la configuracion de la sefnal
de actuacion, es necesario que la configuracion
de valor de medicion (véase el cap. 7.5.1) haya

finalizado!

El BMP lleva 4 senales de actuacion integradas. Cada
sefal de actuacion se describe con dos parametros
(Parameter [Parametro] y Configuration [Configuracion]).
El BMP aplica las sefiales de actuacion como modo de
ventana segun el perfil del sensor inteligente.

Histéresis Histéresis
§sC . .
(G ON |
sP sp2 Valor de medicion
Fig. 7-2:  Histéresis SSC

Parametro Subindice Nombre Tamaino | Acceso | Valores
SSC Parameter ) . . .
SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) | 4 bytes | Read/Write | Valor integro de 32 bit [um]
SSC2: 0x003E (62)
SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) | 4 bytes | Read/Write | Valor integro de 32 bit [um]
SSC4: 0x4002 (16386)

, ., | 0 =contacto NA (no, predeterminado)
SSC Configuration 1 Logic 1 byte | Read/Write 1 = contacto NC (no)
228; 8§88§E ((231)) 0 = deactivated (desactivado)
SSC3: 0x4001 (16385) 2 Mode 1 byte | Read/Write (2 ;(\;v(;rtwgr?nvxi/nr;doge (Modo de ventana)
SSC4: 0x4003 (16387) b

3 Hysteresis 2 bytes | Read/Write | 100...30000 um (predeterminado: 100 pum)

Tab. 7-8: Datos de pardmetros SSC

n — El punto de actuacion predeterminado de
fabrica para SSC 1 es In Range (Dentro del
rango) (véase el capitulo 6.3 en la pagina 15)
— SSC 1 se pone en el modo SIO en la salida

Out 1.

El BMP es compatible con las funciones Single-Teach
(Programacion unica) segun el perfil del sensor inteligente.
Para este proceso de programacion se utilizan otros dos
parametros (Tl Select y Tl Result [Seleccion Tl'y Resultado

TI); véase Tab. 7-9).

ﬂ La distancia entre SP1 y SP2 debe ser de al
menos dos veces la histéresis para que el punto
de actuacion funcione.

indice Subindice | Tamano | Acceso | Valores

Tl Select 0 1 byte | Read/Write | 0 0 1 = SSC1 (predeterminado)

0x003A (58) 2 = SSC2
3 =S8SC3
4 = SSC4

Tl Result 0 1 byte | Read Only | 0x00 (0) = Inactivo

0x003B (59) 0x11 (17) = Programacion de SP1 realizada con éxito
0x42 (66) = Programacion de SP2 realizada con éxito
0x07 (7) = Error

Tab. 7-9:  Datos de parametros Teach In (Programacion)

B www.balluff.com
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Proceso de programacion (Teach-In)

1. Utilizar Tl Select (Seleccién TI) para seleccionar la sefial
de actuacién deseada (1 hasta 4)

2. Mover el sensor de posicion a la posicion de conexion.

3. Ejecutar el comando del sistema Single Value Teach
SP1 [Programacion de valor unico SP1] (0x41) (véanse
los Comandos del sistema en la pagina 20).

4. Mover el sensor de posicidn a la posicién de
desconexion.

5. Ejecutar el comando del sistema Single Value Teach
SP2 [Programacion de valor tnico SP1] (0x42) (véanse
los Comandos del sistema en la pagina 20).

Se pueden comprobar los pasos con ayuda del
parametro Teach-In Result (Resultado de
programacion).

7.5.3 Configuracion de salida

Se pueden configurar las dos salidas del BMP.

Interfaz de 10-Link (continuacion)

indice Subindice Nombre Tamano| Acceso | Valores
Output Type 1 Out 1 1 byte | Read/ 0 = Desactivado
0x00B4 (180) Write 1 = PNP (predeterminado)
2 =NPN
3 = Push-Pull
2 Out 2 1 byte | Read/ 0 = Desactivado
Write 5 = Corriente 4...20 mA
6 = Tension 0...10 V (predeterminado)
Tab. 7-10: Configuracion de las salidas
7.5.4 Supresion del diagnéstico
Si la aplicacion incluye funciones de diagndstico que dan
lugar a problemas, pueden suprimirse estas funciones.
Para los eventos de diagndstico implantados, véase la
Lista de eventos en la pagina 27.
indice Subindice Nombre Tamaino| Acceso | Valores
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte | Read/Write| O = Todos los sucesos activos (predeterminado)
Suppression 1 = Mensajes suprimidos
Configuration 2 = Mensajes y avisos suprimidos
OxO0F8 (248) 3 = Todos los sucesos suprimidos
2 PD Invalid Suppression| 1 byte | Read/Write| 0x00 (0) = PD Invalid (PD no validos) activo
OxFF (255) = PD Invalid (PD no validos) suprimido

Tab. 7-11: Supresion del diagnéstico

24 | BALLUFF espaiiol
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7.5.5 Captacion de temperatura

El BMP puede editar los siguientes valores de temperatura
como valores de 16 bits con signo con la unidad °C (indice
0x0052 [82)):

— Temperatura actual (subindice 1)

— Temperatura minima desde el comienzo del servicio
(subindice 2)

— Temperatura maxima desde el comienzo del servicio
(subindice 3)

— Temperatura minima en toda la vida Util (subindice 4)

— Temperatura maxima en toda la vida util (subindice 5)

ﬂ El sensor de temperatura registra la
temperatura dentro del BMP. Esta temperatura
siempre es mas alta que la temperatura
ambiente.

7.5.6 Valores umbral para el aviso de temperatura

El BMP permite definir el siguiente umbral de aviso de

temperatura (indice 0x0053 [83]):

— Umbral para exceso de temperatura hacia abajo
(subindice 1)

— Umbral para exceso de temperatura hacia arriba
(subindice 2)

Los umbrales se pueden fijar en un rango de
-25...485 °C.

Si se superan 0 no se alcanzan estos valores umbral, el
BMP emite un aviso (véase la Lista de eventos en la

pagina 27).

Si la temperatura interna del BMP excede los
95 °C, se emite el error Sobretemperatura.

B www.balluff.com

7.5.7 Contador de horas de servicio

Las horas de servicio se guardan permanentemente en
intervalos de una hora dentro del BMP
(indice 0x0057 [87]).

— Horas de servicio a lo largo de toda la vida util
(subindice 1)

— Horas de servicio desde el Ultimo mantenimiento
(subindice 2)

— Horas de servicio desde la Ultima conexion
(subindice 3)

El comando del sistema Reset Maintenance (Resetear
mantenimiento) permite poner a cero el contador de horas
de servicio para el mantenimiento.

7.5.8 Contador de ciclos de arranque

Con cada nueva inicializacion, el BMP incrementa el
contador de ciclos de arranque guardado de forma
permanente. Este contador se incrementa a través del
comando del sistema Device Reset (Resetear dispositivo)
0 si se rearranca el hardware.

Se puede leer el valor a través del indice 0x0058 (88),
subindice 0.

El comando del sistema Reset Maintenance (Resetear
mantenimiento) permite poner a cero el contador de ciclos
de arranque para el mantenimiento.

espaiol BALLUFF
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7.5.9 Almacenamiento de datos (Data Storage)

indice Subindice | Nombre Tamafno | Acceso | Valores

Data Storage 1 Command 1 byte | Read/Write

0x0003 (3) > State Property 1 byte | Read Only | El maestro [O-Link requiere el parametro
3 |size 4bytes | Read Oniy | (B0 T D0 & s, Eete parémetro
4 Parameter Checksum | 4 bytes | Read Only | no permite al usuario realizar ningun ajuste.
5 Index List 62 bytes | Read Only

Tab. 7-12: Parametro de almacenamiento de datos

7.5.10 Bloqueos de acceso (Device Access Locks)

Con este parametro estandar es posible activar o
desactivar determinadas funciones del dispositivo 10-Link.
En el BMP 01-... existe la posibilidad de bloguear la
funcion del gestor de parametros y de la tecla. Para ello se
debe asignar el valor 1 (bloqueado) al correspondiente bit
del valor de 2 bytes. Para volver a desbloquear la funcion
se debe asignar el valor O al bit.

Bit 0 Bloguear el acceso a los parametros
(no admitido)

Bit 1 Bloguear la gestion de parametros
(admitido)

Bit 2 Bloquear la tecla
(admitido)

Bit 3 Bloguear la interfaz local de usuario

(no admitido)

Bits 4...15 | Reservado

Tab. 7-13: Bloquear los datos de parametros

7.5.11 Perfiles y funciones (ProfileCharacteristic)

Este parametro indica qué perfil del dispositivo 10-Link se
admite.

— Subindice 1 (DeviceProfilelD [ID de perfil de
dispositivo]):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2 [Sensor de medicion,
alta resolucion segun Smart Sensor Profile Edition 2)

— Subindice 2 (DeviceProfilelD [ID de perfil de
dispositivo]):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile [Identificacion y diagnosis segun el
perfil comun])

— Subindice 3 (FunctionClassID [ID de clase de funcion)):
0x8001 (SSC Function Class [Clase de funcién SSCJ)

— Subindice 4 (FunctionClassID [ID de clase de funcion]):
0x8004 (Teach Channel [Canal de programacion])

SALLUFF espaiiol

7.5.12 Estructura de los datos de proceso
(PD Input Descriptor)

Este parametro describe la composicion de los datos de
proceso utilizados.

Cada parte de los datos de proceso se describe con 3
bytes.

Subindice Valores Descripcion
0x01 Fijar boolear
1 0x08 Longitud 8 bits
0x00 Offset O bits
0x03 Signed Integer (Integrador
> 0x08 firmado)
0x08 Longitud 8 bits
Offset 8 bits
0x03 Signed Integer (Integrador
3 0x20 firmado)
0x10 Longitud 32 bits
Offset 16 bits

Tab. 7-14: Estructura de los datos de proceso

A través del subindice O puede leerse la descripcion
completa de los datos de proceso (véase el capitulo Datos
de proceso (PD) en la pagina 18).
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7.6 Datos de diagnéstico

El BMP notifica los datos de diagndstico (eventos) al
sistema de control (véase la Tab. 7-15) o el sistema de
control puede leer el estado a través de los parametros de

Interfaz de 10-Link (continuacion)

diagndstico.
7.6.1 Parametros de diagnéstico
indice Subindice | Parametro Tamano | Acceso Valores
0x0024 (36) | O Device Status 1 bytes | Solo 0 = Estado normal
lectura 2 = Aviso
4 = Error
0x0025 (37) | O Detailed Device 9 bytes | Solo Hasta 3 sucesos activos:
Status lectura Primer byte tipo de evento (0 = Ningun evento,
OxE4 = Aviso, OxF4 = Error)
Segundo y tercer byte cédigo de evento (véase
el cap. 7.6.2)
0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 bytes | Solo Los ultimos datos de proceso vigentes (véase el
lectura cap. 7.2)

Tab. 7-15: Pardmetros de diagndstico

7.6.2 Lista de eventos

Caédigo de | Valor Significado

evento

0x8D00 Notificacion LIMITED ACCURACY PLUS: el sensor de posicion se encuentra dentro de la zona de capta-
cion pero fuera de la zona medible ajustada.

0x8D01 Notificacion LIMITED ACCURACY MINUS: el sensor de posicidon se encuentra dentro de la zona de
captacion pero fuera de la zona medible ajustada.

0x8D02 Aviso OUT OF RANGE PLUS: el sensor de posicion se encuentra fuera de la zona de captacion.
No se emiten datos validos. El valor de datos de proceso transmitido es Ox7FFFFFF8 o
2'147'483'640.

0x8D03 Aviso OUT OF RANGE MINUS: el sensor de posicidn se encuentra fuera de la zona de captacion.
No se emiten datos validos. El valor de datos de proceso transmitido es 0x80000008 o
—2'147'483'640.

0x8D04 Error NO MEASUREMENT DATA: no se ha detectado ningun sensor de posicion. No se emiten
datos validos. El valor de datos de proceso transmitido es Ox7FFFFFFC o bien 2147483644.

0x8D06 Aviso MEASUREMENT DATA UNSAFE: la reserva de funcionamiento de la medicion es baja. Se
debe comprobar la aplicacion.

0x4210 Aviso DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (véase el capitulo 7.5.6): se ha sobrepasado el umbral
de aviso de temperatura superior ajustado.

0x4220 Aviso DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (véase el capitulo 7.5.6): se ha quedado por debajo
del umbral de aviso de temperatura inferior ajustado.

0x4000 Error TEMPERATURE OVER RUN ERROR: la temperatura ha sobrepasado la maxima temperatura
especificada. Se debe eliminar la fuente de calor.

0x5000 Error HARDWARE FAULT: el hardware del dispositivo tiene algun problema. Reiniciar el BMP con
una interrupcién de alimentacion. Si el suceso se vuelve a producir, se debe sustituir el BMP.

0x8D07 Error OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT: la salida de corriente analdgica esta abierta.
Comprobar la instalacion.

Tab. 7-16: Lista de eventos

B www.balluff.com
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7.7 Mensajes de error de dispositivos

En caso de accesos defectuosos, el dispositivo (Device)
responde con uno de los codigos de error indicados.

Caddigo de Mensaje de error

error

0x8011 Index not available (indice no
disponible)

0x8012 Subindex not available (Subindice no
disponible)

0x8023 Access denied (Acceso denegado)

0x8030 Value out of range (Valor fuera de
rango)

0x8033 Parameter length overrun (Longitud
excesiva de parametro)

0x8034 Parameter length underrun (Longitud
insuficiente de parametro)

0x8036 Function temporarily unavailable
(Funcién temporalmente no disponible)

0x8040 Invalid parameter set (Ajuste de
parametro no valido)

0x8082 Application not ready (Aplicacion no
lista)

Tab. 7-17: Mensajes de error de la especificacion 10-Link

28 | BALLUFF espaiiol
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8.1 Zona de captacion/zona medible

Rango de medicion

Resolucion
|O-Link
Analdgica
Desviacion en la linealidad”

Repetibilidad®

Deriva térmica (max. del valor final)

Tasa de valores de medicion

Intensidad de campo minima (en
la superficie de fijacion a lo largo
de la direccién de movimiento del

iman)

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

1um
12 bits

+250 um
+100 um
+0,3%
<1000 Hz
3mT

8.2 Condiciones ambientales

Temperatura ambiente
Temperatura de almacenamiento
Humedad relativa del aire?

Grado de suciedad

Carga de choque

segun EN 60068-2-27
Vibracion

segun EN 60068-2-6
Grado de proteccidn segun
IEC 60529%

—25°C...+85°C
-25°C...+85°C

Maxima humedad
relativa del aire del 80 %
a temperaturas de hasta
31 °C con bajada lineal
hasta el 50 % de
humedad relativa del aire
a 40 °C.

3

Semisinusoide, 30 g,
11 ms

Amplitud 55 Hz, 1-mm,
3 x 30 min

P67

8.3  Alimentacion de tensién (externa)”

Tension de servicio Uy

Corriente de vacio | con U,

0 max.
Consumo maximo de corriente
ay,DC

Tension asignada de
aislamiento U,

Tension asignada de servicio
U, CC

Retardo de disposicion t,
Ondulacion residual (% de U)

Resistencia de carga R
(analdgica )

Corriente de salida
(analdgica U)

Corriente méxima admisible de
la salida de conmutacion

B www.balluff.com

15...30V CC
25 mA
<160 mA

75V CC

24V

<100 ms
< 10%
< 500 ohmios

<5mA

<100 mA

8.4 Conexion eléctrica

Radio de doblado, instalacion fija
Diametro del cable

Longitud de cable

Seccion de conductor

Conexiéon
...P__-S75
P__-S4
..P

Tipo de conexion
Numero de conductores

Proteccion contra polarizacion
inversa

Resistencia a cortocircuitos
Material de la cubierta del cable

8.5 Salida/interfaz

Salida analdgica

Interfaz
Modo SIO

8.6 Indicadores

Indicador de funcionamiento
Indicacion de servicio
Indicador de errores

8.7 Datos mecanicos

Dimensiones

Par de apriete
Material de la carcasa

" Es aplicable a la zona medible

> 3 x diametro de cable
2,4 mm

Véase la Codigo de
modelo en la
pagina 31

0,07 mm?

Macho M8x1, 4 polos
Macho M12x1, 4 polos
Extremo de cable
abierto

Cable con/sin macho
4
Si

Si
PUR

Analdgica, tension
(0...10V) (ajuste de
fabrica) / corriente
(4...20 mA) conmutable

|O-Link 1.1
Si

LED verde
LED amarillo
LED rojo

42, 74,1086, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5
x 9,6 mm

0,1 Nm
PA12, aluminio

)
2 Vdlido para UL: Humedad relativa: 10...90% (sin condensacion)
9 La clase de proteccion IP no ha sido probada por UL.

4 Los productos deben funcionar a través de una alimentacion SELV/

Energia Limitada o Clase 2.
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9 Accesorios
LLos accesorios no se incluyen en el volumen de suministro 9.5 Soportes para cilindros redondos
y, por tanto, se deben solicitar por separado. (BAM MC-MP-054-01-R)

Cadigo de pedido: BAM037Z

2 i
91  Sensor de posicion BAM TG-MP-028 soportes para cilindros redondos

Cédigo de pedido: BAMO39T 2':
'?7 26 14 -
1 Nm
™~ B—A
Jel "L Q\ 3 /
= ML/ O s | <
)\ &= J <
P4.25 \?? — —
18 o o
Fig. 9-1:  Sensor de posicion BAM TG-MP-028
22.5
9.2 Juego de montaje pararanuraen T Fig. 9-5:  Soportes para cilindros redondos

(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Cadigo de pedido: BAM0383

— 2 tacos guiados para ranuraen T
— 2 tornillos

9.5.1 Abrazaderas de manguera para fijar los
soportes

La abrazadera de manguera puede presentar una anchura
de 6 mm como maximo y debe estar fabricada en un

2x H 2x g material no ferromagnético.

Fig. 9-2:  Juego de montaje para ranuraen T

9.3 Juego de montaje para ranura en C (

(BAM MC-MP-056-01-2-C3) 0 '

Cadigo de pedido: BAM0382
— 2 tacos guiados para ranura en C

— 2 tornillos Fig. 9-6:  Abrazadera de manguera
Abrazadera de manguera
2x H 2% ﬁ Diametro de %,d_ g
piston Anchura | Diametro o d.'é;o e
Fig. 9-3:  Juego de montaje para ranura en C pedido
10/20 mm 5mm 18...29 mm | BAMOON4
9.4  Tornillos de montaje (BAM MC-AM-055-056-2) 30 mm 5 mm 28...39 mm | BAMOONS
10 tornillos 50 mm 5mm 48...59 mm | BAMOON7
Tab. 9-1:  Abrazaderas de manguera para los correspondientes
10x H diametros de piston

Fig. 9-4:  Tornillos de montaje

SALLUFF espaiiol
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BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Interfaz, analdgica:

E = Salida de tensidon 0...10 V (ajuste de fabrica)
o salida de corriente 4...20 mA

Interfaz, 10-Link:
L1 = InterfazlO-Link, 12 bits

Interfaz, funcidén de conmutacion:
PP = Salida de conmutacion: PNP, NO/NC programable

Forma de linea caracteristica:
2 = Ascendente (ajuste de fabrica), programable

Salida de conmutacion:
1= 1 salida de conmutacion programable

Ajuste:

A = La curva caracteristica y los puntos de actuacion pueden ajustarse mediante
programacion o 10-Link

Zona medible (cuatro digitos):

0128 = Indicacion métrica en mm, zona medible 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Conexion eléctrica:
P02 = Cable de PUR, 2 m
P00,5-54 = Cable de PUR, 0,5 m con macho M12, 4 polos
P00,5-S75 = Cable de PUR, 0,5 m con macho M8, 4 polos

B www.balluff.com espaiol BALLUFF | 31
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11 I ——

11.1 Placa de caracteristicas
BALLUEE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

" Codigo de pedido
2 Tipo
3 Numero de serie

Fig. 11-1: Placa de caracteristicas (extracto, ejemplo)
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(3]

1 T
1.1

Validade
1.2 Simbolos e conveng6es empregados
1.3 Abrangéncia do fornecimento
1.4 Certificacoes e caracterizacoes
1.5 Abreviaturas utilizadas

2 P |

2.1 Utilizacao conforme programado

2.2 Informacgées gerais de seguranca

2.3 Significado dos avisos de adverténcia
2.4 Eliminacao

3 Montagem e funcao

3.1 Montagem

3.2 Funcao
3.2.1 Saidas analégica e de comutacao
3.2.2 Interface 10-Link

3.3 Lampada LED

4 Instalacao e ligacao 9

~ o OO0 O [ (SIS IS, I, IS |

0 00 0 N N

4.1 Montagem sobre um cilindro pneumatico com ranhura T ou C 10
4.2 Montagem sobre um cilindro redondo 11
4.3 Montagem com indicador de posicao livre 12
4.4 Conexao elétrica 13
4.5 Instalacao de cabos 13
5 Inicializacao 14
5.1 Inicializacao do sistema 14
5.2 Avisos sobre o funcionamento 14
6 Interface analégica e saida de comutacao 15
6.1 Saida de tensdo 0...10 V 15
6.2 Saida de corrente 4...20 mA 15
6.3 Saida de comutacao 15
6.4 Ajustes através da tecla 15
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¥ @l interface 10-Link 17

7.1 Parametros de comunicacao 17

7.2 Dados de processo (PD) 18

7.3 Dados de identificacao 19

7.4 Comandos do sistema 20

7.5 Dados de parametros 21

7.5.1 Configuracao do valor de medicao (MDC) 22

7.5.2 Configuracao de sinais de comutacao (SSC) 23

7.5.3 Configuracao de saidas 24

7.5.4 Supressao de diagnéstico 24

7.5.5 Registro da temperatura 25

7.5.6 Valores limites para a adverténcia de temperatura 25

7.5.7 Horimetro 25

7.5.8 Contador de ciclos de boot 25

7.5.9 Gerenciamento de dados (Data Storage) 26

7.5.10 Bloqueios de acesso (Device Access Locks) 26

7.5.11 Perfis e funcoes (ProfileCharacteristic) 26

7.5.12 Estrutura dos dados de processo (PD Input Descriptor) 26

7.6 Dados de diagnéstico 27

7.6.1 Parametros de diagndstico 27

7.6.2 Lista de eventos 27
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8 Dados técnicos 29
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8.3 Alimentacao de tensao (externa) 29

8.4 Conexao elétrica 29

8.5 Saida/ interface 29

8.6 Indicadores 29

8.7 Dados mecanicos 29

9 Acessorios 30

9.1 Indicador de posicao BAM TG-MP-028 30

9.2 Kit de montagem para ranhura T (BAM MC-MP-056-01-2-T5) 30

9.3 Kit de montagem para ranhura C (BAM MC-MP-056-01-2-C3) 30

9.4 Parafusos de montagem (BAM MC-AM-055-056-2) 30

9.5 Suporte para cilindro redondo (BAM MC-MP-054-01-R) 30

9.5.1 Bracadeira para mangueiras para fixacao dos suportes 30

1 0 Chave de tipos 31
11 B

11.1 Placa de identificacao 32

4 | BALLUFF portugués



BMP O01-EL1PP_1A-_ __
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Sistema de posicionamento magnético
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1 Avisos a usuarios

1.1 Validade

Estas instrugdes descrevem a estrutura, o funcionamento

e as possibilidades de ajuste do sistema de
posicionamento magnético BMP com interfaces
analdgicas de corrente e tensdo, assim como interface
|O-Link. Elas s&o validas para os tipos

BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _
(vide Chave de tipos na pagina 31).

A instrucao esta voltada para especialistas qualificados.
Leia estas instrucdes antes de instalar e operar o BMP.

1.2 Simbolos e conven¢6es empregados

Algumas instrugoes de procedimentos individuais
estdo marcadas com um tridngulo anteposto.

» Instrucao de procedimento 1

Sequéncias de acdes s&o representadas com
numeragao:

1. Instrucdo de procedimento 1

2. Instrucdo de procedimento 2

Numeros sem outra identificacdo séo numeros decimais
(por ex. 23). Numeros hexadecimais sao representados
com Ox anteposto (por ex. Ox12AB).

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

Aviso, dica
Este simbolo caracteriza avisos gerais.

1.3 Abrangéncia do fornecimento

— Sistema de posicionamento magnético BMP
— Instrugéo breve

n Os indicadores de posicao e os acessorios de
montagem dependem da aplicacdo e devem
ser encomendados separadamente.

B www.balluff.com

1.4 CertificacOes e caracterizacoes
7L

Com a marcacao CE confirmamos que
0s Nossos produtos atendem as
exigéncias da atual diretriz UE.

O BMP cumpre as exigéncias da seguinte norma de
produto:
— EN 61326-2-3 (resisténcia a interferéncias e emissao)

Ensaios de emissoes:

- Irradiagao de interferéncias de radio
EN 55011

Ensaios de resisténcia a interferéncias:
— Eletricidade estatica (ESD)

EN 61000-4-2 Grau de severidade 2
— Campos eletromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3 Grau de severidade 3

— Impulsos de interferéncia
transientes rapidos (Burst)
EN 61000-4-4

— Interferéncias conduzidas na
linha, induzidas por campos de
alta frequéncia
EN 61000-4-6

Grau de severidade 3

Grau de severidade 3

n Mais informacdes sobre diretrizes, licencas e
normas estéo relacionadas na Declaracéo de
Conformidade.

1.5 Abreviaturas utilizadas

IODD 10-Device-Description (descricdo de dispositivo 10)
PD Process Data (dados de processo)

MDC Measurement Data Channel (canal de dados de
medicao)

SSC  Switching Signal Channel (canal de sinais de
comutacéo)

portugués BSALLUrr
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Sistema de posicionamento magnético

_-S4/P_ _-S75

2

21 Utilizacao conforme programado

O sistema de posicionamento magnético BMP, em
conjunto com um sistema de comando de maquina (por
ex. SPS) e um IO-Link Master, constitui um sistema de
medicao de deslocamento. Para a sua utilizagéo é
instalado em maquinas ou em sistemas e esta previsto
para funcionar no setor industrial. O funcionamento sem
problemas, conforme as indicagbes dos dados técnicos, e
garantido somente com acessorios originais Balluff, a
utilizacao de outros componentes (exceto cilindros) causa
isencao de responsabilidade.

A abertura do BMP ou uma utilizagdo em desacordo com

as determinacgdes ndo sdo admissiveis e causam a perda

da garantia e do direito ao cumprimento de obrigagdes do
fabricante.

2.2 Informacodes gerais de seguranca

Ainstalagao ¢ a colocagcao em funcionamento
somente devem se realizadas por pessoal qualificado com
conhecimentos basicos sobre eletricidade.

Uma pessoa qualificada e quem, devido a sua instru¢éo
técnica e a sua experiéncia, assim como o conhecimento
dos regulamentos pertinentes, sabe avaliar as tarefes a ele
confiadas, reconhecer os possiveis perigos e tomar
medidas de seguranga adequadas.

Ao operador cabe a responsabilidade de observar os
regulamentos locais de seguranca.

Especialmente, o operador deve tomar medidas para que
um defeito do BMP n&o cause perigos para pessoas e
objetos.

Em caso de defeitos e de falhas do BMP que né&o
puderem ser eliminados, o sistema deve ser colocado fora
de funcionamento e deve ser protegido contra utilizacdo
nao autorizada.

SALLUFF portugués

2.3 Significado dos avisos de adverténcia

Observe sem falta os avisos de adverténcia neste manual
de instrugdes e as medidas descritas para evitar perigos.

Os avisos de alerta usados contém diferentes palavras de
sinalizagéo e sédo constituidos de acordo com o seguinte
esquema:

PALAVRA DE SINALIZAGAO

Tipo e origem do perigo
Consequéncias no caso de inobservancia do perigo
» Medidas de seguranca

Os termos de sinalizagéo significam em detalhes:

ATENCAO
Sinaliza um perigo que pode ocasionar danos ao
produto ou a sua destruicao.

/A CUIDADO
O simbolo de adverténcia geral, em conjunto com o
termo de sinalizacdo CUIDADO, caracteriza um risco que
pode causar ferimentos de grau leve ou moderado.

/\ PERIGO

O simbolo de adverténcia geral, em conjunto com o
termo de sinalizagédo PERIGO, caracteriza um perigo que
pode causar morte ou graves lesées de forma
imediata.

2.4 Eliminacao

» Cumpra as normas nacionais de eliminacao.
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Sistema de posicionamento magnético
3 Montagem e funcao
BMP 01-...-54 Entathe ') Entathe ')
1
;% =’ 1
IO (e = = | P
= 71
\ i
‘ 50 Indicador de posicéo 2) Superficie ativa ‘L i
BMP 01-...-S75 | Area de medigéo |
I 1
é I ﬂ [I]]]]]]]]:)( 2 . Area de deteccao
40 Comprimento da carcaca
Cabo do BMP 01-... 3 Distancia entre furos
3 3
%: E g ) // ) ) _
& 1T 7o)
M A 4 s \\ © -
arcacao da area de medigéo O (@ \\ ; - ™~
2)Nao incluido no pacote de entrega 1 [
3) Ponto de fixacao (vide Fig. 4-13 na 1
pégina 12) 2 LED Tecla
Fig. 3-1:  Sistema de posicionamento magnético BMP 01-..., Estrutura e fungéo
3.1 Montagem 3.2 Funcao

Ligacao elétrica: A ligagéo elétrica é realizada de forma
permanente por meio de um cabo com ou sem conector
(vide Chave de tipos na pagina 31).

Carcaca: Carcaca de aluminio com terminacdes de
plastico.

Comprimento da carcaca: Area de medicao + 10 mm.

Fixagao: Furos de fixagcao previstos no BMP para fixagao
com parafusos de montagem M2 ou com fixadores de
ranhura (vide Acessorios na pagina 30).

Indicador de posicao: Define a posicéao a ser medida.

Area de medicao: Para um ajuste ideal do BMP & sua
aplicacao, as seguintes dreas de medicao estao
disponiveis: 32/64/96/128/160/192/224/256 mm. Para
repetibilidade e desvios de linearidade, sdo respeitados os
valores relacionados nos Dados técnicos (vide Capitulo 8.1
na pagina 29).

Area de deteccao: Area na qual o BMP detecta a
posicéo do indicador de posicdo. Excede a area de
medicdo em 4 mm nos dois lados.

n A area de detecgéo que excede a area de
medicao é emitida somente através da interface
|O-Link.

B www.balluff.com

O BMP € um sistema inteligente de posicionamento
magnético. Utilizado principalmente na deteccéo sem
contato dos cursos de cilindros pneumaticos, garras, e
dispositivos deslizantes com imas permanentes de
magnetizagao axial. O BMP assegura uma medigao de
posigao absoluta, continua com a preciséo relevante a
aplicacao.

O BMP dispde de uma saida analdgica de facil avaliagao,
comutavel entre tenséo e corrente. Adicionalmente,
oferece uma saida de comutagao de facil ajuste.

Por meio da tecla e dos trés LEDs, o BMP pode ser
parametrizado sem recursos adicionais.

Através da interface |0-Link, o BMP proporciona outras
possibilidades de ajuste e funcdes de monitoramento de
condigdes.

O BMP facilita, através das suas funcdes, a mudanca
simples de formatos em diferentes aplicacoes.

portugués BSALLUrr
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3 Estrutura e funcionamento (continuagao)

3.2.1 Saidas analdgica e de comutacao

Saida analdgica
— comutavel entre:
— 0...10V (valor de emisséo fora da area de medicao
ajustada: 10,5 V) (configuragéo de fabrica)
— 4...20 mA (valor de emisséo fora da area de
medicao ajustada: 3,5 mA)
— Ponto inicial e ponto final da area de medicao sao
ajustaveis.
— Resolugao de 12 bit (adaptada a area de medicao
ajustada)
Saida de comutacao
— Pontos de ativagéo e desativacéo ajustaveis
— Ajuste de fabrica é uma indicagéo da area de medicao

(ativa ao longo de toda a area de medicao)
— Abertura/fechamento (comutavel)

As saidas analdgica e de comutacéo estéo descritas no
Capitulo 6 na pagina 15.

3.2.2

— Valor absoluto da medi¢ao (um)
— Indicacéo da area de medicéo através de bit de status
— Quatro sinais de comutagao
— Possibilidades abrangentes de configuragéo para o
valor de medicao e para os sinais de comutagao
— Funcbes para o monitoramento das condicoes:
— Registro da temperatura
— Horimetro
— Contador de ciclos de boot

A interface I0-Link esta descrita no Capitulo 7 na
pagina 17.

Interface 10-Link

SALLUFF portugués

3.3 Lampada LED
Em funcionamento normal, trés LEDs indicam o estado de
funcionamento do BMP.

Verde Vermelho

Amarelo

Fig. 3-2:  Posicoes dos LEDs
LED Modo operacional
Cor Status
Verde | On Power OK
Intermitente | Comunicacao 10-Link ativa
inverso
Amarelo | Off O indicador de posi¢éo

encontra-se dentro da area de
medicéo ajustada.

On O indicador de posicao
encontra-se fora da area de
medicao ajustada.

Intermitente | A reserva funcional da

5Hz medicao esta baixa.

A intensidade medida do
campo magnético do
indicador de posicao € baixa.
Vermelho | Off Sem erros
Intermitente | Saida analdgica de corrente
5Hz esta aberta
Tab. 3-1:  Lampada LED

n Aviso, dica
Um funcionamento intermitente permanente,
assincronico de todos os LEDs indica uma falha
grave. E possivel que o BMP precise ser
substituido.
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4 Instalacao e ligacao

Estao previstas trés variantes para a instalacao:

— Fixag&o por meio de uma ranhura C ou T sobre um
cilindro pneumatico (vide Capitulo 4.1).

— Fixagéo com bracadeiras para mangueira e suporte
redondo para cilindro sobre um cilindro tubular (vide
Capitulo 4.2).

— Montar o BMP com parafusos de montagem sobre
uma superficie e operar com um indicador de posicdo
livre (vide Capitulo 4.3).

Indicacoes importantes para a instalacao

_-S4/P_ _-S75

A cuibADO

Temperatura elevada da carcaca

Em um acoplamento de transferéncia de calor instalado

de forma inadequada, a superficie do BMP pode

aquecer, causando queimaduras caso haja contato.

» Melhorar acoplamento de transferéncia de calor da
instalacao.

» Reduzir a carga.

ATENCAO

Prejuizo funcional

A montagem inadequada pode prejudicar o
funcionamento do BMP, resultando em maior desgaste.

» O indicador de posi¢ao nao deve tocar o BMP.

» Blindar os campos magnéticos que podem
influenciar a medicao.

Posicionar o BMP de modo que a area de medicdo possa
cobrir toda a area de movimento do indicador de posi¢ao.
O indicador de posicédo deve estar polarizado de modo
axial. A orientagéo (se o polo norte ou o polo sul aponta
para a ponta do cabo) ndo importa.

A posigao registrada pelo BMP se encontra no centro do
indicador de posicao.

Para a montagem sobre um cilindro pneumatico, somente
cilindros com imé& permanente integrado como indicador
de posicao, sao viaveis.

Uma cabeca rotativa do cilindro causa maior imprecisao!

n Parafusos de fixagéo e fixadores de ranhura,
vide Acessdrios na pagina 30.

B www.balluff.com
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Sistema de posicionamento magnético

4 Instalacao e ligacao (continuacao)

4.1 Montagem sobre um cilindro pneumatico com 3. Introduzir os fixadores de ranhura na ranhura.

ranhuraTou C

Para a montagem sobre um cilindro pneumatico séo
necessarios os fixadores de ranhura (vide Acessorios na
pagina 30).

Fig. 4-4:  Introduzir os fixadores na ranhura (ranhura T lado
esquerdo, ranhura C lado direito na ilustragao)

Cilindro

Indicador de posicao

Fig. 4-5:  Fixadores de ranhura na ranhura (vista lateral, ranhura T
lado esquerdo, ranhura C lado direito na ilustragéo)

Fig. 4-1:  Montagem sobre um cilindro pneumatico 4. Posicionar o BMP.
5. Apertar os parafusos (torque de aperto: 0,1 Nm).

1. Montar os fixadores de ranhura no BMP, colocar os
parafusos sem aperto final.

Fig. 4-6:  Apertar os parafusos com fenda (ranhura T lado esquerdo,
ranhura C lado direito na ilustragao)

& &

Fig. 4-7:  Fixadores de ranhura fixados na ranhura (vista lateral,
Fig. 4-2:  Montagem dos fixadores de ranhura T (lado esquerdo) ou ranhura T lado esquerdo, ranhura C lado direito na

fixadores de ranhura C (lado direito) ilustragéo)

= Os fixadores de ranhura séo girados em 90°.

2. Alinhar os fixadores de ranhura com o lado reto — O BMP esta fixado.

paralelo com a ranhura.

Fig. 4-3:  Alinhar os fixadores de ranhura (ranhura T lado esquerdo,
ranhura C lado direito na ilustragéo)

SALLUFF portugués
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4 Instalacao e ligacao (continuacao)

4.2 Montagem sobre um cilindro redondo

A montagem sobre um cilindro redondo ocorre com
bracadeiras para mangueiras e suportes para cilindros
tubulares (vide Acessorios na pagina 30).

1. Apertar o0s suportes para cilindro tubular para fixa-los
no BMP. Assegurar a orientagéo correta dos suportes
(vide Fig. 4-8).

Suporte de cilindro redondo

% 2
V-

Cilindros redondos

Fig. 4-8:  Fixar os suportes no BMP

2. Deslizar as bragadeiras para mangueiras sobre o BMP
e 0s suportes.

Bracadeira para mangueiras

Fig. 4-9:  Colocar as bragadeiras de mangueira

3. Apertar os parafusos das bragadeiras para mangueiras
para fixar o BMP sobre o cilindro redondo.

Fig. 4-10: Fixar as bracadeiras para mangueiras

B www.balluff.com
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Sistema de posicionamento magnético

4 Instalacao e ligacao (continuacao)

4.3 Montagem com indicador de posicao livre Montagem direta e inversa

Para a montagem com indicador de posig&o livre séo O BMP pode ser montado de modo direto (superficie ativa
necessarios os parafusos de montagem (vide Acessdrios orientada a superficie de montagem) ou de modo inverso.
na pagina 30).

n Para os indicadores de posigéo, € necessario
garantir uma intensidade de campo de
3...50 mT (sobre a superficie de fixagao ao
longo da direcao de movimento do ima).

Distancias e tolerancias a serem observadas

Para assegurar o funcionamento, as seguintes distancias
do indicador de posi¢cao devem ser observadas:

Indicador de posi¢ao Fig. 4-12: Montagem com indicador de posigao livre (montagem

inversa), indicador de posicdo com polarizagéo axial
(exemplo, N e S também podem estar invertidos)

ﬂ Na montagem inversa, um recorte para a tecla
e 0s LEDs deve ser previsto (dimensdes vide
Fig. 4-13), caso contrario, o BMP somente
pode ser configurado via IO-Link.

BMP

D8

2.7

1242 5

]
©
Iy
5.3
9.1
16

Fig. 4-11: Distancias e tolerancias, mostradas no exemplo de um
indicador de posigao de ima redondo @10x10 mm com 1

uma remanescéncia B, ~360 mT ( “

Distancia entre furos 1.4 ®

Distancia entre furos = area de medicdo + 2 mm
(tolerancia do quadro de furos = +0,05 mm)

6.9

Exemplo: Area de medicdo 128 mm 17.8
Distancia entre furos = 130 mm 0,05 mm

Fig. 4-13: Dimensoes e distancias das teclas e LEDs

1. Prever furos (distancias dependentes dos tipos, vide
Fig. 3-1 na pagina 7 e Distancia entre furos na
pagina 12).

2. Fixar o BMP sobre uma superficie com parafusos de
montagem (vide Acessdrios na pagina 30) e torque
de aperto de 0,1 Nm.

SALLUFF portugués
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Sistema de posicionamento magnético

4 Instalacao e ligacao (continuacao)
Montagem com indicador de posicao 4.4 Conexao elétrica
BAM TG-MP-028
6.35 +4 BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
2,
| O
—] . L
A s 3
(o]
— .
| 4
o M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
o~
w - Fig. 4-16:  Atribuicdo dos pins do conector (vista de cima, lado dos pins)
) A\
"7

™ Pin | Cor do fio |Sinal
(9) 1 Marrom +24 'V (tenséo de servigco UB+)

2 | Branco Saida analdgica: tensdo 0...10 V
Fig. 4-14: Distancias com indicador de posicao BAM TG-MP-028 (configuragao de fabrica) /

corrente 4...20 mA

3 | Azul GND (tensao de servico UB-;
potencial de referéncia)

4 | Preto OUT1 (saida de comutacéo S1) resp.
C/Q (IO-Link)

Tab. 4-1:  Atribuicdo dos pins conector

4.5 Instalacao de cabos

Campos magnéticos

Fig. 4-15: Exemplo de montagem Assegurar uma distancia suficiente do BMP e do cilindro
de montagem para fortes campos magnéticos externos.

Instalacao de cabos

Nao instalar os cabos entre 0 BMP, o sistema de comando
e a alimentacao de corrente proximo de linhas de alta
corrente elétrica (possiveis interferéncias indutivas) e
assegurar a instalagéo dos cabos e das maquinas
conforme EMV.

Passe o cabo sem aplicacéo de tracao.

Raio de curvatura com instalacao em local fixo

O raio de dobra dos cabos para instalagéo fixa deve ser
de, no minimo, o equivalente de trés vezes o diametro do
cabo.

Comprimento do cabo
Comprimento do cabo max. 20 m.

Para a saida analdgica podem ser utilizados cabos mais
compridos também, desde que eventuais campos
externos de interferéncia se tornem sem efeito através de
blindagem, estrutura e instalacao.

B www.balluff.com portugués SALLUFF
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Sistema de posicionamento magnético

5
5.1 Inicializacao do sistema

A PERIGO

Movimentos descontrolados do sistema

Na colocagdo em funcionamento, e se o sistema de
posicionamento magnético for parte de um sistema
regulador cujos parametros ainda n&o foram ajustados, o
sistema podera realizar movimentos nao controlados. Por
iSs0, pessoas podem ser expostas a perigos, podendo ser
causados danos materiais.
» As pessoas terdo de manter distancia de areas de
perigo da instalagéo.

» Inicializagdo somente por especialistas treinados.

» Seguir 0s avisos de seguranca do fabricante da
instalacdo ou do sistema.

E possivel que ocorram sinais errados ou inesperados

em montagens com porcentagem ferromagnética.

» Mover os indicadores de posicao sobre toda a area
de deteccéo.

1. Verificar se as ligagdes estéo apertadas com firmeza e
se a polaridade esta correta. Substituir os
acoplamentos danificados.

2. Conectar o sistema.

3. \Verificar os valores de medicdo e os parametros
ajustaveis e, se necessario, ajustar novamente o BMP.
Para isso, mover os indicadores de posi¢ao sobre toda
a area de medicao.

n Verificar os valores corretos, especialmente
apos a troca do BMP ou apds o reparo pelo
fabricante.

5.2 Avisos sobre o funcionamento

— Verificar regularmente o funcionamento do BMP e de
todos os componentes ligados.

— Em caso de falhas, interromper o funcionamento do
BMP.

— Proteger a instalagcdo contra uma utilizagéo nao
autorizada.

— Verificar a fixagao e, se for necessario, reapertar.

14 | BALLUFF  portugués



BMP O01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_
Sistema de posicionamento magnético

6 Interface analdgica e saida de comutacao

ﬂ Com a comunicacgao I0-Link ativada, a saida
analdgica esta desativada.

ﬂ A drea de medicao minima ajustavel € de 5 mm.

ﬂ Ao inicializar, o sensor se encontra em
modo SIO. Apds reinicializar (Power Cycle)
ou comando Fallback, o sensor volta ao
modo SIO.

6.1 Saida de tensao 0...10 V

(Configuragéo de fabrica: saida de tensao)

Range Teach Range Teach

Minimum Maximum
10,5V
wovyy + =
,,,,,,,,,,,, antes
------------ __ depoais
oV -
Posicao do indicador de posi¢ao
Fig. 6-1:  Saida analdgica de tenséo
ﬂ Processo de ajuste vide Capitulo 6.4 na
pagina 15.
6.2 Saida de corrente 4...20 mA
Range Teach Range Teach
Minimum Maximum
20 mA
b antes
i depois
4 mA
3.5 mA

Posicéo do indicador de posicao

Fig. 6-2:  Saida analdgica de corrente

n Processo de ajuste vide Capitulo 6.4 na
pagina 15.

B www.balluff.com
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6.3 Saida de comutacao

Sinal de comutacao (ajuste de fabrica)

ativoTu—r r___

inativo
Fig. 6-3:  Sinal de comutagao (ajuste de fabrica)
Sinal de comutacao programado por teach-in
(Teach 1 (ponto de ativagao) e Teach 2 (ponto de
desativacao) executados)

Teach 1 Teach 2

inativo

Programar por teach-in, possivel em toda a
area de medicao ajustada

Fig. 6-4:  Sinal de comutagao programado por teach-in
Fechamento / Abertura

Como padrao, a saida de comutagao esta ajustada para
fechamento (figura acima). Ela pode ser mudada para a
|6gica de abertura.

Teach 1 Teach 2
ativo : \] - 1!/ :
inativo ! !
Programar por teach-in, possivel em toda a
area de medigao ajustada
Fig. 6-5:  Sinal de comutagao programado por teach-in

n Processo de ajuste vide Capitulo 6.4 na
pagina 15.

6.4 Ajustes através da tecla

ATENCAO

Danos ocasionados por objetos pontudos.

Acionar a tecla com objetos pontudos podo causar
danos.

» Na&o acionar a tecla com objeto pontudo.

n Os ajustes realizados através da tecla sdo
validos para o funcionamento tanto com a
interface analdgica quanto a com a interface
|O-Link.

n Nao utilizar nenhum material ferromagnético
(por exemplo, chave de fenda) para a
programacao, pois pode causar interferéncias!

ﬂ Também é possivel aplicar um modo sem
alteracdes (Timeout ou Power Cycle).

portugués BSBALLUrF
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BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
Sistema de posicionamento magnético

6 Interface analdgica e saida de comutacgao (continuacao)

n Os ajustes realizados através da tecla sao validos Legenda
para o funcionamento tanto com a interface 26|
analdgica quanto a com a interface 10-Link. ( t épertar . 1‘—'\ 1 Manter a tecla
O terslva emente a Qj apertada por 2 s
-~

| Funcionamento normal |

l/zs\T A l/zs\T Erro de ajuste
| Qj ({«(.»)» Todos os LEDs piscam por 3 s
v =T =~T () com 5 Hz (assincronico)

Modo de ajuste «(«'»}»

(D)) Verde 2 Hz
(()) Amarelo 2 Hz

((.)) Vermelho 2 Hz

A

|
1x M t Ajustar a saida analégica 1‘(2—5'1
== () @) | Verde desl./lig. Verde lig. = saida de tens&o =F _
(@) | (@) | Amarelo 2 Hz Verde desl. = saida de corrente -
((')) ((')) Vermelho 2 Hz Comutar: apertar brevemente a tecla
2% (OJ t Range Teach Minimum ‘{DZ—J\'T
== () Verde desl. =r _
) Amarelo desl.
((.)) Vermelho 2 Hz
3x (OJ t Range Teach Maximum ‘{@\'T
== () Verde desl. =r
(@) Amarelo 2 Hz
@ Vermelho desl.
4x (OJ t Ajustar o declive da curva caracteristica l'r@\'T
-=T () @ | Verde desl./lig. Verde lig. = flanco em queda =T
) () | Amarelo desl. Verde desl. = flanco em elevagéo
@ | u@Pv| vermeno 5 Hz Comutar: apertar brevemente a tecla
|
5x M t Configurar ponto de comutagao 1‘(@1
- B Verde desl. Os pontos de comutacdo de entrada e de =t
() Amarelo 5 Hz saida precisam ser programados (ou seja, 0
Vermelho desl. processo deve ser repetido duas vezes).
|
6 x (OJ t Ajustar légica do ponto de comutacao ‘(5—3'1
== Q . Verde desl./lig. Verde lig. = abertura =r
o | w70 | Amarelo 5 Hz Verde desl. = fechamento -
@y | @D | vermelno 5 Hz Comutar: apertar brevemente a tecla
|
7 x @ t Reset para ajustes de fabrica l‘E—ﬂ
=T wgpm Verde 5 Hz =r
() Amarelo desl.
@ Vermelho desl.

Fig. 6-6:  Vista geral modo de ajuste

16 | BALLUFF  portugués



BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P
Sistema de posicionamento magnético

4 Interface 10-Link

71 Parametros de comunicacéao

Na Tab. 7-1 esta descrita a especificagcdo basica de
|O-Link para a variante standard BMP 01-....

__-S4/P_ _-S75

Especificacao Denominacgao 10-Link Valor

Taxa de transmissao COM3 230,4 kBaud

Tempo minimo do ciclo Device MinCycleTime 1 ms (Ox0A)

Especificagéo Frame: M-Sequence Capalbility: 0x19

— Quantidade de dados de demanda Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte

— Quantidade de dados de demanda Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte

- ISDU — I1SDU supported suporta

Versao de protocolo dolO-Link Revision ID 0x11 (Versao 1.1)

Quantidade de dados de processo do Device ao Master | ProcessDataln 6 Byte (0xC5)

Quantidade de dados de processo do Master ao Device | ProcessDataOut 0 Byte (0x00)

Identificacao do fabricante Vendor ID 0x0378

Identificacao do aparelho Device ID 0x0D0101

Perfil IO-Link Profile Perfil Smart Sensor Ed 2
(Digital Measuring Sensor)

Tipo de perfil do 10-Link Profile Type SSP 3.2

Tab. 7-1:  Especificagdo do Device BMP

O tempo minimo do ciclo (MinCycleTime) do
BMP € de 1 ms.

O Master pode, se necessario, aumentar o
tempo do ciclo, portanto, o tempo do ciclo
efetivamente utilizado (MasterCycleTime)
depende do Master.

Ao inicializar, 0 sensor se encontra em
modo SIO. Apds reinicializar (Power Cycle)
ou comando Fallback, o sensor volta ao
modo SIO.

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-_ _ _

Sistema de posicionamento magnético

7

7.2

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

Interface 10-Link (continuacao)

Dados de processo (PD)

As variantes do BMP realizam emissoes ciclicas, através
da interface 10-Link, de um valor de medicéo
(Measurement Value) e de informacdes adicionais sobre
status e pontos de comutacéao.

Byte
o | 1 | | 3 4 5
. Fator de| Status e
Valor de medicéao escala | SSCs
Tab. 7-2:  Dados de processo

Valor de medicao (Measurement Value)
O valor de medigao corresponde a posigao do indicador
de posicdo em pm e consiste em um valor assinado de

32 bit.

Fator de escala
O fator de escala indica com que fator o valor de medigéo
deve ser multiplicado para obter o valor na unidade Sl.

O fator de escala no BMP é de —6 (0xFA):
Valor de medigao x 107° = posigao [m]

Status e SSC
Bit | Nome Funcao
7 | System Error O BMP néo funciona mais

(falha de memoria, hardware
defeituoso).

6 | Out of Range / O BMP néo reconhece
No Measurement | nenhum indicador de posicao
Data na area de deteccéo.

5 | Out of O indicador de posi¢ao
Measurement encontra-se fora da area de
Range medicao ajustada.

4 | Measurement O indicador de posicao
Value Unsafe encontra-se dentro da drea de

medicao ajustada, a reserva
funcional, porém, esta baixa.

3 | SSC4 Informagao de comutagéo do

quarto ponto de comutagéo

2 | SSC3 Informacao de comutagao do

terceiro ponto de comutacao

1 |SSC2 Informacao de comutagao do

segundo ponto de comutagéo

0 | SSC1 Informacao de comutagao do

primeiro ponto de comutagao.
SSC 1 é encaminhado, no
modo SIO, para a saida OUT
1.

Tab. 7-3: Status e SSCs

SALLUrr

portugués

Em caso de falha, os dados, com o auxilio de PD Invalid
Bit, sdo caracterizados como n&o validos somente quando
0 equipamento n&o consegue fornecer nenhum dado
valido.

A funcionalidade |O-Link PD Invalid Bit recebe
tratamento diferente de diferentes Masters
|O-Link (vide manual do Master utilizado).

Area de deteccao
Area de medicao

Valor de medicao

Posicao |

Out [of range (negative)
~ Out pf range (positive)

Status Bits"

Bit 4 0|0 0/12 010
Bit 5 0|1 0 110
Bit 6 1(0 0 Ot
" vide Tab. 7-3

2 Com este Bit colocado, a reserva funcional esta baixa. O indicador de
posi¢ao tem magnetizagao excessivamente fraca ou se encontra
excessivamente longe do BMP.

Fig. 7-1:  Areas e emisséo

Se o indicador de posicao estiver acima ou abaixo da drea
de deteccéo e se ainda for reconhecido pelo BMP, o valor
de medicao é substituida pelos seguintes valores:

— Out of Range positive: 2'147'483'640 (0x7FFFFFF8)
— Out of Range negative: —2'147'483'640 (0x80000008)

Em caso de falha (quando nao for possivel emitir dados
validos), o valor de medigéo é substituido pelo valor de
erro 2'147'483'644 (0x7FFFFFFC).



BMP 01-EL1PP_1A-__ _ _-00-P_ _/P_
Sistema de posicionamento magnético

7 Interface 10-Link (continuacao)

7.3 Dados de identificacao

_-S4/P_ _-S75

indice Subindice Parametro Tamanho Acesso Gerenciamento de
dados

0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 Byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 Byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 Byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 Byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 Byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 Byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 Byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 Byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag max. 32 Byte Read/Write X

Tab. 7-4:  Dados de identificacéo

Application specific Tag, Function Tag e Location Tag

Os tags Application Specific Tag, Function Tag e

Location Tag oferecem a possibilidade de atribuir ao
devicelO-Link um string de livre escolha com tamanho ma
ximo de 32 Bytes. Este pode ser utilizado para a
identificacdo especifica da aplicagéo e pode ser assumido
pelo gerente de parametros. Através do subindice O ocorre
0 acesso ao objeto inteiro.

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
Sistema de posicionamento magnético

7 Interface 10-Link (continuacao)

7.4 Comandos do sistema

No BMP encontram-se diversos comandos
implementados, os quais podem ser acessados através
do parametro System Command no Indice 2, Subindice 0.
Quando um comando do sistema é transmitido ao BMP,
este comando causa a realizacdo da acao desejada,
desde que seja admissivel no estado atual da aplicagéo.

Comando Nome Descricao

0x01 (1) ParamUploadStart Inicializa upload de parémetros.

0x02 (2) ParamUploadEnd Finaliza upload de parametros.

0x03 (3) ParamDownloadStart Inicializa download de parametros.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Finaliza download de parametros.

0x05 (5) ParamDownloadStore Encerra a parametrizacao e inicializa o armazenamento de dados.

Ox41 (65) SP1 Single Value Teach Salva a posicéo atual medida como Setpoint 1.

0x42 (66) SP2 Single Value Teach Salva a posicao atual medida como Setpoint 2.

Ox4E (78) Teach Reset Apaga o valor do SP1 e do SP2 de todos os SSCs.

0x80 (128) Device Reset Reinicializa todos os componentes do equipamento.

0x82 (130) Restore Factory Settings | Reseta todas as configuracoes aos ajustes de fabrica.

OxA5 (165) Reset Maintenance Reseta todos os parametros operacionais.

OXEOQ (224) Teach Preset Calcula e salva o offset PDV, coloca o atual valor de saida no valor preset.

OxE1 (225) Teach Measurement Programa por teach-in a posicao atual como valor limite inferior da area de
Range Lower Limit medicéo.

OXE2 (226) Teach Measurement Programa por teach-in a posigéo atual como valor limite superior da area de
Range Upper Limit medicéo.

Tab. 7-5:  Comandos do sistema Indice 2, Subindice 0

20 | BALLUFF portugués



BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

Sistema de posicionamento magnético

7

Interface 10-Link (continuacao)

7.5 Dados de parametros

indice Subindice Parametro Tamanho | Acesso | Gerenciamento
de dados

MDC (Measurement Data Channel) (vide Capitulo 7.5.1)

0x00C1 (193) 0 Offset 4 Byte | Read/Write X

0x00C2 (194) 0 Preset 4 Byte | Read/Write X

0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 Byte | Read/Write X

0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 Byte | Read/Write X

0x4080 (16512) | 0,1,2,3, 4 MDC Describer 11 Byte | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 Byte | Read/Write X

SSC (Switching Signal Channels) (vide Capitulo 7.5.2)

Ox003A (58) 0 Teach-In Select 1 Byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 Byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 Byte | Read/Write X

0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 Byte | Read/Write X

Ox003E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 Byte | Read/Write X

OxO03F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 Byte | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 Byte | Read/Write X

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC8 Configurartion 4 Byte | Read/Write X

0x4002 (16386) |0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 Byte | Read/Write X

0x4003 (16387) |0, 1,2, 3 SSC4 Configurartion 4 Byte | Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) 0,1,2 Output Type (vide Capitulo 7.5.3) 2 Byte | Read/Write X

0x00F8 (248) 0,1,2 Di_agnosislSuppression Configuration 2 Byte Read/Write X

(vide Capitulo 7.5.4)

Condition Monitoring

0x0052 (82) 0,1, 2,3, 4, 5| Device Temperature (vide Capitulo 7.5.5) 10 Byte | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (vide Capitulo 7.5.6) 4 Byte | Read/Write X

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (vide Capitulo 7.5.7) 12 Byte | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (vide Capitulo 7.5.8) 4 Byte | Read Only

Parametros do sistema

0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (vide Capitulo 7.5.9) 72 Byte | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (vide Capitulo 7.5.10) 2 Byte | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (vide Capitulo 7.5.11) 8 Byte | Read Only

OxO00E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (vide Capitulo 7.5.12) 9 Byte | Read Only

Tab. 7-6:  Dados dos parametros interface 10-Link

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_
Sistema de posicionamento magnético

7

7.5.1 Configuracao do valor de medicao (MDC)

O BMP encaminha a posi¢cdo medida através do valor de
medicdo (Measurement Value) ao 10-Link Master. O valor
de medicao pode ser adaptado a respectiva aplicacdo por
meio dos seguintes parametros.

_-S4/P_ _-S75

Interface 10-Link (continuacao)

Alteracdes da configuragcao do valor de
medicao influenciam o comportamento de
comutacéo. A configuragéo do sinal de
comutacéao (vide Capitulo 7.5.2), se necessario,
deve ser realizada novamente.

Parametro Subindice Nome Tamanho | Acesso | Valores
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 Byte | Read/Write | -600000...+600000 pym (default: O pm)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 Byte | Read/Write | =300000...+300000 pm (default: O um)
Output Charakteristics 0 - 1 Byte | Read/Write | Ox00 (false) = em queda (ponto zero na capa
0x00C3 (195) terminal)

OxFF (true)" = em elevagéo (ponto zero no

lado do cabo)
Enable Detection 0 - 1 Byte | Read/Write | O = Area de reconhecimento desativada
Range OxFF (255) = Area de reconhecimento ativada
0x00C4 (196) (default: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit 4 Byte | Read Only | O valor minimo do valor de medi¢éao para a
0x4080 (16512) configuragdo atual.”

2 Upper Limit 4 Byte | Read Only | O valor maximo do valor de medicéo para a
configuragao atual.”
Unit Code 2 Byte | Read Only | 0x1010 (4112) = metros
Scale 1 Byte | Read Only | OxFA (-6) =

Valor de medicdo x 107 = Posigéo [m]
Physical Measurement 1 Lower Limit 4 Byte | Read/Write | Limites dos valores brutos de medigéo?
Limits . .
0x0202 (514) 2 Upper Limit 4 Byte | Read/Write

" Valores minimo e maximo para a drea de medi¢&o ajustada. O valor de
medicao pode exceder estes limites em funcédo da drea de deteccdo

Tab. 7-7:

Dados de parametros MDC

Os paréametros podem se influenciar mutuamente.
E recomendavel, portanto, executar os ajustes na
seguinte ordem: Range Teach, Output
Characteristics, Offset/Preset Teach

Range Teach

A drea de medigéo do BMP pode ser limitada através de
um Range Teach. Para esta fungéo estao disponiveis os
comandos do sistema Teach Range Minimum e Teach
Range Maximum. Na nova area de medigéoajustada, os
limites do valor de emissao podem ser obtidos do
parametro MDD Describer.

Output Characteristics

Através do parémetro Output Characteristics, a dire¢ao do
sinal de valor dos dados pode ser invertida,. Para isto,
dentro da area de medicéo ajustada, o sinal € espelhado.

Estabelecer um offset

O valor de emisséao pode ser complementado com um
offset. Para isto, o valor desejado pode ser escrito no
parametro Offset. Este valor é somado pelo BMP ao valor
da posi¢cdo medida e é emitido.

SALLUFF portugués

2 Estes valores s&o necessarios para a funcionalidade do
armazenamento de dados e ndo devem ser alterados. A drea de
medigao pode ser adaptada com os comandos Range-Teach.

Preset Teach
A fungéo Preset Teach possibilita o calculo automatico do
valor de offset.

1. Escrever o valor de emisséo desejado no parametro
Preset.

2. Deslocar o indicador de posi¢ao para a posicao
desejada.

3. Executar o comando de sistema Teach Preset.

4. O BMP calcula o offset, para que o valor do preset seja
emitido na posigcao da aproximagao.

Detection Range

O BMP, ao sair da area de medigao ajustada , continua
emitindo um valor de posicao, até que seja ultrapassada a
area de deteccgéo.

Se este procedimento n&o for desejavel na aplicacéo, ele
pode ser desligado através do parametro Enable Detection
Range.
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7 Interface 10-Link (continuacao)

7.5.2 Configuracao de sinais de comutacao (SSC)

n Antes de iniciar a configuragéo de sinais de
comutacao, é necessario que a configuracao
de valores de medicao (vide Capitulo 7.5.1)

esteja concluida!

O BMP possui 4 sinais de comutacao integrados. Cada
sinal de comutacao € descrito por dois parametros
(Parémetro e Configuracdo). O BMP implementou os sinais
de comutacao como Window Mode conforme perfil Smart

_-S4/P_ _-S75

Sensor.
Histerese Histerese
SsC . .
(G N |
SP1 SP2 Valor de medicao
Fig. 7-2:  Histerese SSC
Parametro Subin- Nome Tamanho | Acesso | Valores
dice
SSC Parameter ) . . .
SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) 4 Byte | Read/Write | 32 Bit valor integro [um]
SSC2: 0x003E (62)
SSC3: 0x4000 (16384) 2 Setpoint 2 (SP2) 4 Byte | Read/Write | 32 Bit valor integro [um]
SSC4: 0x4002 (16386)
SSC Configuration 1 Logic 1Byte | Read/MWrite ? - ike;cr;tamento (no, default)
SSC1: 0x003D (61) = Abertura (nc)
SSC2: 0x003F (63) .. | O = deactivated
SSC3: 0x4001 (16385) 2 | Mode 1Byte | Read/Wiite | 5 _ i dow mode (defautt)
SSC4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2 Byte | Read/Write | 100...30000 um (default: 100 um)
Tab. 7-8: Dados de parametros SSC
ﬂ — SSC 1 possui, como factory default, um A distancia entre SP1 e SP2 deve ser, no
ponto de comutacaoln-Range (vide Capitulo minimo, 2 vezes maior que a histerese para que
6.3 na pagina 15) 0 ponto de comutagao funcione.
— SSC 1 é encaminhado, no modo SIO, para a
saida OUT 1.
O BMP suporta as fun¢des Single-Teach conforme perfil
Smart Sensor. Para este processo de Teach-In, dois outros
parametros sao utilizados (Tl Select e Tl Result, vide
Tab. 7-9).
indice Subin- | Tamanho | Acesso | Valores
dice
Tl Select 0 1 Byte | Read/Write | O or 1 = SSC1 (default)
0x003A (58) 2 = SSC2
3 =SSC3
4 = SSC4
Tl Result 0 1 Byte | Read Only | 0xQ0 (0) = inativo
0x003B (59) 0x11 (17) = Teach-In of SP1 com sucesso
0x42 (66) = Teach-In of SP2 com sucesso
0xQ7 (7) = Erro (Error)

Tab. 7-9: Dados de parametros Teach-in

B www.balluff.com
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7 Interface 10-Link (continuacao)

Processo de programacao por Teach-In

1. Selecionar o sinal de comutagéo desejado (1 até 4)
através de Tl Select

2. Deslocar o indicador de posi¢ao para a posi¢cao de
ativacao.

3. Executar o comando do sistema Single Value Teach
SP1 (0x41) (vide Comandos do sistema na
pagina 20).

4. Deslocar o indicador de posi¢ao para a posicao de
desativacéo.

5. Executar o comando do sistema Single Value Teach
SP2 (0x42) (vide Comandos do sistema na
pagina 20).

ﬂ Os passos podem ser verificados com auxilio
do parametro Teach-In Result.

7.5.3 Configuracao de saidas

As duas saidas do BMP podem ser configuradas.

indice Subindice Nome Tamanho | Acesso | Valores
Output Type 1 Out 1 1 Byte | Read/Write | O = desativado
0x00B4 (180) 1 = PNP (default)
2 =NPN
3 = Push-Pull
2 Out 2 1 Byte | Read/Write | O = desativado
5 = Corrente 4...20 mA
6 = Tenséo 0...10 V (default)
Tab. 7-10: Configuragao das saidas
7.5.4 Supressao de diagndstico
Se as funcdes de diagndstico na aplicacdo causarem
prolemas, estas fungdes podem ser suprimidas.
Eventos de diagndstico implementados no BMP vide Lista
de eventos na pagina 27.
indice Subindice Nome Tamanho | Acesso | Valores
Diagnosis 1 Suppression Level 1 Byte | Read/Write | O = Todos os eventos ativos (default)
Suppression 1 = Avisos suprimidos
Configuration 2 = Avisos e adverténcias suprimidos
OxO0F8 (248) 3 = Todos os eventos suprimidos
2 PD Invalid Suppression 1 Byte | Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid ativo
OxFF (255) = PD Invalid suprimido

Tab. 7-11: Supressao de diagndstico

SALLUFF portugués
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7 Interface 10-Link (continuacao)

7.5.5 Registro da temperatura

Os seguintes valores de temperatura séo emitidos pelo
BMP como valores assinados de 16 Bit com a unidade °C
(Indice 0x0052 (82)):

— Temperatura atual (Subindice 1)

— Temperatura minima desde o inicio do funcionamento
(Subindice 2)

— Temperatura maxima desde o inicio do funcionamento
(Subindice 3)

— Temperatura minima desde o inicio da vida Util
(Subindice 4)

— Temperatura maxima desde o inicio da vida Util
(Subindice 5)

n O sensor de temperatura registra a temperatura
dentro do BMP. Esta temperatura, em todos os
casos, é mais elevada que a temperatura
ambiente.

7.5.6 Valores limites para a adverténcia de
temperatura

O BMP oferece a possibilidade de definir o seguinte valor
limite para a adverténcia de temperatura (Indice 0x0053 (83)):
— Limite inferior de temperatura (Subindice 1)

— Limite superior de temperatura (Subindice 2)

Os limites podem ser definidos na faixa de —25...+85 °C.

Se estes valores limites forem excedidos ou ndo atingidos,
o BMP emite uma adverténcia (vide Lista de eventos na

pagina 27).

ﬂ Se a temperatura interna do BMP exceder
95 °C, uma falha Temperatura excessiva sera
emitida.

B www.balluff.com
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7.5.7 Horimetro

As horas de funcionamento sao registradas dentro do

BMP e armazenadas de modo permanente, em intervalos

de uma hora (indice 0x0057 (87)).

— Horas de funcionamento desde o inicio da vida Util
(Subindice 1)

— Horas de funcionamento desde a Ultima manutengao
(Subindice 2)

— Horas de funcionamento desde a Ultima ativacdo
(Subindice 3)

Com o comando do sistema Reset Maintenance, o

horimetro para a manutencao € colocado em zero.

7.5.8 Contador de ciclos de boot

O BMP, apds cada reinicializacao, avanca o contador de
ciclos de boot de armazenamento permanente. Tanto o
comando do sistema Device Reset quanto uma
reinicializacéo do hardware avangam o contador.

Através do Indice 0x0058 (88), Subindice 0, o valor pode
ser lido.

Com o comando do sistema Reset Maintenance, o
contador de ciclos de boot para a manutencéo € colocado
em zero.

portugués BSBALLUrF
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7.5.9 Gerenciamento de dados (Data Storage)

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read/Write
0x0003 (3) O parametro Data Storage é necessario
2 State Property 1Byte |Read Only | paraafuncéo de armazenamento de
3 Size 4Byte | Read Only dados, eAxecutada~ pelo 10-Link Master.
Este parametro nao oferece
4 Parameter Checksum 4 Byte | Read Only | possibilidades de ajuste pelo usuério.
5 Index List 62 Byte | Read Only

Tab. 7-12: Parémetro gerenciamento de dados

7.5.10 Bloqueios de acesso (Device Access Locks)

Com este parametro standard é possivel ativar ou
desativar determinadas fungdes do |O-LinkDevice.
No BMP 01-... existe a possibilidade de bloquear a fungao
do gerente de parametros e a fungéo da tecla. Para isto, é
necessario colocar o respectivo bit do valor de 2 Bytes em
1 (bloqueado). Para liberar a funcéo, o bit & colocado em 0.

Bit 0 Bloguear o acesso ao parametro
(n&o suporta)
Bit 1 Bloguear o gerenciamento de parametros
(suporta)
Bit 2 Blogueio da tecla
(suporta)
Bit 3 Bloguear a interface local do usuério
(n@o suporta)
Bit4...15 | Reservado

Tab. 7-13: Bloquear dados de parametros

7.5.11 Perfis e funcoes (ProfileCharacteristic)

Este par@metro indica, qual dos perfis do IO-Link Device é
suportado.
— Subindice 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2)
— Subindice 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile)
— Subindice 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC Function Class)
— Subindice 4 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

SALLUFF portugués

7.5.12 Estrutura dos dados de processo
(PD Input Descriptor)

Este paré@metro descreve a composicao dos dados de
processo utilizados.

Cada parte dos dados de processo esta descrito com
3 Bytes.

Subin- Valores Descricao
dice
0x01 Set de Boolean
1 0x08 8 Bit comprimento
0x00 0 Bit offset
0x03 Signed integro
2 0x08 8 Bit comprimento
0x08 8 Bit offset
0x03 Signed integro
3 0x20 32 Bit comprimento
0x10 16 Bit offset

Tab. 7-14: Estrutura dos dados de processo

Através do Subindice 0, a leitura da descricdo completa
dos dados de processo € possivel (vide Capitulo Dados de
processo (PD) na pagina 18).
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7.6 Dados de diagnéstico

O BMP comunica dados de diagndstico (Events) ao
sistema de comando (vide Tab. 7-15) ou o sistema de
comando pode fazer a leitura do status através dos
parametros de diagndstico.

7.6.1 Parametros de diagnéstico

indice Subindice | Parametro Tamanho | Acesso Valores

0x0024 (36) | O Device Status 1 Byte Read Only | O = Estado normal
2 = Adverténcia
4 = Emo

0x0025 (37) | O Detailed Device 9 Byte Read Only | Até 3 eventos ativos:

Status 1° Byte tipo de evento (0 = sem evento,

OxE4 = adverténcia, OxF4 = Error)
2° e 3° Byte cdodigo do evento (vide
Capitulo 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 Byte Read Only | Os ultimos dados de processo validos (vide
Capitulo 7.2)

Tab. 7-15: Parametros de diagndstico

7.6.2 Lista de eventos

Caddigo de | Caracteristica | Significado

evento

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - O indicador de posicao se encontra na area de deteccao,
porém fora da drea de medig¢éo ajustada .

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - O indicador de posigao se encontra na area de detecgao,
porém fora da drea de medicéo ajustada .

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - O indicador de posigcéao se encontra fora da drea de detecgéo.
Nao sao emitidos dados validos. O valor dos dados de processo transmitido é Ox7FFFFFF8
respectivamente 2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - O indicador de posicéo se encontra fora da area de deteccao.
Nao sao emitidos dados validos. O valor dos dados de processo transmitido € 0x80000008
respectivamente —2'147'483'640.

0x8D04 Error NO MEASUREMENT DATA — Nenhum indicador de posicao reconhecido. Nao séo emitidos
dados validos. O valor dos dados de processo transmitido € 0x7FFFFFFC respectivamente
2147483644.

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE — A reserva funcional esta baixa. A aplicagao precisa ser
verificada.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (vide Capitulo 7.5.6) — O limite superior ajustado de
adverténcia de temperatura foi excedido.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (vide Capitulo 7.5.6) — O limite inferior ajustado de
adverténcia de temperatura n&o foi atingido.

0x4000 Error TEMPERATURE OVER RUN ERROR - A temperatura maxima especificada foi excedida. A
fonte de calor deve ser eliminada.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - O hardware do equipamento esta com um problema. Reiniciar o
BMP por meio de uma interrupgéo da alimentagao. Se o evento ocorrer novamente, o BMP
deve ser substituido.

0x8D07 Error OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT — A saida analdgica esta aberta, verificar a
instalacéo.

Tab. 7-16: Lista de eventos

B www.balluff.com
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7.7 Avisos de falha do equipamento

A acessos incorretos, o equipamento (Device) responde
com um dos codigos de falha enumerados.

Caddigo de Aviso de falha

falha

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-17: Avisos de falha especificacéo 10-Link

28 | BALLUFF portugués
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8 N

8.1 Area de deteccio/area de medicao

Area de medicdo

Resolucao

|O-Link

analdgico
Desvio da linearidade”
Repetibilidade”

Flutuagcéo de temperatura
(max. do valor final)

Taxa do valor de medicao

Intensidade de campo minima

(sobre a superficie de fixacao
a0 longo da diregéo de
movimento do ima)

8.2 Condicoes ambientais

Temperatura ambiente

Temperatura de armazenagem

Umidade relativa do ar?

Grau de contaminagao

Carga de choque
conforme EN 60068-2-27
Vibragéao

conforme EN 60068-2-6

Tipo de protecéo conforme
I[EC 60529%

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 mm

1 um
12 Bit

+250 um
+100 um
+0,3%

<1000 Hz
3mT

-25°C...+85°C
-25°C...+85 °C

Umidade relativa do ar
méaxima 80% em
temperaturas até 31 °C,
diminuindo linearmente
para 50% de umidade
relativa do ar em 40 °C.

3
Meio seno, 30 g, 11 ms

55 Hz, amplitude de
1 mm, 3 x 30 min

P67

8.3 Alimentacéo de tensao (externa)”

Tens&o de servigo U,

Corrente em vazio |

O max.

Consumo maximo de corrente

em U, DC

Tensao estipulada de
isolamento U,

Tensao estipulada de servigco
u,bC

Retardo de prontidao t,
Ondulagéo residual (% de U))

Resisténcia de carga R
(analdgico )

Corrente de saida (U analdgica)

Capacidade de carga de
corrente da saida de
comutacao

B www.balluff.com

com U,

15...30V DC
25 mA
<160 mA

75V DC

24V

<100 ms
<10%
< 500 Ohm

<5mA
<100 mA

8.4 Conexao elétrica

Raio de dobra, instalagao fixa
Diametro do cabo

Comprimento do cabo

Secao transversal do condutor

Ligacao
..P__-S75
..P__-S4
..P

Tipo de ligagéo
Numero de condutores

Protegao contra inverséo de polos
Resisténcia contra curto-circuito

Material da capa do cabo

8.5 Saida / interface

Saida analdgica

Interface
Modo SIO

8.6 Indicadores

indicador de funcionamento
Indicador de operagéo
Indicador de erro

8.7 Dados mecénicos

Dimensoes

Torque
Material da carcaca

" vale para a area de medicao

> 3 x didmetro do cabo
2,4 mm

Vide Chave de tipos na
pagina 31

0,07 mm?

Conector M8x1, 4 polos
Conector M12 x 1, 4 polos
Ponta do cabo aberta

Cabo com/sem conector
4

@
3

si
PUR

3

Analdgico, tensdo
(0...10 V) (configuragéo
de fabrica) / corrente
(4...20 mA) comutavel

|O-Link 1.1

sim

LED verde
LED amarelo
LED vermelho

42, 74,106, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5
x 9,6 mm

0,1 Nm
PA12, Aluminio

)
2 Vdlido para UL: Humidade relativa: 10...90% (sem condensagao)
9 A classe de proteccéo IP ndo foi testada pela UL.

4 O produto deve ser operado por um SELV/Limited Energy ou

abastecimento de Classe 2.

portugués
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9 Acessorios
Os acessorios nao estéo incluidos no fornecimento e, 9.5 Suporte para cilindro redondo
portanto, precisam ser encomendados em separado. (BAM MC-MP-054-01-R)

Cadigo para encomenda: BAM037Z

2 ili
9.1 Indicador de posicao BAM TG-MP-028 Suportes para ciindro redondo

. 9.5
Caodigo para encomenda: BAMO39T 6.5
'?7 26 14 -
1 Nm
™~ B—A
< © "~ / z | Q\ S
= ML/ O s | <
¥ \‘/ \\ | - J ﬂ'
P4.25 \'}37 u u
18 o o
Fig. 9-1:  Indicador de posigdo BAM TG-MP-028
22.5
9.2 Kit de montagem para ranhura T Fig. 9-5:  Suportes para cilindro redondo

(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Cadigo para encomenda: BAM0383

— 2 Fixadores de ranhura T
— 2 Parafusos

ZXH ZXQ

Fig. 9-2:  Kit de montagem para ranhura T (

9.3 Kit de montagem para ranhura C 0 '

9.5.1 Bracadeira para mangueiras para fixacao dos
suportes

A bracadeira pode ter uma largura maxima de 6 mm e
deve ser de material nao ferromagnético.

(BAM MC-MP-056-01-2-C3)
Cadigo para encomenda: BAM0382

-

— 2 Fixadores de ranhura C Fig. 9-6:  Bracadeira para mangueiras
— 2 Parafusos
Bracadeira para mangueiras
2XH 2X ﬁ Diametro do Cédigo
pistao Largura | Diametro para
Fig. 9-3:  Kit de montagem para ranhura C encomenda
10/20 mm 5mm 18...29 mm | BAMOON4

94 Parafusos de montagem 30 mm 5mm 28...39 mm | BAMOON5

(BAM MC-AM-055-056-2) 40 mm 5mm | 38...49 mm | BAMOONG
Caodigo para encomenda: BAM0381 50 mm 5mm 48...59 mm | BAMOON7

10 Parafusos Tab. 9-1:  Bracadeiras para mangueiras para os correspondentes

diametros dos pistoes
10x H

Fig. 9-4:  Parafusos de montagem

30 | BALLUFF portugués
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10 B

BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

Interface, analdgica:

E= Saidadetensdo 0...10 V (ajuste de fabrica)
ou saida de corrente 4...20 mA

Interface 10-Link:
L1 = InterfacelO-Link, 12 bit

Interface, funcao de comutacao:
PP = Saida de comutagéo: PNP, NO/NC programavel

Forma da linha caracteristica:
2 = em elevagao (ajuste de fabrica), programavel

Saida de comutacao:
1= 1 Saida de comutagcéo programavel

Ajuste:
A = Linha caracteristica e pontos de comutagao ajustaveis através de Teach-in ou IO-Link

Area de medigéo (4 digitos):

0128 = indicacdo métrica em mm, drea de medicao 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

Ligagéao elétrica:
P02 = Cabo PUR, 2 m
P00,5-S4 =  Cabo PUR, 0,5 m com conector M12, 4 polos
P00,5-S75 = Cabo PUR, 0,5 m com conector M8, 4 polos

B www.balluff.com portugués BSBALLUrF | 31
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11 I ——

11.1  Placa de identificacao
BALLUEE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC000000000S8SS8SS”

" Codigo para encomenda
2 Tipo
3 Numero de série

Fig. 11-1: Placa de identificagéo (excerto, exemplo)

SALLUFF portugués

N.° 939733-726 PT - 04.131859 - L21; Alteragbes reservadas. Substitui C20.
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Hsp M B RS

1
11 EAH 5

1.2  FRIERHAS ARG 5

1.3 #HHEERE 5

1.4 NEFMFRE 5

1.5 FANEE 5

2
21 HBHEMEA 6

22 ZEHR 6

23 EBELEERPEN 6

24 REHELE 6

3
3.1 4% 7

3.2 IhAE 7
3.2.1 EEHFF <5 iR 8

3.2.2 10-LinkiZQO 8

3.3 LED &R 8

4 EIEE 9
41 ZRIFTEESCHEEN ST L 10

42 ZERIEFSEL 11

43 HEEEANVERERSTE 12

4.4 ®BRERE 13

45 Tk 13

5 = 14
51 ZREBAFEH 14

5.2 JZ{TULEA 14

6 EXELiES I 15
6.1 HEHHE0...10V 15

6.2 EHiiH4...20 mA 15

6.3 FxmHis 15

6.4 BEIRMAKE 15
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Hsp BN B RS

y @l 10-Linkizn 17
71 BESHK 17
7.2 SEHIE (PD) 18
7.3  iABIHIE 19
7.4 RETD 20
7.5 SHBBE 21

7.5.1 N=ZEBE (MDC) 22
752 FFXRESHE (SSC) 23
7.5.3 HiHIREE 24
7.5.4 ZHRINE 24
7.5.5 BEHN 25
75.6 BEEBLENRE 25
7.5.7 EIT/METITEER 25
7.5.8 5|SAHITEEE 25
7.5.9 HIERTE (Data Storage) 26
7.5.10 &% 5 R4 (Device Access Locks) 26
7.5.11 B U FTh 8 (ProfileCharacteristic) 26
7.5.12 SREFHEH 4 (PD Input Descriptor) 26
7.6  ZHWIHKE 27
7.6.1 WIS 27
7.6.2 EHHIE 27
7.7 EERHEER 28

8 B 29
8.1 HIBE/METE 29
8.2 IREXRH 29
8.3 fHE (4E) 29
8.4 HRERE 29
8.5 mdww/EO 29
86 &R 29
8.7 MWHKIE 29

O G 30
9.1 {yEIE/Res BAM TG-MP-028 30
9.2 EATHEMNZEEH (BAM MC-MP-056-01-2-T5) 30
9.3 EACHEMNZEEH (BAM MC-MP-056-01-2-C3) 30
9.4 XFE 21 (BAM MC-AM-055-056-2) 30
9.5 [REFSE X% (BAM MC-MP-054-01-R) 30

951 ATEEXRNREFE 30

10 EE 31

11 EE 32

11.1 458 32
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1 FF R R

1.1 ERAE 1.4

A5 B B 3 A AR L BB A A BB R 4% O BAR 1O-Link 4 O Y B 37
BN EREBMPHIEH, ThEENRBEERTEAT 7 ¥,

NER#RE

REAREATHE
BMP 01-EL1PP_1A-__ _
(BAEIMITENESHB),

ZHBARERATEMNETLARER, BELEMET
BMPHI AR,

1.2 FrfE AR A5 FR A
HE=AFTSR RSB NRERE,
> RIEIREA
BREIRFZRESHTRE :

1. BERE

2. B{EiHEA2

BFMBRFEMFE , WRRHHEBF
(Blan23), +7<EEHIEF A TS0xR T (Hl210x12AB).

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

ﬂ =R, B
EZRHSREREERT.

1.3 #HHREE

- WIHMENERLSEBMP
- AR

U

®

BB CERSIERE L RS R
< € REBFETHER,

BMP# R AT 7= mirENER !
- EN61326-2-3 (i T MR )

BHRN
- B&BTH

EN 55011
RTMHUERE :
- FPER (FRERfEMER , MIFRESD)

EN 61000-4-2 FERR2
- BE7 (BT, MHRFI)

EN 61000-4-3 PEH5I3
- PURBRAOR (RERBOF , B

Burst)

EN 61000-4-4 FEERRI3
- ESTHE K BISMRKEFES

EN 61000-4-6 EEL5I3

n 11%?5%%%%?&%%1%1&?@% , DA AR
T,

ﬂ XTHN, NENFENFAESSAFEN

=L
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1.5 ERANEE

IODD |0-Device-Description (I01& % #iR)

PD  Process Data (3 f2#E)

MDC Measurement Data Channel (Ul 2 #{EEE)
SSC Switching Signal Channel (FF<{E5i#E)
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21 BAEER

Hisp N EN EREBMPS — MEZBH RS (Fl0PLC)
—MNO-LinkENARK —ENBNERS, FARNEREZ
REHERRE , ETEIURERFEA, KEFRER
e , RIVMXEEAEE RFEERGNER TRHER

ﬁﬁmfimﬁﬁ HEWEISME (REFIN) BURES SRR

ZIEFBMPRAEMELA , BNRFREFREMBER
*IJO

22 RZ2HR

RAFLIZY HERBEMBSARN T LA RBH#ITR
EHZEMFE,

S8BT LA RBRBETHTUZY, MR, 2%
MRS R MER N, X HATASEH TAEBTHE , R
ABERRK I EREEHHN RE B,

AP EREETYHIATHRENE,
BAREBMPHIIHRENRERT , EEH LMRELER
i, BrIEHIA BB =R K,
FEBMPHIUR AR T AT HERRN B FEER T , LA LB IE
BT, HBEEAER,

BALLUFF X

23 EBERTHEX
BES LT A F P E SR RNARE R BRI EE.

FRANBERRESESHTEANESE , HEBTIRE
B THE

51
B hR KR
ZMERNER
> BHIEEREIEHE
THESRANEY :

AE
RETES B~ RRARZFINBR.

NI

—BEEHSAAERAEE ERT TRSHEERT
EENRR.

A B
R ESHN - RETFSRRTRERSBRETS
EHNRR.

24 RHELE
> EETREENEFLENE,
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3 15 IhAE

BMP 01-...-S4 ) 7ol

[/
== s
= 7] 1
50 [} 'R BRE ] Q

BMP 01-...-S75 B3 E

5] ﬂl] = 2 .. FNEE

40 SHKE
BMP 01-...-E84% 3 SRR
3) 3)

= = E ke S \\ © 0

1) BSEERE o (@ \Y 1 - =
AFRASEM/KTEZA ‘ W 1
HEES (BAE 413 , F127) /1

2 LED %4

3-1: i EN B REZBMP 01-... , £ EIhEE
3.1 P 3.2 IhEE

BRIERE  BREEEITRATE LN BEHEEFZN
(BREIMTT LHEESEB)

FAk - 2Rl L B 4R R AR

FEKE  NESTE + 10 mm,

EE : EBMPH A FAM2EERE R AR B RS TE
ERI (BRE30T LM,

NEBERS EXNENENME,

MESEE : AT EBMPERARKELTE , AIEAENTUE
SEE : 32/64/96/128/160/192/224/256 mm, WTFEE R
EMKHRE  EBFENFIENBE (SREFS.1,
2E29M),

FNEE : BMPEEAFIFRN B RSN ENBE.
CEHM 9 BEHNETE4 mm,

n ﬁiwﬁm%;ﬁlﬁ BRI B LB 1O-LinkiZ O %
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- BT/ B RS

- SIS AT EEs
IO-Link#ENEHE7E |, H17R LEHEIR,

BALLUFF X

_-S4/P_ _-S75
33 LEDEFR

EEFEIZITH , =MLEDE RBMPHIZITIR A

%6

BE

ae

e

B 3-2: LEDWfZE
LED BITIRA
e RS
& |8 BREE
REWNE | 10-LinkEEB5E
HE | KA NEERSBNTIRENNETE
Ao
BB NEEBRSNTIRENNETE
Ao
5 Hz8M | M E M ThEEiE & R IR,
VNP MEBWLEE ReH7EER,
a6 | XH ToHfE
&5 HzSM | R0 E 57 5 L s T
RN KR
#%3-1: LED &%

BN, B

FRELEDME A RS NER R EETER
fE, BMPRAIREEEF i,




BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P_
B ENERE

4 ZREAE

METZRHRESE

- EYCHRATHEEEESHEL (BREFA),

- ENREFENRRSEREEEERRSE L (B
E%42),

- [IBMPRREERZEE—ATEL , REAHHLY
fu BiE RSB 1T (BNET4.3).

_-S4/P_ _-S75

BEELZRRER
A hi
SIEREAHS

MBEEAAREKETE , BMPHEREERETRESH
=, AEEms S %R,

> WEREMWHRERKE,

> BREAR.

ThEEH e

T Y AR MMBMPHI ThEE H 1R B R
> UEBERSETEEMBMP,

> REIRER NN & MR

EBENBMP , BRNETHEEBBESNVERE RFNEN
ZEEEE.

LB RSN HBRIL. E@ (TiLBLRiKE DL
RERER) TREE,
FHBMPERI B BFE AL B 18 R ERAY R Do

ZERISPE L REERZERRAFEMLER RENKA
HEEREY B L

RRNSEE2SHREZRK

H B iR MBRS W4 | 33016

B www.balluff.com

X BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _
Hsp BN B RS

4 REAERE (B

41  RERIFTHESCHENSIE L
REISHE L FEBR (S NE30T LA,

4-1:  REISIHEE

1. FBRLEIBMPL | BT BB,

4-2.  RETHBR (M) RCHBEHR (AM)

2. FPBRRNEDEMEFTXT.

4-3:  XTFRR (BHEMTRAE , GAICTKHE)

SALLUrr

XX

_-00-P__/P__-S4/P__-S75

3. FBARBAMLES,

4-4;  CHBRBAMET (BHREMTEE  GAICHKE)

e

4-5. MERRER (WAE ; BREMNTRE  GRICHHE)

4. EfIBMP,
5. FEIR4% (HE : 0.1 Nm)o

4-6:  ITEHERE (BHEMNTE  ENICHHE)

4-7: Emaa%&m%m (WAE ; BREMTHE , ARCTK
%)
= RBREZ0%
= BMPEEIEH-



BMP O1-EL1PP_1A-__ _ _-00-P_ _/P_

Hsp M B RS

4 ZEMERE (LN

42 RERIAEPS|EL

ZEIARSE LERAREFENRERSEXRHT (S
W EE30TT L AYB4F).

1. FERSEXEXRZIBMPL, BEEEXENER
(ZNHE 4-8),

B S B 2R

4-8: FXHEEEFBMPL

2. MREFHHIBMPHMIZE L,

4-9: REREFE

3. FEREFENZE  UEFBMPEEEREFSE

4-10:. BEEREFE

B www.balluff.com

_-S4/P_ _-S75

X BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-_ __
i ENERE

_-00-P__/P_

4 LEAEE BELR)

43 PBEERNUERERRERE

BREEHENUERERREZETEEARKER (SLE
3071 LEYFH#F).

n NFBEE RS , BAFER3...50 mTHIZ5E (
EEEREA LABEBIFE).

EETHEBNLE
NTRIERE , BAETRERERERAATIERS :

LB R

BMP

1242

BEEANE | LRI BR ~360 mT BB RSk B 15 RS
@10x10 mm RFIE R

B 4-11:

thLEEE
HFLIEE = NWETE + 2 mm (LR A ZE = £0.05 mm)

o~ O MESEE128 mm
F5FLEEE = 130 mm +0.05 mm
SALLUFF ==lyvg

_-S4/P_ _-S75
EENR ERE
BMPAJLAE# (AREE MR RE) XREAEER.

S
N

4-12: HEBHNUERTRRZE (RAZRE) , HARCHLE

1ERE (RO, NAISH A E#)

n ERBEZTER , H0E— A TIRMEFLEDH
V& (RSB 4-13) , BN R EEEIIO-Link
L EBMP,

@8

9.1

0
to)

16

]

/
1

6.9

17.8

4-13: RYFMLEDMR ISR

1. BtHh7 GEEERELEX , S0E 31, FTHAH
HILEEE |, £12RW).

2. [BMPAEEIRE (S A M4 , 5530W) AR
0.1 NmEEE—1MHEL,



BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P_ _/P__-S4/P_ _-S75
B ENERS

4 ZEMERE (ELR)
KA BIEREBAM TG-MP-0285#y 23 44 BREE

6.35 +4

- BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4

I
g(ﬁ M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
//\ + faN) H4-16; FHERNEMAE GHUHHFRE)

S/ TR

122 /{96 )

(a2}
ol o |anme @S
B 4-14:  RAMLEEREBAM TG-MP-028H Y H 2 1 | RE +24 V (TIEHEUB+)

2 | A& B - BE0...10 V (B &
B) /H837i4...20 mA

3 |Ee GND (LEHEEUB- ; &8 )

4 | 2B OUT1 (FFc#i Hii%S1) =HC/Q
(10-Link)

®4-1:  WESBNEHHE

45 Tng

737
4-15:  RBERH BARBMPHIKFHEL SRR RIS 2B EEE,

ik

BMP, #ZEIRZMERZENELETESERERERSL
BB (TREFAERBNTIN) , H EBRRBLEMIZAMY T RE
HAEMCHE,

BRMMEK I RE,

BAWENEHFE
BlEMLNE i FEVARF=FU LW BHERE,

BHEKE
B4 & +20 m,

EEH, BREENBLHERABTHRZNERLT , Bl
8t o T LA P B BB

B www.balluff.com FZ  SBALLUFF | 13



BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P__-S4/P__-S75
i ENERE

S
51 REBRAER

REEHFZEH

BHGES  MRUENEREREHFHREN —BoME
SHEHRRE , MRS HRRZHFZES. M6
BERARBERM =R K.

> FUHEX ARSI EIRE R ERXE.

> RAFHEZIZINEZILARFLRE.

> BEFLETFREIRSHEFNZTEUHA,
XTSRRI NSRS, TS HIERIABANE
o

> BINERETFRELSEMREE.

1. REEERE ENZOMERIRER, FRAITN
#0,

2. BBRE,
3. RENEENFASH , MELE |, EFFEBMP,
LA BB B i RER B B MRNEE.

H REEEERBVPHH THEFHFEHRLE
BERBIER.

52 =T

- BEHREBMPRFIEIERE TN IIEE.
- HIEEHER |, F1EE1TBMP,

- BALERZBREARIESE

- REEEHEMLENTER,

14 | BALLUFF X



BMP 01-EL1PP_1A-_ _
B ENERE

__=-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

6 HIUE ORI 209 i

ﬂ FEIO-LinkBEBUENER T , il HiniKEE
Ao

ﬂ FEIO-LinkBEBUENER T , il HimiK
Ao

n B, £RELTFSIOBX T, ER (Power
Cycle (31 O @) EHRBEEIRES |, £RHF
RESIORR,

6.1 BB EH H0...10V
(B iRE : BEHMHIR)

RNTRESERE RATHER

oV

B RENE
6-1:  EREEREE

n PHEESNET64, 15,

6.2  HBifi%iH4...20 mA
BN REEE BATEEE

20 mA

B RENNE

6-2: TRl

ﬂ BYTIESNET64, F15%,

B www.balluff.com

6.3  FFXREHiE
FXRES (HRE)

a;ﬁ T__L L - -
B 6-3: FFRES (HRE)

E¥IWFXES
(R (BBR) FRH2 (3 R) BAFT)
1 RER2

REE ! :

AREEMNMRENNETEARTES

K64 EFINFXRES

EF s/ E RS
P4 H SRR BN BT AR (EE). SAUMERRE
A AR 4R
FH ORE2
o I W ;
el .
TEB A RE NN B P75

6-5: EEFINFXRES

ﬂ BTIESNET64, H15%,

¥ =
’%\

N2

REME LS BIRA,
ARG RERA TR S BRI,
> TERREMERERE,

ﬂ BERAHTHIEEEATEAENZEOUR
|O-Link#z A K2 1E,

ﬂ R, TEEREMRBIE R (Fl iR
7)), AAXEMH TR S BHE !

ﬂ WA AR BRI ER T RAEER
(Timeout (#AT) = Power Cycle (31 1 1&K)).

X BALLUFF



BMP 01-EL1PP_1A-__ _ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Rt BN B RS

6 B O M XM (&)

Bl
N —
()J g A LEEEEE
| E¥izfT | — —
l./z_s\_T A 1‘/2_5\’1 HEEIR
0) 0) ugpm FRALEDALS HZEE (R) I
v =T =T () &3 s
PHEER ({((('m
(@) |8e2hz .
() #H@2 Hz
(@) T2 Hz
x @ } WEBDM R =4
< [ | @ [aermze BEFE - BERE R
(())/(()) #HE@2 Hz FEEK = BFHE g
(@) (@) | oe2n: iR SRR
2 w ! B T HBE 1’“ 1
—~r ) ZEBRXT _
) #EERT -
(@) T2 Hz
3"@‘ BATHGE (DJ\T
== Q FEEK R
() #H@2 Hz -
W), TERx
i (OJ ! BB B AR ﬁf
= | | @ |sesxse GERE = TR o
) / ) |&8BBR GER/RT = LR -
@ @ aesn: iR ERER
5,@3 REAEA @1
Vs IOV
— «(«)»» A AT ARHTR A DEARLS ——
TEET
o @ ! REFXAEE 2t
D)
< [ | @ |[aerwse BERE = BARA ~r
ugpn | uggpn | & s nz BERT = BT
@@ / @ | ae5H:, i ERER
it EENE GE il
=~ wépv 5 Hz =
) BEBET
W, AR 04

6-6: REBRAMK

16 | BALLUFF X



BMP O01-EL1PP_1A-_ _ _

Hsp M B RS

7

71 BEESH

ER 7-19ER TFROEESBMP 01-.. B EZAIO-Link#

SBo

__-S4/P_ _-S75

M3 10-Link & #HE

(2 TES CcomM3 230.4 kBaud

/MR BB AT (A MinCycleTime 1 ms (0x0A)

MUASE M-Sequence Capability: 0%x19

- MBREERBERE — M-Sequence Type Preoperate | 2 ¥1

- BRIEERBBEHE - M-Sequence Type Operate 179

- ISbuU — 1SDU supported X5

[O-Link ¥ AR A< Revision ID 0x11 (ARZ1.1)

MNREEZFHIHEEHELE ProcessDataln 617 (0xC5)

MNENZRZHIERHELE ProcessDataOut 015 (0x00)

FEEARIR Vendor ID 0x0378

RZHRIR Device ID 0x0D0101

|O-Link ¢ & 324 Profile R RREEXHEd 2
(BrFRN 2L RRER)

[O-Link it & X R 2 Profile Type SSP 3.2

xRT7-1 BMPiR&HE

ﬂ BMPH) & /NMEERAT ] (MinCycleTime)

1 ms,

FHNEFENTIRSERE , Fik , EBR
1 A fEERET A (MasterCycleTime) BURF =

Hlo

ﬂ Bt , ERBATFSIOER T, ER (Power
Cycle (30 A &) EHBEEIEES |, £

RESIOR,

B www.balluff.com

X BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-_ _
i ENERE

__=00-P__/P_

4 I0-Link#E 0 (L R)

7.2 TRE#IE (PD)

BMP#Y &3 BB 1O-Link$E O fE X 4 H U £ &
(Measurement Value) SR B IRRSHF X /E L.

=%
o [ 1+ | 2 | 3 4 5
WEE ALK | ROH

xR7-2 SEHE

N £ & (Measurement Value)
MEENNFMNEERSWALE , UumBEN |, HEE
FER32EEHK .

ZERHK

ZEZRBUE , N TREBUSIHEWEE , WEESR
U R

ZIEZBIEBMP -6 (OXFA) Bt : WE x 1076 = {& [m]

RBSHSSC

fu | B Thee

BMPTHEEER (F#Ha5K
fE, AR,

7 | System Error

6 | Out of Range / BMPZEERNE B AR 3T
No Measurement | {E{AI{u B {5 R85

Data

5 | Outof NEE RSB TRENNETE
Measurement B4k,
Range

LB RIS TIRENNEST
ER , B & RIE,

4 | Measurement
Value Unsafe

SSC 4 BONFFRRNFTFREE

3 =
2 |SsSC3 FEEAFRANFREL
1 |SSC2 ENMFXRRWFXRER
0 |SSC1 F— MR ENFRE

B, SSC 1#ESIOER FIE
FHHwOUT 1L,

£ 73 WREMSSC

BALLUFF X

_-S4/P_ _-S75

REWERN , AEYRZEREALTLER/ERBER , T4
&BHPD Invalid Bit (S 2 EIE TS AL FFEIEFRIE N T Ko

n |0-LinkZhBEPD Invalid BitF &/MO-Link E#1.3#
TTAELAE (A ENNFAM).

E
I.

aifle FNTE [z
2m | NESE |
i i
A |12 o =
R |2 2R
B
{1®
REHL
tza Jolo]o 0/12 ofo
125 |00 0 110
6 [1]1]o 0 ol 1
NBRET-3

2 é’iiﬁ;\?&iﬁﬁw , GAATRERE R R, (B RERM{IIBREBMPEE
B A,

710 SEREMHH

MENEERSEEHENEEZ Lz T B HEBMPIR 5!
B, WALATHERENEE :

- 7ESEE 2 L : 2'147'483'640 (OX7FFFFFF8)

- HESBEZT : -2'147'483'640 (0x80000008)
KEWER (TEmHEREEN) , IEELBHER
2'147'483'644 (0x7FFFFFFC) HX X .



BMP O01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
WA ENERS
4 10-Link## 0 (3 L)
7.3  RIBE
%5 F&s| S wE 18] BRERF
0x0010 (16) 0 Vendor Name TFE Read Only
0%0011 (17) 0 Vendor Text 15F Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name B K40MNFT | Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12%% Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 27FFT Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number BKR18NFT Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 27 Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9F M Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | &A324MNFT | Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag BA32NET | Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag BAR32HNFT | Read/Write X
£ 74 RIBKE

RBIf% AR, hEEREMERE

EEIE AMRE, WEirEMUBIRELEBEES NIO-Linkik
PR -—MEBENBRER2NFTNFRAE, ZFHFETH
THTNABEWIRR , AR SHEERSRT. B

& Subindex 0 , AT A RIENIT R,

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-_ _
Hsp BN B RS

__-00-P__/P__-S4/P__-S75

4 I0-Link#E 0 (L R)

20

74 REGT

EBVMPLERATEF S , XEGSAELTSHSystem
CommandfE#&R35|2 , F&R5l0LiFME, MBFENRESD
BTRIZEEBMP , REEHFNARSTAY , ZHtRa

R TR M B 1
wme B 5% 88
0x01 (1) ParamUploadStart T bk,
0x02 (2) ParamUploadEnd SERSW L&,
0x03 (3) ParamDownloadStart FHRSBT .
0x04 (4) ParamDownloadEnd ZERBBT Ko
0x05 (5) ParamDownloadStore TRSHRE , AETHRBEBERH.
0x41 (65) SP1 Single Value Teach | fFHErMEMNNERERNIRER
0x42 (66) SP2 Single Value Teach | FYAIMENNEREFERNREE,
OX4E (78) Teach Reset 1 B 7 5 SSCHY SP1ERSP2ME,
0x80 (128) Device Reset WA RBAGETHITORI.
0x82 (130) Restore Factory Settings | FHATEBREE L EIH RE,
0xA5 (165) Reset Maintenance FAATESHREN.
0xEO (224) Teach Preset HEHREPDVREBE , FHamEERENRIZE,
0xE1 (225) Teach Measurement FHAUERZI ANETEN T RE,
Range Lower Limit
OxE2 (226) Teach Measurement FHRNERZI NN ETEN LRE.
Range Upper Limit
®75 REWVRSI2, FE5I0

SALLUrr

XX




BMP O01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

W ENE RS

4 10-Link## 0 (3 L)
75 SBHBE

%3l | %3l | 8% | kB | »E | BERE
MDC (Measurement Data Channel , I EHIEEE) (SNEFH7.5.1)

0x00C1(193) |0 Offset 4F75 | Read/Write X
0x00C2 (194) |0 Preset 4F% | Read/Write X
0x00C3 (195) |0 Output Characteristics 1F% | Read/Write X
0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1F% | Read/Write X
0x4080 (16512) |0 ,1,2,3,4 MDC Describer 11F% | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8F T | Read/Write X
SSC (Switching Signal Channels , FFxE5E8) (ZRET7.5.2)

0x003A (58) 0 Teach-In Select 1F% | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-In Result 1F% | Read Only
0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8F¥ | Read/Write X
0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4F% | Read/Write X
0x003E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8% T | Read/Write X
0x003F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4F%1 | Read/Write X
0x4000 (16384) |0, 1,2 SSC3 Parameter 8% | Read/Write X
0x4001 (16385) [0 ,1,2,3 SSC3 Configurartion 4F%1 | Read/Write X
0x4002 (16386) |0, 1, 2 SSC4 Parameter 8% | Read/Write X
0x4003 (16387) |0 ,1,2,3 SSC4 Configurartion 4%F%5 | Read/Write X
REBE

0x00B4 (180) |0,1,2 Output Type (2L EF57.5.3) 2F% | Read/Write X
0x00F8 (248) 0,1,2 Diagnisis Suppression Configuration P Read/Write X

(BREFT7.54)

ARZSEE

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 | Device Temperature (ZMET17.5.5) 10F% | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (ZWE¥57.5.6) 4F¥ | Read/Write X
0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (BN E17.5.7) 12F% | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (3 E¥77.5.8) 4F%5 | Read Only
REZW

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5 | Data Storage (BMETi7.5.9) 72F% | Read/Write
0x000C (12) 0 Device Access Locks (3 MEZ17.5.10) 2% | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (ZALE¥7.5.11) 8F% | Read Only
0x000E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (ZW.E%17.5.12) 9F % | Read Only

£ 7-6:

|0-LinkiZ O S HHIE

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-_ _
i ENERE

__-00-P__/P__-S4/P__-S75

4 I0-Link#E 0 (L R)

751 WEEBLE (MDC)

BMPI B L E @IS N E{E (Measurement Value) ¥ X
Z|O-LinkEH., MEEAUEHATSHEE N NAEE

H ERNEERBELFWT X, FXESE
B (BNEF7.5.2) THESMEHTHIT,

[
S8 F&5l B KE 18] HBE
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4F %5 | Read/Write | -600000...+600000 um (BATA : O um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4F¥5 | Read/Write | —300000...+300000 pm (ZiA : 0 uym)
Output Charakteristics 0 - 12 | Read/Write | 0x00 (f&) = Tk (mELHNER)
0x00C3 (195) OXFF (E)) = £ (BHMHER)
Enable Detection 0 - 1F¥ | Read/Write | 0 = iRESEE EFA
Range OxFF (255) = IRBISEE E#UE (FRIA : OXFF)
0x00C4 (196)
MDC Describer 1 TBR 47 |ReadOnly | ¥alEEMNNEENR/ME.
0x4080 (16512) 2 tE® 4%% |Read Only | Y#EEHNBENSAM,

3 BARB | 2%% | ReadOnly | 0x1010 (4112) = ¥

4 ZE 1F% |Read Only |OxFA (-6) = ME{& x 10 = L& [m]
Physical Measurement 1 TBR 4F75 | Read/Write | JR%A M £ & #9 HR fR2
BIESZZ (514 2 ER 4F% | Read/Write

DRENNEEENRNMENZAE. BTHRUER , UBETEEH
XEEAR IR

R7-7.  SEBIEMDC

ﬂ XESHAREMEERE, BRI, HBUT
JF#4TiRE : Range Teach G2E 7).
Output Characteristics (3 tH451%), Offset/
Preset Teach ("% &/fIRERH)

Range Teach (BB ~#)

BMP#Y £358 B 7] LA Range Teach CEERE) #1T
Ril. NZERUREG SR/ NMETRENZAKETH.
EFRENNETER , W HENKRERTMSHEMDC
Describerd #2H1,

Output Characteristics (i H 43 14%)

B33 S # Output Characteristics AT A B SR EME S 5
Mo JUFFEIRE /N &SEE M TE S mET.
BERBE

AUAMEERE - MREBE. AT UEMERESA
S Offset (RBE) F. ZBETMEIBMPENEMNEN
BEMAM, RAEHE,

BALLUFF X

VXEHEATRESHDE , THER, NETETUA
Range-Teach EER#) mH TR,

Preset Teach (TR {E T~ #K)

FIRE R IETUESITERBE.

1. HEHEEBASHPreset (FII%{E) Fo

2. BUEEREBIEMEME.

3. WITRZ @S Teach Preset (R ERH).

4. BMPItEREBE , WEEBHENME L HTIZE.
Detection Range (1&3E )

EEFRENNETEE , BMPHIESmHVEE , BEE
BHERNEE R Lk,

MRENAPRFEEXMITH , WELUEE S Enable
Detection Range (/8 B#ENEE) FHXMA,



BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P_ _/P__-S4/P_ _-S75
BN ENERS
4 I0-Link#£0 (L)
7.5.2 FXRESHE (SSC)
n EFHAXRESREN , IEEERE (ZALET
7.5.1) XMBLER |
BMPER T4NFREST. BNINAXRESHANSEHT
AR (SHAEE), BMPERIEE fe1t BEsH B X iX
EHXESRRAIEOER,
wiE wE
SsC ; ;
i} L
SP;1 = S;Z ;IJI\IJEE
7-2:  SSCH#Jg
S F&5| B KE 18] HE
SSC Parameter ) .
SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) | Read/Write | 327 & #{E [um]
SSC2: 0x003E (62)
SSC3: 0x4000 (16384) - — , "
SSO4: 0x4002 (16386) 2 Setpoint 2 (SP2) | 4F¥ | Read/Write | 32{uEE{E [um]
. . ) — .| 0=FEFAS (no, ERIN)
SSC Configuration 1 Logic 123 | Read/Write | . _ &5
SSC1: 0x003D (61) 9 1= BEHAA (nc)
SSC2: 0x003F (63) - . lo=BEA
SSC3: 0x4001 (16385) 2 |Mode 19 | Read/Write | ) _ g Qs (st
SSC4: 0x4003 (16387) 3 Hysteresis 2%% | Read/Write | 100...30000 pm (2R3A : 100 pm)
*7-8  SEBIESSC
ﬂ - SSC 1ER I RIAMEEE —NMEBEE A/ n SP1HISP22 RIMEE B MM E D B EHI21E |
FRR (ZRET6.3, £15F) M EFF X IR R T4,
— SSC 11ESIOE X F# & T #i HiikOout 1 £,
BMPR1E & B4 LB Bl & S 4 X 1 Single-Teach (8 7R#)
Iheg, XNTREREERTHNEAMSE (TI SelectMTI
Result , &% 7-9),
]| FHR5| KE TilA BE
Tl Select 0 1Z2% | Read/Write | 08}1 = SSC1 (ZRiA)
0x003A (58) 2=SSC2
3=S8SC3
4=5SC4
Tl Result 0 1%2% | Read Only | 0x00 (0) = KEE
0x003B (59) 0x11 (17) = SP1HIRE A 3H
0x42 (66) = SP2#Y RE K Th
0x07 (7) = £&i% (Error)

x®7-9. SBBETRH

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Wi ENERS
4 10-Link## 0 (3 L)
%3478 (Teach-In)
1. BETI Selectit EFENITXES (1£4)
2. FUBEEREENENEENE.
3. HITR& @ Single Value Teach SP1 (0x41) (SP1&
BTRH) (BAREGS , B20R),
4. FEERSEBANEXAMNE.
5. MITRSG @B Single Value Teach SP2 (0x42) (SP2&
BETRH) (ZAREDS , B20]).
ﬂ A AR S Teach-In Result (REER) KE
XESBRNHRITER.
753 WHREE
A LA BMPRY AN i it T B i
=] F&5| E=2) KE Pl BE
Output Type 1 Out 1 1F% | Read/Write |0=2#&H
0x00B4 (180) 1=PNP (BtiA)
2 =NPN
3= #HR=
2 Out 2 1#T |Read/Write |0=E&FHA
5= Hj{4...20 mA
6= BE0...10 V (BRiA)
®7-100 HWHREE
7.5.4 ZHTENHI
MRS W THEETE R P S BRI R | AT A0 2 B Th A
EBMPH ML EHS N EHTIR , F27TH,
#5| F&a| =2 KE 18] BE
Diagnosis 1 Suppression Level 17% | Read/Write | 0 = FTEE4EIE (BRIA)
Suppression 1 = 2 &
Configuration 2 = FEEMBS A S
0x00F8 (248) 3 = B E M9
2 PD Invalid Suppression | 1% | Read/Write | 0x00 (0) = PDTXUEE
OxFF (255) = PDT 3 # #i
®7-11: LEIHE
SALLUFF ==]vg




BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _
B ENERE

_-00-P__/P_

4 I0-Link#E 0 (L)

7.5.5 SREFRN

N REEHBMPEANTRS 16 EE L CH &
i (325/0x0052 (82)) :

- HEDRE (F%351)

- BFRETICRNBERE (F&512)

- BFRETRNEERE (FE313)

- EBENEWHNNSRERE (F£R54)

- EBEANEwHNNESERE (F£5I5)

ﬂ BEARSFRNBMPLANNEE., ZBEEME
AR THETHRERE,

756 BEELENRE

FIABMP , AJBLE VAT REEEHE (325100053 (83)) :
- BETRERE (FX511)

- BELRRME (F£52)

X LB (B AT LAFE-25...+85 °CHISB B MR &,
MEEFHESTXEHE , IBMPAEHE—NES (SHE
HHIE | B2TN),.

n WRBMPHAELRES T95 °C , M H — MK

FRENE.

B www.balluff.com

_-S4/P_ _-S75

75.7 BIT/EHTHER

EBMPARMZEIT/ IR , HiREB/ Mt EBEKARE
(%&510x0057 (87)).

- BANEAFGHANET N (FRE)

- BLRRFLURWEIT MR (FRE12)

- BLXEBELRNET IR (FREII)

F A R Edn S Reset Maintenance (R E V) AFRFH
BT PRITBEENAE.

7.5.8 5|SEHITHEE

BREFANKE , BUPEHSMAKARENS|ISEHIT
BB, TR Device Reset ((RZEN) TREHE
B, BLS BT HEEHE KA,

AT LI 3 5/0x0058 (88) F % 5|0REUZIE

A R L@ S Reset Maintenance (1RFEE 1) W IHRIFHY
ISR BBRENRE,

X BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-_ __
i ENERE

_-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

4 I0-Link#E 0 (L R)

7.5.9 ¥iIER7F (Data Storage)

]| FR5l | B wE 8 #HE

Data Storage 1 Command 1% | Read/Write

0x0003 (3) 2 State Property 15% | Read Only | suipata Storage (B#ERTE) HIO-Link=E
3 Size 4F7 | Read Only | LA THIEREFERE. ZSBTRAFR
4 Parameter Checksum| 4%% | Read Only AR ELET,
5 Index List 627 | Read Only

xR7-12. SEBERE

7.5.10 &% 15841 (Device Access Locks)
FIAXAMRESE , ATLUBUES S AIO-Linkik & K45 E

]
BEo

7.5.12 JEHIEN LY (PD Input Descriptor)

ZSHA T HARF A ERENARK,
BRBENSNE D HAINF TR,

3 FBMP 01-... , AIAZASHERRNIRANNEE. B

A2 T RE A RER R 1 (). h T EH R FR5I B vt
PiThee , APEEBEIRRNO, 0x01 mREE
1 0x08 Sl KE
0 FryEpeTn 0x00 OiEEE
11 ERSHER oios SRR
— fﬁ) 0x03 BREEY
122 F iz 3 0x20 RMKE
E35)) 0x10 1611 R E
{73 AN AFED i
(FX#) ®7-14 IRBIENLEH
{14...15 R BN FRSIOATLERMEEN S ERERR (SLETIR

£713  HASHNE #iE (PD) , F18M)o

7.5.11 BB X IHEE (ProfileCharacteristic)

ZS R BEI0-Linkid & X HERNE B XK.
- FRI (REZFHEEXHID) :
0x000B (M EE RS , RIFE A BRESHE XY
Edition 2095 2 ##3K)
- FE5|2 (REFEEXHID) :
0x4000 (R#E L HELE XHHIIR B F2H)
- FER5I3 (MEEZERID) :
0x8001 (SSCIHAEZ L)
- TFXKB|4 GHEEERID) :
0x8004 (‘REIEE)

26 | BALLUFF HX



BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P_ _/P__-S4/P_ _-S75

Hsp M B RS

4 I0-Link#E 0 (L)

76 UHHE

BMPE 25| RS E R 2 M BIRE (B4) (BAK 7-15) , F
RS A LUBE 4 S BUREUR S

7.6.1 VLIS

5| FHa| S8 KE 18] e
0x0024 (36) | 0 Device Status 12 |Read Only | 0 = EERA
2=8%
4=k
0x0025 (37) | 0 Detailed Device 9% | Read Only | FEE3MNBENSH -
Status BINFUWENRE (0= KEH , 0XE4 =&
& | OxF4 = #EE)
HEO2MEINFHEHRE (ZAETT.6.2)
0x0028 (40) | 0 Process Data Input | 6% | Read Only | A ERHSREE SLEFH7.2)

£ 7-15. LHSHK

762 EHIIR
EH4RB | }IAEX eX
0x8D00 & LIMITED ACCURACY PLUS - B Res L THRMEE A , AMERENNETE .
0x8D01 BA LIMITED ACCURACY MINUS - [ Bi REs U THRISEE M , AMEREN N ESTE
0x8D02 BS OUT OF RANGE PLUS - Y EiE R EHRNBE 7. T HEMEREE. FHHNTEH
PE{E NOXTFFFFFF8E:2'147'483'640,
0x8D03 BE OUT OF RANGE MINUS - fu BiE REBEHFMEE N, THBEAEREE. 2RNTRE
BIE{E 5 0x800000085,—2'147'483'640,
0x8D04 it pE NO MEASUREMENT DATA - RiRBIEMu BIE R"EF. T EAEMEE. 2RANTERK
EENOX7TFFFFFFCE 2147483644,
0x8D06 2L MEASUREMENT DATA UNSAFE - NI 2/ hsefk R K. HARENA.
0x4210 BE DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (ZR.E%7.5.6) - BHiEEMNBEE LIRESRE.
0x4220 25 DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (3 &%77.5.6) - (R F iR ENBE T RRE S RE.
0x4000 e TEMPERATURE OVER RUN ERROR - BEBEEENRSEE. YABRIR.
0x5000 e HARDWARE FAULT - & E4E R, BEFIHEEHRSHBMP, MREHBEREY
I, BMEHRBMP,
0x8D07 H OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - ##l s 75 HH IR B | KERE,
#7116 BHHR

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Hsp BN B RS

4 I0-Link## 0 (3 L)

7.7 BEHESFE

WRIA RN |, % (Device) A T MERBH 2 —#1T
8 B o

WERS WEFE

0x8011 REITFATA
0x8012 FR5|TAH
0x8023 TR
0x8030 BEELEE
0x8033 SHEERTHRE
0x8034 SEKENTAE
0x8036 IhEgE it Al A
0x8040 SEETTH
0x8082 R REZ TR

R 717 WEFEIO-Link#E

28 | BALLUFF H137



BMP 01-EL1PP_1A-_ _

Hsp M B RS

8 I ——

8.1 HRISESE/NETE

NETE

DY
10-Link
R
ZHRE"
EEREY
BERB (AXNRLENRK
NEER

R/M75E (EEERE LRSS

ZHH )

8.2 MEXRMH

KR
iR

R 2= R EY

EREE

s

EEN 60068-2-27

&3

% &EN 60068-2-6

B4R 2 BI4R4E IEC 605299

8.3  fie (4ER)Y

THBEU,
BAEHERI, EUT
#£Ue DC TR K BRIHFE
NELZBEU,

M ETHEBEU, DC
MR,

RE (U HEDL)
EEBER (L)
B ()

FEX iR B R ARAE D

B www.balluff.com

i

__=00-P__/P_

32, 64, 96, 128,
160, 192, 224,
256 mm

1 um
1242

+250 ym
+100 ym

%) £03%

<1000 Hz
3mT

—-25°C...+85°C
—25°C...+85°C
BETBE31 °CH |, &
KX Z=ESEESO %
ELMTR, HERER
40 °CHY , R Z=SEE
F50 %,

3
¥IF5%,30g, 11 ms

55 Hz , #xiE
1mm , 3 x 305 %h
IP67

15...30 v DC
25 mA
<160 mA
75V DC
24V

<100 ms
<10 %

< 500 Ohm
<5mA
<100 mA

_-S4/P_ _-S75

8.4  HSER

Ef¥E , BEBIR
BAERE
BAKE

S&Em
EE
...P__-S75

...P__-54
P

EEPR
SLBE
AR RS
EREE

B EMH

85 mtHim/AEO
L %

EImE
SIOE =

o)
o
Em
N\
/|

N
7

Ko Kn Ko

BN
oo =

N
7

8.7 HWEE
R

ITREE
FAA

VERTNEEE

>3 x BHEER
2.4 mm

SR BRI |, 531
Pl

0.07 mm?

M8x13f@k , 4%t
M12x 1383k | 4%t
T B9 B4 R %

WA KA B L

2 HnoHmo&

R

L, BE (0...10V)
(HIRE) /
B3 (4...20 mA) A i

10-Link 1.1

=
=

BLED
HELED
SIELED

42, 74, 106, 138,
170, 202, 234, 266 x
17.5 x 9.6 mm

0.1 Nm
PA12, 48

2 FFULER : FXTEE : 10..90% ( A% ) o

A IPRPFREXBEELULNIL

4 7= A BUB SELV/Limited Energy-kClass 28RS

X BALLUFF
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30

BMP O1-EL1PP_1A- _ -00-P_ /P_ _-S4/P__-S75
WZNENERS
(2] 4
MHETIESERETEF , ALESTITM, 9.5 [REFSEZ% (BAM MC-MP-054-01-R)
T %E : BAM037Z
NBEFS
91 {UEIETE BAM TG-MP-028 2B R
T - BAMO39T 2.2
& 26 14 -
1 Nm
B—8
Jel o AR j / / )
- N TN © = <
DA\ C 3
®4.25 \’37 B — =
18 | | | |
9-1: {7 E 18 ~8F BAM TG-MP-028
22.5
9.2 FEATHENZEEH 95:  BERSEXE
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)
1”2‘:;% s 051 ATEEXBNHEEE
- 2R RERENTTEZ ARG mm , H B %M HIEERFEA
FHEI R o
2X ‘H 2X gl5
9-2: THEREEH ‘

9.3 ERCHENZEEMH
(BAM MC-MP-056-01-2-C3)

T3R5 : BAM0382
- 2NCIFERR
- 2MNER

ZXH 2X ﬁ

9-3:  CHEZEEHK

9.4 %124 (BAM MC-AM-055-056-2)

iTH{R%5 : BAMO0381
10N R4

1OXH

9-4: RERE

BALLUFF X

e/

9-6: HEFE

BEER B . .
nE |Ef 1T 55
10/20 mm 5 mm 18...29 mm | BAMOON4
30 mm 5 mm 28...39 mm | BAMOON5
40 mm 5 mm 38...49 mm | BAMOONG6
50 mm 5 mm 48...59 mm | BAMOON7
*9-1: ATHRNEZEERNREFE




BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
Wi ENEBRS

1.0 I

BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00.5-S75

O, &Rl

E= ®BEMHE0...10V (H&BE)
=R H4...20 mA

#®A , 10-Link :
L1= 10-Link$%A , 121

#®O, FFxRmEe

PP = Fx#HHi# : PNP , NO/NCH 42

BHHEER
2= LEF (HRE), ARE

FroR
1= ANTRENTT <58 HiR

®’E :

A= ML QTEN RESHIO-Linki@ T

NESTE (M)

0128 = BimmB £ AR EIEIE , MESEE 128 mm
(0032, 0064, 0096. 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

BRI -

P02 = PUREEZ , 2 m
P00.5-S4=  PUREZ , 0.5 m , wM121@E:k |, 44t
P00.5-S75= PUREES , 0.5 m , TM8HEk , 44t

B www.balluff.com

FZ BALLUFF
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32

BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
Hsp BN B RS

1 1 |

111 %@

BALLURE

BMPXXXXX " )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC00000000088S8SS”
TS

3

) RIS
11-1: BS54 BT, =F))

BALLUFF &3

R C20,

; IREBEBF

: 939733-726 ZH « 04.131859 « | 21

WS



SALLUrr

BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S75
BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__-S4
BMP O1-EL1PP_1A-____-00-P__
HUREREA &

@ IO-Link

SR
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P__/P__-S4/P__-S75
BRR>>a>IVI-H2 AT A

1 EEEE 5
11 ERER 5

1.2 AXETERAITZII—VERFYE 5

1.3 FEHRSR 5

1.4 RRREERRREN—7 5

1.5 FATNATVDEKE 5
2
21 Hi# 6

22 Z2ICEITZ—MEE 6

23 EBLHERTOBHH 6

24 EE 6
3
3.1 B 7

3.2 HE 7
321 F7FHOJHBAEARAMYFUIHER 8

3.22 10-Link 1% 7I—RA 8

3.3 LED &R 8

4 B 9
41 TAROYKRFEERFRCAROY MNEITIUEAANOE 10

42 TIVRIUEAANOEUAT G 11

43 FEERXARIIa>I>I—F O 12

44 EBEREH 13

45 =TI OBER 13

5 EEISEF 14
514 YATLADEYRNTYS 14

52 BREBOEE 14

TIOATA2V BT I—ABRERAAYFIHA

61 EEHAHO0~10V 15
6.2 EfHH4~20mA 15
6.3 ARAYFUUHA 15
6.4 RERUTOAE 15

B www.balluff.com AZ4(E BALLUFF |3



BMP 01-EL1PP_1A- __ _-00-P_ /P __-S4/P__-S75
BMRARSSa> IR ATA

y @l 10-Link 1> 27 1—2 17
71 BENSX—A& 17
72 JORAF—Z (PD) 18
7.3 BRIT—X 19
74 PAFLAOATUR 20
7.5 NIA—FF—A 21

7.5.1 SHIE{ERE (MDC) 22
752 RAAYFUIESHKE (SSC) 23
7.5.3 HAORE 24
754 PZHOELLE® 24
7.5.5 RE®RH 25
756 BREEEALEWME 25
7.5.7 EBREAT X 25
758 T—KYAUINATE— 25
7.5.9 F—2X{RE ( Data Storage ) 26
7.5.10 7 2 ABh 1k ( Device Access Locks ) 26
7.5.11 7’07 7 1 )L £ #EE ( ProfileCharacteristic ) 26
7512 7O ATF—2 D& ( PD Input Descriptor ) 26
76 BPET—X 27
7.6.1 BHINTAXA—2% 27
762 ARVKNURN 27
7.7 FNARAITZ—Av &= 28

8 Bk 29
81 L/ RERE 29
82 FEZFH 29
8.3 TFREE (4) 29
84 EXRIER 29
85 WHHAVETI—RA 29
86 XK=& 29
8.7 HHEMT—AX 29

O EZZZD 30
91 KT 3>I>1—4X BAM TG-MP-028 30
9.2 TAOvY NABRHFEY b ( BAM MC-MP-056-01-2-T5 ) 30
9.3 C AOvY NAEUIFEY b ( BAM MC-MP-056-01-2-C3 ) 30
9.4 HffF1 Ll ( BAM MC-AM-055-056-2 ) 30
9.5 TIURIUARAKILZ (BAM MC-MP-054-01-R ) 30

9.51 KRIZOEERKR—ARAIZ>T 30

10 EEZ 31
11 E 32

111 #x 32

4 | BALLUFF HZAE



BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P_ _/P_
BRARD2a>IVIA-FSAT A

1 IR EEH

_-S4/P_ _-S75

1.1 ERSHE

CORPBILK, 7FOJER BERAAIVERXT7I—A
BRYNO-Link 1 V27 I—AEBHWSRARTa>Iy
=R AT LA BMP O, #eEd LOFARSGENT
HEnTVET, BET2EAF

BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
TT(BERXI—R, R—T 315288 ),

HPERE, EREZEITHEMOEMEEZNRELTVE
I, BMP Z%E- BETZHIC. COHAZEEBTA
<EEV,

1.2 FXETHEAITBZIN—TERFEY L

BRINERE=AYN—ITERRENET,
> BT

BEFEFESLEEICRTENET,
1. ER1
2. #§R2

BT AHOAVRTZEEZORETT
(B1:23). 16 EEDMFR, FIC 0x & TRRE N
TW&EY (fl:0x12AB) o

n x. BV
— RO BEZRBHERLET,

1.3 [E#lm

- WRARTTa IVI-HTATLBMP
- BELZFEAOFSE

n RO2AVIVI-EHBICBMNIT oY
D@77V Tr—>a>vIic&) &), @RI
AXTRET T,

B www.balluff.com

14 REEREY—Y

U

®

q

BMP AT OHBEENEREEZHF LELLTVET,
- ENB1326-2-3 (A Z1-F4BLTIIvar)

CENX—7k. EmHANREDEU BT
NEREFBHIZBEELTVWDLEERT
ENOTI,

ITZvoarvEek:
-BEIIvIa ilE

EN 55011
B/ AADAZI1-T 1% :
- BEXME (ESD)

EN 61000-4-2 LARJL 2
- B EMRE (RFI)

EN 61000-4-3 LAJL 3
- TF7ANNZ T NN—AB

EN 61000-4-4 LARJL 3
- BERBHMRICK2T

FEEhBECERHE

EN 61000-4-6 LARJL3

ﬂ BT, ARICEIZHAEESRESE
ZZRLTLKEEL,

1.5 FERAEHTLSERE

IODD 10-Device-Description ( 10 7/ 4 A8 )
PD  Process Data (7OEAF—%X )
MDC Measurement Data Channel ( BIEF—XF ¥ XJL )

SSC Switching Signal Channel ( A€ Y F I EFSF ¥
Z)

HZA5E SBALLUFF
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P_ _/P_
BRAYYa VIV I-AYATA

_-S4/P_ _-S75

2 I ——

2.1 A&

WSR3 I -5 AT A BMP (&8 5145
(PLC(Z’'OYZX7)NO2y o0 hO—-7 ) BE)
BRIV NO-Link RRAZEEEICUZTHERES AT A
BB LET, COTATAIEEWE Z IEERMEICHEKA
EFNTHEASh, EXBEEHTOMNANFr ERENTVE
T TUVZHILTF—ZOREHIEESTDEEEHAEE
&, Balluff EEF7 VSV EFEHL TVRHEICOIKR
BENFET, OV R—FY (VR ZBRS ) D
FRENATVRBEICREEEERYET,

BMP 2f< &, ABRATHERATICLRFHAENT
BE5F, CHICHEDED > EBERA—A—ICHT IR
SIERIES RVOEEBREN RDNDZEICHEYET,

22 R2ICEIZ—HRER

REBHIEEYRNTYTEZISCENHFTENAhTVDD
&, EXRFEOMBEZEEL, NL—Z2J2ZFEMN
DEMEOHKTT,

NL—Z2T%ZETLLEEMOEMEL R, EFIOHK
B, A#E, 2R BEORAELCEIZIHA#ZAL, 175
NEEEZHMTICE, ThICEIZRIRZEANTD
C&, BUBRENKEHE LD ENTEZAYZEL
£Y,

BIEETSERF. TOE. wE-TEREh?RL2EE
ICENTIEENHYET,
BEEZTS>EE., BIC. BMP OHEBIZKY) ., AYIXY
ERBRICESTENEBVLSIC, T2ICEHITIEESE
TOMBENHYET,

BMP ICTEEN HDBEBITEETRAREZEENH
BEEE. TOEBEELESE, TEUKERL SRE
THIMBENHYET,

BALLUFF HAE

p=11I

23 EBEXRTOHRHA
AEILRHEENAEBERR, BREBOLODIEEZE
FLTLEEL,

BERTEIITFILT—REEEIIUTOLSICRTRE
hFEI,

STFrILI—R

BROSA 7T ERR
EEEEBALILSSCEIZER
> FEREEEE

BIUFILT—ROFBA :

3y =
A=

HROBBPRBER<BThOH2EREELET,

A gE=E
SUFLI—K TREEE, LTOBREY—UOME
B, BESLEFRENSPPESNOEBIESS
ThOH3BRETLET,

A fsm
ek, 0T FILD—RE—MBPNEEI—TUDHEE
B, BESCESRLERBGEZR<ETIOH2E
BERLET,

24 EE
> HERERICEEEOEREREICHE > TIEEL,



BMP 01-EL1PP_1A- _ -00-P_ /P__-S4/P__-S75
BMRARTa VI3 AT A
3 Wi A
BMP 01-...-S4 ﬁ]i&&” tﬂi&&”
[/
0 oD = Nl
= 7] 1
50 [}ﬁﬁ:EDIDJ—ﬁm BHE ] <:>

BMP 01-...-§75 | AE |
x 2 6
AOOmm—= 4

40 NI TR
BMP 01-... ¥ —7)L 3 RT EEERE

3 3
= NI It P
° \ 0

2) BIsE M@ ¢ i |
IBEME (K 413, R— 12 ] 11
EZB]) 2 LED R&>
K31 BRRAIYIVIVIA—HIATLBMPO1-... B & OHEE
3.1 B 3.2  HEe

BRELS  BREGRT—T7II (ORI &2FE/AFRI R
BZL)EALTITOIET (BRXO—R, R—2 31
SR ),

NIZUT TFINZZOLNID VT (TZAFY R
WERFE ) 6

NIV RE BEEE + 10 mm.

ElE :BMP IZIE M2 Bt T Uk EEAOY N7OY
DICRBEEAORTHABYVET ( TV, R—
T 30%ESHE ),
RT2arvIvd—4 : lENBERE.

BIEERE :BMP 277U —2avIlKBICEESE
L, UTORELERZRATEEHZ2>TVWET : 32
164/96/128/160/192/224/256 mm, ##V)RLBESH LTV
DZTFIVFARECODVTR, TVZAHILTF—Z ICRBH
ENTVRENZEENET (E81, R—2P29%5
B,

BHER  BMP AR 3> IVO—SADUEEILE
IHEHE, MAITHAEEHEZ 4 mm 2BBLTVET,

BIESEHZBB L TWSBEEHEI 10-Link
AVBTI—ARBRHTOHI B IEIET,

B www.balluff.com

BMP &4 T U T NEHRARDa>I>I—4
SATFALATT, COVATALR., ELZERXZVUAD
EARNARO—2., JUYNBLTFFT YOS
EHACKARAIC KD IFEMARAMCKIEET, BMP
&, BENET77V)1i—-NARNEBRAERZ, 77UT
—2aVICHETIAERE THRREICITVET,

BMP &R ZBICFHMEicE2 7O E 01 HEZBATS
W, COT7FAJHEATRERELERZYYERD L
NTEET, SOIC, BREICHBTEZDAANVFUOIH
H1EGREBLET,

KRR ELED3EICKY), BMP [FEBIMOYR—KNT A
TLABLUTNGA—RBRELZTOIENTEET,
IO-Link 1 X7 I—A%ZNL T, BMP lF& 5ICFD1
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321 F7FrOVHBIHERAYFUTIHN

TFraJdhn

- TRTUEZARE:
-0~10V (RBREETN TV AEEENDE D
fE:105V) (THERE)
- 4~20mA (BREESNTVDAIEEHEAOED
f : 3.5mA)

- AREEOMRIKSITRTRIABEAELTT,

12EY MNBBE (RETIA TV AEEEICES )
AAYFUIHA
REARBASNYTFAVRA LV NBELTRAY FF
TRAZ N
- ISRETCHAEHEART (2YEEBAICDHEST
TOTAT)

- EEH/ERER (ETR)

TFHFOATHABREARSYFUOIHAIIODVTIEE 6,
R=T 15 ICRBEETNTVET,

322 I0-Link1>271—XA

FT7Y)1—RrNARXBEE (pm)
- ATF—RAEY NC LD BESHAEXTR
- ARAYVTFUIES
- HEESLCRAYFUIEEHOEERRERE
- ATF—RAFEZE—D I DA
- BERA
- EEIEEAY X
Al N i 6o | W) Ly D2 S
IO-Link 1 R 7 I—ARICOVTR, E7,
CRBEhTVWET,
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3.3 LED XR

BEEELZ Tk, LED 3 A BMP OESREEZRRLE
T,

K 3-2: LED OfIE&E

LED EBAT—2A
AT—4Z
A
& |ON EJR OK
¥a®W | 1O-Link BE: 7OoT47
# | OFF RS2 aVIVI-RIFHREETH
TWHHEEBEANICH S,
ON RS2 AVIVI-RREREET L
TVRRESEENCH S,
5Hz T |BEOHEE)HF—TH DIz,

R RBEEhEZRZ>a>TI>-4

DRGFEREN PE VN,
IR OFF IZ—%L
5Hz T |7F+AOJEREAAAEVNTVNS
J=y:1
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n /I\ Bk
£ LED AR TREBLETZEHEEE. EX
BREENHBDEZRLTVET, BMP &
RPLBETIhEBES BV ENFHYET,
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- KR=RISTHBLUETIURIUARINA %GE
AULTZORIUVAICEE (E42%288),

- BMP ZEUS TR UTHE® 1 DICEY AT, FE8HRKR
TavIvI—HAEEEILEBHEEET (E43
SR ),

BN FICRITRIEERIESHE

__=-S4/Pp_ _-S75

A gr=E

NIV TREOERI
BAHFICI2BEEN T+ 2B5HE. BMP ORERE
FERIIENHY, B ERBETRIHE TN D
WEY,

> BfFTORBEEERELTLEEL,
> BRZEBEETLEEV,

BEBEZEOHThDY)

A FATHETYICIThND &, BMP O#EENREE

h, BENMBLLBZZENBYET,

> RTTaDIVIA—XAN BMP IZEML TEEA&Y)
Ft A,

> AEICHEZRIEFITAHREOHIWARAEZERL X
£

BMP O {uER® I&, BE&EEN R a>IT -4
ODBRBERERLAKEDLETEDZLSICITVET,

RS2 aIVI-REBHAEICHBL TVDIHREND
WES, AVI>T—>3 2 (NEBEEEFE SEREICT
—7IILIVRAEVTVSA ) FAOKREERLELEE
Ao

BMP A"#AIL BRIV I -2 0OHNIC
EFET,
IT7V)AAOBMAFICOWTR, A>3 >I >0
—HAELUTKABAZRI) S TWES U ZOHNHE
BEBRYET,
O—2U—U2E—AY ROBE., BREENFEEICS
WET,

n BERILNERAOY NTOY ISR (TY
5, R=230),
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4 AT & B (M)
41 TROYRELECAOY MEITIULH 3. AOvY h7O0v2%A0Y NCHOET,
AN OB T

I7VVEANOBRRHICERAOY N7OY VHFBET
FT(T7oeYU, R—=230%2&R),

K 4-5: AOY b hAOROAY R N7OY Y (AIER: £ TAOY
K, AN CROYK)
K4-1: IT7IUIEANOBHAT
4. BMP ZUBRHLE T,
1. AOY R7OY 5% BMP IC&A&K., KILNEED 5. RILNEFEHFTET (MFHFHILY :01Nm),
IO ET,

K4-6: XAFTARUZHEHNTD (RTREANTAOY N A

ACAOYN)
K422 TAOYKITOYY (E)FBECAOY RTOY T ( K472 AOYR7OY2%AO0Y NCEETS (HER: BT
H) QBT BEANTZOY K, HFCAAYK)
2. 20Y h7OY I OFSBEOEEZDY MZFHF = AOY hTOY 7% 90° Bl ¥ F T,
CERBLEY. = BMP REEE h/RETT,

K4-3: ROvYN7OvYO%2BEETZ (RTRENTAROY b,
A CAROYN)
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4 AT & B ()

42  TIOVRIVIAANOES
ZOVRIVENOBN G ER—RIZ2TET I
RIVVERIWAZEALTTVET (7oYYDY R
—J30%2W),

1. ZOYRIVARILS % BMP ICRHDITERT, T
OB, RLEOAVIVT—23aVIEBELTLE
TV (R4-8%25R),

SO RV VEARILE

003

ZIOvRIUIA

K 4-8: BMPICKEILZZEET S

2. R—RAUZ27%BMP ERIFAETAZA REEFH
ED

R—=ROSVT

K 4-9: FK—RIZUTEHTHNS

3. R—RIVZVTORINZFEDST, BMP 25T
RUHICEELET,

K 4-10: K—ROZV7TEEETS
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BMP O1-EL1PP_1A-__ __-00-P_ _/P_
RSRSY 3V IOV ATA

4 AT & B ()

43 FEHARDIIDIDI-XOEMNT

FEHRARDIVIVI-ZOBMAFICEERMAHFRUD
BETI (ToEH), R=J30%25K ),

n RTS2a>IDA-HTR, BAEE
3.50mT (BERALZYTRY NOBEA
[IICHE2T) FREE TV EFAEFRYE
A,

REFENZINEEMOLVORNE
HEEERIATH S, UTORISI>IVI-H 0
BEREIIHBEN HWERT :

R>a>I1I>3-4

BMP

1242

K 4-11: BE#HSLOLNE, ZOHRARMERY > 3a>I >4
@10x10 mm, %EHER B, ~360 mT
RT BB

RTES = AEHEE + 2 mm (R7BHROLNE =
+0.05 mm )

il : SAIEETE 128 mm
R7EESE = 130 mm +£0.05 mm

BALLUFF HAE

p=11I

_-S4/P_ _-S75

EES KOREM T

BMP FE# (REERFREMSHEICAVTVS ) izl
BICWYSTEENTEERT,

S

N

K 4-12: FHRRDa>IIA-FEORMSE (EBAT ).
BEBICHBLTVWARSSa>IVI-F (NS

LU SHAMYERXShTWAZEEHD )

ﬂ BEHATOBEEICE., REVAIXES KT
LED A" FHMBETT (T, K413 %25
B), chshABVWEEIZEE. BMP IE 10-
LNk ZNMLTOARBRETDENTEET,

08
2.7
'9 1 \
/s , )
N/ o o
§ @ ] _© ©
—| -
1.4 o
6.9
17.8
K 4-13: KRR & LED OFE & FEE

1. R7HVETYT (EHERAATICKWELES, K31
L R=D7, RT7HEER#H, R—212%238),

2. BMP 2Effltfal (7o EHU. R—2 30 %5
B)ZFERALTHEMSTNILY 04 Nm TE® 1 DI
BELET,
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-
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~~—\J
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RT3 IT>O—4 BAM TG-MP-028 13 0 S5 &
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ST

a
NS
%

K 4-14:

X 4-15:

B A (3451
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M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)

R 4-16: AXRV2OEVES (EVEEEASRER)

EY | MEEBEOE 5

1 %% +24 V (G EE UB+)

2 H 7FrOJHh EEO0~10V (T
BRRIE) I B 4~20 mA

3 = GND ( 44 EE UB-;
HEEN)

4 2 OUT1 (RAYF>TJHAST)
F=l& C/Q (10-Link )

£41:. IRIZOEVED

45 T—7IIOERE

G5

NEBOBABHERICTLTBMP EHR—KUEH
ToBEHEEODTVDELSITEELTLSEETL,

=7 L ORE

BMP. > hO—5. BREMOT—7 L%, BERT—
FLOEL TRYBEEENT £E\ (BEOETF B
BEOSBETN )., £ EMC ST —7 L OBRE L P
MOBBIEELTIEEL,

T, T—7IILREIPRSNBVKSEBML T EE
W,

BET—7 IO ¥EE
BET—7 N EERT258E. BF¥ENF7T—7ILE
BOBEIBIBE2>TVWR L ERALTSEE L,

T—7I0OEZ

T—7IL0OEE . K20 m,

TFrOJHEAACE, FE. >—I R, BRELIC&2T
NEBOFHEOHZENFELCBRVEY, KYERVWIT—T I
ERYNFBAZENTARETT,
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5
51 2ATLOEYRNTYT

AT LDORED

BYRTYTOEE, BRBRDZI ATV IV AT LN

HATLD—BDFEET, NTXA—ENFFEREENT

WEWEE, JATLANREBERCICENBYET,

BEZELUYNEBEZBR<B TN B LT,

> JATLOBBREKBRICEIEASBEVWTLEE
L\O

> Y RTYTR>BTHINEREZ T LRMEN T
TLEEW,

P IATLPEBEXA—N—CLDREDLEHOEER
BEICHE>TSEE W,

BHMOM ZFHOBENBE, B2k, L&, F

BLBEWESHABUAET,

> RITIVIVI-HembERSABICDEST
BHALERT,

1. BEHA LAY EEBEEATHY), BECRY A
BOUALRRLET. BRBICEENINRSN35E81C
F, Chex#LET,

2. DATLOERZANET,

3. MEMEEHBEALZ/NTA—KEZRIEL. BEICIS
UTBMP ZBHRELET, TOKE, RI3a2T
Az AEERLECDLE>TEHILET,

l] %2, BMP 2L B X —H—(C188B %
ML =BICE, ELWMEICE>TWD A%
HRLTLSEEL,

52 RBREROEE

- BMP LBEIVR—FV NOIXNTOBEEZ EHH
CHBLTLSEEL,

- BECEENRon3540E. BMP OfERZHIEL
TLEEL,

- BRBUNANERTERLVLS, ATFTAICOYY
ZAFTLSEETL,

- BEEREZSBRL, XECSUTEBEDOLET,
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BRARD2a>IVIA-FSAT A

6 FHOYA VBT I—ABKVARA Y F T H D

ll IO-Link BENAT VT« 7 0B4E, 7FHOJH
HEFETOFTF14TTY,

ﬂ REA R BR/DAEHEGE 5mm TY,

ﬂ MEVYRICE, E2HESIOE—RTT, B
#2E) ( Power Cycle ) #FE @7 —I)L/INv D
R R&E, E2HESIOE—RIZRW E
9o

6.1 EEFEHHO0~10V

(IBRE: EEHD)
BIFA—FRE  BAT(—FRE
105V
----- TEH
oV

Ke-1: TFOVEEHRD

I] FEFIE: £6.4, R—T 15 258K,

6.2 STHHEHT4~20mA

BT A —FEH

AT < —FHE

20 mA

4 mA
3.5 mA

RI2a>yIVI-HONE
R6-2: TFTFOJERMEND

ll FARFIE: 6.4, R—T 15 S8,

B www.balluff.com

_-S4/P_ _-S75

63 RAYVTFUIHN
AAYFUIES (IHBRE)

77?47‘T—T -
¥T70F47
M6-3 AL YFUUES (THEE)

—FAVBAAYTFUOIES
—FA(ARAYTFFVRAVRN ) BRET 1 —
ARAYTFATRAUN ) RITE)
TA—F1 TA—F2

o~y
INISTIEN
—~

REETNTVWARAEHRALEOT A —FA2H

®

64 TA—FAVERIYFUIES
A
F7AINRNTRERAYFOTHDIEERR (NO)
TREENTVET (LR ). ChIFERE (NC
BICYIWBABDENTEET,

[V
)EA

FA—F1 FA—F2
FoFa7 b1 }--u( :
¥70747 —! '

RESNTVWSAEEBALEOT 1 —F 1 2 WHE

65 TFTA—FAUER(VFIIRS

Il FEFIE: £6.4, R—T 15 258K,

64 REVTORE

RO LUIHEIC & BB,

KR ER LWETRET S L REOREE BT
EXBYET.

b RRDERS LMBTRELAVTIEE L,

n REAVICEKBDRAEK, 7rO0 1027 1—
ABESUICIO-Link 1 R T I—AICKDE
EICEHTT,

Il TA—FOURICEUMREM (RAVU1—K
SAN—BE)EFEALBEVTSEEY, E
ENRETDIETNNDYET,

n E-—REZELLTCHEATADCEETAETT
( Timeout & 7z (& Power Cycle ) »
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BMP O1-EL1PP_1A-_ _ _

_-00-P_

_IP_

BRR>2a>IVA—F 2 AT A

_-S4/P_

_=-S75

6 THOTA VR T I—AB VALY FU TN (E)
AR
(Jt KRR %GH lﬁt KRR % 2 B
A O Caira
| BREE | —
l./z_s\_T A 1/25\1 AEIS—
‘QJ Qj ugpn £ LED A" 3 ¥R 5 Hz THMR
y =T -~T () (JERER)
REE—R u@@v
(@) |E2re )
(@) B 2Hz
((.)) 7R 2Hz
1x@¢ FFOEhEAET B 1@1
=t | () Q@ |BRA7I#AY ‘A =BFHH ==
(@) | (@»))| % 2Hz ‘AT =BRED -
(@) (@) %2+ 08 AKX EERLTS
2x w ! BT «—7 W 1’“ 1
==r () & A7 R
) # A7 -
((.)) 7R 2Hz
3"@‘ BAT {—7 BB @T
==r ) /A7 ~r _
() #2Hz "
W) A7
o) |} [ mEABOARESETS il
—— Q . & A7IA> BA=AUTY -~r
) ) |&#7 BAT =LY -
@ @ sz P8 KRRV EERLTS
5x@¢ AL YFRA Y EBET B 1@1
— ) " A7 ANBLEEARS Y FRAY RE, To [ =
wp #5Hz —FAUHHBETT (TADE, TOEAR
) A7 E2EEFTIILENBYET ),
sxwt 2LV FRA Y NABERET B @T
=t | () @ (BA7IAY B A = EEM (NC) =~
W | W | & 5 Hz & 7 = B85 (NO) -
u@v | v@v | %5z 98 KR EREALTD
7”@‘ TBREAOULY (@\’T
s wgpmw #% 5 Hz =T
) & A7
W) A7
K] 6-6: FABET—ROBE
BALLUFF HAE




BMP 01-EL1PP_1A-_ _

7 I0-Link > 27 T—2

7.1 BENTA—4Z

__-00-P_
BRR>2a>IVA—F2 AT A

_/P__-S4/P_ _-S75

R71ICF, EEN—232 BMP 01-... DEEN K

IO-Link AARIC DO W TREEhTVET,

ad 10-Link D& f&

EREE CcomM3 230.4 kBaud
FINAADRNFATILNEA L MinCycleTime 1 ms ( Ox0A )
7L—ALftEk: M-Sequence Capability: 0x19

- DOTARNT—RH, BEH — M-Sequence Type Preoperate |2 /N4 b~

- DOTIARNT—2%, BE — M-Sequence Type Operate 11N1 K

- ISDU - I1SDU supported HR—KEh>B

O-Link Z’O R JNUN—=2 3>

Revision ID

ox11 (= 3> 1.1)

FENA AN BYAZAOTOLAT—2EK

ProcessDataln

6 /X4 N (0xC5)

RAZNSFNAANOTOEATF—2HK ProcessDataOut 0/¥4 K~ (0x00)

X—H—F5 Vendor ID 0x0378

FINA AR Device ID 0x0D0101

[O-Link 7’077 4L Profile Smart Y7077 AL Ed2 (
TORIIWHEEY)

O-Link 7A7 7 ANEAT Profile Type SSP 3.2

xR7-1:  BMP F/NA AfEHR

ﬂ BMP O&&EH A V)L XA L ( MinCycleTime )

F1IU®TTY,

NAZBBEIIBUTHAILNZ A LEZED
BoENTERT, TOLY, ERICEAS
hBdH9 40 ZA L (MasterCycleTime ) &

NAZICKW R ET,

n AEYEICE, E2HE SIOE—RTY, B
#2E) ( Power Cycle ) BEE 7+ —ILNY D
ANV R, E2HIEESIO E—RICEWE

EE

B www.balluff.com
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BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P
BRARD2a>IVIA—FSAT A

4 I0-Link > 27 IT—2 (#& )

7.2 JOEARF—X(PD)

BMP ®/N\UI—>3 2 IO-Link 1> 27 I—A%ENL
THAIINFERTHEED LTEMODAT—EZAB LT
ALY FRANEREHALET,

NA B~
o | 1 [ 2 | 3 4 5
AT—| AF—
RIEfE V27| B8R
#¥% | sscC

*R7-2: ZT7OEAF—4&

B E 18

BIEME (um) EARDayIVI—FoMuBICHBL
THY, FERZEND3IR2EY METERENTVWET,
AT =D TR

A=) EHIE, SIIZY NADEEBD DI,
ENRBZAVTCAERBOEEZTOSNEAZRLE
To

BMP -6 ( OXFA ) OZBED AT — 1) > J&EE : BIEE x
107 = & [m]

AT—RAB LV SSC

EY k| &% HBE

BMP A"H#BEL KE A (X
TEUIZ—. N—R7UI
TOTEE ).

7 System Error

6 Out of Range / BMP # & HEER DR
No Measurement | 3> I —X =8
Data LEtA,

5 Out of R2a>Ird-RiE
Measurement REETN TV AIEEH
Range AZH %,

4 Measurement R2a>IvI1—HiE

REE TV AEHE
MY ET A, MEEY
H—THPBRVTT,

Value Unsafe

3 SSC 4 4LDOODAAY FRA>
RDRA Y FIER
2 SSC 3 3DODALYFRAY
NDRAY FI1ER
1 SSC 2 20HDAALY FRAY
RDARA Y FIER
0 SSC 1 12ODAAY FRA>

RORA Y FIEHR
SSC1 & SIOE—RTH
HOUT1ICREEThE
£

®7-3 AT—RAE SSC

18 | BALLUFF HAEE

p=11I

__-S4/P_ _-S75

I5—0OBE. FNAANENET—R22FEAEHRK
TERVEEICIE, PDEMEY NMI&KY, F—XRIEE
MEEODELTHINENET,

| OLink #ae PD EXE Y NE#K % 7% 10-Link
NAZICKWERICWMYBONET (EAY
AZRONY RTYO%SR) .

.
L

3R =2
| -|\: edeeh i K &
=B [ A= R | x
1|~ : ml
AW EN = 0
H |E H H
N @& 8 N\
m|— B —
N IO
B < =N
® [ <%
o o
3 | 3
AT—ZAEY K
B 00 0/1? 0|0
k4
Ev 01 0 110
N5
Ev 110 0 Ot
N6
"ESEET-3

ACOEY MFBREEShTVWDE, BEVF—TRBIEBYET,
RO2AVIVI-FOBANBEIESD, L& BMP HSENT
EFTVET,

R7-1: @EESLVOHAD

R2O2a>IVA-SFBREERO LAIREZETAICS
V), BMP IC& > TEERAMENDEE., AEMBET
DEICBEBRASNET :
- OutofRange ( EF% ) 7’ A

il : 2,147,483,640 ( OX7FFFFFF8 )
- OutofRange ( AN ) X1+ A

f| : -2,147,483,640 ( 0x80000008 )

IZ—0FE (BMET—2AEHEhBEVES ). Al
FEfBId T > —1E 2,147,483,644 ( OX7FFFFFFC ) [CBE
BASIhET,



BMP O01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
BSRAR>2a>IVA—-32AT A
4 I0-Link 1 > 87 T—2A (&)
73 BAlIT—2R
AOFVIR | BTAVTFYIAR NZAX—5& & TOtA T—2RE
0x0010 (16) 0 Vendor Name ARSI Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 N1 b~ Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name &K 40 /N4 M| Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12N b~ Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 21 N1 K~ Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number &KX 18 /N4 K| ReadOnly
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2NMA b~ Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision INA K~ Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | &KX 32 /N1 | Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag &K 32 /8N4 | Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag &AR 32/V4 K| Read/Write X
K74 BRTF—X
T7Vr—>avERRY, #eERJ, Or—>3a>ry
T7Ur—2avERRY., #eExJ,. 07— 3rx
TnRYI &, 10-Link /N1 A, EED, &K 32/N/
RHAAXOARNI YT =B HETSNBLSICLET,
ChET77VTr—>a2RlIoBRIICERL. NFX—2
RE=YICERWRALZENTEET, Y TA0FY D
AOIRYATSITORREANDT VAN TAET,
B www.balluff.com HAFE BALLUFF
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BMP O1-EL1PP_1A-_ _

__-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

BRR>2a>IVA—F 2 AT A

¥ 4 I0-Link { > 27 T—2 (#& )

74  JATLONTR

BMP ICEEENDIN Y RARKENTHY, ThslE
INZ X—2A& System Command ( AT ANV R ) IC
KWAVTYIR2, HTAFYIROIELET,
SAFLAOX Y RABMP ILfEEEchad e, BEODT S
DT—2 a2 RETHRENSRY, AN REFEED

ToarveRBEEERT,

N>R B BL

0x01 (1) ParamUploadStart NS X=27Fv 70— RE%K

0x02 (2) ParamUploadEnd NZA—=2Fvy 70— RET

0x03 (3) ParamDownloadStart NTX—=RAJ>0O— REH

0x04 (4) ParamDownloadEnd NTX—=ZA 70— REKT

0x05 (5) ParamDownloadStore NTX—BZBRERTBROET—RREFEHRB.

0x41 (65) SP1 Single Value Teach | REDREMNEZEY RARAV K1 &L TR,

0x42 (66) SP2 Single Value Teach | REDREMEZ Y MARA42 K 2 &L TRIF,

Ox4E (78) Teach Reset % SSC M SP1 fEH LT SP2 fEZ HIfR,

0x80 (128) Device Reset £FNA AV R—%> =2 HH1E,

0x82 (130) Restore Factory Settings | £ E% THREICE T,

OxA5 (165) Reset Maintenance EEENTA—2ZRT,

OxEQ (224) Teach Preset PDVF 7ty NOEHBELTRE. REOHIEZT )Y MEICKE.
OxE1 (225) Teach Measurement RENNEZNEHEHROTARAMEELTT A —FA42 T %,

Range Lower Limit
OxE2 (226) Teach Measurement RBEONEZAESHEO LARFMEELTT —F A2 T,

Range Upper Limit

RT75  DATFLAOARVRAVFVYIR2 HTAVFY IR0

SALLUrr
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_-00-P_
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BRR>2a>IVA—F2 AT A

4 I0-Link { > 27 T—2 (#& )

7.5

NIX—=2F—4

AVFVIR | BTAVFYIR | NFX—%

| % | 7912 |[7-5RE

MDC ( Measurement Data Channel ) ( BIETF—&XF v X)) (E751%Z228)

0x00C1(193) |0 Offset 4 )4 b | Read/Write X
0x00C2 (194) |0 Preset 4 N4 | Read/Write X
0x00C3(195) |0 Output Characteristics 1 /N4 | Read/Write X
0x00C4 (196) |0 Enable Detection Range 1 /N4 b | Read/Write X
0x4080 (16512) | 0, 1. 2, 3, 4 MDC Describer 11 /N4 | Read Only
0x0202 (514) |0, 1, 2 Physical Measurement Limits 8 /N1 | Read/Write X
SSC(ARAYFUIEESFvXIL) (E752%51K)
0x003A (58) 0 Teach-In Select 1 /N4 | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 /¥4 | Read Only
0x003C (60) 0. 1. 2 SSC1 Parameter 8 /Y1 b | Read/Write X
0x003D (61) 0. 1. 2,3 SSC1 Configurartion 4 )N4 b | Read/Write X
0x003E (62) 0.1, 2 SSC2 Parameter 8 /N1 | Read/Write X
0x003F (63) 0.1, 2.3 SSC2 Configurartion 4 N4 | Read/Write X
0x4000 (16384) | 0, 1, 2 SSC3 Parameter 8 /N1 | Read/Write X
0x4001 (16385) | 0, 1. 2, 3 SSC3 Configurartion 4 N4 | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 /N1 | Read/Write X
0x4003 (16387) | 0, 1. 2, 3 SSC4 Configurartion 4 N4 | Read/Write X
Device Configuration ( 7/\ 1 A&E )
0x00B4 (180) |0, 1., 2 Output Type (E 753 25R) 2 /X4 | Read/Write X
0x00F8 (248) 0. 1. 2 Diagnosis Suppression Configuration 2 %A K~ Read/Write X
(E754%38R)
AVF423a>vEFZRIUT
0x0052 (82) 0. 1. 2. 3, 4. 5 | Device Temperature (& 7.5.5 %58 ) 10 /N1 | Read Only
0x0053 (83) 0. 1, 2 Temperature Thresholds ( &£ 7.5.6 228 ) 4 )XA | Read/Write X
0x0057 (87) 0. 1. 2,3 Operating Hours ( £ 7.5.7 258 ) 12 /N1 b | Read Only
0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter ( £7.5.8 258 ) 4 )N ~| Read Only
SATLNT A=A
0x0003 (3) 0, 1. 2, 3, 4, 5 | Data Storage (E£7.59 228 ) 72 )N4 | Read/Write
0x000C (12) 0 Device Access Locks ( & 7.5.10 228 ) 2 N1 | Read/Write X
0x000D (13) 0. 1, 2, 3, 4 ProfileCharacteristic ( Z 7.5.11 258 ) 8 /N4 N | Read Only
0x000E (14) 0. 1.2, 3 PD Input Descriptor ( Z 7.5.12 238 ) 9 /N1 | Read Only
£76. NFAXA—ZF—RIO-LnkI>RTIT—RA
B www.balluff.com HAFE BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
WRR>2a>IA-R2ATA

¥ 4 I0-Link { > 27 T—2 (#& )

751 AEMERE (MDC) H EEREOREERA YT IBECHE

BMP [FRIEE iz &% BIEM@ ( Measurement
Value ) ZHL T IO-Link YAZRIZIZELE T, AEE

ERELET, RAVFUIESHRE (E
752 %3R ) BMLEIZKUTBETSHLEN

F. ATONSA—REFEALTCET V-3 HYFET,
EhETHEAITHIENTEET,
NTX—27 A BN & TOtEA |E
FYIRA
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 )N4 & | Read/Write | -600000 ~ +600000 um ( 77 # JL
~:O0um)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 N4 b | Read/Write | =300000 ~ +300000 um ( 77 # JL
N:Opm)
Output Charakteristics 0 - 1 /N4 ~ | Read/Write | 0x00 (false ) =3 FV) (I RF+v 7
0x00C3 (195) TEOR)
OXFF (true ) V=3 LtV (7r—7ILEITE
ax)
Enable Detection 0 - 1 /N4~ |Read/Write |0=#H&EHEH FT7IT17 ‘
Range OxFF (255) = &R 7 o747 (77
0x00C4 (196) )L : OxFF)
MDC Describer 1 BWEDR |44~ |Read Only | BEDREADBIEEOZ/IMED
0x4080 (16512) RiE
2 BVWHADR | 4N/ |ReadOnly | BIEMKREADAEEDZRAMEY
R{E
3 1=y rI|2/84 b |ReadOnly |0x1010(4112)= X—&—
4 Z7—)L | 1/84~ |Read Only |OxFA (-6) = HIZEE x 10 = & [m]
Physical Measurement 1 BWADR | 4 /84 N | Read/Write | RINTRIEEDRR2
Limits SE
0x0202 (514) 2 BWHORE | 451~ |Read/Write
FE

D"REETNTVWASRELREA QK ME/BZKIE, REEE, EHEEHD
EHIC, CORRMEZLEDCENTERT,

R7-7. NFAXA—2F—Z MDC

ﬂ NZA—ZEHRELCHELHSCENBHY R

T TOLEH, ATOIEFTREZTOCL
EHRBLEY T4 —FEH, HosE, 7
1I—=FOFXT7Y NTUEY N

T 14 —FEH

BMP ORIEEEET 1 —FEHEICK ) HIREhD &
HYET, COBBERICRATLAIOARN Y R BN T4 —F
BEEBRUVRKRT A —FEHEEZMERITDENTEET,
FLLRREETNh TV S REEHEANT, REEDEZ/NT X
—2A& MDC Describer A* 55t hHD CENTEET,

ikt

/N5 X —2&Output Characteristics ( H A4 ) (&),

F—REOESHRAZEREGEEED_ENTERT, TOD
o, EENFMRECN TV ACHEEAANICRENET,

F7EY NERETS

HAOERF 7Y NMIZEOEARIATFATVET, TO
£, FEOEZE/INT X—ROffset (A 7Y b)) FIZ
BERACIENTEET, COMER. BMP (&2 THI

EMBOEICMESN, HAchxT,

BALLUFF HAE

A COERT—ARFRERICKETHY, BELTREYEEA,
BEGEEET A —F IV RICKYBEEILTRENTEFRT,

FTA—F7UtY

FA—FTVEY NlBER A 7Y MEQBBIEHEET

BEICLET,

1. FEOHNEZ/NT A —ZPreset (7TUEY ~) I
EZIAXET,

2. RT2aryIVA—-REaEEONEBILBALET,

3. JATFALAOARVRFA—F 7)1y NEETLZE
£

4. BMPRA7tY hEEHL., ThICKVEIM T
NETTUEY NMENHAENET,

Detection Range

BMP BREEhTVWAAEHEAZHNDEE I, &
HEEZHWZADETOBIC, £©51 >0UBFEREZ LD
LET,
COEBANTTIT—2aICBVTERLLEVEE
IZl&. /VZ X—2& Enable Detection Range ( & i #i B
A)ICKNATIZTRENTEFRT,




BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P_
BRARD2a>IVIA-FSAT A

_/P__-S4/P_ _-S75

7

10-Link 1227 T —2A (#& )

752 AAYFUIEFHRE (SSC)

AAYFUIESHREOMICAEERE (&
751 2R )FMETLTVEFAELRY FE
Ao

BMP ICIF 4 A AA Y FUIEESHFEIMATENRTVE
To BRAAYVTFUIEBRE 2 DONTA—RICL>TE
ZBIAFENTVET (NFA—ZBKLVEEE ), BMP (&
AAYFTEE% Window E—RELT Smart 224
TO77ANICEUTBERATVET,

EATVRA EAXATURA

§sC

.
L ON |

SP1 sP2

SSCEARTUYA

RIEE

R 7-2:

NZX—=7 H714>

95

=L & TOoRA | &

SSC Parameter
SSC1: 0x003C (60) 1
SSC2: 0x003E (62)

Setpoint 1 (SP1) | 4 /N1 N | Read/Write | 32 'Y NEZE{E [um]

SSC3: 0x4000 (16384) 2

Setpoint 2 (SP2)
SSC4: 0x4002 (16386)

4 )4 N | Read/Write | 32 E'Y NEZE{E [um]

1 /N4 ~ | Read/Write

SSC Configuration 1 Logic IR (NC)

ERF (NO, 77 K)

SSC1: 0x003D (61)

0
1
SSC2: 0x003F (63) 2 0

Mode deactivated

1 /¥4 N | Read/Write

2 = window mode ( 7 #JL K )

SSC3: 0x4001 (16385)

SSC4: 0x4003 (16387) 3

Hysteresis 2 N4 N | Read/Write

K~ 2100 pm )

100~ 30000 um ( 77 #JL

®78 NIX-ZF—HRSSC

- SSC1EIHT7 #)K~&L T In-Range
AAYVFRAVN (E63. R—T 15 %
SR )

KAV RHEBLET,

SP1 & SP2 HNAERICEDIESEE 2ED
EATFUIANBET, ThICLWASY T

- S8SC1ESIOE—RTHI Out1 ICREE
nEX9,

BMP I&, Single-Teach ( > ILF 14 —F ) #ae

Smart B H7O77AI)ICKEUTHR—KMLET,
® Teach-In 7O ARAIIZ, €5IZ2D2ONTFA—=2H
FRAENET (TISelect H KXY TIResult, £7-9 %%

B
ATV IR v & TOotA |E
FYIRA

Tl Select 0 1/N4 b | Read/Write |0or1=8SC1(F7#JLK)

0x003A (58) 2=8SC2
3=SSC3
4 =SSC4

Tl Result 0 14N |ReadOnly |0x00(0)=3kF7oF17

0x003B (59) 0x11 (17) = SP1 @ Teach-In A" Zh
0x42 (66) = SP2 @ Teach-In /"&b
0x07 (7)=IT5—

£79 NIX—FF—ZTeachin(TA—FA4>)

=
=]

B

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-_ __ -00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
MRRI2a>IVI-42AT A
4 I0-Link 1 > 87 T —2R (&)
T 1 —F 4> (Teach-In)
1. TISelect ICKWEBNDARAYFUIET (1~4) %
BIRLET,
2. R2avIVA—-REAAYFANBEICED,L
X9,
3. AT AN R Single Value Teach SP1 ( 0x41 )
ZRTULET (PATLIONVR, R=220%%
B’
4, RO2IAVIVIA—REARAYTFATNEICEH,L
£9,
5. AT AN~ R Single Value Teach SP2 ( 0x42 )
ZERTULET (ZARATLIONV R, R=D 20 %5
B)o
ﬂ TI#IFE/NT X—2 Teach-InResult ( 74 —F 1
URER) 2EALTRARTBIENTERXRT,
753 HHRE
BMP DM N ZRET D ENTEET,
1TV IR v B & TOtA |{E
FYIRA
Output Type 1 Out 1 1/N4 b~ | Read/Write |0=7#7
0x00B4 (180) 1=PNP (F7#)LK)
2 =NPN
3=Push-Pull (7v>a17))
2 Out 2 1)1 N | Read/Write |0=77
5=8% 4~20 mA
6=BE0~10V(F72ILN)
®710. HHODREE
754 PHIOELL®

DUTHBEEN T 7T —2 3V ICREEE S5 THBAIC
&, COBEEZZELILEHDENTEET,

BMP ICEEENTVBIBI/ARNIDOVWTR, 41X
RURKN, R—2 27 #3818,

AFYIR BT B & 7oA |{E
TFY IR
Diagnosis 1 Suppression Level | 1 /81 ~ | Read/Write |0=2AXRYNTIFTAT (FT7HIKN)
Suppression 1=XYyE—2JZ01E®
Configuration 2= XAV E—TIBRUOUEBEELILED
0X00F8 (248) 3=2ARYREELLD
2 PD Invalid 1 /84 & | Read/Write | 0x00 (0)=PD & 7O 717
Suppression OxFF (255) =PD &% ZL 1t ®
R7-11: BWOELLD
BALLUFF ARG




BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P
BRARD2a>IVIA-FSAT A

4 I0-Link { > 27 T—2 (#& )

755 BERA

LT ORE@EEBMP ICKEFEHFED 16 EY MEEL
TE °CTHATNET (1 FY T A0x0052(82))
- BEOBE (Y74 FYIA1)

- BFRKRUBRORERE (Y7410 FYIR2)
- BERBRUBROSEEERE (Y71 FYIR3)
- 2MAMBCSHARERE (Y710 FYIR4)
- 2MAMBCEH2EERE (Y710 FYIRX5)

ﬂ BEEYEBMP NOBREZRELET,
chizEE, AERELEE<BENET,

756 BEZLEALEVE

BMP ZUATOEREEBLELE \MEZEETD A2 EME
LET (A4>FY DA 0x0053 (83))

- iﬂrﬁ’FEt:EE?%béb\{E(*)‘7:4‘/7‘-‘“y’77\1)
- EBEEBICEIBILEVME(HYTAFTYIR2)
LE&EWMEIE 25~+85°C DEIFTHRETEE T,
COLEWVMEZETE 2KV, EE>/EVTBE, BMP
HEEERLET (ARVRNUAN, R=D 27 %5
B ).

H BMP OAEBREA 95°CEZ LR L, IT5—
BERB MRRENET,

B www.balluff.com

__=-S4/Pp_ _-S75

75.7 EEEBEAIUXR

BRI BMP ATRIEE W, —E0RKEBRT X

HICREENET (42T Y 2 X 0x0057 (87) ) o

- 2MAPBICHLLEZEERB (VT4 FTYIA)

- FEOX>TFHDALBROEESEE (YA TY
TAX2)

- FIERAYFAUICLTH S OESEE (71>
FYIOAI)

2 AT LN R Reset Maintenance ( XT3+ AU

EYRN)IEKRY, XOTFUAICBEITREBREBOY>

AAFEOIC)EY hEhFET,

758 T—KYATINNIE—

BMP E#HLEITS O IC, KEHICREEATVLS
T—RYAONAIE—FADIXRNLET, &
AT AN R Device Reset ( F/NAM AVEY K ) &/\
—ROITBERE, WOV EOAVIOVXYNIDE
AMET,

ATV A 0x0058 (88) . HTAVFYHURO0ICL
W, BEZHRAETENTERT,

2 AT LN R Reset Maintenance ( X732 A
Y RN)IE&KWY, XOTFFVRAAT—RNYA19ILATY
F—RFEOLCVEY hELET,

HZA5E SBALLUFF
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BMP O1-EL1PP_1A-_ __ -00-P_ _/P_ _-S4/P_ _-S75
MRRI2a>IVI-42AT A
4 I0-Link 1 > 87 T —2R (&)
7.5.9 T—Z{RE ( Data Storage )
AVFYIOR | T4 | B Sk TotA |fE
TYIRA
Data Storage 1 Command 1 /N4 b | Read/Write
0x0003 (3) |O-Link Y A 1%/15 X — & Data St
2 State Property 114 & | Read Only ( ;—_‘-Iigﬁ%q ) E;—Qﬁ%t@g&ﬁﬁ?{ﬁe
3 Size 4 /N4 b |ReadOnly | BELET, I—HF—ACO/NFX—-X&
4 Parameter Checksum | 4 /N1 N | Read Only EREIDCLBTEREA.
5 Index List 62 /N1 ~ | Read Only
®7120. F-ARENTX—%

7.5.10 727t APh1E ( Device Access Locks )

COEBENTX—2TIE, 10-Link F/N1 AD4EED#
BETIOTATELRIETITATILTRENTESE
3’0

BMP 01-... DIBE. NTA—RIZ—JvHBLUPREY
DHEEZ Y IV FTBENTEEXT, TOLEHIZIE 2/
A1MNMEOFEY RE1(OYY ) ICRETDIHENHY)
T9., MeEEOY VBB ITDICEK., EYREOICEREL
F£¥9,

EYy kO NZX=RFowA0OY Y
(YR—=K=&L)

Ey N1 NZA—ZEBEOAOY Y
(YR—KHY))

By K2 RE>OOY D
(YR—=K&HY))

EvY K3 A—AIl1—Y—a 227 1T—A00
\y7
(HR—KEL)

EY ~4~15 | FiE

®713 NSAXA—aF—2OOYY

7511 7’O7 7 4 )L £ #8E ( ProfileCharacteristic )

SONTAX—=RIE, 10-Link FINA AN Y R—KT2
O7740LZRLET,

H7 45y 9 A1 ( DeviceProfilelD ) :

0x000B ( BlEE>Y%, Smart #7077 /)T
FA42AV2ILDEMEE)

H7 425 Y 92X 2 (DeviceProfilelD ) :

0x4000 (HEZ7'O77AINICKDEBI &)
#7425 v 2R3 (FunctionClassID ) :
0x8001 ( SSC Function Class )

#7435 Y9 A 4 (FunctionClassID ) :

0x8004 ( Teach Channel )

BALLUFF HAEE

p=11I

7512 7O AF—2XO#EiE ( PD Input Descriptor )

CONTA—BRIFEAEHTVRTOCRATF—2OEK
ZRLTVET,

TOEAF—20EBDE 3/NA MTREchTVE
ED

P & A
TY IR
0x01 T—UF EOEY ~
1 0x08 sEY MNE
0x00 oEY~NA7tY K
0x03 | Signed Integer ( FH{E B )
2 0x08 sEY M NE
0x08 SEYKNFT7EY N
0x03 | Signed Integer ( FFE & &% )
3 0x20 32EY N NE
0x10 1BEYRNZFT7EY S
K714 TORATF—Z0OEE

HTAVFYIR0ICKY, 7TOEATF—INDEEAK
SUhERIAMIENTEXT (ZETOERT—X
(PD). R—T 21 25K,




BMP 01-EL1PP_1A-____-00-P__/P__-S4/P__-S75
BRARD2a>IVIA-FSAT A

4 I0-Link { > 27 T—2 (#& )

7.6 BPEHT—2X
BMP "B TF—& (AR N ) ZEH AT ALAICEH

(RT715258).

RIZBHES AT LD ZUI/NT X

—2ZFEALTAT—RAZHRAHIEN TEET,

761 BEINZAXA—2&

ATV | T4 | NTX—& & TOtA |&

A FYIR

0x0024 (36) | 0 Device Status 1NN |ReadOnly |0=I1EE
2=8%
4=T7—

0x0025 (37) | 0 Detailed Device 9NA4 N |ReadOnly | 7UT 47 BERI@EET :

Status 1. AR |\5¢47°0)/\"f|\(0=4&“/|\73

L. OXE4 =8%, OxF4=T5—)
2. B8RV 3. '(/\/ [N Ll NOPAR
(Z£762%38R)

0x0028 (40) | 0 Process Data Input | 6 /X1 N | Read Only | IEIO B 7AOLATF—% (E72258K)

£ 7-15. PHWINTX—2X

762 AXRZVKNURARDB

ARRND | KRR IR
=%

0x8D00 EE LIMITED ACCURACY PLUS - R > a> I A4S ERHEERNICH Y TTH. BRES
NTVRAEEBANTT,

0x8D01 EE LIMITED ACCURACY MINUS - AR a> I O—4SAEhHERNICH V) ETH. [/E
ENTVWRAIEEENTT,

0x8D02 g5 OUT OF RANGE PLUS - R 23 > T I—H B HRHERANMCH Y & T, BT —
AHEAETHhTVEL A, EREENETOEARAT—REIE OX7TFFFFFF8 £ 1= &
2,147,483,640 T,

0x8D03 BE OUT OF RANGE MINUS - R a > TV OA—-X B RHEBEAATY ., BT —X4H
AENTVELA, EEENEZTOEAT—X{EF 0x80000008 F /=& -2,147,483,640
T9,

0x8D04 I5— NO MEASUREMENT DATA- RS2 a > IV - FRAEhEBA, BUETF—2H
HAThTWELA, EEEhETOEAT—REE 0x7FFFFFFC £ 213 2147483644
T9,

0x8D06 B MEASUREMENT DATA UNSAFE - AIEDO#EeV ¥ — 7 APV TT, 77U T—>3
VERRIDIVLENDHYET,

0x4210 =5 DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (E 756 #3# ) -{RESTCNTVSEEE
WME ( Efl) ZEB>TVWET,

0x4220 =5 DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (£ 756 238 ) -RETN TV EEES
EVME (T ) ZTE2>TVET,

0x4000 I5— TEMPERATURE OVER RUN ERROR - BRENRENHEEEZ LE>TVET, BF
ZEVBRS BENHY)ET,

0x5000 I5— HARDWARE FAULT - /N1 AON— RO I T ICREEN HY)FET, BMP OEREHRZ IE
b, BEBLET, COAMRNNBRETZHEAICIE., BMP ZXRBITIHEN HVY E
ER

0x8D07 I5— OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT - ZFAJERBE Il F—T B >TVE
T, BT ZSmL TS EE L,

x£7160 ARVKRUAK

B www.balluff.com
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BMP O1-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P__-S4/P__-S75
BMRRD2aVIVA-82 AT A

¥ 4 I0-Link 4 > 827 T—2A (#& )

7.7 TNARIZ—AYyE—-2
TOEAIZS—0HBE, FNAAREENIZ—I—KR

EEALTHELET,

IZ—O0—R | IZ—XYyE—2>

0x8011 A7V O ARBARA

0x8012 Y7427y O ARNATRH

0x8023 TOEAER

0x8030 HENDE

0x8033 NFZX—2EEB

0x8034 NIXA—2ERE

0x8036 S — RIS RIA TR

0x8040 FBUINTA—REY N

0x8082 T7Vr—>aviEERERTETY
A

RT717: I Z5—XY+t—2 :10-Link {H#

28 | BALLUFF HZAE



BMP 01-EL1PP_1A-_ _ _
HARRI>a>I>a—

8

8.1 HLEERIEHRE

RIE S E

o R RE

10-Link

7rav
DZT7ITAREY
BYUBELUBEY
BERUT N (HRREDL SO
K& )
BTV IL—h
ROHSRE (BERELEZN
TxY hNOBBHEICR2T)

BE&SE
BAERRE
REARRE
HXPEE 2

8.2

TERE

BEAH

EN 60068-2-27 |Z %#1
&2

EN 60068-2-6 | %3
REER (IEC 60529 ) ¥

83 EREE (/MEB)»
BEEE U,
BRESHERI (U, B )
BRAEBEFR(Ue DC)
ERIEEREE U,
EREEEE U, DC
HERELE t,

Y7 (U, D%)
aFERR (7FOT 1)
HASER (FTFOYU)
AAYFUIHHBERE

B www.balluff.com

_-00-P_
AT A

_IP_

32, 64, 96, 128,
160, 192, 224,
256 mm

1 um
12EY K

+250 ym
+100 pm
+03%

<1000 Hz
3mT

—25°C~+85°C
—25°C~+85°C
31°CETNEETER
SHXHEE 80 %
. 40 °C B ICFEXHEE
50 % £ TEFHICRED

3
E¥RE, 3049,

11 ms

55 Hz,
1 mm #&HE. 3 x 30 %

IP67

15 ~ 30V DC
25 mA

<160 mA
75V DC
24V

<100 ms
<10 %

< 500 Ohm
<5mA
<100 mA

_-S4/P_ _-S75

R, BEERKE
T—7 I nER
T—7ILORE
BAME R

B
...P__-S75
..P__-s4

P

EEE

8.4

LR
BEERE

it 52 i
T—TIREREN

HAA2B27 11—
TrOJHn

8.5

A2RTI—A
SIO E—R

86 X
HEER R
FERRREKR
IZ5—%7R

8.7 HWHNT—X

&

WETRILY
NIZTHE

VREEECES

TOZAINT—2Z

23xT—7IIER

2.4 mm
BAH, R—T 31228
0.07 mm?

M8x1 AxRI X, 4E>
M12x1 AR R, 4E>
F—=T5—=TILIUR
=7

(AR RSEIBL )

4

)

»H)

PUR

7rasd. g
(0~10V) (THBRE)/
B (4~20mA ) tIETTEE

10-Link 1.1
»Hh)

##&® LED
#H LED
#*€ LED

42, 74, 106, 138,
170, 202, 234,
266 x 17.5 x 9.6 mm

0.1 Nm
PA12, PILZZD A

2 MHRGEE ;- 10..90%(REEL BV &)
9 IPREEMEE. ULTRTARENTVELRA,

4 8@k, SELV/Limited Energy ( &
PBEAFBHYVET,

ERIZA2) DERTEEEES

A7 BALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-__ __-00-P_
MRRI2a>IVI-42AT A

_IP_

_-S4/P_ _-S75

(2] A

TOEFVREBEATVDEVWEY, BIRIZEXSEE

(A

9.1 R a> I 1—4 BAM TG-MP-028
EXJ— R : BAMO39T

& 26 14
<2 " RVNEH /
= ML/ O i | |
DA\ = |

®4.25 \)»P

®o-1: AKR¥TarIrI1—4X BAM TG-MP-028

9.2 TAOVY MNAERMFHEY M
( BAM MC-MP-056-01-2-T5 )

JEXJ— KR : BAM0383
- 2Z2Ov R7Ov o (TAOYN)
- 28U

ZXH ZXQ

o2 TAROYKREBfFAHEY K

9.3 CAOY NARMSHEY N
( BAM MC-MP-056-01-2-C3 )
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MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

1 YkasaHuAa anAa nonb3oBartens

1.1 Cdbepa pemnctBuA

[laHHOe pyKOBOACTBO COAEPXKMT onucaHue
KOHCTPYKLMW, NPUHLMNA OENCTBUA N BO3MOXHOCTEN
HaCTPONKM MarHUTHON CUCTEMbI U3MEPEHNA NMONOXEHUA
BMP ¢ aHanorosbiM nHTEpdENCcoM No TOKy 1
HanpAXeHWHo, a Takxe ¢ nHTepdgericom |O-Link.
PykoBOACTBO AeWCTBUTENBbHO ANA TUNOB

BMP 01-EL1PP_1A-__ _ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
(cm. TMNoBble koAbl Ha cTp. 31).

PykoBoacTBo npegHasHa4eHo ana KBanuuumpoBaHHOIo
nepcoHana. BHumarenbHo nsyumTe pykoBOACTBO Nnepea
MOHTa>KOM 1 aKcnnyaraumen cuctemsl BMP.

1.2 Wcnonb3yemblie CUMBOSbI U YCITIOBHbIE
o603HavyeHunA

OTaenbHble yKa3aHUA O BbINoOJIHeHUM paboyen
onepauunn 0603Ha4eHbl TPEYrONbHUKOM, CTOALLMM
nepepn ykasaHvem.

» VYkasaHue o BbinonHeHun paboyei onepaumm 1

OTnenbHble paboyne onepauuu cHab>eHbI
Hymepaumen 1 aaHbl B CTPOron NocnefoBaTenbHOCTU:
1. VkasaHue o BbinonHeHnn paboyer onepauum 1

2. YkKasaHue 0 BbINONHEHNM paboyen onepauum 2

Yucna 6e3 AONONHUTENbHBIX 3HAKOB ABNAIOTCA
[ecATUYHBbIMU

(Hanp., 23). MNepen wecTHagUaTEPUYHbLIMU YUCamm
ctouT Ox (Hanp., 0x12AB).

ﬂ Yka3aHue, pekomeHpauumA
OTOT cMMBON UCMONb3yeTcA ANA
0603Ha4YeHnA 06X YKa3aHWi.

1.3 O6bem nocTaBKu

— MarHutHana cuctema namepeHua nonoxxeHna BMP
— Kpartkoe pykoBOACTBO

n Bbi60p AaTUMKOB MNONOXEHUA U MOHTaXHbIX
NpVHaAIeXXHOCTEN 3aBUCUT OT 06nacTu
npumeHeHna. VIx cnepyeT 3akasbiBaTb
OTAENbHO.

B www.balluff.com

14 PaspelieHua 1 MapKupoBKu
L

3Hakom CE mbl noaTBepXxaaem, 4To
Halm n3genvAa COOTBETCTBYIOT
OEeNCTByOWMM TpeboBaHNAM
avpekTusbl EC.

Cuctema BMP oTBeyvaeT TpeboBaHMAM CrieayroLmx
NPOV3BOACTBEHHbIX CTAHAAPTOB!
— EN 61326-2-3 (nomexoyCTOMYNBOCTb U U3NTyYEHMNE)

MpoBepKa nsny4eHusa:

- Many4enHne pagmonomex
EN 55011

MpoBepKM NOMEXOYCTONYNBOCTH:

— Crartuyeckoe anektpuyectso (ESD)
EN 61000-4-2 YpoBeHb

XXECTKOCTU 2

— OnekTtpomarHuTHbele nonAa (RFI)
EN 61000-4-3 YpoBeHb

XEecTKoCcTn 3

— BbICTpblE MMMYbCHbIE NOMEXN
NnepexofHoro pexxmma (BCrbILWKK)
EN 61000-4-4 YpoBeHb

XXEeCcTKOoCTn 3

— lMNomexu Ha NMUHUK, Bbi3BaHHbIE
BbICOKOYaCTOTHbIMU NOAMU
EN 61000-4-6 YpoBseHb

XEeCTKOCTn 3

n Bonee nogpobHble cBeAeHNA O AUPEKTMBAX,
paspeLleHnax U Hopmax cM. B «[leknapaumm
COOTBETCTBUA TPEGOBaAHUAM».

15 Ucnonb3yemble coKpalleHUA

IODD 10-Device-Description, onucaHue Bxonos/
BbIXOA0B YCTPOMCTBa

PD Process Data, aaHHble npouecca

MDC Measurement Data Channel, kaHan nepegayn
pesynbTaToB U3MEpPEHUii
SSC Switching Signal Channel, kaHan nepegayn

KOMMYTaUNOHHbIX CUTHaNnoB

pycckun SBALLUFF
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P_ _/P_

_-S4/P_ _-S75
MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

2 Be3onacHocTb

2.1 Ucnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIO

MarHuTHaA cuctema namepeHua nonoxexHua BMP B
KOMOMHaLUM ¢ CUCTEMOW yNpaBreHna mawwmHon (Hanp.,
MNK) n 3apatowmm mogynem lO-Link coctaBnAeT
cucTemy namepeHua nepemelteHnin. OHa BcTpavBaeTcA
B MaLUMHY U YCTAHOBKY M NpegHasHa4veHa anq
MCMoNb30BaHNA B MPOMbILLSIEHHON cchepe. be3oTkaszHoe
(PYHKLMOHNPOBAHNE CUCTEMbI B COOTBETCTBUM C €€
TEXHUYECKMMUN XapaKTepUCTMKaMy rapaHTmpyeTca
TOMNbKO € (hMpMeHHbIMKU NpuHaanexHocTAamu Balluff, B
cnyyae nNpuMeHeHNA ApYrnx KOMMOHEHTOB (Kpome
LUMNMHAPOB) OTBETCTBEHHOCTb UCKIIOYAETCA.

OTkpbiBaHue cuctemol BMP nnu ee ncnonb3soBaHue He
Mo Ha3Ha4YeHuIo 3anpeLlaeTca, B MPOTUBHOM clly4yae
NPETEH3MM NO rapaHTUN N UCKN C NPETEH3NAMU B
OTHOLLEHUN N3roTOBUTENA NCKIOHAKOTCA.

2.2 O6wanA nHdopmaumna no 6ezonacHoOCTU

MoHTaXX 1 BBOA, B 3KCMJlyaTaLuio OIKHbI
BbIMOMHATLCA TONMbKO 06yYEeHHbIMU
KBannUUMpoBaHHbIMK crieunanmcTamum, obnaaarowmmm
OCHOBHbIMU 3HAHUAMUN B 06/1ACTU ANEKTPOTEXHNKM.

O6y4eHHbIW KBanuuuMpoBaHHbIA cneyuanucT
— 9TO cneumanucT, KoTopebli 6narogapA cBoemy
cneumanbHOMy 06pa3oBaHUI0, 3HAHUAM U OMbITY, a
Takxxe b6narogaps CBOMM 3HaHWUAM OCHOBHBIX HOPM 1
npaBuIl, MOXET OLEHWUTb MOPYYEHHbIE eMy paboThl,
pacno3HaTb BO3MOXHbIE OMacHOCTY U MPUHATb
HeobxoaMMble Mepbl 6e30MacHOCTY.

dkcnnyaTupylowana CTOpoHa HeceT OTBETCTBEHHOCTb
3a cobnoAeHne MECTHbIX AeNCTBYIOLWMX UHCTPYKLUMI MO
6e3onacHocTy.

B wacTHOCTH, akcnnyaTupyrowana CTOpoHa J0/MKHaA
NPUHATb Mepbl, YTOObI UCKITIOYNTL BOSHUKHOBEHNE
0MacHOCTKN ANA NoAen N MaTtepuanbHbIX LEHHOCTEN B
cnyyae nospexaeHua cuctemsl BMP.

B cnyyae neteKkToB 1 HeyCcTpaHMMbIX OTKa30B CUCTEMbI
BMP ee He06x0aumMo BbIBECTW M3 SKCMyataumm u
3abnoknpoBaTtb BO n3bexkaHne HeCaHKLUMOHNUPOBAHHOIO
MCMONb30BaHNA.

SALLUFF pycckun

23 3HaueHue npeaynpeXxparwmx yKasaHumn

[lnA npegoTBpaLleHnA onacHoCTen He06Xo0AMMO CTPOro
cobnoaaTh nNpeaynpexaatolme ykasaHus,
coaepxalumeca B JaHHOM PYKOBOACTBE W MPUHUMATb
npeanvicaHHble Mepbl.

Mcronbayemble npeaynpexaatolme ykazaHua
cofepXar pasfinyHble CUrHasbHbIe CrioBa U UMEKT
CriedyoLLyto CTPYKTYpY:

CUIrHAJIbHOE CJ10OBO

Bua M UICTOYHUK ONacHOCTHU
MocneacTeusA B crnyyae npeHebpeXkeHna OnacHOCTbIO
» Mepbl N0 NpefOTBPALLEHUIO ONACHOCTH

OTaenbHble cUrHanbHbIe CNoBa UMET cnepywowine
3Ha4YeHuA:

BHUMAHUE
O603Ha4aeT onacHOCTb, KOTopasA MOXET CTaTb
NPUYMHON NOBPEXAEHUA UK pa3pyLUeHUs
u3genus.

A OCTOPOXHO

O6wwui npepgynpeXxaatoLLmii CUMBOS B COYETaHNM C
curHanbHbiM cnosoM «OCTOPOXXHO» o6o3HavyaeT
0MNacHOCTb, KOTOpPaA MOXET CTaTb NPUYMHON TPaBM
JIErkow Unn cpegHen TAXECTU.

/A ONACHOCTb

O6wmin npegynpexxaarwmii CUMBOS1 B COHETaHUN C
curHanbHbivM crioBoM «ONMACHOCTb» o6o3HavaeT
OMacHOCTb, KOTOPaA MOXET CTaTb HEMOCPEACTBEHHON
NPUYYHOM CMEPTU UITU TAXKENbIX TPaBM.

2.4 YTunusauua

» [pu yTunusaumm gomkHbl cobnoaaTbea
COOTBETCTBYIOLME HALMOHASbHbIE NPeanucaHus.
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MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

3 KOHCTpYKUMA U NpUHLMN JelNCcTBUA
BMP 01-...-S4 Haceuka') Haceuka )
1
* = 1 F
‘@I O E:m i C AY 3 m
= i
.
L J
‘ [aTynk nonoxxeHus 2) AKTVBHanA !
NMOBEPXHOCTb L
BMP 01-...-S75 [nanasoH nsmepeHua ‘
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é I H:I]]]]]E: 2 " 30Ha cKaHMpoBaHuA
40 [nvHa Kopnyca
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< 3) 3)
>:$ N . /1 y :
® \ of ©
1) O6osHa4eHne ananasoHa O (@ \\ ; - =
U3MepeHna ( It |
]/

2)He BXoAMT B KOMMMEKT MNOCTaBKM

3)MecTo Kpennenua (cm. Puc. 4-13
Ha cTp. 12)

2 CO Knasuwa

Puc. 3-1:  MarHuTtHaA cuctema namepenua nonoxennsa BMP 01-..., KOHCTpyKUMA 1 NPUHLMN AENCTBUA

3.1 KoHcTpyKuumA

MoakntoyeHue INeKTPONUTaAHUA: CTaLMOHapHoOe
NOAKIIOYEHNE NEKTPONUTAHUA C MOMOLLbIO Kabena co
LTeKkepom nnu 6e3 Wwrekepa (CM. TUNOBbIE KOAbl Ha
cTp. 31).

Kopnyc: anoMmHeBbIn KOpnyc ¢ NnacTMaccoBbIMU
3arnywKamu.

[OnuHa Kopnyca: ananasoH uamepeHua + 10 mm.

KpenneHue: B BMP npegycmoTpeHbl 0TBEpCTUA AnA
KpenneHnA MOHTaXXHbIMW BUHTamy M2 nnu nasosbiMu
cyxapAmMM (CM. NpuHaaneXHocTu Ha cTp. 30).

[aTymMk nonoXkeHuA: onpeaendaeT noanexatiee
N3MepPEHWIO NMOJIoXKeHMe.

[Ovana3oH namepeHunA: Anq onTUManbHOM agantaumm
cuctembl BMP K obnacTtu npyMeHeHns oHa
nocTaBnAeTCA CO CneaylowmMmn auanasoHamm
namepenua: 32/64/96/128/160/192/224/256 mm. Ona
obecrneveHna cTabunbHOCTM NOBTOPAEMOCTHU 1
MOrpPeLLUHOCTUN IMHEAHOCTM COBIOAATCA 3HAYEHMA,
npuBedeHHbIe B pa3aene TexHn4eckne xapakTepucTnkm
(cm. rn. 8.1 Ha cTp. 29).

30Ha ckaHMpoBaHUA: 30Ha, B KOTOpon cuctema BMP
onpegenaeT NonoxeHwe garynka nonoxenHvA. OHa ¢
06eunx CTOPOH Ha 4 MM BbIXOAMT 3a npeaesbl AnanasoHa
n3mepeHuA.

ﬂ 30Ha ckaHnpoBaHue, BbiIxoAALas 3a
npegesnbl AuanasoHa M3MepeHus, BbIBOAUTCA
TONbKo Yepes nHtepdenc 10-Link.

B www.balluff.com

3.2 MpuHUUN pencTBUA

BMP - nHTennekTtyanbHaA MarHMTHaA cuctema
na3mepeHua nonoxxeHna. OHa npeaHasHaveHa, rmaBHbIM
obpasom, AnAa 6eCKOHTaKTHOro onpeaeneHna xoaa
NMopLUHEN MHEBMATUYECKNX LUMITMHAPOB, 3aXBaTOB U
canasok ¢ NOCTOAHHbIMW MarHUTamMn ¢ akcuanbHOM
nonapusaumen. Cuctema BMP obecneumsaet
HenpepbIBHOE, abCONMOTHOE U3MEPEHME MOMIOXKEHNA C
TOYHOCTbIO, COOTBETCTBYHOLEN 061aCTU NPUMEHEHMA.

Cuctema BMP umeeT npocTto obpabarbiBaembiit
aHasnoroBbIi BbIXOA, NEPEKTIOYAEMbIN MeXAy
HanpsXXeHneM n TokoM. Kpome Toro, B Hew
NpeayCMOTPEH NErko HacTpanBaeMblvi NEPEKITHOYAIOLLNIA
BbIXO/.

MapameTpbl cuctembl BMP MOXHO 3aaaTh € NOMOLLBHO
KNaBuLWM 1 TPEX CBETOAMOA0B 6€3 MCnofb3oBaHnA
OOMONMHUTENbHBIX BCTIOMOraTesIbHbIX CPEACTB.

Yepes nHtepgenc |O-Link 4OCTyNHbI AONONHUTENbHbIE
BO3MOXHOCTUN HAaCTPOWKU cnuctemsl BMP 1 dpyHKLMN
KOHTPONA €e COCTOAHNA.

®yHKumn BMP obecneunBatoT NpoCcTyro CMeHy chopmarta
Mpv peLleHnn caMbix pasHbIX 3aaa4.

pycckun SBALLUFF
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MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

3 KOHCTpyKLUMA U NpUHLUMN AelcTBUA (NpoaoskeHue)

3.2.1 AHanoroBblii U NepeKJsioYaloWwmini Bbixoabl

AHanoroBbll BbiXoa

— BO3MOXHOCTb NEPEKIOYEHNA MEXAY:
— 0...10 B (BbIxogHOE 3Ha4YeHMe 3a npegenamu
3a4aHHoro ananasoHa namepenusa: 10,5 B)

(BaBoackana HacTpoika)
— 4...20 MA (BbIXxOOHOE 3Ha4YeHue 3a npegenamu
3a4aHHoro gnanasoHa namepenus: 3,5 mA)
— BO3MOXHOCTb HACTPOMKMN HA4aNIbHOW N KOHEYHOM
TOYEK gnanasoHa N3MepeHun.
— paspeLieHne 12 61T (COOTBETCTBYET 3a4aHHOMY
AvanasoHy n3amepeHunA)

Mepeksntoyatowmin BbiXop,

— BO3MOXHOCTb HAaCTPOVKU TOYEK BKITHOYEHUA U
BbIK/THOYEHUA

— 3aBoAcKadA HaCTpOVIKaZ MHOKaumMA gnana3oHa
M3MepeHnn (aKkTUBHA B Npefenax BCero avanasoHa
n3MepeHuna)

—  pa3MmblKalLMIA KOHTAKT/3aMblKatoLNA KOHTAKT
(nepekntoyaemblii pexxum)

OnuncaHve aHanorosoro 1 NepeknioyaroLLero BbIXo40B
npusoauTcA B rnase 6 Ha cTp. 15.

3.2.2 WnTtepdeiic 10-Link

— abConoTHbIN pe3ynbTaT naMepeHna (MKM)

— MHAMKauuA gnanasoHa u3MepeHus Yepes uT
COCTOAHMA

— YeTblpe KOMMYTaUMOHHBIX CUrHana

— 6onbluMe BO3MOXXHOCTM KOHUrypaumm pesynbraTta
N3MepPeHnA N KOMMYTaLMOHHbLIX CUrHaNoB

—  (pyHKLMM KOHTPONA COCTOAHWUA:
— ornpejeneHne Temneparypbl
— CHEeT4YuK OTpa60TaHHbIX 4yacoB
— CYETYMK LMKIOB 3arpy3ku

Onucanune nHtepdenica |0-Link npusoantcA B rnase 7
Ha cTp. 17.

SALLUFF pycckumn

3.3 CBeTogmoaHanA MHAUKaUuUA

B 06b14HOM pexkume Tpu cBETOAMOAA NOKAa3biBAOT
pexxum paboTbl cuctemol BMP.

3eneHbin XKentbin

S

Puc. 3-2: PacnonoxeHue cBeToanoa0B

KpacHbliii

ca Pe>xum paboTbli
LiBer | CocTtoAHMe
3eneHbi | Bk [NuTaHve B nopagke

MHBepcHbin | AkTrBHA cBA3b Yepead |O-Link

MUraloLLmn

curHan

XEeNnTbi | Bbikn. [aTynk nonoxkeHus
HaxoguTcA B npeaenax
3a1@aHHOrO AmanasoHa
N3MepeHusa.

Bkn. [JaTtymk nonoxeHua
HaxoguTcA 3a npeaenamu
3a1@aHHOrO AmanasoHa
N3MepeHnsa.

Mwranne DyHKUMOHaNbHBIA pe3eps

5Ty N3MEPEHNA HE3HAYNTENBHBIN.
MamepeHHan cuna
MarHWTHOro Nnona Aarynka
nonoxeHuA cnabas.

KpacHbin | Bbikn. HeT owmbku

Mwrranne AHaNOroBbIN BbIXOA MO TOKY

5My OTKPbIT

Tabn. 3-1: CBeToanoaHaA nHanKauma

n Yka3aHue, pekomeHpauuma
lMocToAHHOE aCMHXPOHHOE MUraHue Beex
CBETOAMOMO0B YKasblBaeT Ha Hannyvne
Cepbe3HON HencnpaBHOCTU. Bo3mMoXHoO,
cuctema BMP TpebyeT 3ameHbl.




BMP 01-EL1PP_1A-__ _ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

4 MoHTa)X u noakJsio4eHue

CyLLecTBYIOT TpU BapyaHTa MOHTaxa:

— KpenneHue 4yeped C- nnu T-06pasHbiin Nas Ha
nHeBmouunuHape (cm. rmasy 4.1);

— KpenneHue XxoMyTamu 1 aepxatenamu Ana KpyribixX
LUMAMHAPOB Ha KPYrnoM uinuHape (cm. rmasy 4.2);

—  MOHTax cuctembl BMP npu nomoLm MOHTaXHbIX
BMHTOB Ha MOBEPXHOCTU 1 3KChyaTauma ¢
[aTYMKOM MOMOXEHUA B MPOU3BOSIbHON MNO3ULIMK (CM.
rnasy 4.3).

Ba)kHble yKa3aHWUA N0 MOHTaXy

A OCTOPOXHO

Bbicokana TemnepaTtypa Kopnyca

Mpy HepoCcTaTO4HOM TEMNI0BOM COEAMHEHWUN BO BPEMA
MOHTaXKa TemnepaTypa nosepxHoctn BMP moxeT
NOBLICUTLCA N MPUBECTM K OXOram B criyyae
NMPUKOCHOBEHWA.

»  VnyywnTb TEMNNOBOE COEANHEHNE MOHTaXa.

» CHM3MTb Harpysky.

BHUMAHUE

HapyweHue pyHKLUMOHUpPOBaAHUA

HekBanunumpoBaHHbIA MOHTaX MOXET HapyLnTb

hbyHKUMOHMpPoBaHue cuctembl BMP 1 npusecTn K

MOBbILLEHHOMY NU3HOCY.

» [laTyMK NONOXEHUA He JOMKEH KacaTbCA CUCTEMBI
BMP.

» B03MOXHO 3KpaHMpOBaHWE MarHUTHbLIX MOMen,

BINAKOLWNX Ha pe3ynbTaT U3SMepeHua.

Cuctemy BMP cnegyet pasmeluatb Taknum 06pasom,
4TO6bI ANana3oH U3MepeHnA oxBaTbiBan BClO 0611acTb
nepeMeLleHnA AaT4ymKa NonoXeHus.

[aTunk NonoXeHna [OMKEH UMETb aKCuarbHYo
nonApu3aumio. OpreHTauma (CEBEPHbIN NN KOXKHBIN
nontoc obpaLleH K KOHLy KabernA) 3Ha4eH A He NMEeT.

OnpeneneHHoe cuctemon BMP nonoxeHne HaxoonTcA B
LeHTpe gatymka nosoxeHuA.

[nAa MOHTaXa Ha NHEBMOUMAMHAPE AOMXKHO 6biTb
BbIMOSIHEHO YCMOBUE: LMNNHAP B KA4YeCTBe Aartymka
MONOXEHUA JOMKEH UMETb NOCTOAHHbLIA MarHuT.

BpawatoLanaca ronoeka UmMnuHapa NnpuBoOAnNT K
YBENNYEHMIO norpeLHocTm!

ﬂ KpenexHble BUHTbI 1 NMa30Bble Cyxapu CM.
lMpuHagnexHoctn Ha cTp. 30.

B www.balluff.com

pycckum

SALLUrr
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
MarHuTHaA cuctema U3MepeHns NosoXKeHunA

4 MoHTaX u noaksitoyeHue (npoaosHKeHue)

41 MoHTaX Ha NnHeBMOUUIMHAPE Yepes 3. BcraBbTe na3oBble cyxapu B nas.

T- unu C-o6pasHbliin nas

[nAa MOHTaxka Ha NHeBMoOUMMHAPE TpebytoTcA nasoBble
cyxapv (CM. NpuMHaAneXHocTn Ha cTp. 30).

Puc. 4-4: YcTaHoBKa na3oBbix cyxapew B na3 (T-obpasHbii na3 Ha
puc. cnesa, C-o6pasHblii Na3 cnpasa)

LnnuHap

[aTynk nonoxxeHuna

Puc. 4-5: TMasosble cyxapu B nasy (Bua cb6oky; T-06pasHbiii Nas Ha
puc. cnesa, C-o6pasHbiii Na3 cnpasa)

Puc. 4-1: MoHTax Ha NHeBMOUMNUHAPE
4. BbinonHuTe nosuumoHmposaHue BMP.

1. YcTtaHoBWTE NasoBble cyxap Ha BMP, oT pyku 5. 3atAHMTe BUHTbI (BpalLaiowLmii MoMeHT: 0,1 H-m).
HaBEPHUTE BUHTHI.

Puc. 4-6: 3aTArMBaHue BUHTOB C LUNMLEBOV FOIOBKOM
(T-obpasHbIn nas Ha puc. cnesa, C-06pasHbii nas

cnpasa)
Puc. 4-2: MoHTax cyxapen ana T-o6pasHbix Na3os (cnesa) unm
C-06pasHbix Nasos (crnpasa) Puc. 4-7: TMasoBble cyxapu 3amKcMpoBaHbl B nasy (B4 cOoKy;
T-06pasHbIi a3 Ha puc. cnesa, C-o6pasHbiii nas
cnpasa)

2. BblpoBHATE Na3oBble Cyxapu NPAMO CTOPOHOW

napannenbHO nNasy.

Puc. 4-3: BbipaBHMBaHWe na3oBbix cyxapen (T-ob6pasHbii Nnas Ha
puc. cnesa, C-o6pasHbiii Na3 cnpasa)

= [lasoBble cyxapu noBopaymBatoTcA Ha 90°.
= Cwuctema BMP 3adhmkcupoBaHa.

SALLUFF pycckumn
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MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

4 MoHTaX u noaksoyeHue (npoaosmKeHue)

4.2 MoHTaX Ha Kpyrnom uunuHape

MoHTa) Ha Kpyrnom uunuHape npousBoamTCA npu
NOMOLL XOMYTOB W AepxaTtenemn AnA Kpyribix
LUMAMHAPOB (CM. MPUHAANEeXHocTn Ha cTp. 30).

1. [Jepxarenu ana KpyrbiX UANMHOPOB 3adduKcupymnTe
Ha BMP. Cneagunte 3a opueHTaunen gepxarenen
(cm. Puc. 4-8).

[Jepxatens Ana KpyrbiX LMIVHAPOB

% S
VI

Kpyrible unmHapbl

Puc. 4-8: Kpennenue pepxatenei Ha BMP

2. HapgsuHbTe xomyTbl HA BMP u gepxxatenu.

XomyT wwnaHra

Puc. 4-9:  YcTtaHoBKa XoMyTOB

3. 3arAanHnTe BMHTLI XOMyTOB AnA cmkcaumm BMP Ha
KPYrNoM UnvHApe.

Puc. 4-10: dukcauma xomyToB

B www.balluff.com

pycckum

SALLUrr
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MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

4 MoHTaX u noaksitoyeHue (npoaosHKeHue)

4.3 MoHTa)k ¢ 4aTYUKOM MOJIOXKEHUA B
NPOU3BOJSIbHOW NO3ULMKU

[nAa MOHTaXka ¢ 4aT4MKOM NMOMOXEHUA B MPOU3BOSbHON
no3numm TPebyTCA MOHTaXKHbIE BUHTbI (CM.
npuHaaneXxxHocTu Ha cTp. 30).

ﬂ B 30He AatynKoB NONOXeHWA JOMXKHa ObiTh
obecneyveHa HanpAXXEHHOCTb MarHUTHOrO
nona ot 3...50 MT (Ha NoBepxHOCTU
KpenneHna no HanpasneHuo ABUXEHNA
MarHmuTa).

PaccTtoAaHMA u gonycku, KoTopble Heo6xoaUMo
cob6nogaTtb

[Ona obecnevyeHna oencTBUA cucTembl HeObXoaANMO
cobnofaTh cneayolme paccToaHuA 4o daTyvka
NMONOXeHUA:

[aTymk nonoxeHnsa

5.8

BMP

1212

Puc. 4-11: PaccTtoAHMA 1 JoNycKu, nokasaHbl Ha NpyMepe aarynka
MONOXEHUA C KpyrnbiM MarHnTom 10 10 Mmm ¢
OCTaTO4HbIM MarHeTuamom B, ~360 mT

PacctoaHue MeXxay ueHTpamu OTBepCTMﬁ

PaccToAHne mexay LeHTpamMu OTBEPCTU = AManasoH
M3MepeHna + 2 MM (JOMYCK Ha pacrosioXeHne
otBepcTun = +0,05 Mm)

Mpuwvep: AnanasoH namepeHua 128 mm

PaccTtoAaHne mexxay LeHTpamMy OTBEPCTUN =
130 mm 0,05 Mmm

SALLUFF pycckun

MpAmoin n o6paTHbIN MOHTaX

Cucrema BMP pgonyckaeT npAmMon (akTuBHas
NMOBEPXHOCTb ObpaLleHa K MOHTaXXHON MOBEPXHOCTW)
Uy o6paTHbIA MOHTaX.

Puc. 4-12: MoHTaX ¢ 4aTyYMKOM MOMOXEHWA B NMPOU3BONbHOMN
nosuuuy (06paTHbIN MOHTaX), AaTHUK NOMOXEHMA C
akcuanbHow nonApusaumnent (npumep, N u S MOXHO
NOMEHATb MecTamm)

n Mpu o6paTHOM MOHTaXKe He0H6X0AMMO
npenycMoTpeTb BbleMKY MO KnasuLly 1
cBeToanoabl (pa3mepbl cM. Puc. 4-13), uHave
KoHurypauma BMP Bo3MoXHa TOMbKO Yepes
|O-Link.

@8

2.7

9.1

5.3
16

]

d \\_-’

L

1.4 ™

6.9

17.8

Puc. 4-13: Pasmepbl 1 pacCTOAHWA ANA KNaBuWmW U CBETOAMOA0B

1. MsroToBbTe 0TBEpPCTUA (PACCTOAHNA 3aBUCAT OT
Tna, cM. Puc. 3-1 Ha cTp. 7 u PacctosHue
MeXxay UeHTpamy oTBePCTMI Ha cTp. 12).

2. 3akpenute BMP Ha noBEpXHOCTU MOHTaXKHbIMU
BUHTaMU (cM. [MpuHaanexxHocTi Ha cTp. 30)
MomeHToMm 0,1 H-m.
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MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

4 MoHTaX u noaksoyeHue (npoaosmKeHue)
MoHTax ¢ gaTymkom nonoxxeHna BAM TG-MP-028 4.4 MoakntoyeHue anekTponuTaHua
6.35 +4
‘*‘7 BMP 01-...-P_ _-S75 BMP 01-...-P_ _-S4
2-
| >
% 5 - ;1
[} 3
( | )
2 4
ﬁ % ~ M 8-4 (Class A) M 12-4 (Class A)
/@7}\\ Puc. 4-16: PacnpepneneHne KOHTaKTOB LUTEKEPHOro pasbema (BUA
\K\J/ \r/ \\K/// | CBEpXY CO CTOPOHbI WTUTOB)
| ™
9 LWTbipek | LiBeT xxun CurHan
1 KopunyHeBbin | +24 B (paboyee

Puc. 4-14: PaccToAHnA ¢ aaTtynkom nonoxexHma BAM TG-MP-028
HanpaxxeHve UB+)

2 Benbin AHanoroBbI BbIXOA;
HanpAxeHne 0...10 B
(BaBoackana HacTpowika) /
TOK 4...20 MA

3 CuHunn 3asemneHue (pabodee
HanpAxeHne UB-;
OMOPHbIN NOTEHUMan)

4 YepHbin OUT1 (nepekntovaroLmia
Bbixog S1) nnm C/Q (10-Link)

Tabn. 4-1: PacnpeneneHne KOHTaKTOB LUTEKEPHOro pasbema
Puc. 4-15: Mpumep MoHTaxa

4.5 Mpoknapka kabensa

MarHuTHble nonsa

Cnegute 3a Tem, 4TOObI paccToAHNE OT cuctembl BMP n
MOHTaXHOrO UMIMHAPA A0 CUSbHBLIX BHELUHMX
MarHUTHbIX Nonen 6bIN0 A0CTATOYHbIM.

Mpoknapnka kabensa

He npoknageiBanTe kabenb mexay cuctemon BMP,
CUCTEeMOW yNpaBneHna N UCTOYHUKOM 3J1eKTPONMTaHnA
B HEMOCPEACTBEHHON BNIN30CTN OT CUINbHOTOYHbIX
Kabenemn (BO3MOXHbI MHAYKLMOHHbIE NapasuTHble
CBA3M) U crneanTe 3a NPaBUbHOCTHIO MPOKIAAKM
NMPOBOAOB M MOHTaXa NPOBOAKM MaLUWHbI C TOYKM
3peHVA 3NEKTPOMArHUTHOW COBMECTUMOCTMW.

Mpn npoknagke kabenen HeobxoanMMo obecneynTb
pasrpy3Ky OT HaTAXKEHUS.

Papuyc nsrnba npu craumoHapHoOW NpoKnaake

Paawnyc nsrnba npu craumoHapHoOW NpoKnaake AOMmKeH
6bITb HE MEHee TpPexXKpaTHOro anameTpa kabens.

OnvHa kabena
OnuHa kabena makc. 20 M.

,DJ'IFl aHasfioroBoro Bbixoga MOXHO NPUMEHATb Tak>Xxe
6onee AnvHHbIE Kabenu, eCrv KOHCTPYKLUMA,
3KpaHMpOBaHWUE N NPOKNaAKa He AONyCKaloT AeNCcTBUA
BHELLUHKX Moseit Nomex.

B www.balluff.com pycckum BALLUFF
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MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

5 BBopa B akcnnyatauuio

5.1 Bsop B aKcnnyaTaLuio CUCTEMbI

A ONACHOCTb

HekoHTponupyemble nepemelleHUA CUCTEMbI

Mpun BBOAE B 3KCNyaTaLmio, a TaKxXe ecnv cucrtema

N3MEpPEHVA NePEMELLEHNI ABNAETCA YacTblO CUCTEMbI

perynupoBaHusa, napameTpbl KOTOPOR eLle He

HacCTpOeHbI, CMCTEMAa MOXET COBepLUaThb

HEKOHTpoNMpyemble nepemMelleHnna. B pesynbtate

MOXET BO3HUKAaTb yrposa Anqa Nogen n matepuanbHbiv

ywepb.

» VYpanuTe niogen 13 onacHom 30Hbl YCTAHOBKM.

» [lopyyanTe BBOA B SKCMyaTaumo TONMbKO
KBaJ'II/ICpVILlI/IpOBaHHbIM crneunanncTam.

» CobnioganTe ykasaHua no 6e3onacHocTy
N3roTOBUTENA YCTAHOBKN UM CUCTEMBI.

B KOHCTpyKUmMAX ¢ heppoMarHMTHON cocTaBnAtoLLEen

MOryT UMETb MECTO OLUMOOYHbBIE UMK CIyYalHble

CurHanbl.

» [lepemecTuTe aTyuK NOOXKEHUA NO BCEN 30HE
CKaHMpOBaHuA.

1. lpoBepbTe coeanHeHna Ha NPOYHOCTb MOCAAKN 1
npaBuUIIbHYIO MNOMAPHOCTbL. MNoBpeXaeHHble
COeAVHEHNA 3ameHnTe.

2. Bknio4uTe cuctewmy.

3. lNpoBepbTe pesynbTaThl UBMEPEHMA U
HacTpavBaemble napamMmeTpbl, NpU HEO6X0ANMOCTH
3aHoBO HacTponTe BMP. Mpu 3Tom nepemectute
[aTyMK MNONOXEHNA Mo BCEMY AManas3oHy
N3MepeHuA.

n MpoBepka KOPPEKTHOCTU Pe3yNbTaTOB
TpebyeTcA, B NepByto odepeab, nocne
3ameHbl BMP unu pemoHTa narotoButenem.

5.2 YKasaHuA no aKcniyatauuu

— PerynapHo nposepanTe yHKUMOHNPOBaHNE
cuctembl BMP 1 Bcex cBA3aHHBIX C HEN
KOMMOHEHTOB.

— B cnyvae BbiABNeHWA HapyLeHni
PyHKLUMOHNPOBaHWA BbiBeauTe cuctemy BMP 13
aKcnnyaraumm.

— [MpumunTe Mepbl ANA 3aWwmTbl YCTAHOBKY OT
HECaHKLUMOHMPOBAHHOIO UCMOMNb30BaHNA.

— T[lpoBepbTe KpenneHne, Npu HeobXxoAMMOCTH
NOATAHUTE.

14 | BALLUFF pycckui
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MarHuTHaa cuctema n3mMepeHna NosiIoXKeHunA

6 AHanoroBbIv MHTepdenc 1 nepekoYaloLWMA BbIXOA,

ﬂ Mpy aKTUBHOW KOMMYHMKaLMKN C MOMOLLbIO
IO-Link aHanoroBbIf BbIXO4, AeaKTMBUPOBaH.

ﬂ MUWHUManbHBIA perynupyemblii vanasoH
N3MepeHnA cocTaBnNAeT 5 MM.

ﬂ Bo BpemA HavasibHOM 3arpy3kun AaTymk
HaxoguTtca B pexxume SIO. MNocne
nepesanycka (UMK BKIKOYEHNA-
BbIKJTIOYEHWA) UM KOMaHbl Nepexoaa Ha
aBapuHbIA PEXUM AATYMK BbIMOMHAET
Bo3BpaT B pexxmume SIO.

6.1 Bbixoa no Hanpsa)xeHuto 0...10 B
(BaBoackanA HacTporiKa: BbIXOA MO HaMNpPAXEHNIO)

Range Teach Minimum Range Teach Maximum

10,5B
P——— |

““““““““““ nocne
0B Lt

[NonoxxeHne gaTymka nonoxeHmA

Puc. 6-1:  AHanoroBblil BbIXOA MO HAMPAXKEHWIO

ﬂ Mpouecc HacTponKKM CM. B rnaBe 6.4 Ha cTp.
15.

6.2 Bbixoa no Toky 4...20 mA

Range Teach Minimum  Range Teach Maximum

20 mA
,,,,,,,,,,,,,,,,, A0
nocne
4 vA
3,5 MA

[NonoxeHne gaTynka NonoXeHus

Puc. 6-2:  AHanoroBbIf BbIXOA MO TOKY

n Mpouecc HacTpoikuM cM. B rnaBe 6.4 Ha
cTp. 15.

B www.balluff.com

6.3 Mepekntoyatowmn Bbixop,

KomMmmyTauuoHHbIN curHan (3aBopckaa HacTpomrKa)

aKTUBHbIV T~ -- r r -

HeaKTUBHbIN
Puc. 6-3: KommyTaumoHHbIV curHan (3aBoackanA HacTponka)

3apaHHbIW B peXkume 06y4eHnA KOMMYTauUOHHbIN
curHan
(umkn obyyeHuA 1 (Touka BKMIOYEHNA) U LMK 0BydeHna

2 (TO4YKa BbIKIIOYEHUA) NPOBEAEHbI)
Linkn oby4veHus 1 Linkn oby4exuna 2

aKTUBHbIV TL -- :- ________________ [

HEeaKTUBHbIV

ObyyeHne BO3MOXHO BO BCEM
3a[jlaHHOM AManasoHe N3MepeHus

Puc. 6-4: 3apaHHbIn B pexuvme 06yHeHNA KOMMYTaLUMOHHbIN
curHan

3ambiKalowWwmnin KOHTaKT/pasMmbiKaloWmUin KOHTaKT
CTtaHpapTHO nepeknioYatoLwmMin BbIXo4 HacTpavBaeTcA
KaK 3amblKaloLWin KOHTaKT (puc. Bbile). Ero MoxxHo
NnepeHacTpoUTb Ha CXEMY C Pa3MblKaloLMM KOHTaKTOM.

Linkn oby4yeHus 1 Livkn oby4erunAa 2
LN K
N :

aKTUBHbIV

HEeaKTUBHbIV

O6yyeHne BO3MOXHO BO BCEM
3a[laHHOM AmanasoHe U3MepeHus

Puc. 6-5:  3apaHHbIn B pexuvme 06yHeHNA KOMMYTaLMOHHbIN
curHan

ﬂ Mpouecc HacTpoikKM cM. B rnaBe 6.4 Ha
cTp. 15.

6.4 HacTpoiku npu nomoLwum KnaBuiLmn

BHUMAHUE

MoBpeXxaeHne oCTPbIMU NpeaMeTamu.

HaxxaTne kHonkm OCTpbIM NpeaMeTOM MOXeT
NpMBECTU K NOBPEXOEHNAM.

> He HaxumanTe KHOMKY OCTPbIMU NpeaMeTaMu.

n HacTpoWiku, BbINOMHEHHbIE NPY NOMOLLY
KnaBuwn, nencTBuUTesNbHbl AnA
MCMNOMb30BaHUA C aHaNOroBbIM MHTEPENCOM
n nHtepgpericom IO-Link.

n [InA nporpammnpoBaHna He NCNONb3ynTe
thbeppomarHmMTHble MaTepuanbl (Hanpuvep,
OTBEPTKM), MOCKONbKY OHW MOTYT Bbl3bIBaTb
nomexu!

ﬂ MOoXHO Tak>ke NpUMEHUTb pexxum 6e3
N3MEHEHVA (TarMayT WUIn LMKJI1 BKITIOYEHWA-
BbIKJTIIOYEHMA).

pycckun SBALLUFF
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MarHuTHaAa cuctema u3aMepeHuA NONOXKEeHUA

6

OO6bIYHbIA PEXUM

il

\

A

Kl

Pe>kum HacTponkm

(@)
()

(D))

3eneHbin 2 'y,

AHanoroBblil UHTepdEeNC U NepeKnoYarLMin Bbixoa (NPoaosKeHUe)

JNlereHpa
( KopoTkoe [2s|
O Y Knasuwy HaxaTb
Hakarine Qj v yoepxusatb 2 C
EE KnaBuLin EE yaep

Owunbka HaCTPOMKHU

w@pn
wzzm

u@@n

(2CHHXPOHHO)

Bce cBeToanonpbl muratoTt 3
CeKyHabl ¢ yacTtoTon 5 Ny

XKentbin 2 'y,

KpacHbin 2 'y

o

A

HacTpoiika aHanoroBoro Bbixoaa

2 Qg

(z2))
(@)

e\

()
(@)

3eneHbii BbIKN./BKI.

Kenteii 2 'y

) KpacHbin 2 'y

3eneHbIi BKI1. = BbIXOA, MO HaNPAXEHUIO
3eneHbl BbIK/. = BbIXOA, MO TOKY
MepeHacTpolka: KOPOTKOE HavKaTve KnasuLLn

Range Teach Min

imum

(@)

3eneHbl BbIKJI.

XKenTbi BbIKN.

\ 4

KpacHbin 2 'y,

Range Teach Maximum

&)
()

O

3eneHbin BbIK/.

\/

XKentbin 2 'y,

KpacHbin BbIK/I.

HacTpoika Hakn

OHa XapaKTepPUCTUKM

O | @

) [ D
@ @GP

3eneHbii BbIKN./BKI.

XKenTbii BbIKN.

KpacHbin 5 'y

3eneHbI BKI. = HUCXOAALMIA (PPOHT
3eneHbI BbIK/T. = BOCXOAALLMA (OPOHT
MepeHacTporka: KOPOTKOE HavKaTve KrnasuLLn

HacTpoiika Touku nepeknioyeHus

()

Wezz7m
W,

3eneHbin BbIK/.

XKentbin 5y

KpacHblili BbIKS.

BxogHaA 1 BbIxogHaA TOYKU NepeKtoYeHnA
OOMXKHbI 6bITb 3anporpaMM1MpoBaHh! (T. €.
npouecc AomkeH ObiTb BbIMNOMHEH ABaXAbl).

\/

HacTpoiika JIoruku TouKu nepeksiioyeHus

wZzzm
u@Pn

Wz
u@Pv

3eneHblit BbIKN./BKIT.

XKentbin 5 'y,

KpacHbin 5 'y,

3eneHbin BKJ1. = pa3MbIKatoLWMA KOHTaKT
3eneHbli BbIK/. = 3aMblKaloLNA KOHTaKT

MepeHacTporika: KOPOTKOE HaXKaThe KrnaBuwwmn

\/

BosBpaT K 3aBOACKMM HacTpoikam

N
o
O

3eneHbin 5 My

\/

XKenTtbi BbIKII.

KpacHbIin BbIKT.

Puc. 6-6: Cxema pexxuma HacTponKmn
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MarHuTHaAa cuctema uaMepeHuA NONOXKEeHUA

7 WHTtepdeirc 10-Link

71 MapameTpbl nepeaayn AaHHbIX

B Tabn. 7-1 npeactaBneHa oCHOBHaA cneundukaumna
|0-Link ctanpapTHoro Bapnandta BMP 01-... .

Cneumncdmkauma HasBaHue 10-Link 3HavyeHuna
CkopocTb nepenayn COMS3 230,4 kbop,
MuHUManbHOe BpemA UMKna yCTporucTBa MinCycleTime 1 mc (0x0A)
dpenm-cneundmkauma: M-Sequence Capability: 0x19

— KonunyecTtBo Tpebyembix AaHHbIX, NpeaBapuTensHole | — M-Sequence Type Preoperate 2 banTa

— KonunyecTtBo Tpebyembix AaHHbIX, pabodne — M-Sequence Type Operate 1 6anT

- ISDU — 1SDU supported nogaepxueaeTcA

Bepcua npotokona IO-Link

Revision ID

0x11 (Bepcwua 1.1)

KonnyecTBo AaHHbIX NpoLiecca OT YCTPONCTBa K
3ajatoLlemMy Moaysnto

ProcessDataln

6 6anT (0xC5)

KonunyecTBO AaHHbIX npouecca oT 3agatowero mogyna | ProcessDataOut 0 6anT (0x00)

K YyCTPONCTBY

Koga nsrotosutena Vendor ID 0x0378

Kop ycTtponcTtea Device ID 0x0D0101

Mpodoune 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(umcppoBom
N3MEePUTENbHbBIN AaTUYNK)

Tun npochmna 10-Link Profile Type SSP 3.2

Tabn. 7-1: Cneuundukauma BMP

n MuHumanesHoe Bpema uukna (MinCycleTime)
BMP cocTtaBnsaeT 1 mc.
3agatowmin Moaynb Npy HEOOXOANUMOCTH
MOXET YBEeIMYNTb BpEMA LMKa, N03TOMy
akTMyecKoe NnpMmMeHAemMoe Bpema LmKna
(MasterCycleTime) 3aBMcuT OT 3a4aroLero
moayns.

ﬂ Bo BpemA HavasibHOM 3arpy3kun AaTymk
HaxoguTtca B pexxume SIO. MNocne
nepesanycka (UMK BKIKOYEHNA-
BbIKJTIOYEHWA) UM KOMaHbl Nepexoaa Ha
aBapuHbIA PEXUM AATYMK BbIMOMNHAET
Bo3BpaT B pexxmume SIO.

B www.balluff.com

pycckum
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MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

7 WHTepdeinc 10-Link (npoaosnkeHue)

Mpun HeucnpaBHOCTU AaHHbIE 0603HAYaTCA Npu
nomowwm PD Invalid Bit Kak HeaencTBUTeNbHbIE TONbKO
B TOM Crlyyae, eCfiv yCTPOMNCTBO B MPUHLIMINE HE MOXET
BblaBaTb AENCTBUTENbHbIE AAHHbIE.

7.2 [OaHHble npouecca (PD)

PasHble BapuaHTel BMP B unknnyeckom pexxume
BbIBOAAT Yepes nHtepdenc 10-Link pesynbtar
namepenuAa (Measurement Value), a Takxe
OOMONTHUTENbHBIV CTaTYC U MHAPOPMALIMIO O TOYKE

nepeksIYeHnA. n ®yHkuma 10-Link PD Invalid Bit peanu3yeTca
Baiit pasHbiMK 3agatowmmmn mogynamm 10-Link
no-pasHoMy (CM. pyKOBOACTBO MO
0 | 1 | 2 | 3 4 5 aKcnnyarauum Ucrnonb3yemMoro 3ajaroLero
KoadbcpuumeHT | CTatyc MOoAynA).
PesynbTtat namepenua
nepecyeta n SSC
Tabn. 7-2: [OaHHble npouecca
Pe3ynbtat nusmepeHusa (Measurement Value) )
PesynbTaTt namepeHvuA CoOOTBETCTBYET MONOXEHNIO — =
. |_I
JaTymKa nosioXXeHWA B MKM U COCTOUT U3 32-6UTHOrO Zele 30Ha CKaHMPOBAHNA a2
3HaKOMEepPEeMEHHOro 3HaYeHun. N IE i
2lo|D [nanasoH namepexHusa B e
KoadhmumeHT nepecuera = 5 g g =
KoachhuumeHT nepecyeTa nokasbiBaeT, Kakom s 519 o s
KOa(hUUMEHT cneayeT BBECTU ANA pesynbrata - = g &
N3MepeHuA, 4ToObl MOy4YMTb 3HAYEHME B eaMHMNLAax E; I« n 3
cuctembl Sl. 2 _5 ; onoXxexue 5 OEE
o =]
KoadhcpuumeHT nepecyeTta ana BMP —6 (OxFA): E o o
pesynbTaT n3mepeHua x 10-% = nonoxenwne [m] ¥
3
-
Craryc n SSC 5
But | Uma MpuHUMN fencTBUA

BuThkl cTatyca’

- o o

7 | System Error | BMP He doyHKUMOHMpPYeT 6T 0lo 0/1? 0
(owwmbka namAaTw, 4
HeuncnpaBHOCTL 060PYA0BaHNA).
out 0|1 0 1
6 | Out of Range /| BMP He pacnosHaeT gatymk 5
No MOMOXeHNA B 30He
Measurement | ckaHMpoBaHUA. 6ut 10 0 0
Data 6
5 | Out of [aTunk nonoxeHna HaxoamTcA ! cm. Ta6n. 7-3

2 Ecnu MeeTcA AaHHbIl 6UT, 3TO yKa3blBaeT Ha HE3HAYNUTESbHbIN
PYHKLUMOHAIbHbI pe3epB. [JaT4nk NonoXeHuA Crmwkom cnabo
HaMarHu4eH 1nm HaxoaMTCA CMUWKOM Aaneko ot BMP.

Measurement
Range

3a npegenamyt 3a1aHHOro
[AnanasoHa n3mepeHus.

4 | Measurement
Value Unsafe

[laTunk nonoXeHna HaxoauTcA
B Npeaenax 3a4aHHoro
AvanasoHa u3aMepeHua, o4HaKo
(PYHKLUMOHambHbIN pe3eps
He3HauYnTenbHbIN.

Puc. 7-1:  O6nactu v BbiBOA,

Ecnun paTunk nonoXxeHnsa HaxoauTCA BbilLe UN HUXe
30Hbl CKAHMPOBAaHWA U1 elle pacno3HaeTcA CUCTEMON
BMP, namepeHHoe 3Ha4eHve 3amMmeHAeTCA crieayowymMm

18

NepBON TOYKM NEePeKoYeHna
SSC 1 B pexume SIO
HanpaBsnAaeTcA Ha Bbixog OUT 1.

Tabn. 7-3: Craryc n SSC

SALLUFF pycckun

3 |SSC4 KommyTaumoHHaa uHdopmMauma 3HaYEeHUNAMU:
HEeTBEPTOM TOHKM - Out of Range positive: 2'147'483'640 (0x7FFFFFF8)
nepeksodeHna - Out of Range negative: —2'147'483'640

2 |SSC3 KoMMyTaLmMoHHas uHopmaLms (0x80000008)
TPETbEM TOHKM NePeKodeHNA B cnyyae HeucrnpaBHOCTU (€CNM BbIBOL,

1 |SSC2 KomMmyTaumoHHana nHdopmauma [eNCTBUTENbHBIX AaHHbIX HEBO3MOXEH) N3MEePEeHHOe
BTOPOW TOYKM MEPEKITOYHEHNA 3Ha4YeHne 3aMeHAeTCA 3Ha4YeHnem

owmnbkn2'147'483'644 (0x7FFFFFFC).
0 |SSC1 KommyTaumoHHasa nHdopmauma
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MarHuTHaAa cuctema uaMepeHuA NONOXKEeHUA

7 WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

7.3 NpeHTU(UKaALMOHHbIE AaHHbIE

UHpekc CybuHaekc MapameTpbl Pa3mep OocTtyn CoxpaHeHue AaHHbIX
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 6anT Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 6ant Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name makc. 40 6ant Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID 12 6anT Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text 27 6ant Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number mMakc. 18 6anT Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 6anTa Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 6anT Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag makc. 32 Read/Write X
banta
0x0019 (25) 0 Function Tag mMakc. 32 Read/Write X
banta
0x001A (26) 0 Location Tag makc. 32 Read/Write X
6avita
Tabn. 7-4: NaeHTUdMKaUNOHHbIEe AaHHble
Taru Application Specific Tag, Function Tag u
Location Tag
Taru Application Specific Tag, Function Tag n Location
Tag nossonAatoT ycTponctey |O-Link npeactaBnATh
NPOW3BOJbHYIO CTPOKY Makc. paamepom 32 6anTta. OHa
MOXET 6bITb UCNOMb30BaHa A1A cneunguyeckomn
VAEHTUDMKALMN N COXPaHEHa B MeHeOXXepe
napameTpoB. Yepes cybuHaekc 0 ocywecTBnAeTcA
OOCTYN KO BCEMY OOBbEKTY.
B www.balluff.com pycckum BALLUFF
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MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

7 WHTepdeinc 10-Link (npoaoskeHue)

7.4 CucteMHble KOMaHAbl

B BMP vHTerpmpoBaHbl pasnnyHblie KOMaHabl, JOCTYM K
KOTOPbIM BO3MOXEH Yeped napameTp System Command
yepes nHagekc 2, cybuHaekc 0. Npn nepepaye
CUCTEMHOM KOMaHabl B agpec BMP komaHaa
aKTuBMpyeT Tpebyemoe AeNCTBUE, ECIM 3TO AOMYCTUMO
B TEKYLLEM COCTOAHNN NPUIIOKEHUA.

KomaHpa Uma OnucaHue

0x01 (1) ParamUploadStart AKTUBMpPYeT OTNPaBKy napameTpoB.

0x02 (2) ParamUploadEnd 3aBepLiaeT oTnpaBKy napameTpoB.

0x03 (3) ParamDownloadStart AKT/BUMPYET 3arpy3Ky napameTpoB.

0x04 (4) ParamDownloadEnd 3aBepLuaeT 3arpy3Ky napameTpos.

0x05 (5) ParamDownloadStore 3aBepluaeT napameTpupoBaHne U akTUBUPYET COXPaHEHNE AaHHbIX.

0x41 (65) SP1 Single Value Teach | CoxpaHAeT TekyLiee nsamepeHHoe nonoxeHune Kak Setpoint 1.

0x42 (66) SP2 Single Value Teach | CoxpaHAeT TekyLlee n3amepeHHoe NonoxeHne Kak Setpoint 2.

Ox4E (78) Teach Reset Ynanaet 3Hayenna SP1 n SP2 Bcex SSC.

0x80 (128) Device Reset 3aHOBO BbINOMHAET MHULMANN3aLMIO BCEX KOMMOHEHTOB YCTPOMCTBA.

0x82 (130) Restore Factory Settings | BosBpalaeT Bce KOHuUrypaumm K 3aBOACKON HACTPOMKeE.

0xA5 (165) Reset Maintenance Cb6pacbiBaeT Bce paboyve napameTpbl.

OxEOQ (224) Teach Preset PaccunTtbiBaeT 1 coxpaHsaeT casur PDV, 3agaeT Tekyllee 3HayeHve

BbiBoga (Output) n 3HaveHne npeaBapuTenbHON HacTpovkn (Preset).

OxE1 (225) Teach Measurement 3apaeT B pexxvme 06y4eHna TEKYLLEE NONMOXEHNE KaK HDKHEE
Range Lower Limit npegenbHoe 3Ha4YeHne gnanasoHa n3MepeHua.

OxE2 (226) Teach Measurement 3apaet B pexkume obyyeHua TeKyLIee NOMoXEeHNe Kak BepxHee
Range Upper Limit npeaenbHoe 3Ha4YeHne ananasoHa n3mepeHun.

Tabn. 7-5: CuctemMHble KOMaHabl, MHAEKC 2, cybuHaekc 0

20 | BALLUFF pycckui
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7

WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

75 [aHHble napameTpoB

UHpekc Cy6uHpekc | MapameTpbl Pasmep Hoctyn CoxpaHeHue
LaHHbIX

MDC (Measurement Data Channel, kaHan nepega4u pe3ynbTaToB U3MepPeHUi) (cM. rmasy 7.5.1)

0x00C1 (193) 0 Offset 4 6anta | Read/Write X

0x00C2 (194) 0 Preset 4 6anta | Read/Write X

0x00C3 (195) 0 Output Characteristics 1 6ant | Read/Write X

0x00C4 (196) 0 Enable Detection Range 1 6ant | Read/Write X

0x4080 (16512) | 0,1, 2,3, 4 MDC Describer 11 6ant | Read Only

0x0202 (514) 0,1,2 Physical Measurement Limits 8 6ant | Read/Write X

SSC (Switching Signal Channels, kaHanbl nepega4yym KOMMYTaLUOHHbIX CUTHANOB) (CM. rnasy 7.5.2)

0x003A (58) 0 Teach-In Select 1 6ant | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-In Result 1 6ant | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 SSC1 Parameter 8 6anT | Read/Write X

0x003D (61) 0,1,2,3 SSC1 Configurartion 4 6anta | Read/Write X

0x003E (62) 0,1,2 SSC2 Parameter 8 6anT | Read/Write X

0x003F (63) 0,1,2,3 SSC2 Configurartion 4 6anTta | Read/Write X

0x4000 (16384) | 0, 1,2 SSC3 Parameter 8 6anT | Read/Write X

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 SSC3 Configurartion 4 6anTta | Read/Write X

0x4002 (16386) | 0, 1, 2 SSC4 Parameter 8 6ant | Read/Write X

0x4003 (16387) | 0,1, 2, 3 SSC4 Configurartion 4 6anta | Read/Write X

KoHdurypauua yctponicTea

0x00B4 (180) 0,1,2 Qutput Type (cm. rasy 7.5.3) 2 6anta | Read/Write X

0x00F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration > Gaitta Read/Write X

(cm. rnasy 7.5.4)

KoHTposnb cocToAHUA

0x0052 (82) 0,1, 2, 3, 4, 5| Device Temperature (cMm. rnasy 7.5.5) 10 6ant | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (cMm. rnaBsy 7.5.6) 4 6anta | Read/Write X

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (cm. rnasy 7.5.7) 12 6ant | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle counter (cm. rnasy 7.5.8) 4 6arita | Read Only

CucTtemHble napameTpbl

0x00083 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (cm. ray 7.5.9) 72 6ant | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (cm. rasy 7.5.10) 2 6anTta | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (cm. rmasy 7.5.11) 8 6anT | Read Only

0x000E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (cm. rnasy 7.5.12) 9 6ant | Read Only

Tabn. 7-6: MapameTpbl nHTepderica |O-Link

B www.balluff.com
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7.5.1

Cuctema BMP nepenaeTt namepeHHoe NosiokeHne Kak
pesynbTaT uamepexmAa (Measurement Value) B agpec
3apatouwiero moayna |O-Link. Pesynbtat namepeHnns
MOXET 6bITb aAanTUPOBaH K KOHKPETHOW 3aaade npu
MOMOLLM CreayoLmux napaMeTposB.

KoHdurypauua pesynbtatos usmepeHusa (MDC)

_-S4/p_ _-S75

WHTepdeinc 10-Link (npoaoskeHue)

M3mMeHeHue KoHpurypauum pesynbTaToB
M3MepeHnA BNMAET Ha NOBEAEHNE CUCTEMbI B
pexxume nepeknoveHua. MNpun HeobxoamMmMocTur
cnepyeT 3aHOBO BbIMOMHUTL KOHburypaumio
KOMMYTaUMOHHOrO curHana (cm. r. 7.5.2).

MapameTpbl CybuHpaekc NmA Pasmep | Hoctyn | 3Ha4yeHuA
Offset 0x00C1 (193) 0 - 4 6anta | Read/Write | -600000...+600000 MKM (1o ymonyaHuio: 0 Mkm)
Preset 0x00C2 (194) 0 - 4 6anita | Read/Write | -300000...+300000 MKM (1o ymMonyaHuto: 0 Mkm)
Output 0 - 1 6ant | Read/Write | 0x00 (false) = HMuCxopAWMA (HyneBaa To4Ka Ha
Charakteristics Konnayke)
0x00C3 (195) OXFF (true)? = BocxoaAwWmi (HyneBaA To4Ka
Ha CTOpoHe Kabens)
Enable Detection 0 - 1 6ant | Read/Write | 0 = obnacTb pacrno3HaBaH/A AeaKTUBMPOBaHa
Range OxFF (255) = obnacTb pacno3HaBaHuA
0x00C4 (196) aKTvsupoBaHa (no ymonyaxuto: OxFF)
MDC Describer 1 Lower Limit | 4 6anta | Read Only | MnHumanbHoe 3HauyeHne pesynbTaTa
0x4080 (16512) N3MepeHna AnA TekyLlen KoHdurypauum.”
2 Upper Limit | 4 6arita | Read Only | MakcumanbHoe 3HayeHne pesynbTata
N3MepeHnAa AnA TekyLen KoHurypauum.?
3 Unit Code | 2 6anita | Read Only | 0x1010 (4112) = meTpbl
Scale 1 6anT | Read Only | OxFA (-6) =
pe3ynbTaT namepeHua x 10° = nonoxxexue [M]
Physical 1 Lower Limit | 4 6anta | Read/Write | 'paHuUbl HEO6paboTaHHbIX Pe3ynbTaToB
Measurement Limits . " . | namepenns?
0x0202 (514) 2 Upper Limit | 4 6anta | Read/Write

' MUHUManbHOE ¥ MaKcUMaribHoe 3Ha4YeHuA AnA 3afaHHoro
AnanasoHa UsmepeHuna. PeayanaT NU3MepeHnA MOXeT BbIXOAUTb 3a
AaHHble rpaHnLibl C y4eTOM 30Hbl CKaHMpoBaHUA

Tabn. 7-7: MapameTtpsl MDC

B03MOXXHO B3avMHOE BUAHME MapameTpoB.
MoaTomMy pekoMeHayeTCA BbINOMHATL HACTPONKM
B CrepytoLLen nocnegosarenbHocTu: Range
Teach, Output Characteristics, Offset/Preset Teach

Range Teach, auana3oH o6y4yeHuA

[nanasoH namepexus cuctembl BMP MOXHO orpaHnynTb
npu nomoLm Range Teach. [nA BbINOMHEHWA 3TOW YHKLMA
npenycMOTPeHbl CUCTEMHbIE KoMaHbl Teach Range
Minimum v Teach Range Maximum. B HOBOM 3a4aHHOM
JAmanasoHe N3MepeHnA rpaHunLbl BbIXOAHOTO 3HaYeHUsA
MOXKHO onpegenuTb no napametpy MDC Describer.

Output Characteristics

Mpwv nomowum napameTtpa Output Characteristics MOXHO
W3MEHUTb HanpaBsneHne curHana 3Hav4eHuA. ,EI,J'IH 9TOro

CUrHan oTpaxkaeTcA B Npeaenax 3aAaHHoro avanasoHa
N3MepeHuA.

OnpepeneHuve caBura

[InA BLIXOOQHOIO 3Ha4YeHNA MOXET ObITb 3a4aH casur. [AnA
3TOrO HY>KHOE 3Ha4YEHNE MOXET BbITb 3anMcaHo B nNapameTp
Offset. [laHHOe 3Ha4eHue cymmmpyeTca cuctemon BMP co
3Ha4YeHNeM U3MepPEeHHOTO MOSOXEHWA 1 BbIBOAUTCA.

SALLUFF pycckun

2 3T 3HaYeHNA TpebytoTcA ANA PYHKLMN COXPAHEHNA AaHHbBIX U1 NX
Henb3A N3MeHATb. [Jnana3oH N3MepeHnA MOXHO N3MEHNUTb Npu
nomoLum KomaHa Range-Teach.

Preset Teach

®yHkumA Preset-Teach no3sonAeT npom3soanTb

aBTOMaTn4Yecknin pacyeT 3HadveHuA casura (Offset).

1. 3anuwmTe Hy>XHOE BbIXOAHOE 3HaYeHVe B napameTp
Preset.

2. [lepemecTuTe faTHMK MOMOXKEHMA B HY>XXHOE
nonoXxeHue.

3. BbinonHuTe cuctemHyto komaHay Teach Preset.

4. Cuctema BMP paccunTtbiBaeT casur (Offset), ¢ Tem
4YTO6bI B NOMOXEHUN, B KOTOPOE Oblf1 NepemMeLleH
[aTyuK, BbIBOAMIIOCH 3HAYEHVe NpeaBapuTenbHON
HaCTPOWNKM.

Detection Range

Cunctema BMP nipu Bbixoge 3a npeaensl

3a4aHHOro AnanasoHa U3MepeHnA NPoaomKaeT
BblAaBaTb 3HA4YEeHME MOMOXEHWUA, MOKa He BbIXOAUT 3a
npeaenbl 30Hbl CKaHVPOBaHWA.

Ecnu Takoi pexxum paboTbl Mpy peLleHnn onpeaeneHHon
3a4a4uv HexxenarteneH, ero MoXXHO OTKITIOUNTb Npuy
nomoLum napametpa Enable Detection Range.
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75.2 KoHdurypauma KoMmyTaLMOHHOro curHana
(SSC)

[o Havana KoHUrypaumm KoMMyTaumoHHOro
curHana fomkHa 6biTb 3aBepLueHa
KOHhMrypaumaA pe3ynbTaTtoB U3MepeHua

(cm. rn. 7.5.1)!

B BMP uHTerpnpoBaHbl 4 KOMMYTaLUMOHHBLIX CUrHana.
Kaxkapl KOMMyTaUMOHHbINA CUrHas onucbiBaeTcA AByMA
napameTpamu ([apamveTp v KoHgurypaums). B cucteme
BMP koMMyTaUMOHHbIE cUrHasbl peanvM3oBaHbl B pexunuve
OKHa B COOTBETCTBUM € Npochunem Smart-Sensor-Profil.

__-00-P__/P__-S4/P_ _-S75

WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

nctepeauc [uctepesuc
§sC . .
(GER— OoN NG
SP1 sP2
PesynbTart namepenua
Puc. 7-2:  uctepesuc SSC
MapameTpbi Cy6uHaekc Uma Pasmep | [Hoctyn | 3HavyeHuA
SSC Parameter ) . .. | 32-BUTHOE Lieno4YncneHHoe 3Ha4yeHe
SSC1: 0x003C (60) 1 Setpoint 1 (SP1) | 4 6anta | Read/Write ]
SSC2: 0x003E (62)
SSC3: 0x4000 (16384) > Setpoint 2 (SP2) | 4 6aiita | Read/Write 32-6UTHOE LIeNOYNCNEHHOE 3HaYeHne
SSC4: 0x4002 (16386) [MKM]
0 = 3amblKaloLWmMn KOHTaKT (No, Mo
SSC Configuration 1 Logic 1 6anT | Read/Write YMOS4aHIO)
SSC1: 0x003D (61) 1 = pa3mbIKalLLUA KOHTAKT (NC)
SSC2: 0x003F (63) 0 = HeAKTMBMDOBAH
SSC3: 0x4001 (16385) 2 Mode 16aiiT | Read/Write | » — 2 P
SSC4: 0x4003 (16387) 2 = peXkum OKHa (Mo yMon4yaHuto)
3 Hysteresis 2 6anta | Read/Write | 100...30000 MkMm (Mo ymonyaHuio: 100 MKM)

Tabn. 7-8: MapameTpbl SSC

— SSC 1 B Ka4ecTBe 3aBOACKOW HACTPOMKM MO
YMONMYaHUIO UMEET TOYKY NepPEeKIoYeHnA
In-Range (cm. rmasy 6.3 Ha cTp. 15)

— SSC 1 B pexxume SIO HanpaBnAeTcA Ha

[nA dyHKUMOHNPOBAHUA TOYKMN
nepektoyYeHna paccToAaHe Mexxay SP1 n
SP2 0omKHO MMHUMYM B 2 pasa npesbllwaTb

rmcTepesuc.
Bbixog OUT 1.
Cuctema BMP nopaepxmsaeT cyHkumm Single-Teach B
cooTBeTCTBUM € npochmunem Smart-Sensor-Profil. [nAa
[aHHOro npouecca oby4eHns ncrnonb3ytoTcA ABa
pononHutensHbix napameTpa (Tl Select n Tl Result, cm.
Tabn. 7-9).
UHpekc Cy6uHpekc | Pasmep | [doctyn 3Ha4yeHuA
Tl Select 0 1 6anT | Read/Write | O unn 1 = SSC1 (mo ymon4yaHumio)
0x003A (58) 2 =8SC2
3=SSC3
4 = SSC4
Tl Result 0 1 6ant | Read Only | 0x00 (0) = HeaKTUBHbIN
0x003B (59) 0x11 (17) = obyyeHne SP1 ycnewwHo 3aBepLueHo
0x42 (66) = 0byyeHne SP2 ycneLlHo 3aBepLUeHo
0x07 (7) = owmbka (Error)

Tabn. 7-9: MapameTpbl Teach In

B www.balluff.com
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7 WHTepdeinc 10-Link (npoaoskeHue)

Mpouecc obyyeHun (Teach-In)

1. Yepes napameTp Tl Select BbibepuTe HY>XHbIN
KOMMYTaUMOHHbIN curHan (ot 1 go 4)

2. [epemecTuTe JaTyMK NOMOXEHNA B NOSIOKEHUE
BKJTHOYEHUA.

3. BbinonHuTe cucteMHyto komaHay Single Value Teach
SP1 (0x41) (cm. CuctemHble komaHAabl Ha cTp. 20).

4. [MepemecTuUTe AaTyYUK MOMOXEHMA B MOMOXEHWE
BbIKJTIOYEHNA.

5. BbinonHuTte cuctemHyto komaHay Single Value Teach
SP2 (0x42) (cMm. CuctemHble komaHAbl Ha cTp. 20).

ﬂ BbinonHeHne MoOXXHO NPOBEPUTbL MPY MOMOLLM
napameTpa Teach-In Result.

75.3 KoHdurypauma sbixonos

O6a Bbixoga cnuctembl BMP MOXHO KOHtburypupoBsatb.

UHpekc Cy6uHaekc Uma Pasmep | [Hoctyn | 3HauyeHuA
Output Type 1 Out 1 1 6anTt | Read/Write | 0 = neakTuBmMpoBaH
0x00B4 (180) 1 = PNP (no ymon4anuio)
2 =NPN
3 = Push-Pull
2 Out 2 1 6ant | Read/Write | 0 = neakTuBmnpoBaH
5=T0K 4...20 MA
6 = HanpsxeHne 0...10 B
(no ymonyaHuto)

Tabén. 7-10: KoHdurypauua BbIXo[oB

75.4 BnokupoBaHue ANArHOCTUKU

Ecnv doyHKUMM anarHoCTnKy Npu peLLueHnm
onpeneneHHon 3a4a4v Bbl3biBAOT NPo6MeMbl, AaHHbIE
YHKLMN MOXHO 3a6nokmpoBaThb.

MHTerpvpoBaHHblie B BMP cobbiTnA AMarHOCTUKK CM.
Crimcok cobbiTvii Ha cTp. 27.

UHpekc CybuHaekc Nma Pasvep | [Hoctyn | 3Ha4yeHuA
Diagnosis 1 Suppression Level 1 6ant | Read/Write | O = Bce cobbITMA aKTUBHbI
Suppression (mo ymonyaHuio)
Configuration 1 = coobLeHna 3abrnoKMpoBaHbl
0x00F8 (248) 2 = co0bLLeHNA 1 NpeaynpexaeHua
3abnoKNpoBaHbl
3 = BCe cobbITUA 3a6MOKNPOBaHbI
2 PD Invalid Suppression | 1 6ant | Read/Write | 0x00 (0) = PD Invalid aktusHO
0xFF (255) = PD Invalid 3a6noknpoBaHo

Tabn. 7-11:bnokmpoBaHne AnarHOCTUKK
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7 WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

75.5 OnpepeneHue Temnepartypbl

CnepytoLme 3Ha4eHVA TemnepaTypbl BbIBOAATCA
cuctemon BMP B Buae 3HaKonepeMeHHbIX
16-6UTHbIX 3Ha4eHu B egmHuuax °C (nHaekc 0x0052 (82)):

— TeKylanA Temnepartypa (cybuHaekc 1)

- MMHUManbHaA Temneparypa ¢ Havana paboTbl
(cybuHpekc 2)

— MakcumanbHaa TemnepaTypa Cc Hayana paboThbl
(cybuHpekc 3)

— MWHUMarnbHasA TemnepaTtypa B TeHEeHMe BCEero cpoka
cny>6bl (cybuHaekc 4)

— MakcumanbHaa TemnepaTypa B TeYeHne BCEero cpoka
cny>x6bl (CybuHaeke 5)

n [aTtymk Temnepartypbl peructpupyet
Temnepatypy B BMP. Ona Bcerga Bbiwe
TemnepaTtypbl OKpy>KatoLen cpeabl.

75.6 [MoporoBble 3Ha4YeHUA AnA
TepmMmocurHanusauum

Cwnctema BMP nosBonAeT 3agaBatb cnegyowme

MoporoBble 3HaYeHUA ANA TepMocUrHannsaummn (MHAeKe

0x0053 (83)):

— MOpOroBOe 3Ha4yeHve ANA BbIX0Aa 3a HVXKHUN
npenen Temneparypbl (cybuHaekc 1)

— MOpOroBOe 3Ha4yeHue ANA BbIXxoAa 3a BEPXHUN
npeaen Temneparypbl (CybuHaeke 2)

Moporosble 3Ha4eHNA MOXHO 3a4aBaTh B AnanasoHe
-25...+85 °C.

Mpu BbIXOAE 32 HUKHWUIA UM BEPXHWUI Npeaen AaHHbIX
noporoBbIx 3Ha4eHun cuctema BMP BbigaeT
npegynpexaeHue (cM. Crimcok cobbiTuii Ha cTp. 27).

ﬂ Ecnun BHyTpeHHAA TemnepaTtypa BMP
npesbiwaeT 95 °C, BbIBOAMUTCA OLINOKA
lMeperpes.

B www.balluff.com
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75.7 CuyeTuyuk oTpaboTaHHbIX YacoB

OTpaboTaHHble Yackl perucTpupytoTca B cucteme BMP
N MOCTOAHHO COXPaHAKTCA C YaCOBbIM UHTEPBAIOM
(vHpeke 0x0057 (87)).

— 0TpaboTaHHble Yachkl B TE4EHNE BCEro cpoka
cny>6bl (cybuHaekc 1)

— oTpaboTaHHble Yackl C AaTbl NOCNEAHEro
TexobcnyxxusaHna (CybuHaekc 2)

— 0TpaboTaHHbIe Yacbl C MOMEHTa NOCneaHero
BK/OYeHUA (cybnHaekc 3)

Mpun nomowwm cuctemHon komaHAabl Reset Maintenance

CYeTHYMK O0TpaboTaHHbIX YacoB 06HyNAeTCA AnA

Texobcny>XnBaHusa.

75.8 CyeT4yuK LUKIIOB 3arpy3ku

Mpu kaxkgon HoBoM NMHUUManu3auun cuctema BMP
NoBbIWAET NokKa3aHue NOCTOAHHO AENCTBYIOLEro
CUYeTYMKa UMKIOB 3arpy3ku. MoBbiweHne nokasaHuA
CUETYMKA NPOUCXOAMT KaK Mpu BbIMOMHEHUN CUCTEMHOMN
KoMaHzabl Device Reset, Tak v npu 3anycke
obopynoBaHus.

CuunTbiBaHMe 3Ha4YeHMA BO3MOXKHO 4yepes3 NHOeKC
0x0058 (88), cybmHaekc 0.

[Mpn nomowm cnuctemHon komaHabl Reset Maintenance
CYHETYMK LMKIOB 3arpy3ku 06HynAeTcA AnqA
TexobcnyXxXunBaHusa.

pycckun SBALLUFF
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7 WHTepdeinc 10-Link (npoaoskeHue)

75.9 CoxpaHeHue pgaHHbIx (Data Storage)

UHpekc Cy6uHpekc | Uma Pasmep Hoctyn 3HauyeHuA
Data Storage 1 Command 1 6ant | Read/Write MapameTp Data Storage TpebyeTca
0x0003 (3) 2 State Property 1 6ainT | Read Only 3apatowemy moaysnio 10-Link ansa
3 Size 4 6aitta | Read Only BbIMNOMHEHNA bel-lKU,VIVI coxpaHeHus
JaHHbIX. HacTpoika faHHoro
4 Parameter Checksum | 4 6aiita | Read Only napameTpa nosib3osareniem
5 Index List 62 6aitt | Read Only HEBO3MOXHA.

Tabn. 7-12: MapameTp ANA COXpaHEHUA AaHHbIX

7.5.10 BbnokupoBku goctyna (Device Access Locks)

OTOT cTaHAapTHBIN NapaMeTp NO3BONAET aKTUBUPOBATb
Unn AeaKTUBMPOBATb OnpeAeneHHble (OyHKLMM
yctponctsa lO-Link.

B BMP 01-... MOXHO 3a6n0KupoBaTb OYHKLMNIO
MeHeOxepa napameTpoB U Knasuwu. [ina aToro
COOTBETCTBYIOLWMIA 6BUT 2-6ANTHOrO 3HAYeHMA cneayeT
yCTaHoBUTb Ha 1 (3abnokmposaHo). [nA
pas3bnokupoBaHuA PyHKUMN BUT HEOH6X0ANMO
ycTaHoBUTb Ha 0.

6ut 0 BnoknpoBka goctyna K napameTpam
(He noppepxunsaeTcA)

6ut 1 BrnokupoBka meHegkepa napaMeTpoB
(nopaepxxnBaeTca)

6ut 2 BrnokupoBka knasuwmu
(nopaepxnBaeTca)

6ut 3 BnoknpoBka nokanbHoOro

Nnonb30BaTeNbCKOro nHTepgenca
(He nopoepxmBaeTcaA)

6uT 4...15 | Pe3epBHbIn

Tabn. 7-13: BnokmposKa napameTpos

75.11 TMpodumnu n dyHkuum (ProfileCharacteristic)

[aHHbI napameTp nokasbiBaeT, Kako Npogusb
nopaepxmeaeTtca yctponctsom 10-Link.

— Cyb6uHgekc 1 (DeviceProfilelD):
0x000B (Measuring Sensor, high resolution according
to Smart Sensor Profile Edition 2)

— Cy6buHpaekc 2 (DeviceProfilelD):
0x4000 (Identification and Diagnosis according to
Common Profile)

— Cyb6uHpgekc 3 (FunctionClassID):
0x8001 (SSC Function Class)

— Cy6buHgekc 4 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

SALLUFF pycckumn

7.5.12 CTtpyKTypa AaHHbIX npouecca
(PD Input Descriptor)

[aHHbI napameTp onucbiBaeT CTPYKTYPY
ncnosnb3yeMbiX AaHHbIX MpoLecca.
KaxkaanA YacTb AaHHbIX npolecca onucbiBaeTcA 3

6anTtamu.
CybuHpgekc | 3Ha4yeHuA OnucaHue
0x01 HacTpovika noru4eckoro
1 3HaYeHunA
0x08 ONnHa 8 6ut
0x00 caur 0 6ut
0x03 Llenoe uncno co 3Hakom
2 0x08 ANnHa 8 6ut
0x08 casur 8 ut
0x03 Llenoe uncno co 3Hakom
3 0x20 AnuvHa 32 6uta
0x10 caBur 16 6uTt

Tabn. 7-14: CTpykTypa AaHHbIX npoLlecca

Yepes cybuHaekc 0 MOXXHO cHMTaTb BCE ONUcaHmne
AaHHbIX npouecca (cm. rnasy JaHHble npoyecca (PD) Ha
cTp. 18).
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MarHuTHaAa cuctema uaMepeHuA NONOXKEeHUA

7 WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

7.6 AuarHocTuyeckue aaHHble

Cuctema BMP coobliaeT avarHoctmyeckmne aaHHble
(Events) ynpasnatowen cucteme (cm. Tabn. 7-15) nnéo
ynpasnaAwLwan cucTteMa MoXeT CHUTbIBATb CTaTyc 4yepes
napameTpbl AMArHOCTUKMN.

76.1 lMapameTpbl AMarHOCTUKHU

UHpekc CybuHaekc | MapameTpbl Pasvep | Ooctyn 3HayeHuA

0x0024 (36) | 0 Device Status 1 6ant | Read Only | 0 = HOpmasibHOE COCTOAHME
2 = npegynpexaeHve
4 = ownbka

0x0025 (37) | 0 Detailed Device 9 6ant | Read Only | [lo 3 aKTUBHbIX CODbITUIA:

Status 1- 6anT — TN cobbITMA (0 = HET cobbITHA,

0xE4 = npegynpexxaeHue, 0xF4 = owmnbka)
2-i 1 3-11 6anTbl — KoA cobbITMA (CM. M. 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 6 6ant | Read Only | MNocnegHve oencTBUTENbHbIE AAHHbIE

npouecca (cm. rm. 7.2)

Tabn. 7-15: NapameTpbl ANArHoCTUKM

76.2 Cnucok cobbiTnn

Kop BbipaxkeHue | 3HaueHue

cobbITuA

0x8D00 Notification LIMITED ACCURACY PLUS - [JaTumMK NonoXxeHnA HaxoanTcA B 30HE CKaHUPOBAHWA,
OAHaKo 3a npegenaMun 3a4aHHOro AvanasoHa U3MepeHuA.

0x8D01 Notification LIMITED ACCURACY MINUS - [JaTumk NonoXeHnsa HaxoamMTCcA B 30HE CKaHMpOBaHWA,
OAHaKo 3a npeAenaMun 3a4aHHoro avanasoHa U3MepeHua.

0x8D02 Warning OUT OF RANGE PLUS - [JaT4mk nonoxeHnA HaxoauTcA 3a npegenaMu 30Hbl
CKaHvpoBaHuA. [lencTBuTenbHbIE AaHHbIE He BbIBOAATCA. [epenaBaemoe 3HaveHne
AaHHbIX npouecca 0x7FFFFFF8 nnun 2'147'483'640.

0x8D03 Warning OUT OF RANGE MINUS - aT4mk nonoxeHnA HaxoauTcA 3a npegenaMu 30Hbl
CKaHupoBaHuA. [lencTBUTENbHbIE AaHHbIe He BbiBOAATCA. [epenaBaemoe 3HayeHne
AaHHbIX npouecca 0x80000008 nnn —2'147'483'640.

0x8D04 Cbon NO MEASUREMENT DATA — [JaTyuk NonoXeHuA He pacrnosHaH. [eicTBuTeNbHble
OaHHble He BbiBoaATCA. [NepenaBaeMoe 3HaveHne faHHbIX npouecca Ox7FFFFFFC unn
2147483644.

0x8D06 Warning MEASUREMENT DATA UNSAFE — ®yHKLMOHanNbHbIA pe3epsB U3MepeHna
HesHaumTenbHbIA. O6opynosaHue TpebyeT NPOBEPKK.

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (cwm. rnaBsy 7.5.6) — Bbixoa 3a BepxHee noporosoe
3HayeHne anA TepMOCUrHanu3aummn.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDERRUN (cm. raBy 7.5.6) — Bbixon 3a HUXHee noporosoe
3HayeHne AnA TepMOCUrHann3aummn.

0x4000 C6ou TEMPERATURE OVER RUN ERROR - lNpeBbllweHne 3aaaHHO MaKCMManbHOM
Temnepatypbl. Heo6xoaMmMo NMMKBMANPOBATb UCTOYHUK Harpesa.

0x5000 C6ou HARDWARE FAULT - Npobnema annapaTHoro obecneyeHns yCTpoicTBa.
Mepesanyctutb cuctemy BMP nyTem npekpaiieHmAa nogayv nutaHua. Ecnm cobbitne
nostopAeTcA, cuctemy BMP cnepyeT 3aMeHnTb.

0x8D07 C6on OPEN CIRCUIT AT CURRENT OUTPUT — AHanoroBblI BbIXOZA MO TOKY OTKPbIT,
NPOBEPUTb MOHTaX.

Tabn. 7-16: Cnmcok cobbITui

B www.balluff.com
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7 WHTepdeinc 10-Link (npoaoskeHue)

77 CoobuweHunA 06 owmbkax ycTtporcTBa

Mpu owmbo4HOM gocTyne ycTporcTBo (Device) BbIBOANT
OAMH U3 NPUBEAEHHbBIX KOAOB OLINOOK.

Kop ownbku | CoobiieHne 06 ownbke
0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tabn. 7-17: Cneundmkauma coobieHuii 06 owmbke 10-Link
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8 TexHu4eckue XapaKTepucTtuku

8.1 3oHa ckaHupoBaHUA/AManasoH u3MepeHuUA

[nana3oH namepeHna

PaspelueHune

10-Link

aHanoroBbIv
OTKJIIOHEeHNe OT NuHenHocTn"
MoBTOpAEMOCTb"

TemnepaTypHbI apend
(MaKc. 0T KOHEYHOrO 3HA4YeHMWA)

CKOpOCTb M3MEHEeHNA
N3MepeHHOoro 3Ha4eHuA

MuHMManbHaA HanpAXXEHHOCTb
MarHWTHOro nons

(Ha NOBEPXHOCTM KpenneHma no
HanpasfeHUo ABUXKEHUA
MarHuTa)

32, 64, 96, 128, 160,
192, 224, 256 MM

1 MKM
12 6ut

+250 MKM
+100 MKM
+0,3%

<1000 'y

3mT

8.4 MoakntoyeHue anekTponuTaHua

Pagnyc nsrnba, ctaumoHapHaa = 3 x gnameTp kabensa

npoknaaka
[OnameTp Kabena

[OnvHa kabena

CeyeHune npoBogHMKa

CoenunHeHne
..P__-S75
P__-S4
..P

Tn coeanHeHus

2,4 Mm

cM. TMNoBoOM Koa Ha
cTp. 31

0,07 Mm?

wrekep M8x1,
4-KOHTaKTHbIN
wrekep M12x1,
4-KOHTaKTHbIN
OTKPbITbIA KOHEL|
Kabena

Kabenb co wrekepom/
6e3 wrekepa

KonnyecTtBo nposBoaos 4
o 3awwmTa OT HENpaBWIbLHOWM na
8.2 YcnoBuA okpyxxatolen cpeabl MONAPHOCTY
Temnepatypa —25°C...+85 °C YCTONYMBOCTb MpW KOPOTKMX  Aa
OKpY>KatoLLen cpepl 3aMbIKaHMAX
Temnepatypa xpaHeHua —25 °C...+85 °C Martepuan obonoykn kabenAa  nonuypeTaH
OTHOCUTENbHaA MakcumanbHaAa oTHOCUTENbHaA

BIAXHOCTb BO3ayxa?  BRNaXHOCTb Bo3ayxa 80 % npwu
Temnepartype no 31 °C, ¢ 8.5

JIMHEMHBIM CHU>XEHNEM [0

Bbixoa/vHTepdeiic

OTHOCUTENBHOMN BIaXKHOCTM
Bosayxa 50 % npu
Temneparype 40 °C.

CreneHb 3arpAsHeHna 3

YpapHaa Harpyska
no EN 60068-2-27
Bubpauua

no EN 60068-2-6

Knacc 3awuTbl no
IEC60529%

P67

MonycuHyc, 30 g, 11 mc

55 'y, amnantyna 1 mMm,
3 x 30 MUH

8.3  Hanpsa)xeHue anekTponuTaHua (BHewHero)"

Pa6ouee HanpsaxeHve U,

Tok xonocToro xoaa | npu U,

0 Makc.

Makc. noTpebnaembin TOK Npu
u,DC

PacuyeTHoe HanpsAxeHue
usonaumm U,

PacueTtHoe paboyee
HanpsAxxeHne U_ nocT. Toka

3apep>Kka roToBHOCTH t,

OcTaTo4HasA BONTHUCTOCTb
(%01 U,)

ConpoTuenenve Harpysku R,
(ananor. 1)

BobixogHown Tok (aHanor. U)

[onycTumblin TOK
nepeksoYaoLLero Bbixoaa

B www.balluff.com

15...30 B nocT. Toka
25 MA
<160 mA

75 B nocT. Toka

24B

< 100 mc
<10%

< 500 Om

<5MA
<100 mA

AHanoroBbIN BbIXOS,

MHTepdpeinc
Pexxum SIO

8.6 NHaukauuna

MHavkauma goyHKumin
MHankauma pexxkuma paboThbl
NHankauma owmbok

AHanorosbIn,
Hanps>xeHue (0...10 B)
(BaBopckana HacTporika)
/ TOoK (4...20 MA)
nepeksyaemMbli

10-Link 1.1
na

3ereHbI cBeToamon
XXEenTbI CBETOANOL
KpacHbIn cBeTOAMOL,

8.7 MexaHun4yeckue xapakKTepucTukKu

Paamepsbl

MoMeHT 3aTaxkKku
Marepunan kopnyca

42, 74,106, 138, 170,
202, 234, 266 x 17,5 x
9,6 MM

0,1 Hm
PA12, antomuHuin

' nencTBUTENbHO ANA Ananas3oHa U3MepeHna
2 OeiicteuTeneH ana UL: OTHocuTenbHas BnaxHocTb: 10...90% (6e3

KOHZEeHcaumn)

9 Knacc 3awwTbl IP He npoBepsanca UL.

4 YcTporcTBa AOMXKHbI 3KCNIyaTupoBaTbcA C UCTMONb30BaHWEM
ncTovHuka nutanua SELV/Limited Energy unum Class 2.

pycckum

SALLUrr

29



BMP O1-EL1PP_1A-_ _ _

_-00-P__/P__-S4/P_ _-S75
MarHuTHaA cuctema U3mMepeHns NosiIoXKeHunA

9 anIHaﬂﬂe)KHOCTVI

anHa,D,J'Ie)KHOCTI/I He BXOAAT B KOMMNEKT NOCTaBKU U
AO0JKHbI 3aKa3blBaTbCA OTAEJbHO.

9.1 Oatuuk nonoxxeHna BAM TG-MP-028
Koa ona 3akasza: BAMO39T

'?7 26 14

(

14
10
7
-
J
&
U
%.
R
I

®4.25 \)»P

18

Puc. 9-1:  [Oatymk nonoxernuAa BAM TG-MP-028

9.2 MoHTa)kHbI KoMmnnekT anAa T-obpa3Horo nasa
(BAM MC-MP-056-01-2-T5)

Kopg onA 3akasa: BAM0383

— 2 nasoBbIx cyxapAa ana T-obpasHoro nasa
- 2BUWHTa

ZXH ZXQ

Puc. 9-2:  MoHTaXHbI KOMMNNeKT ana T-obpa3Horo nasa

9.3 MoHTa)kHbI KomnnekT anA C-obpa3Horo
nasa (BAM MC-MP-056-01-2-C3)

Kopn nna 3akasa: BAM0382

— 2 nasoBblIx cyxapAa ana C-obpasHoro nasa
- 2BWHTa

ZXH 2x ﬁﬂ

Puc. 9-3:  MoHTaxHbI komnnekT ana C-obpasHoro nasa

9.4 MoHTa)kHble BUHTbI (BAM MC-AM-055-056-2)

Kop ona 3akasa: BAMO0381
10 BMHTOB

1OXH

Puc. 9-4: MoOHTaXKHble BUHTbI

SALLUFF pycckumn

9.5 OepxxaTtenu pna KpyrnbiX LMAMHAPOB
(BAM MC-MP-054-01-R)

Kon onAa 3akaza: BAM037Z
2 aepxxkarena anAa Kpyrnbix uunmHOpoB

9.5
6.5

ZaNll=|

14.4

22.5

Puc. 9-5:  [lepxxatenu AnA KpyrbiX LMNVHAPOB

9.5.1 XomyTbl ANA KpenneHua aepxarenen

XOMyT A0MKEeH UMETb LUMPUHY He 6onee 6 MM 1 AOMXKeH
6bITb U3rOTOBMNEH HE U3 heppoMarHUTHOro MaTepuana.

4
e/

-

Puc. 9-6:  XomyT wnaxra

XomyT wnaHra
|
puHa | lnameTp e
10/20 mm 5 MM 18...29 mm BAMOON4
30 MM 5 MM 28...39 MM BAMOONS5
40 Mm 5 MM 38...49 Mm BAMOONG6
50 Mm 5 MM 48...59 mm BAMOON7

Tabn. 9-1: XomyTbl ANA COOTBETCTBYIOLLErO AnameTpa NopLuHA
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10 B

BMP 01-EL1PP21A-0128-00-P00,5-S75

WHTepdpeiic, aHanorosbli:

E = Bbixoa no HanpsaxeHuto 0...10 B (3aBoackaa HacTponka)
UNK BbIXoZ MO TOKY 4...20 MA

WHTepdeiic, 10-Link:
L1 = wHTepdeiic 10-Link, 12 6ut

MHTepdeiic, hyHKUMA NepPEKTIOYEHNA:

PP = nepekntovatoLwwmii BbIXO4: BO3SMOXHOCTb nporpammupoBaHnsa PNP,
NO/NC

dopma XapaKTepuUCcTUKK:

2 = BOCXOAALWaA (3aBOACKAaA HACTpOMKa), NporpaMMupyemas

[MNepeknioyatowmin BbIXOA:
1= 1 nporpammupyemMbIii NepeKstoyatoLwmin BbIXO,

HacTpowika:

A = BO3MOXHOCTb HaCTpOIZKM XapaKTepUCTUKN N TOHEK MepeKsIto4HeHnA B pexxumve
06y4eHnAa nnm 4yepes |O-Link

[nana3oH namepenuna (4-3HayHbIn):

0128 = meTpuyeckan BenuyvHa B MM, AvanasoH namepeHua 128 mm
(0032, 0064, 0096, 0128, 0160, 0192, 0224, 0256)

MopknoyeHne aNeKTponUTaHuA:
P02 = nonMypeTaHoBbIN Kabenb, 2 M
P00,5-S4 = nonunypeTaHoBbIn Kabenb, 0,5 M co wTekepoM M12, 4-KOHTaKTHbIM

P00,5-S75 = nonuypeTtaHoBbIn kabernb, 0,5 M co wTekepoM M8, 4-KOHTaKTHbIM

B www.balluff.com pycckuin SBALLUFF | 31
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BMP 01-EL1PP_1A-___ _-00-P__/P_ _-S4/P_ _-S75
MarHuTHaA cuctema U3MepeHns NosoXKeHunA

11 B

11.1 3aBoackana Tabnuyka
BALLUEE

BMPXXXXX "’ )
BMP XX-XXXXXXXX-XXXX-XX-XXX
CC0000000008SS8SS”

) Kog anA 3akasa
2 Tun
3 Ne cepum

Puc. 11-1: 3aBoackana Tabnuuka (OTpbIBOK, MpumMep)

SALLUFF pycckumn

Ne 939733-726 RU - 04.131859 - L21; coxpaHaem 3a coboli NpaBo Ha BHECEHWNE U3MeHeHMIn. 3ameHeHo C20.
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