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1 Uwagi wstepne
1.1 Symbolika

»  Instrukcja

> Reakcja, wynik

[...] Oznaczenie przyciskéw oraz wskaznikow

—  Odsytacz
Wazna uwaga
Niestosowanie si¢ do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zaktocen.

E Informacje
Nota uzupetniajaca.
2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
+ Opisane urzadzenie jest elementem przeznaczonym do integraciji z systemem.

- Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

- Producent systemu odpowiada za przeprowadzenie oceny ryzyka i stworzenie
dokumentacji zgodnie z wymaganiami prawa i odpowiednich norm, w celu
dostarczenia jej uzytkownikowi i operatorowi systemu. Dokumentacja ta
powinna zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa dla operatora i uzytkownika oraz, jezeli to niezbedne, dla
kazdego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta systemu.

+ Nalezy przeczyta¢ ten dokument przed przystgpieniem do konfiguracii
urzadzenia i zachowac go przez caty okres uzytkowania.

+ Nalezy upewnic sig, ze urzgdzenie moze zosta¢ zastosowane w Panstwa
aplikacji bez jakichkolwiek zastrzezen.

+ Nalezy uzywac produktu tylko zgodnie z jego przeznaczeniem

(— 3 Funkcje i wlasnosci).

+ Nalezy uzywac urzadzenie z medium, na ktére jest ono wystarczajgco
odporne(— 12 Dane techniczne).
+ Niewtasciwe uzytkowanie urzadzenia i niezastosowanie si¢ do instrukcji

obstugi oraz danych technicznych moze doprowadzi¢ do szkdd materialnych
lub skaleczenia.



+ Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za skutki ingerencji w urzagdzenie lub
niewtasciwego uzycia przez operatora. Takie dziatania mogg powodowac utrate
roszczenh gwarancyjnych.

+ Instalacja, podigczenie elektryczne, konfiguracja, obstuga i konserwacja
urzadzenia muszg by¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany personel
upowazniony przez uzytkownika maszyny.

+ Nalezy chroni¢ urzagdzenie i przewody przed uszkodzeniem.

3 Dostarczone elementy
¢ Czujnik poziomu LR7320 lub LXxxxx
* Instrukcja obstugi
Dodatkowo, montaz i obstuga wymaga nastepujgcych elementéw (—Akcesoria):
+ Sonda (— 11.1)
* Materiat montazowy (— 11.1)
Nalezy uzywa¢ wytgcznie akcesoriow ifm electronic gmbh! Przy uzywaniu

komponentéw od innych producentdw nie gwarantuje sie optymalnego
funkcjonowania.

Akcesoria: www.ifm.com

4 Skroécona instrukcja

Do najbardziej popularnych zastosowan mozliwa jest parametryzacja opisana
ponizej. Dokonujgc szybkiej instalacji, nalezy przestrzega¢ informacji zawartych
w pozostatych sekcjach.

4.1 Montaz, Podtaczenie elektryczne

» Poprawny montaz urzadzenia (— 7) i (— 8)

4.2 Parametryzacja

E Po dostawie urzadzenie nie jest gotowe do pracy.
Uwagi dotyczace parametryzacji za pomocg |O-Link (— 15)

4.3 Przyktad zastosowania

» Wprowadzanie dtugosci sondy (parametr [LEnG]). Przyktad:
[LEnG] = [39.4] inch.



» Wybor medium (Parametr [MEdI]). Przyktad: [MEdI] = [MId].
» Zapis danych czujnika do urzadzenia.

» Przeprowadzenie dostosowania zbiornika zgodnej z instalacja
(przycisk [tREF xxx]).

» Teraz mozna wykonac wszystkie pozostate nastawy.
> Urzadzenie jest gotowe do pracy.
» Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

5 Funkcje i wlasnosci
Urzadzenie w sposob ciggty wykrywa poziom w zbiornikach.

Do parametryzacji wymagany jest komputer PC z masterem 10-Link USB
lub zaprogramowanym wstepnie modutem pamieci albo skonfigurowane
$rodowisko |O-Link (— 6.6), (— 10).

Wedtug aktualnej wiedzy naukowej, dziatanie urzgdzenia mozna
zaklasyfikowa¢ jako niegrozne dla zdrowia ludzkiego. Wypromieniowana
energia mikrofal jest np. duzo nizsza niz w przypadku telefonéw
komaérkowych.

5.1 Zastosowania
+ Woda, media na bazie wody
+ Zgodne z przytgczem procesowym 3/4" NPT.

+ Do zastosowan w trudnych warunkach $rodowiskowych (np. pogodowych lub
ostrych procesach czyszczenia) — Karta danych technicznych.

Przyktady zastosowan:

+ Wykrywanie emulsji chfodzacej w obrabiarkach.

+ Detekcja wody chtodzacej w przemystowych obiegach chtodzenia.
+ Wykrywanie ptynu myjacego w systemach myjacych czesci.



5.2 Ograniczenia w stosowaniu

Niewfasciwy pomiar / utrata sygnatu moze by¢ spowodowany przez
nastepujace media:

- powierzchnie silnie pochtaniajgce dzwiek (np. piana)
- powierzchnie intensywnie spienione (bgbelki)
- Do pracy z mediami niejednorodnymi, tworzacymi oddzielne warstwy
(np. warstwa oleju na wodzie) PL
» nalezy przeprowadzi¢ proby w aplikacji.
» Montaz w ustalonej strefie (— 7.1.6)

> W przypadku utraty sygnatu, urzagdzenie przetgcza wyjscia zgodnie
ze stanem zdefiniowanym w przypadku usterki (— 6.5).

+ Nalezy stosowac urzadzenie tylko dla mediow, na ktére materialy zwilzane
majg wystarczajgca odpornos$¢ (— Dane techniczne)

+ Urzadzenie nie nadaje sie do materiatéw sypkich (np. granulatu plastikowego)
i medidw ze statg dielektryczng < 5 (np. olejow).

+ Urzadzenie nie nadaje sie do zastosowan, w ktdrych sonda jest poddawana
statym i powaznym mechanicznym naprezeniom (np. przy silnym ruchu lepkich
mediow lub szybkim przeptywie mediow)

¢ Przy stosowaniu w plastikowym zbiorniku, moze sie pojawi¢ pogorszenie
powodowane zaktoceniami elektromagnetycznymi od innych urzgdzen
(odpornos¢ na zakidcenia jest zgodna z EN61000-6-2). Srodki zaradcze:
(—744).

+ Przy pracy z pojedyncza sondg i matymi zbiornikami (dtugosci sondy ponize;
200mm, przy odlegto$ci od $cianek zbiornika ponizej 300mm) moze w rzadkich
przypadkach wystapi¢ zaktocenie od Scianek zbiornika.

Sposab postepowania: (— 7.1).
+ Nie jest mozliwa praca z sondg wspotosiowa.



6 Dziatanie

6.1 Zasada pomiaru

Rys. 6-1 Rys. 6-2

H L
RN

A1

Urzadzenie dziata na zasadzie radaru falowodowego. Mierzy ono poziom za
pomocg impulséw elektromagnetycznych w zakresie nanosekundowym.

Impulsy sg emitowane przez glowice czujnika i prowadzone wzdtuz preta sondy
(rys. 6-1). Kiedy uderzajg w wykrywane medium, odbijajg sie i wracajg do czujnika
(rys. 6-2). Czas pomiedzy emisjg i odbiorem impulsu bezposrednio odnosi sie do
przebytego dystansu (D) i aktualnego poziomu. Punktem odniesienia do pomiaru
dystansu jest dolna krawedz przytgcza procesowego.

6.2 Uruchomienie poprzez 10-Link

Parametry urzadzenia mozna ustawi¢ poprzez interfejs 10-Link ((— 6.6) i (— 10).
6.3 Funkcje wyjscia przetaczajacego

Urzadzenie sygnalizuje przez dwa wyjscia przetaczajace (OUT1 i OUT2), ze
ustawiona granica przetgczenia zostata osiggnieta, lub ze poziom jest ponizej
limitu.

@ Granica przefgczania odnosi sie do dolnego korica sondy pomiarowej.
Mozna wybraé nastepujace funkcje przetaczajace:
+ Funkcja histerezy/normalnie otwarte (rys. 6-4): [OUx] = [Hno]

+ Funkcja histerezy/normalnie zamkniete (rys. 6-4): [OUx] = [Hnc]
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@ Najpierw nastawia si¢ punkt zatgczania (SP), a nastepnie punkt zerowania

(rP) w pozadanej odlegfosci.

+ Funkcja okna / normalnie otwarte (rys. 6-5): [oux] = [Fno]
+ Funkcja okna / normalnie zamkniete (rys. 6-5): [oux] = [Fnc]

Rdznica pomiedzy [FH] i [FL] okre$la szerokos$¢ okna. [FH] = gérna
warto$¢, [FL] = dolna warto$é.

Rys. 6-4 Rys. 6-5
L
L (FEw
SP
HY FH
rP
FL
1 : t
0 Hno (1) Fno
1
0 Hne (1J Fnc
poziom HY: Histereza FE: okno

Dla kazdego wyjscia przetgczajgcego mozna ustawié¢ opdznienie zatgczenia
i zerowania do maks. 60 s (np. dla szczegolnie dtugich cykli pompy); (— 10.4).

6.4 Sondy dla réznych wysokosci zbiornika

Urzadzanie moze byc¢ instalowane w zbiornikach o réznych rozmiarach. Sg
dostepne sondy o réznej dtugosci. Aby dostosowac je do konkretnej wysokosci
zbiornika kazdg sonde mozna skraca¢.Minimalna dtugo$¢ sondy wynosi 100 mm,
maksymalna to 2000 mm.

6.5 Stan zdefiniowany w przypadku usterki

W przypadku wystapienia usterki, dla kazdego wyjscia mozna zdefiniowac stan
bezpieczenstwa.

Jezeli wykryty zostanie btad lub jezeli jako$¢ sygnatu jest ponizej wartosci
minimalnej, W takim przypadku, odpowiedz wyj$¢ mozna ustawi¢ poprzez
parametr [FOUxX] (— 10.4).



+ Chwilowa utrata sygnatu spowodowana przez np. turbulencje lub tworzenie sie
piany moze by¢ eliminowana przez czas opoznienia (parametr [dFo] (— 10.4)).
W trakcie czasu opdznienia zamrazana jest ostatnia mierzona warto$¢. Jesli
mierzony sygnat zostanie odebrany ponownie w trakcie czasu opdznienia i ma
wystarczajacy poziom, urzadzenie kontynuuje normalng prace. Jednakze, jesli
sygnat nie zostanie odebrany ponownie w czasie opéznienia, z wystarczajgcym
poziomem, wyjscie przechodzi w stan bezpieczenstwa.

E Przy intensywnym tworzeniu si¢ piany i turbulencjach, przyktady pokazujg
jak stworzy¢ strefe uspokajajacg (— 7.1.6).
6.6 10-Link

Urzadzenie posiada interfejs komunikacyjny 10-Link, ktdry do pracy wymaga
odpowiedniego modutu |0-Link (mastera |0-Link).

Interfejs 10-Link umozliwia bezpo$redni dostep do danych procesowych
i diagnostycznych oraz umozliwia zmiane parametrow urzadzenia w czasie pracy.

Ponadto komunikacja jest mozliwa poprzez potgczenie punkt-punkt z adapterem
USB.

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji czujnika, szczegétowe informacje

o strukturze danych procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametrow

i niezbedne informacje dotyczace wymaganego sprzgtu i oprogramowania 10-Link
mozna znalez¢ pod adresem www.ifm.com.

7 Montaz

7.1 Miejsce montazu / Srodowisko

+ Preferowany jest montaz pionowy od gory.

» Stosowac sie do uwag dotyczacych dostosowania zbiornika (— 7.1.7).

W przypadku instalacji w otwartych zbiornikach: (— 7.4.3)

+ W przypadku instalacji w otwartych zbiornikach: (— 7.4.4)

* Przy pracy z pojedynczg sondg i matymi zbiornikami (dtugosci sondy ponize;
200mm, przy odlegtosci od $cianek zbiornika ponizej 300mm) aby unikngé
mozliwych zaktocen od rezonanséw ze $ciankami nalezy montowaé czujnik nie
w osi zbiornika (od$rodkowo).
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7.1.1 Minimalne odlegto$ci montazu w zamknietych metalowych zbiornikach

Rys. 741

Rys. 7-2

. A3 A2

bez dostosowania

A1

Odlegtosci montazowe z ostosowaniem
(=717)

Odlegtosci montazowe bez dostosowania

D: @ 30 mm w przypadku montazu w
kréccu

A1: 10mm*) A1: 10 mm*)
A2: 20 mm A2: 40 mm do réwnych $cian zbiornika
50 mm do nieréwnych $cian zbiornika
(np. wspornikdw)
A3: 20 mm do konstrukcji wewnetrznych | [ A3: 50 mm do konstrukcji wewnetrznych
zbiornika (B) zbiornika (B)
D:  Kréciec jest niedozwolony zgodnie

zRys. 7-2

*) Alternatywnie: Zamocowac sonde w dnie zbiornika. Stosuj uwagi (— 7.1.3).
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Do montazu w kroccu: Jezeli w celu

wykonania kroc¢ca uzyto rury

(Rys. 7-3) nie moze ona by¢ zagtebiona
w zbiorniku. Taki montaz spowoduje
odbicia zaktdcajgce, ktérych nie da

sie wyeliminowac przez dostosowanie
zbiornika.

7.1.2 Montaz w rurociggach (bypass, rura uspokajajaca)
Wewnetrzna $rednica rury (d) musi mie¢ warto$¢ co najmniej:

d Z dostosowaniem (— 7.1.7) [bez dostosowania

@ 100 mm przy [MEdI] = [HIGH]

Rura metalowa 1@ 30 mm @ 200 mm przy [MEdI] = [Mid] (— 10.4)

Rura plastikowa *) @ 200 mm

*) Stosowaé uwagi (— 7.4.4).
» Jezeli to mozliwe nalezy montowac czujnik nie w osi zbiornika (od$rodkowo).

Zaleznie od warunkdw pracy

@ Rura nie moze by¢ krétsza od sondy.

7.1.3 Zastosowania w mediach lepkich i szybko przeptywajacych

» W miarg mozliwosci urzadzenie trzeba montowa¢ w rurze obejsciowej lub
uspokajajacej (— 7.1.2).

» Dodatkowo, nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace aspekty:

» Sonda nie powinna wchodzi¢ w kontakt ze $Sciankg zbiornika / konstrukcjami
wewnetrznymi. Zwigkszy¢ w miare mozliwosci odlegtosci boczne.

» Umocowaé sondg, jezeli to mozliwe, do dna zbiornika, zapewniajgc
przewodzenie elektryczne, np. stosujgc ostone (Rys. 7-4 i 7-5) lub
nawiercajac dno zbiornika (Rys. 7-6).

» Dla montazu zgodnie z Rys. 7-5: Zwiekszy¢ parametr [LEnG] o (h), aby
uwzglednic¢ wzrost dlugosci (h) (— 10.4).

» Dla montazu zgodnie z Rys. 7-6: Zmniejszy¢ parametr [LEnG] o (t), aby
uwzgledni¢ gtebokos¢ zanurzenia (t) (— 10.4).

12



Rys. 7-4 Rys. 7-5 Rys. 7-6

T e

E Jezeli sonda jest mocowana do dna zbiornika, w pustym zbiorniku moze
byé juz wykryty niski poziom.
» W razie konieczno$ci trzeba wyregulowac punkty przetgczania.

» Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ dziatania (szczegolnie przy pustym zbiorniku)

7.1.4 Silne zabrudzenie

Przy silnym zanieczyszczeniu medium wystepuje ryzyko utworzenia mostka
pomiedzy sondg a $ciankg zbiornika czy wewnetrzng powierzchnig rury lub
konstrukcjami wewnetrznymi zbiornika.

» Zwigkszy¢ minimalne odlegto$ci zaleznie od intensywnosci zabrudzenia.

7.1.5 Otwory wlewowe

Nie montowa¢ urzadzenia w bliskim sgsiedztwie otworu wiewowego (rys. 7-7).
W miare mozliwo$ci zamontowac w zbiorniku rure napetniajgca (A) (Rys. 7-8).
Stosowac sie do wskazanych odlegtosci montazowych; jezeli to konieczne,

przeprowadzi¢ dostosowanie zbiornika.
Rys. 7-7 Rys. 7-8
(v}
@// A
K /'3/
/ N
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7.1.6 Silne pienienie si¢ i turbulencje
Intensywne formowanie piany i turbulencje moga skutkowa¢
nieprawidtowymi pomiarami.
Aby temu zapobiec:
» Instalowac¢ czujnik w spokojnej strefie.
Przygotowania strefy spokojnej:
+ Montaz w metalowym obejsciu lub metalowej rurze uspokajajacej (rys.7-9).

+ Oddzielenie miejsca montazu arkuszami blachy / arkuszami perforowanymi
(brak rys.).

Rys. 7-9

0 Of(0 O

d: minimalna $rednica (— 7.1.2)

@ Przepust (A, B) musi by¢ powyzej poziomu maks. Przepust (C, D) musi by¢
ponizej poziomu min. Gwarantuje to, Ze piana ani turbulencje nie wptyna
na pomiar. Dodatkowo nalezy unika¢ zabrudzenia (np. przez state czastki
w medium)

E Dla zwiekszonego tworzenia piany ustawienie zaleca sie ustawienie [MEdI]
=[Mid] (— 10.4).
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7.1.7 Uwagi dotyczace dostosowania zbiornika

E Dostosowanie zbiornika (parametr [{REF] zmniejsza efekt zaktocen
i zapewnia wiekszy zapas wzmocnienia w trudnych warunkach pracy.
Dostosowanie zbiornika mozna przeprowadzaé tylko po montazu
urzadzenia i najlepiej przy pustym zbiorniku.

Dla dostosowania zbiornika mamy dwie opcje:

[Emty] Dostosowanie catej sondy (zalecane). Dla tej opcji zbiornik musi by¢
catkiem pusty!
[FLnG] = Dostosowanie na 50 mm od dolnej krawedzi przytacza
procesowego. Dla tej opcji zbiornik moze by¢ czesciowo wypetiony,
jednak poziom nie moze by¢ powyzej poziomu maksymalnie.
300 mm ponizej przytacza procesowego.

®

a: odlegtos¢ dostosowania 50 mm przez opcje [FLnG] S:  kréciec
b:  bezpieczna odlegtos¢ od poziomu (b 2 250 mm)

Przy dtugosci sondy L < 300 mm dostosowanie zbiornika nie jest mozliwe.

Wtedy parametr [tREF] nie jest dostepny. W takim przypadku:

» nalezy stosowac sie do wskazanych odlegtosci montazowych(— 7.1).
Jezeli zachowane sg wszystkie odlegtosci montazowe dostosowanie

zbiornika nie jest konieczne. Urzadzenie jest gotowe do pracy bez operacii
dostosowania.
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W przypadku kiedy niezbedne jest zapisywanie danych w aplikacji 10-Link:
Dostosowanie zbiornika nie jest zapamietywane przez 10-Link.
Po wymianie trzeba to wykona¢ powtornie.

Wiecej informacji o zapisywaniu danych: (— 15.1)

7.2 Montaz sondy

Sonda nie wchodzi w sktad zestawu. Nalezy jg zaméwi¢ oddzielnie
(— 3 Dostarczone czesci).

Mocowanie sondy: Rys. 7-10

» Wkrecic¢ sonde w urzadzenie i dokrecic.

» Nalezy przytrzymac sonde w punkcie
potaczenia drugim Srubokretem zeby sie
nie obracata (Rys. 7-10).

Zalecany moment dokrecajacy: f%
4 Nm.

Aby ufatwi¢ montaz i wymiane, przytgcze
sondy moze by¢ obracane bez ograniczen.
Nawet po kilku obrotach nie wystapi ryzyko

®

uszkodzenia urzadzenia.

W przypadku silnego nacisku mechanicznego (silne wibracje, poruszajace sie
lepkie medium) moze by¢ niezbedne zabezpieczenie gwintu, np. przez srodek
ustalajgcy potgczenia gwintowane.

Tego typu substancje mogg przedostawaé sie do medium.

» Nalezy upewnic sie, ze nie sg szkodliwe.

Przy stosowaniu mechanicznych $rodkow zabezpieczajgcych
(np. podktadki zebatej):

» Unika¢ wystajacych krawedzi. Moga one powodowac¢ odbicia
zaktdcajace.
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7.3 Dilugos¢ sondy
7.3.1 Skracanie sondy
Pret mozna skroci¢, dostosowujgc sondg do zbiornikdw o réznych wysokosciach.
Nalezy upewnic sie, ze dtugo$¢ sondy nie jest mniejsza niz najmniejsza
dozwolona dtugos$¢ sondy (L.,) 100 mm. Urzadzenie nie wspiera sond
o dtugosci ponizej 100 mm.
W przypadku sond o dtugosci < 300 mm nie jest mozliwe dostosowanie
zbiornika (— 7.1.7).
» Wkreci¢ sonde do urzadzenia. Rys. 7-11
» Zaznaczy¢ na sondzie pozgdang dtugo$¢

(L). Punktem odniesienia jest dolna

krawedz przytgcza procesowego

(Rys. 7-11). lﬂ%ﬁf
» Wykreci¢ sonde z urzadzenia. O E

» Skrdci¢ sonde do zaznaczenia.
» Usung¢ wszelkie zadziory i ostre
krawedzie.

» Wkreci¢ sonde na powrét w urzgdzenie -
i dokreci¢ (— 7.2). Lyin= 100 mm

7.3.2 Wyznaczanie dtugosci sondy

» Zmierzy¢ dokfadnie dtugos¢ sondy L. Punktem odniesienia jest dolna krawedz
przytacza procesowego (Rys. 7-11).

» Zanotowac L. Jest to niezbedne do ustawienia parametréw urzgdzenia
(—104).

7.4 Montaz urzadzenia

Przed montazem i demontazem czujnika: Nalezy upewnic sie, ze

w uktadzie nie wystepuje cisnienie, a w zbiorniku nie wystepuje medium,
ktore mogtoby wyciekac. Ponadto zawsze nalezy zwrdci¢ uwage na
potencjalne zagrozenia zwigzane z ekstremalnymi temperaturami maszyn
i mediow.
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Przy montazu w zamknigtych metalowych zbiornikach, pokrywa zbiornika

stuzy jako ptyta nadawcza R (Rys. 7-13 i 7-15). Nalezy stosowac sie do uwag

dotyczacych plyty nadawczej (— 11.1).

7.4.1 Montaz w przytaczu procesowym 3/4" NPT wprost w pokrywie
zbiornika

» Zastosowa¢ odpowiedni materiat uszczelniajgcy Rys. 7-13

(np. tasme teflonowg PTFE) na gwincie
czujnika.

Przy braku materiatéw uszczelniajgcych:

» Lekko nasmarowac¢ gwint czujnika odpowiednig [932
pasta.

» Wkreci¢ urzadzenie do przytgcza procesowego.

» Dokreci¢ uzywajac odpowiedniego klucza. R
Moment dokrecajgcy: 35 Nm.

7.4.2 Montaz w pokrywie zbiornika stosujac flansze 3/4" NPT

Rys. 7-14 Rys. 7-15

=

» Wykonac otwdr w pokrywie zbiornika. Zachowac srednice (d) aby umozliwic
odpowiednie nadawanie sygnatu pomiarowego na sonde (Rys. 7-14). Srednica
(d) zalezy od grubosci pokrywy zbiornika:

Grubos¢ Scianki [mm] 1.5 5.8 8..11

d [mm] 35 45 55

» Zamontowac¢ flansze z przytgczem procesowym 3/4" NPT (— Akcesoria)
z ptaska powierzchnig zwrdcong w kierunku zbiornika i zamocowac
odpowiednimi $rubami.
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Jezeli to konieczne, stosowac uszczelkg (A na rys. pomiedzy flanszg a
zbiornikiem. Niektore flansze sg dostarczane z uszczelkg. Gdyby jej nie
byto, dobra¢ odpowiednig uszczelke.
» Zapewni¢ czysto$¢ i rownos$¢ powierzchni uszczelnianych, zwtaszcza gdy
zbiornik jest pod cisnieniem. Odpowiednio dokreci¢ $ruby.
» Zastosowa¢ odpowiedni materiat uszczelniajacy (np. tasme teflonowa PTFE)
na gwincie czujnika.
Przy braku materiatéw uszczelniajgcych:
» Nasmarowac gwint czujnika odpowiednig pasta.
» Wkreci¢ urzadzenie do przytgcza procesowego.
» Dokreci¢ uzywajgc odpowiedniego klucza. Moment dokrecajacy: 35 Nm.

7.4.3 Montaz w otwartych zbiornikach metalowych

» W celu montazu urzadzenia w otwartych zbiornikach metalowych nalezy
stosowac ksztattke metalowg z przytaczem procesowym 3/4" NPT. Stuzy ona
jako ptyta nadawcza (R); minimalny rozmiar: 150 x 11,1 mm w przypadku
ksztattki kwadratowej, 150 mm Srednicy w przypadku ksztattki okragtej
(— 11.1).

» Jesli to mozliwe, montowac urzadzenie posrodku mocowania. Nalezy stosowac
sie do wskazanych odlegto$ci montazowych zgodnie z (— 7.1); w razie
koniecznosci przeprowadzi¢ dostosowanie zbiornika.

R:  plyta nadawcza (— Akcesoria)

» Nasmarowac gwint czujnika odpowiednig pasta.
» Wkreci¢ urzadzenie do przytacza procesowego.

» Dokreci¢ uzywajgc odpowiedniego klucza. Moment dokrecajacy: 35 Nm.
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7.4.4 Montaz w plastikowych zbiornikach

®

AN

150 mm

R:  Plyta nadawcza (— Akcesoria)
Aby zapewni¢ wystarczajgcg emisje sygnatu pomiarowego, w przypadku instalacji
w plastikowych lub metalowych zbiornikéw z plastikowg pokrywa:

» W plastikowej pokrywie musi by¢ otwor co najmniej 150 mm.

» Przy instalacji urzadzenia nalezy uzy¢ flanszy (ptyta nadawcza R) z przytgczem
procesowym 3/4" NPT wystarczajaco przykrywajacej odwiert.

» Nalezy zapewni¢ odlegtos¢ minimalng (= 100 mm) sondy od $cianek zbiornika.
Nalezy stosowa¢ sie do wskazanych odlegtosci montazowych zgodnie z
(— 7.1.2) do (— 7.1.6) ; w razie koniecznosci przeprowadzi¢ dostosowanie
zbiornika.
W przypadku instalacji w plastikowym zbiorniku, moze wystapi¢
pogorszenie powodowane zaktoceniami elektromagnetycznymi od innych
urzadzen. Mozliwe $rodki zapobiegawcze:

+ Stosowac ekran metalowy o duzej powierzchni na zewnatrz zbiornika.
Sprawdzi¢ projekt uziemienia; zmieni¢ gdyby byto to konieczne.

+ Wyeliminowa¢ zrédta zaktdcen lub zmniejszy¢ ich emisje stosujac
elektrotechniczne srodki zaradcze w zrodtach.

+ Montaz w rurze metalowej w zbiorniku plastikowym.

» Lekko nasmarowa¢ gwint czujnika odpowiednig pasta.
» Wkreci¢ urzagdzenie do przytgcza procesowego.
» Dokreci¢ uzywajgc odpowiedniego klucza. Moment dokrecajacy: 35 Nm.
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7.5 Ustawienie obudowy czujnika

Po montazu mozna ustawi¢ obudowe czujnika. Mozna jg dowolnie obracaé.
Nawet po kilku obrotach nie wystgpi ryzyko uszkodzenia urzadzenia.

8 Podlaczenie elektryczne
@ Urzadzenie musi zosta¢ podigczone przez odpowiednio

wykwalifikowanego elektryka.

Nalezy przestrzega¢ krajowych i miedzynarodowych przepisow
dotyczacych instalacji urzadzen elektrycznych.

Nalezy zapewni¢ zasilanie zgodne z SELV, PELV.

@ Do zastosowan morskich (jezeli dostepne jest dopuszczenie czujnika), jest

wymagane dodatkowe zabezpieczenie przeciwprzepieciowe.
» Odtgczy¢ urzadzenie od zrodta zasilania.
» Podtgczy¢ urzadzenie w nastepujgcy sposob:

Kolory zyt

BK czamy 2 -1 21 D:\:\IH— L
BN brazowy 4 DBK—OUTZ
BU  |niebieski| 3~—"4 SO
WH | bialy L
OUT1: wyjscie przefaczajace / 10-Link
OUT2: wyjscie przetgczajace
Kolory wg DIN EN 60947-5-2
Przykfad obwodow
2 X wyjscie PNP 2 x wyjscie NPN
1 BN L+ 1 BN L+
2 WH 2 WH
4 BK 4 BK
. 3 BU . 3
& oUTT - e

Po podaniu napiecia na urzadzenie po raz pierwszy, najpierw nalezy
wprowadzi¢ ustawienia podstawowe (— 10). Dopiero wtedy urzadzenie

jest gotowe do pracy.



9 Przyciski oraz elementy wskazujgce
Ta wersja czujnika nie posiada zadnych elementow sterujgcych ani
wyswietlajgcych. Parametryzacja (— 10).

E Urzadzenia posiadajgce przyciski i elementy wy$wietlajace
— www.ifm.com.

10 Parametryzacja

Niezbedny do parametryzaciji jest komputer PC z masterem USB |0-Link
(— 10.1), odpowiednio zaprogramowany modut pamieci (— 10.2) lub
skonfigurowane $rodowisko |O-Link (— 10.3).

Wszystkie parametry oprécz dostosowania zbiornika (— 7.1.7) mogg by¢
ustawione przed montazem i uruchomieniem urzgdzenia lub w czasie pracy
(—10.3).
Zmiana parametrow podczas pracy moze wptyngc na dziatanie instalacji.
» Nalezy upewni¢ sie, Ze nie nastgpi awaria, lub nieprawidtowe dziatanie
instalacji.
10.1 Parametryzacja za pomocg komputera PC i mastera USB
10-Link
» Przygotowac¢ komputer, oprogramowanie i master — stosowac si¢ do instrukcji
poszczegolnych urzadzen / oprogramowania (— 6.6).
» Podtaczy¢ urzadzenie do Mastera USB 10-Link (— Akcesoria).
» Postepowac zgodnie z menu oprogramowania l0-Link.
» Parametryzacja, parametry nastawialne(— 10.4).

» Sprawdzi¢ czy ustawienia zostaty wprowadzone do czujnika. W razie potrzeby
odczyta¢ czujnik powtornie.

» Odtgczy¢ master USB 10-Link i wigczy¢ urzadzenie (— 11).
10.2 Parametryzacja za pomocg modutu pamieci

Zestaw parametréw mozna zapisa¢ - przesta¢ do urzagdzenia za pomocg modutu
pamieci (— Akcesoria) (— 6.6).

» Zatadowac¢ wiasciwy zestaw parametréw (np. poprzez komputer PC) do
modutu pamigci — stosowaé sie do instrukcji modutu pamieci.

» Sprawdzi¢ czy czujnik ma oryginalne ustawienia fabryczne.
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» Podtgczy¢ modut pamieci pomiedzy czujnik i wtyk zenski.
> Po poditgczeniu napiecia, parametry zostang zapisane z modutu pamieci do
czujnika.
» Wyjaé modut pamieci i wigczy¢ urzadzenie (— 10.4).
E Modut pamigci moze by¢ réwniez uzyty do zapisu aktualnych parametrow i
kopiowania ich do kolejnych urzadzen tego samego typu.

Dostosowanie zbiornika nie jest zapamigtywane w module pamigci i nie jest
przesytane. Po wymianie czujnika nalezy powtdrzy¢ operacje recznie.
10.3 Parametryzacja w trakcie pracy
» Upewni€ sie, ze czujnik jest podtgczony do odpowiedniego modutu 10-Link
(mastera) (— 6.6).

» Odczytac dane z czujnika wykorzystujac odpowiednie oprogramowanie [0-Link
— stosowac sie do instrukcji obstugi tego oprogramowania.

» Parametryzacja, parametry nastawialne (— 10.4).

» Sprawdzi¢ czy ustawienia zostaty wprowadzone do czujnika. W razie potrzeby
odczytaé czujnik powtornie.

» Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

10.4 Parametry nastawialne

LEnG ® | Ustalanie diugo$ci sondy:

Zakresy nastaw: 100... 2000 mm/4.0...78.8 cala.
Ustalanie dtugosci sondy: (— 7.3.2)
Po zmianie dtugosci sondy, wczesniejsze dostosowanie zbiornika jest usuwane/
przywracane do ustawien fabrycznych.
MEdI® [ Wybdr medium:
[High] = Dla wody i mediéw na bazie wody.
Tryb pracy jest zoptymalizowany w celu ograniczania osadu na
sondzie.
[Mid] = Dla mediéw na bazie wody i medidw o $redniej statej dielektrycznej
np. emulsji olejowo-wodnej Tryb pracy zoptymalizowany do detekcji
medidw o zwigkszonym formowaniu piany.
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tREF Wykona¢ dostosowanie zbiornika (przycisk [tREF Emty] lub [tREF Fing]):
[tREF Emty] = dostosowanie na catej dtugosci sondy (zalecane)
[tREF FIng] = dostosowanie gérnych 50 mm od dolnej krawedzi przytacza
procesowego.
Stosowac sie do uwag dotyczacych dostosowania zbiornika (— 7.1.7).
out Konfiguracja wyjscia przetaczajacego OUT1 lub OUT2
ou2 [Hno] = funkcja histerezy/NO
[Hnc] = funkcja histerezy/NC
[Fno] = funkcja okna/NO
[Fnc] = funkcja okna/NC
[OFF] = wyj$cie wytaczone (wysoka impedancja)
SP_FH1 [ Nastawa punktéw przetaczania wyjécia 1 lub 2 dla funkgji okna:
SP_FH2 | Zakresy nastaw: 15 (35)...L-30 mm / 0.6 (1.4)...L-1.2 inch
rP_FL1 [ Nastawa punktéw zerowania wyjscia 1 lub 2 dla funkcji okna:
rP_FL2 | Zakresy nastaw: 10 (30)...L-35 mm/ 0.4 (1.2)...L.-1.4 inch
ds1 Opdznienie zatgczenia **) dla OUT1 lub OUT2. Zakres ustawien 0,0...60,0 s
ds2
dr1 Opo6znienie zerowania**) dla OUT1 lub OUT2. Zakres ustawien 0,0...60,0 s
dr2
uni Jednostka pomiaru; mm lub cale
FOU1 Odpowiedz wyjs¢ OUT1 lub OUT2 w przypadku usterki:
FOU2 | [On] = wyjscie zataczy sie w przypadku wystapienia bedu
[OFF] = wyjScie zeruje sie w przypadku wystapienia btedu
Uwaga: Warto$¢ procesowa |0-Link reaguje zgodnie z ustawieniami FOU1.
Dodatkowo warto$¢ procesowa jest ustawiana jako "invalid" (— 11.4).
dFo Czas opdznienia wyjs¢ dla stanu zdefiniowanego parametrem [FOUx] dziata
tylko w przypadku usterki.
Uwaga: Czas opdznienia ma réwniez wptyw na warto$¢ procesowg |O-Link
w przypadku wystgpienia btedu.
P-n Polaryzacja wyjscia przetaczajgcego:
[PnP] = wyjscie ma logike dodatnig
[nPn] = wyjscie ma logike ujemna

*)  Ustawienia podstawowe

**) Odpowiedz jest zgodna z VDMA. Zgodnie z VDMA opdznienie zatgczania ma wptyw na

SP, a zerowania na rP zawsze, niezaleznie od rodzaju ustawionej funkcji NO lub NC.
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11 Praca

11.1 Sonda pojedyncza
Urzadzenie jest projektowane do wspdtpracy z pojedynczg sonda.
@ Urzadzenie nie moze pracowac z sondg wspétosiowa.

Pojedyncza sonda skfada sie z pojedynczego preta. Praca z pojedyncza sondg
stuzy do wykrywania mediow wodnych, zwlaszcza silnie zanieczyszczonych.

Do prawidtowego dziatania z pojedyncza sondg, urzadzenie potrzebuje
odpowiednio wielkiej metalowej powierzchni nadawczej / ptyty nadawczej.
Jest to niezbedne dla transmisji impulsu mikrofalowego do zbiornika

z optymalng mocg transmisyjna.

W przypadku instalacji w zamknietych metalowych zbiornikach/
metalowych rurach obejéciowych, pokrywa zbiornika/gérny odcinek rury
stuzy jako powierzchnia nadawcza. W przypadku montazu w otwartych
metalowych zbiornikach, zbiornikach plastikowych lub zbiornikach

z plastikowym wiekiem, nalezy uzy¢ wystarczajgco duzej ptyty metalowej
lub podobnej (— 7.4.3) i (— 7.4.4).

Do pracy z pojedynczg sondg nalezy zachowa¢ minimalne odlegtosci do
$cianek zbiornika (— 7.1).

11.2 Sprawdzenie dzialania

Po wigczeniu zasilania urzadzenie znajduje sie w normalnym trybie pracy.
Urzadzenie wykonuje pomiary i funkcje oceny oraz generuje sygnaty wyjsciowe
zgodnie z nastawionymi parametrami.

» Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

11.3 Komunikaty 10-Link stanu pracy i diagnostyczne.
Plik 10DD i pdf opisowy dla IODD jest dostepny na: www.ifm.com
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11.4 Reakcja wyjscia w réznych stanach pracy

OUT1 OuT2
Inicjalizacja OFF OFF
Tryb pracy zgodnie z poziomem oraz zgodnie z poziomem oraz
normalny nastawg OU1 nastawg OU2
Usterka OFF dla FOU1 = [OFF] OFF dla [FOUZ2] = [OFF]
ON dla FOU1 = [On] ON dla [FOUZ2] = [On]

12 Dane techniczne i rysunki wymiarowe

Dalsze dane techniczne i rysunki wymiarowe pod adresem www.ifm.com.

13 Konserwacja / transport
» Na przytgczu procesowym nie moze znajdowac sig osad ani zadne ciata obce.
W przypadku silnego zabrudzenia:
» czyscic przytacze procesowe i sonde w regularnych odstepach czasu.
W przypadku dtuzszej pracy, w medium moze dochodzi¢ do separowania warstw
(np. olej na wodzie). Dotyczy to zwlaszcza rur uspokajajgcych i obejsé:
» regularnie zdejmowa¢ wydzielone warstwy.
Po zmianie medium, moze by¢ niezbedne dostosowanie ustawien
urzadzenia(— 10.4).

W przypadku kiedy niezbedne jest zapisywanie danych w aplikacji [O-Link:
Dostosowanie zbiornika nie jest zapamietywane przez 10-Link.
Po wymianie trzeba to wykona¢ powtornie (— 10).

Wiecej informacji o zapisywaniu danych: (— 15.1)
» Nie ma mozliwosci naprawy urzadzenia.

» Utylizacje urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ w sposéb przyjazny dla
$rodowiska zgodnie z odpowiednimi przepisami danego kraju.

» W przypadku zwrotu urzadzenia, nalezy je oczysci¢ z zabrudzen, zwtaszcza
z niebezpiecznych substancji toksycznych.

» Aby unikng¢ uszkodzenia podczas transportu, urzagdzenie nalezy umiescic¢
w odpowiednim opakowaniu.
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14 Ustawienia fabryczne
(urzadzenia specjalne LXxxxx* ) nie sg brane pod uwage)

Ustawienia fabryczne

Ustawienia uzytkownika

LEnG 3,94

MEdI HIGH

tREF Emty

tREF FLnG

ou1 Hno

ou2 Hnc

SP_FH1 50% VMR*)

SP_FH2 100 % VMR**)

rP_FL1 0.2 cala IPoniiej
SP_FH1

rP_FL2 0.2 cala IPoniiej
SP_FH2

ds1 0,0

ds2 0,0

dr1 0,0

dr2 0,0

uni cale

FOU1 OFF

FOU2 OFF

dFo 0

P-n PnP

*) Ustawienia dla czujnikéw specjalnych LXxxxx — Dane techniczne
**) VMR = koricowa warto$¢ zakresu pomiarowego = warto$¢ LEnG minus
1,2 (w calach)

Po wprowadzeniu warto$ci LEnG, urzadzenie oblicza podstawowe ustawienia.

27



15 Uwagi dotyczace parametryzacji za pomoca
10-Link

Po dostawie urzadzenie nie nadaje sie do pracy.

W czasie uruchamiania nalezy przesta¢ do urzagdzenia odpowiednie ustawienia
podstawowe przynajmniej raz, nawet jezeli ustawienia fabryczne sg odpowiednie
do danego zastosowania. Parametryzacja:(— 10)

W przypadku kiedy niezbedne jest zapisywanie danych w aplikacji 10-Link:

Dostosowanie zbiornika nie jest zapamigtywane przez 10-Link.

Po wymianie trzeba to wykona¢ powtérnie (— 10.4).

Po powrocie do ustawien fabrycznych (przycisk [Restore Factory
Settings]), urzadzenie sie resetuje i przywracane sg ustawienia fabryczne.

15.1 Blokowanie czujnika / zapamietywanie danych
(dostepne od 10-Link V1.1)

Master |0-Link zapamietuje wszystkie parametry podtgczonego czujnika
(oprécz dostosowania zbiornika, zob. powyzej), jezeli tak zostat skonfigurowany
(data storage) Po wymianie czujnika na czujnik tego samego typu parametry
starego czujnika zostajg automatycznie zapisane do nowego czujnika jezeli
master zostat tak skonfigurowany i jezeli nowy czujnik ma ustawienia fabryczne.
Dla bezpieczenstwa zapis parametrow moze by¢ odrzucony przez czujnik.
Ustawienia fabryczne: [Open]

Magazynowanie | - [Open] = urzadzenie zezwala na zapis parametrow przez master
danych - [Locked] = urzadzenie odrzuca zapis parametréw przez master

Wiecej informacji na www.ifm.com

28



29



	1 Uwagi wstępne
	1.1 Symbolika

	2 Instrukcje dotyczące bezpieczeństwa
	3 Dostarczone elementy
	4 Skrócona instrukcja
	4.1 Montaż, Podłączenie elektryczne
	4.2 Parametryzacja 
	4.3 Przykład zastosowania

	5 Funkcje i własności
	5.1 Zastosowania
	5.2 Ograniczenia w stosowaniu

	6 Działanie
	6.1 Zasada pomiaru
	6.2 Uruchomienie poprzez IO-Link
	6.3 Funkcje wyjścia przełączającego
	6.4 Sondy dla różnych wysokości zbiornika 
	6.5 Stan zdefiniowany w przypadku usterki
	6.6 IO-Link

	7 Montaż
	7.1 Miejsce montażu / środowisko 
	7.1.1 Minimalne odległości montażu w zamkniętych metalowych zbiornikach
	7.1.2 Montaż w rurociągach (bypass, rura uspokajająca) 
	7.1.3 Zastosowania w mediach lepkich i szybko przepływających
	7.1.4 Silne zabrudzenie
	7.1.5 Otwory wlewowe
	7.1.6 Silne pienienie się i turbulencje
	7.1.7 Uwagi dotyczące dostosowania zbiornika

	7.2 Montaż sondy
	7.3 Długość sondy
	7.3.1 Skracanie sondy
	7.3.2 Wyznaczanie długości sondy

	7.4 Montaż urządzenia
	7.4.1 Montaż w przyłączu procesowym 3/4" NPT wprost w pokrywie zbiornika
	7.4.2 Montaż w pokrywie zbiornika stosując flanszę 3/4" NPT
	7.4.3 Montaż w otwartych zbiornikach metalowych
	7.4.4 Montaż w plastikowych zbiornikach

	7.5 Ustawienie obudowy czujnika

	8 Podłączenie elektryczne
	9 Przyciski oraz elementy wskazujące
	10 Parametryzacja
	10.1 Parametryzacja za pomocą komputera PC i mastera USB IO-Link
	10.2 Parametryzacja za pomocą modułu pamięci
	10.3 Parametryzacja w trakcie pracy
	10.4 Parametry nastawialne

	11 Praca
	11.1 Sonda pojedyncza
	11.2 Sprawdzenie działania
	11.3 Komunikaty IO-Link stanu pracy i diagnostyczne. 
	11.4 Reakcja wyjścia w różnych stanach pracy

	12 Dane techniczne i rysunki wymiarowe
	13 Konserwacja / transport
	14 Ustawienia fabryczne
	15 Uwagi dotyczące parametryzacji za pomocą 
IO-Link 
	15.1 Blokowanie czujnika / zapamiętywanie danych 
(dostępne od IO-Link V1.1)


