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Instrukcje bezpieczenstwa

Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapozna¢ sie z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caty okres uzytkowania
produktu.

Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
$rodowiskowym bez zadnych ograniczen.

Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem (— 2 Funkcje i
funkcjonalnosci).

W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze doj$¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.

Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.
Instalacja, potgczenie elekiryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
produktu musza by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikéw
upowaznionych przez operatora maszyny.

Nalezy chroni¢ urzagdzenia i przewody przed uszkodzeniem.

2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Czujnik ultradzwigkowy do monitorowania pozioméw i wykrywania obiektow.

3 Montaz

» Zamocowac urzadzenie do
wspornika.

1: Dioda LED stanu (z6tta), element
@ pomocniczy do wprowadzania ustawien
oraz wskazanie wyjscia
@ 2: Dioda LED echo (zielona) wigcza sie w
razie wykrycia obiektu lub tta

m Powierzchnie dzwigkochtonne nie sprzyjajg niezawodnemu dziataniu.

» Nalezy uwzgledni¢ strefe martwg (— Arkusz danych technicznych):
Brak wykrywania w strefie martwej.



Dla urzadzen z metalowg obudowg (zgodnie z UL 508):

» Nalezy zachowac¢ odlegtos¢ min. 12,7 mm pomiedzy czujnikiem a
niezaizolowanym materiatem metalowym.

E Dalsze informacje mozna znalez¢ na stronie www.ifm.com,
— Informacje ogdlne dot. montazu i obstugi.

4 Podtaczenie elektryczne
» Odtgczy¢ zasilanie.
» Podigczy¢ urzadzenie (w zaleznosci od wybranego typu):

2 o1 SEN . Urzadzenia z wyj$ciem przetgczajacym
3WH _1eacn  * OUT: wyjécie przelaczajace

34 48K oyr  *Teach(Uczenie): przewdd do
BK: czarny - 38U | programowania
BN: brazowy 1
BU: niebieski BN\ Urzadzenia z wyjéciem analogowym
WH: biaty 3WH oyt + OUT: wyjécie analogowe

4 BK + Teach(Uczenie): przewdd do

i) —— Teach

A 3By [j - programowania

Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2

5 Ustawienia

E Urzadzenie i parametry nastawia sie za pomocg przewodu do
programowania uczenia (Teach)
(—5.1).

5.1 Uczenie za pomocg przewodu

Wyjscie przetaczajace: WyjScie przetgczajace: Wyjscie analogowe:
Teach (Uczenie) z L+ (PNP)| Teach (Uczenie) z L- (NPN) | Teach (Uczenie) z L -
1BN 1BN 1BN
Dt —— L+ D=t |+ H——L+
%M Teach 3 WH Teach %&OUT
4)BK_ ouT E_ 4 BK

_—

ouT 2 ——¢ Teach
38U = N\dsu [ 2 \3BU EL_

W razie niepowodzenia w programowaniu urzgdzenie powraca do
poprzednich ustawien.



5.1.1 Rozpocza¢ tryb programowania
» Podtaczy¢ wejscie uczeniana 2 s ...6 s (— 5.1 Uczenie za pomocg przewodu).

> 76tta dioda LED statusu miga > 1's (1 Hz), urzadzenie znajduje sie w trybie
programowania.

5.1.2 Ustawianie odpowiedzi wyjscia

» Rozpoczaé tryb programowania (— 5.1.1).

» Umiescic obiekt w potozeniu P1 (Rys. 1 lub 2).

» Podtaczy¢ wejscie uczenia na ok. 1's (— 5.1 Uczenie za pomocg przewodu).
> Z6tta dioda LED statusu miga (2,5 Hz), ustawianie P1 zakoriczone.

» Umiescic obiekt w potozeniu P2 (Rys. 1 lub 2).

» Podigczy¢ wejscie uczenia na ok. 1s (— 5.1 Uczenie za pomocg przewodu).
> 76tta dioda LED statusu miga krétko (4 Hz), ustawianie P2 zakoriczone.
5.1.3 Odwracanie reakcji wyjscia

» Podtaczy¢ wejscie uczenia na > 6 s (— 5.1 Uczenie za pomocg przewodu).
> Zétta dioda statusu miga (> 10 Hz).

> 76tta dioda statusu miga krétko (> 4 Hz).

> Sygnat wyjSciowy jest odwrécony.

5.1.4 Przywracanie ustawien fabrycznych

» Wyréwnaé potozenie urzgdzenia tak, aby nie odbierat echa.

> Zielona dioda LED echa wytgczona.

» Rozpoczaé tryb programowania (— 5.1.1).

» Podtaczy¢ wejscie uczenia na 1 s.

> 76tta dioda LED statusu miga < 1's (4 Hz), ustawienia fabryczne przywrécone.



W przypadku rozpoznania obiektu pojawiajg sie nastepujgce sygnaty wyjsciowe:

Rys. 1: Funkcja okna P1 > P2
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Rys. 2: Funkcja histerezy P1 = P2
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Sygnat przetaczajacy dla funkcji okna
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: reakcja wyjscia

: odwrécony sygnat wyjsciowy
. odlegtos¢ od obiektu

. Ustawienia fabryczne

DN

B: martwe pole
P: potozenie nauczone
T: przycisk uczenia

Dane techniczne oraz dalsze informacje dostepne na stronie www.ifm.com |
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