11372800 /00 09 /2022

Instrukcja obstugi
Elektroniczny czujnik poziomu

LW2720




LW2720 Elektroniczny czujnik poziomu

Spis tresci

1

VSO . . 4
1.1 SymbOole . . . 4
1.2 Zastosowane ostrzezenia . . .. ... ... ... 4
Instrukcje bezpieczenstwa . . . ... . e 5
Zastosowanie zgodne Z przeznaczeniem . . .. .. ..ot 6
3.1 Obszar zastOSOWaN. . . . . .. 6
3.1.1  Przykltady zastosowania . . .......... .. . 6
3.2 Ograniczenia W StOSOWANIU. . . . . .. ... 7
Dziatanie. . . .. 9
4.1 Zasada pomiaru . .. ... ... 9
411  Wspodiczynnik odbicia, wpltyw statej dielektrycznej. . ... ... ... ... L. 9
4.1.2 Pianaiturbulencije . ... ... ... 10
4.1.3 Wptyw wtadciwosci zbiornikaimontazu . ........... ... . 10
4.2 1O-LiNK .. 10
4.3 WY SCIa . . ot 10
4.3.1  WyjSCie @analogowe . . . . . .t 10
4.3.2 Funkcjaprzetaczania . ........ ... 11
4.3.3 Zdefiniowany stan w przypadku awarii (tryb alarmowy). . . ........ ... .. ... 12
4.3.4 Funkcjasymulacji . .. ... 13
4.3.5 Funkcjatlumienia .. ... . ... .. 13
4.4 Reakcja wyjscia w odmiennych stanachpracy .. ......... ... ... ... ... ... . ... 13
MONtazZ . . . 14
5.1 Pozycjamontazu. . . ... ... 14
5.2  Nachylenie . .. ... 15
5.3 Polaryzacjaiorientacja. . ... ... .. 15
54 KatiszerokoSCwigzki. ... ... .. 15
5.5 Zbiornik z dnem stozkowym (lej oprozniajacy) .. ... 16
5.6  Zbiorniki niemetalowe . . . .. ... 16
5.7 Wymagania dotyczgce KrOCca. . . . . . . .. 16
5.8 Wskazowki dotyczgce zastosowan higienicznych . .. .......... ... . L. 17
5.8.1 Uwagi dotyczgce stosowania zgodnie zEHEDG. . . ......................... 17
5.8.2  Wskazowki dotyczgce stosowania zgodnie z3-A®. .. ........ ... 18
5.9 Montaz w przytgczu gwintowanym . . ... .. ... 18
5.10 Przygotowanie domontazu. . .......... . . 18
5.10.1 Zdejmijostone oChronng. . . ... .. 18
5.10.2 Zatoz pierscien uszczelniajgcy O-ring, nasmarujgwint . .. .......... ... ... . ... 19
5.10.3 Wstepny montaz adaptera do ztgczek rurowych (ztgcze mleczne, DIN 11851). .. .. 20
5.10.4 Przygotowania w przypadku zastosowania adaptera spawalniczego ............ 21
5.11 Zamontuj urzgdzenie w zbiorniku . . .. . ... 22
5.11.1 Zamontuj urzgdzenie uzywajgc adaptera TriClamp .. ........... ... ... ... ... 22
5.11.2 Montaz urzadzenia za pomocg ztaczki rurowej (ztgczka mleczna, DIN 11851) . . ... 23
5.11.3 Zamontuj urzgdzenie uzywajgc adaptera VARIVENT®. . . . .......... ... ... ... 24
5.11.4 Zamontuj adapter do wspawania na urzagdzeniu . . ............ ... ... . . ... 25
5.11.5 Zamontujurzgdzenie z przylgczem G1. .. ... ... . 25
Podtaczenie elektryCczne . . . ... 26
Parametryzacja. . . . .. ... 27
7.1 Parametryzacja za pomocg komputera PCimasteralO-Link . . . ................... 27
7.2 Parametryzacja podczas eksploatacji . . ........ .. ... . 28
7.3 Ustawianie parametrow za pomocg adaptera Bluetooth . . . .............. ... ... ... 28
7.4 Regulowane parametry . . .. ... 28
7.5 Polecenia systemowe . . . . ... 33
7.6 Przyktadowe ustawienie parametrow . . ... . 33
Dziatanie urzgdzenia. . . . ... ... 35
8.1 Witrakcie Kontroli . ... .. .. 35
8.1.1  Kontrola jakosci wykrywania . . . . ... ... 35
8.2  Komunikaty diagnostyczne, przyczyny, rozwigzywanie problemow. . ................ 35



Elektroniczny czujnik poziomu LW2720

9 Rozwigzywanie problemoOw. . . . ... ... 37
9.1 Rozwigzywanie problemow Btedne odczyty poziomu . .......... ... .. ... .. .. ... 37
9.1.1  Poziom zbytwysoki/zbytniski. .. ..... ... .. .. .. 37
9.1.2 Wartos¢ pomiarowa utkneta . ... ... ... 37
9.1.3  Wartos¢ zmierzona spada, gdy poziom jest bliskoanteny. . ................... 39
9.1.4 Warto$¢ zmierzonawahasie . ... ... .. ... 40
9.1.5 Wartos¢ zmierzona jest sporadycznie niestabilna. . .. ........... ... ... ... 40
9.1.6  Opdznienie wartosci mierzonej podczas szybkich zmian poziomu .............. 41

9.1.7  Wartos¢ zmierzona prawidtowa przy 0% (4 mA), ale nieprawidtowa przy 100% (20
A . 41
9.1.8 Nieprawidtowa warto$¢ zmierzona, gdy poziom jest powyzej50% . ............. 42
9.1.9 Wartos¢ zmierzona spada do zera w poblizu dna zbiornika . .................. 42
9.1.10 Pomiar poziomu zostaje utracony w pustym zbiorniku .. ..................... 43
9.1.11 Tryb alarmowy, gdy poziom zbliza sie do dna zbiornika . ..................... 43
10 Konserwacja, naprawa i utylizacja. . . . ... 45
11 UstawieniafabryCzne . ... ... . . 46
12 Dodatek . ... . 47
12.1 Dopuszczeniaicertyfikaty. . ... ... 47



LW2720 Elektroniczny czujnik poziomu

1 Wstep

Instrukcje, dane techniczne, aprobaty i dodatkowe informacje mozna znalez¢ za pomocg kodu QR na
urzgdzeniu/opakowaniu lub na stronie www.ifm.com.

1.1 Symbole

v Wymaganie

> Instrukcje

> Reakcja, rezultat
[...] Oznaczenie klawiszy i przyciskow lub wskazan

-> Odnosnik

] Wazna uwaga

= Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania lub zaktécen.
ﬁ Informacje

Nota uzupetniajgca

1.2 Zastosowane ostrzezenia

ﬁ UWAGA

Ostrzezenie przed urazem ciata

> Moga sie pojawi¢ niewielkie, odwracalne urazy.
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2 Instrukcje bezpieczenstwa

» Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.
— Projektant systemu jest odpowiedzialny za jego bezpieczehstwo.

— Projektant systemu przeprowadza analize ryzyka i tworzy dokumentacje, ktérg powinien
otrzymac uzytkownik i operator systemu, zgodnie z wymaganiami prawnymi oraz
normatywnymi, Ta dokumentacja musi zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i instrukcje
bezpieczenstwa dla operatoréw, uzytkownika i pracownikéw serwisowych autoryzowanych
przez projektanta systemu.

* Przed konfiguracjg produktu prosze zapoznac¢ sie z tym dokumentem, a nastepnie przechowywac
go przez caty okres uzytkowania produktu.

* Produkt musi odpowiadaé¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom srodowiskowym bez zadnych
ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac¢ tylko zgodnie z jego przeznaczeniem (- Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem).

» Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (- Dane techniczne).

* W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych moze dojs¢ do
uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku nieuprawnionej
ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.

* Montaz, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja produktu muszg by¢
wykonane przez wykwalifikowanych pracownikéw upowaznionych przez uzytkownika maszyny.

* Chroni¢ urzadzenia i kable przed uszkodzeniem.

* Normy, ktére spetnia urzgdzenie, to miedzy innymi TLPR i CISPR 11. Dalsze normy i dane
techniczne: - karta katalogowa

Wypromieniowana energia mikrofalowa:

Energia mikrofalowa wypromieniowana przez urzadzenie jest znacznie nizsza niz w przypadku
telefonéw komérkowych.

Maksymalna energia wypromieniowana: 2 mW.

Wedtug aktualnej wiedzy naukowej, dziatanie urzgdzenia mozna zaklasyfikowac jako niegrozne
dla zdrowia ludzkiego.

é UWAGA

Przy wysokich temperaturach procesu czesci urzagdzenia mogq sie nagrzewac.
> Ryzyko poparzen
P Nie dotykaé¢ urzadzenia.

» Nalezy chroni¢ obudowe przed kontaktem z substancjami tatwopalnymi i
niezamierzonym wptywem otoczenia.

» Przed przystgpieniem do konserwacji nalezy odczekaé¢ az urzgdzenie i adapter
procesowy ostygng.
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3 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie kontroluje w sposéb ciagty i bezdotykowy poziom mediéw ptynnych w zamknietych
zbiornikach wykonanych z metalu, betonu lub podobnych konstrukcji obudowy.
Ograniczenia w stosowaniu (= [ 7)

Materiaty sypkie wykrywa sie w zaleznosci od ich wtasciwosci (pryzmy stozkowe, wielkos¢ ziarna,
stata dielektryczna itp.).

Dodatkowo, instalacja i obstuga wymaga nastepujgcych elementow:

* Materiat montazowy (- Akcesoria)

1 | Nalezy uzywac wytgcznie akcesoriow ifm electronic gmbh! Przy uzywaniu komponentéw od
* J innych producentéw nie gwarantuje sie optymalnego funkcjonowania.
ﬁ Dostepne akcesoria: www.ifm.com.

3.1 Obszar zastosowan

Bezkontaktowa technologia radarowa idealnie nadaje sie do zastosowan w przemysle spozywczym i
napojow, poniewaz jest bezobstugowa, jest montowana od gory, co zmniejsza ryzyko wyciekéw, oraz
jest niewrazliwa na warunki procesowe, takie jak gestos¢, lepkosé, temperatura, cisnienie i pH.

Urzadzenie tgczy innowacyjng technologie 80 GHz z metodg FMCW i inteligentnymi algorytmami, aby
zmaksymalizowac¢ doktadnos¢ i niezawodno$¢ pomiaru, nawet w matych zbiornikach i stanowigcych
wyzwanie szybko napetnianych / szybko opréznianych rezerwuarach.

3.1.1 Przyklady zastosowania

Zbiornik magazynowy:

Zapewnia wglad w zbiornik i zapewnia ptynny przebieg produkcji
bez zakiocen.

Zbiornik mieszajacy:

Zapewnia prawidtowe poziomy napetniania i przechowywania w
zbiornikach z mieszadtami.
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Napetnianie wsadowe:

Optymalizuje proces napetniania wsadowego.

|
o

Proces CIP:
Urzgdzenie wytrzymuje standardowe cykle CIP i SIP do 140°C.

[
>

Optymalizacja magazynowania srodkéw czyszczgcych.

3.2 Ograniczenia w stosowaniu

Urzadzenie nie jest dopuszczone do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem.

Urzadzenie nie nadaje sie do niektorych materiatdw sypkich (np. ziarna kawy) ze wzgledu na ich
czesto bardzo niskg statg dielektryczna.

Wykrywanie materiatéw sypkich o wyzszej statej dielektrycznej (np. zesrutowanego stodu ze
wzgledu na jego wiekszg wilgotnos¢) moze by¢ mozliwe. Zob.: Wspdtczynnik odbicia, wptyw statej
dielektrycznej (= [ 9)

Przeprowadzi¢ test zastosowania celem sprawdzenia funkcjonowania.
Zwrd6¢ uwage na wpltyw stozkowych pryzm i podobnych efektéw.

Urzgdzenie moze by¢ instalowane wytgcznie zgodnie z obowigzujgcymi krajowymi i
miedzynarodowymi przepisami radiowymi oraz przepisami ustawowymi (= ulotka dotgczona do
opakowania). W zakresie dyrektywy 2014/53/UE oznacza to, ze urzadzenie jest urzadzeniem
TLPR. Urzadzenia TLPR (radar do pomiaru poziomu w zbiorniku, z ang. Tank Level Probing
Radar) to urzadzenia przeznaczone do pomiaru poziomu tylko w zamknietej przestrzeni (tj. w
zbiornikach metalowych, betonowych lub podobnych konstrukcjach obudowy wykonanych z
poréwnywalnego materiatu ttumigcego).

Stosowac najlepiej w zbiornikach metalowych. W przypadku stosowania w zbiornikach
nieprzewodzgcych pradu elektrycznego:

— moze wystgpi¢ pogorszenie spowodowane zakidceniami elektromagnetycznymi od innych
urzadzen (odpornosé¢ na zaktécenia zgodnie z EN 61326- 1).

— jesli pozycja montazu jest niekorzystna, pobliskie obiekty poza zbiornikiem mogg powodowac
zaktécajgce echo.

Nieprawidtowe pomiary mogg by¢ spowodowane przez nastepujgce media:

silnie pienigce sie lub turbulentne powierzchnie,

media bardzo niejednorodne, tworzgce oddzielne warstwy (np. olej i woda).

» Przeprowadzi¢ test zastosowania celem sprawdzenia funkcjonowania.
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» Montowac w stabilnym miejscu.

> W przypadku trwatej utraty sygnatu urzgdzenie generuje komunikat o btedzie i przetgcza wyjscia na
zdefiniowany stan.
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4 Dziatanie

4.1 Zasada pomiaru

Zasada pomiaru urzadzenia to modulowana czestotliwo$ciowo fala ciggta (FMCW). Urzadzenie w
sposo6b ciggly emituje w kierunku powierzchni medium fale elektromagnetyczne w zakresie GHz o
stale zmieniajgcej sie czestotliwosci. Poniewaz nadajnik stale zmienia czestotliwosé nadawanego
sygnatu, miedzy sygnatem nadawanym a odbitym wystepuje réznica czestotliwosci (> Rys. Zasada
pomiaru). Czestotliwos¢ sygnatu odbitego odejmuje sie od czestotliwosci sygnatu nadawanego w
danym momencie, otrzymujgc sygnat o niskiej czestotliwosci, ktory jest proporcjonalny do odlegtosci
od powierzchni medium. Sygnat ten jest dalej przetwarzany w celu uzyskania szybkich, niezawodnych
i bardzo dokfadnych pomiaréw poziomu.

c Af~d = odlegtos¢
A =it D A czestotliwos$¢ (GHz)
. B: czas (s)
R NN . }"(,; 777777 C: przesytany sygnat
fin '\ AR D: sygnat odbity
Af "\, / AN
N\, K4 "
fout Y s \'\
fin - ——— L N SN A
B
t

Rys. 1: Zasada pomiaru

Dzieki zastosowanej technologii 80 GHz, urzadzenie generuje bardzo skupiong wigzke sygnatu (kat
wigzki ok. 10°). Rozszerza to zakres mozliwych zastosowan i umozliwia instalacje nawet w matych
zbiornikach i ograniczonych przestrzeniach (np. w zbiornikach z mieszadtami, wezownicami
grzewczymi itp.).

4.1.1 Wspodtczynnik odbicia, wplyw statej dielektrycznej

Wspotczynnik odbicia medium ma istotny wptyw na sygnat odbity (amplitude echa). Wspétczynnik
odbicia jest bezposrednio zalezny od statej dielektrycznej medium. Wysoka stata dielektryczna
zapewnia lepszg odbiciowos¢, poprawiajgc tym samym doktadno$¢ pomiaru poziomu. Posrednio
wptywa to rowniez na maksymalny osiggalny zakres pomiarowy poziomu. Minimalna stata
dielektryczna: > Karta katalogowa

Stata dielektryczna (takze: wzgledna przenikalnos¢) niektérych mediow

Powietrze (wielko$¢ odniesienia) 1
Woda = 80
Stona woda =32
Woda zdemineralizowana =30
Piwo warzone =25
Ocet =24
Skrobia kukurydziana ~18
Gruba maka sojowa, 19% wilgotnosci ~18
Gruba maka sojowa, sucha (zalecany test przed zastosowaniem) =3
Olej roslinny (zalecany test przed zastosowaniem) =2.4
Zesrutowany stod (zalecany test przed zastosowaniem) =2.3
Stod (zalecany test przed zastosowaniem) ~2.3
Odttuszczone mleko w proszku (zalecany test przed zastosowaniem) =2
Ziarna kawy (nie sg wykrywane w sposob wiarygodny) =15
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4.1.2 Pianai turbulencje

Spienione ciecze lub turbulencje mogg powodowac stabe i zmienne amplitudy echa. Turbulencje
powierzchniowe nie stanowig zwykle problemu, chyba Zze sg nadmierne.

Pomiar w zastosowaniach z piang zalezy w duzej mierze od wiasciwosci piany. Jesli piana jest lekka i
przewiewna, mierzony jest rzeczywisty poziom. W przypadku piany ciezkiej i gestej, urzgdzenie moze
mierzy¢ poziom gornej powierzchni piany.

4.1.3 Wplyw wiasciwosci zbiornika i montazu

Urzadzenie powinno by¢ zamontowane tak, aby obiekty takie jak spirale grzewcze, drabiny i
mieszadta nie znajdowaty sie na drodze sygnatu radaru. Obiekty te mogg powodowac¢ fatszywe echa,
ktore mogg wptywac na pomiar i prowadzi¢ do btedéw pomiarowych. Jednakze urzgdzenie ma
wbudowane funkcje zaprojektowane w celu zmniejszenia wptywu od przeszkadzajgcych obiektéw, gdy
takich obiektow nie mozna catkowicie unikngé. Pionowe i pochylone struktury powodujg minimalny
wptyw, poniewaz sygnat radaru jest raczej rozpraszany niz kierowany z powrotem do anteny.

4.2 10-Link

Urzgdzenie posiada interfejs komunikacyjny |O-Link, ktéry wymaga modutu obstugujacego 10-Link
(mastera 10-Link).

Interfejs 10-Link umozliwia bezposredni dostep do danych procesowych i diagnostycznych oraz
umozliwia zmiane parametrow urzgdzenia w czasie pracy.

Dodatkowo komunikacja jest mozliwa poprzez potgczenie punkt-punkt z masterem USB |O-Link.

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji czujnika, szczegoétowe informacje o strukturze danych
procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametréw i niezbedne informacje dotyczace
wymaganego sprzetu i oprogramowania 10-Link mozna znalez¢ pod adresem www.ifm.com.

4.3 Wyjscia

Urz_gd_zenie generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie z ustawionymi parametrami. Dostepne sg dwa
wyjscia:

»  OUT1: wyjscie przetagczajgce / 10-Link

*  OUT2: wyjscie analogowe 4...20 mA lub wyjScie przetgczajgce (konfigurowalne)

4.3.1 Wyjscie analogowe

Urzadzenie dostarcza na wyjsciu OUT2 sygnat analogowy proporcjonalny do poziomu (zgodnie z
NAMUR NE43, DIN IEC 60381- 1) lub sygnat przetgczajgcy. Wyjscie analogowe moze zostaé
skonfigurowane.

* Parametr [ou2] = [I] ustawia wyjscie OUT2 jako wyjscie analogowe.
» Parametr [ASP2] ustawia, przy ktérej wartosci pomiarowej prad wynosi 4 mA.
« Parametr [AEPZ2] ustawia, przy ktorej wartosci pomiarowej prgd wynosi 20 mA.

» Jesli [ASP2] jest ustawiony nizej niz [AEP2], powstaje krzywa rosngca; Jezeli [ASP2] jest
ustawiony wyzej niz [AEP2], powstaje krzywa opadajgca (- Rys. Wyjscie analogowe).

Minimalna odlegto$¢ pomiedzy [ASP2] i [AEP2] wynosi 20% strefy aktywnej

10
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100%
(20mA)

D

Rys. 2: Wyjscie analogowe

A: Goérna strefa martwa, konfigurowalna. I: prad
Regulowane parametry (- [1 28)
B: strefa o zmniejszonej doktadnosci L: poziom
C: zalecany zakres pomiarowy 1:  krzywa rosngca ([ASP2]<[AEP2])
D: punkt zerowy = punkt odniesienia 2: krzywa opadajgca ([ASP2]>[AEP2])

Zwroci¢ uwage na tolerancje i doktadnosci podczas oceny sygnatu analogowego
(= karta katalogowa).

4.3.2 Funkcja przetgczania

Urzgdzenie sygnalizuje poprzez wyjscie przetgczajgce OUT1 (ustawienie fabryczne) lub dodatkowo
poprzez OUT2 (mozliwo$¢ ustawienia), ze osiggnieto ustawiony poziom graniczny lub ze poziom jest
ponizej granicy. Mozna nastawi¢ nastepujgce funkcje przetaczajgce:

» funkcja histerezy / normalnie otwarte lub normalnie zamkniete - Rys. Tryb jednopunktowy i Rys.
Tryb dwupunktowy)

» funkcja okna / normalnie otwarte lub normalnie zamkniete (- Rys. Funkcja okna)

Funkcja histerezy moze by¢ stosowana w trybie jednopunktowym oraz w trybie dwupunktowym.
Funkcjonalnie oba tryby sg takie same; roznig sie jedynie sposobem ustawiania.

Ponizsze wyjasnienia odnoszg sie do wyjscia OUT1.
Funkcja histerezy w trybie jednopunktowym:
P [SSC1 Config. Mode] musi by¢ ustawiona na [Single point] (Jednopunktowy)

» Najpierw ustawiany jest Punkt przetgczenia[SSC1 Param. SP1], nastepnie ustawia sie histereze
[SSC1 Config. Hysteresis] z zgdang roznicg (= Rys. Tryb jednopunktowy).

Funkcja normalnie otwarte lub normalnie zamkniete jest ustawiana przez [SSC1 Config. Logic]:
[no] = normalnie otwarte / [nc] = normalnie zamkniete.

Funkcja histerezy w trybie dwupunktowym:
P [SSC1 Config. Mode] musi by¢ ustawiony na [Two point] (Dwupunktowy).

» [SSC1 Param. SP1] ustawia punkt przetgczenia, a [SSC1 Param. SP2] ustawia punkt zerowania
(= Rys. Tryb dwupunktowy).

Funkcja normalnie otwarte lub normalnie zamkniete jest ustawiana przez [SSC1 Config. Logic]:
[no] = normalnie otwarte / [nc] = normalnie zamkniete.

11
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L L
SP1 HY SP1
SP2
t t
(1) no (1) no
(1) nc (1) nc
Rys. 3: Tryb jednopunktowy Rys. 4: Tryb dwupunktowy
L: poziom
t: czas

HY: histereza

Funkcja okna:
P [SSC1 Config. Mode] musi by¢ ustawiony na [Window].

Szerokos$¢ okna mozna ustawi¢ za pomocg réznicy miedzy [SSC1 Param. SP1] i [SSC1 Param. SP2]
(= Rys. Funkcja okna).

Funkcja normalnie otwarte lub normalnie zamknigte jest ustawiana przez [SSC1 Config. Logic]: [no] =
normalnie otwarte / [nc] = normalnie zamkniete.

W razie potrzeby mozna ustawi¢ histereze na granicach okna za pomocg [SSC1 Config. Hysteresis].

L: poziom
L w t: czas
r w W:  okno
SP1
SP2
t
(1) no
(1) nc

Rys. 5: Funkcja okna

Wartosci graniczne [SSCx Param. SPx] sg zawsze bezwzgledne wzgledem punktu zerowego =
punktu odniesienia (Rys. Wyjscie analogowe). Histerezy [SSCx Konfig. Hysteresis] sg zawsze
wzgledne w stosunku do wartosci granicznych.

Dla wyj$¢ przetgczajgcych mozna ustawi¢ op6znienie wigczenia i wytgczenia wynoszgce max. 60 s

(np. dla szczegolnie dtugich cykli pomp). Op6znienie wigczenia odnosi sie zawsze do wartosci
granicznej, opéznienie wytgczenia odnosi sie zawsze do histerezy.

4.3.3 Zdefiniowany stan w przypadku awarii (tryb alarmowy)
Dla wyjscia OUT2 mozna zdefiniowac stan w przypadku wystgpienia usterki.

W przypadku wykrycia usterki lub gdy jako$¢ sygnatu jest ponizej wartosci minimalnej, urzgdzenie
przechodzi w tryb alarmowy, a wyjscie OUT2 przechodzi w zdefiniowany stan zgodnie z zaleceniem
NAMUR (NE43). W tym przypadku reakcje wyjscia mozna ustawi¢ za pomoca parametru [FOU2].

Urzgdzenie moze przejs¢ w tryb alarmowy z opdznieniem. Moze to by¢ przydatne w przypadku
wystgpienia krotkotrwatych btedow lub krétkotrwatego obnizenia sygnatu (ponizej wartosci
minimalnej), np. z powodu turbulenciji lub tworzenia sie piany. Czas opdznienia mozna ustawic
(parametr [Alert mode delay time]). W trakcie czasu opdznienia zamrazana jest ostatnia mierzona
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wartos¢. Jesli mierzony sygnat zostanie odebrany ponownie w trakcie czasu opdznienia i ma
wystarczajgca site, urzgdzenie kontynuuje normalng prace. Jesli jednak w ciggu czasu opdznienia nie
zostanie on ponownie odebrany z wystarczajgcg sitg, urzgdzenie przechodzi w tryb alarmowy, a
wyjscie OUT2 przechodzi w zdefiniowany stan.

W przypadku duzego nagromadzenia piany i turbulencji nalezy rozwazy¢ mozliwo$¢ utworzenia
obszaru uspokojonego.

i

4.3.4 Funkcja symulacji

Rdézne poziomy mozna symulowac w celu ustawienia, konserwacji lub redukcji zaktdcen. Mozna
wybrac¢ czas trwania symulacji (1 min...1h) Symulacje mozna rozpoczg¢ recznie i trwa ona do czasu
recznego zatrzymania lub do uptyniecia ustawionego czasu. Podczas symulacji wyjscia reaguja
zgodnie z symulowanymi wartosciami procesu.

4.3.5 Funkcja ttumienia

Przy niestabilnym poziomie (np. turbulencje, ruchy falowe) reakcja wyjscia moze zosta¢ sttumiona.
Podczas ttumienia ustalone wartosci poziomu sg wygtadzane za pomoca filtra sredniego; rezultatem
jest stabilna krzywa

Thumienie mozna ustawi¢ za pomocg parametru [dAP].

[dAP] wskazuje w sekundach po jakim czasie sygnat narasta do 63 % wartosci kohcowej po nagtym
skoku wartosci mierzonej. Po 5 x [dAP] osiggane jest prawie 100 %.

4.4 Reakcja wyjscia w odmiennych stanach pracy

ouT1 ouT2*
Inicjalizacja OFF OFF
Tryb pracy normalny zgodnie z poziomem i ustawieniami zgodnie z poziomem i ustawieniami
[ou1]i[SSCA1... [ou2], [ASP2] i [AEP2]
Tryb usterki / alarmu OFF < 3,6 mA przy [FOU2] = [OFF]
> 21 mA przy [FOU2] = [On]

* Jesli wybrano wyjscie analogowe [ou2] = [I].
Jesli wybrano funkcje przetaczania: patrz kolumna OUT1.

Dodatkowe informacje o wyjsciu analogowym

Sygnat ,petny” Z krzywa rosnacag 20...20,5 mA
Z krzywa opadajgca 4..3,8 mA
Sygnat ,pusty” Z krzywa rosngca 4..3,8 mA
Z krzywa opadajgca 20...20,5 mA
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5 Montaz

A UWAGA
Przy wysokich temperaturach procesowych czesci urzagdzenia moga sie nagrzewac.
> Ryzyko poparzen
P Nie dotykac¢ urzadzenia.

» Nalezy chroni¢ obudowe przed kontaktem z substancjami fatwopalnymi i
niezamierzonym wptywem otoczenia.

P Przed przystgpieniem do konserwacji nalezy odczekaé az urzgdzenie i adapter
procesowy ostygna.

, Ostroznie z anteng
» Nalezy uwazag, aby nie zarysowac lub w inny sposéb nie
‘ uszkodzi¢ anteny.

Przed montazem i demontazem urzgdzenia:

P Upewnic sie, ze system nie znajduje sie pod ci$énieniem. Ponadto zawsze nalezy mie¢ na
uwadze potencjalne zagrozenia zwigzane z ekstremalnymi temperaturami maszyn i mediéw.

» Przed montazem urzadzenia nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazéwek dotyczacych
montazu.

5.1 Pozycja montazu

Urzadzenie moze by¢ instalowane wytgcznie zgodnie z obowigzujgcymi krajowymi i
miedzynarodowymi przepisami radiowymi oraz przepisami ustawowymi (- ulotka dotgczona do
opakowania). W zakresie dyrektywy 2014/53/UE oznacza to, ze: Urzgdzenie jest urzgdzeniem
TLPR. Urzadzenia TLPR (radar do pomiaru poziomu w zbiorniku, z ang. Tank Level Probing
Radar) to urzgdzenia przeznaczone do pomiaru poziomu tylko w zamknietej przestrzeni (tj. w
zbiornikach metalowych, betonowych lub podobnych konstrukcjach obudowy wykonanych z
poréwnywalnego materiatu ttumigcego).

» Przy wyborze pozycji montazowej nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

» Dla optymalnego dziatania, urzgdzenie powinno by¢ montowane w miejscach z wyraznym i
niezakiéconym widokiem na powierzchnie medium.

* Urzadzenie powinno by¢ zamontowane z jak najmniejszg iloScig struktur wewnetrznych w obrebie
wigzki sygnatu.

* Nie nalezy montowa¢ urzgdzenia w poblizu lub nad strumieniem wlotowym (= Rys. Montaz).

* Nie nalezy umieszczac¢ urzgdzenia bezposrednio nad bocznymi drzwiami wtazu.

v X » Odlegtosé od sciany (D): D,,,= 200 mm (8 inch).

» Zalecenia: 2 promienia zbiornika.

Rys. 6: Montaz
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5.2 Nachylenie

| » Urzadzenie nalezy zamontowac pionowo (90°), aby zapewni¢
?_ dobre odbicie od powierzchni medium.

» Maksymalne nachylenie (1): 3° ( Rys. Nachylenie).

N~

Rys. 7: Nachylenie

5.3 Polaryzacja i orientacja

Urzgdzenie emituje fale elektromagnetyczne do wykrywania poziomu. Polaryzacja to kierunek
sktadowej elektrycznej tych fal elektromagnetycznych.

$ciana zbiornika

poziom (wykrywanego medium)

Czujnik poziomu LW2x70

ptaszczyzna polaryzaciji

ztacze elektryczne M12

optymalny kat pomiedzy ztgczem a $ciang zbiornika = 45°

QRAORON>

Rys. 8: Polaryzacja widziana z gory

Po obréceniu obudowy zmienia sie kierunek polaryzacji, a tym samym wplyw fatszywego echa

o
i na wartos¢ pomiarowa.

» Nalezy o tym pamietac przy montazu lub pdzniejszych zmianach.

5.4 Kat i szerokos¢ wiazki

» Urzadzenie nalezy zamontowac z jak najmniejszg iloscig struktur wewnetrznych w obrebie wigzki
sygnatu.

Kat i szerokos¢ wigzki (a): 10°
Szerokos¢ wigzki (W) jako funkcja odlegtosci (D):
Odlegtosé¢ (D) Szerokos¢ wiagzki (W)
2m (6.6 ft.) 0,4 m (1.2 ft.
4m(13.1ft.) 0,7 m (2.3 ft.)
6m (19.7 ft.) 1,1 m (3.51ft.)
8m(26.2ft) 1,4 m (4.6 ft.)

o 10 m (32.8 ft.) 1,8 m (5.8 ft.)

W |

Rys. 9: Kat i szerokos¢ wiagzki

1 | Wiazka sygnatu moze przenikac przez boczng $cianeg zbiornikéw niemetalowych.

> Takie materiaty sg w duzej mierze przezroczyste dla sygnatu radaru. Pobliskie obiekty poza
zbiornikiem mogg powodowaé zaktécajgce echa radarowe.
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5.5 Zbiornik z dnem stozkowym (lej oprézniajacy)

1]

5.6

5.7

W przypadku zbiornikdw z dnem stozkowym zaletg moze by¢ montaz urzgdzenia w srodku
zbiornika, co umozliwia pomiar az do dna.

W przypadku montazu centrycznego, zwtaszcza przy zakrzywionych pokrywach zbiornika, w
pojedynczych przypadkach mogg wystgpi¢ zaktdcenia ze strony zbiornika (rezonans).

P Sprawdzi¢ dziatanie poprzez wykonanie testu zastosowania

P Jezeli to mozliwe nalezy montowaé czujnik nie w osi zbiornika (od$rodkowo).

Zbiorniki niemetalowe

Urzadzenie moze by¢ stosowane w zbiornikach niemetalowych tylko wtedy, gdy jednoczesnie
przestrzegane sg obowigzujgce krajowe i miedzynarodowe przepisy radiowe oraz przepisy
ustawowe (- ulotka dotgczona do opakowania). W szczegolnosci nalezy zapewnié
wystarczajgce ttumienie, np. przez materiat obudowy lub dodatkowe, odpowiednie srodki.

Pobliskie przedmioty poza kontenerem mogg powodowac zaktdcajgce echa radarowe,
poniewaz takie materiaty mogg by¢ w pewnym stopniu przezroczyste dla fal radarowych.
Sposob postepowania:

P Urzadzenie powinno by¢ tak ustawione, aby obiekty znajdujgce sie w poblizu zbiornika
pozostawaty poza wigzkg sygnatu.

W przypadku instalacji w zbiornikach niemetalowych moze wystgpi¢ pogorszenie jakoSci
spowodowane zakidceniami elektromagnetycznymi z innych urzadzen. Sposéb postepowania:

P Zastosowac ekran ostonowy / folie metalowg pomiedzy czujnikiem poziomu a innymi
urzgdzeniami elektrycznymi.

» Dodatkowy montaz w metalowej rurze. Uwzgledni¢ kat wigzki urzgdzenia przy wyborze
srednicy rury.

Wymagania dotyczace krééca

» Aby umozliwi¢ niezakiécong propagacije fal radarowych, nalezy przestrzega¢ podanych wymiarow
kro¢ca (= Rys. Wymiary krécéca i tabela).

» Dolny koniec kré¢ca powinien by¢ zaokraglony, aby unikng¢ fatszywych ech i utatwic jej
czyszczenie.

» Whnetrze kro¢ca musi by¢ gtadkie (tzn. nalezy unikaé¢ ztego spawania, rdzy lub osadu).
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Maksymalna wysokos$¢ kroéca (H) jako funkcja srednicy krécca (D):
Srednica krééca (D) Wysokos¢ krocca (H)

40 mm (1,5 cala) 150 mm (5,9 cala)

50 mm (2 cale) 200 mm (7,9 cala)

80 mm (3 cale) 300 mm (11,8 cala)

100 mm (4 cale) 400 mm (15,8 cala)

150 mm (6 cali) 600 mm (23,6 cala)

Rys. 10: Wymiary krécca

5.8 Wskazéwki dotyczace zastosowan higienicznych
Urzgdzenie jest odporne na standardowe procedury CIP i SIP do 140 °C.

P Aby spehi¢ obowigzujgce normy higieniczne oraz przepisy dotyczgce produkcji zywnosci i
napojow, nalezy upewnic sie, ze:

— urzadzenie jest zainstalowane w zamknietym zbiorniku.
— urzadzenie jest zainstalowane z adapterem higienicznym i pierscieniem O-ring / uszczelka.
» Do obowigzkéw uzytkownika nalezy zapewni¢, ze:

— uzyte materiaty ( > Karta katalogowa) sg odpowiednie dla wykrywanych medioéw i proceséw
czyszczenia/odkazania.

— instalacja urzadzenia nadaje sie do oprézniania i czyszczenia.

— potgczenie/zacisk pomiedzy urzgdzeniem a dyszg jest kompatybilne z cisnieniem w zbiorniku i
medium.

— do stosowania uzyto ztgcza M12 z odpowiednim zabezpieczeniem przed brudem i wilgocia.

5.8.1 Uwagi dotyczace stosowania zgodnie z EHEDG

] Urzgdzenie nadaje sie do mycia wewnatrzuktadowego (CIP) pod warunkiem prawidtowego
* J zamontowania.

P Trzeba przestrzega¢ warto$ci granicznych (temperatury i odpornos$ci materiatu)
zastosowania zgodnie z kartg katalogows.

P Nalezy upewnic sie, ze montaz urzgdzenia w instalacji jest zgodny z wytycznymi EHEDG.
P Zastosowa¢ montaz samo-osuszajacy.

P Stosowac wytgcznie adaptery procesowe dopuszczone zgodnie z wymogami EHEDG, ze
specjalnymi uszczelnieniami wymaganymi przez dokument EHEDG.

1 | Uszczelka ztacza systemu nie moze stykac sig z punktem uszczelnienia czujnika.
[

» W przypadku konstrukcji wewnatrz zbiornika wymagany jest montaz réwno z powierzchnig. Jesli
nie jest to mozliwe, to musi by¢ mozliwe czyszczenie bezposrednie strumieniem wody i
czyszczenie przestrzeni zamknietych.

P Zainstalowaé porty wyciekowe tak, aby byty dobrze widoczne.
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» Aby unikng¢ obszaru martwego, nalezy przestrzega¢ zaleznosci
\ wymiaréw:
O L<(D-d)
/ d=25mm

d
D

1: Otwor detekeji wyciekéw
2: Uszczelka

5.8.2 Wskazéwki dotyczace stosowania zgodnie z 3-A®.
» Upewnic sie, ze czujnik jest zintegrowany z systemem zgodnie z 3-A.

» Nalezy uzywac tylko adapteréw zgodnych z 3-A i oznaczonych symbolem 3-A. Dostepne
akcesoria: www.ifm.com.

Przytgcze procesowe musi by¢ wyposazone w otwér detekcji wyciekéw. Warunek jest spetniony w
przypadku montazu przy uzyciu adapteréw z dopuszczeniem 3-A.

P Zainstalowa¢ porty wyciekowe tak, aby byty dobrze widoczne.

P Zaleca sie wybranie takiego miejsca montazu, w ktérym sonde i przytacze procesowe mozna
czysci¢ za pomocg kuli natryskowej.

1 | W przypadku zastosowania zgodnie z 3-A obowigzujg specjalne przepisy dotyczace
* ) czyszczenia i konserwaciji.
9 | Nie nadaje sie do systemow, ktore muszg spetniac kryteria E9.2 normy 3A 63- 04.

5.9 Montaz w przytagczu gwintowanym

o Wymagana diugos¢ gwintu (A) dla przytgcza procesowego G1 na
zbiorniku:
A
Wymagana diugos¢ gwintu (A)
- Anin 8 mm (0,32 cala)
Anaks 16 mm (0,63 cala)

Sl

Rys. 11: Mocowanie gwintowe

5.10 Przygotowanie do montazu

5.10.1 Zdejmij ostone ochronng

Ostona ochronna zabezpiecza antene przed uderzeniami podczas transportu i przechowywania.
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.
.
=

5.10.2 Zaléz pierscien uszczelniajgcy O-ring, nasmaruj gwint

» Przed montazem ostroznie zdejmij ostone ochronna.

» Nalezy uwazag, aby nie zarysowac lub w inny sposoéb nie
uszkodzi¢ anteny.

9 | Pasujacy pierscien uszczelniajgcy O-ring (EPDM) jest dostarczany z adapterem. Wigksze ilosci
* ) pierscieni uszczelniajgcych dostepne sg jako akcesoria.

g <>

» Wiecej O-ringdéw jest dostepnych jako akcesoria.

» Lekko nasmaruj gwint urzgdzenia pastg smarujaca.

¢ | Pasta musi by¢ odpowiednia i zatwierdzona do tego
* J zastosowania i zgodna z uzywanymi elastomerami.
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5.10.3 Wstepny montaz adaptera do zlgczek rurowych (ztacze mleczne, DIN
11851)

» Nasun nakretke taczgcag na spdd urzgdzenia.

» Upewnij sie, ze O-ring zostat zatozony w rowku urzadzenia.

» Przykre¢ adapter do urzadzenia recznie az do oporu.

» Zabezpiecz urzgdzenie i adapter za pomocg imadta.

] Uzyj odpowiednich szczek imadta (z ochraniaczami). Nie
* J dokrecaj imadta zbyt mocno, poniewaz moze to spowodowac
uszkodzenie adaptera.

» Dokre¢ mocno. Zalecany moment dokrecenia: 35 Nm.

] Nadmierne dokrecenie moze sta¢ sie powodem utraty
* J wiasnosci uszczelniajgcych. Wymien O-ring lub cate
przytacze procesowe, jesli obszar uszczelnienia jest
uszkodzony.
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5.10.4 Przygotowania w przypadku zastosowania adaptera spawalniczego

Ze wzgledu na statg orientacje, adaptery spawalnicze ograniczajg mozliwo$¢ obracania
urzgdzenia w przypadku fatszywego echa w zbiorniku: Wartos¢ pomiarowa utkneta (= [ 37)

P O ile to mozliwe: daj pierwszenstwo adapterom zaciskowym i podobnym adapterom, ktére
mozna obracac / ustawiac.

Zamontuj trzpien spawalniczy:

Trzpien spawalniczy pochtania ciepto podczas procesu spawania i moze zapobiec wypaczeniu
wspawanego adaptera.

ﬁ UWAGA
Podczas spawania temperatura adaptera i pomocniczego przyrzadu spawalniczego moze
wzrosng¢ do ponad 65°C (149°F).

> Ryzyko poparzen
» Przed demontazem trzpienia spawalniczego nalezy odczeka¢, az elementy te ostygna.

» Recznie dokre¢ wspawywany adapter do trzpienia
spawalniczego.

» W16z Srube mocujgca przez otwor w trzpieniu spawalniczym.

P Zatoz ptytke dystansowa.
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» Recznie dokre¢ nakretke.

Przyspawaj adapter do zbiornika:

] Spawanie:

» Podczas spawania i nastepujgcym po nim etapie chtodzenia urzgdzenie nie moze
znajdowac sie na miejscu.

P Podczas spawania unika¢ przegrzania adaptera i przestrzega¢ wystarczajgcych faz
chtodzenia.

v

Podczas spawania adapter nie moze sie wypaczyc.

v

Krawedz uszczelniajgca adaptera nie moze zosta¢ uszkodzona przez odpryski spawalnicze
lub podobne. Przed rozpoczeciem procesu spawania nalezy zapewni¢ wystarczajgca
ochrone krawedzi spawu.

» Zamocuj adapter w kilku miejscach z odpowiednig sitg docisku.
Stosuj punkty mocowania w rownych odlegtosciach naprzeciwko
siebie.

» Szwy spawalnicze umiesci¢ miedzy punktami mocowania
naprzeciwko siebie. Zapewnij odpowiednie przerwy miedzy
poszczegdlnymi odcinkami procedury, aby unikng¢ przezarzenia/
odksztatcenia adaptera na skutek przegrzania.

» Odczekaj, az adapter i trzpien spawalniczy ostygna.
P Przed uzyciem: Usun trzpien spawalniczy.

» Usun osady z gwintu.

5.11 Zamontuj urzadzenie w zbiorniku

» Nalezy uwazag, aby nie zarysowac lub w inny sposéb nie

) !
g! @ : uszkodzié anteny.

5.11.1 Zamontuj urzadzenie uzywajac adaptera Tri Clamp

» Upewnij sie, ze O-ring zostat zatozony w rowku urzadzenia.

P Przykre¢ adapter Tri Clamp do urzadzenia (nie pokazano). Dokre¢ z zalecanym momentem
obrotowym (- Instrukcja montazu adaptera).
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LwW2720

» Natdz odpowiednig uszczelke na kotnierz zbiornika.

] Srednica wewnetrzna wybranej uszczelki zaciskowej musi
®

odpowiada¢ $rednicy wewnetrznej kotnierza zbiornika.
Wewnetrzna strona uszczelki musi by¢ zlicowana z
wewnetrzng $rednicg kotnierza zbiornika.

» Wpusc urzgdzenie z zamontowanym adapterem Tri Clamp w
kréciec zbiornika.

» Dokre¢ zacisk do zalecanego momentu obrotowego
(= Instrukcja montazu producenta ).

5.11.2 Montaz urzadzenia za pomocg ztaczki rurowej (ztgczka mleczna, DIN

11851)

@
o

» Natdz odpowiednig uszczelke na kotnierz zbiornika.

» Wpusc¢ urzgdzenie z zamontowanym adapterem do ztgczek
rurowych w kréciec zbiornika.
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» Dokre¢ nakretke tgczaca z zalecanym momentem obrotowym
(= Instrukcja montazu producenta).

g

5.11.3 Zamontuj urzadzenie uzywajac adaptera VARIVENT®

» Upewnij sie, ze O-ring zostat zatozony w rowku urzgdzenia.

» Przykre¢ adapter VARIVENT do urzgdzenia (nie pokazano). Dokre¢ z zalecanym momentem
obrotowym (- Instrukcja montazu adaptera).

» W dolnej czesci adaptera VARIVENT zamontuj odpowiednig
uszczelke.

» Wpusé urzadzenie z zamontowanym adapterem Tri VARIVENT
w kréciec zbiornika.

» Dokre¢ zacisk do zalecanego momentu obrotowego
(= Instrukcja montazu producenta).
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5.11.4 Zamontuj adapter do wspawania na urzadzeniu

» Upewnij sie, ze O-ring zostat zatozony w rowku urzadzenia.

» Przykre¢ urzadzenie do adaptera do wspawania.

» Zalecany moment dokrecenia: 35 Nm.

5.11.5 Zamontuj urzadzenie z przytagczem G1

1 | Tylko w przypadku zastosowan niehigienicznych (np. zastosowania wtorne).

» Przed montazem nalezy usung¢ z urzgdzenia pierscien
uszczelniajgcy O-ring (1).

W przeciwnym razie O-ring moze odpas¢ z powodu brakujgcego
ogranicznika koncowego i dostac sie do procesu. W takim
przypadku uszczelnienie tworzy tylne uszczelnienie ptaskie (2)
(niehigieniczne).

» Upewnij sie, ze tylne uszczelnienie ptaskie (profilowany pierscien
uszczelniajgcy) znajduje sie na urzadzeniu.

» Wkre¢ urzadzenie do adaptera.

» Zalecany moment dokrecenia: 35 Nm.
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6 Podtaczenie elektryczne

elektrycznych.

9 | Urzadzenie musi zosta¢ podtgczone przez wykwalifikowanego elektryka.

Nalezy przestrzega¢ krajowych i miedzynarodowych przepiséw dotyczgcych instalacji urzgdzen

Napiecie zasilania SELV, PELV zgodnie z arkuszem danych technicznych.

P QOdtgczy¢ zasilanie.

P Podtgczy¢ urzadzenie w sposob nastepujacy:

!
* J wymagane jest dodatkowe zabezpieczenie przed przepieciem.
1 : BN L+
2 1 _/;- WH
_/_-

= ouT2

W zastosowaniach morskich (o ile urzgdzenie jest dopuszczone do takich zastosowan),

R2o2X— ouT

VTN
Pin Kolory zyt
1: BN Brgzowy
2: WH Biaty
3: BU Niebieski
4: BK Czarny

OUT1: wyjscie przetaczajace lub 10-Link

OUT2: wyjscie analogowe lub wyjscie przetaczajace

Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2

Przyktadowe obwody:

1 x PNP/ 1 x analogowe
1 x NPN/ 1 x analogowe

w2
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7 Parametryzacja

71

Zmiana parametréw podczas pracy moze wptywac na dziatanie instalaciji.

» Nalezy upewnic sie, ze w instalacji nie wystgpig zadne usterki lub niebezpieczne dziatania.

Parametry urzgdzenia ustawia sie przez interfejs |O-Link. Wymagany jest do tego master 10-
Link, oprogramowanie do ustawiania parametrow |O-Link (- Akcesoria) oraz odpowiedni plik
opisu urzgdzenia (IODD).

P Zawsze uzywaj aktualnego I0DD:

W momencie dostawy urzgdzenie nie jest gotowe do pracy:

W celu ustawienia nalezy najpierw skonfigurowa¢ parametr [Reference height] (- Parametry
regulacyjne). W przeciwnym razie urzadzenie nie przejdzie w tryb pracy. Dalsze ustawienia sg
opcjonalne i mogg by¢ dokonywane w zaleznosci od wymagan.

Po przywroéceniu ustawien fabrycznych (przycisk [Restore Factory Settings]), urzadzenie
uruchamia sie ponownie i przywracane sg ustawienia fabryczne.

W przypadku zmiany medium moze by¢ rowniez konieczne dostosowanie ustawien urzadzenia.

Parametryzacja za pomocg komputera PC i mastera 10-Link

» Przygotuj komputer, oprogramowanie i master (= Instrukcje obstugi odpowiednich urzgdzen/

oprogramowania).

P Podtacz urzadzenie do ztgcza USB |0-Link lub do kompatybilnego z masterem 10-Link.

Rys. 12: Podtagczenie poprzez ztagcze USB 10-Link

Rys. 13: Podtgczenie poprzez master |0-Link do uzytku obiektowego

Przed rozpoczeciem parametryzacji nalezy zapoznac sie ze wszystkimi parametrami.

Uruchom oprogramowanie do parametryzaciji i ustaw parametry.

Sprawdzi¢, czy urzadzenie zaakceptowato ustawienia parametrow. Jesli to konieczne, odczytaj
urzgdzenie ponownie.

Odtacz ztagcze USB 10-Link i uruchom urzadzenie. W przypadku zastosowania obiektowego
mastera |O-Link (w zaleznosci od zastosowania), odigcz urzgdzenie i master od komputera i
podtgcz do srodowiska obiektowego.
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7.2 Parametryzacja podczas eksploataciji

Upewnij sie, ze urzadzenie jest podtgczone do sterownika PLC za pomocg modutu |O-Link (mastera).

Rys. 14: Przyktad potgczenia z PLC

» Odczytaj urzgdzenie za pomocg odpowiedniego oprogramowania |O-Link (= Przestrzegaj
instrukcji obstugi danego oprogramowania).

P Ustawic¢ parametry.

] Przed rozpoczeciem parametryzacji nalezy zapoznac sie ze wszystkimi parametrami.
[ J

P Sprawdzi¢, czy urzadzenie zaakceptowato ustawienia parametréw. Jesli to konieczne, odczytaj
urzgdzenie ponownie.

P Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

7.3 Ustawianie parametréw za pomoca adaptera Bluetooth

Zastosowanie adaptera Bluetooth (= Akcesorium 10-Link) utatwia ustawianie parametrow
urzadzenia, np. w przypadku duzych pojemnikow lub niedostepnych miejsc montazu.

i

Dopuszczalna odlegto$¢ ustawiania parametrow pomiedzy adapterem Bluetooth a
urzgdzeniem, ktére ma by¢ sparowane, zalezy od warunkéw lokalnych.

» Korzystanie z adaptera Bluetooth: - Instrukcja obstugi adaptera Bluetooth.

7.4 Regulowane parametry

Parametry oznaczone znakiem ,!” (w kolumnie "Dostep") (np. [SSC1 Param. SP2]) staja sie

o
1 aktywne dopiero po wybraniu przyporzgdkowanych im parametréw.

Ponizsze skroty SSC1 i SSC2 odnoszg sie do bitdow przetgczajgcych (kanatéw sygnatow
przetgczajacych) w strumieniu danych procesowych 10-Link. Przetgczane kanaty sygnatowe
przyporzadkowywane sg poprzez parametry [ou1] i [ou2] do wyjsc¢ fizycznych OUT1 i OUT2.

Parametr Opcje Objasnienie Dostep
Uni [m] = metr Wybér wyswietlanej jednostki.
[inch] = cal
Wysoko$¢ referen- | Zakresy ustawien: 0,2...15m Odlegtos$¢ pomiedzy jednostkg a punktem zero-
cyjna wym (> Wysokosc referencyjna).

[

Wysokos¢ referencyjna okresla punkt zerowy.
Punkt zerowy nie musi odpowiadac¢ dnu zbiorni-
ka.

W razie potrzeby nalezy ustawic przesuniecie d-
na zbiornika (= Rys. Przesuniecie dna zbiorni-

ka).
Przesunigcie dna | Zakresy ustawien: -10...10 m Odlegtos¢ pomiedzy punktem zerowym a dnem
zbiornika zbiornika (- Rys. Przesunigcie dna zbiornika).
Gorna strefa mar- | Zakresy ustawien: 0...10 m Stuzy do ttumienia fatszywych ech, np. z dysz.

twa P Sprawdz szczyty echa, aby wykry¢ fatszywe

echa w poblizu goérnej krawedzi zbiornika.
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Parametr

Opcje

Objasnienie

Dostep

Poziom ujemny

[Equal to zero] = poziomy ujemne (ponizej
punktu zerowego) nie sg wyswietlane.
[Permitted] = poziomy ujemne sg wyswie-
tlane.

Jezeli przesuniecie dna zbiornika jest > 0, war-
to$¢ poziomu moze by¢ ujemna. Ten parametr
okresla, czy ujemne poziomy sg wyswietlane, czy
powinny by¢ rowne zeru.

[

Przy opcji [Permitted] wykrywane sg nawet fat-
szywe echa w obszarze (dodatniego) przesunie-
cia zbiornika, ktore wptywajg na pomiar i prowa-
dzg do btedéw pomiarowych. Przy opcji [Equal to
zero] te falszywe echa moga by¢ ttumione.

[

Ustawiona warto$c¢ nie jest czescig zapisu da-
nych. Nie jest ona zapisywana w masterze.

P-n [PnP] = przetgczanie dodatnie Polaryzacja wyjscia dla wyj$¢ przetgczajgcych.
[nPn] = przetgczanie ujemne
ou1 [SSC1] = konfiguruje OUT1 jako wyjscie Konfiguracja wyjscia dla OUT1.
przetgczajgce. OUT1 jest przypisane do
SSC1 (kanat przetaczajacy 1). *) Nie ma to wptywu na komunikacje 10-Link.
[OFF] = wyjscie OFF (wysoka impedan-
cja)*
ou2 [1] = konfiguruje OUT2 jako wyjscie analo- | Konfiguracja wyjscia dla OUT2.
gowe 4...20 mA.
[SSC2] = konfiguruje OUT2 jako wyjscie
przetgczajgce. OUT2 jest przypisane do
SSC2 (kanat przetagczajacy 2).
[OFF] = wyjscie WYL. (wysoka impedan-
cja)
ds1 Zakresy ustawien: 0...60 s Opodznienie przetgczania dla SSC1 (kanat przeta-
czajacy 1).
Opéznienie przetgczania zachowuje sie zgodnie
z VDMAY.
dr1 Zakresy ustawien: 0...60 s Opodznienie wytaczenia dla SSC1 (kanat przeta-

czajacy 1).
Opéznienie wytaczenia zachowuije sie zgodnie z
VDMA®.

SSC1 Param. SP1

Zakresy ustawien: 0,005...15 m

Punkt przetaczenia 1 dla SSC1 (kanat przetacza-
jacy 1).

Dostepny tylko wtedy, gdy SSC1 nie jest dezak-
tywowany.

[

Punkt nastawy 1 musi by¢ mniejszy lub rowny
ustawionej wysokosci zbiornika [Wysokos$¢ refe-
rencyjnal.

SSC1 Param. SP2

Zakresy ustawien: 0...14,995 m

Punkt przetaczenia 2 dla SSC1 (kanat przetgcza-
jacy 1).
Dostepne tylko z funkcjg okna i trybem dwupunk-
towym.

SSC1 Config. Lo-
gic

[no] = normalnie otwarte
[nc] = normalnie zamknigte

Logika przetgczania dla SSC1 (kanat sygnatu
przetgczajgcego 1).

SSC1 Tryb konfi-
guraciji

[Deactivated] = zachowanie przetgczania

dezaktywowane
[single point] = funkcja histerezy tryb jedno-
punktowy

[ window] = funkcja okna
[two point] = funkcja histerezy tryb dwu-
punktowy

Tryb przetgczania dla SSC1 (kanat sygnatu prze-
taczajacego 1).

SSC1 Config Hy-
steresis

Zakres ustawien 0...0,5 m

Histereza przetgczania dla SSC1 (kanat przeta-
czajacy 1).

Dostepne tylko w trybie jednopunktowym dla
funkcji okna.
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Parametr Opcje Objasnienie Dostep
ds2 Zakresy ustawien: 0...60 s Opdznienie przetaczania dla SSC2 (kanat przeta-
czajacy 2).
Opdznienie przetgczania zachowuje sig zgodnie
z VDMA®

dr2 Zakresy ustawien: 0...60 s Opédznienie wytgczania dla SSC2 (kanat przeta-

czajacy 2).
Opédznienie wytgczenia zachowuje sie zgodnie z
VDMA*

SSC2 Param. SP1

Zakresy ustawien: 0,005...15 m

Punkt przetaczenia 1 dla SSC2 (kanat przetacza-
jacy 2).

Dostepny tylko wtedy, gdy SSC2 nie jest dezak-
tywowany.

[

Punkt przetaczenia 1 musi by¢ mniejszy lub row-
ny ustawionej wysokosci zbiornika [Reference
height].

SSC2 Param. SP2

Zakresy ustawien: 0...14,995 m

Punkt przetgczenia2 dla SSC2 (kanat przetgcza-
jacy 2).
Dostepne tylko dla funkcjg okna i trybu dwupunk-
towego.

SSC2 Config. Lo-
gic

[no] = normalnie otwarte
[nc] = normalnie zamkniete

Logika przetaczania dla SSC2 (kanat sygnatu
przetaczajgcego 2).

SSC2 Config. Tryb

[Deactivated] = zachowanie przetgczania

dezaktywowane
[single point] = funkcja histerezy tryb jedno-
punktowy

[window] = funkcja okna
[two point] = funkcja histerezy tryb dwu-
punktowy

Tryb przetaczania dla SSC2 (kanat sygnatu prze-
faczajacego 2).

SSC2 Config. Hy-
steresis

Zakres ustawien 0...0,5 s

Histereza przetgczania dla SSC2 (kanat przetg-
czajacy 2).

Dostepne tylko w trybie jednopunktowym i z
funkcjg okna.

ASP2 Zakresy ustawien: 0...14 m Poczatkowa warto$¢ wyjscia analogowego: !
warto$¢ mierzona, przy ktorej prad wynosi 4 mA
Pozycja menu widoczna tylko wtedy, gdy wybra-
ne jest wyjscie analogowe ([ou2] = [I]).
AEP2 Zakresy ustawien: 0,2...15m Koncowa wartos¢ wyjscia analogowego: !
warto$¢ mierzona, przy ktorej prad wynosi 4 mA
Pozycja menu widoczna tylko wtedy, gdy wybra-
ne jest wyjscie analogowe ([ou2] = [I]).
FOU2 [On] = wyjscie analogowe przetacza sie na | Reakcja OUT2 w trybie alarmowym.
wartos¢ > 21 mA w trybie alarmowym.
Przetgczanie wyjs¢ w trybie alarmu na war-
tos¢ ON.
[OFF] = wyjscie analogowe przetgcza sie
na wartos¢ < 3,6 mA w trybie alarmowym.
Przetgczanie wyjs¢ w trybie alarmu na war-
tos¢ OFF
dAP Zakresy ustawien: 0...600 s Ttumienie mierzonego sygnatu (filtr).
S.Lvl Zakresy ustawien: 0...10m Poziom, ktéry ma by¢ symulowany w trybie sy-
mulacji.
Ustawiona warto$c¢ nie jest czescig zapisu da-
nych. Nie jest ona zapisywana w masterze.
S.Tim Ustawienie state [60 min]. Czas symulac;ji.
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Parametr Opcje Objasnienie Dostep
Alert mode delay ti- | Zakresy ustawien: 0...1000 s Po uptywie tego czasu przekazywana jest infor-
me macja o utraconym pomiarze. Czas opdznienia

przejscia w stan zdefiniowany za pomocg [FO-

U2

dziata tylko w przypadku wystgpienia btedu.

[

Dostosuj czas op6znienia do szybkosci zmiany
poziomu w aplikacji.

Zalecenie:
Duza szybkos$¢ zmiany poziomu = krotki czas
opO6znienia
Mata szybko$¢ zmiany poziomu = krétki czas
opoznienia

Detection threshold | Zakresy ustawien: 0...20 000 mV Sita sygnatu musi by¢ wieksza niz prég wykrywa-
nia, aby zostata rozpoznana jako poziom. (= Fig.
Prog wykrywania).

*) Zgodnie z VDMA opoznienie zatgczenia ma zawsze wptyw na Punkt przetgczenia 1 (np. [SSC1
Param. SP1]), opéznienie wytgczenia zawsze na histereze lub Punkt przetgczenia 2 (np. [SSC1
Param. SP2]) niezaleznie od tego czy uzywana jest funkcja normalnie otwarte czy normalnie
zamkniete.

Wysokos¢ referencyjna:

A: punkt odniesienia urzagdzenia (dolna krawedz/ krawedz uszczelniajgca
Amym — = — . przytgcza procesowego)
B: wysokos$¢ referencyjna (zakres pomiarowy)

C: punkt zerowy (dno zbiornika lub dolny koniec zakresu pomiarowego)

C=VT— — —_ - -

Rys. 15: Wysokos$¢ referencyjna

] Wysokos$¢ odniesienia stuzy do okreslenia punktu zerowego, a tym samym punktu odniesienia
* J dla pomiaru poziomu.

W przypadku ustawienia [Tank offset] = [0], zastosowanie majg nastepujgce zasady

» Poziomy ponizej zera nie sg wykrywane; Jako wartos¢ procesowa podawane jest [0,0 m].

Przesuniecie dna zbiornika:

A: punkt odniesienia urzadzenia (dolna krawedz/ krawedz uszczelniajgca
Amim — — — przytacza procesowego)
B: wysokos$¢ referencyjna (zakres pomiarowy)
C: punkt zerowy (dolny koniec zakresu pomiarowego, dno zbiornika jest
ponizej)
D: przesunigcie dna zbiornika

Rys. 16: Przesunigcie dna zbiornika
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Jezeli punkt zerowy nie pokrywa sie z dnem zbiornika, odlegtos¢ pomiedzy punktem zerowym a
dnem zbiornika (D) moze by¢ wprowadzona jako [Tank offset]. W zdecydowanej wiekszosci
przypadkoéw wpisanie wysokosci referencyjnej bedzie wystarczajgce. W niektérych przypadkach
korzystne moze by¢ jednak dodatkowe ustawienie przesuniecia dna zbiornika. Dzieki temu
czujnik zna potozenie dna zbiornika i moze by¢ w stanie lepiej oceni¢ echo zbiornika.

» Wprowadz odlegto$¢ miedzy punktem zerowym a dnem zbiornika (D) jako [Tank offset].

Jesli dno zbiornika znajduje sie nizej niz pozadany punkt zerowy, jak pokazano na Rys.
Przesuniecie dna zbiornika:

» Wprowadz wartosci > 0 (wartosci dodatnie) dla przesuniecia dna zbiornika. Jesli nie zostanie
wybrane dodatkowe ustawienie [Negative level] = [Permitted], wéwczas obowigzujg nastepujgce
zasady:

> Fatszywe echa w obrebie offsetu zbiornika (np. od mieszadet, wezownic grzewczych, lejkdw lub
dyskow) sg ttumione.

> Poziomy w obrebie przesuniecia dna zbiornika nie sg wykrywane; [0,0 m] jest stale podawane jako
wartos¢ procesowa.

Jezeli wybrane jest dodatkowe ustawienie [Negative level] = [Permitted], wéwczas obowiagzujg
nastepujace zasady:

*  Wyswietlane sg poziomy ujemne (poziomy ponizej punktu zerowego).

» Fatszywe echa w obrebie przesuniecia zbiornika, ktére wptywajg na pomiar i prowadzg do btedéw
pomiarowych, sg wykrywane i w razie potrzeby komunikowane po uptywie czasu opéznienia (patrz
parametr [Alert mode delay time]).

* Uwzglednij mieszadta i obiekty w dolnej czesci zbiornika, ktére mogg powodowac fatszywe echa.

Jezeli dno zbiornika znajduje sie powyzej zgdanego punktu zerowego (np. w przypadku
nachylonego dna zbiornika ze strefag wylotowa):

» Wprowadz wartosci < 0 (wartosci ujemne) dla przesuniecia zbiornika.

> Przesuniecie dna zbiornika zostanie dodane do wys$wietlanej warto$ci procesowej. Dzigki temu
wskazanie i punkt przetgczenia odnoszg sie do rzeczywistego poziomu (np. najnizszego punktu
zbiornika).

¢ | Btedna konfiguracja moze prowadzi¢ do nieprawidtowych wartosci procesowych i mozliwych do
* J unikniecia komunikatow o btedach.

» Upewnij sie, ze parametry geometrii zbiornika zostaty wprowadzone prawidtowo.

Goérna strefa martwa / prég wykrywania:
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—PHH

A: gorna strefa martwa
B: zaklécajgce echo obiektu
C: 100% zakresu analogowego (20 mA)
D: prog wykrywania
m E: echo powierzchniowe medium
3.0
25
2.0
1.5
1.0
0.5
0

0 150 300 450 600 750 900 mV

Rys. 17: Gérna strefa martwa / prég wykrywania

] Dysze lub inne obiekty znajdujgce sie w poblizu anteny mogg powodowac niepokojgce odbicia.
* J Takie odbicia mozna zablokowa¢ konfigurujgc gorng strefe martwag (A).

Uwaga: W gornej strefie martwej poziom nie jest wykrywany.

» Upewnij sie, ze maksymalny poziom jest ograniczony, np. poprzez zastosowanie przelewu lub

dtawienie wlotu.

Proég wykrywania (D) ,odcina" wszystkie odbicia ponizej ustawionego progu (na rys. ,Gorna
strefa martwa / prog wykrywania" na lewo od zaznaczonej linii D). Tylko odbicia, ktére

przekraczajg prog (na rys. ,Gorna strefa martwa / prég wykrywania" na prawo od zaznaczonej
linii D) sg oceniane jako potencjalne echa poziomu i uwzgledniane w dalszych obliczeniach

poziomu. Zapamietaj uwagi:

7.5 Polecenia systemowe

Start simulation

Uruchamia tryb symulacji. Symulowany jest poziom ustawiony przez pa-
rametr [S.Lvl].

Stop simulation

Zatrzymuje symulacje.

Reset to factory settings.

Przywraca ustawienia fabryczne (wszystkie parametry).

[

W momencie dostawy urzadzenie nie jest gotowe do pracy.

Dalsze informacje znajdujg sie w opisie IODD

lub w kontekstowych opisach parametrow

zastosowanego oprogramowania do ustawiania parametrow.

7.6 Przyktadowe ustawienie parametréw

» Urzadzenie ma za zadanie monitorowa¢ poziom w zbiorniku o wysokosci 8 m.

» Urzadzenie jest montowane w kréécu (wysokosé krééca: 150 mm).

* Nie stosuje sie przesuniecia zbiornika.

*  Medium jest wodniste (piwo lub mleko).
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v Vv

\ 2 4

V4

Jednostka, ktérg nalezy uzyc¢ to [m].
Wyjscie OUT2 ma by¢ skonfigurowane jako wyjscie analogowe.

Reset urzgdzenia do ustawien fabrycznych:
Wykonaj polecenie systemowe [Reset to factory settings].

Stuzy to uniknieciu nieprawidtowych ustawien i ustaleniu zdefiniowanej sytuacji startowe;j.

Ustaw jednostke:
(parametr [uni] = [m]).

Ustaw wysokos¢ zbiornika:
parametr [Reference height] = [8,000] m.

Dno zbiornika moze by¢ interpretowane jako niski poziom.
W tym przypadku:

Zmniejsz wysokos¢ referencyjng i skonfiguruj przesuniecie dna zbiornika.

Wyznacz gérng strefe martwa:
parameter [Upper blind zone] = [200] mm.

To ustawienie stuzy do blokowania zakidcajgcych ech z kroéca.

Wytgcz ttumienie:
parametr [dAP] =[0,0] s.

i

Podczas fazy testowej moze to by¢ przydatne do szybkiego wykrywania zmian poziomu.

>

» W razie potrzeby wigcz ponownie.

Nastaw czas op6znienia dla trybu alarmowego na zero:
parametr [Alert mode delay time] = [0] s.

i

Podczas fazy testowej moze to by¢ przydatne do szybkiego wykrywania nieprawidtowych
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pomiardw i identyfikacji potencjalnych zrodet btedow.
» W razie potrzeby wigcz ponownie.

W razie potrzeby dostosuj czutos¢ (parametr [Detection threshold]), przestrzegajgc ponizszych
wskazowek

Skonfiguruj wyjscie OUT2 jako wyjscie analogowe:
[ou2] =11

Skonfiguruj wyjscie analogowe:

Uzyj [ASP2] i [AEP2].

Skonfiguruj wyjscie przetgczajgce OUT1:

Uzyj parametru [SSC1...].
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8 Dziatanie urzgdzenia

8.1 W trakcie kontroli

Po wtgczeniu zasilania i ustawieniu wymaganych parametrow urzgdzenie znajduje sie w trybie pracy.
Urzadzenie realizuje funkcje pomiarowe i oceny oraz generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie z
ustawionymi parametrami.

P Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

1 | Po wiaczeniu zasilania (lub po nagtych zmianach odlegto$ci), urzadzenie najpierw dostosowuje
* ) sie do poziomu. Ten algorytm regulacji wymaga pewne;j ilosci czasu i stuzy do zapewnienia
wiarygodnych pomiaréw. Po tym procesie zmierzona wartos¢ bezzwtocznie podgza za
rzeczywistym poziomem, pod warunkiem, ze stabilne warto$ci pomiarowe sg stale dostepne.

8.1.1 Kontrola jakosci wykrywania

Za pomocg funkcji diagnostycznej [Echo peaks] mozna obejrze¢ i przeanalizowac rzeczywiste
echa radarowe urzgdzenia na podstawie okreslonej odlegtosci i sity sygnatu.

o

» W razie potrzeby wyreguluj czuto$¢ za pomoca parametru [Detection threshold]. Zmieniaj
ustawiong wartos¢ ostroznie, tylko matymi krokami. Przestrzegaj nastepujgcych wskazéwek.

Turbulencje, piana, zmiany wilgotnosci (np. wskutek podwyzszonej temperatury procesu) oraz
para wodna mogg znaczgco wptyngc¢ na site sygnatu echa radaru.

Zaleca sie sprawdzenie jakosci wykrywania w rzeczywistych warunkach pracy; w przeciwnym
razie nalezy uwzgledni¢ spodziewane wptywy przy okreslaniu progu detekcji, a jakos¢
wykrywania sprawdzi¢ péznie;.

Zalecenie: W miare mozliwosci korzystaj z ustawienia fabrycznego, ktére uwzglednia takie
wplywy.

8.2 Komunikaty diagnostyczne, przyczyny, rozwigzywanie
problemoéw

Komunikat diagnostyczny Mozliwa przyczyna Zalecane dziatania
Device hardware fault. Bfad elektroniki » Uruchomi¢ ponownie urzadzenie.
» Jedli stan utrzymuje sie, wymien
urzgdzenie.
General power supply fault. Napiecie robocze spada ponizej 18V Sprawdz napiecie zasilania.

podczas uruchamiania.

Device software fault. Bfad oprogramowania wewnetrznego * Uruchomi¢ ponownie urzadzenie.

* Przywroé¢ ustawienia fabryczne i
ponownie skonfiguruj urzgdzenie.

« Jesli stan utrzymuje sie, wymien
urzgdzenie.

Parameter error Btad konfiguraciji » Jedli uzywane jest wyjscie
analogowe, sprawdz gérne i dolne
wartosci zakresu.

» Jesli uzywane jest wyjscie cyfrowe,
sprawdz punkty nastawy alarmu.

« Jedli stan utrzymuje sie, przywrocic
ustawienia domysine i ponownie
skonfiguruj urzadzenie.

Zwarcie Zwarcie na wyjsciu OUT1 lub OUT2. Usun zwarcie
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Komunikat diagnostyczny Mozliwa przyczyna Zalecane dzialania

Device memory failure Btedny zapis danych (np. z powodu *  Przywré¢, uruchom ponownie i
awarii zasilania podczas zapisu danych). skonfiguruj ponownie urzadzenie.

« Jedli stan utrzymuje sie, wymien
urzgdzenie.

No reflection signal Brak prawidtowego odczytu poziomu. * Przeanalizuj piki echa i sprawdz
Przyczyny mogg by¢ wielorakie: konfiguracje urzadzenia, zwtaszcza
+ Brak waznego echa poziomu w Detection threshold.

zakresie pomiarowym. » Sprawdz fizyczng instalacje
« Nieprawidtowa konfiguracja urzadzenia (np. zanieczyszczenie
urzadzenia. anteny).

* Rozwaz zwigkszenie parametru [Alert
mode delay time].

*  Przywré¢ ustawienia domysine,
uruchom ponownie i skonfiguruj
urzgdzenie.

« Jesli stan utrzymuje sie, wymien
urzgdzenie.

Simulation active Urzadzenie jest w trybie symulacjiinie [+ Jesli takie zachowanie nie jest
raportuje rzeczywistych informacji o pro- pozadane, zatrzymaj tryb symulaciji.
cesie. « Jesli stan utrzymuje sie, ponownie

uruchom urzgdzenie.

Device temperature over-run. Temperatura elektroniki wykracza poza |+ Sprawdz, czy temperatura otoczenia
granice jest w zakresie roboczym.

» Usun zrédlo ciepta.

» Usun przyczyne.

* Zapewnij chfodzenie.

Zbyt niska temperatura urzgdzenia. Temperatura elektroniki jest ponizej za- |+ Sprawdz, czy temperatura otoczenia
kresu roboczego. jest w zakresie roboczym.

e Zaizoluj urzgdzenie.

Primary supply voltage over-run. Napigcie zasilania jest zbyt wysokie. « Sprawdz, czy napiecie robocze

miesci sie w zakresie 18-30 V.

Primary supply voltage under-run. Napiecie zasilania jest zbyt niskie. » Sprawdz, czy napiecie robocze

miesci sie w zakresie 18-30 V.

Maintenance required — Cleaning. Nagromadzenie produktu na antenie. » Oczys¢ antene.

Dalsze informacje podano w pilu opisu IODD ( ) lub w odpowiednich opisach parametréw

oprogramowania do ustawiania parametrow.
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9 Rozwigzywanie probleméw

9.1 Rozwigzywanie probleméw Btedne odczyty poziomu

9.1.1 Poziom zbyt wysoki / zbyt niski

A A:
B:
C:
D:
____—_’_\/
l B
"""" C
D

Mozliwa przyczyna:
» Nieprawidtowa konfiguracja geometrii zbiornika.

Zalecane dziatania:

poziom

czas

poziom rzeczywisty
poziom zmierzony

» Sprawdz, czy parametry geometrii zbiornika sg skonfigurowane prawidtowo, zwtaszcza wysokos¢

referencyjna.
* Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz prog wykrywania.

*  Przywro¢ ustawienia domysine i ponownie skonfiguruj urzadzenie.

9.1.2 Wartos¢ pomiarowa utkneta

Zmierzona warto$¢ utkneta przy malejgcym poziomie i w zakresie pomiarowym:
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poziom

czas

poziom rzeczywisty
poziom zmierzony

Oow>

Mozliwa przyczyna:

* Przeszkadzajacy obiekt w zbiorniku.

“1 5° Zalecane dziatania:

* Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz prég wykrywania.

« Jesli to mozliwe, usun przeszkadzajacy obiekt lub zmien pozycje
urzgdzenia.

* Obroc¢ urzadzenie krokowo o okoto 15 stopni.

% » Po kazdym kroku sprawdz, czy wptyw zaktdcajacych ech jest

zmniejszony, analizujgc piki echa.

Zmierzona wartos$¢ utkneta przy zmniejszajgcym sie poziomie i petnym zbiorniku:

A A: poziom

B: czas

C: poziom rzeczywisty
D: poziom zmierzony
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Mozliwa przyczyna:
* Przeszkadzajgcy obiekt w poblizu anteny.

“1 5° Zalecane dziatania:
* Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz prog wykrywania.
* Wyznacz gorng strefe martwa.
» Jesli to mozliwe, usun przeszkadzajacy obiekt lub zmien pozycje

‘ urzgdzenia.
% *  Obroc¢ urzgdzenie krokowo o okoto 15 stopni.

9.1.3 Wartos¢ zmierzona spada, gdy poziom jest blisko anteny

Warto$¢ zmierzona spada do nizszego putapu, gdy poziom znajduje sie blisko anteny:

A A: poziom

B czas

C: poziom rzeczywisty
D poziom zmierzony

Mozliwa przyczyna:

» Poziom znajduje sie w gornej strefie martwe;j i fatszywe echo jest interpretowane jako poziom.
Zalecane dziatania:

» Sprawdz ustawienie gornej strefy martwe;.

* Zmniejsz maksymalny dopuszczalny poziom, np. poprzez regulacje punktéw przetgczania.
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9.1.4 Wartos¢ zmierzona waha sie

A A:  poziom
= B: czas
g , . .
= C.  poziom rzeczywisty

Mozliwa przyczyna:
* Nadmierne pienienie sie lub turbulencje.
Zalecane dziatania:

* W warunkach turbulencji przy niskich poziomach rozwaz zwiekszenie wartosci ttumienia (parametr
[dAP]).

» Usun lub ztagodz przyczyne, np. poprzez zastosowanie rury wlotowej lub dtawienie wlotu.

9.1.5 Wartos¢ zmierzona jest sporadycznie niestabilna

A A: poziom
F B: czas
g _l C: poziom rzeczywisty
—ﬁ'i!l‘—. D:  poziom zmierzony

v

Mozliwa przyczyna:

* Poziom jest bliski sttumionego fatszywego echa.

Zalecane dziatania:

« Jedli to mozliwe, usun przeszkadzajgcy obiekt lub zmien pozycje urzadzenia.
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9.1.6 Opodznienie wartosci mierzonej podczas szybkich zmian poziomu

")

Mozliwa przyczyna:

A:

B:
C:
D:

*  Wartos¢ ttumienia (parametr [dAP]) jest ustawiona zbyt wysoko.

Zalecane dziatania:
* Zmniejsz wartosc¢ ttumienia

« Jedli to mozliwe, zmniejsz wspdtczynnik wysokiego poziomu.

poziom

czas

poziom rzeczywisty
poziom zmierzony

9.1.7 Wartos¢ zmierzona prawidiowa przy 0% (4 mA), ale nieprawidtowa przy

100% (20 mA)

Mozliwa przyczyna:

oow>»

poziom

czas

poziom rzeczywisty
poziom zmierzony

* Analogowy punkt koncowy (parametr [AEPZ2]) nie jest ustawiony prawidtowo.

Zalecane dziatania:
* Popraw parametr [AEP2].
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9.1.8 Nieprawidlowa wartos¢ zmierzona, gdy poziom jest powyzej 50%

A A: poziom

B: czas

C: poziom rzeczywisty
D: poziom zmierzony

Mozliwa przyczyna:
» Silne wielokrotne odbicia sg interpretowane jako poziom.
Zalecane dziatania:

* Przenies$ urzgdzenie w inne miejsce.

9.1.9 Wartos¢ zmierzona spada do zera w poblizu dna zbiornika

Warto$¢ pomiarowa spada do poziomu zerowego w rejonie dna zbiornika:

A A: poziom

B: czas

C: poziom rzeczywisty
D: poziom zmierzony

Mozliwa przyczyna:

» Silne echo dna zbiornika jest interpretowane jako poziom.

Zalecane dziatania:

* Sprawdz, czy wysokos$¢ referencyjna jest skonfigurowana prawidtowo.

* W przypadku mediéw o bardzo niskiej dielektrycznosci: Zmniejsz wysokos¢ referencyjng i
skonfiguruj przesuniecie dna zbiornika.
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9.1.10 Pomiar poziomu zostaje utracony w pustym zbiorniku

A poziom

czas

poziom rzeczywisty
poziom zmierzony

utracony pomiar poziomu

R : drzwi wtazu otwarte

Tmoow>

Mozliwa przyczyna:

* Gdy drzwi wlazu sg otwarte do wewnatrz, generujg fatszywe echo, ktére jest interpretowane jako
poziom. Po zamknieciu drzwi echo znika i przekaznik zgtasza — Pomiar poziomu utracony —.
Komunikat jest kasowany po napetnieniu zbiornika.

Zalecane dziatania:
* Przed otwarciem drzwi odtgcz zasilanie urzgdzenia.
* Po zamknieciu ponownie uruchom urzgdzenie.

* Przenies urzadzenie w inne miejsce.

9.1.11 Tryb alarmowy, gdy poziom zbliza si¢ do dna zbiornika

Gdy poziom zbliza sie do pochytego dna zbiornika, urzgdzenie wchodzi w tryb alarmowy.

A A: poziom

B: czas

C: poziom rzeczywisty
D: poziom zmierzony

Rys. 18:
Mozliwa przyczyna:
» Sygnat radarowy jest rozpraszany na boki przez nachylone dno zbiornika.

Zalecane dziatania:
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» Sprawdzi¢, czy parametry geometrii zbiornika sg skonfigurowane prawidtowo (zwtaszcza wysokos$c
referencyjna i przesuniecie dna zbiornika).
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10 Konserwacja, naprawa i utylizacja

W celu oczyszczenia urzgdzenia mozna je odkreci¢ od adaptera.

» W regularnych odstepach czasu sprawdzaj urzgdzenie i adapter montazowy i w razie potrzeby
ponownie dokrecaj.

» Uzywaj wylgcznie odpowiednich narzedzi z plastikowymi ptaskimi kluczami do powierzchni
mokrych.

P Czysc¢ antene (kapsuta PTFE) w regularnych odstepach czasu odpowiednimi srodkami, aby
uniknagé zanieczyszczenia lub powstawania osadéw w dtuzszym okresie czasu.

» Dopilnuj, aby miejsce potgczenia pomiedzy urzadzeniem a adapterem nie zostato zabrudzone lub
uszkodzone podczas procesu czyszczenia. Sprawdz pierscien(nie) uszczelniajacy(e) pod katem
uszkodzen.

Jesli pierscienie uszczelniajgce sg uszkodzone:
» Uszkodzone czesci nalezy wymieni¢. Dostepne akcesoria:
Urzgdzenia nie mozna naprawié.

» W przypadku przesytki zwrotnej, sprawdzi¢, czy w urzgdzeniu nie pozostaty zanieczyszczenia,
szczegolnie niebezpiecznymi i toksycznymi substancjami.

P Aby unikngé uszkodzenia podczas transportu, urzgdzenie nalezy umiesci¢ w odpowiednim
opakowaniu.

P Zuzyte urzadzenie nalezy utylizowa¢ w sposéb przyjazny dla $rodowiska zgodnie z
obowigzujacymi przepisami krajowymi.
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11 Ustawienia fabryczne

Parametr Ustawienia fabryczne Ustawienia uzytkownika Dostep
Application Specific Tag b
Function Tag bl
Location Tag el
Uni m
Reference height Initial value
przesuniecie dna zbiornika 0 (m)
Upper blind zone 0 (m)
P-n PnP
out1/out2 SSC1/1(4...20 mA)
dS1/dS2 0 (s)
dr1/dr2 0(s)
SSCx* Param. SP1 0.2 (m) !
SSCx* Param. SP2 0(s) !
SSC* Confic. Logic nie
SSC* Konfig. Mode jednopunktowy
SSC* Confic. Hysteresis 0.05 (m) !
ASP2 0 (m) !
AEP2 0.2 (m) !
FOU2 OFF
dAP 2 (s)
S.Lvl 5(m)
S.Tim 60 (min)
Alert mode delay time 180 (s)
Detection threshold 100 (mV)
*x =1 dla OUT1, 2 dla OUT2
ﬁ Parametry oznaczone znakiem ,!” (kolumna Dostep) (np. [SSCx* Param. SP2]) sg aktywne tylko
wtedy, gdy przypisane im parametry zostaty wybrane.
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12 Dodatek

12.1 Dopuszczenia i certyfikaty

Deklaracja zgodnosci UE, dopuszczenia i certyfikaty dla poszczegdlnych krajéow dostepne sg na:
www.ifm.com

Wskazoéwki dotyczgce dopuszczen: - Specyfikacja tadunku
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