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1 Uwagi wstepne
1.1 Symbolika

»  Instrukcja
> Reakcja, wynik
[...] Oznaczenie przyciskéw, klawiszy oraz wskaznikéw

—  Odsytacz
Wazna uwaga
Niestosowanie si¢ do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do

nieprawidiowego dziatania lub zaktocen.
E Informacje
Nota uzupetniajgca.

2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
+ Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.
- Projektant systemu jest odpowiedzialny za jego bezpieczenstwo.

- Projektant systemu przeprowadza analize ryzyka i tworzy dokumentacje,
ktdrg powinien otrzymac¢ uzytkownik i operator systemu, zgodnie z
wymaganiami prawnymi oraz normatywnymi, Ta dokumentacja musi zawiera¢
wszystkie niezbedne informacije i instrukcje bezpieczenstwa dla operatordw,
uzytkownika i pracownikéw serwisowych autoryzowanych przez projektanta
systemu.

* Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapozna¢ sie z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caty okres uzytkowania
produktu.

*  Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
$rodowiskowym bez zadnych ograniczen.

+ Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem
(— Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem).

* Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (— Dane techniczne).

+ W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze dojs¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.
+Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.
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+ Montaz, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
produktu muszg by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikdw
upowaznionych przez uzytkownika maszyny.

+ Chroni¢ urzadzenia i przewody przed uszkodzeniem.

3 Funkcje i wtasnosci

Urzadzenie monitoruje obecno$¢ cieczy, medidw lepkich oraz sypkich

w zbiornikach i rurach. Moze by¢ wykorzystywane do detekcji poziomu lub
ochrony przed suchobiegiem. Ponadto, mozna ustawi¢ dwie niezalezne
wartosci czutosci pozwalajgce na detekcje réznych mediow (np. rozdzielenie lub
rozréznianie mediéw).

3.1 Zastosowania

+ Wykrywanie prawie wszystkich mediéw, wigcznie z ekstremalnie
przylegajacymi i nieprzewodzacymi.

+  Czutos¢ jest wstepnie nastawiona fabrycznie. Latwe ustawianie nie
wymagajace programowania (plug and play).

¢+ Czulos¢ w razie potrzeby moze by¢ ustawiona przez klienta
(— 8 Parametryzacja).

+ Dostepne przytgcza procesowe: G 1/2i 1/2" NPT. G 1/2 jest dostepne w dwdch
wersjach: dla montazu czotowego (Rys. 3-1) i dla montazu tylnego
(Rys. 3-2and — 5.2.2).

Tabela 3-1
Typ Ustawienie domysine Czuto$¢ | Przytgcze procesowe Schemat
G0 [, sy pos [t | © 7200 | R
o0 | O, sy ot || 10| e




Rys. 3-3

E Po wyborze odpowiedniego typu czujnika bedg wykrywane poszczegdine

media a osady i piana bedg ttumione
Dodatkowo urzgdzenie mozna wykorzysta¢ do pomiaru temperatury
(— 8 Parametryzacja).

3.2 Ograniczenia w stosowaniu

Nie nadaje sie dla stref aseptycznych.

Nie nadaje sie do mediéw $cierajacych (np. piasek kwarcowy) i ciezkich

materiatdw sypkich (np. kamieni).

Do pracy z mediami agresywnymi (silnie zrace roztwory i tugi):

» Nalezy sprawdzi¢ kompatybilno$¢ materiatow, z ktérych wykonane jest
urzadzenie. (— Dane techniczne).

W przypadku wykorzystania do mediow tworzacych oddzielne warstwy (np.

warstwa oleju na wodzie):

» Nalezy przeprowadzi¢ proby w aplikacii.

Babelki gazu lub powietrza w mediach ciektych moga prowadzi¢ do zaktocen

W pracy.

» Nalezy przeprowadzi¢ préby w aplikacji. W razie koniecznosci nalezy
skorygowac czutos¢ lub ustawié¢ opdznienia przetgczania
(— 8 Parametryzacja).

Nie nalezy wystawia¢ koncdwki sondy na dziatanie intensywnego
promieniowania stonecznego (promieniowania UV)



4 Funkcje i wkasnosci

4.1 Zasada pomiaru

Czujnik wykorzystuje do detekcji spektroskopie
impedancyjng. Urzadzenie analizuje wlasnosci

elektryczne medium w zakresie czgstotliwosci od 50 do
200 MHz. Koficdwka sondy generuje pole elektryczne,

ktdre jest zaburzane przez poziom medium.

Wiasnosci elektryczne medium, osadéw i piany sg

rézne i to jest wykorzystane do oceny.

Rys. 4-1

(220\

4.2 Przetwarzanie zmierzonych sygnatéow

Ustawienia fabryczne

Wyjécia 1 oraz 2 s komplementarne:

OUT1 = Hno; OUT2 = Hnc

brak medium

OUT1 = OFF

OUT2=0N

wykryto medium

OUT1=0ON

OUT2 = OFF

Stan gotowosci i stan wyjscia wskazujg diody LED.




4.3 Przyktady zastosowania
4.3.1 Przykfady zastosowania montaz czotowy
Rys. 4-2

1: Montaz prawidtowy tylko w pewnym zakresie
* Rys. 4-2: rdzne pozycje instalacji urzadzenia w zbiorniku (np. do punktowej
detekcji poziomu lub zabezpieczenia przed suchobiegiem)
* Rys. 4-3: monitorowanie poziomu w rurach.
W przypadku silnie przylegajacych i lepkich mediéw, montaz w pozycji (1)
narys. 4-2 i rys.4-3 dopuszczalny jest tylko warunkowo. Osady mogg by¢
wykrywane jak medium.



4.3.2 Przyktady zastosowania montaz tylny w rurze

Montaz od gory:
Rys. 4-4
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1: Poziom maksymalny 2: Poziom minimalny 3: Sonda

Jest mozliwy montaz tylny czujnika w rurze o zmiennej diugosci (3). Moga by¢
monitorowane rézne punkty.
Przyktad: monitoring poziomu maksymalnego (1) lub poziomu minimalnego (2).

» Nalezy stosowaé gwint wewnetrzny G 1/2 i $rednice min. 19 mm.

Jezeli czujnik jest caty czas zanurzony w medium:

» Temperatura wewnatrz rury nie moze przekracza¢ maksymalinej
temperatury otoczenia w wyniku nadmiernej temperatury medium.
(— Dane techniczne).



Montaz boczny:

Rys. 4-5

Poniewaz koncéwka sondy jest wmontowana gtebiej w zbiorniku, mozna ttumié
bardzo przylegajace i lepkie czastki.

5 Montaz
Przed montazem i demontazem czujnika: nalezy upewnic sig, ze
w uktadzie nie wystepuje ci$nienie a w rurociggu oraz zbiorniku
nie wystepuje medium. Ponadto zawsze nalezy zwrdci¢ uwage na
potencjalne zagrozenia zwigzane z ekstremalnymi temperaturami maszyn
i mediow.

5.1 Pozycja/ sSrodowisko montazu

+ Montazu najlepiej dokonywa¢ w zamknietych metalowych zbiornikach lub
rurach obejsciowych.

¢ Czujnik musi mie¢ kontakt elektryczny z metalowym przytaczem procesowym.
W zastosowaniach pod ci$nieniem:
» stosowac tylko odpowiednie przytgcza procesowe i wystarczajgco
wytrzymate dla danego procesu / zastosowania.
W przypadku instalacji w plastikowym zbiorniku, moze wystapi¢
pogorszenie powodowane zaktoceniami elektromagnetycznymi.
» Nalezy przeprowadzi¢ proby w aplikacji.
Jezeli pojawiajg sie zaktocenia:
» nalezy zastosowac wiasciwe $rodki (uziemienie, ekranowanie ...efc).



W przypadku stosowania w ograniczonej przestrzeni (np. rury, krawedzie
zbiornikdw, elementy konstrukcyjne) lub w mieszalnikach i innych poruszajacych
sie obiektach:

Rys. 5-1
» Aby unikng¢ awarii i uszkodzenia czujnika i
instalacji, nalezy zachowa¢ minimalne odlegtosci
15 mm koncowki sondy czujnika od sgsiednich
obiektéw (np. $cianek rur/zbiornikéw, konstrukci, £

innych czujnikéw LM) (Rys. 5-1).

15 mm ‘IH

5.2 Procedura montazu

5.2.1 Montaz czotowy dla LMC1x0/LMC5x0

» LMC1x0: Wsuna¢ dostarczong ptaska uszczelke przez gwint na czujnik i
sprawdzi¢ jej pozycje.

» LMC5x0: Zastosowa¢ odpowiedni materiat uszczelniajacy (np. tasma
teflonowa) na gwint czujnika, jezeli jest wymagany. Zapewni¢ kontakt
elektryczny czujnika z metalowym przytgczem procesowym.

» Lekko nasmarowac gwint czujnika uzywajac paste odpowiednig do danego
zastosowania.

» Wkreci¢ czujnik do przytacza procesowego i dokreci¢. Maks. moment
dokrecajgcy: LMC1x0: 20...25 Nm
LMC5x0: < 50 Nm

» Po montazu sprawdzi¢ czy zbiornik / rura sg szczelne.
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5.2.2 Montaz tylny dla LMC4x0

» Wiozy¢ ostone (wykonanie proste) przez odpowiednig sonde (Rys. 5-2).

» Wsuna¢ dostarczong ptaskg uszczelke przez (tylny) gwint na czujnik i
sprawdzi¢ jej pozycje (Rys.. 5-3).

» Wkrecic czujnik do ostony (Rys.. 5-4).

» Lekko nasmarowac gwinty czujnika uzywajac paste odpowiednig do danego
zastosowania.

» Przykreci¢ czujnik do sondy i dociggnac¢ (Rys. 5-5).
Maks. moment dokrecajgcy 20...25 Nm.

» Zapewni¢ odpowiednie mocowanie/montaz sondy w zbiorniku (Rys.. 4-4).

» Po montazu sprawdzi¢ czy zbiornik / rura sg szczelne.

» Zapewni¢ odpowiednie uszczelnienie wpustu kablowego w gdrnej rurze
(np. stosujac dtawik kablowy).

Rys. 5-3 Rys. 54 Rys. 55
~—

£

1.

—
il i :%

E » Powyzsze instrukcje stosujg sie rowniez do montazu w adapterze
czujnika kamertonowego. Wpust kablowy adaptera trzeba uszczelni¢
zatgczong pokrywa. Kabel nalezy prowadzi¢ w dét aby zapewni¢
sptywanie wilgoci.
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6 Podlaczenie elektryczne

[

H

wykwalifikowanego elektryka.

Urzadzenie musi zosta¢ podigczone przez odpowiednio

Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepisow

dotyczacych instalacji urzadze!

N elektrycznych.

Napiecie zasilania wg EN 50178, SELV, PELV.

Dla zastosowan morskich (jezeli urzadzenie posiada dopuszczenie),
wymagane jest dodatkowe zabezpieczenie przepieciowe.

» Odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.
» Podigczy¢ urzadzenie w nastepujacy sposob:

Kolory zyt

4 BK
3
BU -

S5BN .
BK czamy 2 -1 WH
H————OUT2
BN brazowy
BU  |niebieski| 3 ~—"4 D—BU outt
WH | bialy =L~
OUT1: Wyjscie przefaczajace / 10-Link
OUT2: Wyjscie przetaczajace
Kolory wg DIN EN 60947-5-2
Przyktady obwodow
2 x wyjscie PNP 2 x wyjscie NPN
1 1
BN Lt BN
2 WH

L+
2 WH
4 BK

3
3BU

Ustawienia fabryczne OUT1 i OUT2: wyjscie przetgczajgce pnp.

Akcesoria: www.ifm.com
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7 Interfejsy

7.1 Interfejs komunikacyjny 10-Link

Urzadzenie posiada interfejs komunikacyjny 10-Link, ktdry do pracy wymaga
odpowiedniego modutu |0-Link (mastera |0-Link).

Interfejs 10-Link mozna wykorzysta¢ do:

* bezposredniego dostepu do danych procesowych i diagnostycznych,

* nastawy parametréw urzadzenia poza zaktadem przez interfejs 10-Link,

* nastawy parametréw urzadzenia poprzez master I0-Link w czasie pracy.
Pliki IODD niezbedne do konfiguracji, szczegétowe informacje o strukturze
danych procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametréw i niezbedne
informacje dotyczace wymaganego sprzetu i oprogramowania |O-Link mozna
znalez¢ na stronie www.ifm.com.

8 Parametryzacja

Gdy zostat dobrany wtasciwy czujnik, wykrywana jest obecno$¢ medium,

podczas gdy osady oraz piana sg ignorowane. W wiekszosci przypadkow
ustawienia fabryczne(— 3.1 Zastosowania)sg catkowicie wystarczajace.
W przypadku szczegdlnych wymagan istnieje mozliwo$¢ adaptacji/
konfiguraciji czutosci i innych funkcji do danego zastosowania.
Przyktadowo: bryzgi, falowanie i pecherzyki powietrza mozna thumic¢ przez
ustawienie opdznienia.
Urzadzenie dodatkowo moze by¢ wykorzystane do pomiaru temperatury.
Temperatura moze by¢ mierzona przez interfejs komunikacyjny 10-Link z
asynchroniczng wymiang danych. Koricéwka sondy pomiarowej musi by¢
wystarczajgco zanurzona w medium.

Parametry mozna ustawic przed instalacjg lub w trakcie pracy urzadzenia.

Zmiana parametrow podczas praca moze wptyng¢ na dziatanie instalacji.
» Nalezy upewnic sie czy zmiana nie spowoduje zaburzen pracy
instalacji.
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8.1 Parametryzacja za pomoca komputera PC i interfejsu
10-Link

» Przygotowa¢ komputer, oprogramowanie i interfejs — Instrukcja obstugi.

» Podtaczy¢ urzadzenie przez interfejs 10-Link.

» Postepowac zgodnie z menu oprogramowania l0-Link.

» Parametryzacja, parametry nastawne (— 8.3).

» Wigczy¢ czujnik.

8.2 Parametryzacja za pomocga modutu pamieci

Zestaw parametrow mozna zapisac / przesta¢ do czujnika wykorzystujac modut
pamieci (karte) — www.ifm.com.

» Zapisa¢ odpowiedni zestaw parametréw (np. przez komputer PC) na karcie
pamieci — Instrukcja obstugi modutu pamieci

» Podtaczy¢ modut pamieci pomiedzy czujnik i wtyk zehski.
> Po podigczeniu napiecia parametry zostang zapisane z modutu pamieci do
czujnika.
» Usunag¢ modut pamieci.
» Uruchomi¢ urzadzenie.
E Modut pamigci moze by¢ réwniez uzyty do zapisu aktualnych parametréw i
kopiowania ich do kolejnych urzadzen tego samego typu.

Szczegotowe informacje 0 module pamieci dostepne sg stronie producenta —
www.ifm.com.
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8.3 Parametry

SPx/rPx | Warto$ci graniczne punktow przetaczenia (SPx) i zerowania (rPx) dla
wyjscia OUT1 i OUT2.
Warto$ci SPx/rPx sg ustawiane w % maks. wartosci procesowej. Warto$¢
procesowa jest zdefiniowana nastepujaco:
Warto$¢ procesowa w powietrzu = 0 %
Warto$¢ procesowa w wodzie wodociggowej = 100 %
Histereza minimalna: 2 %
Typ medium: Wartosci odniesienia:
Woda i media bazujgce na wodzie: SPx =70 %, rPx =62 %
(Ustawienia fabryczne LMCx0x)
Media z matg zawarto$cig wody: SPx =35 %, rPx=29 %
Oleje, tluszcze, media sypkie: SPx=8%, Px=5%
(Ustawienia fabryczne LMCx1x)
oux Funkcje wyjscia dla wyjscia OUTx:
- [Hno] = funkcja histerezy/NO
- [Hnc] = funkcja histerezy/NC
- [Fno] = funkcja okna/NO
- [Fnc] = funkcja okna/NC
FOUx Reakcja wyjs¢ OUTx w przypadku bledu.
- [OFF] = wyjscie przetaczajace wytaczy sie w przypadku wystapienia biedu.
- [On] = wyjScie zataczy sie w przypadku wystapienia btedu.
dsx Opodznienie zataczenia wyjs¢ OUTx.
Zakres ustawien 0...10 s. Przyrost minimalny 0,1 s.
drx Opo6znienie wytaczenia wyjscia OUTXx.
Zakres ustawien 0...10 s. Przyrost 0,1 s.
P-n Logika wyj$¢ (PnP lub nPn)

8.4 Komendy systemowe

tSP1

Uczenie dla medium 1

+ Pelne uczenie automatycznie ustawia punkty przetaczania SP1/rP1 do
detekcji medium 1.

Nie ma mozliwosci uczenia dla oux = [Fno] / [Fnc].

tSP2

Uczenie dla medium 2

+ Pelne uczenie automatycznie ustawia punkty przetagczania SP1/rP2 do
detekcji medium 2.

Nie ma mozliwosci uczenia dla oux = [Fno] / [Fnc].

rES

Przywracanie ustawien fabrycznych

15



8.5 Nastawa dla pelnego zbiornika [tSPx]

» Napetni¢ zbiornik / rure.

> Koncéwka sondy musi by¢ catkowicie zanurzona w medium.
» Wykona¢ komende systemowa [tSP1] lub [tSP2].

> Czujnik automatycznie ustawia progi [SPx]/[rPx].

» Nalezy przeprowadzi¢ proby w aplikacji.

9 Dziatanie

Urzadzenie podigczone do zrédta zasilania znajduje sie w normalnym trybie pracy.
Wykonuje ono swoje funkcje i przetacza wyjscia.

» Sprawdz czy urzadzenie dziata poprawnie.

E Tabela 9-1 podaje ustawienia fabryczne. W tym stanie wyjscie 1 = Hno oraz
wyjscie 2 = Hnc.

Tabela 9-1

Tryb pracy Diody LED OUT1 OuT2
Urzadzenie w trybie pracy, brak medium zielona OFF ON
Urzadzenie w trybie pracy, wykryto medium z6ita ON OFF
Brak napiecia zasilania OFF OFF OFF
Zwarcie na wyjsciu 1 z6ita - "
Zwarcie na wyjsciu 2 z0tta " -
Blad / uszkodzenie - OFF OFF

"Zaleznie od poziomu

Diody LED zawsze wskazujg stan wyjscia OUT1.

10 Konserwacja, naprawa i utylizacja

» Nalezy od czasu do czasu sprawdzaé koncowke sondy pod katem osadéw
i uszkodzen. OczysSci¢ urzadzenie z zabrudzen. W przypadku uszkodzenia
wymienic¢ urzadzenie.

Jesli zmienione zostanie medium, moze okazac¢ sie konieczna wymiana
urzgdzenia na innego typu lub zmiana czuto$ci.

16



» Nie ma mozliwosci naprawy urzadzenia.

» Utylizacje urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ w sposéb przyjazny dla
$rodowiska zgodnie z odpowiednimi przepisami danego kraju.

» W przypadku zwrotu urzadzenia, nalezy je oczysci¢ z zabrudzen, zwlaszcza z
niebezpiecznych substancji toksycznych. Aby unikng¢ uszkodzenia podczas
transportu, urzadzenie nalezy umiesci¢ w odpowiednim opakowaniu.

11 Ustawienia fabryczne

LMCx0x | LMCx1x Ustawienia uzytkownika
SP1 70 % 8 %
rP1 62 % 5%
oul Hno Hno

SP2 70 % 8 %
rP2 62 % 5%
ou2 Hnc Hnc
FOU1 OFF OFF
Fou2 OFF OFF

ds1 0,0 0,0
ds2 0,0 0,0
dr1 0,0 0,0
dr2 0,0 0,0
P-n PnP PnP

Wigcej informaciji na www.ifm.com
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