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1 Informacje wstepne
1.1 Stosowane symbole

»  Instrukcja

> Reakcja, wynik

[...] Oznaczenie przyciskoéw oraz wskaznikow
—  Odsytacz

Wazna uwaga
Niestosowanie si¢ do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zakt6cen.

Informacja
Wskazéwka uzupetniajgca.

2 Zasady bezpieczenstwa
+ Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.
- Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

- Producent systemu zobowigzuje sie do wykonania oceny ryzyka i
sporzadzenia dokumentacji zgodnie z wymogami prawnymi i normatywnymi,
ktére nastepnie przekaze operatorowi i uzytkownikowi systemu.
Dokumentacja ta musi zawiera¢ wszelkie niezbedne informacje i instrukcje
bezpieczenstwa dla operatora, uzytkownika oraz, jezeli dotyczy, dla
pracownikéw serwisu upowaznionych przez producenta systemu



* Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapoznac sie z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caty okres uzytkowania
produktu.

* Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
srodowiskowym bez zadnych ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem
(— Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem).

+ Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (— Dane techniczne).

+ W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze doj$¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.

+ Instalacja, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
urzadzenia muszg by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikow
upowaznionych przez operatora maszyny.

+ Chroni¢ urzadzenia i przewody przed uszkodzeniem.

+ Urzadzenie stosowane w gospodarstwie domowym moze powodowaé
moze powodowaé zaktocenia radiowe. W przypadku wystapienia zaktdcen,
uzytkownik musi podjaé stosowne kroki zapobiegawcze.

+Urzadzenie spetia wymogi normy EN 61000-6-4 i jest produktem klasy
A. Emitowana energia mikrofalowa jest kilka razy nizsza niz w przypadku
telefonéw komorkowych. Zgodnie z aktualnym stanem wiedzy naukowej,
dziatanie urzgdzenia nie jest szkodliwe dla zdrowia.

3 Dostarczone elementy

+ Czujnik poziomu LR8000

* Instrukcja obstugi

Do montazu i instalacji potrzebne sg dodatkowo:

+ 1 sonda (uzytkowanie w potgczeniu z sondg pojedyncza— 4.1)

+ dodatkowo 1 rura wspdtosiowa (uzytkowanie w potgczeniu sonda
wspotosiowg— 4.2)

+ elementy montazowe (ew. plyta przesylowa— 4.1)

Jako wyposazenie opcjonalne dostepne sg nastepujace elementy:



Sondy Diugos¢ (cm / cale) Numer katalogowy
15/5,9 E43225
24195 E43203
30/11,8 E43226
45/17,7 E43204
50/19,7 E43227
70/27,6 E43205
100/ 39,4 E43207
120/ 47,2 E43208
140 /55,1 E43209
160 /63,0 E43210
Rury wspétosiowe z przytaczem Diugos¢ (cm / cale) Numer katalogowy
procesowym G%
24195 E43211
30/11,8 E43228
45/17,7 E43212
50/19,7 E43229
70/27,6 E43213
100/ 39,4 E43214
120/47,2 E43215
140 /55,1 E43216
160 /63,0 E43217
Rury wspdtosiowe z Diugo$¢ (cm / cale) Numer katalogowy
przytaczem procesowym %" NPT
45/17,7 E43218
70/27,6 E43219
100/ 39,4 E43220
120/ 47,2 E43223
140 /55,1 E43224
160 /63,0 E43221
Plyty kotnierzowe Wielko$¢ / przytacze procesowe | Numer katalogowy
73-90/G% E43201
65-80/G% E43202




Nalezy stosowac wytgcznie sondy i rury wspotosiowe firmy ifm electronic
GmbH. W razie stosowania komponentéw innych producentow nie ma
gwarancji optymalnego dziatania.

4 Funkcje i wkasnosci

Urzadzenie w sposob ciagty wykrywa poziom w zbiorniku i generuje sygnaty
wyjsciowe odpowiednio do ich konfiguracii.

Dostepne sg 4 wyjscia przefgczajace. Mozna je konfigurowac niezaleznie od
siebie.

4.1 Uzytkowanie w potaczeniu z sondg pojedyncza

Sonda pojedyncza zbudowana jest z pojedynczego preta. Uzytkowanie w
potaczeniu z sondg pojedyncza nadaje sie do wykrywania mediow wodnych,
zwlaszcza silnie zanieczyszczonych.
Do prawidtowego dziatania przy eksploataciji w potgczeniu z sondg
pojedyncza konieczna jest metalowa plyta przesytowa o odpowiedniej
wielkosci. Umozliwia ona przestanie impulsu mikrofalowego do zbiornika z
optymalng mocg nadawcza.

Dostepne jako wyposazenie plyty kotnierzowe nie sg wystarczajgce
do tego celu. Nalezy stosowac tylko akcesoria wskazane, jak “ptyta
przesytowa”. Wiasciwe plyty przesylowe: ( — 6.4).

Przy montazu w zamknigtych zbiornikach metalowych, funkcje ptyty
przesytowej petni pokrywa zbiornika. Przy montazu instalacji w otwartych
zbiornikach metalowych, zbiornikach z tworzywa sztucznego lub
zbiornikach metalowych z pokrywa z tworzywa sztucznego konieczne jest
uzycie odpowiedniej wielko$ci blachy metalowej, metalowego wspornika
itp (— 6.4.3/— 6.4.4).

Przy eksploataciji z sondg pojedyncza, nalezy przestrzega¢ zasad
minimalnej odlegtosci od $cian zbiornika, obiektéw w zbiorniku, dna
zbiornika oraz innych czujnikéw poziomu (— 6.1.1).

4.2 Uzytkowanie w polaczeniu z sonda wspoétosiowa

Sonda wspdtosiowa sktada si¢ z wewnetrznej sondy i zewnetrznej rurki sondy
(rura wspdtosiowa). Sonda jest wysrodkowana w rurze wspotosiowej przez jeden
lub kilka elementéw dystansowych.



Eksploatacja w potgczeniu z sondg wspétosiowg pozwala na pomiar, poza

mediami wodnymi, rowniez medidw o niskiej statej dielektrycznej (np. oleju i

mediéw na bazie oleju).

E Do eksploatacji w potaczeniu z sondg wspdtosiowa nie jest potrzebna ptyta
przesytowa. Ponadto, nie trzeba zachowywaé¢ minimalnych odlegtosci od
$cian zbiornika i obiektéw w zbiorniku.

4.3 Obszar stosowania

+ Woda, media na bazie wody.

+ Oleje, media na bazie oleju (tylko przy eksploatacji w potgczeniu z sondg
wspotosiowa).

Przyktady zastosowania:

+ Pomiar poziomu emulsji chtodzgco-smarujgcej w obrabiarce.

+Pomiar poziomu ptynu czyszczacego w instalacjach do czyszczenia detali.

+ Monitorowanie poziomu oleju hydraulicznego w agregacie hydraulicznym (tylko
przy eksploatacji w potgczeniu z sondg wspotosiows).

4.3.1 Ograniczenie obszaru stosowania

W przypadku nastepujacych mediéw moze nastapi¢ zafatszowanie
pomiaru lub utrata sygnatu:

- Powierzchnie o silnej chtonnosci (np. piana).

- Powierzchnie mocno wzburzone.

- Media o duzej niejednorodnosci, wyodrebniajgce sie poprzez

tworzenie warstw (np. olej na wodzie).

» Sprawdzi¢ dziatanie poprzez test aplikacji.

» Montaz w obszarze ograniczonych zaburzen (— 6.1).

> W razie utraty sygnatu na wy$wietlaczu pojawi sie [E.033], a
urzadzenie przetgczy wyjscia na zdefiniowany stan (— 11.5).

+ Urzadzenie nie nadaje sie do materiatéw sypkich (np. granulatow tworzyw
sztucznych).

+ Jesli urzadzenie ma by¢ stosowane w kwasach lub zasadach, w obszarze o
podwyzszonych wymaganiach higienicznych lub w galwanotechnice: najpierw
nalezy sprawdzi¢ odporno$¢ materiatéw produktu (— 13 Dane techniczne) na
monitorowane media.



+ Urzadzenie nie nadaje sie do zastosowan, w ktérych sonda narazona jest
na trwate lub silne obcigzenie mechaniczne (np. poruszane silnie media o

konsystencji pasty lub media o duzym natezeniu przeptywu).

* Przy eksploatacji w potgczeniu z sondg pojedyncza: stosowac w miare
mozliwosci w zbiornikach metalowych. W przypadku montazu w pojemnikach
z tworzywa sztucznego moze doj$¢ do nieprawidtowego dziatania wskutek
zaktocen elektromagnetycznych (odporno$¢ na zaktocenia wg EN61000-6-2).

Dziatania zapobiegawcze: — 6.4.4.

* Przy pracy z pojedynczg sondg i matymi zbiornikami (dtugo$ci sondy ponize;
200mm, przy odlegto$ci od $cianek zbiornika ponizej 300mm) moze w rzadkich

przypadkach wystapi¢ zaktdcenie od Scianek zbiornika.

Sposob postepowania: (— 6.1.1).

* Przy eksploatacji w potaczeniu z sondg wspdtosiowa: nie nadaje sie do
zabrudzonych lub lepkich mediéw oraz do mediéw i medidw majacych
tendencje do wytracania sie osadu. Maksymalna lepko$¢: 500 MPa - s.

5 Zasady dziatania
5.1 Zasada pomiaru

]
A

llustr. 5-1 llustr. 5-2
= =

NN

A

[a)]

Zasada dziatania urzadzenia polega na wykrywaniu ukierunkowanej
mikrofali. Mierzy ono poziom za pomocg nanosekundowych impulséw

elektromagnetycznych.

Impulsy sg emitowane przez gtowice czujnika i prowadzone wzdtuz sondy
(ilustr. 5-1). Gdy trafig w wykrywane medium, odbijajg sie i wracajg do czujnika
(ilustr. 5-2). Czas pomiedzy emisjg i odbiorem impulsu stanowi bezposrednig



miare przebytego dystansu (D), czyli aktualnego poziomu. Ptaszczyzng

odniesienia do pomiaru dystansu jest dolna krawedz przytgcza procesowego.
llustracje obrazujg eksploatacje z potgczeniu z sondg pojedynczg. W
przypadku uzytkowania w potgczeniu z sondg wspétosiowa, mikrofala
biegnie wytacznie wewnatrz wnetrza rury wspotosiowej.

5.2 Witasciwosci urzadzenia

5.2.1 Latwe uruchomienie

+ Po podigczeniu urzadzenia do napigcia zasilania wystarczy jedynie
wprowadzi¢ diugos$¢ sondy, rodzaj wykrywanego medium oraz typ uzywanej
sondy. Urzadzenie jest wtedy gotowe do pracy. (— 10.2).

+ W razie potrzeby mozna ustawi¢ parametry sygnatow wyjsciowych oraz
zoptymalizowa¢ parametry funkcji monitorowania.(— 10.3 do — 10.5).

+  Wszystkich ustawien mozna réwniez dokonac¢ przed zamontowaniem
urzadzenia.

+ Mozliwe jest przywrdcenie stanu fabrycznego.

+ Urzadzenie moze zosta¢ zablokowane w celu ochrony przed
nieautoryzowanym dostepem.
5.2.2 Funkcje wyswietlania

Urzadzenie wyswietla aktualny poziom w centymetrach, calach lub postaci
wartosci procentowej koncowego zakresu pomiarowego. Ustawienie fabryczne:
cm. WySwietlang jednostke ustawia si¢ przez programowanie (— 10.3). W trybie
pracy (Run) mozna przetgczac¢ tymczasowo miedzy wskaznikiem dtugosci (cm/
inch) a warto$cig procentowa:

» Nacisng¢ krétko przycisk [SET].

> Wybrana jednostka bedzie wyswietlana przez 30 s, zaswieci sie odpowiednia
dioda LED. Kazde naci$nigcie przycisku powoduje przetgczenie sposobu
wysSwietlania.

Ustawiona jednostka miary i stan przetgczenia wyj$¢ sg sygnalizowane przez

diody LED.

5.2.3 Funkcje przetaczania

Urzadzenie sygnalizuje osiggniecie ustawionego poziomu lub spadek ponizej
ustawionej wartosci granicznej poziomu przez 4 wyjscia przetgczajace OUT1...
OUT4. Dla kazdego wyj$cia mozna nastawic nastepujace funkcje przetaczania:

+ Funkcja histerezy/styk normalnie otwarty (ilustr. 5-3): [OUx] = [Hno].
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* Funkcja histerezy/styk normalnie zamkniety (ilustr. 5-3): [OUx] = [Hnc].
Najpierw okresla sie punkt przetgczania (SPx), a nastepnie, z wymagang
réznica, punkt zerowania (rPx).

+ Funkcja okna / styk normalnie otwarty (ilustr. 5-4): [oux] = [Fno].

+ Funkcja oknalstyk normalnie zamkniety (ilustr. 5-4): [oux] = [Fnc].

Szerokos$¢ okna mozna zdefiniowa¢ poprzez réznice pomiedzy FHx oraz
FLx. FHx = gérna warto$¢, FLx = dolna wartos¢.

llustr. 5-3 llustr. 5-4

L FE
SP HY FH
rP

FL
t

1 t

0 Hno (1) Fno

1

0 Hnc (1) Fnc

L =poziom; HY = histereza; FE = okno

+ Dla kazdego wyjscia przetgczajacego mozna ustawi¢ opéznienie przetgczenia
powrotnego wynoszace maksymalnie 60 s (np. do bardzo dtugich cykli
pompowania).

5.2.4 Offset do wyswietlania rzeczywistego poziomu w zbiorniku

Strefa pomigdzy dnem zbiornika a dolng krawedzig sondy pomiarowej moze
zosta¢ ustawiona jako warto$¢ offsetu (OFS]. Dzigki temu wys$wietlane wartosci i
punkty przetaczania odnoszg sie do rzeczywistego poziomu.

5.2.5 Sondy do zbiornikdw o réznej wysokosci

+ Urzadzanie mozna stosowaé w zbiornikach o réznych rozmiarach. Dostepne
sg sondy o réznych dtugosciach. W celu dopasowania do wysokosci zbiornika
kazdg sonde mozna skrdci¢. Minimalna dtugos$¢ sondy wynosi 10 cm, a
maksymalna dtugos$¢ 160 cm.

1



+ Sonde i obudowe mozna obraca¢ bez ograniczen. Umozliwia to
bezproblemowy montaz i ustawienie gtowicy urzgdzenia po zamontowaniu.

5.2.6 Stan bezpieczny

+ Dla kazdego wyj$cia mozna zdefiniowac zdefiniowa¢ stan bezpieczny na
wypadek btedu.

+ W razie wykrycia btedu lub spadku jakosci sygnatu ponizej warto$ci minimalnej,
wyjécia przetaczg sie w "stan bezpieczny". Zachowanie wyjs¢ w takim wypadku
mozna ustawi¢ za pomocg parametréw [FOU1], [FOU4].

+ Tymczasowa utrata sygnatu spowodowana np. przez turbulencije lub spienienie
mozna tlumi¢ przez czas op6znienia(— 10.6.6 [dFo]). W czasie opdznienia
sygnatu zamrazana jest ostatnia mierzona warto$¢. Jesli mierzony sygnat
zostanie otrzymany ponownie w trakcie czasu op6znienia i ma wystarczajaca
site, urzagdzenie kontynuuje normalng prace.Jesli natomiast w czasie trwania
opdznienia, nie nastgpi ponowny odbiodr sygnatu o dostateczne; sile, wyjécia
przetaczg sig w stan bezpieczenstwa.

Przy silnym spienieniu i turbulencjach nalezy zapozna¢ si¢ z przyktadami
tworzenia obszaru o ograniczonych zaburzeniach (— 6.1.2).

5.2.7 Tryb binarny

W trybie binarnym wyj$cia OUT1...0UT4 sygnalizujg poziom jako kod binarny 8-4-
2-1. Dzieki temu dostepny jest quasi-analogowy pomiar poziomu w 15 krokach
(ok. 6,6%) zakresu strefy aktywnej (A).

Przy pomiarze ponizej sondy oraz w strefie 12 wyjscie wskaze stowo "0000" (krok
0). W strefie aktywnej (A) poziom sprawdzany jest w kazdym kroku od 1 do 15

i wyjScia przedstawiajg wasciwy stan poziomu. Jezeli strefa aktywna zostanie
przekroczona (strefa |1) urzadzenie bedzie wyswietlato ciggle warto$¢ kroku 15
(stowo "1111").

12
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Wartosci stref A, 111 12 — Dane techniczne.

5.3 10-Link

Informacje ogéine

Urzadzenie posiada interfejs komunikacyjny 10-Link, ktéry do pracy wymaga
odpowiedniego modutu 10-Link (10-Link master).

Interfejs 10-Link umozliwia bezpo$redni dostep do danych procesowych i
diagnostycznych oraz umozliwia zmiane parametrow urzagdzenia w czasie pracy.
Ponadto, komunikacja jest mozliwa poprzez potaczenie typu punkt-punkt za
pomocg kabla przejsciowego USB.

Wiecej informacji na temat 10-Link mozna znalez¢ na stronie www.ifm.com.
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Informacje dotyczace urzadzenia

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji urzadzenia |0-Link oraz szczegétowe
informacje o strukturze danych procesowych, informacje diagnostyczne i adresy
parametrow sg dostepne na stronie www.ifm.com.

Narzedzia do parametryzacji

Wszystkie konieczne informacje 0 wymaganym sprzecie i oprogramowaniu
|O-Link mozna znalez¢ na stronie www.ifm.com.

6 Montaz

6.1 Miejsce montazu / otoczenie

* Urzadzenie nalezy montowac pionowo od gory.

6.1.1 Urzadzenie z sondg pojedyncza

+ Do prawidtowego dziatania urzadzenie wymaga plyty przesytowej (— 6.4).

+ Sonda musi znajdowac si¢ w nastepujacych odlegtosciach minimalnych od
$cian zbiornika, obiektéw w zbiorniku (B), dna zbiornika orz innych czujnikow
poziomu:

&= =2

N S N

@ 50mm 100mm 40mm

il
:

10mm

« W przypadku zbiornikéw, ktorych sciany nie sg proste, wystepujg ustepy,
wsporniki lub inne zamontowane elementy, odstep od $ciany zbiornika musi
wynosi¢ 50 mm.

* Przy pracy z pojedyncza sondg i matymi zbiornikami (dtugosci sondy ponize;
200mm, przy odlegtosci od $cianek zbiornika ponizej 300mm) aby unikngé
mozliwych zaktocen od rezonanséw ze $ciankami nalezy montowaé czujnik nie

w osi zbiornika (od$rodkowo).
14



W przypadku sond diuzszych niz 70 cm sonda moze zosta¢ odchylona w bok
od $ciany zbiorniku na skutek ruchu medium. Aby w takiej sytuacji unikng¢
kontaktu sondy ze $cianami zbiornika lub innymi elementami w zbiorniku,
nalezy zwiekszy¢ minimalne odlegto$ci.Wartosci orientacyjne:

. Odlegtos¢ od ciany zbiornika lub zamontowanych
Dtugos¢ sondy elementow
70...100 cm 100 mm
100...160 cm 180 mm

+ Jezeli medium jest zanieczyszczone, istnieje niebezepieczenstwo powstania
mostka pomiedzy sondg a $ciang zbiornika lub zamontowanymi elementami.
Aby unikna¢ zafatszowania pomiarow: zachowac¢ zwigkszony odstep minimalny
w zaleznosci od rodzaju i intensywno$ci zabrudzenia.

* Montaz w rurach:

- Wewnetrzna $rednica rury (d) musi wynosic¢ co najmniej 100 mm (ilustr. 6-1).
- Jezeli to mozliwe nalezy montowac czujnik nie w osi zbiornika (od$rodkowo).
- Urzadzenie mozna montowa¢ wytacznie w rurach metalowych.

+ Montaz w kréécach:

- Srednica kroéca (d) musi wynosié co najmniej 60 mm (ilustr. 6-2).

- Wysokos¢ krocca (h) nie moze przekracza¢ 40 mm (ilustr. 6-2).
Pomimo mozliwosci montazu w kré¢cu urzgdzenie najlepiej zamontowaé w
ptaskich pokrywach zbiornika! Kro¢ce utrudniajg emisje mikrofali.

llustr. 6-1 llustr. 6-2
= =
Y
h
d i
4 |
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+Nie montowa¢ urzgdzenia w poblizu otworu wiewowego (ilustr. 6-3).Jesli to
mozliwe, mozna zainstalowac w zbiorniku rure do napetniania (A) (ilustr. 6-4).
Minimalne odlegto$¢ pomiedzy rurg do napetniania a sondg wynosi 50 mm; W
przypadku sond o dtugo$ci > 70 cm oraz przy silnym zabrudzeniu odlegto$¢
musi by¢ wigksza. (— 6.1.1).

llustr. 6-3 llustr. 6-4
& &
/
/ A

4

5
somm (

/ N

Aby unikna¢ zafatszowania pomiardéw w przypadku silnego spienienia i
turbulencjach nalezy:
» jesli jest to mozliwe, zamontowaé czujnik w obszarze o ograniczonych
zaburzeniach.
Przyktady tworzenia obszaru o ograniczonych zaburzeniach:

- Stosowa¢ sonde wspotosiowg (tylko przy czystych i rzadkich mediach)

- Montaz w obejsciu lub rurze pietrzacej (patrz ilustr. 6-5)

- Oddzielenie miejsca montazu blacha/blachg perforowang (bez ilustr.)
Min. $rednica obejscia i rury pietrzacej: d = 100 mm.Gérny dostep do
obszaru spokojnego (ilustr. 6-5: A/ B) musi znajdowac si¢ powyzej
poziomu maksymalnego. Dolny dostep (ilustr. 6-5: C / D) lub obszar z
blachy perforowanej itp. musi znajdowac sie ponizej poziomu minimalnego.
Gwarantuje to, ze piana ani turbulencije nie wptyng na obszar czujnika. W
przypadku stosowania blachy perforowanej itp. mozna ponadto zapobiec
zabrudzeniom (np. przez metalowe opitki, czasteczki, ...).

16



llustr. 6-5

6.1.2 Urzadzenie z sondg wspotosiowg

Nie trzeba zachowywa¢ minimalnych odlegtosci T
od $cian zbiornika i zamontowanych elementéw
(B). ]
Minimalny odstep od dna zbiornika: 10 mm. A

Otwor odpowietrzajacy (A) nie moze byé %
zastoniety elementami montazowymi itp.

Nie montowac urzadzenia bezposrednio w :
poblizu otworu wlewowego. Przez otwory rury

wspotosiowej nie mogg wptywac strumienie N
wody. 10 mm

|
W razie spienienia nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad: otwdr
napowietrzajgcy rury wspotosiowej musi znajdowaé sie powyzej poziomu
maksymalnego. Dolna krawedz rury wspdtosiowej musi znajdowac sie ponizej
poziomu minimalnego.
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6.2 Instalacja sondy

W zestawie nie ma sondy i rury wspétosiowej. Nalezy je zamdwi¢ osobno
(— 3 Dostarczone elementy).

6.2.1 Montaz sondy

Mocowanie sondy: iy
» Przykreci¢ sonde do urzadzenia i dokrecic.
Zalecany moment dokrecenia:
4 Nm.
W celu utatwienia montazu i demontazu, przytacze [96

sondy mozna obraca¢ bez ograniczen. Nawet
kilkukrotne obrdcenie nie spowoduje uszkodzenia
urzadzenia.

Przy silnym obcigzeniu mechanicznym (silne wibracje, poruszajgce sie media
o konsystencji pasty) moze by¢ konieczne zabezpieczenie Sruby, np. klejem do
gwintow.

Preparaty jak np. klej do gwintéw, moga przenika¢ do medium.

Nalezy upewnic sie, ze nie sg szkodliwe.
W przypadku stosowania mechanicznych elementéw zebezpieczajgcych
(np. podktadek zebatych), nalezy unika¢ wystajacych krawedzi. Moga one
spowodowaé zaktdcenia odbiciami mikrofali.
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6.2.2 Montaz rury wspotosiowej
Niniejszy podrozdziat dotyczy wytgcznie urzadzen uzywanych w potgczeniu z
sondg wspofosiowa.
Rura wspdtosiowa i sonda musza mie¢ identyczng dtugo$¢ korncowa. Rure
wspotosiowg mozna skroci¢ (— 6.3.2).
» Przykreci¢ sonde do urzadzenia i dokrecic. Ny
Zalecany moment dokrecania: 4 Nm.
» Uszczelke czujnika (A) nasungé na gwint
montazowy. A
» Rure wspdtosiowg (B) nasunaé na sonde.
Starannie wysrodkowac i ostroznie wsung¢
sonde przez element centrujgcy (C) (w przypadku
dhugosci > 140 mm przez oba elementy centrujace) | B
rury wspotosiowej. Nie uszkodzi¢ elementow
centrujgcych.

» Nakreci¢ na gwint montazowy czujnika i dokrecic.

232
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6.3 Skracanie sondy
6.3.1 Skracanie sondy, okreslenie diugosci sondy L

Sonde mozna skraci¢ w celu dopasowania sondy do zbiornikdw o réznych
wysokos$ciach.
Nigdy nie przekracza¢ minimalnej dozwolonej dtugosci sondy (L)
wynoszacej 10 cm! Urzadzenie nie obstuguje sond o dtugosci ponizej 10
cm. W przypadku zastosowania krétszych sond, mogg wystapi¢ btedy
pomiarowe.

Postepowac w nastepujgcy sposdb:

» Przykreci¢ sonde do urzadzenia.

» Zaznaczy¢ na sondzie odpowiednig dtugosé (L).
Punktem odniesienia jest dolna krawedz przytgcza
procesowego.

» Odkreci¢ sonde od urzadzenia.
» Skrdci¢ sonde w zaznaczonym miejscu.
» Usung¢ wszelkie zadziory i ostre krawedzie. =

» Przykreci¢ sonde ponownie do urzadzenia i
dokreci¢. Zalecany moment dokrecenia: 4 Nm.

o]

o]

Lmin

» Doktadnie zmierzy¢ diugos¢ sondy L oraz zapisa¢ L= 10 cm

warto$¢. Nalezy jg wpisac podczas konfiguracji
parametrow urzadzenia (— 10.2).

6.3.2 Skracanie rury wspotosiowej
Rura wspotosiowa i sonda muszg mie¢ identyczng diugosé koncowa.
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llustr. 6-6

» Zdja¢ klamre mocujacg i element
centrujacy (A, B).

» Skrdcié rure wspotosiowg na
odpowiednig dtugos¢: Ly =L+ 9 mm.

» Po skroceniu musi pozostac co najmnie;
jeden otwdr (C) w celu zamocowania
klamry mocujace;j.

» Usung¢ wszelkie zadziory i ostre B
krawedzie. A \=>~\

» Element centrujgcy (A) wlozy¢ na dolnym c
koncu rury i przymocowaé klamrg Lk = dlugosc rury wspdlosiowej

mocuiaca (B) w dolnym otworze (C). Dtugos¢ sondy od dolnej krawedzi
jaca (B) y () przytacza procesowego (— 6.3.1)

t

Lx =L+9mm

6.3.3 Wyznaczenie diugosci sondy L przy stosowaniu sond wspoétosiowych
Punkt ten dotyczy wytgcznie sytuacii, gdy dtugos¢ sondy L (— 6.3.1) nie jest
znana:
» Zmierzy¢ dokfadnie dtugo$¢ catkowitg Ly rury wspétosiowej Rura
(— ilustr. 6-6, po prawe;j).
» Odjac¢ od diugosci catkowitej rury wspotosiowej 9 mm:  Ly—9mm =L
» Zanotowac warto$¢ L. Nalezy jg wpisa¢ podczas konfiguracji parametrow
urzadzenia (— 10.2).

6.4 Montaz urzadzenia z sondg pojedyncza
Do prawidtowego dziatania przy eksploatacji w potgczeniu z sondg
pojedynczg konieczna jest metalowa plyta przesytowa o odpowiedniej
wielkosci. Umozliwia to przestanie impulsu mikrofalowego do zbiornika z
optymalng mocq nadawczg.

Przy montazu w zamknietych zbiornikach metalowych, funkcije ptyty przesytowe;j

petni pokrywa zbiornika. (R nailustr. 6-7 and 6-11). Mozliwe sg 2 sposoby

montazu:

+ Wkrecenie w przytgcze procesowe G% w pokrywie zbiornika (— 6.4.1).

+ Montaz w pokrywie zbiornika za pomoca pyty kotnierzowej, np. w zbiornikach z
cienkimi $cianami (— 6.4.2).

Ponadto, mozliwy jest montaz w otwartych zbiornikach (— 6.4.3) oraz zbiornikach

z tworzywa sztucznego (— 6.4.4).
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6.4.1 Montaz w zbiornikach zamknietych (bez ptyty kotnierzowej)

llustr. 6-7 llustr. 6-8 llustr. 6-9
oo \ o / =
©

[932

R

» Dolna krawedz przytgcza procesowego powinna korczy¢ sig na réwni z
obszarem montazu (ilustr. 6-7).

» Unika¢ montazu niezabudowanego (ilustr. 6-8).

» W razie potrzeby uzy¢ uszczelek lub podktadek (D na ilustr. 6-9), zeby uzyska¢
odpowiednig wysokos¢.

» W przypadku zbiornikdéw o grubych $ciankach przewidzie¢ odpowiednie
wgfebienia, aby zapewni¢ montaz na rdwno z powierzchnia.

6.4.2 Montaz w zbiornikach zamknietych (z ptyta kotnierzowa)

E Plyty kotnierzowe nie sg dostarczane z czujnikiem. Nalezy je zaméwic¢
osobno (— 3 Dostarczone elementy).

llustr. 6-10 llustr. 6-11
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» Wywierci¢ otwdr w pokrywie zbiornika. Aby umozliwi¢ prawidtowe przesytanie
sygnatu pomiarowego, otwdr musi mie¢ $rednicg minimalng (d) (ilustr. 6-10).
Srednica zalezy od grubosci Scianki pokrywy zbiornika:

Grubos¢ scianki [mm] 1.5 5.8 8.1

Srednica otworu [mm] 35 45 55

» Zamontowa¢ ptyte kotierzowa ptaskg powierzchnig skierowang do zbiornika i
przymocowac jg odpowiednimi srubami. PL
Miedzy plyte kotnierzowg a zbiornik mozna wiozy¢ uszczelke (B na ilustr.
6-11). Do niektdrych ptyt kotnierzowych dotgczana jest uszczelka.

» Zwréci¢ uwage na czystos¢ i rownos$¢ powierzehni uszczelnienia, szczegdlnie
w przypadku zbiornikéw pod ci$nieniem. Przykreci¢ odpowiednio $ruby
mocujgce.

» Wkreci¢ urzagdzenie przytagczem procesowym w plyte kotnierzowg i mocno
dokrecic.

» Zwrdci¢ uwage, czy dotgczona uszczelka (A na ilustr. 6-11) znajduje sie na
swoim miejscu.

6.4.3 Montaz w zbiornikach otwartych

» W przypadku montazu w otwartych zbiornikach urzagdzenie nalezy zamontowac
na metalowym uchwycie, ktory petni role plyty przesytowej (R); Minimalna
wielkos¢: 150 x 150 mm w przypadku uchwytu kwadratowego, 150 mm
$rednicy w przypadku uchwytu okragtego (— akcesoria).

» Jesli to mozliwe, montowac urzgdzenie w $rodku uchwytu. Odstep D2 nie
moze wynosi¢ mniej niz 40 mm, a w przypadku sond o dtugo$ci > 70 cm oraz
przy silnym zabrudzeniu musi by¢ odpowiednio wigkszy (— 6.1.1):

o

D2

150 mm
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» Dolna krawedz przytgcza procesowego powinna konczy¢ sie na réwni z
obszarem montazu (por. ilustr. 6-7).

» Unika¢ montazu niezabudowanego (por. ilustr. 6-8).

» W razie potrzeby uzy¢ uszczelek lub podktadek (por. D na ilustr. 6-9), aby
osiggna¢ odpowiednig wysokos¢.

6.4.4 Montaz w zbiornikach z tworzywa sztucznego

o

J

150 mm

Aby zapewni¢ prawidtowe przesytanie sygnatu pomiarowego, w przypadku
montazu czujnika w zbiorniku z tworzywa sztucznego lub zbiorniku metalowym z
pokrywg z tworzywa sztucznego, nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

» W pokrywie z tworzywa sztucznego musi znajdowac sie otwor o $rednicy
minimalnej 150 mm.

» Do montazu urzadzenia trzeba uzy¢ piyty kotnierzowej (= plyty przesytowej, R),
ktdra zastoni wystarczajgco otwor (— akcesoria).

» Zapewni¢ minimalng odlegtos$¢ (= 80 mm) pomigdzy sondg a $ciang zbiornika.
W przypadku sond o dtugosci > 70 cm oraz silnym zabrudzeniu odlegto$¢ musi
by¢ odpowiednio wieksza (— 6.1.1).

W przypadku instalacji w zbiorniku z tworzywa sztucznego, moze dojs¢
do nieprawidtowego dziatania wskutek zaktocen elektromagnetycznych.
Dziatania zapobiegawcze:

+ Naklei¢ metalowg folie od zewnatrz zbiornika.

+ Przymocowac blache ekranujacg pomiedzy czujnikiem poziomu a
innymi urzadzeniami elektronicznymi.

+ Eksploatacja w potgczeniu z sondg wspétosiowg skutecznie chroni
urzadzenie przed zaktoceniami elektromagnetycznymi. Przestrzegaé
ograniczen obszaru stosowania (— 4.3).
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6.5 Montaz urzadzenia z sondg wspotosiowa
» Uszczelnienie przytacza procesowego:
- Rury z przytaczem procesowym G%: Dotgczong uszczelke nasung¢ na gwint
montazowy rury wspofosiowe;.
- Rury z przytagczem procesowym %" NPT: uzy¢ odpowiedniego materiatu
uszczelniajgcego (np. tasma teflonowa).
» Urzadzenie z rurg wspotosiowg wkreci¢ w zbiornik i dokrecic.
6.6 Ustawienie obudowy czujnika
Po zamontowaniu mozna ustawi¢ obudowe czujnika. Mozna jg obracaé

bez ograniczen. Nawet kilkukrotny obrét nie spowoduje uszkodzenia
urzadzenia.
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7 Podiaczenie elektryczne
Urzadzenie musi zosta¢ podigczone przez odpowiednio
wykwalifikowanego elektryka.
Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepisow
dotyczacych instalacji urzadzen elektrycznych.

Nalezy zapewni¢ zasilanie zgodne z SELV, PELV.
» Odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.

» Urzadzenie podigczy¢ w nastepujacy sposob:

31_ L+
D2 Out2
3
32 L~
41 )—Out1/IO Link
577 _\_
6 Out 3
3— Out 4
)7— n.c.
Pin /Podtaczenie elektryczne Kolory zyt
. we wtykach zgodnie z
we wtykach ifm DIN 47100
1L+ brazowy biaty
2 0UT2 (wyjscie )
przetaczajgce 2) biaty brazowy
3L- niebieski zielony
4 OUT1 /10-Link czarny z6ita
5 OUT3 (Wyjscie
orzetaczajace 3) Kolor szary Kolor szary
6 0UT4 (WyjScie rézowy rézowy
przetgczajgce 4)
7 = niewykorzystywane fioletowy niebieski

Konektor 8-pinowy lub konektor 4-pinowy dostepne jako akcesoria:
- nr zam. E11228 (kabel fgczeniowy Y)

- nr zam. E11627 (rozgateznik T)
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Gdy urzadzenie jest wigczane po raz pierwszy nalezy wprowadzi¢ diugosé

i rodzaj sondy oraz rodzaj medium. Dopiero wtedy urzadzenie bedzie
gotowe do pracy (— 10.2).

8 Elementy sterujace i wskazniki

@@@@@@@0

1 do 8: Diody LED

- LED 1: zielona = wy$wietlanie poziomu w cm.
- LED 2: zielona = wy$wietlanie poziomu w calach.

- LED 4: nie uzywana.

- LED 5: zétta = wyjscie 4 jest przetgczone.
- LED 6: Zétta = wyjscie 3 jest przefgczone.
- LED 7: z6tta = wyjscie 2 jest przetgczone.
- LED 8: Zétta = wyjscie 1 jest przefgczone.

- LED 3: zielona = wy$wietlanie poziomu w % wartosci koncowej zakresu pomiarowego.

9: Wyswietlacz alfanumeryczny, 4-cyfrowy

- wyswietlanie aktualnego poziomu.
- wy$wietlanie komunikatéw roboczych i bledow.
- wy$wietlanie parametréw i ich wartosci.

10: Przycisk Set

stopniowo poprzez jednorazowe nacisniecie).
- przetaczanie pomiedzy wySwietlaniem wartosci w cm/cale oraz wartoscig procentowg
podczas normalnego trybu pracy (tryb Run).

- ustawianie warto$ci parametrow (w sposob ciagly poprzez nacisniecie i przytrzymanie;

11: Przycisk Mode/Enter

- Wybor parametréw i potwierdzanie wartosci parametrow.
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9 Menu

OFF)

9.1 Struktura menu / tryb analogowy (bin

%

cm [inch [
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9.2 Struktura menu / tryb binarny (bin = ON)

Icm |inch B}| %
[\ @ A 30s !
—
|

dFo ao
Uri. cm
|5ELd|%|L |
LERG 240

|F7€dl'|%| IGHl
IF’r‘abI %lCUFIH I

b oin on




9.3 Objasnienie menu

SP1/rP1 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna poziomu, przy ktdrej nastepuje przetaczenie OUT1.
FH1/FL1 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana przez OUT1).
SP2/rP2 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna poziomu, przy ktérej nastepuje przetaczenie OUT2.
FH2/FL2 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana przez OUT2).
SP3/rP3 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna poziomu, przy ktdrej nastepuje przetaczenie OUT3.
FH3/FL3 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana przez OUT3).
SP4/rP4 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna poziomu, przy ktérej nastepuje przetaczenie OUT4.
FH4/FL4 | Gérna/dolna warto$¢ graniczna obszaru dopuszczalnego (monitorowana przez OUT4).
OUx Funkcje wyjscia dla OUTx:
Sygnat przetaczajacy dla wartosci granicznych poziomu: funkcja histerezy [H ..] lub funkcja
okna [F ..], styk normalnie otwarty [. no] lub normalnie zamkniety [. nc].
OFS Wartos¢ offsetu (przesuniecia ) dla pomiaru poziomu.
EF Funkcje rozszerzone / otwarcie poziomu menu 2.
rES Przywrécenie ustawien fabrycznych.
dr1 Opdznienie przetaczenia powrotnego dla OUT1. Ten punkt menu jest aktywny tylko wtedy,
gdy
OU1 = Hno lub Hnc.
dr2 Opoznienie przetaczenia powrotnego dla OUT2. Ten punkt menu jest aktywny tylko wtedy,
gdy
OU2 = Hno lub Hnc.
dr3 Opdznienie przetaczenia powrotnego dla OUT3. Ten punkt menu jest aktywny tylko wtedy,
gdy
OU3 = Hno lub Hnc.
dr4 Opdznienie przetaczenia powrotnego dla OUT4. Ten punkt menu jest aktywny tylko wtedy,
gdy OU4 = Hno lub Hnc.
FOUXx Reakcja OUTx w przypadku wystapienia btedu.
dFo Opoznienie dla przetgczania OUTx w przypadku wystapienia btedu.
Uni Jednostka pomiaru (cm lub cale).
SELd Sposob wyswietlania.
LEnG Dlugos¢ sondy.
MEdI Mierzone medium.
Prob Rodzaj uzywanej sondy (pojedyncza lub wspétosiowa). Ten punkt menu jest aktywny tylko
wtedy, gdy MEdI = HIGH.
bin Zmiana pomiedzy trybem analogowym a trybem binarnym.

30




10 Ustawienia parametrow

Podczas ustawiania parametrow urzadzenie pozostaje w normalnym trybie
pracy. Kontynuuje swojg funkcje monitorowania przy uzyciu dotychczasowych
parametrow, dopoki ustawianie nie zostanie zakonczone.

10.1 Informacje ogélne na temat przebiegu parametryzacji
Ustawianie parametréw sktada sie trzech krokéw:

1 | Wybor parametru
» Naciskac przycisk [MODE/ - »
ENTER] do momentu, az zostanie GERE o | P i

wyswietlony zagdany parametr.

2 | Ustawienie wartosci parametru
» Nacisng¢ i przytrzymac przycisk

[Set]. - NEALATAYY]
> Aktualnie ustawiona warto$¢ bedzie NiodeEnier Set . [ 5 D
migac przez 5 sekund. S 4G 3

> Po uptywie 5 s: warto$¢ zostanie
zmieniona: stopniowo poprzez
pojedyncze naciskanie przycisku
lub w spos6b ciagly poprzez
przytrzymanie przycisku.
Wartosci liczbowe zmieniajg w sposdb krokowy. Aby zmniejszy¢ warto$¢: przewing¢
do osiggniecia wartosci maksymalnej. Nastepnie cykl rozpocznie sie ponownie od
minimalnej wartosci parametru.

3 | Potwierdzenie warto$ci parametru

» Nacisng¢ krétko [Mode/Enter]. -
> Parametr zostanie ponownie ModoEnter Set . 5,:' /
wyswietlony. Nowo ustawiona 2 O

wartos$¢ zostanie zapisana.

Ustawienie kolejnych parametrow:
» Rozpocza¢ ponownie od poczatku (krok 1).

Zakonczenie ustawiania parametrow:

» Naciska¢ przycisk [Mode/Enter] do momentu, az na wys$wietlaczu pojawi sie aktualna
warto$¢ pomiarowa lub poczekaé 30 s.

> Urzadzenie powrdci do trybu pracy.

Jesli na wyéwietlaczu pojawi sie [S.Loc] ] — 1.1 Wskazniki dziatana.
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* Przej$cie z poziomu 1 menu do poziom 2 menu:

32

» Naciskaé przycisk [Mode/Enter] az
pojawi sig [EF].

/e B

» Nacisnac¢ krotko [SET].

> Zostanie wy$wietlony pierwszy
parametr podmenu (w tym przypadku:
[res]).

L vidace

Zablokowanie/odblokowanie

Urzadzenie mozna zablokowac elektronicznie przed niepozadang zmiang

ustawien:

» Urzadzenie musi znajdowac sig w
normalnym trybie pracy.

» Nacisng¢ i przytrzymac przez 10
sekund [Mode/Enter] + [Se].

> Pojawi sie [Loc].

ol e

10—

Podczas pracy: Przy probie zmiany wartosci parametrow wyswietli sie [Loc].

By odblokowac:

» Nacisng¢ i przytrzymac przez 10
sekund [Mode/Enter] + [Set].

> Pojawi sie [uLoc].

iz

10—

Stan fabryczny: odblokowany.

Przekroczenie limitu czasu:

parametrow.

Jesli podczas ustawiania parametréw zaden przycisk nie zostanie nacisnigty przez
30 sekund, urzadzenie przejdzie w tryb pracy normalnej z niezmienionymi warto$ciami




10.2 Ustawienia podstawowe (urzadzenie w stanie
fabrycznym)

Po otrzymaniu urzgdzenia nalezy najpierw wprowadzi¢ podstawowe parametry.

Dopiero wtedy bedzie dostepne cate menu parametryzacji.

W przypadku wprowadzenia niewtasciwych ustawien podstawowych moze

doj$¢ do nieprawidtowego dziatania.
10.2.1 Wprowadzanie dtugosci sondy

» Wigczy¢ napiecie zasilania.

Pojawi sie === iwskazanie poczatkowe.

Wybra¢ [LEnG], nacisna¢ [SET] przez 5 sekund.

Pojawi sie [nonE].

Ustawi¢ diugos¢ sondy w cm. Wskazdwki dotyczace okreslenia dtugosci
sondy — 6.3.1 (sondy pojedyncze) lub — 6.3.3 (sondy wspdtosiowe).

» Nacisng¢ krétko [Mode/Enter].

vVvwvyV

LERD

10.2.2 Ustawienie medium

» Wybra¢ [MEdI], przytrzyma¢ przez 5 sekund [Set].
> Pojawi sie [nonE].
» Ustawienie wartosci:
- [HIGH] dla wody i mediéw na bazie wody.
- [LOW] dla olejow i mediéw na bazie oleju.
Wskazéwka: W razie jakichkolwiek watpliwosci nalezy przeprowadzi¢
test aplikacii, by upewni¢ sie, ze ustawienia sg optymalnie
dopasowane do medium.

MEdI

10.2.3 Ustawianie rodzaju uzywanej sondy

» Wybrac [Prob], przytrzymac przez 5 sekund [SET].

> Pojawi sig [nonE].

» Ustawienie wartosci:

- [rod] dla sondy pojedynczej.
- [COAX] dla sondy wspétosiowej,

+ Pomiar poziomu wody i mediéw na bazie wody jest mozliwy zaréwno za
pomocg sondy pojedynczej, jak i sondy wspotosiowe;.

+ Pomiar poziomu oleju i mediéw na bazie oleju jest mozliwy wytacznie za
pomocg sondy wspdtosiowej. Dlatego, przy ustawieniu [MEdI] = [(LOW)]
dla parametru [Prob] ustawiona zostaje domysInie wartos¢ [COAX]. Warto$¢
[rod] jest niedostepna.

Prob

Po ustawieniu parametréw podstawowych urzadzenie przetaczy sie w tryb pracy.
W celu dalszego ustawienia parametréw mozna otworzy¢ menu. Parametry
[LEnG], [MEdI] i [Prob] mogg by¢ zmieniane tak jak kazdy inny parametr.
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10.3 Konfiguracja wyswietlacza

» Wybrac [Uni] i ustawi¢ jednostke pomiaru: [cm], [cale]. U,.., '
Ustawienie fabryczne: cm.
» Wybra¢ [SELd] i ustawi¢ sposdb wyswietlania: 5E L d

- [L] = poziom wy$wietlany w cm lub calach.

- [L%)] = poziom wys$wietlany jako warto$¢ procentowa warto$ci
koficowej zakresu pomiarowego.

- [OFF] = wyswietlacz jest wytaczony w trybie pracy. Naci$nigcie
ktoregokolwiek z przyciskéw spowoduje wyswietlanie przez 30 s
aktualnej warto$ci pomiaru. Diody LED pozostajg aktywne réwniez
przy wytgczonym wyswietlaczu.

10.4 Wybor trybu pracy (analogowy/binarny)

» Wybra¢ [bin] ustawic tryb: b ri
[OFF] = tryb analogowy (= ustawienia fabryczne),
[ON] = tryb binarny.
Parametry analogowe Spx, rPx, OUx i drx sg niedostepne w trybie
binarnym.

10.5 Ustawienie offsetu

» Wybrac [OFS] i wprowadzi¢ odlegto$¢ miedzy dnem zbiornika a dolng U’.‘ 5
krawedzig sondy.
WysSwietlana warto$¢ i punkty przetaczania beda sie wtedy odnosi¢ do
rzeczywistego poziomu. Ustawienie fabryczne: [OFS] = 0.
Uwaga: Ustawic¢ [OFS] przed okre$leniem wartosci granicznych punktéw
przetaczania (Spx/FHx, rPx/FHx). W przeciwnym razie, warto$ci
graniczne punktow przetaczania przesung sig o ustawiony offset.

10.6 Ustawienie sygnatéw wyjsciowych
10.6.1 Okreslenie funkcji wyjscia

» Wybrac¢ [OU1] ... [OU4] i ustawi¢ funkcje przetaczajaca: DU ’
[Hno] = funkcja histerezy / styk normalnie otwarty,
[Hnc] = funkcja histerezy / styk normalnie zamknigty,
[Fno] = funkcja okna / styk normalnie otwarty, DUL'I
[Fnc] = funkcja okna / styk normalnie zamkniety.

Wskazowka: Jezeli gorny punkt przefaczenia bedzie uzywany jako

zabezpieczenie przed przepetnieniem, zaleca sie ustawienie
OUx = Hnc (funkcja styku normalnie zamknigtego). Zasada
dziatania pracy styku normalnie zamknietego zapewnia
wykrycie przerwanego przewodu lub kabla.
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10.6.2 Okreslenie wartosci granicznych przefaczania (funkcja histerezy)

» Dla odpowiedniego OUx musi by¢ wystawiona funkcja [Hno] lub [Hnc].
» Wybrac [SP1] ... [Wybierz [SP4] i ustawi¢ wartos¢, przy ktorej wyjscie
ma sie przetgczac.

5F 1
5P

» Wybrac [rP1] ... [rP4] i ustawi¢ warto$¢, przy ktdrej ma nastepowac
przetaczenie powrotne (resetowanie) wyjscia.

rPx jest zawsze nizsze niz SPx. Urzadzenie zaakceptuje wytgcznie wartosci

nizsze niz warto$¢ SPx.

P

P4

10.6.3 Okreslenie wartosci granicznych przetgczania (funkcja okna)

» Nalezy upewnic sie, ze ustawiono dla [OUx] funkcje [Fno] lub [Fnc].
» Wybra¢ [FH1] ... Wybra¢ [FHx] i ustawi¢ gérng warto$¢ graniczng
zakresu dopuszczalnego.

FH I
FHH

» Wybra¢ [FL1] ... [FL4] i ustawi¢ dolng warto$¢ graniczng zakresu
dopuszczalnego.

FLx jest zawsze nizsze niz FHx. Urzadzenie zaakceptuje wytacznie wartosci

nizsze niz warto$¢ FHx.

FL
FLY

10.6.4 Ustawianie opdznienia przetaczania powrotnego

» Wybrac [dr1] ... [dr4] i ustawi¢ warto$¢ od 0,2 do 60 sekund.
Przy ustawieniu 0,0 (= ustawienie fabryczne) opdznienie jest
nieaktywne.
Opdznienie przetaczania jest aktywne jedynie wtedy, gdy ustawiona jest
funkcja przetgczania z histerezg (OUx = Hno lub Hnc).

or |
dr-Y

10.6.5 Reakcja wyjs¢ w przypadku wystapienia biedu

» Wybrac¢ [FOU1] ... [FOU4] i okresli¢ warto$¢:
[on] = wyjscie WLACZY SIE w przypadku btedu.
[OFF] = wyjécie WYLACZY SIE w przypadku biedu.
Ustawienia fabryczne: [FOU1] ... [FOU4] = [OFF].
Za btad sg uznawane: uszkodzenie sprzetowe urzadzenia, zbyt niska jakos$¢
sygnatu, nietypowy przebieg poziomu. Przepetnienie nie jest bledem.

Fou |
FouM

10.6.6 Ustawienie opdznienia po utracie sygnatu

» Wybrac [dFo] i ustawi¢ warto$¢ od 0,2 do 5,0 sekund.

Przy ustawieniu 0,0 (= ustawienia fabryczne) opéznienie jest nieaktywne.
Nalezy uwzgledni¢ dynamike danej aplikacji. W przypadku szybkich zmian
poziomu, zaleca si¢ stopniowe dopasowywanie wartosci.

df o
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10.7 Przywrocenie ustawien fabrycznych wszystkich
parametréow

» Wybra¢ [rES], nastepnie nacisna¢ i przytrzymaé przycisk [Set] do
momentu pojawienia si¢ na wyswietlaczu [----].
» Nacisng¢ krétko [Mode/Enter].
> Urzadzenie uruchomi sie ponownie z przywréconymi ustawieniami
fabrycznymi.
Uwaga: W stanie fabrycznym urzadzenie nie jest gotowe do pracy. Nalezy
wprowadzi¢ ustawienia podstawowe (— 10.2).

r&5

10.8 Zmiana ustawien podstawowych
Wymagana po zmianie sondy lub po zmianie aplikacji.
10.8.1 Wprowadzanie nowej dfugosci sondy

» Przej$¢ na poziom 2 menu
» Wybra¢ [LEnG] i ustawi¢ dtugo$¢ sondy L. Zwrdci¢ uwage na ustawiong
jednostke (cm lub cale). Zmiana w krokach: 0,5 cm /0,2 cala.

Wskazowki dotyczace okreslania dtugosci sondy:
» Przestrzega¢ wskazéwek — 6.3.1 (sondy pojedyncze) lub — 6.3.3
(sondy wspdtosiowe).
» Nacisng¢ krétko [Mode/Enter].
Uwaga: Po zmianie dtugosci sondy, nalezy sprawdzi¢ wartosci OFs i
warto$ci graniczne punktow przetgczania.

LERG

10.8.2 Ustawianie innego medium

» Wybrac parametr [MEdI] i ustawi¢ warto$¢:
- [HIGH] dla wody i mediéw na bazie wody.
- [LOW] dla olejéw i mediéw na bazie oleju.
Wskazdwka: W razie jakichkolwiek watpliwosci nalezy przeprowadzi¢ test
aplikacji, by upewni¢ sie, ze ustawienia sg odpowiednie dla
danego medium.

MEdI

10.8.3 Zmiana rodzaju stosowanej sondy

» Wybra¢ parametr [FOU2] i okresli¢ jego warto$¢:
- [rod] dla sondy pojedynczej.
- [COAX] dla sondy wspétosiowej.
+ Pomiar poziomu wody i mediéw na bazie wody jest mozliwy zaréwno z
uzyciem sondy pojedynczej, jak i sondy wspétosiowe;.
+ Pomiar poziomu oleju i mediow na bazie oleju jest mozliwy wytgcznie z
uzyciem sondy wspotosiowej. Dlatego przy ustawieniu [MEdI] = [LOW]
parametr [Prob] jest niedostepny (warto$¢ [COAX] jest ustawiona

domysinie).

Prob
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11 Praca

Po wigczeniu urzadzenie znajduje sie w trybie Run (=tryb normalnej pracy).
Urzadzenie wykonuje pomiary oraz generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie z
nastawionymi parametrami.

11.1 Wskazniki dziatania

[---] wyswietlane ciggle

Faza inicjowania po wigczeniu.

Warto$¢ liczbowa + LED 1

Aktualny poziom w cm.

Warto$¢ liczbowa + LED 2

Aktualny poziom w calach.

Wartos¢ liczbowa + LED 3

Aktualny poziom jako % wartosci koncowej zakresu
pomiarowego.

LED5...LED 8

Stan przefgczenia danego wyjscia.

-]

Poziom ponizej zakresu.

Naprzemiennie [FULL] +
warto$¢ liczbowa

Poziom osiggnat lub przekroczyt maksymalny zakres
pomiarowy (= ostrzezenie o przepefnieniu).

Urzadzenie znajduje sig w stanie fabrycznym i nie jest
gotowe do pracy. Konieczne jest ustawienie parametrow
podstawowych (— 10.2).

[Loc] Urzadzenie jest zablokowane elektronicznie; ustawianie
parametréw jest niemozliwe. Aby odblokowaé, nacisna¢
jednoczesnie oba przyciski do nastawiania przez 10 s.

[uLoc] Urzadzenie odblokowane/wprowadzanie parametrow
ponownie mozliwe.

[S.Loc] Jesli wyswietli sie [S.Loc] podczas préby zmiany warto$ci

parametru oznacza to, ze jest aktywna komunikacja 10-Link
(tymczasowe zablokowanie) lub czujnik jest zablokowany
trwale przez oprogramowanie. Blokade te mozna wytgczy¢
jedynie za pomocg oprogramowania do parametryzacji.

11.2 Odczyt ustawionych parametrow

» Krotkie nacisniecie [Mode/Enter] przewija parametry.

» Krotkie nacisniecie [Set] wyswietla przez ok. 30 sekund warto$¢ wybranego
parametru. Po uptywie 30 sekund urzadzenie powrdci do normalnego trybu

pracy.

11.3 Zmiana jednostki wyswietlania w trybie Run
(= przetaczanie pomiedzy wskazaniem ditugosci (cm/cale) a wartoscig

procentowq).




» W trybie Run nacisnij krétko [SET].

> Przez 30 sekund bedzie wy$wietlana wybrane ustawienie, zaswieci sig
odpowiednia dioda LED. Kazde nacisnigcie przycisku powoduje przetgczenie
sposobu wyswietlania.

11.4 Komunikaty btedow

Mozliwa przyczyna

Zalecane dziatania

[E.000] | Btad elektroniki. Wymieni¢ urzadzenie.
Sonda odfgczona od Sprawdzi¢, czy sonda jest przymocowana do
[E.031] | urzadzenia; mozliwe ustawienia | urzadzenia.
nieprawidtowej diugosci sondy. | Sprawdzi¢ parametr [LEnG].
. . . + Zamontowac urzadzenie w rurze
Zaktdcenie pomiaru przez silne . ! o
spienienie lub silne turbulencje wyrownawczej lub obejSciu.
" | * Ustawi¢ lub zwigkszy¢ [dFo] (— 10.6.6).
Zaktocenie pomiaru przez . . . . )
o Odessac warstwe oleju, wymiesza¢ medium,
warstwy oddzielajace (np. sprawdzic skiad
warstwa oleju na wodzie). P )
[E.033] | Zabrudzenie sondy lub Wyczysci¢ sonde i przytgcze procesowe.,
przytgcza procesowego. nastepnie wykonac reset.*
Nie zachowano warunkdéw Przestrzega¢ wskazéwek z punktu ,Montaz"
montazu. (—6).
Nieprawidiowa dlugosc, rodza| Skorygowaé ustawienia (— 10.2), nastepnie
sondy lub czuto$¢ (ustawienia ygo + i &p
; wykonac reset.
medium).
Miganie: Zwarcie na wyj$ciu ) .
[SCx] przetaczajacym . Usuna¢ zwarcie.
SC] M|g?Q|e: Zwarcie na wszystkich Usunac zwarcie.
wyjsciach przetgczajacych.
[PAYA] | Bledny zestaw danych Przywrdcic¢ ustawienia fabryczne

(= 10.7).

* Po usunieciu btedu konieczne jest zresetowanie urzadzenia w celu usuniecia komunikatu
btedu (wytaczy¢ napiecie zasilania i wigczy¢ ponownie).
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11.5 Reakcja wyjs¢ w réznych stanach pracy

OUT1... OUT4

Inicjalizacja

WYL,

Normalna praca

(bin, OU1...0U4)

zgodnie z poziomem i ustawieniem funkcji wyjscia

WYL przy FOUx = OFF;

Blad (E.0xx) WE. ON przy FOUX = on
cm cale
min. maks. min. maks.
L (dtugos¢ sondy) 10 160 4,0 63
A (strefa aktywna) 6 (4) L-4(L-6) 2,4 (1,6) L-16(L-24)
11 (strefa nieaktywna 1) 3 1,2
12 (strefa nieaktywna 2) 1(3) 0,4(12)

Warto$ci w nawiasach dotyczg ustawienia [MEdI] = [LOW] (ustawienie do pomiaru poziomu
olejow i mediéw na bazie oleju).

12 Dane techniczne i rysunki wymiarowe

Dalsze dane techniczne i rysunki wymiarowe pod adresem www.ifm.com.pl

12.1 Zakresy parametréow

[LEnG] cm cale
Zakres parametru 10...160 4,0...63
W krokach 0,5 0,2
[OFS] cm cale
Zakres parametru 0..100 0..39,4
W krokach 0,5 0,2
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Zakresy parametrow wartosci granicznych punktdw przetgczania (SPx, rPx, FHXx,
FLx) zalezg od dtugosci sondy (L). Obowigzujg nastepujace zaleznosci:

cm cale
min. maks. min maks.
SPx / FHx 1,5(3,5) L-3 0,6 (1,4) L-12
Px / FLx 1,0 (3,0) L-35 04(1,2) L-14
W krokach 0,5 0,2

Wartosci obowigzuja dla [OFS] = 0. Warto$ci w nawiasach dotyczg ustawienia [MEdI] =
[LOW] (ustawienie do pomiaru poziomu olejéw i mediow na bazie oleju).

+ rPx (FLx) jest zawsze mniejsze od SPx (FHx).
Jezeli wartos¢ dla SPx (FHx) zostanie zmniejszona do warto$ci < rPx (FHXx), przesuwa sie
réwniez rPx (FHx).

+ Jezeli rPx (FHx) i SPx (FHx) sa bardzo zblizone (ok. 3 x wielko$¢ kroku), rPx (FHx) zmieni
sie automatycznie przy zwigkszeniu SPx (FHx).

+ Jezeli rPx (FHx) i SPx (FHx) roznig sie znacznie, rPx (FHx) pozostanie na ustawionej
pozycji nawet przy zwigkszeniu Spx (FHx).

13 Konserwacja

» Przylacze procesowe musi by¢ zawsze wolne od osaddw i ciat obcych.

» W przypadku silnego zabrudzenia: regularnie czysSci¢ przytacze procesowe i
sonde.

W przypadku dtuzszej pracy, w medium mogg wytworzy¢ sie warstwy oddzielajgce
(np. olej na wodzie). Dotyczy to zwlaszcza rur wyrdwnawczych i obejsé.

» Usuwac regularnie warstwy oddzielajace.

» Upewni¢ sig, ze otwdr odpowietrzajacy (przy gérnym koricu rury wspétosiowej)
nie jest zastoniety.

» Whnetrze rury wspétosiowej musi by¢ wolne do zabrudzen i ciat obcych.
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14 Aplikacje
14.1 Zbiornik do magazynowania / monitorowanie poziomu
Monitorowanie poziomu w trybie binarnym

+ Ustawienia menu: bin = on.
+ Ustawienia dla SPx, rPx, drx i OUx nie sg aktywne.
OUT4 | OUT3 | OUT2 [ OUT1
1 1 1 1
: A EEEEE
1 [ 1 [ 0 | o
1 0 1 1
1 0 1 0
1 0 0 1
1 0 0 0
b 0 1 1 1
2 0 1 1 0
0 1 0 1
foFs o [ 1 [ o [ o
0 0 1 1
o | o | 1 0
0 0 0 1
0 0 0 0

XX.X = wySwietlana warto$¢

A= warto$¢ binarna

P1: pozycja 1, np. warto$¢ maksymalna osiggnieta; P2: pozycja 2, np. gérna warto$é
ustawionego zakresu osiggnieta; P3: pozycja 3, np. dolna warto$¢ ustawionego zakresu
osiggnigta; P4: pozycja 4, np. Minimalna warto$¢ osiggnieta

W trybie binarnym sygnat analogowy jest przetwarzany na liczbe, ktdra jest
wskazuje osiggniety poziom strefy aktywnej (co 6,6 %) lub 4 bity.

W elektronikce przetwarzajacej (PLC itd.) nie ma wejs¢ analogowych, warto$é
analogowa jest dostepna bezposrednio w formie cyfrowej (kod binarny 8-4-2-1).



14.2 Zbiornik do magazynowania

Kontrola poziomu i monitoring wartosci minimalnych i maksymalnych poprzez 4
wyj$cia binarne.

Zastepuje 4 czujniki poziomu.

Konfiguracja wyjs¢ przetaczajacych 1... 4 (bin = OFF)

SP1 Maksymalny poziom przekroczony — alarm.

ou1 Funkcja histerezy, styk normalnie zamkniety (Hnc).

SP2 osiggnigcie gornej wartosci zadanej — zakonczenie napetniania.
ou2 Funkcja histerezy, styk normalnie otwarty (Hno).

SP3 Spadek ponizej dolnej warto$ci zadanej — rozpoczecie napetniania.
0ou3 Funkcja histerezy, styk normalnie zamkniety (Hnc).

SP4 Spadek ponizej warto$ci minimalnej — alarm.

Ou4 Funkcja histerezy, styk normalnie otwarty (Hno).

rP1...rP4 | Nieznacznie ponizej SPx, aby tlumic fale (ustawienie fabryczne).

® L
SP1
SP2
><. SP3
§ SP4
Jors

OuT1 1
Hnc 0

ouT2 1
Hno 0

OuT3 1
Hnc 0

OouT4 1
Hno 0

XX.X = wySwietlana warto$¢

+ Jezeli poziom spadnie ponizej SP1, wyjScie sie przetaczy. Jezeli poziom
przekracza SP1 lub jezeli nastapi przerwanie obwodu, wyjscie 1 wylgcza sie
(alarm "przepetnienie/przerwanie obwodu").
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+ Jezeli poziom osigga SP2, wyjscie 2 przetacza sie (osiggnieto gorng zadang
warto$¢, koniec napetiania).

+ Jezeli poziom spadnie ponizej SP3, wyjécie 3 przelacza sie (osiggnieto dolng
zadang warto$¢, start napetniania).

+ Jezeli poziom przekroczy SP4, wyjScie sig wigczy. Jezeli jest poziom spadnie
ponizej SP4 lub jezeli nastapi przerwanie obwodu, wyjscie 4 wytgcza sie (alarm
"ponizej warto$ci minimalnej / mozliwe przerwanie obwodu").

14.3 Przepompownia

Oprdznianie zbiornika z zabezpieczeniem przed przepetnieniem za pomoca 3
wyj$¢ binarnych.

Zastepuje 3 czujniki.
Konfiguracja wyj$¢ przetaczajacych 1 ... 3 (bin = OFF)
SP1 Maksymalny poziom przekroczony — alarm.
ou1 Funkcja histerezy, styk normalnie zamknigty (Hnc).
SP2 przekroczenie gornej wartosci — Pompa zanurzeniowa WELACZONA
0ou2 Funkcja histerezy, styk normalnie otwarty (Hno).
SP3 osiggniecie dolnej wartosci — Pompa zanurzeniowa WYtLACZONA.
0ou3 Funkcja histerezy, styk normalnie zamkniety (Hnc).
Nieznacznie ponizej SPx, aby zniwelowac¢ falowanie medium (= Ustawienia
P1..1P3
fabryczne).
° . ®
SP1
sp2
b
;S SP3
Jors
t
ouT1 1
Hnc 0
ouT2 1
Hno 0
ouT3 1
Hnc 0
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XX.X = wySwietlana warto$¢; A = oproznienie zbiornika; B = zabezpieczenie przed

przepetnieniem

+ Jezeli poziom spadnie ponizej SP1, wyjcie przetacza sie. Jezeli poziom
przekroczy SP1 lub jezeli nastapi przerwanie obwodu, wyjscie 1 wytgczy sie
(alarm: "przepetnienie/ mozliwe przerwanie obwodu").

+ Jezeli poziom przekroczy SP2, wyjscie 2 przetgczy sie (osiagniecie gornej
zadanej wartosci, pompa zanurzeniowa WEACZONA).

+ Jezeli poziom spadnie ponizej SP3, wyjscie 3 przetaczy sie (osiggniecie dolnej
wartosci zadanej, pompa zanurzeniowa WYLACZONA).

15 Ustawienia fabryczne

Ustawienia fabryczne Ustawienia uzytkownika
SP1/FH1 25% SP/FHmax
rP1/FL1 25% rP/FLmax
ou1 Hno
SP2/FH2 50% SP/FHmax
rP2 / FL2 50% rP/FLmax
ou2 Hno
SP3/FH3 75% SP/FHmax
rP3/FL3 75% rP/FLmax
0ou3 Hno
SP4 | FH4 100% SP/FHmax
rP4 | FL4 100% rP/FLmax
ou4 Hnc
OFS 0,0
dr1 0,0
dr2 0,0
dr3 0,0
drd 0,0
FOU1 OFF
FOU2 OFF
FOU3 OFF
FOU4 OFF
dFo 0
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Ustawienia fabryczne

Ustawienia uzytkownika

Uni cm
SELd L
LEnG nonE
MEdI nonE
Prob nonE
bin OFF

SP/FHmax = warto$¢ LEnG minus 3.
rP/FLmax = warto$¢ LEnG minus 3,5.
Po wprowadzeniu wartosci LEnG, program oblicza podstawowe ustawienia.

Wiecej informacji na www.ifm.com
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