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1 Wstep

Instrukcje, dane techniczne, aprobaty i dodatkowe informacje mozna znalez¢ za pomocg kodu QR na
urzgdzeniu/opakowaniu lub na stronie www.ifm.com.

1.1 Symbole

v Wymaganie

> Instrukcje

> Reakcja, rezultat
[...] Oznaczenie klawiszy i przyciskow lub wskazan
-> Odnosnik

] Wazna uwaga

°

Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania lub zaktécen.

Informacje

[Ho

Nota uzupetniajgca
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2 Instrukcje bezpieczenstwa

» Opisane urzadzenie jest elementem przeznaczonym do integracji z systemem.
— Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

— Producent systemu odpowiada za przeprowadzenie oceny ryzyka i stworzenie dokumentacji
zgodnie z wymaganiami prawa i odpowiednich norm, w celu dostarczenia jej uzytkownikowi i
operatorowi systemu. Dokumentacja ta powinna zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i
instrukcje dotyczgce bezpieczehstwa dla operatora i uzytkownika oraz, jezeli to niezbedne, dla
kazdego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta systemu.

* Nalezy przeczyta¢ ten dokument przed przystgpieniem do konfiguracji urzgdzenia i zachowac¢ go
przez caty okres uzytkowania.

* Nalezy upewnic¢ sie, ze urzgdzenie moze zostac¢ zastosowane w Panstwa aplikacji bez
jakichkolwiek zastrzezen.

* Produkt nalezy uzywac tylko zgodnie z przeznaczeniem—> Zastosowania).
* Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (- Dane techniczne).

* Niewtasciwe uzytkowanie urzgdzenia i niezastosowanie sie do instrukcji obstugi oraz danych
technicznych moze doprowadzi¢ do szkéd materialnych lub skaleczenia.

» Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki ingerencji w urzgdzenie lub niewtasciwego
uzycia przez operatora. Takie dziatania mogg powodowac utrate roszczeh gwarancyjnych.

» Instalacja, podigczenie elektryczne, konfiguracja, obstuga i konserwacja urzgdzenia muszg byc¢
przeprowadzone przez wykwalifikowany personel upowazniony przez uzytkownika maszyny.

* Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewody przed uszkodzeniem.
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3 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Urzadzenie mierzy i monitoruje warto$¢ cisnienia maszyn oraz instalacji.
Dostepne sg dwa wyjscia:

OUT1: Wartos¢ mierzonego cisnienia przez 10-Link.

OUT2: Sygnat analogowy proporcjonalny do ci$nienia 4...20 mA.

3.1 Obszar zastosowan

Rodzaj cisnienia: cisnienie wzgledne

¢ | Informacje dotyczace wartosci ciSnienia znamionowego i ci$nienia niszczacego > Karta
s ) katalogowa

Nie dopuszcza¢ do statycznego i dynamicznego nadcisnienia przekraczajgcego wskazang
warto$c¢ cisnienia znamionowego, podejmujgc odpowiednie kroki. Nie wolno przekraczac
podanego ci$nienia niszczgcego. Urzgdzenie moze ulec zniszczeniu, jesli wartos¢ cisnienia
niszczgcego zostanie przekroczona nawet na krétki okres czasu. UWAGA: Ryzyko doznania
urazu!

Nieodpowiedni dla systemoéw, ktére muszg spetnia¢ kryteria E9.2 / 63-04 normy 3-A.

Urzadzenia sg odporne na podcisnienie. Nalezy stosowac sie do danych w karcie katalogowej!

=
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4 Dziatanie

Cela pomiarowa:
» Cisnienie systemowe jest mierzone przez ceramiczny, pojemnosciowy ukfad pomiarowy.

* Uszczelnienie ceramicznej celi pomiarowej nie zawiera elastomerdw, dzieki czemu nie wymaga
konserwacji.

Transmisja sygnatu:

» Urzadzenie moze pracowac w trybie analogowym oraz w trybie 10-Link. Po podtgczeniu do
mastera |O-Link urzgdzenie automatycznie przetgcza sie w tryb 10-Link. Dodatkowe przetgczanie
reczne nie jest wymagane.

Tryb analogowy:

* Sygnat analogowy mierzonej wartosci cisnienia 4-20 mA (pin 2).
Tryb 10-Link ( pin 4):

* Mierzona warto$¢ cisnienia

* Przekroczenie lub spadek ponizej granic zakresu pomiarowego
» Status urzadzenia

* Parametryzacja

» Diagnostyka urzgdzenia (zdarzenia)

4.1 10-Link

IO-Link jest miedzynarodowo standaryzowang technologig wejscia-wyjscia (IEC 61131-9) do
komunikacji z czujnikami i aktuatorami.

ﬁ Wiecej informacji o 10-Link pod adresem:

IO-Link oferuje nastepujace korzysci:

» Odporne na zakiécenia przesytanie kilku wartosci procesowych.

» Ustawianie parametrow podczas pracy, jak rowniez punkt-punkt na stanowisku operatora.

» Diagnostyka urzgdzenia (zdarzenia)

* Przechowywanie danych: Automatyczne ustawianie nhowych parametrow w przypadku wymiany.
*  Wykrywanie podtgczonych urzadzen.

» Dowolnie definiowalne parametry identyfikacji urzgdzen w zaktadzie.

Informacje i dokumentacja interfejsu 10-Link pod adresem:

o

4.2 Wilasciwosci I0-Link czujnika

4.2.1 Opis interfejsu 10-Link
Opis interfejsu IO-Link mozna znalez¢ w witrynie

Czujnik podaje wewnetrzng temperature urzgdzenia jako parametr do odczytu w celach
diagnostycznych.


http://io-link.com
http://io-link.ifm
http://io-link.ifm
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4.2.2 Dodatkowe funkcje za posrednictwem |IO-Link

» Temperatura urzgdzenia: wewnetrzng temperature czujnika mozna odczytac¢ poprzez a-cykliczny
kanat 10-Link.

* Znacznik rodzaju aplikacji: dowolnie definiowalny tekst przypisany do urzgdzenia.
» Znacznik funkcji: dowolnie definiowany tekst opisujacy funkcje urzgdzenia w zaktadzie.

* Znacznik lokalizacji: dowolnie definiowany tekst opisujgcy miejsce montazu urzgdzenia w
zakladzie.

Bardziej szczegotowe informacje mozna znalez¢ w pliku IODD w formacie pdf na stronie

4.3 Stan zdefiniowany w przypadku usterki

W przypadku wykrycia btedu lub awarii wyjscie analogowe przechodzi w okreslony stan (= 21,5 mA).

ﬁ W przypadku sygnalizacji usterki ( = 21,5 mA)

P Odczyta¢ parametry przez |O-Link lub skontaktowac sie z producentem.

4.4 Tryby pracy

Tryb pracy jest okreslony przez okablowanie (- Potgczenie elektryczne) i rozpoznawany
automatycznie przez urzgdzenie.

441 Praca 2-przewodowa

| OUT2 (pin 2) Sygnat analogowy proporcjonalny do ci$nienia 4...20 mA

4.4.2 Praca 3-przewodowa

OUT1 (pin 4) Komunikacja poprzez 10-Link

OUT2 (pin 2) Sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 4...20 mA

4.5 Wyjscie analogowe

Urzgdzenie wysyta sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia. W zakresie pomiaru sygnat
analogowy pozostaje w zakresie 4...20 mA. Mozliwos¢ skalowania zakresu pomiaru:

» [ASP2] okresla mierzong wartos¢, przy ktoérej sygnat wyjsciowy wynosi 4 mA.

» [AEP2] okresla mierzong wartos¢, przy ktorej sygnat wyjsciowy wynosi 20 mA.

Minimalna odlegto$¢ miedzy [ASP2] i [AEP2] = 20% wartosci koncowej zakresu pomiarowego.

i

Jesli mierzona warto$¢ znajduje sie poza zakresem pomiaru lub w przypadku btedu wewnetrznego
urzgdzenie wysyfa sygnat pragdowy przedstawiony na nastepnym rysunku.
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Rys. 1: Charakterystyka wyj$ciowa wyjscia analogowego do Namur
1: Sygnat analogowy
2: Mierzona wartos¢
3: Zakres pomiaru
4: Skalowany zakres pomiaru
5: Sygnalizacja btedu 21,5 mA
P: Cisnienie
MAW: Warto$¢ poczagtkowa zakresu pomiaru przy nieskalowanym zakresie pomiaru.
MEW: Wartos$¢ koncowa zakresu pomiaru przy nieskalowanym zakresie pomiaru
ASP: Analogowy punkt poczgtkowy przy skalowanym zakresie pomiaru
AEP: Analogowy punkt koncowy przy skalowanym zakresie pomiaru
UL: Ponizej zakresu wyswietlacza
OL: Powyzej zakresu wyswietlacza
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5 Montaz
Urzadzenie mozna przystosowac do potaczen zaciskowych 1“ — 1.5 [DIN 32676 (ISO 2852)].

Przed montazem i demontazem urzgdzenia: Nalezy upewnic sie, ze w ukfadzie nie wystepuje
cisnienie oraz w rurociggu nie wystepuje medium.

Adapter zaciskowy musi by¢ tak zaprojektowany, aby byt zgodny z ci$nieniem w systemie.

P Nalezy stosowac¢ adaptery z odpowiednim uszczelnieniem systemowym, zaciskiem i korkiem
gwintowanym.

» Do instalacji, w ktérych musza by¢ spetnione warunki EHEDG: - Dokument przedstawiajgcy
stanowisko EHEDG

Moment dokrecenia adaptera zaciskowego zalezy od wersji uszczelnienia i stopnia twardosci
wg Shore’a dla zastosowanego uszczelnienia.

» Moment dokrecenia adaptera zaciskowego: - Specyfikacja producenta

Wewnetrzna $rednica uszczelki (1) [d,,] powinna wynosi¢ minimum 22mm, w innym razie
powierzchnia czynna membrany ceramicznej bedzie zakryta.

i

® ©® O

Y

1: dimin =22 mm
2: Di
3: 50,5 mm
Potaczenie zaciskowe z rurg wg DIN 11866
Seria A — metryczna Szerokos$¢ nominalna = DN25, Di = 2 26 mm
Seria B - 1SO Szerokos$¢ nominalna DN / OD = 26,9 Di = =2 23,7 mm
Seria C — ASME Szeroko$¢ nominalna = 1”,Di =2 22,1 mm
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5.1 Stosowanie w strefach higienicznych wediug 3-A

Ponizsze wskazowki dotyczg urzadzen z certyfikatem 3-A:

» Do przytgcza procesowego nalezy stosowac wytgcznie adaptery
dopuszczone wedtug normy 3-A.

» Nie nalezy montowa¢ urzgdzenia w najnizszym punkcie rury lub
zbiornika (pozycja 4 5), aby medium mogto sptywac z
powierzchni elementu pomiarowego.

5.2 Stosowanie w strefach aseptycznych zgodnie z wymogami
EHEDG

9 | Przy prawidiowym montazu urzgdzenie nadaje si¢ do czyszczenia w procesie (CIP).

P Trzeba przestrzega¢ warto$ci granicznych (temperatury i odpornos$ci materiatu)
zastosowania zgodnie z kartg katalogowa.

P Nalezy upewni¢ sie, ze montaz urzgdzenia w instalacji jest zgodny z wytycznymi EHEDG.
P Zastosowa¢ montaz samo-osuszajacy.

P Stosowac¢ wytgcznie adaptery procesowe dopuszczone zgodnie z wymogami EHEDG, ze
specjalnymi uszczelnieniami wymaganymi przez dokument EHEDG.

) | Uszczelka ztgcza systemu nie moze stykac sig ze strefg efektywng celi ceramicznej. Nalezy
* J unikac¢ jakiegokolwiek wptywu uszczelnienia na strefe efektywna.

» W przypadku montazu w zbiorniku, instalacja musi by¢é montowana réwno z powierzchnig. Je$li nie
jest to mozliwe, nalezy umozliwi¢ bezposrednie czyszczenie strumieniem wody. Nalezy wykry¢
martwe przestrzenie.

» Aby unikngé¢ obszaru martwego, nalezy przestrzega¢ zaleznosci
wymiaréw:
L<D

5.3 Membrana wentylacyjna

5.3.1 Funkcja membrany wentylacyjnej

Membrana wentylacyjna umozliwia pomiar ci$nienia wzglednego, poniewaz dochodzi do wyréwnania
wahan cisnienia wynikajgcego z warunkéw atmosferycznych i zaleznego od temperatury miedzy celg
pomiarowg a otoczeniem.

Membrane wentylacyjng zabezpieczono przed uszkodzeniem przykrecang pokrywg filtrujgcg z
otworami na obwodzie.

10
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] Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie membrany wentylacyjnej nalezy uwzgledni¢ nastepujgce
s J czynniki:
P Usunaé zanieczyszczenia i $rodki czyszczgce duzg iloscig wody z obnizonym poziomem
wapna.
] Jesli czujnik znajduje sie w stanie chtodzenia:

P Unikac kontaktu membrany wentylacyjnej z cieczami, aby nie dopusci¢ do wytworzenia
podcisnienia w uktadzie pomiarowym, ktére (skutkuje nieznacznie zafatszowang wartoscig
mierzong ) i dodatkowym obcigzeniem membrany.

5.3.2 Orientacja pokrywy filtrujacej

Pokrywe filtrujaca mozna swobodnie obraca¢ wokét osi czujnika, dzieki czemu mozna dostosowac jg
do warunkow otoczenia.

Jezeli czujnik zamontowano w pozycji pionowej, skropliny wydostajg sie przez szczeliny w pokrywie
ochronnej pod wptywem sity cigzenia.

Jesli czujnik zamontowano w pozycji poziomej lub podobnej, nalezy obréci¢ ochronng pokrywe
filtrujgcg w kierunku jednej z dwoch powierzchni bocznych, aby ustawi¢ membrane wentylacyjng
pionowo. Zapewnia to optymalne odprowadzanie cieczy.

/+| » Idealna orientacja (1):
X % Pokrywa filtrujgca znajduje sie w pozycji poziome;j.
> Membrana wentylacyjna (2) w pokrywie filtrujacej w potozeniu

%) pionowym.

@ » Maksymalne pochylenie pokrywy filtrujacej: 30° (3)

X T

5.3.3 Wymiana pokrywy filtrujgcej

(1) Wyposazenie dodatkowe E30483 (z krawedzig ociekowa) lub E30142 (bez krawedzi ociekowej)

Pokrywa filtra z wbudowang membrang wentylacyjna.

W trudnych warunkach otoczenia lub w sytuacji montazowej, ktéra nie odpowiada idealnemu
ustawieniu (1), mozna zastosowac nastepujgce akcesoria w celu ochrony membrany wentylacyjnej:

(2) Wyposazenie dodatkowe E30148

Zamknieta wersja ostony filtra: - Nalezy przestrzega¢ instrukcji obstugi czujnika!

(3) Zestaw wyposazenia dodatkowego E30139

Pokrywa filtra z wbudowang membrang wentylacyjna i ztgczka z rurkg odpowietrzajaca.

(4) Zestaw wyposazenia dodatkowego E30467

Wentylacja do wymagajgcych zastosowan:
Skfada sie z adaptera ze zintegrowang membrang wentylacyjna, tgcznika rurowego wktadanego bezposrednio do tgcznika
prostokatnego lub z rurkg wentylacyjng umieszczong pomigdzy nimi.

11
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» Podczas wymiany unikaé zanieczyszczenia i wilgoci

&

P Ostroznie oczysci¢ gwint ze wszystkich pozostatosci.
P Nie uszkodzi¢ powierzchni klejacej membrany na czujniku.

P Przestrzegac wiasciwej orientacji pokrywy filtrujgcej (= Instrukcje montazu E30139 /
E30467).

W przypadku stosowania zamknietej pokrywy filtra nie ma juz kompensaciji cisnienia w komorze
pomiarowej. W zwigzku z tym wystepujg odchylenia pomiarowe wynikajgce z:

- wahan cisnienia atmosferycznego.

- wahan ci$nienia wewnatrz urzadzenia w przypadku zmian temperatury (A 10 K < 30 mbar).

12
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6 Podtaczenie elektryczne

Urzadzenie musi zosta¢ podtgczone przez wykwalifikowanego elektryka.

Nalezy zapoznac sie z krajowymi i miedzynarodowymi przepisami dotyczgcymi instalaciji

urzgdzen elektrycznych.

Napiecie zasilania spetniajgce wymogi SELV, PELV.

» Odtaczy¢ urzadzenie od zrodta zasilania.

» Podtgczy¢ urzgdzenie w nastepujgcy sposob:

1

®

BN

DL+

2 _WH
I ouUT2

2 1
), BN,
® 2oWH out2
2o ouTimo-Link

Rys. 2: Schemat podtagczenia (kolory wg DIN EN 60947-5-2)

D——L+

1:BN L+ @

2 _WH

-
458K 10 Link
3 _BU

BK: Czarny BN: Brazowy
BU: Niebieski WH: Biaty
1: Praca dwuprzewodowa (2w)

2: Praca trojprzewodowa (3w)

Pin Podtaczenie

1 L+

3 L-

4 (OUT1) * |O-Link

2 (0UT2) » Wyjscie analogowe
Przykladowe obwody:

@ 1._BN @) 15BN L+

o=

=

(2p) 1 x analogowy

(3p) 1 x analogowy

(3p) 1 x analogowy / 1 x 10-Link
(3p) 1 x 10-Link

Préba EMC zgodnie z normg EN 61000-4-5 Przepiecie: 0,5 kV

13
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7 Parametryzacja

Urzadzenie mozna skonfigurowa¢ za pomoca funkcji 10-Link.

i

» W tym celu nalezy uzy¢ pliku z opisem urzadzenia (IODD):

» Przygotowac sprzet i oprogramowanie 10-Link do ustawiania parametréw.

P Podtaczy¢ urzadzenie np. do interfejsu IO-Link lub wtyczki z zaprogramowang pamiecia.
P Ustawic¢ parametry.

» Uruchomi¢ urzadzenie.

» Parametry mozna ustawi¢ przed montazem lub podczas eksploatacii.

] Zmiana parametrow podczas pracy moze wptywaé na dziatanie instalacji.
[]

P Nalezy upewnic sie, ze w instalacji nie wystgpig zadne usterki lub niebezpieczne dziatania.

7.1 Ustawianie parametréw za pomoca komputera PC

Do parametryzacji wymagane jest oprogramowanie |O-Link do ustawiania parametréw, master [O-Link
oraz odpowiedni plik opisu urzadzenia (IODD).

» Przygotowa¢ komputer, oprogramowanie do ustawiania parametréw i master 10-Link.
P Podtgczyé urzgdzenie do mastera 10-Link.

P Postepowac zgodnie z menu oprogramowania do ustawiania parametréw 10-Link.

P Ustawi¢ parametry.

» Uruchomi¢ urzgdzenie.

7.2 Ustawianie parametrow za pomocg modutu pamieci

Zestaw parametréw mozna zapisa¢ w urzadzeniu / moze on zostac zarejestrowany przez urzadzenie
za pomocg modutu pamieci ifm: www.ifm.com.

o | Aby mozna bylo zapisywa¢ dane z modutu pamieci do czujnika, czujnik musi by¢ ustawiony
1 fabrycznie.

o) Jesli czujnik skonfigurowano, modut pamieci rejestruje zestaw parametréw, ktéry mozna

i nastepnie przenies¢ do innych czujnikdéw tego samego typu.

P Zapisa¢ odpowiedni zestaw parametréw (np. z komputera PC lub z czujnika tego samego typu) na
module pamieci.

v

Podtgczy¢ modut pamieci miedzy czujnikiem a gniazdem.

D> Czujnik z ustawieniami fabrycznymi:
Po zatgczeniu napiecia zasilajgcego zestaw parametréw jest przesytany z modutu pamieci do
czujnika.

D> Czujnik ze zmienionymi ustawieniami:
Po podtaczeniu napiecia modut pamieci zapisuje zestaw parametréow czujnika.

» Wyja¢ modut pamieci.
» Uruchomié¢ urzadzenie.

Wiecej informacji na temat modutu pamieci: > Dokumentacja
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7.3 Uczenie przesuniecia za pomoc3a przycisku

Zewnetrzny przycisk uczenia (E30425) umozliwia kalibracje punktu zerowego (przesuniecie kalibracji).
Biezgca wartos¢ mierzong przyjmuje sie jako wewnetrzny punkt zerowy, jezeli miesci sie ona w
granicach +/- 3% zakresu pomiaru.

» Podtaczenie: > Arkusz danych E30425

Przy podtgczonym przycisku uczenia nie jest mozliwa komunikacja przez |O-Link.

i

P Podtgczyé przycisk uczenia miedzy zamontowanym czujnikiem a przewodem zasilajgcym.

P Utrzymywac ci$nienie w instalacji stale na poziomie zerowym (zakres konfigurowalny = + 3%
zakresu pomiarowego).

» Nacisng¢ i przytrzymac przycisk przez > 2 ... <10 s.

> Po podaniu napiecia dioda LED w przycisku miga z czestotliwoscig 2 Hz i kalibruje punkt zerowy
(przesuniecie kalibracyjne).

> W przypadku awarii dioda LED miga z czestotliwoscig 8 Hz.

7.4 Skalowanie wartosci analogowej

» Wybrac¢ [ASP2] i ustawi¢ warto$¢ ci$nienia, przy ktérej prad wyjsciowy wynosi 4 mA. [ASP2]
» Wybra¢ [AEP2] i ustawi¢ warto$¢ ci$nienia, przy ktérej prad wyjsciowy wynosi 20 mA. [AEP2]
Minimalna réznica pomigdzy ASP2 a AEP2 = 20% wartosci zakresu pomiaru (wspoétczynnik skalowania 5).

7.5 Ustawianie standardowej jednostki pomiaru

» Wybra¢ [uni.P] i ustawi¢ jednostke miary: [uni]
[bAr] / [mbar] / [MPA] / [kPA] / [PSI] / [MWS] / [inH20]

ﬁ Wybor jednostek pomiarowych zalezy od danego urzgdzenia.

7.6 Ustawienia uzytkownika (opcjonalne)

7.6.1 Kalibracja punktu zerowego

» Wybra¢ [coF] i ustawi¢ punkt zerowy w zakresie -3%...+3%. Wewnetrzna warto$¢ pomiarowa ,,0” [coF]
zostanie przesunieta o te wartosé.

o) Polecenie ,Teach COF” stuzy do ponownego ustawienia wartosci na zero.
1 Polecenie ,Reset COF” resetuje [coF].

7.6.2 Ustawianie ttumienia wyjscia analogowego

» Wybierz opcje [dAA] i ustaw statg ttumienia (czas narastania 10...90%) w sekundach: [dAA]
Zakresy ustawien: 0,000...4,000 s

Thumienie [dAA] wptywa tylko na wyjscie analogowe / tor sygnatu analogowego.

i
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7.7 Lista parametrow

Parametr Dziatanie

ASP2 Poczatkowa warto$¢ wyjscia analogowego: Warto$¢é mierzona, dla ktérej na wyjsciu jest sygnat 4
mA.

AEP2 Koncowa warto$¢ wyjscia analogowego: Warto$¢ mierzona, dla ktérej na wyjsciu jest sygnat 20 mA.
Minimalna réznica pomiedzy ASP i AEP = 20 % zakresu pomiaru.

uni Jednostka standardowa dla warto$ci mierzonego cisnienia w instalacji (wyswietlana):
[bar] / [mbar] / [MPA] / [kPA] / [PSI] / [MWS] / [inH2O]
Wybor jednostek pomiarowych zalezy od danego urzgdzenia.

coF Kalibracja punktu zerowego (przesunigcie kalibracyjne). Wewnetrzna warto$¢ mierzona (wartos¢ ro-
bocza czujnika) zostaje przesunieta do rzeczywistej wartosci mierzone;.
Zakresy ustawien: -3 %... +3 % zakresu pomiarowego.

dAA Ttumienie na wyjsciu analogowym. Za pomocg tej funkcji uzytkownik moze odfiltrowac¢ skoki cisnie-
nia o krotkim okresie trwania lub wysokiej czestotliwosci.

dAP Ttumienie wartosci procesowej (dotyczy tylko oceny |0-Link).

Lo Pamig¢ minimalnej wartosci cisnienia systemowego (niezalezna od ustawionego ttumienia).

Hi Pamie¢ maksymalnej wartosci ci$nienia systemowego (niezalezna od ustawionego ttumienia).

7.8 Funkcje diagnostyczne

7.8.1 Odczyt min/maks wartosci cisnienia w uktadzie
» Wybra¢ [Hi] lub [Lo], aby wyswietli¢ najwyzszg lub najnizszg mierzong warto$¢ procesows: [Hi]
[Hi] = maksymalne cis$nienie systemowe [Lo]
[Lo] = minimalne ci$nienie systemowe

i
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8 Dziatanie urzgdzenia

Po zatgczeniu zasilania i uptywie opdznienia rozruchu wynoszgcego ok. 0,5 s urzgdzenie znajduje sie
w trybie RUN (= normalny tryb pracy). Urzadzenie realizuje funkcje pomiarowe i oceny oraz generuje
sygnaty wyjsciowe zgodnie z ustawionymi parametrami.
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9 Rozwigzywanie probleméw

Urzadzenie ma wiele opcji autodiagnostyki.

Monitoruje sie ono automatycznie w trakcie pracy. Sygnalizacja ostrzezen i btedéw zachodzi przez 10-
Link. Jezeli wartos¢ procesowa jest btedna, pozostate wartosci procesowe wcigz sg dostepne.

ﬁ Dodatkowe funkcje diagnostyczne sg dostepne przez 10-Link.
Opis interfejsu IODD na stronie: www.ifm.com.
ﬁ Kody btedéw 10-Link sg zawarte w 10DD.
Typ Opis Zachowanie wyjscia Rozwiazywanie probleméw
Btad Usterka czujnika / btedne dziatanie 21,5 mA Wymieni¢ urzadzenie.
Btad Zbyt niskie napiecie zasilania. Wytgczone Sprawdz napiecie zasilania.
Btad Proba nastawy parametru poza zakresem. 21,5 mA Powtorzy¢ ustawianie parame-
trow.
Btad Btad pomiaru cisnienia 21,5 mA Sprawdzi¢ pomiar ci$nienia. Wy-
mieni¢ urzadzenie.
Ostrzezenie Przekroczony zakres ci$nienia (= 105% 20,5 mA Sprawdzi¢ zakres cisnienia.
MEW*¥).
Ostrzezenie Zakres ci$nienia nie zostat osiggniety (< -5 3,8 mA Sprawdzi¢ zakres cis$nienia.
Y%MAW**).

*MEW = warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego

** MAW = wartos¢ poczatkowa zakresu pomiarowego

18
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10 Utylizacja, naprawa i zwrot

» W przypadku przesytki zwrotnej, sprawdzi¢, czy w urzgdzeniu nie pozostaty zanieczyszczenia,
szczegolnie niebezpiecznymi i toksycznymi substancjami.

» Urzadzenia nie mozna naprawic.

» Po zakonczeniu uzytkowania produkt lub jego elementy nalezy zutylizowa¢ w sposéb przyjazny dla
Ssrodowiska, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami krajowymi.

19



PM11

Elektroniczny czujnik ci$nienia

11 Ustawienia fabryczne

Ustawienia fabryczne Ustawienia uzytkownika
ASP2 0% VMR*
AEP2 100% VMR
Uni bar/mbar
Cof 0,0
dAA 0,1
dAP 0,06

VMR = wartos¢ koncowa zakresu pomiaru

*= ustawiona jest wskazana wartos¢ procentowa koncowej wartosci zakresu pomiarowego (VMR)
odpowiedniego czujnika.
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