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1 Uwagi wstepne
1.1 Symbolika

» Instrukcja

> Reakcja, wynik

[...] Oznaczenie przyciskdw oraz wskaznikow
—  Odsylacz

Wazna uwaga
Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzic¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zaktdcen.



E Informacje
Nota uzupetniajgca.

1.2 Uzywane ostrzezenia
UWAGA
Ostrzezenie przed urazem ciata.
Moga pojawic sie niewielkie, odwracalne urazy.

. . p PL
2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa .
* Opisane urzgdzenie jest elementem przeznaczonym do integracji z systemem.

- Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

- Producent systemu odpowiada za przeprowadzenie oceny ryzyka i stworzenie
dokumentacji zgodnie z wymaganiami prawa i odpowiednich norm, w celu
dostarczenia jej uzytkownikowi i operatorowi systemu. Dokumentacja ta
powinna zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i instrukcje dotyczgce
bezpieczenstwa dla operatora i uzytkownika oraz, jezeli to niezbedne, dla
kazdego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta systemu.

 Nalezy przeczytac ten dokument przed przystgpieniem do konfiguracii
urzadzenia i zachowac go przez caty okres uzytkowania.

* Nalezy upewnic sig, ze urzadzenie moze zostac zastosowane w Panstwa
aplikacji bez jakichkolwiek zastrzezen.

 Nalezy uzywac produktu tylko zgodnie z jego przeznaczeniem(— 3 Funkcje i
wiasnosci).

 Nalezy uzywac urzadzenie z medium, na ktdre jest ono wystarczajgco
odporne(— 12 Dane techniczne).

 Niewtasciwe uzytkowanie urzgdzenia i niezastosowanie sie do instrukcji
obstugi oraz danych technicznych moze doprowadzi¢ do szkdd materialnych
lub skaleczenia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki ingerencji w urzgdzenie lub
niewfasciwego uzycia przez operatora. Takie dziatania mogg powodowac utrate
roszczen gwarancyjnych.




* Instalacja, podtgczenie elektryczne, konfiguracja, obstuga i konserwacja
urzgdzenia muszg by¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany personel
upowazniony przez uzytkownika maszyny.

* Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewody przed uszkodzeniem.

3 Funkcje i wtasnosci
Czujnik monitoruje przeptyw mediow ptynnych. Wykrywa 3 wielkosci procesowe:
przeptyw objetosciowy, ilos¢ zuzytego medium, temperature medium
3.1 Dyrektywa o urzadzeniach cisnieniowych (PED)
Urzadzenia spetniajg wymogi dyrektywy o urzadzeniach cisnieniowych oraz sg
zaprojektowane i produkowane dla ptyndw grupy 2, zgodnie z uznang praktyka
inzynierskg. Uzywanie ptynow grupy 1 na zyczenie.
3.2 Zastosowania
Ciecze przewodzgce o nastepujgcych wiasciwosciach:
* Przewodnos¢: 2 20 uS/cm
* Lepkos¢: < 70 mm2/s przy 40 °C; < 70 cSt przy 104°F
Czujnik jest produktem klasy A. Urzadzenie moze powodowac zaktocenia w
zastosowaniach domowych.

» W przypadku koniecznosci trzeba zastosowac srodki do ekranowania
zakiocen EM.

3.3 Notatka dotyczgca SM0510 i SM2130

Praca w warunkach przekroczenia parametrow moze wywotywac kawitacje.
Praca w warunkach kawitacji moze uszkodzi¢ czesci przenoszace
cisnienie.

» Wartosci graniczne kawitacji (— Technical data).

4 Dziatanie

* Urzadzenie wykrywa aktualny przeptyw w oparciu o elektromagnetyczng
zasade pomiaru objetosciowego

* oraz mierzy temperature medium.
* Urzagdzenie wyposazono w interfejs 10-Link.
* Urzadzenie wyswietla aktualnie mierzong wartoS¢ procesowa.



4.1 Przetwarzanie zmierzonych sygnatéw
Urzadzenie generuje 2 sygnaty wyjsciowe zgodnie z ustawionymi parametrami:

OUT1/10-Link: 5 mozliwosci wyboru Parametryzacja
- Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych — 10.2.1
przeptywu objetosciowego
- Sygnat czestotliwosciowy dla wartosci przeptywu —10.2.4
objetosciowego

- Sygnat impulsowy do licznika ilo$ciowego
- Lub sygnat przetgczajacy dla licznika nastawnego
- Sygnat przetgczajacy do detekcji braku medium

OUT2: 6 mozliwosci wyboru: Parametryzacja

- Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych — 10.2.2
przeptywu objetosciowego

- Sygnat przetaczajacy dla wartosci graniczne; — 10.4.1
temperatury

- Sygnat czestotliwosciowy dla wartosci przeptywu —10.2.3
objetosciowego

- Sygnat analogowy dla temperatury — 10.4.2

- Sygnat przetgczajacy do detekcji braku medium — 10.5.8

- Wejscie zewnetrznego sygnatu zerujgcego (InD) — 10.3.7

4.2 Kierunek przeptywu

Oprécz predkosci przeptywu i przeptywu objetosciowego czujnik wykrywa rowniez
kierunek przeptywu.

4.2.1 Wyznaczanie kierunku przeptywu (Fdir)

Strzatka na obudowie z tekstem "flow direction" wskazuje kierunek dodatni
przeptywu. Kierunek przeptywu mozna odwrocic (— 10.5.3).

E » Mozna wykorzystac naklejke bedacg w zestawie do oznaczenia
zmienionego kierunku przeptywu (nowy kierunek dodatni przeptywu).



Przeplyw... Wyswietlacz wartosci proce-

sowych
zgodnie z zaznaczonym kierunkiem przeptywu + (dodatni)
kierunek przeptywu przeciwny do zaznaczonego - (ujemny)

kierunku przeptywu

4.3 Monitorowanie zuzycia medium (ImP)

Czujnik posiada wewnetrzny licznik przeptywu masowego (totalizer). W
sposob ciggly sumuje on zuzytg ilos¢ od momentu ostatniego zerowania. Do
monitorowania zuzytej ilosci mozna wykorzystac sygnat impulsowy lub sygnat
przetgczajgcy.

— 10.3.1 Monitorowanie ilosci na wyjsciu impulsowym (OUT1)

— 10.3.2 Monitorowanie ilosci przez licznik nastawny (OUT1)

4.3.1 Wyswietlanie i metoda zliczania dla licznika ilosci
Odczyt licznika:
* Biezaca wartos¢ licznika ilosci moze by¢ wyswietlana (— 11.2).

« Oprocz tego zapamietywana jest wartos¢ przed ostatnim zerowaniem. Wartos¢
ta moze rowniez zosta¢ wskazana (— 11.2).

E Miernik zapamietuje zsumowang wartos¢ zuzytego medium co 10 minut.
Po wystagpieniu awarii zasilania wartosc ta jest dostepna jako aktualne
zliczenie miernika. Jezeli ustawiono zerowanie czasowe, zapamietywany
jest rowniez uptywajgcy czas nastawionego przedziatu czasowego
zerowania. Dzigki temu maksymalny czas utraty danych wynosi 10 minut.

Zerowanie licznika:

« Mamy rozne sposoby zerowania licznika ilosci. — 10.3.4 Reczne zerowanie
licznika
— 10.3.5 Czasowe zerowanie licznika
— 10.3.7 Zerowanie licznika poprzez sygnat zewnetrzny

« Jezelilicznik ilosci nie zostat wyzerowany jedng z powyzszych metod,
to zachodzi zerowanie automatyczne po osiggnieciu maksymalnej ilosci
przeptywu objetosciowego, ktéra moze by¢ wyswietlona (przepetnienie).

Kierunek przeptywu:
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* Licznik ilosci przy sumowaniu zuzytej ilosci bierze pod uwage kierunek
przeptywu. Mozna ustawi¢ nastepujgce metody zliczania przez zmiane
parametru [FPro] (— 10.5.12):

[FPro] Metoda zliczania

0+ Wartosci przeptywu w kierunku ujemnym (przeciwnie do zaznaczonego
kierunku przeptywu) nie sg brane pod uwage przy sumowaniu.

-+ Wartosci przeptywu w kierunku ujemnym sg odejmowane od zuzyte;
ilosci.

Zaleznie od ustawionej wartosci parametru [FPro] sumowanie ilosci przeptywu
objetosciowego bierze pod uwage przeptyw w kierunku ujemnym (- +) lub nie
bierze (0+).

/—‘_V

—-———‘/
+Qa4§"‘==::;\ ]
FPro= 0+ 0 - ‘ /_ -t
-Q
-~V
-

. /"’\_\\\k(}
FPro= -+ 0 - ~ -

-Q

Rys. 1: Kierunek przeptywu jest brany pod uwage przy sumowaniu zuzytej ilosci
+ Q = przeptyw objetoSciowy w kierunku dodatnim
- Q = przeptyw objetosciowy w kierunku ujemnym
V = catkowita ilos¢ przeptywu objetosciowego (= suma przeptywu ujemnego i dodatniego)
(D Przeptyw objetosciowy zmienia kierunek na ujemny
@ Przeptyw objetosciowy zmienia kierunek na dodatni

Kiedy zmienia sie kierunek przeptywu objetosciowego pod uwage brany jest
parametr minimalna warto$¢ przeptywu objetosciowego: - LFC w kierunku
ujemnym; + LFC w kierunku dodatnim.



4.3.2 Monitoring zuzycia medium na wyjsciu impulsowym

OUT 1 wysyta impuls za kazdym razem kiedy osiggnieta zostanie ustawiona
wartos¢ przeptywu objetosciowego (— 10.3.3 Wartos¢ impulsu).

4.3.3 Monitoring zuzycia medium przez licznik nastawny
Sg mozliwe 2 rodzaje monitorowania, ustawiane przez parametr [rTo].

[rTo]

Wyijscie

Zerowanie miernika

OFF
(—10.3.6)

Wyjscie OUT1 zostaje przetaczone
kiedy przeptyw objetosciowy osig-
gnie wartos¢ zadang przez parametr
[ImPS].

Licznik nastawny jest zerowany tylko
- kiedy zostanie wykonane
zerowanie reczne (— 10.3.4) lub
- kiedy przekroczona zostanie
wartos¢ maksymalna.

Wyjscie OUT1 przetgcza stan kiedy
wartos¢ przeptywu zadana parame-
trem [ImPS] zostanie osiggnieta w
ustawionym przedziale czasowym.

Licznik nastawny jest zerowany
automatycznie po uptywie zadanego
czasu i zliczanie rozpoczyna sie od
nowa.

4.4 Detekcja braku medium
Czujnik wykrywa sytuacje kiedy dwie elektrody nie sg zwilzone przez medium.

Wykrywanie braku medium mozna wigczy¢ lub wytgczy¢ (— 10.5.8). Jezeli
detekcja jest wigczona i rura sie oprozni, czujnik odpowiada nastepujgco:

> wyswietlany jest napis [SEnS].
> Przeptyw jest ustawiany na zero.
Detekcje braku medium mozna ustawi¢ jako zalezng od czasu lub niezalezng (—

10.5.10).
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4.5 Funkcje wyjscia przetaczajacego
Wyjscie OUTx zmieni swgj stan, jezeli wartos¢ jest powyzej lub ponizej ustawione;
wartosci granicznej punktu przetgczania (przeptywu lub temperatury). Mozna

wybrac funkcje histerezy lub okna. Przyktad dla monitorowania przeptywu
objetosciowego:

Funkcja histerezy Funkcja okna

Q) Q, FE FE

-

R ) S L

SP -
rP -

SP{-

0 o I _Fno
1 1
o L T Hnc ol T T Fnc
SP = punkt przetgczania SP = granica gorna
rP = punkt resetu rP = granica dolna
HY = histereza FE = okno
Hno = histereza NO (normalnie otwarte) Fno = okno NO / (normalnie otwarte)

Hnc = histereza NC (normalnie zamkniete)  Fnc = okno NC / (normalnie zamkniete)

E Po ustawieniu funkcji histerezy, jako pierwszy nalezy ustawi¢ punkt
przetgczenia [SP], a nastepnie punkt zerowania [rP], ktéry musi miec¢
wartos¢ nizszg od SP. Jezeli zmieniony zostanie tylko punkt przetgczania
SP, punkt resetu rP zmieni sie automatycznie; roznica pozostaje stata.

E Po ustawieniu funkcji okna, granica gorna [SP] i dolna [rP] majg ustalong
histereze rowng 0,25% wartosci maksymalne] zakresu pomiarowego.
Gwarantuje to stabilnos¢ stanu przetaczenia wyjscia w przypadku
niewielkich wahan wartosci mierzonej.
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4.6 Funkcje wyjscia analogowego

Sygnat czestotliwosciowy jest proporcjonalny do przeptywu lub temperatury
medium.

Sygnat analogowy moze by¢ ustawiany jako sygnat pragdowy lub sygnat
napieciowy.

Dla wartosci mieszczgcych sie w granicach zakresu pomiarowego sygnat
analogowy ma wartosc 4...20 mA (wyjscie prgdowe) lub 0...10 V (wyjscie
napieciowe).

Jezeli wartos¢ mierzona jest poza zakresem pomiarowym, lub w przypadku

wystgpienia wewnetrznego btedu, sygnat analogowy przyjmuje wartosci
wskazane na Rysunku 1.

Zakres pomiarowy jest skalowalny:

Poczatkowa warto$¢ wyjscia analogowego [ASP] okresla warto$¢ mierzona,

dla ktérej sygnat wyjsciowy wynosi 2 mA lub 0 V.Koricowa warto$¢ wyjscia

analogowego [AEP] okresla wartos¢ mierzona, dla ktorej sygnat wyjsciowy

wynosi 20 mAlub 10 V.

E Minimalna réznica pomiedzy [ASP2] and [AEP2] = 20 % wartosci
koncowej zakresu pomiarowego.

MAW Wartos¢ poczatkowa zakresu pomia- . ,
rowego Dla nieskalowanego zakresu pomia-
—— _ rowego
VMR Wartos¢ koncowa zakresu pomia- (= ustawienie fabryczne)
rowego
ASP2 Poczatkowa wartos¢ wyjscia analo-
gowego Dla skalowanego zakresu pomia-
AEP2 Koncowa warto$¢ wyjscia analogo- | "OW€J0
wego

Tabela 1: Definicje
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@ |
VI [[mA]
FOU=On 12| 22 -
11,5/21,5
10| 20 ,
- L2
FOU=OFF 0| 3,5 L | |
TN MAl«W ASP AEP MEW TL | oL
130 120 0 120 130 [% MEW]
T 50 40 20 80 100 110  [C]
58 -40 -4 176 212 230 I°F1
Rysunek 1: Charakterystyka wyjscia analogowego wg normy IEC 60947-5-7.
Q: Przeptyw (wartoS¢ ujemna przeptywu oznacza przeptyw przeciwny do zazna-
czonego kierunku przeptywu).
T: Temperatura
UL: Ponize] zakresu wyswietlacza
OL: Powyze] zakresu wyswietlacza
cr.UL: Ponizej strefy wykrywania (btad)
cr.OL: Powyzej strefy wykrywania (btad)
FOU=0On: Ustawienie domysine przy ktérym sygnat analogowy osigga gorng wartosc¢
graniczng w przypadku wystgpienia btedu.*
FOU=0FF: Ustawienie domysine przy ktérym sygnat analogowy osigga dolng wartos¢

graniczng w przypadku wystgpienia btedu.
* Typ btedu jest wyswietlany nastepujgco: cr.UL, cr.OL, Err (— 12).

(® Sygnat analogowy (napigciowy lub &) Sygnat analogowy w zakresie pomiaro-
pradowy) wym przy ustawieniach fabrycznych
(2 Warto$¢ mierzona (przeptyw lub tempe-  (8) Skalowany zakres pomiarowy
ratura)
(® Strefa wykrywania

(@) Zakres wyswietlacza
(® Zakres pomiarowy

sie pomiarowym

Sygnat analogowy w skalowanym zakre-
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4.7 Wyjscie czestotliwosciowe

Sygnat czestotliwosciowy jest proporcjonalny do przeptywu lub temperatury
medium.

Dla zakresu pomiarowego sygnat czestotliwosciowy przyjmuje wartosci 0...1 kHz
dla ustawien fabrycznych.

Sygnat czestotliwosciowy jest skalowalny:

FrEP = Sygnat czestotliwosciowy w Hz podawany na wyjscie OUT1 kiedy osiggnieta jest
goérna warto$¢ mierzona FEP.

Ustawienia fabryczne: FrEP = 1 kHz = 100 %.

Zakres pomiarowy jest skalowalny:
FEP = Gdrna warto$¢ mierzona, przy ktdérej na OUT1 jest podawany sygnat czestotliwo-

sciowy FrEP.
= 0 e o P——
FOU=On  130% |- = -
i N ;
FIEP 1

=100 %

N\

b
]

@

=

FOU=OFF 0% : 5 L
<+~ MAW FEP MEW ‘T :
|

Err rr

100 120 130 [% MEW]

Rysunek 1: Krzywa wyjscia czestotliwosciowego
MAW = poczatkowa warto$¢ zakresu pomiarowego; MEW = koncowa wartos¢ zakresu
pomiarowego

(D Sygnat czestotliwosciowy Sygnat czestotliwosciowy w zakresie

@ Przeptyw objetosciowy pomiarowym dla ustawien fabrycznych
@ Zakres wyswietlacza (® Skalowany zakres pomiarowy

(4) Zakres pomiarowy & Sygnat czestotliwosciowy w skalowanym

zakresie pomiarowym
14



4.8 Tlumienie wartosci mierzonej (dAP)

Ttumienie wartosci mierzonej okresla czas w sekundach po jakim sygnat
wyjsciowy osiggnie 63 % wartosci koncowej jezeli mierzona warto$¢ zmieni sie
gwattownie. Ustawienie ttumienia stabilizuje zachowanie wyjs¢, wySwietlacza oraz
wartosci procesowej transmitowanej za pomocg interfejsu 10-Link. Sygnaty [UL] i
[OL] (— 12) sg okreslane po uwzglednieniu thumienia.

4.9 3.8 Opdznienie rozruchu [dSt)

Opoznienie rozruchu dST wptywa na zachowanie wyjs¢ przetgczajgcych
przy monitorowaniu przeptywu objetosciowego .

Jezeli opoznienie rozruchu jest aktywne ([dSt] > [0]), nalezy zauwazyc: Kiedy tylko
wartos¢ przeptywu objetosciowego przekroczy LFC (low flow cut-off — 4.10), to:
> opoznienie rozruchu jest aktywowane.

> Wyjscia zostajg przetgczone zgodnie z nastawami: Zat dla funkcji NO, Wyt dla
funkcji NC.

W trakcie trwania opoznienia rozruchu istniejg 3 mozliwosci:

1. Przeplyw objetosciowy szybko rosnie i osigga punkt przetgczania / wchodzi w
zakres w trakcie trwania dST. > wyjsScia pozostajg aktywne.

2. Przeptyw objetosciowy wolno rosnie i nie osigga punktu przetgczania / nie
wchodzi w zakres w trakcie trwania dST. > wyjScia zostang zresetowane

3. Przeptyw objetosciowy spada ponizej LFC w trakcie trwania dST. > wyjscia
zostang zresetowane natychmiast; dSt jest zatrzymywane.

15



Przyktad: dSt dla funkgc;ji histerezy

Q® @ Q@ @ 6 & O

Warunek Reakcja

! Przeptyw objetosciowy Q osigga LFC | dST jest aktywowane, wyjScie pozostaje
aktywne

2 | dST uptynat, Q osigga SP wyjscie pozostaje aktywne

3 | Q ponizej SP ale powyzej rP wyjscie pozostaje aktywne

4 | Q ponizej rP Wyjscie jest zerowane

5 Q ponownie osigga LFC dST jest aktywowane, wyjscie pozostaje
aktywne

6 | dST uptynat, Q nie osiggnat SP Wyjscie jest zerowane

7 | Q osigga SP wyjscie zostaje aktywowane

Przyktad: dSt dla funkcji okna

o @ @ ® &6 & 0 ©

Qi
SP-
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Warunek

Reakcja

Przeptyw objetosciowy Q osigga LFC

dST jest aktywowane, wyjscie pozostaje
aktywne

dST uptynat, Q wszedt w zakres prawi-
dfowy

wyjscie pozostaje aktywne

Q powyzej SP (wychodzi z zakresu
prawidtowego)

wyjscie jest zerowane

Q ponownie ponizej SP

wyjscie ponownie zostaje aktywowane

Q ponizej rP (wychodzi z zakresu prawi-

wyjscie ponownie zostaje zerowane

dtowego)
6 | Q ponownie osigga LFC

dST jest aktywowane, wyjscie pozostaje
aktywne

wyjscie jest zerowane

7 | dST uptynat, Q nie wszedt w zakres
prawidtowy

8 | Q osiggnat prawidtowy zakres

wyjscie zostaje aktywowane

4.10 Zabezpieczenie niedomiarowo-przeptywowe (LFC)
Dzieki tej funkcji mozliwe jest odciecie niskiego przeptywu objetosciowego (—
10.5.13). Przeptywy ponizej wartosci LFC sg przetwarzane przez czujnik jako
bezruch (Q=0)

4.11 Symulacja

Dzieki tej funkcji mozna symulowac wartosci przeptywu i temperatury (— 10.6.2).
Symulacja nie ma zadnego wptywu na wartosc¢ totalizera lub biezgcg wartos¢
przeptywu. Wyjscia pracujg zgodnie z ustawieniami.

Po starcie symulacji wartosc totalizera zostaje zachowana i wtedy symulowany
totalizer zostaje ustawiony na 0. Od tej chwili symulowana wartos¢ przeptywu
dziafa na odczyt symulowanego totalizera. Po zakonczeniu symulacji, oryginaina
wartosc totalizera zostaje przywrdcona.

W trakcie symulacji oryginalna warto$¢ totalizera zostaje zapamietana i nie
zmienia sie nawet przy istnieniu rzeczywistego przeptywu.

4.12 10-Link

Urzgdzenie posiada wbudowany interfejs komunikacyjny 10-Link, ktdry umozliwia
bezposredni dostep do danych procesowych i diagnostycznych. Ponadto mozna
ustawiaC parametry urzadzenia podczas pracy. Komunikacja urzadzenia poprzez
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interfejs 10-Link wymaga modutu obstugujgcego funkcje 10-Link (mastera 10-
Link).
Za pomocg komputera PC i odpowiedniego oprogramowania 10-Link oraz

adaptera 10-Link mozliwa jest komunikacja z czujnikiem nawet gdy system
sterowania nie dziata.

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji czujnika, szczegotowe informacje o
strukturze danych procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametrow i
niezbedne informacje dotyczgce wymaganego sprzetu i oprogramowania 10-Link
mozna znalez¢ pod adresem www.ifm.com.

5 Montaz

UWAGA
Jezeli temperatura medium przekracza 50 °C (122 °F), to czesci

obudowy mogg mie¢ temperature ponad 65 °C (149 °F).

> Ryzyko poparzen.

» Nalezy chroni¢ obudowe przed kontaktem z substancjami
fatwopalnymi i niezamierzonym dotknieciem.

» Na przewodzie czujnika trzeba umiescic¢ naklejke
ostrzegawcza, ktorg dostarczamy w zestawie.

» Nalezy upewnic sie, ze podczas montazu instalacja nie znajduje sie pod
ciSnieniem.

» Nalezy sprawdzi¢ szczelnosc instalacji w miejscu montazu urzgdzenia.

» Nalezy zapobiega¢ powstawaniu osaddw, gromadzeniu gazow |
powietrza w rurociggu.

E Urzadzenie mozna montowac w dowolnej orientacji po warunkiem, ze:
- W uktadzie nie wystepujg pecherzyki powietrza.
- Rurociag jest zawsze catkowicie wypetniony.

5.1 Zalecana pozycja montazowa

E » Aby zapewniC jak najlepsze wykrywanie braku medium, trzeba
montowac czujnik w sposob pokazany na Rys. 1

Przyktad optymalnego montazu:
18



1 :\\

T

» Urzadzenie nalezy zamontowac w taki sposob, aby rura w ktorej dokonuje sie

pomiaru byta catkowicie wypetniona przez medium.
» Na wlocie i wylocie trzeba zapewni¢ odcinki uspokajajgce dajgce przeptyw lami-

narny. Zaburzenia powodowane przez wygiecia, zawory czy redukcje itp. sg w ten
sposob eliminowane. Szczegolnie wazne jest to: niedopuszczalne jest umieszcza-

nie urzgdzen odcinajgcych oraz sterujgcych bezposrednio przed urzadzeniem.

2

3xD

=
|

’I ® | 1xD.

®

o
(-

3

®

]

S = zaktdcenie; D = $rednica rury; F = kierunek przeptywu

» Montaz przed rurg wznoszacg lub na rurze wznoszace;:

3

o §

4

F = kierunek przeptywu
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5.2 Niezalecane sposoby montazu

» Nalezy unika¢ nastepujacych lokalizacji montazu:

5

Bezposrednio przed rurg opadowa. Na rurze opadowe.

—F)> —&>

¢ | - >
AN

Bezposrednio przed wylotem rury.

W najwyzszym punkcie instalacji
rurociggowe;.

Po stronie ssacej pompy. F = kierunek przeptywu
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5.3 Uziemienie

Jezeli urzadzenie jest montowane w nieuziemionym rurociggu (np. rury
wykonane z tworzyw sztucznych) urzadzenie musi zostac uziemione
(uziemienie sygnatowe).

Opaski uziemiajgce do ztgcza M12 sg dostepne w akcesoriach (— www.ifm.com).

5.4 Montaz w rurociagach
Urzadzenia z gwintem G mozna montowac w rurach z wykorzystaniem adapterow

montazowych.
Informacja o dostepnych akcesoriach montazowych jest na

Wymagang poprawnos¢ mocowania urzgdzenia oraz szczelnos¢ potgczen
zapewniajg wytgcznie adaptery firmy ifm.

)

1. Wkreci¢ adapter (B) do wnetrza rury (A).
2. Umiescic¢ uszczelki (C) i zamontowac urzgdzenie zgodnie z zaznaczonym
kierunkiem przeptywu.
E » Do montazu adaptera do przytgcza procesowego czujnika nalezy
stosowac odpowiednie pasty smarujace.
3. Skrecic recznie adapter (B) z gwintami (D) do momentu wyczucia oporul.
4. Dokreci¢ dwa adaptery w przeciwnym kierunku (moment dokrecajgcy: 30 Nm).

Po zamontowaniu urzadzenia na pomiar mogg wptywac pecherzyki powietrza

znajdujace sie w instalacj.

Srodki zaradcze:

» Po zamontowaniu urzadzenia nalezy przeptukac instalacje (ilos¢ ptuczaca > 15
/min / 4 gpm).

A B cCD D C B A
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W przypadku montazu poziomego:
W wyniku wymagan konstrukcyjnych urzadzenia niewielka ilos¢ medium

zawsze pozostaje w kanale pomiarowym po wytgczeniu pompy.

6 Podiaczenie elektryczne

Urzadzenie musi zostac podtgczone przez odpowiednio
wykwalifikowanego elektryka.

Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepisow
dotyczacych instalacji urzgdzen elektrycznych.

Nalezy zapewnic zasilanie zgodne z EN 50178, SELV, PELV.

» Odtgczy¢ urzadzenie od zrodta zasilania.
» Sposob podigczenia:

15BN L+
o 1 BK: czarny 5 WH
BN: brgzowy L/ ———O0UT2
3 4 BU: nlgbleskl 4 S BK OUT1
WH: biaty \ 3 _ BU
D— L~
Kolory wg DIN EN 60947-5-2
Przyktady obwodow:
2 x wyjscie PNP 2 x wyjscie NPN
1 BN 1 BN
L+ L+
o ==
-/ -/~
4 BK 4 BK
NS N —————|
_\S_BU _\3_BU
L— D— -
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1 x wyjécie PNP / 1 x wyj$cie analogowe 1 x wyjécie NPN / 1 x wyjscie analogowe
1BN 1BN
—_Lt L+
/2' W /I;BK -
= e =
g g
L- L—
Pin 1 L+
Pin 3 L-
* Sygnat przetgczajacy: wartosci graniczne dla przeptywu objetosciowego
* Sygnat impulsowy 1 impuls za kazdym razem, gdy osiggnieto zdefiniowang
: wartos¢ przeptywu
Pin 4 o , , . iy
* Sygnat przetgczajgcy: totalizer osiggnat nastawiong wartos¢
(OUT1) U o~ e
* Sygnat czestotliwosciowy dla wartosci przeptywu objetosciowego
* Sygnat przetgczajacy: detekcja braku medium
* |O-Link
* Sygnat przetgczajacy: wartosci graniczne dla przeptywu objetosciowego
* Sygnat przetgczajacy: wartosci graniczne temperatury
Pin 2 * Sygnat analogowy dla wartosci przeptywu objetosciowego
(OUT2/InD) | *+ Sygnat analogowy dla temperatury

* Sygnat przetgczajacy: detekcja braku medium
* Wejscie zewnetrznego sygnatu zerujgcego (InD)
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7 Przyciski oraz elementy wskazujace

SMxxx0 SMxxx1

pro0s00e  geseesos

%% LLL%% 88 +3388

ST DD TO TN (o mototiy e (O) A
Pobpch i (bbbt

\ /

O,

1-6: Wskazniki LED

SMxxx0:
DIODA LED | Wyswietlacz wartosci procesowych Jednostka
1 O | Wartos¢ objetosci natezenia przeptywu na minute l/min
2 O | Wartos¢ objetosci natezenia przeptywu na godzine m?h
3 B | Aktualnie zuzyta ilos¢ od momentu ostatniego |
4 O | zerowania . m°
4+6 o |(=odczytlicznika) o m3 x 10°
N
3 = _ o ® |
1 = Zuzyta ilo$¢ (= odczyt licznika) 2 ;
przed ostatnim zerowaniem m
4+6 X m® x 10°
5 o | Biezgca temperatura medium °C
SMxxx1:
DIODA LED | Wyswietlacz wartosci procesowych Jednostka
1 o | Warto$¢ objetosci natezenia przeptywu na minute gpm
2 O | Wartos¢ objetosci natezenia przeptywu na godzine gph
3 O | Aktualnie zuzyta ilo$¢ od momentu ostatniego gal
3+5 O |zerowania . gal x 10°
3+6 o |(=odczytlicznika) = gal x 108
N
’ H Zuzyta ilos¢ d ostatni ' c_g gal
uzyta ilo$¢ przed ostatnim zerowaniem =
3+5 M (= odczyt licznika) gal x 10°
3+6 gal x 108
4 O | Biezgca temperatura medium °F

24




O Dioda LED swieci: I Dioda LED miga

* Wartos¢ licznika (zuzyta ilos€) jest automatycznie wyswietlana w jednostce pomiaru
zapewniajgcej najwyzszg doktadnosc¢.

7-8: Diody LED wskazujgce stan wyjs¢ przetgczajgcych

Dioda LED 7: Stan przetgczania OUT2 (Swieci, gdy wyjscie 2 jest zatgczone)
Dioda LED 8: Stan przetgczania OUT1 (Swieci, gdy wyjscie 1 jest zatgczone)

9: 4-pozycyjny wyswietlacz alfanumeryczny

* Biezgca wartos¢ przeptywu objetosciowego przy ustawieniu [SELd] = FLOW
* Odczyt totalizera przy ustawieniu [SELd] = TOTL

* Biezgca wartos¢ temperatury medium przy ustawieniu [SELd] = TEMP

* Parametry i ich wartosci

10: Przycisk [Enter]

« Wybor parametréw
* Odczyt nastaw parametrow.
* Potwierdzanie wartosci parametru

Symbol wykorzystany w — 8 Menu: O

11: Przyciski w gore [A]iw dot[V]

» Wybdr parametrow

* Aktywacja funkcji parametryzacji

« Zmiana wartosci parametrow

« Zmiana jednostki wySwietlania w normalnym trybie pracy (tryb Run)
* Blokowanie / odblokowanie

Symbol wykorzystany w — 8 Menu: ® | @

8 Menu
Parametry na biatym tle wySwietlane sg przy ustawieniach fabrycznych (— 14).

Parametry na szarym tle wyswietlane sg, jezeli OU1 lub OU2 zostaty ustawione
jako Pulse lub Frequency.
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8.1 Menu giéwne

RUN
SMxxxO0:
Imn. &2 mih &2 | &2 m em mx10® e °C
SMxxx1:
M o2 gph 522 gal &2 galx10° ond galx10° e °F
|
SP1 |0 [1234]8  [ImPS]S[0.100]3 FEP J.O [300.0]%
P1 [ 5[ 1234 IMPR] S [YES no FrEP JO [1000]%
OU1 |8 [Hno [ Hnc [ Fno [ Fnc [ ImP Jdou [FRQ]S
OU2 | O [Hno [ Hnc [ Fno [ Fnc [dou [nD] 1 [ U
ASP2] O 1234 P2 |5 [1234]8 [Din2 [ S [RiGA]LOW]S
% % % % : +EDG|-EDG
AEP2] O 1234 P2 [ O 1234
%}% o
EF ] EF
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8.1.1 Wyjasnienie menu gtéwnego

Parametry | Wyjasnienia i opcje parametryzac;ji

SP1 Wartos¢ graniczna przetaczenia dla wartosci przeptywu objetosciowego na
wyjséciu OUT1.

rP1 Wartos¢ graniczna zerowania dla wartosci przeptywu objetosciowego na
wyjsciu OUT1.

ImPS Wartos¢ impulsu = ilos¢ przeptywu objetosciowego, przy ktorej generowa-
ny jest 1 impuls.

ImPR Konfiguracja wyjscia dla monitorowania zuzytej ilosci: YES (sygnat impul-
sowy), no (sygnat przetgczajgcy).

FEP Gdrna wartos¢ przeptywu przy ktdrej sygnat wyjsciowy OUT1 ma wartos¢
FrEP.

FrEP Sygnat czestotliwosciowy dla wyjécia OUT1 po osiggnieciu wartosci FEP.

Ou1 Funkcja wyjscia dla wyjscia OUT1 (przeptyw objetosciowy):

- Hno, Hnc, Fno, Fnc: Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych
- ImP: Monitoring zuzycia medium (funkcja totalizera)

- dOU: Sygnat przetgczajacy do detekeji braku medium

- FRQ: Wyjscie czestotliwosciowe

0ou2 Funkcja wyjscia dla OUT2 (przeptyw objetosciowy lub temperatura):
- Hno, Hnc, Fno, Fnc: Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych
- dOU: Sygnat przetgczajgcy do detekcji braku medium
- | (sygnat pradowy 4...20 mA), U (sygnat napieciowy 0...10 V)
Funkcje wyjscia dla wyjscia OUT2:
- In.D: wejscie zewnetrznego sygnatu zerowania licznika

ASP2 Poczatkowa warto$¢ wyjscia analogowego dla przeptywu objetosciowego
lub temperatury na wyjsciu OUT2.

AEP2 Koncowa wartos¢ wyjscia analogowego dla przeptywu objetosciowego lub
temperatury na wyjsciu OUT2.

SP2 Wartos¢ graniczna przetaczenia dla przeptywu objetosciowego lub tempe-
ratury na wyjsciu OUT2.

rP2 Wartos¢ graniczna zerowania dla przeptywu objetosciowego lub tempera-
tury na wyjsciu OUT2.

DIn2 Konfiguracja wejscia dla zewnetrznego sygnatu zerowania licznika.

EF | Funkcje rozszerzone: Otwarcie nizszego poziomu menu.
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8.2 Funkcje rozszerzone —

EF

8.1 RUN
A

@®

O (ES

——,—  FO—

OFF | rES.T | 00h

foy

@®

CFG

I

MEM

11

EPD

11

SIM

EF

FOU1 [ S oFF JouTon |3
Fou2 | & [oFF JouJon]$
o
dST [o] 1234 |
®o
P-n | O |pnP nPn%
®o
dAP [ O] 1234 |3
o
dis JO[ dt [ d2 [ &3 |
(g(g rd1 | rd2 | rd3 |OFF [®
Uni_J S Lmin [m3h |3
(L(L gom | gph [$
SELd | O [FLow [ TEMP[TOTL |$
SEL2 | O[FLow [ TEMP |$
o
LFC [ O] 1234 |
o
FPro [ O [+ 0+ [§
®®
Fdir o1+ [~ |9
T CFG
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8.2.1 Wyjasnienie funkcji rozszerzonych (EF)

rES Przywrdcenie ustawien fabrycznych

rTo Zerowanie miernika zuzytej ilosci (totalizera)
CFG Podmenu ustawien gtownych

MEM Podmenu pamieci warto$ci min/maks

EPD Podmenu braku medium

SIM Podmenu symulacja

8.2.2 Podmenu ustawien gtéwnych (CFG)

FOU1 Zachowanie wyjscia OUT 1 w przypadku wystgpienia btedu

FOU2 Zachowanie wyjscia OUT 2 w przypadku wystgpienia btedu

dSt Opdznienie rozruchu dla monitorowania przeptywu objetosciowego

P-n Polaryzacja wyj$¢: pnp / npn

dAP Ttumienie wartosci mierzonej: stata ttumienia w sekundach

diS Czestotliwos¢ od$wiezania i orientacja wySwietlacza

Uni Jednostka standardowa dla przeptywu objetosciowego

SELd Stgndqrdowa jednostka pomiaru wyéwietlapza: FLOW (wartoéé pr;ep%ywy |
objetosciowego), TEMP (temperatura medium), TOTL (odczyt licznika ilosci)

SEL? Standardowa mierzc_ma ;mienna do oceny przy OUT2:
FLOW (przeptyw objetosciowy) lub TEMP (temperatura)

LFC Zabezpieczenie niedomiarowo-przeptywowe

FPro Metoda zliczania totalizera

Fdir Kierunek przeptywu
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8.3 Funkcje rozszerzone - Pamie¢ wartosci min. / maks. - Brak
medium- Symulacja

EF | 8.1 RUN

HLF O 1234 18
) o A X
LO.F [ O 1234 [$
©o
HLT [ o 1234 |§
®®
LO.T [ O] 1234 [$
S
oY MEM
ES [ S| rES |$
A 4
_——— [ O— —
EP.On| O] On | OFF |3
rTo_| O [OFF[rES.T] 00n]% 9 _
%% dEPE| O 1234 [$
dEPF ]S 1234 [
%% EPPr| S 1234 13
MEM | C?? =
— EPSP| O 1234 |3
®
%% EPD
EPD o2
ij O— SFLW] S 1234 18
— ®©
S.TMPL O 1234 |3
' EF ©9
S.Tim [ O 1234 |3
oo
S.On [ o] on| OFF[$
? Lom RUN
SIM
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8.3.1 Wyjasnienie funkcji rozszerzonych (EF)

rES Przywracanie ustawien fabrycznych
rTo Zerowanie licznika ilosci (totalizera)
CFG Podmenu ustawien gtownych

MEM Podmenu pamieci warto$ci min/maks
EPD Podmenu brak medium

SIM Podmenu symulacja

8.3.2 Omoéwienie pamieci min./maks. (MEM)

HI.F Maksymalna zmierzona warto$¢ przeptywu w instalacji
LO.F Minimalna zmierzona wartos¢ przeptywu w instalacji
HL.T Maksymalna zmierzona warto$¢ temperatury w instalacii
LO.T Minimalna zmierzona wartos¢ temperatury w instalacji

8.3.3 Podmenu brak medium (EPD)

EP.On Detakcja braku medium zat / wyt - On /OFF

dEP.E. Opdznienie sygnatu braku medium

dEP.F Opoznienie sygnatu powrotu medium (zapetnienia)
EP.Pr Biezgca mierzona wartos¢ detekcji braku medium
EP.SP Wartos¢ graniczna detekcji braku medium

8.3.4 Podmenu symulacja (SIM)

S.FLW Symulowana wartos¢ przeptywu
S.TMP Symulowana wartos¢ temperatury
S.TIM Czas symulacji

S.ON Start symulacji
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9 Uruchomienie

Po podigczeniu zasilania i czasie opdznienia rozruchu (okoto 5 s) urzadzenie
znajduje sie w normalnym trybie pracy (Run mode). Urzadzenie wykonuje
pomiary i funkcje oceny oraz generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie z nastawionymi
parametrami.

W czasie opdznienia rozruchu wyjscia sg przetgczone zgodnie z ustawieniami:
- Zatgczone dla funkcji normalnie otwartych (Hno / Fno)
- Wytgczone dla funkcji normalnie zamknietych (Hnc / Fnc).

« Jezeli wyjscie 2 jest ustawione jako wyjscie analogowe, to sygnat wyjsciowy
wynosi 20 mA (wyjscie pragdowe) lub 10 V (wyjsScie napieciowe) w trakcie czasu
opoOznienia rozruchu.

10 Parametryzacja
Parametry mozna ustawic¢ przed instalacjg urzadzenia lub w trakcie pracy.

Jezeli parametry zostang zmienione w czasie pracy, wptynie to na

funkcjonowanie instalacji.

» Nalezy upewni¢ sie czy zmiana nie spowoduje zaburzen pracy
instalaciji.

Podczas ustawiania parametrow urzadzenie pozostaje w trybie pracy. Czujnik
dziata z niezmienionymi wartosciami parametrow, dopoki wprowadzanie zmian nie
zostanie zakonczone.

Parametry mozna ustawiac takze poprzez interfejs 10-Link (— 4.12).

UWAGA
Jezeli temperatura medium przekracza 30 °C (122 °F), to czesci

obudowy mogg mie¢ temperature ponad 65 °C (149 °F).
> Ryzyko poparzen.
» Nie wolno dotykac urzgdzenia.

» Nalezy uzy¢ narzedzia (np. dtugopisu) w celu przycisniecia
przyciskow.
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10.1 . Ogodlne zasady parametryzaciji

1. Przejscie z trybu pracy (RUN) do menu [Enter]
gtéwnego

2. Wybrac¢ zadany parametr [A]lub[V]

3. Wyswietlenie nastawionej wartosci parametru | [Enter]

4. Przejscie do trybu parametryzacii

[A]lub[V]>1s
(Wyswietlacz miga, a nastepnie
swieci ciggle)

9. Zmiana wartosci parametru [A]lub[V]
- krokowo przez jednorazowe nacisniecie
- ciggle przez przytrzymanie przycisku
6. Zatwierdzanie nastawy parametru [Enter]
7. Powrdt do trybu pracy RUN > 30 sekund (przekroczenie limitu
czasu)
lub

nawigacja przez poziomy menu z
wykorzystaniem [A] lub [V] az do

osiggniecia trybu RUN.
10.1.1 Zasady parametryzac;ji
1. Przej$cie z trybu pracy (RUN) do menu [Enter]
gtownego
2. Przejscie do podmenu [ V] az dojdziemy do EF
[Enter]

3. Wybér zgdanego podmenu

[V] przez CFG, MEM, EPD lub SIM
[Enter]

4. Wybor zgdanego parametru

[A]lub[V]

5. Wyswietlenie nastawionej wartosci parametru

[Enter]

6. Nastawa/wybdr wartosci parametru

— 10.1 . OgdIne zasady parametry-
zacji, kroki 4-7

33



Blokowanie / odblokowanie

Urzadzenie mozna zablokowac elektronicznie przed niepozadang zmiang
ustawien. Ustawienia fabryczne: niezablokowany.

Blokada jest mozliwa rowniez przez narzedzia do parametryzacji przez |O-Link.

Blokowanie » Nalezy upewnic sig, iz urzgdzenie znajduje sie w normalnym trybie
pracy.

» NacisngC [A]i[V¥]jednoczesnie na 10 s, do momentu wysSwietlenia
sie [Loc].

Odblokowanie » Nalezy upewnic sie, iz urzadzenie znajduje sie w normalnym trybie
pracy.

» NacisngC[A]i[V¥]jednoczesnie na 10 s do momentu wysSwietlenia
sie [uLoc].

10.1.2 Przekroczenie czasu programowania

Jesli podczas programowania zaden przycisk nie zostanie nacisniety przez 30s,
urzgdzenie wroci do trybu pracy normalnej RUN z niezmienionymi wartosciami
parametrow.

10.2 Ustawienia monitorowania przeptywu objetosciowego

10.2.1 Monitoring przeptywu objetosciowego na wyjsciu przetaczajacym
(OUT1)

» Z menu nalezy wybra¢ [OU1] i wybrac funkcje wyjscia przetaczajgcego: | Menu
Hno, Hnc, Fno, lub Fnc. gtowne:

» Wybrac parametr [SP1] i ustawiC punkt przetgczania dla przeptywu [OU1]
objetosciowego. [SP1]

» Wybrac parametr [rP1] i ustawi¢ punkt zerowania dla przeptywu [rP1]
objetosciowego.

10.2.2 Monitoring przeptywu objetosciowego na wyjsciu przetaczajacym
(OUT2)

» Wybierz [SEL2] i ustaw warto§¢ FLOW. Menu CFG:

» Wybrac¢ [OU2] i ustawi¢ jedng z funkcji wyjScia przetgczajgcego Hno, [SEL2]
Hnc, Fno, lub Fnc. Menu

» Wybrac¢ parametr [SP2] i ustawi¢ punkt przetgczania dla przeptywu gtéwne:
objetosciowego. [OU2]

» Wybrac parametr [rP2] i ustawi¢ punkt zerowania dla przeptywu [SP2]
objetosciowego. [rP2]

34



10.2.3 Wyjscie analogowe natezenia przeptywu (OUT2)

» Wybra¢ [SEL2] i ustawi¢ wartos¢ FLOW. Menu CFG:
» Wybrac¢ [OU2] i ustawi sygnat analogowy: | (sygnat 4...20 mA) lub U [SEL2]
(sygnat 0...10 V). Menu
» Wybra¢ [ASP2] i ustawi¢ wartos¢ przeptywu objetosciowego przy ktorej gtéwne:
sygnat wyjsciowy pragdowy lub napieciowy ma warto$¢ minimalna. [OU2]
» Wybra¢ [AEP2] i ustawi¢ wartos¢ przeptywu objetosciowego przy ktorej [ASP2]
sygnat wyjsciowy pradowy lub napieciowy ma warto$¢ maksymaing. [AEP2]
10.2.4 Sygnat czestotliwosciowy dla przeptywu (OUT1)
» Wybra¢ [OU1] i ustawi¢ warto$¢ FRQ. Menu
» WybracC [FEP] i ustawi¢ wartos¢ przeptywu, przy ktorej sygnat wyjsciowy | gtowne:
osiggnie czestotliwos¢ ustawiong w parametrze FrEP. [OU1]
» Wybrac [FrEP] i ustawi¢ czestotliwosc. [FEP]
[FrEP]

10.3 Ustawienia dla monitoringu ilosci zuzytego medium

10.3.1 Monitorowanie ilosci na wyjsciu impulsowym (OUT1)

» Wybra¢ parametr [OU1] i ustawi¢ jego warto$¢ na ImP. Menu

» Wybra¢ [ImPS] i ustawi¢ ilos¢ przeptywu objetosciowego, przy ktorej na | gtdwne:
wyjsciu pojawi sie 1 impuls (— 10.3.3). [OU1]

» Z menu nalezy wybra¢ parametr [ImPR] i ustawi¢ na [YES]. [ImPS]

> Powtarzanie impulsow jest aktywne. Wyjscie 1 wysyta impuls zliczajgcy, | [ImPR]
jezeli wartos¢ nastawiona w [ImPS] zostata osiggnieta.

10.3.2 Monitorowanie ilosci przez licznik nastawny (OUT1)

» Wybrac¢ parametr [OU1] i ustawi¢ na ImP. Menu

» Wybrac parametr [ImPS] i ustawi¢ ilos¢ przeptywu objetosciowego, przy | gtowne:
ktdrej wyjscie 1 przetgczy sie (— 10.3.3). [OU1]

» Wybrac parametr [ImPR] i ustawi¢ jego wartos¢ na no. [ImPS]

> Powtarzanie impulséw jest nieaktywne. Wyjscie przetgczy sie (ON), [ImPR]

jezeli wartos¢ ustawiona w [ImPS] zostanie osiggnieta. Pozostanie ono
przetgczone do czasu wyzerowania licznika.
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10.3.3 Wartos¢ impulsu

» Wybrac¢ [OU1] i ustawi¢ wartos¢ graniczng zuzycia do monitorowania:— | Menu
10.3.1 lub — 10.3.2. gtowne:
» Wybrac [ImPS]. [OU1]
» Krotko weisng¢ [Enter]. [ImPS]
> Wyswietla sie biezgca wartos¢ zadana.
» Przytrzymac przycisk [A] lub [ ¥ ]do momentu az wyswietli sie "cccc”
» Nacing¢ [A]lub [V]
> Za kazdym nacisnigciem przycisku wyswietlacz przechodzi do
nastepnego zakresu nastaw (przesuwa sie punkt dziesietny i / lub
zmienia dioda LED*)
» NacisngcC [Enter] aby zatwierdzi¢ zakres nastaw.
» NaciskaC A lub ¥do momentu, az wymagana wartos¢ numeryczna
zostanie wysSwietlona.
» Krotko weisng¢ [Enter].
* — 7 Przyciski oraz elementy wskazujgce
10.3.4 Reczne zerowanie licznika
» Wybrac [rTo] i ustawi¢ rES.T. Menu EF:
> Licznik jest wyzerowany. [rTo]
10.3.5 Czasowe zerowanie licznika
» Wybra¢ parametr [rTo] i ustawiC zgdang wielkoS¢: przedziat czasowy Menu EF:
godzin (h), dni (d) lub tygodni (w). [rTo]
> Licznik jest zerowany automatycznie po ustawieniu nowej wartosci.
10.3.6 Wylaczenie zerowania licznika
» Z menu nalezy wybra¢ parametr [rTo] i ustawic jego wartos¢ na OFF. Menu EF:
> Miernik jest zerowany tylko w przypadku przepetnienia (= ustawienie [rTo]
fabryczne).
10.3.7 Zerowanie licznika poprzez sygnat zewnetrzny
» Wybrac¢ [OU2] i ustawi¢ wartos¢ InD. Menu
» Wybrac [Din2] i ustawiC sygnat zerujacy: gtowne:
- HIGH = zerowanie stanem wysokim sygnatu [OU2]
- LOW = zerowanie stanem niskim sygnatu [DIn2]

- +EDG = zerowanie zboczem narastajgcym
- -EDG = zerowanie zboczem opadajgcym
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10.4 Ustawienia monitorowania temperatury

10.4.1 Monitorowanie temperatury na wyjsciu przetaczajacym (OUT2)

» Wybra¢ [SEL2] i ustawi¢ wartos¢ TEMP.

» Wybrac¢ [OU2] i ustawiC jedng z funkcji wyjscia przetgczajacego: Hno,
Hnc, Fno, lub Fnc.

» Wybra¢ parametr [SP2] i ustawi¢ punkt przetgczania dla temperatury.

» Wybrac [rP2] i ustawi¢ punkt zerowania dla temperatury.

Menu CFG;
[SEL2]

Menu
gtowne:
[OU2]
[SP2]
[rP2]

10.4.2 Wyjscie analogowe temperatury (OUT2)

» Wybrac [SEL2] i ustawi¢ warto$¢ TEMP.

» Wybrac¢ [OU2] i ustawi¢ jedng z funkcji wyjscia przetgczajacego:
| (sygnat 4...20 mA) lub U (sygnat 0...10 V).

» Wybrac¢ [ASP2] i ustawi¢ wartos¢ temperatury, przy ktorej na wyjscie
podawany jest minimalny prad lub napiecie.

» Wybrac¢ [AEP2] i ustawi¢ wartoS¢ temperatury, przy ktorej na wyjscie
podawany jest maksymalny prad lub napiecie.

Menu CFG:
[SEL2]

Menu
gtdwne:
[OU2]
[ASP2]

[AEP2]
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10.5 Ustawienia uzytkownika (opcjonalne)

10.5.1 Jednostka standardowa dla przeptywu objetosciowego

» WybraC parametr [uni], a nastepnie jednostke pomiaru.
E Ustawienie ma wptyw tylko na warto$¢ przeptywu objetosciowego.

Zuzyta ilos¢ (odczyt licznika) jest wyswietlana automatycznie w
jednostce zapewniajgcej maksymalng doktadnosc.

Menu CFG:
[uni]

10.5.2 Wyboér standardowej wyswietlanej wielkosci

» Wybrac [SELd] i ustawi¢ standardowg jednostke pomiaru

FLOW = wyswietlacz wskazuje biezgcg warto$¢ przeptywu
objeto$ciowego w standardowej jesnostce pomiaru. TOTL = wyswietlacz
wskazuje biezacy odczyt licznika ilosci zapewniajgcy najlepsza
doktadnosc.

TEMP = wyswietlacz wskazuje biezgcg wartos¢ temperatury w °C / F°.
Wybra¢ parametr [diS] i ustawi¢ wymagang czestotliwos¢ odSwiezania
wskazania i orientacje wysSwietlacza:

d1 =d1 = aktualizacja wskazania co 50 ms.

d2 = aktualizacja wskazania co 200 ms.

d3 = aktualizacja wskazania co 600 ms.

rd1, rd2, rd3 = wskazanie jak dla d1, d2, d3; odwrécone o 180°.

OFF = wyswietlacz jest wytgczony w trybie pracy. Diody LED
sygnalizujgce stan wyjS¢ pozostajg aktywne réwniez przy wytgczonym
wyswietlaczu. Informacje o btedach sg wyswietlane nawet przy
wytgczonym wyswietlaczu.

Menu CFG:
[SELd]
[diS]

10.5.3 Kierunek przeptywu

» Wybra¢ parametr [Fdir] i ustawic kierunek przeptywu:

+ = przeptyw w kierunku strzatki na obudowie (= ustwienie fabryczne)
— = przeptyw przeciwny do kierunku strzatki na obudowie flow »
naklejka na strzatce

Menu CFG;
[Fdir]

10.5.4 Polaryzacja wyjs¢

» Wybierz parametr [P-n] i ustawi¢ wartos¢ na PnP lub nPn.

Menu CFG:
[P-n]
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10.5.5 Opobznienie rozruchu

» Z menu nalezy wybrac¢ parametr [dSt] i ustawi¢ jego warto$¢ Menu CFG:
numeryczng w sekundach. [dSt]
10.5.6 Ttumienie wartosci mierzone;
» Wybra¢ parametr [dAP] i statg ttumigcg w sekundach (1 wartos¢ 63 %). | Menu CFG:
[dAP]

10.5.7 Zachowanie wyjs¢ podczas wystapienia btedu

» Wybrac parametr [FOU1] i ustawi¢ na:
1. Wyjscie przetaczajgce:
- On = Wyjscie 1 zatgczy sie w przypadku wystgpienia btedu.
- OFF = Wyjscie 1 otworzy sie (OFF) w przypadku wystgpienia btedu.
- OU = wyjScie 1 przetgcza sie niezaleznie od btedow zgodnie ze
zdefiniowanymi parametrami.
2. WyjScie czestotliwosciowe:
- On =130% of FrEP.
-OFF =0 Hz
- OU = kontynuuje prace
» Wybrac parametr [FOUZ2] i okresli¢ jego wartos¢:
1. Wyjscie przetgczajgce:
- On = WyjScie 2 zatgczy sie w przypadku wystgpienia btedu.
- OFF = Wyjscie 2 wytaczy sie w przypadku wystgpienia btedu.
- OU2] = wyjScie 2 przetgcza sie niezaleznie od btedow zgodnie ze
zdefiniowanymi parametrami.
2. Wyj$cie analogowe:
- On = sygnat analogowy przyjmuje gérng wartos¢ graniczng (— 4.6).
- OFF = sygnat analogowy przyjmuje dolng warto$¢ graniczng (— 4.6).
- OU = sygnat analogowy odpowiada mierzonej wartosci.

Menu CFG:

[FOU1]
[FOU2]

10.5.8 Wiaczanie / wytaczanie detekcji braku medium

» Wybra¢ [OU1] lub [OU2] i ustawi¢ wartos¢ dOU.
» Wybra¢ [EP.On] i ustawi¢ funkcje:

- OFF = detekcja braku medium wytgczona

- On = detekcja braku medium zatgczona

Menu
gtowne:
[OU1]
[OU2]

Menu EPD:
[EP.On]
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10.5.9 Polaryzacja wyjscia dla detekcji braku medium

» Wybra¢ parametr [P-n] i ustawi¢ wartos¢ na PnP lub nPn. Menu CFG:
[P-n]
10.5.10 Czas opoznienia detekcji braku medium
» Wybra¢ parametr [dEP.E] i ustawi¢ czas op6znienia od 0...30 s, po Menu EPD:
ktdrym na wyjscie podany jest sygnat braku medium. [dEP.E]
» Wybra¢ parametr [dEP.F] i ustawi¢ czas opdznienia od 0...30 s, po [dEP.F]
ktdrym na wyjscie podany jest sygnat pojawienia sie medium.
10.5.11 Wartos¢ graniczna detekcji braku medium
» Wybrac [EP.Pr] aby wyswietli¢ wartos¢ biezgcg parametru detekcji braku | Menu EPD:
medium w procentach. [EP.Pr]
» Wybrac [EP.SP] i ustawi¢ punkt przetgczania detekcji braku medium. [EP.SP]
10.5.12 Metoda zliczania totalizera
» Wybrac parametr [FPro] i okresli¢ jego warto$¢: Menu CFG:
—+ = sumowanie przeptywu objetosciowego z uwzglednieniem znaku. [FPro]
0+ = sumowanie tylko dodatnich wartosci przeptywu.
10.5.13 Zabezpieczenie niedomiarowo-przeptywowe
» Nalezy wybra¢ [LFC] i ustawi¢ warto$¢ graniczng. Menu CFG:
[LFC]
10.6 Funkcje diagnostyczne
10.6.1 Odczyt wartosci min. / maks.
» Wybrac¢ [HI.x] lub [LO.x] i odczyta¢ wartos¢HI.F = przeptyw maksymalny, | Menu MEM:
LO.F = przeptyw minimalny [HI.F]
HI.T = temperatura maksymalna, LO.T = temperatura minimalna [LO.F]
Kasowanie pamieci: [HI.T]
» Wybrac [HI.x] lub [LO.X]. [LOT]

» Krotko weisng¢ [Enter].
» Przytrzymac [A] lub [V ]do wySwietlenia [----].
» Krotko weisng¢ [Enter].

Zaleca sie wykasowanie pamieci w momencie, gdy urzgdzenie dziata
po raz pierwszy w normalnych warunkach pracy .
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10.6.2 Menu symulacja

» Wybrac parametr [S.FLW] i ustawi¢ symulowang warto$¢ przeptywu. Menu SIM:
» Wybrac [S.TMP] i ustawi¢ symulowang wartos¢ temperatury. [S.FLW]
» Wybrac [S.Tim] i ustawi¢ czas symulacji w minutach. [S.TMP]
» Wybrac [S.On] i ustawi¢ funkcje: [S.TIM]
- On: Start symulacji Warto$ci sg symulowane przez czas wybrany [S.0n]
parametrem [S.Tim]. Rownolegle z wartoscig procesowg wyswietlane
jest [SIM]. Kasowanie przez [Enter].
- OFF: Symulacja wytgczona.
10.6.3 Przywrdcenie ustawien fabrycznych wszystkich parametréow
» Wybrac [rES]. Menu EF:
» Krotko weisng¢ [Enter]. [FES]

» Przytrzymaj przycisk [A] lub [V]
> do wySwietlenia sie symbolu [----].
» Krotko weisng¢ [Enter].

E — 14 Ustawienia fabryczne. Zaleca sie zanotowanie wtasnych usta-
wien przed wyzerowaniem.

11 Praca

11.1 Odczyt wartosci procesowych

Diody LED 1-6 wskazujg jaka wartoS¢ procesowa jest obecnie wyswietlana, w

jakiej jednostce.

Mozna ustawi¢ wartos¢ procesowa, ktora ma by¢ wyswietlana jako standard
(temperatura, natezenie przeptywu lub odczyt licznika totalizera) — 10.5.2.

Dla natezenia przeptywu mozna zdefiniowac¢ standardowg jednostke pomiaru —

10.5.1.

11.2 Zmiana wyswietlanej jednostki procesowej w trybie RUN

» Krotko weisngC [A] lub [V] w trybie pracy.

> Czujnik wyswietla biezgcg wartos¢ mierzong w wybranej jednostce przez ok.

30 s, odpowiedni wskaznik LED sie Swieci (— 7)
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11.3 Odczyt ustawionych parametrow

» Wecisng¢ [Enter].

» NaciskaC [A] lub [V] do momentu, az wymagany parametr zostanie
wysSwietlony.
Jezeli to niezbedne mozna przejs¢ do podmenu— 10.1.1.

» Wcisngc [Enter].

> Urzadzenie wyswietla wartos¢ odpowiedniego parametru. Po okoto 30s
urzgdzenie powrdci do trybu pracy normalne.

12 Rozwigzywanie problemoéw

Urzadzenia posiada wiele funkcji diagnostycznych Automatycznie monitoruje swoj
stan w trakcie pracy.

Ostrzezenia i btedy sg wysSwietlane nawet przy wytgczonym wyswietlaczu.
Informacje o btedach sg rowniez dostepne poprzez IO-Link.

:IIVyswm- Typ Opis Ro’zwmzywanle proble-
acz mow
|IOE.n Btad * Usterka urzadzenia / » Nalezy wymienic
urzadzenie niesprawne urzadzenie.
SENnS Ostrze- | Btedny sygnat czujnika » Sprawdzenie pozyciji
zenie * Rura nie jest wystarczajgco montazowej— 5
wypetniona przez medium. | » Sprawdzenie przewodnosci
* Medium o zbyt matej medium (2 20 uS/cm).
przewodnosci.
Brak wy- Btad * Zbyt niskie napiecie » SprawdZ napiecie zasilania.
Swietlania zasilania. » Zmien parametr [diS] —
* Parametr [diS] = OFF 10.5.2
Loc Ostrze- | Przyciski programujgce zablo- | » Odblokuj urzgdzenie —
zenie kowane, zmiana parametrow
odrzucona.
C.Loc Ostrze- | Przyciski tymczasowo zablo- | » Zakoncz parametryzacje
zenie kowane, aktywna parametry- poprzez 10-Link.
zacja poprzez |O-Link.
S.Loc Ostrze- | Przyciski zablokowane przez | » Odblokuj urzgdzenie
zenie oprogramowanie, zmiana poprzez 10-Link uzywajgc
parametrow odrzucona. oprogramowania.
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Wyswie-

Rozwigzywanie proble-

P

tlacz Typ REE mow
UL Ostrze- | Wartos¢ procesowa ponize; » Sprawdz zakres przeptywu /
zenie mierzonego zakresu. temperatury.
* Biezgca wartos¢ pomiedzy
-130 % ... -120 % VMR
* Wartos¢ temperatury
pomiedzy
-50...-40 °C lub -58...40 °F
cr.UL Btad Poziom ponizej zakresu » SprawdZ zakres przeptywu /
pomiarowego. temperatury.
* Wartosc¢ przeptywu < -130
% VMR
* Wartos¢ temperatury < -
50 °C or -58 °F
OL Ostrze- | Przekroczony zakres wyswie- | » Sprawdz zakres przeptywu /
zenie tlacza. temperatury.
* Biezaca wartos¢ pomiedzy
120 % ... 130% VMR
* Wartos¢ temperatury
pomiedzy 100...110 °C lub
212...230 °F
cr.OL Btad Przekroczenie zakresu pomia- | » Sprawdz zakres przeptywu /
rowego. temperatury.
* Warto$¢ przeptywu > 130
% VMR
* Wartos¢ temperatury >
110 °C lub -230 °F
PArA Btad Préba nastawy parametru » Powtdrzy¢ ustawianie.
poza zakresem.
SC1 Ostrze- | Dioda LED stanu wyj$cia » Nalezy sprawdzi¢ czy na
zenie OUT1 miga: Zwarcie wyjscia wyjsciu 1 nie wystgpito
OUT1 zwarcie lub czy nie jest
przecigzone.
SC2 Ostrze- | Dioda LED stanu wyj$cia » Sprawdz czy na wyjsciu
zenie OUT2 miga: Zwarcie wyjscia OUT2 nie wystapito zwarcie

OouT2

lub czy nie jest przecigzone.
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Wyswie- Rozwigzywanie proble-

Typ Opis

tlacz mow
SC Ostrze- | Diody LED stanu wyjs¢ OUT1 | » Sprawdz czy na wyjsciach
zenie I OUT2 migajg: Zwarcie na OUT1 i OUT2 nie wystgpito

obydwu wyjsciach. zwarcie lub czy sg

przecigzone.

MEW = koncowa wartos¢ zakresu pomiarowego

13 Dane techniczne
Dalsze dane techniczne i rysunki wymiarowe pod adresem www.ifm.com

14 Ustawienia fabryczne

Parametr Ustawienia fabryczne Ustawienia
SMxxx0 SMxxx1 uzytkownika

SP1 20% * 20% *

rP1 19,5 % * 19,5 % *

ImPS 0,1 0,02

ImPR YES YES

Oou1 Hno Hno

Ou2 | I

SP2 (FLOW) 40 % * 40 % *

rP2 (FLOW) 39,5 % * 39,5% *

SP2 (TEMP) 20°C 68 °F

rP2 (TEMP) 19,6 °C 67,3 °F

ASP2 (FLOW) 0% * 0% *

AEP2 (FLOW) 100 % * 100 % *

ASP2 (TEMP) -20°C -4 °F

AEP2 (TEMP) 80 °C 176 °F

FEP 100 % * 100 % *

FrEP 1 KHz 1 KHz

FDir + +
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Parametr Ustawienia fabryczne Ustawienia
SMxxx0 SMxxx1 uzytkownika
FPro -+ -+
LFC 5 l/min 1,1 gpm
Din2 +EDG +EDG
FOU1 OFF OFF
FOU2 OFF OFF
dSt 0 0
P-n PnP PnP
dAP 0,6s 0,6s
rTo OFF OFF
diS d2 d2
Uni Lmin gpm
SELd FLOW FLOW
SEL2 FLOW FLOW
EP.On OFF OFF
dEP.E 0s 0s
dEP.F 2s 23
EP.SP 75 % 75 %
S.FLW 20 % 20 %
S.TMP 20 °C 68 °F
S.TIM 3 min 3 min

* 20 % wartosci koncowej zakresu pomiarowego

Wiecej informacji na www.ifm.com
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