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1 Wstep

Instrukcje, dane techniczne, aprobaty i dodatkowe informacje mozna znalez¢ za pomocg kodu QR na
urzgdzeniu/opakowaniu lub na stronie www.ifm.com.

1.1 Symbole

v Wymaganie

> Instrukcje

> Reakcja, rezultat
[...] Oznaczenie klawiszy i przyciskow lub wskazan
-> Odnosnik

] Wazna uwaga

°

Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania lub zaktécen.

Informacje

[Ho

Nota uzupetniajgca
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2 Instrukcje bezpieczenstwa

» Opisane urzadzenie jest elementem przeznaczonym do integracji z systemem.
— Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

— Producent systemu odpowiada za przeprowadzenie oceny ryzyka i stworzenie dokumentacji
zgodnie z wymaganiami prawa i odpowiednich norm, w celu dostarczenia jej uzytkownikowi i
operatorowi systemu. Dokumentacja ta powinna zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i
instrukcje dotyczgce bezpieczehstwa dla operatora i uzytkownika oraz, jezeli to niezbedne, dla
kazdego pracownika serwisu autoryzowanego przez producenta systemu.

* Nalezy przeczyta¢ ten dokument przed przystgpieniem do konfiguracji urzgdzenia i zachowac¢ go
przez caty okres uzytkowania.

* Nalezy upewnic¢ sie, ze urzgdzenie moze zostac¢ zastosowane w Panstwa aplikacji bez
jakichkolwiek zastrzezen.

* Produkt nalezy uzywac tylko zgodnie z przeznaczeniem—> Zastosowania).
* Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (- Dane techniczne).

* Niewtasciwe uzytkowanie urzgdzenia i niezastosowanie sie do instrukcji obstugi oraz danych
technicznych moze doprowadzi¢ do szkéd materialnych lub skaleczenia.

» Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki ingerencji w urzgdzenie lub niewtasciwego
uzycia przez operatora. Takie dziatania mogg powodowac utrate roszczeh gwarancyjnych.

» Instalacja, podigczenie elektryczne, konfiguracja, obstuga i konserwacja urzgdzenia muszg byc¢
przeprowadzone przez wykwalifikowany personel upowazniony przez uzytkownika maszyny.

* Nalezy chroni¢ urzadzenie i przewody przed uszkodzeniem.
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3 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Urzadzenie mierzy i monitoruje cidnienie systemowe lub poziom hydrostatyczny oraz temperature

systemowa.
3.1 Obszar zastosowan
Rodzaj cisnienia: cisnienie wzgledne
¢ | Informacje dotyczace warto$ci cisnienia znamionowego i ci$nienia niszczacego > Karta
* ) katalogowa
] Nie dopuszczaé do statycznego i dynamicznego nadcisnienia przekraczajgcego wskazang
* J wartos¢ cisnienia znamionowego, podejmujgc odpowiednie kroki. Nie wolno przekraczaé
podanego cisnienia niszczgcego. Urzgdzenie moze ulec zniszczeniu, jesli wartos¢ cisnienia
niszczgcego zostanie przekroczona nawet na krotki okres czasu. UWAGA: Ryzyko doznania
urazu!
9 | Nie nadajg sie do uktadow, ktére muszg spetniac kryteria E9.2 / 63-04 normy 3-A 63-04.
ﬁ Urzadzenia sg odporne na podcisnienie. Nalezy stosowac sie do danych w karcie katalogowe;j!
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4 Dziatanie

Cela pomiarowa:
» Cisnienie systemowe jest mierzone przez ceramiczny, pojemnosciowy ukfad pomiarowy.

* Uszczelnienie ceramicznej celi pomiarowej nie zawiera elastomerdw, dzieki czemu nie wymaga
konserwacji.

»  Temperatura medium jest rejestrowana z tytu ceramicznej celi pomiarowej: Wz6r obliczania
doktadnosci > Karta katalogowa.

Transmisja sygnatu:

* Urzadzenie moze byc¢ eksploatowane w trybie SIO (standardowe wejscie-wyjscie ) lub w trybie 10-
Link. Podstawowym trybem pracy jest SIO. Po podtgczeniu do mastera 10-Link urzgdzenie
automatycznie przetgcza sie w tryb 10-Link. Dodatkowe przetgczanie reczne nie jest wymagane.

Tryb SIO:

» Sygnat analogowy mierzonej wartosci cisnienia 4-20 mA (pin 2).
* Informacja o przetaczeniu (pin 4).

Tryb 10-Link:

* Mierzona warto$¢ ci$nienia

e Zmierzona wartos¢ temperatury

* Przekroczenie i spadek ponizej granic zakresu pomiaru

» Status urzadzenia

* Informacje o przetgczaniu

* Parametryzacja

» Diagnostyka urzgdzenia (zdarzenia)

41 10-Link

IO-Link jest miedzynarodowo standaryzowang technologig wejscia-wyjscia (IEC 61131-9) do
komunikacji z czujnikami i aktuatorami.

o) Wiecej informacji o |I0-Link pod adresem: www.io-link.com

1

IO-Link oferuje nastepujace korzysci:

» Odporne na zakiécenia przesytanie kilku wartosci procesowych.

» Ustawianie parametréw podczas pracy, jak rowniez punkt-punkt na stanowisku operatora.

» Diagnostyka urzgdzenia (zdarzenia)

* Przechowywanie danych: Automatyczne ustawianie nowych parametréw w przypadku wymiany.
*  Wykrywanie podtgczonych urzadzen.

* Dowolnie definiowalne parametry identyfikacji urzgdzeh w zaktadzie.

Informacje i dokumentacja interfejsu 10-Link pod adresem: www.io-link.ifm

=



http://io-link.com
http://io-link.ifm
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4.2 Wiasciwosci |O-Link czujnika

4.21 Opis interfejsu 10-Link
Opis interfejsu 10-Link mozna znalez¢ w witrynie

Czujnik podaje wewnetrzng temperature urzadzenia jako parametr do odczytu w celach
diagnostycznych.

4.2.2 Wewnetrzna temperatura urzadzenia

Temperature wewnetrzng czujnika mozna odczytac przez kanat |O-Link. Zakres pomiarowy:
-25...155°C (-13...311°F), rozdzielczos¢ 1°C (1,8°F), doktadnos¢ +/- 5°C (9°F). Informacje o zakresie
pomiarowym i doktadnosci - Karta katalogowa.

4.2.3 Licznik zdarzen nadmiernego cisnienia

Urzgdzenie posiada licznik zdarzen nadcisnienia. Mozna ustawi¢ wartos¢, powyzej ktorej cisnienie jest
uznawane za nadmierne ci$nienie.

* HIPC = Licznik zdarzeh nadmiernego cisnienie.
HIPC zlicza, jak czesto warto$¢ graniczna HIPS zostata przekroczona.
Warto$¢ musi by¢ przekroczona przez co najmniej 0,5 s.

* HIPS = Prég nadmiernego cisnienia.

Parametr [HIPC] mozna zresetowac poleceniem resetowania [Reset_HIPC] i przyciskiem [Back-to-
Box]. Zob.: Reset czujnika / parametru (= [ 30)

W przypadku przerwania napiecia zasilania moze dojs¢ do utraty maksymalnie zdarzen z
ostatnich 10 minut, poniewaz sg one sumowane w tle i nie zostaty jeszcze trwale zapisane w
pamieci.

i

4.2.4 Lokalizacja optyczna

Czujnik moze zosta¢ zlokalizowany w instalacji za pomocg polecen [Flash_On] / [Flash_Off]. Gdy
uzyto tego polecenia, diody LED stanu przetgczania migajg i wyswietlany jest napis[IO-L].

4.2.5 Rejestrowanie zdarzen

W przypadku IO-Link, czujnik posiada dwa mechanizmy rejestrowania zdarzen:
» Historia zdarzen (Parametr [Event_History])

» Licznik zdarzeh (Parametr [Event_Counter])

Ostatnie 20 zdarzen, ktére wystgpity, jest rejestrowanych w historii zdarzen. Dopdki nie wystgpito
zadne zdarzenie, na tej liscie pojawia sie wartos¢ [noEvent] lub [0].

Licznik zdarzen (ograniczony do 2% zdarzen) moze postuzy¢ do odczytania, jak czesto dane
zdarzenie wystgpito w czujniku.

Licznik zdarzen i historie zdarzeh mozna by¢ zresetowa¢ za pomocg komend 10-Link
[RESET_EVENT_HISTROY], [RESET_EVENT_COUTER] i [Back-to-Box ].

Zob.: Reset czujnika / parametru (= [ 30)

4.2.6 Licznik godzin pracy

W parametrze [operating_hours] zliczane sg godziny, podczas ktérych czujnik byt aktywny (nie mozna
go zresetowac).


http://io-link.ifm
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4.2.7 Liczniki cykli przetaczania

Czujnik zlicza cykle przetgczania na wyjsciu 1 i wyjsciu 2 w parametrze [OUT_Counter] i zapisuje te
wartos¢ co petne 60 minut.
Zresetowanie jest mozliwe za pomocg funkcji [Reset_to_zero] lub resetu do ustawien fabrycznych

[Back to Box].

Zob.: Reset czujnika / parametru (= [ 30)

4.3 Stan zdefiniowany w przypadku usterki

W przypadku wykrycia btedu lub awarii wyjsScie analogowe przechodzi w okreslony stan (= 21,5 mA).

i

W przypadku sygnalizacji usterki ( = 21,5 mA)

» Odczyta¢ parametry przez I0-Link lub skontaktowa¢ sie z producentem.

4.4 Tryby pracy

Tryb pracy jest okreslony przez okablowanie (- Potgczenie elektryczne) i rozpoznawany
automatycznie przez urzgdzenie.

441

Praca 2-przewodowa

| OUT2 (pin 2)

| sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 4...20 mA lub 20...4 mA

4.4.2 Praca 3-przewodowa

OUT1 (pin 4) 2 mozliwosci (automatyczne przetaczanie)
* sygnat przetgczajgcy dla wartosci granicznych cisnienia
» Komunikacja poprzez 10-Link

OUT2 (pin 2) 3 mozliwosci (reczne przetgczanie w menu)

» sygnat przetgczajgcy dla wartosci granicznych cisnienia
» Sygnat analogowy proporcjonalny do ci$nienia 4...20 mA
» Sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 20...4 mA

4.5 Funkcja przetaczania (tylko dla podigczenia 3-przewodowego)

OUTx zmienia swdj stan przetagczenia, jesli znajdzie sie powyzej lub ponizej ustalonych limitéw
przetgczania (SPx, rPx). Mozna nastawi¢ nastepujgce funkcje przetgczajace:

°

Funkcja histerezy / normalnie otwarte: [OUx] = [Hno] (- Rysunek funkcji histerezy).

Funkcja histerezy / normalnie zamkniete: [OUx] = [Hnc] (= Rysunek funkgji histerezy).

Najpierw nastawia sie punkt zatgczania (SPx), a nastepnie punkt zerowania (rPx) w pozadanej
odlegtosci.

Funkcja okna / normalnie otwarte: [OUx] = [Fno] (- Rysunek — funkcja okna).

Funkcja okna / normalnie zamkniete: [OUx] = [Fnc](- Rysunek — funkcja okna)

Szerokos¢ zakresu okna reguluje sie nastawami punktow przetgczania SPx oraz rPx. SPx = gérna
wartosc¢, rPx = dolna wartos¢.
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P P (FE w
SP sP
HY
rP P
t t
(1) Hno 8 Fno
: Hnc 0 Fnc
Rys. 1: Funkcja histerezy Rys. 2: Funkcja okna
P = Cisnienie w uktadzie
HY = Histereza
FE = Okno

4.6 Wyjscie analogowe

Urzgdzenie przekazuje sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia. W zakresie pomiaru sygnat
analogowy pozostaje w zakresie 4...20 mA. Mozliwos¢ skalowania zakresu pomiaru:

* [ASP2] okresla mierzong wartos¢, przy ktorej sygnat wyjsciowy wynosi 4 mA.

» [AEP2] okresla mierzong wartos¢, przy ktorej sygnat wyjsciowy wynosi 20 mA.

o] Minimalna réznica pomiedzy [ ASP2] a [ AEP2 ] = 20% wartosci koncowej zakresu
1 pomiarowego.

Jesli mierzona warto$¢ znajduje sie poza zakresem pomiaru lub w przypadku btedu wewnetrznego
urzgdzenie wysyta sygnat prgdowy przedstawiony na nastepnym rysunku. Sygnat analogowy w
przypadku btedu mozna ustawiac:

+ [FOU] = On (wt.) okresla, ze sygnat analogowy w przypadku btedu przechodzi do wartosci
maksymalnej (21,5 mA).

10
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Rys. 3: Charakterystyka wyj$ciowa wyjscia analogowego do Namur

1: Sygnat analogowy

2: Mierzona wartos$¢ (w skonfigurowanym urzadzeniu)

3: Zakres pomiaru (ustawienie fabryczne)

4: Skalowany zakres pomiaru

P: Cisnienie

MAW: Warto$¢ poczatkowa zakresu pomiaru przy nieskalowanym zakresie pomiaru.
MEW: Wartos$¢ koncowa zakresu pomiaru z nieskalowanym zakresem pomiaru
ASP: Analogowy punkt poczgtkowy przy skalowanym zakresie pomiaru

AEP: Analogowy punkt koncowy przy skalowanym zakresie pomiaru

UL: Ponizej zakresu wyswietlacza

OL: Powyzej zakresu wyswietlacza

FOU: Zachowanie wyjscia w przypadku wystgpienia btedu

4.7 Kalibracja dostosowana do potrzeb klienta

Kalibracja dla konkretnego klienta zmienia krzywag mierzonych warto$ci w poréwnaniu z rzeczywistymi
mierzonymi wartosciami (kalibracja punktu zerowego i korekta gradientu). Zachowac¢ nastepujgca
kolejnosc¢:

» Przeprowadzi¢ kalibracje zera [coF] w zakresie -5%....+5% wartosci koncowej zakresu pomiaru
(VMR).

» Wykona¢ wspodtczynnik kalibracji [CGA] w zakresie -5%....+5% wartosci koncowej zakresu pomiaru
(VMR). Poprzednia kalibracja punktu zerowego pozostaje.

Przyklad: Zmiana punktu zerowego [coF]

A A: Sygnat wyjsciowy:
A SV . o
105 % MEW D: Cisnienie
. Vo MEW: Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego
100 % MEW VO: Krzywa mierzonych warto$ci przy ustawieniach fabrycznych
&V2 V1,  Zmieniona krzywa mierzonych warto$ci
95 % MEW "‘.“ 5 i V2:
MEW D

Przyktad: Zmiana gradientu [CGA]

11
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A ) LV
105 % MEW i
)
100 % MEW
95 % MEW o V2

MEW

D

MEW:
VO:
V1,
V2:

Sygnat wyjsciowy:

Cisnienie

Warto$¢ koncowa zakresu pomiarowego

Krzywa mierzonych warto$ci przy ustawieniach fabrycznych
Zmieniona krzywa mierzonych wartosci

Zmiana gradientu jest wskazywana procentowo.

» Wprowadz start analogowy [ASP] i [AEP] recznie lub poprzez funkcje uczenia.

12

9 | Zmiana gradientu [CGA] i przesuniecia [coF] wptywa na wartosci [ASP] i [AEP].
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5 Montaz stozka uszczelniajgcego G1 (P116xx)

9 | Przed zainstalowaniem i odinstalowaniem urzadzenia: nalezy upewnic sig, ze w ukfadzie nie
* J wystepuje cisnienie a w rurze lub zbiorniku nie wystepuje medium.

» Uwaga na zagrozenia zwigzane z temperaturami maszyny/medium.

Informacje na ten temat dostepne na stronie:

i

P Przestrzega¢ instrukcji montazu adaptera.

» Uzy¢ odpowiedniej pasty smarujgcej, zatwierdzonej do danego zastosowania.
» Wiozy¢ czujnik z adapterem procesowym do przytgcza procesowego.

» Dokreci¢ za pomoca klucza: Moment dokrecenia wynosi 20 Nm.

Adapter procesowy moze by¢ dostosowany do réznych przytgczy procesowych.
Dostepne sg nastepujace opcje:

1: Montaz w adapterze procesowym z pierscieniem uszczelniajagcym
» Przed zamontowaniem czujnika wiozy¢ pierscien uszczelniajgcy do rowka adaptera.

» W zastosowaniach higienicznych nalezy stosowa¢ odpowiedni O-ring zatwierdzony do danego
zastosowania.

Stosowanie kroc¢céw do wspawania:

» Podczas procesu spawania nalezy upewni¢ sie, ze adapter nie jest zdeformowany i ze obszar
uszczelnienia nie jest naruszony.

P Nalezy przestrzegac¢ instrukcji obstugi i karty katalogowej zastosowanego adaptera.

» W celu optymalizacji przewodzenia ciepta nalezy zastosowac trzpien mosiezny E30435.

] Przy przerabianiu spoiny spawalniczej:

» Poming¢ lub zabezpieczyé obszar uszczelnienia.

2: Montaz w adapterze procesowym z metalowg krawedzig uszczelniajaca

Uszczelnienie bez elastomeru w zastosowaniach chemicznych jest mozliwe dzigki uszczelce metal na
metal.

» W przypadku zastosowan higienicznych nalezy unika¢ wielokrotnego montazu, aby nie pogorszy¢
efektu uszczelnienia.

Gwarancja dtugotrwatego, stabilnego efektu uszczelnienia istnieje tylko przy jednorazowym montazu.
Stosowanie kroccéw do wspawania:

P Podczas procesu spawania nalezy upewnic¢ sie, ze adapter nie jest zdeformowany i ze krawedz
uszczelnienia nie jest naruszona.

» Nalezy przestrzegac¢ instrukcji obstugi i karty katalogowej zastosowanego adaptera.

» W celu optymalizacji przewodzenia ciepta nalezy zastosowac trzpien mosiezny E30435.

] Przy przerabianiu spoiny spawalniczej:

P Pozostawi¢ lub zabezpieczy¢ krawedz uszczelniajaca.

3: Montaz do kotnierza G1 / gniazda G1
Czujnik jest uszczelniony pierscieniem z tytu przytgcza procesowego.

P Powierzchnia uszczelniajgca kotnierza / gniazda musi by¢ zréwnana z brzegiem gwintowanego
otworu i musi mie¢ charakterystyke powierzchni min. Rz = 6,3 (przestrzega¢ DIN EN ISO 1179-1).
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5.1 Stosowanie w strefach higienicznych wediug 3-A

Ponizsze uwagi dotyczg urzgdzen z certyfikatem 3A:

» Do przytgcza procesowego nalezy stosowac wytgcznie adaptery
dopuszczone wedtug normy A-3.

» Nie nalezy montowa¢ urzgdzenia w najnizszym punkcie rury ani
zbiornika (pozycja 5), aby medium mogto sptyngé z powierzchni
elementu pomiarowego.

5.2 Stosowanie w strefach aseptycznych zgodnie z wymogami
EHEDG

Nalezy upewni€ sie, ze montaz urzgdzenia w instalacji jest zgodny z wytycznymi EHEDG. Patrz
dokumenty grupy roboczej EHEDG.
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6 Montaz stozka uszczelniajacego G1 z nakretka
sprzegajaca (P118xx)

] Przed montazem i demontazem urzgdzenia: nalezy upewnic sie, ze w ukfadzie nie wystepuje
* J cisnienie a w rurze lub zbiorniku nie wystepuje medium.

» Uwaga na zagrozenia zwigzane z temperaturami maszyny/medium.

] Urzgdzenie moze by¢é montowane wytgcznie w przytgczu procesowym ifm z zaprojektowanym
* J do tego celu stozkiem uszczelniajgcym G1.

ﬁ Informacje na ten temat dostepne na stronie:

P Przestrzega¢ instrukcji montazu adaptera.

P Upewnic sie, ze czujnik jest docisniety za pomoca nakretki tgczacej do metalowego ogranicznika w
przedniej czesci stykajgcej sie z produktem. Musi to by¢ niezalezne od tego, czy stosowany jest
adapter z metalowg krawedzig uszczelniajgca, czy tez O-ring przed ogranicznikiem (jako
uszczelnienie po stronie medium).

D> Jesli urzgdzenie zostanie zainstalowane w gwincie 1" bez metalowego ogranicznika, doprowadzi to
do uszkodzenia uszczelki.

o) Czujniki serii PIx7xx, PMx7xx i PI26xx sg dostepne do montazu w tulejach gwintowanych 1" z
1 odpowiednio zaprojektowang powierzchnig pomiarowa.

1: Czujnik
/@46 2: tuleja gwintowana
3: Przytgcze procesowe
/(9 4: O-ring (jesli jest uzywany)
34

N
gl

P Lekko nasmarowa¢ gwint tulei gwintowanej (2) uzywajgc pasty odpowiedniej do danego
zastosowania.

» Wiozy¢ czujnik (1) do przytacza procesowego (3).
» Nasung¢ tuleje gwintowang (2) na gwint wewnetrzny przytacza procesowego (3) i luzno wkrecic.

» Wyréwnacé czujnik (1) i dokreci¢ tuleje gwintowang (2) za pomoca klucza, przytrzymujgc czujnik (1)
w potozeniu dopasowanym. Moment dokrecenia wynosi 20 Nm.

Adapter procesowy moze by¢ dostosowany do réznych przytgczy procesowych.
Dostepne sg nastepujace opcje:

1: Montaz w adapterze procesowym z pierscieniem uszczelniajacym

» Przed zamontowaniem czujnika wtozy¢ pierscien uszczelniajgcy do rowka adaptera.

» W zastosowaniach higienicznych nalezy stosowac¢ odpowiedni O-ring zatwierdzony do danego
zastosowania.

Stosowanie kroccéw do wspawania:

P Podczas procesu spawania nalezy upewnic sie, ze adapter nie jest zdeformowany i ze obszar
uszczelnienia nie jest naruszony.

P Nalezy przestrzegac¢ instrukcji obstugi i karty katalogowej zastosowanego adaptera.

» W celu optymalizacji przewodzenia ciepta nalezy zastosowac trzpien mosiezny E30435.
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Przy przerabianiu spoiny spawalniczej:

» Poming¢ lub zabezpieczyé obszar uszczelnienia.

2: Montaz w adapterze procesowym z metalowg krawedzig uszczelniajgca

Uszczelnienie bez elastomeru w zastosowaniach chemicznych jest mozliwe dzieki uszczelce metal na
metal.

» W przypadku zastosowan higienicznych nalezy unika¢ wielokrotnego montazu, aby nie pogorszyé
efektu uszczelnienia.

Gwarancja diugotrwatego, stabilnego efektu uszczelnienia istnieje tylko przy jednorazowym montazu.
Stosowanie kro¢céw do wspawania:

» Podczas procesu spawania nalezy upewni¢ sie, ze adapter nie jest zdeformowany i ze krawedz
uszczelnienia nie jest naruszona.

P Nalezy przestrzegac¢ instrukcji obstugi i karty katalogowej zastosowanego adaptera.

» W celu optymalizacji przewodzenia ciepta nalezy zastosowac trzpien mosiezny E30435.

] Przy przerabianiu spoiny spawalniczej:

P Pozostawi¢ lub zabezpieczy¢ krawedz uszczelniajaca.

6.1 Stosowanie w strefach higienicznych wedtug 3-A

Ponizsze uwagi dotyczg urzgdzen z certyfikatem 3A:

» Do przytgcza procesowego nalezy stosowac wytgcznie adaptery
dopuszczone wedtug normy A-3.

» Nie nalezy montowac¢ urzgdzenia w najnizszym punkcie rury ani
zbiornika (pozycja 5), aby medium mogto sptyng¢ z powierzchni
elementu pomiarowego.

6.2 Stosowanie w strefach aseptycznych zgodnie z wymogami
EHEDG

Nalezy upewnic¢ sig, ze montaz urzadzenia w instalacji jest zgodny z wytycznymi EHEDG. Patrz
dokumenty grupy roboczej EHEDG.

6.3 Membrana wentylacyjna

Czujnik o wartosci koncowej zakresu pomiaru 100 bar nie posiada membrany wentylacyjne;j.

i

6.3.1 Funkcja membrany wentylacyjnej

Membrana wentylacyjna umozliwia pomiar cisnienia wzglednego, poniewaz dochodzi do wyréwnania
wahan ci$nienia wynikajgcego z warunkéw atmosferycznych i zaleznego od temperatury miedzy celg
pomiarowg a otoczeniem.

Membrane wentylacyjng zabezpieczono przed uszkodzeniem przykrecang pokrywa filtrujgcg z
otworami na obwodzie.

16



Elektroniczny czujnik ci$nienia P116xx P118xx

] Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie membrany wentylacyjnej nalezy uwzgledni¢ nastepujgce
s J czynniki:
P Usunaé zanieczyszczenia i $rodki czyszczgce duzg iloscig wody z obnizonym poziomem
wapna.
] Jesli czujnik znajduje sie w stanie chtodzenia:

P Unikac kontaktu membrany wentylacyjnej z cieczami, aby nie dopusci¢ do wytworzenia
podcisnienia w uktadzie pomiarowym, ktére (skutkuje nieznacznie zafatszowang wartoscig
mierzong ) i dodatkowym obcigzeniem membrany.

6.3.2 Orientacja pokrywy filtrujgcej

Wybra¢ taki sposdb montazu, aby pokrywa filtrujgca byta ustawiona poziomo, a kondensat mégt
sptywac grawitacyjnie.

» Idealna orientacja (1):

X /:xL Pokrywa filtrujgca znajduje sie w pozycji poziome;j.

> Membrana wentylacyjna (2) w pokrywie filtrujgcej w potozeniu

%) pionowym.

@] » Maksymalne pochylenie pokrywy filtrujacej: 30° (3)

XZ

6.3.3 Wymiana pokrywy filtrujacej

| (1) Wymieni¢ pokrywe filtrujgcg wraz z membrang wentylacyjng (E30483).

W trudnych warunkach otoczenia lub w sytuacji montazowej, ktéra nie odpowiada idealnemu
ustawieniu (1), mozna zastosowac nastepujgce akcesoria w celu ochrony membrany wentylacyjnej:

2)) (Wymieni¢ pokrywe filtrujgca na wersje zamknietg (E30148)*.

(3) Wymienic¢ pokrywe filtrujgcg na wersje z kro¢cem i rurkg wentylujgcg wyprowadzong do zabezpieczonego i suchego miej-
sca (E30139).

(4) Zestaw akcesoriéw (E30467) ze zintegrowang membrang zamienng (membrana wentylacyjna). Zalecany do wymagajg-
cych chemicznie zastosowan w czyszczeniu zewnetrznym. Funkcja: (= Instrukcje montazu E30467).
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» Podczas wymiany unikaé zanieczyszczenia i wilgoci.

&

P Ostroznie oczysci¢ gwint ze wszystkich pozostatosci.
P Nie uszkodzi¢ powierzchni klejacej membrany na czujniku.

P Przestrzegac wiasciwej orientacji pokrywy filtrujgcej (= Instrukcje montazu E30139 /
E30467).

"W przypadku zastosowania zamknietej pokrywy filtrujgcej nie wystepuje wyréwnywanie
ci$nienia w celi pomiarowej. Powoduje to odchylenia pomiarowe wynikajgce z:

» wahan cisnienia atmosferycznego.

» wahan cisnienia wewnetrznego urzgdzenia przy zmianach temperatury.
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7 Podigczenie elektryczne

elektrycznych.

9 | Urzadzenie musi zosta¢ podtgczone przez wykwalifikowanego elektryka.

Nalezy przestrzega¢ krajowych i miedzynarodowych przepiséw dotyczgcych instalacji urzgdzen

Obwdd urzgdzenia jest odizolowany od czesci dotykowych przez izolacje funkcjonalna.

Napiecie zasilania SELV, PELV zgodnie z arkuszem danych technicznych.

P Odtgczy¢ zasilanie.

P Podtaczy¢ urzadzenie w nastepujacy sposob:

_/1__ BN L+

@

NZoWH__ Gy

Praca 2-przewodowa

2: Praca 3-przewodowa

1 ; BN L+
> 2o oure
® 22K our
-\i_: BU L—
Pin Kolory zyt
1: BN brgzowa
2: WH biaty
3: BU niebieski
4: BK czarna

OUT1: wyjscie przetgczajgce lub 10-Link

OUT2: Wyjscie przetgczajace lub wyjscie analogowe

Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2

Przyktadowe obwody:

@ 1,BN L
2. WH
-

4 _ BK

3.BU -

BN
2 _WH
-

4 _ BK
3 . BU

2 x wyjscie PNP

2 x wyjscie NPN

1 x wyjscie PNP / 1 x wyj$cie analogo-
we

1 x wyjscie NPN / 1 x wyjscie analogo-
we
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8 Wysw rzyciski sterujace

©

ietlacz i
|
|

) YV

|

® O O ®

Eﬁg ©©‘7¢

1 do 8: Diody wskazujace LED

LED 1-6 Jednostka miary wartos$ci procesowej ci$nienia (przyporzadkowanie jest zalezne od urzadzenia).
LED 7 Stan przetgczenia OUT2 (witgcza sie, kiedy przetgczane jest wyjscie 2).
LED 8 Stan przetgczenia OUT1 (wigcza sie, kiedy przetgczane jest wyjscie 1).

9: Przycisk (Enter)

Wybor parametrow i zatwierdzanie wartosci parametréw

10 do 11: Przyciski ze strzatka w gore [A]iw dét [V]

Ustawianie wartosci parametréw (przewijanie po wcisnieciu i przytrzymaniu, jednorazowe nacisniecie powoduje jednostkowg
zmiane wartosci).
Anulowanie wprowadzania danych lub powrét do menu: Nacisngé jednoczesnie [A] + [V ].

12: 4-pozycyjny wyswietlacz alfanumeryczny

Wyswietlacz: Aktualnie mierzone cisnienie systemowe
Wyswietlacz: Parametry i warto$ci parametréw
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9 Menu

9.1 Struktura menu: Menu gtéwne

RUN
9.05

[ IHZL I%E 1000 | Aspz'l%lTl

| FL2 l%] 900 | |AE_P2I% 1000 |

i

1: Zmiana na poziom 2 menu (funkcje rozszerzone).

Pozycje menu podswietlone na szaro sg aktywne w zaleznosci od konfiguracji wyjscia.

9.2 Wyjasnienie menu giéwnego

SPx / rPx* Funkcja histerezy: gérna / dolna warto$¢ graniczna ci$nienia systemowego, przy ktérej przetgcza sie wyj-
Scie OUTx.
Wymaganie: Ustawienie OUTx to [Hno] lub [Hnc].

FHx / FLx* Funkcja okna: gérna / dolna warto$¢ graniczna cisnienia systemowego, przy ktorej przetgcza sie wyjscie
OuUTx.
Wymaganie: Ustawienie OUTx to [Fno] lub [Fnc].

ASP2 Warto$¢ poczagtkowa zakresu analogowego dla ci$nienia w instalacji: warto$¢ mierzona, przy ktérej sygnat
wyjsciowy wynosi 4 mA (20 mA). Wymaganie: OUT2 jest ustawione jako [I] lub ([INEG]).

AEP2 Warto$¢ konicowa sygnatu analogowego dla cisnienia w instalacji: warto$¢ mierzona, przy ktorej sygnat wyj-
Sciowy wynosi 20 mA (4 mA). Wymaganie: OUT2 jest ustawione jako [I] lub ([InEG]).

tCOF Kalibracja punktu zerowego metodg uczenia

tASP Uczenie poczatkowej wartosci wyjscia analogowego: nauczona wartos¢, przy ktorej sygnat wyjsciowy wyno-
si 4 mA (20 mA jezeli [OU2] =InEQG]).

tAEP Uczenie koncowej wartosci wyjscia analogowego: nauczona wartos¢, przy ktérej sygnat wyjsciowy wynosi
20 mA (4 mA jezeli [OU2] =InEG]).

EF Funkcje rozszerzone/otwarcie poziomu 2 menu.

* nieaktywne gdy wybrano prace 2-przewodowa.
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9.3 Struktura menu: Poziom 2 (funkcje rozszerzone)

[ P 1 Fop as =@
-
D— [sm }——(2)

1: Przejscie do menu gtéwnego, 2: Przejscie do poziomu 3 menu (symulacja).

Wyszarzone pozycje menu sg nieaktywne w przypadku pracy 2-przewodowe;j.

i

9.4 Objasnienia do 2 poziomu menu

rES Przywracanie ustawien fabrycznych.

* [APPL] = Reset aplikac;ji

» [btb] = Polecenie Back to Box

Zob.: Reset czujnika / parametru (- [ 30)

out* Funkcja wyjscia dla OUT1:

» Sygnat przetgczajacy dla wartosci granicznych ci$nienia: funkcja histerezy [H ..] lub funkcja okna [F ..],
normalnie otwarte [. no] lub normalnie zamkniete [. nc], wyjscie wytaczone [Off].

ou2 Funkcja wyjscia dla OUT2:

» Sygnat przetaczajacy dla wartosci granicznych cisnienia: funkcja histerezy [H ..] lub funkcja okna [F ..],
normalnie otwarte [. no] lub normalnie zamkniete [. nc], wyj$cie wytaczone [Off].

» Sygnat analogowy dla aktualnego cisnienia w instalacji: 4...20 mA [l].

dS1/ds2* Zwioka zatgczania dla OUT1 / OUT2.

dr1/dr2* Opodznienie zerowania dla OUT1 / OUT2.

uni.P Jednostka standardowa dla warto$ci mierzonego cisnienia w instalacji (wyswietlana):
[bAr] / [mbar] / [MPA] / [kPA] / [PSI] / [inHG] / [iH20] / [mmWS].

P-n* Logika wyjscia: pnp / npn.

Hi.P Najwieksza zarejestrowana warto$¢ cisnienia w instalacji.

Lo.P Najmniejsza zarejestrowana warto$¢ cisnienia w instalacji.

FOU1* Zachowanie wyjscia 1 w przypadku wystgpienia btedu wewnetrznego.

FOU2 Zachowanie wyjscia 2 w przypadku wystgpienia btedu wewnetrznego.

dAP ;I'_I’f_lér;*i*e)nie punktu przetgczania / przeptywu danych procesowych (komunikacja 10-Link) i wyswietlacza

dAA Ttumienie wyjscia analogowego. Wymaganie: Ustawienie OUT2 na [I] (T63**).
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coF Kalibracja punktu zerowego migdzy: -5%... +5% VMR.

CGA Regulacja wartos$ci koncowej zakresu pomiaru pomiedzy: -5%... +5% VMR.
diS Odswiezanie i orientacja wyswietlacza

SIM Otwarcie podmenu SIM (symulacja)

* nieaktywne gdy wybrano prace 2-przewodowa.

** Stata czasowa tau

9.5

Struktura menu: poziom 3 (symulacja)

2: Przejscie na poziom 2 menu (funkcje rozszerzone).

9.6

Objasnienia do 3 poziomu menu

S.PRS

Symulacja ci$nienia / stanu btedu

S.Tim

Czas symulacji 1... 60 min

S.On

Start/przerwanie symulacji

i

Symulacje przerywa sie przez nacisniecie klawisza [Enter].
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10 Parametryzacja

Podczas ustawienia parametréw urzgdzenie pozostaje w trybie pracy. Kontynuuje monitorowanie
stosujgc istniejgce parametry dopoki ustawianie parametréw nie zostanie ukonczone.

10.1 Ustawianie parametréow — informacje ogoéine

Aby zmienié¢ parametry, nalezy kazdorazowo wykonac 3 kroki:

1: Wybor parametru

SP1

rP1

» Nacisng¢ [Enter], aby dostac¢ sie do menu.

» Naciska¢ [A]lub [¥] do momentu, az wymagany parametr zostanie wyswietlony.

2: Ustawienie wartosci parametru

» Nacisng¢ [Enter], w celu edycji wybranego parametru.

» Nacisng¢ [A]lub [¥] na co najmniej 1 s.

> Po uptywie 1 s: nastawiona warto$¢ zmienia sie:
przyrostowo przez jednorazowe nacidniecie przycisku lub w sposéb ciggly, przez przytrzymanie
przycisku.

Wartos¢ numeryczna jest zwiekszana przez [ A] lub zmniejszana przez [V].
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3: Potwierdzenie wartosci parametru

P Krotko nacisng¢ [Enter].

> Parametr zostanie ponownie wyswietlony. Nowa warto$¢ parametru zostata zapamietana.

Nastawianie pozostalych parametréow:

» Naciskac¢ [A]lub [¥] do momentu, az wymagany parametr zostanie wyswietlony.

Zakonczenie nastawiania parametrow:

» Naciska¢ [A] lub [¥] do momentu wysSwietlenia aktualnie zmierzonej wartosci lub odczeka¢ 30 s.

> Czujnik wraca do wyswietlania warto$ci procesowych.

i

i

Jesli podczas proby modyfikacji wartosci parametru wyswietla sie [C.Loc], jest aktywny proces
parametryzacji poprzez komunikacje 10-Link (tymczasowa blokada).

Jezeli jest wyswietlony [S.Loc] to czujnik jest trwale zablokowany przez oprogramowanie.
Blokada moze by¢ zdjeta jedynie przez dedykowane oprogramowanie.

Przejscie z menu poziom 1 na poziom 2

» Nacisng¢ [Enter], aby dosta¢ sie do menu.

P Naciskac¢ [A] lub [ ¥]dopdki nie zostanie wyswietlone [EF]
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» Nacisng¢ [Enter].
D> Wyswietlona zostanie nazwa pierwszego parametru (w tym przypadku: [rES]).

> Kontynuowaé¢ za pomoca [V ].

Blokowanie / odblokowywanie

Urzgdzenie ma elektroniczng blokade chronigcg przed niepozgdang zmiang ustawien.

Blokowanie:

E(bler A » Loc

10's

» Nalezy upewnic sie, iz urzadzenie znajduje sie w normalnym trybie pracy.
» Nacisng¢ jednoczesnie [A] + [V] przez 10 s.
> Na wyswietlaczu wyswietli sie symbol [Loc].

Przy prébie zmiany wartosci parametru przez chwile wyswietla sie [Loc].

Odblokowanie:

:EWA»

O

10's

» Nacisng¢ jednoczesnie [A] + [V] przez 10 s.

D> Na wyswietlaczu wyswietli sie symbol [uLoc].

Czas przekroczony:

Jesli podczas ustawiania parametréw zaden przycisk nie zostanie nacisniety przez 30 s, urzgdzenie
przejdzie w tryb pracy normalnej z niezmienionymi wartosciami parametréw.
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Wyijscie z parametru bez wprowadzania ustawien:

pooooooao

Enter A

O

» Nacisng¢ jednoczesnie [A] + [V].

> Powrét do poziomu menu.

Aby wyjs¢ z poziomu menu:

oooooooao

Enter A

O

P Nacisng¢ jednoczesnie [A] + [V].

> Poziom menu 2 zmienia sie na poziom 1
lub
poziom 1 zmienia sie na wyswietlacz.

10.2 Konfiguracja wyswietlacza (opcjonalne)

jednostek.

o | W przypadku pracy 2-przewodowej pozycje menu odnoszgce sie do funkcji przetgczania nie sg
1 aktywne (= Struktura menu); ponadto, dla niektérych pozycji menu wartosci parametréw
odnoszgcych sie do funkcji przetgczajgcych nie mogg by¢ wybierane.

o | Jezeli jednostka miary [uni.P] ma zosta¢ zmieniona, nalezy to zrobic¢ przed ustawieniem innych
i parametréw, aby unikngé wewnetrznych odchylen zaokraglen spowodowanych przeliczaniem

» Wybra¢ [uni.P] i ustawi¢ jednostke miary:
« [bAr], [mbAr], [MPA], [kPA].

e [psi] (w zaleznosci od urzgdzenia).

* [InHO] (w zaleznosci od urzadzenia).

* [mWS] (w zaleznosci od urzadzenia).

¢ [mMmWS] (w zaleznosci od urzgdzenia).

[uni.P]

niezmieniona.

o] Mozliwos$¢ wyboru jednostek miary — karta katalogowa.
1) UniP ma wptyw tylko na wskazanie czujnika. Warto$¢ procesowa |O-Link pozostaje
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» Wybra¢ [diS] i ustawi¢ czestotliwos¢ od$wiezania oraz orientacje wyswietlacza: [diS]
» [d1]: aktualizacja wskazania co 50 ms.

« [d2]: aktualizacja wskazania co 200 ms.

« [d3]: aktualizacja wskazania co 600 ms.

e [rd1], [rd2], [rd3]: wyswietlane jak dla d1, d2, d3; odwrdcone o 180°.
« [OFF]: W trybie pracy normalnej wyswietlacz pozostaje wytaczony.

Po nacisnigciu jednego z przyciskéw, przez 30s wyswietlana jest aktualna warto$¢ pomiarowa. Po-
nowne nacisnigcie przycisku [Enter] aktywuje tryb wyswietlania. Diody LED sygnalizujgce stan wyjs¢
pozostajg aktywne rowniez przy wytgczonym wyswietlaczu. Informacje o btedach sg wyswietlane na-
wet przy wylagczonym wyswietlaczu.

10.3 Nastawa sygnaléw wyjsciowych

10.3.1 Nastwa funkcji wyjscia

» Wybra¢ [OU1] i jedng z funkcji wyj$cia przetgczajacego: [OU1]
* [Hno] = funkcja histerezy / normalnie otwarte.

* [Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete.
» [Fno] = funkcja okna/normalnie otwarte.

* [Fnc] = funkcja okna /normalnie zamkniete

« [Off] = wyjscie wytaczone.

» Wybra¢ [OU2] i ustawi¢ funkcje: [OU2]
* [Hno] = funkcja histerezy / normalnie otwarte.

* [Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete.

* [Fno] = funkcja okna/normalnie otwarte.

* [Fnc] = funkcja okna /normalnie zamkniete

« [I] = sygnat pradowy proporcjonalny do mierzonego cisnienia 4...20 mA.

» [InEG] = sygnat pradowy proporcjonalny do mierzonego cisnienia 20...4 mA.
« [Off] = wyjscie wytgczone.

10.3.2 Nastawa punktow przelgczenia

» Nalezy wybra¢ [SP1] / [SP2] i ustawi¢ wartos$¢, przy ktérej nastgpi zataczenie wyjscia. [SP1]

[SP2]
» Nalezy wybrac¢ [rP1]/ [rP2] i ustawi¢ warto$¢, przy ktdrej nastapi zatgczenie wyjscia. [rP1]
rPx jest zawsze mniejszy niz SPx. Urzadzenie akceptuje wytacznie wartosci, ktére sg mniejsze niz [rP2]
SPx.

10.3.3 Definiowanie granic przelgczania dla funkcji okna

» [ou1] /[ou2] musi by¢ ustawione jako [Fno] lub [Fnc]. [FH1]
» Wybrac¢ [FHx] i wprowadz gorng granice. [FH2]
» Wybrac¢ [FLx] i ustaw dolng granice. [FL1]
FLx jest zawsze mniejsze niz FHx. Urzadzenie akceptuje wytgcznie wartosci, ktére sg mniejsze niz [FL2]
FHx.

10.3.4 Skalowanie wartosci analogowych dla wyjscia 2

P Zblizy¢ cisnienie systemowe do pozgdanego minimalnego i utrzymac je na statym poziomie. [tASP]
» Wybra¢ opcje [tASP], uzywajgc klawisza [Enter].

» Naciskac¢ [A] lub [ V], dopdki nie zostanie wyswietlone [----]

» Potwierdzi¢ [----] przyciskiem [Enter].

I> Aktualna warto$¢ cinienia zostanie przyjeta jako warto$¢ poczatkowa sygnatu analogowego.
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P Zblizy¢ cisnienie systemowe do pozgdanego maksymalnego i utrzymywac je na statym poziomie.
» Wybra¢ opcje [tAEP] za pomocg przycisku [Enter].

» Naciskac [A] lub [ V], dopdki nie zostanie wyswietlone [----]

» Potwierdzi¢ [----] przyciskiem [Enter].

> Aktualna wartos$¢ ci$nienia w instalacji zostanie przyjeta jako koncowa warto$¢ sygnatu
analogowego.

[tAEP]

ASP / AEP mozna ustawic tylko w okreslonych granicach (- Zakresy ustawien). Jezeli ustawienia
dokonano z nieprawidtowg wartoscig cisnienia, na wyswietlaczu przez 30 s wyswietlane sg na
przemian [Fail] i [UL]. Czas mozna anulowac¢ naciskajgc przycisk, wartos¢ ASP / AEP nie zostanie w

tym przypadku zmieniona.

Alternatywnie:

» Wybrac¢ [ASP] i ustawi¢ mierzong wartos¢, przy ktérej prad wyjsciowy wynosi 4 mA (20 mA, jezeli
[OU2] = [InEG]).

» Wybra¢ [AEP] i ustawi¢ mierzong wartos¢, przy ktérej prad wyjsciowy wynosi 20 mA (4 mA, jezeli
[OU2] = [InEG]).

Minimalna réznica pomiedzy [ASP] i [AEP] wynosi 20% warto$ci koncowej zakresu pomiarowego

(wspotczynnik skalowania "turn down" 1:5).

[ASP]
[AEP]

10.4 Ustawienia uzytkownika (opcjonalne)

10.4.1 Kalibracja punktu zerowego i regulacja wartosci koncowej zakresu

pomiarowego

» Wybrac [coF] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy -5 a +5%. O te warto$¢ zostaje przesunigta wewnetrzna
zmierzona wartosc¢ ,0”.

[coF]

Alternatywnie: automatyczne dostosowanie przesunigcia w zakresie 0 bar £ 5 %.
Upewni¢ sig, ze system nie znajduje si¢ pod cisnieniem.

Naciska¢ [Enter], az pojawi sie [tCOF].

NacisngC¢ [A] lub [ V] i przytrzymac.

Krétko mignie wartos$¢ biezgcego przesuniecia (W %).

Wyswietlana jest biezgca warto$¢ cisnienia w instalaciji.

Nacisng¢ [A]lub [V].

Krétko nacisng¢ [Enter] (= aby zatwierdzi¢ nowg wartos¢ przesuniecia).

[tcoF]

vVivvvyVvvVvvyvyy

Wybra¢ [CGA] i ustawi¢ koncowg wartos¢ zakresu pomiarowego w zakresie -5% ...+5%.
Wewnetrzna wartos¢ koncowa zakresu pomiarowego ,VMR” zostaje przesunieta o te wartosc.

[CGA]

10.4.2 Okreslenie nieprawidiowego zachowania wyjsé

» Z menu nalezy wybra¢ parametr [FOU1] i okresli¢ jego warto$¢:

* [On] = wyjscie 1 zamknie sie (ON) w przypadku wystgpienia btedu.

« [OFF] = wyjscie 1 otworzy sie (OFF) w przypadku wystapienia btedu.

» Z menu nalezy wybra¢ parametr [FOUZ2] i okresli¢ jego wartos$¢:

* [On] = wyjscie 2 WELACZA sie w przypadku usterki, sygnat analogowy podaza w kierunku wyzszej
wartosci koncowej.

* [OFF] = wyjscie 2 WYLACZA sie w przypadku usterki, sygnat analogowy podaza w kierunku
nizszej wartosci koncowe;j.

[FOU1]
[FOU2]

10.4.3 Ustawianie zwtoki dla wyjs¢ przetaczajacych

[dS1]/ [dS2] = opdznienie zatgczenia OUT1 / OUT2.
[dr1] / [dr2] = opoznienie wytgczenia OUT1 / OUT2.

» Z menu nalezy wybra¢ parametr [dS1], [dS2], [dr1] lub [dr2] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy 0,1 a 50 s
(przy 0,0 opdznienie czasowe jest nieaktywne).

[dS1]
[dr1]
[dS2]
[dr2]
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10.4.4 Nastawa funkcji przetagczania dla wyjscia przetgczajacego

| » Wybra¢ parametr [P-n] i ustawi¢ jego warto$¢ na [PnP] lub [nPn]. | [P-n]

10.4.5 Nastawa ttumienia sygnatu przetaczajacego

» Wybrac¢ [dAP] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy 0,00 a 99,99s.; (0,0 [dAP] - funkcja nieaktywna). [dAP]
Wartos¢ parametru dAP = czas reakgji liczony w sekundach, jaki uptywa do zmiany stanu wyjscia
przetgczajgcego wywotanego zmiang cisnienia w systemie.

Wplyw parametru [dAP] na czestotliwos¢ przetaczania: f,,, = 1 + 2dAP.

Parametr [dAP] ma takze wptyw na wyswietlane wartosci (T63*).

* Stata czasowa tau

10.4.6 Nastawa ttumienia sygnatu analogowego

» Wybrac¢ [dAA] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy 0,01 a 99,99s; (0,0 [dAA] - funkcja nieaktywna). [dAA]

wartos¢ dAA = czas reakcji liczony w sekundach (T63*), jaki uptywa do zmiany wartosci sygnatu ana-
logowego wywotanego zmiang cisnienia w systemie.

* Stata czasowa tau

10.5 Funkcje diagnostyczne

10.5.1 Odczyt min/maks wartosci cisnienia w uktadzie

» Wybrac¢ opcje [Hi.P] lub [Lo.P] i nacisng¢ krétko przycisk [A] lub [V]. [Hi.P]
[Hi.P] = warto$¢ maksymalna, [Lo.P] = warto$¢ minimalna. [Lo.P]
Kasowanie pamieci:

» Wybra¢ [Hi.P] lub [Lo.P].

» Nacisng¢ [A] lub [ VY] i przytrzymaé az wyswietli sie [----].
» Krétko nacisna¢ [Enter].

10.5.2 Reset czujnika / parametru

9 | Jesli [fES] ma zosta¢ zakoriczone bez wykonania, wykonac jedng z ponizszych opciji:
— » odczekac 30 sekund.

P nacisng¢ jednoczesnie [A] + [V].

P Odtgczy¢ zasilanie

» Przed wykonaniem funkgji [rFES] nalezy zwréci¢ uwage na ustawienia czujnika. [FES]
» Wybra¢ [rES] i nacisna¢ [Enter].

» Naciénij [A] lub [V].

» Funkcja opoznienia = wyswietlacz miga.

» Po uruchomieniu funkcji opdznienia, wybra¢ pomiedzy [APPL] i [btb] za pomoca [A] lub [V ].
* [APPL] = Reset aplikacji

« [btb] = Polecenie Back to Box

» Nacisng¢ [Enter].

> [----] Reset wykonany.

Reset aplikacji [APPL]: [APPL]
* Reset aplikacji resetuje wszystkie parametry zwigzane z czujnikami i wyjsciami.

Jesli aktywowana jest pamie¢ danych 10-Link, wéwczas natychmiast wywotuje to aktualizacje
parametréw w masterze.
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Back to Box [btb]: [btb]

» Reset Back to Box resetuje réwniez wszystkie zapisywalne parametry identyfikacyjne urzadzenia,
takie jak ApplicationSpecificTag

Po zresetowaniu czujnik zawiesza komunikacje i prace pomiarowg do momentu przerwania
napiecia. Zapis danych IO-Link nie jest wyzwalany.

10.6 Funkcja symulacji

10.6.1 Otwarcie poziomu 3 menu (symulacja)

» Wybra¢ parametr [SIM] na poziomie menu 2 (funkcje rozszerzone) za pomocg [A] lub [V ]. [SIM]
» Nacisnij [Enter] (= otwarcie poziomu menu 3).
[> Istnieje mozliwo$¢ wyboru parametréow symulaciji.

10.7 Symulacja

10.7.1 Ustawienie wartosci symulacji

» Wybra¢ opcje [S.PRS]. [S.PRS]
P Ustawi¢ symulowang wartosci procesu.

[Wartos¢ liczbowa] = ci$nienie (w zaleznosci od ustawienia podstawowego).
[OL]= Ponad zakresem pomiaru.

[UL]= Ponizej zakresu pomiarowego.

[Err] = wykryto btad elektroniczny.

» Nacisna¢ [Enter].

10.7.2 Ustawienie wartosci symulacji

» Wybrac¢ [S.Tim]. [S.Tim]
» Ustawienie czasu symulacji.
» Nacisna¢ [Enter].

Zakresy ustawien: 1, 2, 3, 4, 5, 10, 15, 20, 30, 45, 60 min.
Ustawienia fabryczne: 3 min.

10.7.3 Wiaczanie/wytgczanie symulacji

» Wybrac¢ [S.On] i ustawi¢: [S.0n]
[OFF] = symulacja wytgczona

[On] = symulacja wigczona

» Nacisng¢ [Enter], by rozpoczg¢ symulacje

o] Symulacja aktywna do ponownego wcisniecia [Enter] lub do miniecia czasu ustawianego
1L poprzez [S.Tim]. Podczas symulacji [SIM] jest wyswietlane co 3 s.

Po zakonczeniu symulacji urzgdzenie powraca do parametru [S.On] i wewnetrznie urzgdzenie
powraca do trybu pracy (i transmisji wartosci procesowej). Po kolejnych 30 s wyswietlacz
powrdci do wskazania warto$ci procesowe;j.

Jesli symulacje rozpoczeto przez I0-Link, mozna jg zakonczy¢ przez |O-Link. Podczas proby
zakonczenia symulacji przez przyciski, wyswietla sie symbol C.Loc.

o
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10

.

.7.4 Odczyt proceséw przecigzenia
HIPC: Liczba procesow przecigzeniowych. [HIPC]
HIPC zlicza, jak czesto warto$¢ graniczna HIPS zostata przekroczona. [HIPS]

Warto$¢ musi by¢ przekroczona przez co najmniej 0,5 s.
HIPS: Ustawienie progu dla licznika przecigzen.

o

Parametry HIPC i HIPS sg dostepne tylko przez komunikacje 10-Link.

=

W przypadku przerwania napiecia zasilania moze maksymalnie dojs¢ do utraty zdarzen z

32
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11 Dziatanie urzadzenia

Po zatgczeniu zasilania i uptywie opdznienia rozruchu wynoszgcego ok. 0,5 s urzgdzenie znajduje sie
w trybie RUN (= normalny tryb pracy). Urzadzenie realizuje funkcje pomiarowe i oceny oraz generuje
sygnaty wyjsciowe zgodnie z ustawionymi parametrami.

11.1 Podglad ustawionych parametréw

» Nacisng¢ [Enter].

» Naciska¢ [A]lub [¥] do momentu, az wymagany parametr zostanie wyswietlony.
P Krétko nacisngé [Enter].

> Urzadzenie wyswietla odpowiednig warto$¢ parametru przez ok. 30 s; nastepnie przechodzi do
wyswietlania wartosci procesowych.

Alternatywa dla czasu oczekiwania 30s:

i

P Anulowanie wys$wietlania: Nacisng¢ jednoczesnie [A] + [ V].

[> Czas oczekiwania wynoszacy 30 s jest pomijany.

11.2 Przetaczenie wyswietlacza w tryb pracy
Aktywacja wyswietlacza, gdy wyswietlacz jest w trybie OFF:
P Krétko nacisngé [Enter].

D> Urzadzenie wys$wietla aktualng mierzong warto$¢ w wybranym typie sygnalizacji przez ok. 30s:
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12 Rozwigzywanie problemoéw

12.1

Rozwigzywanie problemoéw

Urzadzenie posiada wiele funkcji auto diagnostycznych

* Monitoruje sie ono automatycznie w trakcie pracy.

* Przekazuje informacje o ostrzezeniach i awariach za pomocg interfejsu |O-Link oraz za pomocg
wyswietlacza (nawet gdy wyswietlacz jest nieaktywny)

» W przypadku stwierdzenia usterki, wyjscia ustawiane sg zgodnie z ustalonymi parametrami FOU1 i

FOU2.
L Ostr;eze- Btad itz [HEY Rodzaj btedu lub zdarzenia Dziatania korekcyjne
tlacz nie stanu

Err X uszkodzone urzadzenie » Nalezy wymieni¢ urzadzenie.

SIM + PW X Funkcja symulacji aktywna

(naprze-

miennie)

10-L X Funkcja identyfikacji optycz-
nej aktywna

OFF X Zbyt niskie napiecie zasila- » Nalezy sprawdzi¢ / skorygowac
nia. napiecie zasilania.

» W pracy 2-przewodowej: Nalezy
sprawdzi¢ / skorygowac¢ podtgczone
obcigzenie.

SC1 X OUT1 miga Zwarcie na wyjsciu przeta- » Sprawdzi¢ wyjscie przetaczajgce 1
czajgcym 1. pod katem zwarcia, usung¢ usterke.

SC2 X OUT2 miga Zwarcie na wyjsciu przeta- » Sprawdzi¢ wyjscie przetaczajace 2
czajgcym 2. pod katem zwarcia, usung¢ usterke.

SC X OuUT1 Zwarcie wyjscia przetgczajg- | P Sprawdzi¢ wyjscia przetgczajgce 1i 2

i OUT2 migajg | c89° 1 i wyjscia przetgczajg- pod katem zwarcia; Usunac usterke.
cego 2.

PArA X Ustawienie parametrow poza | B Powtérzy¢ ustawianie parametrow.
dozwolonym zakresem. » Zmieni¢ nastawy parametréw

» Wykonac reset [APPL] lub [btb].
Zob.: Reset czujnika / parametru
(= [30)

oL X Ponad zakresem pomiaru: » Nalezy sprawdzi¢ / zredukowaé
warto$¢ zmierzona wigksza cisnienie.

0 +5% VMR

UL X Ponizej zakresu pomiarowe- | B Sprawdzi¢ / zwiekszy¢ ci$nienie.
go

Loc X Przyciski nastawcze na urza- | » Odblokowac.
dzeniu zablokowane, zmiana
parametréow odrzucona.

C.Loc X Parametryzacja za pomoca | » Przed ustawieniem parametrow na
przyciskéw jest zablokowa- czujniku zakonczy¢ komunikacje
na, jest aktywne ustawianie przez 10-Link.
parametréow za posrednic-
twem komunikac;ji [O-Link.

S.Loc X Klawisze nastawcze zablo- » Odblokowa¢ czujnik za pomoca

kowane przez oprogramowa-
nie do parametryzacji, zmia-
na parametrow odrzucona.

oprogramowania do parametryzacji.
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13 Utylizacja, naprawa i zwrot

P Zuzyte urzgdzenie nalezy utylizowaé w sposéb przyjazny dla srodowiska zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami krajowymi.

» W przypadku przesytki zwrotnej, sprawdzi¢, czy w urzgdzeniu nie pozostaty zanieczyszczenia,
szczegOlnie niebezpiecznymi i toksycznymi substancjami.

» Urzadzenia nie mozna naprawic.
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14 Ustawienia fabryczne

Ustawienia fabryczne Ustawienia uzytkownika
SP1 25% VMR *
rP1 23% VMR *
ou1 Hno
ou2 I
SP2 75% VMR *
rP2 73% VMR *
coF / tcoF 0,0
ASP / tASP 0% VMR *

PI1x09: -1 bar

AEP / tAEP 100% VMR *
ds1 0,0
dr1 0,0
ds2 0,0
dr2 0,0
Uni bAr / mbAr
FOU1 wi.
FOU2 wi.
P-n pnp
dAP 0,06 / 2,00**
dAA 0,06 / 2,00**
dis d2

* = wskazany procent wartosci koncowej zakresu pomiarowego (VMR) odpowiedniego czujnika (dla

P11699/ P11899 procent rozpietosci zakresu pomiarowego).

** = urzgdzenia do 4 baréw cisnienia nominalnego dAP = 2 / urzgdzenia powyzej 4 baréw cisnienia

nominalnego dAP = 0,06

*** = Stata czasowa tau
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