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1 Uwagi wstepne

1.1 Symbolika

»  Instrukcja

> Reakcja, wynik

[...] Oznaczenie przyciskéw oraz wskaznikow

—  Odsytacz
Wazna uwaga
Niestosowanie si¢ do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zaktocen.

E Informacje
Nota uzupetniajaca.

2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
+ Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.

- Za bezpieczenstwo systemu odpowiada jego producent.

- Producent systemu zobowigzuje si¢ do wykonania oceny ryzyka i
sporzadzenia dokumentacji zgodnie z wymogami prawnymi i normatywnymi,
ktdre nastepnie przekaze operatorowi i uzytkownikowi systemu.
Dokumentacja ta musi zawiera¢ wszelkie niezbedne informacje i instrukcje
bezpieczenstwa dla operatora, uzytkownika oraz, jezeli dotyczy, dla
pracownikéw serwisu upowaznionych przez producenta systemu

+ Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapozna¢ sie z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caly okres uzytkowania
produktu.

* Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
$rodowiskowym bez zadnych ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem

(— Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem).

+ Produkt nalezy stosowa¢ tylko z dozwolonymi mediami (— Dane techniczne).

« W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze doj$¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.



+ Instalacja, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
urzgdzenia musza by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikow
upowaznionych przez operatora maszyny.

+ Instalacja, potgczenie elektryczne, konfiguracja, programowanie, eksploatacja
i konserwacja produktu musza by¢ wykonane przez wykwalifikowanych
pracownikéw upowaznionych do wykonywania danej czynnosci.

+ Chroni¢ urzadzenia i przewody przed uszkodzeniem.

+ Stosowanie do gazéw o cisnieniu > 25 bar tylko po konsultacji z producentem.

+ Wysokoci$nieniowe urzadzenia (4000bar) posiadajg zintegrowane urzadzenia
ttumigce spetniajgce wymagania UL zapobiegajgce i chronigce przed
niebezpieczenstwem powstatym w wyniku osiggniecia przez ci$nienie w
systemie warto$ci ciSnienia niszczacego.

Jakakolwiek manipulacja przy ttumiku jest zabroniona.

Usuniecie ttumika powoduije, ze funkcje ttumigce nie beda realizowane.
UWAGA: ryzyko uszkodzenia ciatal

W przypadku urzadzen z dopuszczeniem cULus, dopuszczenie to nie
jest wazne w przypadku usuniecia ttumika.

3 Funkcje i wtasnosci
Urzadzenie monitoruje warto$¢ cisnienia w systemie.

3.1 Obszar zastosowan

+ Dopuszcza sie zastosowanie urzadzenia w maszynach mobilnych.

* Rodzaj cisnienia: cisnienie wzgledne
Informacje o zakresie cinienia i ciSnieniu szczytowym
— karta danych technicznych.

m Nalezy unika¢ statycznych i dynamicznych nadci$nien przekraczajgcych
cisnienie dopuszczalne.

Przekroczenie wartosci cisnienia niszczacego jest niedopuszczalne.
Nawet chwilowe cisnienie wieksze od ci$nienia niszczagcego moze
spowodowac zniszczenie urzadzenia. Uwaga: Ryzyko uszkodzenia ciata!
Stosowanie do gazéw o ci$nieniu > 25 bar tylko po konsultacji z
producentem.

m Dyrektywa w sprawie urzadzen cisnieniowych (PED):Urzadzenia spetniajg
wymogi dyrektywy o urzadzeniach ci$nieniowych oraz sg zaprojektowane i
produkowane dla ptynéw grupy 2, zgodnie z uznang praktyka inzynierska.
Wykonanie do uzytku z cieczami z grupy 1 na zaméwienie!



4 Dziatanie

4.1 Komunikacja, nastawa parametrow i przetwarzanie
sygnatow

+ Urzadzenie generuje sygnaty wyjSciowe zgodnie z ustawionymi parametrami.
+ Dodatkowo wyjécie pozwala na wymiane danych przez IO-Link.

+ Urzadzenie jest przystosowane do komunikacji dwukierunkowej. Dostepne sg

nastepujace funkcje:
- Zdalne wySwietlanie: odczyt i wyswietlenie biezacego ci$nienia w uktadzie.
- Zdalne przetwarzanie: przesytanie sygnatéw przetaczajacych (tylko dla

- Zdalna parametryzacja: Odczyt i zmiana biezgcych ustawien za pomoca
oprogramowania FDT ifm Container lub przez 10-Link.
- Przy pomocy oprogramowania FDT ifm Container, mozna zachowac biezace
ustawienia i zapisa¢ je do innych urzadzen tego samego typu.
E Biblioteka dostepnych plikow DTM znajduje sie na stronie www.ifm.com
— Serwis — Download.

E Dla parametryzacji poprzez |0-link — 10-Device Description (IODD) na
stronie.



4.2 Tryby pracy

Czujnik cisnienia z dwoma wyjsciami przetgczajacymi

1 | Mozna monitorowac dwie wartosci graniczne cignienia. Nastawa
Pin 4 = wyjscie 1, pin 2 = wyjscie 2. parametréw — 7.4
Czujnik poziomu z jednym wyjsciem przetgczajagcym i jednym
wejsciem uczenia.
Mozna monitorowac jedng warto$¢ graniczng cisnienia. Nastawa

2 | Biezace ciénienie w instalacji mozna w dowolnej chwili zapisaé | parametréw — 7.5
jako warto$¢ graniczng cisnienia wykorzystujac wejscie Operacja uczenia
uczenia. Pin 4 = Wej$cie sygnatu uczenia, pin 2 = Wyj$cie —7.10
przetaczajace.
Czujnik cisnienia z jednym wyjsciem przelaczajacym i jednym
wyjsciem diagnostycznym.
Mozna monitorowa¢ jedng warto$¢ graniczng cisnienia. Nastawa

3 | Dodatkowo na wyjsciu 2 jest podawany sygnat btedu: w parametréw — 7.6
przypadku wystgpienia btedu wyjscie 2 jest nieaktywne.
Pin 4 = Wyjscie przetaczajace, pin 2 = Wyjscie sygnatu
diagnostycznego.
Tryby komunikacji
Istniejg dwie mozliwosci komunikacji dwukierunkowej:
+ Komunikacja z programatorem recznym PP2001.

4 |+ Komunikacja z komputerem PC lub sterownikiem poprzez 10-Link. Do komunikacji z

PC dostepne jest oprogramowanie FDT - ifm Container (nr zam. E30110).
Nie jest konieczne ustawianie parametréw dla trybu komunikacji. Przy uzyciu pinu 4
(kanat danych), dane moga by¢ odczytane i zapisane w kazdej chwili.
Uwaga: napiecie zasilania dla trybu komunikacji: 18...32 V.

Funkcje przetaczajace — 4.3
Funkcja uczenia — 4.4.




4.3 Monitoring cisnienia / funkcje wyjscia przetaczajgcego
Czujnik pordwnuje warto$¢ procesowa z ustawionymi granicami przetgczania
(punkty przetgczenia). Wyjscie tranzystorowe PNP jest aktywne kiedy osiggniety
lub przekroczony zostanie punkt przetgczenia.

Sygnat wyjsciowy moze by¢ wykorzystany do zatgczenia obcigzenia lub wysytany
do karty I/0.

Kazde wyj$cie mozna ustawi¢ oddzielnie:

* Funkcja histerezy / normalnie otwarte: [OUx] = [Hno] (— rys. 1).
+ Funkcja histerezy / normalnie zamknigte: [OUx] = [Hnc] (— rys. 1).
Najpierw nastawia si¢ punkt zatgczania, a nastepnie punkt zerowania w
niezbednej odlegtosci.
* Funkcja okna / normalnie otwarte: [OUx] = [Fno] (— rys. 2).
+ Funkcja okna / normalnie zamkniete: [OUx] = [Fnc] (— rys. 2).
Rdznica pomiedzy SPx oraz rPx okres$la szeroko$¢ okna. SP = gorna granica,
rP = dolna granica.

= 1 ) (FE w 2
SP HY SP
P P
t t
(1) Hno (1) Fno
(13 Hnc (1) Fnc

P = ci$nienie w instalacji; HY = histereza; FE = okno



4.4 Funkcja uczenia

+ Przycisk uczenia teach dla funkcji histerezy:
W trakcie operacji uczenia teach, biezaca warto$¢ cisnienia w instalacji zostaje
przyjeta jako punkt przetgczenia. Ustawiona histereza pozostaje bez zmian:
SP2 = ci$nienia w instalacji, rP2 = ci$nienie w instalacji minus histereza.
Przeprowadzanie operacji uczenia — 7.10.

P T
Pakt HY
SP2
rP2 ’ HY
t

(1) Hno

1

0 Hnc

P = ci$nienie w instalacji; Pakt = biezace ci$nienie w instalacji; HY = histereza;

T = czas uczenia

+Uczenie dla funkcji okna:
W trakcie uczenia jest ustawiane okno tak, aby biezace cisnienie w instalacji
byto na $rodku okna: SP2 = ci$nienie w instalacji plus ¥ szerokosci okna;
rP2 = ci$nienie w instalacji minus 2 szerokosci okna. Operacja uczenia— 7.10.

P T
\ 4
SP2 Pakt
P2 IHY M FE
{
(13 Fno
(1) Fnc

P = ci$nienie w instalacji; Pakt = biezace ci$nienie w instalacji; FE = funkcja okna;
T = czas uczenia
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5 Montaz
Przed montazem i demontazem czujnika: Sprawdzi¢, czy w instalacji nie
znajduje sie medium pod cisnieniem.

» Nalezy wkreci¢ urzadzenie do przytgcza procesowego GYa.

» Mocno dokreci¢. Zalecany moment dokrecajgcy: 25 Nm (max. 50 Nm).

6 Podtaczenie elektryczne
Urzadzenie musi zosta¢ podigczone przez odpowiednio
wykwalifikowanego elektryka.
Nalezy przestrzega¢ krajowych i miedzynarodowych przepiséw
dotyczacych instalacji urzadzen elektrycznych.
Napiecie zasilania wg SELV, PELV.

» Odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.
» Podtgczy¢ urzadzenie w nastepujgcy sposob:

Podtaczenie dla operacji uczenia.
1
o— |+ 1
1 2 L L+
) @ 4 ‘:1)—OUT2 2
:I3>—OUT1/Data 4 N
3 D———L- 3 I
Pin 1 Ub+
Pin 3 Ub-
Pin 2 (OUT2) + Wyjscie prze’rqczajqce pnp: wartosci graniczne temperatury.
+ Sygnat diagnostyczny.
Pin 4 + Wyjscie przetgczajace pnp: wartosci graniczne temperatury.
(OUT1/Data) + WejScie sygnatu uczenia.
+ Kanat transmisji danych do komunikacji dwukierunkowe.




7 Parametryzacja
Parametry mozna ustawic przed instalacjg urzagdzenia lub w trakcie pracy.

Zmiana parametrow podczas pracy moze wptynac na dziatanie urzadzenia.
» Nalezy upewni¢ sie czy zmiana nie spowoduje zaburzen pracy instalacji.

+ Parametryzacja przez PP2001 —w instrukcji obstugi PP2001.

« Parametryzacja przez oprogramowanie FDT ifm Container: - * obecnie nalezy
wykorzystywa¢ QA0011

* Biblioteka dostepnych plikéw IODD znajduije sie na stronie www.ifm.com
— Strona produktu — Materiaty do pobrania.

+ Dla parametryzaciji poprzez 10-link — 10-Device Description (I0DD) na stronie:
www.ifm.com.

7.1 Parametry nastawialne

SP1/rP1 [ Gérna / dolna warto$¢ graniczna cisnienia w instalacji, przy ktérej wyjscie 1
przetacza sig.

SP2/rP2 | Gérna / dolna warto$¢ graniczna cisnienia w instalacji, przy ktérej wyjscie 2
przetacza sie.

ou1 Funkcje wyjécia dla OUT1:

- Sygnat przetaczajacy dla wartosci granicznych: funkcja histerezy lub funkcja
okna, normalnie otwarte lub normalnie zamkniete.

- Jako alternatywa: konfiguracja pin 4 jako sygnat uczenia: [OU1] = [tch] .

ou2 Funkcje wyjscia dla wyjscia OUT2:

- Sygnat przetaczajacy dla wartosci granicznych: funkcja histerezy lub funkcja
okna, normalnie otwarte lub normalnie zamkniete.

- Jako alternatywa: konfiguracja OUT2 jako sygnat diagnostyczny: [OU2] =

[dESI].
EF Funkcje rozszerzone / otwarcie poziomu 2 menu.
Uni Jednostka standardowa dla warto$ci mierzonego cisnienia w instalacji.
HI Najwieksza zarejestrowana warto$¢ cisnienia w instalacji.
LO Najnizsza zarejestrowana warto$¢ ci$nienia w instalacji (tylko dla PP7554).

dS1/dS2 | Opdznienie zatgczenia dla wyjs¢ OUT1/ OUT2.

dr1/dr2 | Opdznienie zerowania dla wyjs¢ OUT1/ OUT2.

dAP Ttumienie wartosci mierzonej w celu filtrowania pikéw ci$nienia.

diS Czestotliwos¢ od$wiezania wyswietlacza / orientacja wyswietlacza PP2001

TSP2 | Wyzwala funkcje uczenia w podtgczonym czujniku.

Fnr Pamie¢ bledéw (pokazuje ostatni btad jaki wystapit).

rES Przywracanie ustawien fabrycznych.

10



7.2 Struktura menu / wyswietlacza dla PP2001

oo

d52

Hro

ou 1

oue

1



7.3 Nastawa parametrow ogoélnych

+ W przypadku nastawy przy pomocy oprogramowania ifm Container, wartosci
parametrow sg wprowadzane bezposrednio w odpowiednie pola.

+ Dla parametryzacji poprzez 10-link — 10-Device Description (IODD) na stronie.

+ Dla parametryzacji przez PP2001: Zatwierdzi¢ kazdg wprowadzong wartos¢
parametru przez [MODE/ENTER].

7.3.1 Otwarcie drugiego poziomu menu

Dla PP2001:

» Wybrac [EF]. EF

» Nacisna¢ krétko przycisk [Set].
Jesli menu poziomu 2 jest chronione przed niepozadanym dostepem
specjalnym kodem, na wy$wietlaczu pojawi sie "Cod1".

» Nalezy przytrzymac¢ nacisnigty przycisk [Set] do momentu wyswietlenia
poprawnego kodu dostepu.

» Nacisnac¢ krétko przycisk [Mode/Enter].

Przy pomocy oprogramowania ifm Container:

» Aktywowa¢ przycisk [EF].
Jezeli poziom 2 menu jest chroniony kodem dostepu, pojawi sie pole do
wprowadzenia kodu.

» Nalezy wprowadzi¢ prawidtowy kod.

Ustawienia fabryczne - ifm electronic: brak ograniczenia dostepu.

7.4 Ustawienie dla trybu pracy 1 (2 wyjscia przetaczajace)

7.4.1 Ustawianie funkcji wyjscia

» Wybra¢ [[OU1]/[OU2] i ustawi¢ funkcje: DU l
[Hno] = funkcja histerezy / wyj$cie normalnie otwarte
[Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete DUE’

[Fno] = funkcja okna / normalnie otwarte
[Fnc] = funkcja okna / normalnie zamkniete

7.4.2 Ustawianie punktow przelgczenia
» Wybra¢ [SP1]/[SP2] i ustawi¢ warto$¢, przy ktorej nastgpi zatgczenie 5 P '1

wyjscia.
5PC

» Nalezy wybra¢ [rP1] / [rP2] i ustawiC warto$¢, przy ktdrej nastapi - ,_j l
zerowanie wyjscia. r
rPx jest zawsze mniejsze niz SPx. Urzadzenie akceptuje wytgcznie r- P l_j

wartosci, ktére sa mniejsze niz SPx.
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7.5 Ustawienie dla trybu pracy 2
(wyjscie przetaczajace + wejscie uczenia)

7.5.1 Ustawienie pin 4 jako wejscie uczenia

» Z menu nalezy wybra¢ parametr [OU1] i ustawi¢ funkcje [tch].

ou'l

7.5.2 Ustawienie funkcji wyjscia przetaczajagcego
Ustawienia fabryczne: [OU2] = [Hno] = funkcja histerezy / normalnie otwarte.
Funkcje wyjscia mozna zmieni¢ w sposéb nastepujacy:

» Wybrac¢ [OU2] i ustawi¢ funkcje:
[Hno] = funkcja histerezy / wyj$cie normalnie otwarte
[Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete
[Fno] = funkcja okna / normalnie otwarte
[Fnc] = funkcja okna / normalnie zamkniete

ouc

7.5.3 Ustawianie histerezy / szerokosci okna

Zmiane warto$ci mozna wykona¢ nastepujaco:

Ustawienia fabryczne: histereza / okno = 2 % wartosci koncowej zakresu pomiarowego

» Wybrac [rP2] i ustawi¢ najnizsza mozliwg warto$¢ (— 10.1 Zakresy
ustawien dla wartosci punktow przetaczenia / rP2 min).
» Wybrac [SP2] i ustawi¢ wartos¢: rP min plus wymagana histereza /

szeroko$¢ okna.

P2
P2

7.6 Ustawienia dla trybu pracy 3
(Wyjscie przetaczajace + wyjscie diagnostyczne)

7.6.1 Ustawianie funkcji wyjscia dla OUT1

» Wybrac parametr [OU1] i wybra¢ jedna z opij:
[Hno] = funkcja histerezy / wyj$cie normalnie otwarte
[Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete
[Fno] = funkcja okna / normalnie otwarte
[Fnc] = funkcja okna / normalnie zamkniete

oul

7.6.2 Ustawianie punktow przelaczenia

» Wybra¢ [SP1]/[SP2] i ustawi¢ warto$¢, przy ktorej nastapi przetaczenie
wyjscia.

5F 1

» Wybrac [rP1] i ustawi¢ warto$¢, przy ktrej wyjscie sie zeruje.
rPx jest zawsze mniejsze niz SPx. Urzadzenie akceptuje wytacznie
wartosci, ktore sq mniejsze niz SPx.

P

7.6.3 Ustawienie OUT2 jako wyjscia diagnostycznego

» Wybra¢ [OU2] i ustawi¢ funkcje [dESI].

oue
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7.7 Ustawienie dla trybu komunikacji

Nie jest konieczne ustawianie parametrow dla trybu komunikacji. Przy uzyciu 4
pinu (kanat danych), dane mogg by¢ odczytane i zapisane w kazdej chwili.

Uwaga: napiecie zasilania dla trybu komunikaciji: 18...32 V.

7.8 Ustawienia uzytkownika (opcjonalne)

7.8.1 Nastawa jednostki mierzonego cisnienia.

» Wybrac [Uni] a nastepnie obowigzujgcg jednostke:

[bAr], [MPA], [kPA] lub [PSI].
Aby unikna¢ btedéw zaokraglania podczas wewnetrznej konwersji
jednostek: obowigzujgca jednostke nalezy wybra¢ przed nastawg wartosci
parametréw SPx i rPx.
Ustawienia fabryczne: [Uni = bAr].

Uru

7.8.2 Ustawianie czestotliwosci odswiezania wyswietlacza

» Wybrac [diS] i ustawi¢ czas aktualizacji wskazan wyswietlacza:
[d1]: aktualizacja wskazania co 50 ms.
[d2]: aktualizacja wskazania co 200 ms.
[d3]: aktualizacja wskazania co 600 ms.
[rd1], [rd2], [rd3]: wyswietlane jak dla d1, d2, d3; odwrécone o 180°.
[OFF]: Wyswietlacz PP2001 pozostaje wytaczony w trybie pracy
normalnej.

o 5

7.8.3 Ustawianie op6znien przelgczania wyjs¢

[dS1]/[dS2] = opdznienie zatgczenia wyjs¢ OUT1/ OUT2.

[dr1]/[dr2] = opdznienie wytgczenia OUT1 / OUT2.

» Wybra¢ parametr [dS1], [dS2], [dr1] lub [dr2] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy
0,2 a 50 s (przy 0,0 opdznienie czasowe jest nieaktywne).

d5 !
d5c
dr |

drc?

7.8.4 Nastawa tlumienia sygnatu pomiarowego

» Wybrac [dAP] i wprowadzi¢ jedng z podanych wartosci pomiedzy 3 a
500ms.

Warto$¢ parametru dAP = czas odpowiedzi liczony w sekundach pomigdzy

zmiang ci$nienia a zmiang stanu wyjscia przetaczajacego .

Wptyw parametru [dAP] na czestotliwo$¢ przetaczania: . = 1+ 2dAP.

dAP
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7.9 Funkcje diagnostyczne

ci$nienia w ukladzie

7.9.1 Odczytywanie minimalnych oraz maksymalnych wartosci

» Wybrac [HI] lub [LO], krétko nacisng¢ [Set].
[HI] = warto$¢ maksymalna, [Lo] = warto$¢ minimalna.
Kasowanie pamieci dla PP2001:
» Wybrac parametr [HI] lub [LO].
» Nacisng¢ i przytrzymac przycisk [Set] do momentu wyswietlenia
symbolu[----].
» Krotko nacisnaé przycisk [Mode/Enter].

HI
LO

7.9.2 Odczyt kodu btedu

Dla PP2001:

» Wybrac [Fnr] i krotko nacisngé [Sef].

> Wyswietlony zostanie kod ostatniego btedu.
Kody btedéw — 8.2 Wskazania btedéw

Przy pomocy oprogramowania ifm Container:
» Aktywowa¢ przycisk [Fnr].

Fl"ll"

7.9.3 Przywrécenie ustawien fabrycznych

Dla PP2001:

» Wybrac parametr [rES], nastepnie nacisna¢ i przytrzymac przycisk [Set]
do momentu wyswietlenia sig symbolu [----].

» Krotko nacisngé przycisk [Mode/Enter].

Przy pomocy oprogramowania ifm Container:
» Aktywowa¢ przycisk [rES].
W celu przywrécenia ustawien fabrycznych nalezy przej$¢ na koniec

instrukcj ( — 11 ). Zaleca sie zanotowanie wtasnych ustawien przed
wyzerowaniem.

r£S
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7.10 Uczenie punktu przetgczania SP2
7.10.1 Uczenie dla PP2001

» Ustali¢ w instalacji ci$nienie normalne - takie przy ktérym czujnik ma sig
przetaczyc.

» Wybra¢ [TSP2].

» Nastepnie nacisng¢ i przytrzymac przycisk [Set].

> Obecna nastawa SP2 miga przez 5 s.

> Po 5 s zostaje wyswietlone biezace cisnienie w instalacji (= nowej wartosci
SP2).

» Nacisng¢ krétko przycisk [Mode/Enter].

> Przez chwile wy$wietlone zostanie [SEND], nastepnie [DONE] i na koniec
nowa ustawiona warto$¢ SP2.

Jezeli uczenie nie zakonczyto sie poprawnie, po [SEND] zostanie wys$wietlony

[Err]. Ustawienie SP2 nie ulega zmianie, czujnik powraca do trybu pracy

normalnej.

7.10.2 Uczenie z wykorzystaniem sygnatu wejsciowego na pinie 4

» Ustali¢ w instalacji ci$nienie normalne - takie przy ktérym czujnik ma sie
przetgczyc.

» Przytozy¢ Ub+ do pinu 4 przez >2 ... < 5 s (T1).

> Jedna z diod LED miga 2 Hz (JLILT).

> Po wykonaniu uczenia LED $wieci przez 2 a na pinie 4 pojawia sie sygnat
przez 2 s (T2, potwierdzenie prawidtowego wykonania operacji uczenia).

Ub; D) ) ‘—
4>2...<5 H 2s

S
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Dodatkowo, Funkcja wyj$cia moze by¢ zmieniona przez sygnat uczenia

(NO — NC lubNC — NO).

» Przytozy¢ Ub+ do pinu 4 przez>5...<10s.

> Jedna z diod LED miga 2 Hz (JLILIL), a po 5 s podwéjnie z czestotliwoscig
1 Hz (JIL_1).

> Po ustawieniu dioda LED $wieci przez 2 s a na pinie 4 pojawia si¢ sygnat przez
2s
(T2, potwierdzenie prawidlowego wykonania operacji uczenia).

v ™ ™
m e

>5..<10s

Btad podczas operacji uczenia

Parametryzacja jest anulowana w przypadku bfedu. LED 1 miga na zielono/zétto
8 Hz, czujnik wraca do trybu pracy normalnej z niezmienionymi parametrami.
Mozliwe btedy:

* Przekroczenie czasu (zbyt diugi lub krétki czas uczenia)

+ Cisnienie w instalacji poza granicami zakresu pomiarowego.

+ P ponizej zakresu pomiarowego; granice okna poza zakresem pomiarowym

17



8 Dziatanie

Po wigczeniu zasilania urzadzenie znajduje sie w trybie pracy normalnej Run.
Wykonuje pomiary, przetwarza sygnaty oraz generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie
z ustawieniami parametrow.

8.1 Wskazanie stanu przez diody LED

LED 1 LED 2
Napigcie zasilania zielony zielony
OUT1 = zafgczone 26ity zielony
OUT2 = zafgczone zielony 201ty
OUT1 i OUT2 = zalgczone 26Mty 201ty
8.2 Sygnalizacja btedow
Wyswietlacz o Wyjscie -
Kod |Rodzaj usterki| PP2001 Wskazlirgbe diody diagnostyczne rz\é\}lyjcszcal'e e
FDT (jezeli jest aktywne) | P=&'3c2314
zgodnie z
warto$cig
00 | brak btedow zielony lub Z6tty ON procesowg
i nastawg
parametréw
btad zielony 1i miganie . .
01 wewnetrzny [Err] na 2 (2Hz) wytaczy sie wytaczy sie
zielony 1i miganie . )
02 |btad parametru [Erm] na 2 (2Hz) wyltgczy sie wylgczy sie
btad zegara
lub usterka zielony 1i miganie . )
03 elektroniki [Err] na 2 (2Hz) wyltgczy sie wyltgczy sie
czujnika
zgodnie z
zakres brak sygnalizaciji wartoscig
04 | pomiarowy [OL] btedow ON procesowg
przekroczony zielony lub zétty i nastawg
parametréw
o zgodnie z
Wisigff brak sygnalizacji wartoscig
05 P ) [uL] btedéw ON procesowg
zakresu . . .
. zielony lub Z6tty i nastawg
pomiarowego .
parametrow
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LED 1:£%ony lub . zgodnlielz
b}_ad_ LED 2 zmienia wy}qc;a sig na warto$cig
06 napiecia [Err] kolor z 26ttego na €0 najmniej 1 procesowa
zasilania Zielony przez 1 sekunde i nastaw,a
sekunde parametréw
9 Ustawienia fabryczne
Ustawienia fabryczne Ustawienia uzytkownika
SP1 25% VMR *
rP1 23% VMR *
ou1 Hno
SP2 75% VMR *
rP2 73% VMR *
ou2 Hno
Uni bar
ds1 0,0
dr1 0,0
ds2 0,0
dr2 0,0
dAP 60
diS d2

* = nastawiony jest wskazany procent wartosci koricowej zakresu pomiarowego (VMR)
odpowiedniego czujnika w barach

Wiecej informacji na www.ifm.com
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