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1 Wstep

Instrukcje, dane techniczne, aprobaty i dodatkowe informacje mozna znalez¢ za pomocg kodu QR na
urzgdzeniu/opakowaniu lub na stronie www.ifm.com.

1.1 Symbole

v Wymaganie

> Instrukcje

> Reakcja, rezultat

[...] Oznaczenie klawiszy i przyciskow lub wskazan

-> Odnosnik

] Wazna uwaga

= Niestosowanie sie do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania lub zaktécen.
301 Informacje

Nota uzupetniajgca

1.2 Zastosowane ostrzezenia

UWAGA

Ostrzezenie o uszkodzeniu mienia

ﬁ UWAGA

Ostrzezenie przed urazem ciata

> Moga sie pojawi¢ niewielkie, odwracalne urazy.
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2 Instrukcje bezpieczenstwa

» Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.
— Projektant systemu jest odpowiedzialny za jego bezpieczehstwo.

— Projektant systemu przeprowadza analize ryzyka i tworzy dokumentacje, ktérg powinien
otrzymac uzytkownik i operator systemu, zgodnie z wymaganiami prawnymi oraz
normatywnymi. Ta dokumentacja musi zawiera¢ wszystkie niezbedne informacje i instrukcje
bezpieczenstwa dla operatoréw, uzytkownika i pracownikéw serwisowych autoryzowanych
przez projektanta systemu.

* Przed konfiguracjg produktu prosze zapoznac¢ sie z tym dokumentem, a nastepnie przechowywac
go przez caty okres uzytkowania produktu.

* Produkt musi odpowiadaé¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom srodowiskowym bez zadnych
ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac¢ tylko zgodnie z jego przeznaczeniem (- Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem).

* W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych moze dojs¢ do
uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku nieuprawnionej
ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.

* Montaz, potaczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja produktu muszg by¢
wykonane przez wykwalifikowanych pracownikéw upowaznionych przez uzytkownika maszyny.

» Chroni¢ urzadzenia i kable przed uszkodzeniem.

é UWAGA

Narazenie na promieniowanie
> Uraz z powodu narazenia na niebezpieczne promieniowanie

» Uzywac wytgcznie urzgdzen do obstugi i regulacji wskazanych w instrukcji obstugi.

/\. UWAGA
Widzialne swiatto laserowe; KLASA LASERA 1.
EN/IEC 60825-1: 2007 i EN/IEC 60825-1: 2014, urzagdzenie zgodne z 21 CFR 1040, z
wyjatkiem odstepstw zgodnie z Laser Notice No. 50 z czerwca 2007 r.

Potozenie etykiety produktu Znak ostrzegawczy

LASER KLASSE 1
CLASS 1 LASER PRODUCT

APPAREIL A LASER CLASSE 1

LASER APERTURE

e

[ CUASS TLASER PRODUCT i
| IECe0825-12014 [
| 21CFRPARTI040 |
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3 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

3.1 Opis ogdlny

Czujnik rzutuje wigzke lasera na obiekt i okre$la profil wysokosci obiektu wzdiuz wigzki lasera
wykorzystujgc zasade triangulacji.

Wykrywany obiekt musi znajdowac sie w zasiegu dziatania czujnika.
Czujnik ma trapezoidalny zasieg dziatania o nastepujgcych wymiarach:
» odlegtos¢ od czujnika (kierunek Z): 150...300 mm
» dtugos¢ profilu (kierunek X):

— dla odlegtosci obiektu wynoszgcej 150 mm: 45 mm

— dla odlegtosci obiektu wynoszgcej 300 mm: 90 mm

0$ X w [mm]

0$ Zw [mm]
nadajnik

odbiornik

znaczniki strefy ROI

aRrwnN=2

150

300 —————- - —

Rys. 1: Rysunek pogladowy

o] Rzutowana wigzka lasera jest szersza niz zasieg dziatania. Wykrywany obiekt powinien

1 znajdowac sie na srodku wigzki lasera.

o | Podczas ,Guided Teach”, czyli uczenia kierowanego, zasieg dziatania wskazywany jest w

i kierunku X przez dwa zielone, pionowe znaczniki ROI (obszaru zainteresowania). Znaczniki
ROI mozna réwniez wigczaé podczas pracy.

] P Obiekt jest poza zasiegiem dziatania.

D> Wigzka lasera pulsuje, a na wys$wietlaczu pojawia sie komunikat [Object out of range].

3.1.1 Uczenie i profil wysokosci

W pierwszym kroku czujnik jest uczony (proces uczenia). Rejestrowany jest caty profil wysoko$ci
pokrywany wigzkg lasera. Uzytkownik moze nastepnie zawezi¢ zakres ROI.

» Profil wysokosci obszaru ROI jest zapisywany jako nauczony profil odniesienia.
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* Mozliwe jest nauczenie i zapisanie do 10 profili odniesienia ze wszystkimi powigzanymi z nimi
parametrami ustawien. Profil odniesienia mozna pézniej wczytaé z pamieci.

W kolejnym kroku czujnik stale wykrywa profile wysoko$ci, poréwnuje je z aktywnym profilem
odniesienia i generuje wartos¢ dopasowania. Teraz uzytkownik moze ustawic¢ prog przetgczenia.
Interpretacja wartosci dopasowania (= [0 7).

1: 0s$ X w [mm]
® 2. 0$Zw[mm]
3: czujnik
@ 4: nauczony profil odniesienia
A /
0 "
;1\
;]\
|\
] \
| \
| \
] \
! \
] \
/ \\
]
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] \
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Rys. 2: Profil wysokosci

3.1.2 Tryb pracy normalny

W normalnym trybie pracy czujnik wykrywa profile wysokosci, w sposéb ciggty lub po wyzwoleniu, i
poréwnuije je z aktywnym profilem odniesienia w celu wygenerowania warto$ci dopasowania.

Jesli uzywane jest oprogramowanie ,Vision Assistant”, dodatkowo przesytane sg obrazy profili o
wysokiej rozdzielczosci. Praca z oprogramowaniem do parametryzaciji ,Vision Assistant” i masterem
IO-Link (= [ 10). Profile wysokosci odnoszg sie do maks. odlegtosci pomiarowej = 300 mm
(wysoko$¢ odniesienia).

Punktem odniesienia dla wysoko$ci referencyjnej jest optyczny punkt zerowy nadajnika. Znajduje sie
on wewnatrz czujnika.

Przyktad: Odlegtos¢ miedzy czujnikiem a obiektem wynosi ok. 200 mm. W oprogramowaniu ,Vision
Assistant” profil wysokosci ma wysokos¢ bazowg ok. 100 mm.

*  Wysokosci profilu sg odnoszone do wysokosci odniesienia i dlatego majg dodatnie wartoSci
bezwzgledne.

*  Wszystkie wskazania danych katalogowych odnoszg sie do wymiaréw profili obiektéw, a nie do
bezwzglednych odlegtosci miedzy nimi a czujnikiem. Profile obiektow sg wyswietlane z
rzeczywistymi wymiarami (szerokosc¢/wysokosc¢ profilu obiektu) niezaleznie od pozyciji profilu
obiektu w zasiegu dziatania.

3.2 Interpretacja wartosci dopasowania

Zmierzony profil wysokosci (zwany dalej ,profilem”) porownywany jest wewnetrznie z aktywnym
profilem odniesienia. Stopien zgodnosci jest generowany jako wewnetrzna warto$¢ pomiarowa
(wartos¢ dopasowania).

Warto$¢ mierzona okreslona przez czujnik opisuje zatem stopien zgodnosci miedzy zmierzonym
profilem a aktywnym profilem odniesienia.
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Wartos¢ dopasowania [%)] Opis

100

Pomiedzy zmierzonym profilem a aktywowanym profilem od-
niesienia istnieje 100% zgodnos$¢.

50 Pomiedzy zmierzonym profilem a aktywowanym profilem od-
niesienia istnieje 50% zgodnos¢.
¢ | Dopuszczalna wartos¢ dopasowania musi zosta¢ okreslona przez uzytkownika podczas
* ) konfiguracji i powinna zostac uzyta jako prég przetgczenia dla nastepujgcego rozréznienia:
- dobre czesci
- zte czedci
Przejscie miedzy dobrymi i ztymi czesciami jest okreslane przez pomiar i wykorzystywane jako
prog przetgczenia.
o ]| Nie jest zalecany zaden konkretny prog przetgczenia. Nalezy go ustali¢ w zaleznosci od danego
1 zastosowania.
3.2.1 Fluktuacje wartosci dopasowania

Fluktuacje naturalne (zaktodcenia, dryft) majg wplyw na mierzong warto$¢ dopasowania.

Z reguty te wahania pomiarowe powodujg, ze warto$¢ dopasowania jest < 100%, nawet jesli zostanie
ponownie zmierzony uczony obiekt.

Niepewnos¢ pomiaru przy wykrywaniu profili wysokosci zostata opisana na ponizszych rysunkach:

Gz — dokfadnosé w kierunku Z (wysokosc¢ profilu)

Gz — doktadnos¢ w kierunku X (szerokos$¢ profilu)

czujnik

niepewnos$¢ pomiarowa

profil obiektu

zakres dziatania

doktadnosc¢ w kierunku Z (Gz)
doktadnosc w kierunku X (Gz)

@
/

QA hON 2

/|

Rys. 3: Doktadnosc¢

Oznacza to, ze Gz/Gx definiuje rowniez:

minimalng wysokos$¢ obiektu, ktéra moze by¢ niezawodnie wykryta

minimalng szerokosc¢ obiektu, ktéra moze by¢ niezawodnie wykryta

il

Profile wysokos$ci sg wykrywane przez czujnik wewnetrznie z wyzszg rozdzielczoscig niz Gz/Gx.
Zmiany wysokosci/szerokosci obiektu mogg zosta¢ zatem wykryte w obrebie niepewnosci
pomiarowe;.
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3.3 Wiasciwosci profilu

Parametr stanu [Profile properties] (Wtasciwosci profilu) okresla wzgledny udziat prawidtowych
wartos$ci pomiarowych w profilu wysokosci. Uwzgledniany bedzie tylko zakres profilu wybrany przez
uzytkownika. Parametr ten moze by¢ wykorzystywany podczas pracy jako wskaznik jakosci profilu.
Funkcje podstawowe na poziomie parametréw (- [1 29).

Wartos¢ parametru [%] Opis

50 50% punktéw danych w zmierzonym profilu wysokosci jest
prawidtowych i wykorzystywanych do okreslenia wartosci do-
pasowania. Wartosci nieprawidtowe nie beda brane pod uwa-

ge.

W idealnym przypadku parametr stanu [Profile properties] powinien zosta¢ zapisany i
zapamietany bezposrednio po nauczeniu z wykorzystaniem obiektu wzorcowego (obiektu
odniesienia). Za pomocg tego obiektu odniesienia mozna w kazdej chwili podczas pracy
sprawdzi¢ jakos¢ profilu.

[Hlo

Jesli wartos¢ znacznie spadta, np. z powodu zmiany pozycji czujnika, zaleca sie ponowne
nauczenie obiektu.

Parametr stanu moze by¢ stale monitorowany za pomocg oprogramowania ifm do
parametryzacji ,Vision Assistant”. Dlatego parametr stanu moze by¢ rowniez wykorzystywany
do optymalizacji pozycji czujnika podczas uczenia.

o

3.4 Zastosowania

Czujnik fotoelektryczny nadaje sie szczegdlnie do zastosowan w zakresie zapewnienia jakosci
procesu, doktadniejszego monitorowania ksztattu detali i wykrywania bteddw.

Przyktady:
* Monitorowanie jakosci obrébki, np. srednic wierconych otworéw.

» Kontrola detali pod kgtem wadliwej obrébki, np. brakujgcych otwordow.

Podczas pomiaru detal musi by¢ nieruchomy.

W sytuacjach statycznych nalezy ustawi¢ tryb pomiaru ciggtego. Czujnik stale monitoruje detal i
sygnalizuje odchylenia od aktywnego profilu odniesienia.

W sytuacjach dynamicznych nalezy ustawi¢ tryb pomiaru wyzwalanego. Nadrzedna jednostka
sterujgca procesem decyduje, kiedy ma miejsce detekcja i zapewnia, ze detal jest w strefie
detekcji i nie przemieszcza sie.

UWAGA

Urzgdzenie moze powodowac zaktécenia radiowe w swoim otoczeniu. W takim przypadku
uzytkownik powinien zastosowac odpowiednie Srodki zaradcze.




OPD101

4 Dziatanie

Czujnik fotoelektryczny wykrywa profil wysokosci obiektu w zasiegu dziatania, w sposoéb ciggty lub po
wyzwoleniu, za pomocg triangulacji. Ponadto czujnik fotoelektryczny jest wyposazony w interfejs 10-
Link.

Czujnik moze by¢ uzywany w trzech réznych trybach pracy:
e Tryb przetgczania. Tryb przetgczania (- [3 10).
* Praca z masterem |O-Link. Praca z masterem 10-Link (= [1 10).

» Praca z oprogramowaniem ,Vision Assistant” za posrednictwem interfejsu 10-Link. Praca z
oprogramowaniem do parametryzacji ,Vision Assistant” i masterem 10-Link (= [ 10).

41 Tryby pracy

411 Tryb przelgczania

W trybie przetgczania czujnik jest bezposrednio potgczony z jednostkg sterujgcg procesem i przez
wyjscie przetgczajgce przekazuje informacje o dobrej czesci lub ztej czesci.

Jesli prog przetgczenia zostanie przekroczony lub nie zostanie osiggniety, jest to sygnalizowane
za pomocg przetgczenia sygnatow przetgczajgcych na wyjsciu 1/2. Wyjscia przetgczajgce
dziatajg w sposéb komplementarny. Podtgczenie elektryczne (= [0 15).

i

Jednostka sterujgca procesem moze opcjonalnie, przez wejscie wyzwalajgce (pin 5), sterowac
momentem wykonania pomiaru. Czujnik sygnalizuje przez wyjscie przetgczajgce 2 pomysine
rozpoczecie pomiaru i dostepnos¢ informaciji o przetgczeniu. Nadrzedna jednostka sterujgca
procesem definiuje czas trwania pomiaru. Tryb wyzwalania (= D) 27).

4.1.2 Pracaz masterem IO-Link

Jesli czujnik podigczony jest do mastera IO-Link, ustawianie parametréw, wyzwalanie i zapisywanie
danych moze odbywac sie catkowicie przez 10-Link. Cykliczne dane procesu zawierajg wartos¢
dopasowania i informacje o przetgczeniu (czes$¢ dobra / zia).

Przez |O-Link sg dostepne dodatkowe funkcje diagnostyczne:
* wykrywanie liczby proceséw wyzwalajgcych
» identyfikacja urzgdzenia

* Gdy sg aktywowane znaczniki obszaréw zainteresowania (ROI), dwa obszary zainteresowania sg
identyfikowane dwiema parami zielonych linii.

* wylgczanie lasera
* wysokosci profilu
» przesuniecie obiektu w kierunku X/ Z

* oceny statystyczne

Wiecej informaciji
- Numer artykutu > Materiaty do pobrania - IODD

o

4.1.3 Praca z oprogramowaniem do parametryzacji ,,Vision Assistant” i
masterem |O-Link

Za posrednictwem protokotu 10-Link sg stale przesytane obrazy profili o wysokiej rozdzielczosci. Dane
obrazu profilu sg dzielone na kilka pakietow danych i przesytane jako sekwencja ramek danych 10-
Link.

10
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Pakiet oprogramowania ifm ,Vision Assistant” zawiera odpowiednig funkcje obstugi protokotu, ktéra
tgczy obrazy profili i wizualizuje je.

Upraszcza to proces uczenia (guided teach), poniewaz strefa detekcji czujnika i ocena profili jest
wizualizowana na podstawie obrazéw profili.

Wymaganie:

* Master IO-Link

» oprogramowanie ifm do parametryzacji ,ifm Vision Assistant”

(= www.ifm.com - Numer artykutu > Materiaty do pobrania - Inne oprogramowanie (Narzedzia))

Wykorzystanie oprogramowania do parametryzacji i mastera |0-Link oferuje nastepujgce dodatkowe
korzysci:

* wizualizacja aktualnie mierzonych profili wysokosci i zapisanych profili odniesienia

* bardzo szczegdtowe informacje o stanie: pomocne w procesach uczenia i trudnych sytuacjach
pomiarowych

* intuicyjny interfejs uzytkownika dla wszystkich opcji ustawieh dostepnych przez 10-Link

» Profile wysoko$ci mozna pojedynczo importowaé/eksportowac

Wizualizacja profili moze by¢ rowniez realizowana za pomocg oprogramowania klienta.
Wymagane informacje mozna znalez¢ w odpowiednim dokumencie na stronie ifm.

o

www.ifm.com - Numer artykutu - Materiaty do pobrania

11
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5 Montaz

5.1 Warunki montazu

» Zamontowacé urzgdzenie w taki sposéb, aby wykrywany obiekt znajdowat sie w strefie detekcji
czujnika.

» W przypadku bezposredniego montazu przymocowac urzadzenie za pomocg dwéch srub M4,

Dodatkowe akcesoria > - Arkusz danych - Akcesoria.

il

5.2 Instrukcja montazu

5.2.1 Pochylenie boczne

1: martwa strefa wywotana cieniem

AVA WY

Rys. 4: Pochylenie boczne

Czujnik powinien by¢ ustawiony jak najbardziej pionowo w stosunku do wykrywanego obiektu. W
przypadku pochylenia bocznego i pionowych krawedzi obiektu, linia lasera zostanie czgsciowo
przerwana. W tym obszarze detekcja profilu nie jest mozliwa. Mozna tego unikng¢ przez ograniczenie
kata nachylenia.

12
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5.2.2 Pochylenie przednie

1: nadajnik
2: odbiornik
3: przerwana wigzka lasera

Rys. 5: Pochylenie przednie

Jesli czujnik jest pochylony do przodu lub do tytu, nalezy upewni¢ sie, ze wigzka lasera odbita przez
obiekt moze zosta¢ wykryta przez odbiornik.

Mozna zapewni¢, ze odbiornik wykryje wigzke lasera, zmniejszajac kgt nachylenia lub obracajac
czujnik o 180°.

ﬁ Zastosowanie oprogramowania ,Vision Assistant” utatwia wykrywanie takich probleméw.

5.2.3 Nasycenie i utrata sygnatu

Czujnik automatycznie ustawia czas ekspozycji w celu uchwycenia profilu wysokosci, aby unikng¢
nasycenia.

Powierzchnie silnie odbijajgce swiatto powodujg bardzo silne kontrasty. W niektorych przypadkach
moze to prowadzic¢ do tego, ze poszczegodlne punkty w obrebie obszaru zainteresowania nie bedg
wykrywane.

Strat sygnatu mozna unikng¢, zmieniajgc nieco potozenie czujnika:
* pochyli¢ czujnik bocznie lub w kierunku przod-tyt

» zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ odlegto$¢ do obiektu

13
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5.2.4 Unikanie wielokrotnych odbi¢

1: czujnik
2: obiekt
© © 3: wielokrotne odbicia

Rys. 6: wielokrotne odbicia

P Zmieni¢ nieco potozenie czujnika, np. pochyli¢ czujnik bocznie lub w kierunku przod-tyt, zwiekszyé/
zmniejszy¢ odlegtos¢ do obiektu.

5.2.5 Unikanie zabrudzen i Swiatta zewnetrznego

Zaleca sie ustawianie czujnikéw fotoelektrycznych przednig soczewka skierowang w dot lub
réwnolegle do powierzchni ziemi.

Tto:

» Czujniki fotoelektryczne sg wrazliwe na bezposrednie promieniowanie zrédet Swiatta. Powszechne
zrodta swiatta (lampy, stonce) promieniujg z gory.

* Czujniki fotoelektryczne sg wrazliwe na zabrudzenia, poniewaz zmniejszajg one zapas
wzmochienia.

ﬁ Osadzanie sie pytu mozna zredukowac przez skierowanie czujnika w dét lub na bok. Pozwoli to
na zmniejszenie czestosci czyszczenia.

ﬁ Nalezy sie upewni¢, ze czujniki zamontowane z przednimi soczewkami skierowanymi w gore
nie celujg w strone okien dachowych ani lamp na suficie.
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6 Podtaczenie elektryczne

Urzadzenie musi zosta¢ podtgczone przez wykwalifikowanego elektryka.

P Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepiséw dotyczgcych instalacji
urzadzen elektrycznych.

» Nalezy zapewni¢ zasilanie zgodne z normami EN 50178, SELV, PELV.
OPD101: cULus, klasa zasilania 2

P Odtgczy¢ zasilanie.

P Podtgczy¢ urzadzenie w sposob nastepujacy:

1= BN (brgzowy)

L S — 2= WH (bialy)
) 2 5 ouT2 = BU (niebieski)
5 4 4= BK (czarny)
e ; D OuT 5= GR (szary)
D——— IN1
3

)—L_

Rys. 7: Schemat podtaczenia (kolory wg DIN EN 60947-5-2)

Pin {ur:g \?vllqe?:l‘; fabryczne) Tryb wyzwalania

1 VDD VDD

2 OUT2 = wyjscie przetaczajgce OUT2 = sygnat gotowosci (wyjscie przetaczajgce)
3 GND GND

4 OUT1 = wyjscie przetaczajace / |O-Link OUT1 = wyjscie przetaczajgce / 10-Link

5 WHL./WYL. lasera* Wejscie wyzwalajgce PLC

*) Funkcja jest wigczana / wytgczana przez |O-Link lub przez oprogramowanie do parametryzac;ji ifm.

o

6.1

W ciggtym trybie pracy wyjscia OUT1 i OUT2 sg skonfigurowane jako komplementarne wyjscia
przetgczajgce. Tryb ciggty (= [ 27).

W wyzwalanym trybie pracy wyjscie OUT2 jest skonfigurowane jako sygnat gotowosci. Tryb
wyzwalania (= [ 27).

Wyjscia komplementarne przekazujg te same informacje z czujnika z przeciwnymi poziomami
logicznymi. Oznacza to, ze zaréwno wyjscia przetgczajgce rozwierne (NC) i zwierne (NO) sg
dostepne jednoczesnie.

Wyjscia OUT1 mozna na przyktad uzy¢ do detekcji dobrych czesci, a wyjscia OUT2 do detekg;ji
ztych czesci.

Praca z masterem 10-Link

Urzadzenie jest kompatybilne z portem klasy A (typu A) mastera [O-Link.

Przy pracy z portem klasy B (typu B) mastera 10-Link nalezy zastosowa¢ nastepujgce zasady:

Urzadzenie nie jest standardowo kompatybilne z portem klasy B (typu B) mastera. Pin 2 i pin 5
sg wykorzystywane do funkcji specyficznych dla producenta. Oznacza to, ze gtéwne napiecie
zasilania urzgdzenia i dodatkowe zasilanie (port klasy B mastera, piny 2/5) nie sg odizolowane
elektrycznie.

Urzgdzenia mozna uzywac¢ z portem klasy B mastera przy nastepujgcej konfiguraciji:

Potgczy¢ urzadzenie z masterem 10-Link 3 zytami: Potgczy¢ piny 1, 3 i 4 urzgdzenia z masterem

IO-Link (nie taczy¢ pindw 2 i 5).
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7 Wyswietlacz i przyciski sterujgce

-

N\

/@_/@_

\ \

® ®

1x zotta dioda LED

Dioda stanu przetgczenia OUT1

16

2: 1x zielona dioda LED LED $wieci = zasilanie

3: Wyswietlacz graficzny Wyswietlacz zmierzonej wartosci dopasowania

4: Przycisk programujacy [e] Wybdr parametrow i zatwierdzanie wartosci parametrow

5: Przycisk programujacy [A] Ustawianie warto$ci parametrow (przewijanie po wcisnieciu i przytrzymaniu, jedno-
razowe nacis$niecie powoduje jednostkowg zmiane wartosci)

6: Przycisk programujacy [ V] Ustawianie wartosci parametrow (przewijanie po wcisnigciu i przytrzymaniu, jedno-
razowe nacis$niecie powoduje jednostkowg zmiane wartosci)

ﬁ Przyciski programowania mozna zablokowac i odblokowaé¢ w nastepujgcy sposoéb:

NacisngcC i przytrzymac [A] + [ V] przez 10 s.
ﬁ Jednoczesne nacisniecie przyciskow [A] + [ V] prowadzi do wyboru menu.
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8 Konfiguracja

» Po montazu, podtgczeniu elektrycznym oraz zaprogramowaniu nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie

dziata poprawnie.

D> Jesli urzgdzenie zostato prawidtowo skonfigurowane, czujnik rozpoczyna ,Guided Teach”, czyli

[Flo

[Flo

uczenie kierowane. ,Guided Teach” / uczenie profili odniesienia (= [0 18). Ustawienia wykonane
jako ostatnie sg zapisane w czujniku.

Gdy czujnik zostanie wigczony po raz pierwszy po zresetowaniu, rowniez rozpoczyna ,Guided
Teach”, czyli uczenie kierowane, poniewaz nauczony profil odniesienia jest usuwany podczas
resetowania.

Czas zycia diody laserowej: 50 000 godzin.

Po pomysinym wykonaniu uczenia nie nalezy przesuwac czujnika. Kazda zmiana potozenia
czujnika doprowadzi do tego, ze aktywowany profil odniesienia nie bedzie rozpoznawany w
sposéb pewny.

Po przesunieciu czujnika nalezy ponownie wykonac uczenie.

Czujnik musi sie rozgrzewac przez = 10 min. Parametry pracy podane w karcie katalogowej
obowigzujg dopiero po tym okresie rozgrzewania.

Uczenie obiektow réwniez nalezy wykonywac w stanie rozgrzanym.
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8.1 ,,Guided Teach” / uczenie profili odniesienia

B

00 1

[Welcome, choose
your language]
[English]

[Deutsch]
[Francais]
[.]

oo T

00 X+)

[Confirm] [Confirm] [Define ROI]
[Back] [Back] [Back]

[Floating] -o—»

90« 7185

[Fixed] o-» . Y .
[Back] [Save settings]
[Adj. Threshold]

[Back]

@ [Profile 1]

L X4)
O [Profile2] [Yes] Yo I
@ [Profile..] 6
i

[Go to runmode]
ﬂ <_

[Add new profile] -c
8.1.1 Wybér jezyka
» Wigczy¢ czujnik.
> Dostepne jezyki sg wyswietlane na wyswietlaczu.

» Wybraé¢ zgdany jezyk przyciskami [A]/ [V ]i potwierdzi¢ za pomocg [e].

8.1.2 Uczenie obiektu

» W kolejnym etapie wykonywane jest uczenie profilu.
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> Zostanie wys$wietlone Zgdanie [Place object and press confirm] (Ustaw obiekt i wci$nij przycisk
programujacy 4).

> Czujnik wyemituje czerwong wigzke lasera z dwoma pionowymi, zielonymi znacznikami obszaru
zainteresowania (ROI).

P Umiesci¢ czujnik w taki sposdb, aby wigzka lasera obejmowata monitorowany obszar, a obiekt
znajdowat sie w zasiegu dziatania 150...300 mm. Rysunek pogladowy (= [1 6).

» Rozpoczgé proces uczenia, naciskajgc [e].

> Czujnik cyklicznie mierzy profil obiektu/tta.

» Wybra¢ opcje [Confirm] lub [Back] za pomoca przyciskow [A]/[ V] i nacisngc [e].

* [Confirm]: Uczony profil zostaje zapisany.

» [Back]: Ponowne uczenie profilu.
o) Podczas pomiaru nie nalezy przesuwac obiektu. Koniec pomiaru jest wskazywany nie tylko na
i wyswietlaczu, lecz takze przez dwukrotne migniecie wigzki lasera.
o] Jesli wykrywany obiekt jest poza zasiegiem dziatania (np. blizej niz 150 mm lub dalej niz 300
1 mm), proces uczenia zostaje zatrzymany. Przez trzy sekundy bedzie wyswietlany komunikat

[Object out of range]. Nastepnie zaczyna sie nowy proces uczenia.

8.1.3 Ustawienie obszaru zainteresowania (ROI)

Czujnik umozliwia wybdér obszaru zainteresowania (ROI) z catego uczonego profilu wysokosci. Sekcja
profilu zawarta w tym ROI zostaje zapisana jako profil odniesienia i moze by¢ uzywana do ustalania
wartosci dopasowania.

o | Na podstawie tego wyboru ocena profilu wysokosci moze by¢ ograniczona do odpowiedniego
i odcinka. Odchylenia dotyczace innych, nieistotnych odcinkéw nie sg brane pod uwage.

o | Podczas pracy z oprogramowaniem do parametryzacji ,Vision Assistant” mozliwe jest

1) Zdefiniowanie do dwoch profili (ROI).

» W kolejnym etapie wykonywane jest ustawienie ROI.

D> Wyswietlane sg opcje [Define ROI] i [Back].

» Wybra¢ opcje [Define ROI] lub [Back] za pomocg przyciskow [A]/[V] i nacisngc [e].
» [Define ROI]: Definiowanie ROl w obrebie catego nauczonego profilu.

* [Back]: Ponowne uczenie profilu.

Xt

Wybra¢ opcje [Define ROI] za pomocag [e ].

Zostanie wyswietlony komunikat [Set left ROI mark] (ustaw lewy znacznik ROI).
Przesunga¢ zielong linie znacznika przyciskami [A]/[V].

Lewa linia znacznika przesunie sie.

Po osiggnieciu zgdanej pozycji potwierdzi¢ za pomocg [e].

Pozycja lewej linii znacznika jest ustawiona.

\YARVAR ARVAR ARVER 4

Wybrany odcinek jest wykrywany ponownie (nowy profil).
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=2 |Cm

> Zostanie wyswietlony komunikat [Set right ROl mark] (ustaw prawy znacznik ROI).

P Przesung¢ zielong linie znacznika przyciskami [A]/[V].
> Prawa linia znacznika przesunie sie.

» Po osiggnieciu zagdanej pozycji potwierdzi¢ za pomocg [e].
D> Pozycja prawej linii znacznika jest ustawiona.

Wybrany odcinek jest wykrywany ponownie (nowy profil).

Czerwona linia wskazywana na wys$wietlaczu: oznacza odcinek objety wigzkg lasera.

i

Biate oznaczenia: wskazujg ustalong linie znacznika.

Zielona strzatka: oznacza linie znacznika do przesuniecia. Dwa pionowe zielone znaczniki ROI
wspomagajg wykonanie ustawienia.

Standardowe ustawienie dla ROl obejmuje caly zasieg dziatania. Jesli znaczniki nie zostang
przesuniete, ale zatwierdzone, do oceny wykorzystywany bedzie caty nauczony profil.

o

8.1.4 Ustawienie pozycji profilu odniesienia

Na poprzednim etapie wykonano nauke profilu odniesienia w zakresie ROI. Na kolejnym etapie mozna
zdefiniowaé¢ odcinek, w ktérym mierzony profil wysokos$ci bedzie wyszukiwany. Dostepne sg dwie
opcje:

Fixed:

Profil odniesienia jest wyszukiwany w ROI zdefiniowanym podczas uczenia. Podobnie jak podczas
uczenia monitorowane obiekty muszg by¢ podczas pracy ustawiane z wysoka precyzja.

Floating:

Jednak z powodu tolerancji przesuniecia mechanicznego lub recznego prawidtowe ustawienie
monitorowanego obiektu nie zawsze jest mozliwe.

Dzieki opcji [Floating] mozna unikng¢ tego problemu. Nauczony profil odniesienia jest wyszukiwany w
catym wykrywanym profilu wysokosci. Nauczony profil odniesienia moze by¢ skutecznie wykrywany
wzdtuz osi X i Z pomimo zmiany potozenia.

Funkcja znacznika:

Podczas uczenia obszar ROI jest wskazywany przez dwie pionowe, zielone linie znacznikéw
(znaczniki ROI). Dzieki temu uzytkownik widzi, jaki odcinek wigzki lasera jest zdefiniowany jako ROI.
Po zakonczeniu uczenia linie znacznikow znikajg. Mozna je jednak wys$wietli¢ recznie. Funkcje
podstawowe na poziomie parametrow (- [ 29).

» W kolejnym etapie wykonywane jest ustawienie potozenia ROI.

D> Wyswietlone sg opcje [Fixed], [Floating] i [Back].

» Wybra¢ opcje [Fixed], [Floating] lub [Back] przyciskami [A]/[V¥]i nacisng¢ [e].
» [Fixed]: Nie jest dozwolone Zadne przesuniecie obiektu.

* [Floating]: Dozwolone jest przesuniecie obiektu w kierunku X (wzdtuz wigzki lasera) oraz w
kierunku Z.

» [Back]: Powrét do opcji Ustawienie obszaru zainteresowania (ROI) (= [ 19).
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8.1.5 Proég przetaczenia

1: wartos¢ dopasowania
2: prog przetgczenia

Rys. 8: Prog przetgczenia

» Na kolejnym etapie konfigurowany jest prog przetgczenia dla wyjscia przetgczajgcego. Ustawienie
standardowe to 90%.

D> Czujnik w sposéb ciggty wykrywa nowe profile wysokosci i poréwnuje je z nauczonym profilem
odniesienia.

> Warto$¢ dopasowania jest ukazywana na wys$wietlaczu.

Jesli wartos¢ dopasowania < progu przetaczenia (standard = 90 %): zmierzona wartosc¢ jest
wyswietlana na zielono — dobra czesc.

i

Jesli wartos¢ dopasowania < progu przetgczenia (standard = 90 %): zmierzona wartos¢ jest
wyswietlana na czerwono — zfa czes¢.

Fluktuacje naturalne (zaktécenia, dryft) majg wptyw na mierzong warto$¢ dopasowania. Z reguty
te wahania pomiarowe powodujg, ze warto$¢ dopasowania jest < 100%, nawet jesli zostanie
ponownie zmierzony uczony obiekt.

> Wyswietlane sg opcje [Adjust threshold]], [[Save settings] i [Back]].
» Dokona¢ wyboru przyciskami [A]/[V]i nacisng¢ [e].
* [Save settings]:
— Ustawienia zostang zapisane.
* [Adjust threshold]:

— Ustawi¢ warto$¢ nowego progu przyciskami [A]/[V] i nacisngc¢ [e].

Poprzez przetestowanie kilku dobrych czesci / ztych czesci z roznymi progami przetgczenia
mozna zoptymalizowaé ustawienie dla danego zastosowania. Ocena dobrej czesci / ztej czesci
jest wskazywana na wyswietlaczu.

il

Za pomocg funkgcji rozszerzonych mozna indywidualnie dostosowac przypisane kolory.

Standard: zielony - dobra czes$¢ / czerwony - zta czesé

8.1.6 Zapisywanie profilu odniesienia

» Na nastepnym etapie nauczony profil odniesienia razem ze wszystkimi wprowadzonymi
ustawieniami zostanie zapisany w jednym z 10 dostepnych miejsc w pamigci.

Wolne / zajete miejsca w pamieci sg oznaczone w nastepujgcy sposob:

Pamiec¢ dostepna Pamiec zajeta

e} °

* [Wybrac miejsce w pamieci dla biezgcego profilu]
» Naciskac przyciski [A]/[V], aby zmieni¢ miejsce w pamiegci i [e], aby potwierdzic.

P [Overwrite profile X?]:
Ten komunikat pojawia sie tylko wtedy, gdy wybrane miejsce w pamieci jest juz zajete.

> Na wyswietlaczu dostepne sg opcje [No] / [Yes].
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» Dokonac wyboru przyciskami [A]/[V]i nacisngc¢ [e], aby potwierdzic¢.
D> [No]: Powrét do poprzedniego etapu.

D> [Yes]: Wysokos¢ profilu zostaje nadpisana i czujnik przechodzi do trybu RUN.

8.1.7 Zakonczenie procesu uczenia

P Ten etap pojawia sie tylko wtedy, gdy wybrane miejsce w pamieci jest wolne.
> Na wyswietlaczu dostepne sg opcje [Go to runmode] / [Add new profile].

» Dokona¢ wyboru przyciskami / i nacisng¢ , aby potwierdzic.

» [Go to Run mode]: Konfiguracja zostata zakonczona i czujnik przechodzi do trybu RUN. Nowy,
nauczony profil zostaje aktywowany i bedzie stuzyt do ustalania wartosci dopasowania.

* [Add new profile]: Uczenie nowego profilu.

» [Back]: Powrot do opcji: Ustawienie pozyciji profilu odniesienia (= [1 20).

8.1.8 Tryb RUN

Po wykonaniu konfiguracji za posrednictwem ,Guided Teach” czujnik jest przetagczany do trybu RUN.
Urzadzenie jest teraz gotowe do uzytku.

Wykrywa on w sposéb ciggty profile i porownuje je z aktywnym profilem odniesienia na podstawie
ustawionego progu przetgczenia.

Wynik (dobra czesc¢/zta czes€) jest przedstawiany:
*  Wizualnie na wyswietlaczu:

— Dobra czes¢: warto$¢ dopasowania jest wskazywana na zielono, jesli wartos¢ dopasowania =
progu przetgczenia

— Nieprawidtowa czes¢: wartos¢ dopasowania jest wskazywana na czerwono, jesli wartos¢
dopasowania< progu przetgczenia

*  Wizualnie przez wskazanie stanu przetgczenia: kolory zgodne z ustawiong funkcjg

»  Wyjscie przetaczajgce: zaleznie od ustawionej funkcji wyjscie OUT1 jest przetgczane lub nie.

®\

1: linia stanu

XXXYYYyzZZ

90%

|

Rys. 9: Linia stanu

Na linii stanu wyswietlacza wskazywany jest stan pomiaru:

i

- Profile X: = niezaktécona praca, tryb ciggly, wskazywany jest aktywny profil

- Waiting: - niezakiécona praca, tryb wyzwalany — oczekiwanie na sygnat wyzwalajgcy
- Triggered: - niezaktécona praca, tryb wyzwalany — obecny jest sygnat wyzwalajgcy

- Ostrzezenia / btedy: - patrz tablica btedéw. Rozwigzywanie probleméw (= [ 36).

Wyswietlany kolor wartosci dopasowania jest fabrycznie ustawiony na zielony. Wyswietlany
kolor mozna zmienié recznie w menu. Podmenu [Display] (= [ 33).
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9 Menu

9.1 Podstawowe funkcje

Q%?

=z Guided Teach 2
E 85% 4

? oo

o [Adj. threshold] o [0...100%)]
¢ ¢ oo
[ROI Markings] o o {I\\(IE)S]]
(" X4)
[Profile condition]
¢ ¢ [Profile X]
0o

[Profile manager] [Select active profile]

- é b [Add new profile] —o

[Delete profile]

[Back]

0o

O- [Profile X]

[Ext. Functions]

o)

0o

[Back]

__olo
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9.2 Funkcje rozszerzone

Guided Teach

I [Factory Reset]

[YES]

00

[NO]

L X4)

[Device Info]

00

[Serial number
‘°_> Hardware version
<_o_ Software version FE

Software version BE
Software version COM

Operating hours
Start counter]

[Configuration]

HO—=CFG

00

[Display]

HOQ—DIs

00

[Back]

__olo
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[Configuration]

8]

A

0o

[Profile source select]

[local] / [PDOut]

CFG
00
[Trigger Mode] o o ﬁg’é]ﬂ
0o oo
[Trigger source] o {E;VO]UT]
00 00
[no delay]
[Output delay mode] o [O:oim;jl)'lse]
¢ ¢ oo
[Trigger Delay] o o [0...5000 ms]
(X o0
[Integration Time] o [AUTO...10]
00 oo
[Output Function] [High acFive]
<_o_ [Low active]
0o oo
[Output Logic] O o

00

[Back]
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[Display]

8]

DIS
0o
[Brightness] o o {821]
# ¢ 0o
[GTou], [r1ou]
[Colour] _o_> [White], [Red],
<_O' [Green]
# ¢ oo
[Language] o o [EN, DE, FRA...]
[Back]
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10 Tryby pracy

10.1 Tryb ciagly

Trybem domysinym jest ,tryb ciagty” (continuous mode).

Czujnik w sposob ciggty mierzy i porownuje mierzone profile z aktywnym profilem odniesienia,
uwzgledniajgc prog przetgczenia.

10.2 Tryb wyzwalania

W tym trybie (triggered) czujnik rozpoczyna pomiar po otrzymaniu zewnetrznego sygnatu
wyzwalajgcego.

Czujnik poréwnuje pojedynczy profil z aktywnym profilem odniesienia z uwzglednieniem progu
przetgczenia.

Zewnetrzny sygnat wyzwalajgcy musi by¢ dostarczony przez nadrzedne urzadzenie sterujgce
procesem (np. PLC) i moze by¢ przesytany fizycznie przez pin 5 lub przez |O-Link.

Nastepnie czujnik sygnalizuje pomysine rozpoczecie i zakonczenie pomiaru przez sygnat gotowosci
(OUT2) lub IO-Link. Jednostka sterujgca wyzszego poziomu ma petng kontrole nad czasem oceny.

Uzy¢ parametru [Output mode], aby ustawi¢ zachowanie wyjscia przetgczajgcego (OUT1). Podmenu
[Configuration] (= [3 31).

[Output mode] = [no delay]: Czujnik reaguje statycznym sygnatem przetgczajacym na wyjsciu
przetgczajacym OUT1.

[Output mode] = [On impulse]: Czujnik reaguje impulsowym sygnatem przetgczajgcym na wyjsciu
przetgczajgcym OUT1.

9 | Przedstawione krzywe i wartosci sygnatéw dotyczg ustawienia: [Output function] = [high active] i
— [Output logic] = [PNP]. Podmenu [Configuration] (= [ 31)

®._f f

® ©® ©
Lél
I
I
L

°
i

Rys. 10: Przyktad — wyzwalanie przez zbocze narastajgce

1: | Wejscie wy- Sygnat wyzwalajacy
zwalajgce 0: brak dziatania
1: wyzwalanie na zboczu narastajgcym

2: | Wyjscie przeta- | Sygnat gotowosci
czajgce OUT2 | O0: urzadzenie zajete, wyjscie OUT1 nieprawidtowe
1: urzgdzenie gotowe na sygnat wyzwalajgcy, wyjscie OUT1 prawidiowe

27



OPD101

3: | Wyjscie przetg- | Ocena obiektu
czajgce OUT2, | 0: obiekt wadliwy

statyczne 1: obiekt OK
Przyktad 1 (linia przerywana): Przyktad 2 (linia ciggta):
ostatni obiekt OK, OUT1 =1 ostatni obiekt wadliwy, OUT1 =0
nastepny obiekt wadliwy, OUT1 ,1 — 0” nastepny obiekt OK, OUT1,0 — 1"
nastepny obiekt OK, OUT1,0 — 1” nastepny obiekt OK, OUT1 =1

4: | Wyjscie przeta- | Ocena obiektu
czajgce OUT1, | O: obiekt wadliwy

impulsowe 1: obiekt OK
Przyktad 4.1: Przyktad 4.2:
oba obiekty OK, OUT1 =1 pierwszy obiekt OK, OUT1 =1
po uptywie t; OUT1 =0 po uptywie t; OUT1 =0
ts = 100 ms drugi obiekt wadliwy, OUT1 =0

tg = 100 ms

Ten tryb pracy jest szczegdlnie zalecany w przypadku zastosowan dynamicznych. Nadrzedna
jednostka sterujgca wyzwala pomiar tylko wtedy, gdy obiekt analizowany nie porusza sie.
Wyjscie przetgczajgce odpowiada stanowi obiektu.

o

Parametr [Trigger delay] opdznia rozpoczecie pomiaru (w odniesieniu do zewnetrznego sygnatu
wyzwalajgcego). Nie ma on wptywu na sygnat gotowosci podawany przez czujnik ani nie
opodznia go.

28



OPD101

11 Ustawianie parametrow

Podczas ustawiania parametréw urzgdzenie pozostaje wewnetrznie w trybie pracy. Dziata ono z
niezmienionymi wartosciami parametrow, dopoki wprowadzanie zmian nie zostanie zakonczone.

W celu przywrdécenia ustawienh fabrycznych nalezy przej$¢ na koniec instrukcji. Ustawienia fabryczne
(= [ 40).

11.1 Funkcje podstawowe na poziomie parametrow

W funkcjach podstawowych na poziomie parametrow mozna wybra¢ nastepujgce parametry:

11.1.1 [Adjust threshold]
Ustawienie progu przetgczenia

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i ustawi¢ prég przetgczenia na zadang warto$¢ za pomoca
przyciskow [A / V1.

P Potwierdzi¢ warto$¢ przyciskiem [e].
> Nowa warto$c¢ przetgczajgca zostata potwierdzona. (— 8.1.5 prég przetgczania)

Prég przetgczenia (- [0 21)

11.1.2 [ROI marking]

Wigczal/wytgcza wyswietlanie znacznikdw ROl na wigzce lasera

] Jesli podczas uczenia wybrano potozenie [Fixed] profilu odniesienia, znaczniki ROl pokazujg
s ) obszar ROI zdefiniowany podczas uczenia. Jesli wybrano potozenie [Floating], znaczniki ROI
wskazujg caty zasieg dziatania.

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [No] / [Yes] za pomocg [A / V].
» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

> Zaleznie od wprowadzonych ustawien zielone znaczniki ROl na wigzce lasera zostajg wigczone
lub wytgczone.

ﬁ Linie znacznikéw sg automatycznie wytgczane po okoto 10 minutach.

W celu ponownego witgczenia:
P Zresetowac parametry.

11.1.3 [Profile properties]

Odczyt parametru stanu

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

D> Biezgca wartos$¢ parametru stanu zostanie wy$wietlona.

Wiasciwosci profilu (= [0 9)

11.1.4 [Profile manager]
Zarzadzanie profilami odniesienia

P Potwierdzi¢ parametr [e] i wybraé¢ jedng z trzech opcji [Select active profile], [Add new profile] lub
[Delete profile], uzywajac [A / V¥].

[Select active profile]:

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].
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» Wybra¢ zgdany profil przyciskami [A / V1.

P Potwierdzi¢ wybor, naciskajac przycisk [e].

D> Wyswietlacz zostanie przetgczony do trybu RUN.
[Add new profile]:

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

> Czujnik przechodzi do trybu ,Guided Teach”.

> Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony komunikat [Place object and press confirm]. Konfiguracja
(= D 17).

[Delete profile]:
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].
» Wybra¢ profil do usuniecia przyciskami [A / V1.

» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

ﬁ Jezeli ma by¢ usuniety aktywny profil, zostanie wyswietlony ekran potwierdzenia.
Po usunieciu aktywnego profilu nie mozna ustali¢ wartosci dopasowania. W trybie RUN
zostanie wyswietlona odpowiednia informacja.
o | Element menu [Profile manager] jest wigczony, gdy parametr [Profile source select] = local.
1) Podmenu [Configuration] (= [1 31).

Element menu [Profile manager] jest wytgczony, gdy parametr [Profile source select] = PDOut.
Podmenu [Configuration] (= [ 31).

W tym drugim przypadku ustawienia moga by¢ wprowadzane tylko przez |O-Link lub
oprogramowanie ifm do parametryzacji.

11.1.5 [Extended functions]

Przejscie na poziom funkcji rozszerzonych menu.
Funkcje rozszerzone (- [ 24)

11.1.6 [Back]

» Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [ENTER].
D> Wyswietlacz zostanie przetgczony do trybu RUN.

11.2 Funkcje rozszerzone na poziomie parametrow

W funkcjach rozszerzonych na poziomie parametrow mozna wybraé nastepujgce parametry:

11.2.1 [Factory setting]
Przywrécenie ustawien fabrycznych

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [NO] / [YES] za pomoca przyciskow
[A/ V]

» Wybraé [YES] i potwierdzi¢ przyciskiem [e].

> Czujnik zresetuje wszystkie parametry do ustawien fabrycznych i przejdzie do trybu ,Guided
Teach”.
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11.2.2 [Device information]
Informacje o czujniku

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i przechodzi¢ przez linie informacji za pomocg przyciskow
[A/ V]

11.2.3 [Configuration]

Konfiguracja trybu pracy i wyjs¢ przetgczajacych. Podmenu [Configuration] (= [ 31).
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

D> Wyswietlacz przejdzie do ustawien konfiguracii.

» Wybra¢ jedng z ponizszych opcji przyciskami [A / V1.
1. [Triggered mode]

[Trigger source]

[Trigger delay]

[Integration time]

[Output function]

[Output logic]

[Profile source select]

[Back]

© N o o M w DN

11.2.4 [Display]

Konfiguracja wyswietlacza

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

D> Wyswietlacz przejdzie do ustawien wyswietlacza.

» Wybra¢ jedng z ponizszych opcji przyciskami [A / V].
1. [Brightness]

2. [Colour]

3. [Language]

4. [Back]

11.2.5 [Back]

Zakonczenie nastawy parametrow
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [ENTER].

D> Wyswietlacz przejdzie do poziomu menu 1.

11.3 Podmenu [Configuration]

11.3.1 [Triggered mode]
Ustawienie trybu pracy

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybrac¢ jedng z opcji [CONT] / [TRIG] za pomocg przyciskow
[A/ V]

P Potwierdzi¢ wybdr, naciskajac przycisk [e].
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> Tryb pracy zostat potwierdzony.
* [CONT]: Tryb wyzwalania ciggtego.
e [TRIG]: Tryb wyzwalania.

11.3.2 [Trigger source]
Ustawienie zrédta sygnatu wyzwalajgcego

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [HW] / [PDOUT] za pomoca przyciskow
[A/ V]

» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].
> Sygnat wejéciowy zostat potwierdzony.

* [HW]: Sygnat wejsciowy jest wprowadzany przez pin 5. Poziomy logiczne (npn / pnp) sg
definiowane w opcji [Output logic].

» [PDOUT]: Sygnat wejsciowy jest przesytany za posrednictwem mastera IO-Link (praca z IO-Link).

Element menu jest wigczony, gdy [Triggered mode] = [TRIG.].

i

11.3.3 [Output mode]

Ustawienie zachowania sygnatu przetgczajgcego OUT1

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [no delay] / [On impulse] za pomocg
przyciskow [A / V1.

P Potwierdzi¢ wybdr, naciskajac przycisk [e].

[> Zachowanie sygnatu przetgczajgcego OUT1 zostato potwierdzone.
* [no delay]: statyczny sygnat przetgczajgcy OUT1

* [On impulse]: Impulsowy sygnat przetgczajagcy OUT1

Element menu jest wtgczony, gdy [Triggered mode] = [TRIG].

i

11.3.4 [Trigger delay]

Ustawienie czasu zwtoki sygnatu wyzwalajgcego do momentu rozpoczecia pomiaru

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ zadang warto$¢ (0...5000 ms) za pomoca
przyciskéw [A / V1.

P Potwierdzi¢ wybor, naciskajac przycisk [e].

> Czas zwioki zostat potwierdzony.

Element menu jest wiaczony, gdy [Triggered mode] = [TRIG].

i

11.3.5 [Integration time]
Ustawianie czasu ekspozycji

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [Auto] / [0...10 ms] za pomocg
przyciskéw [A / V1.

» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

> Czas ekspozycji zostat potwierdzony.
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W przypadku ustawienia fabrycznego [Auto] czas ekspozycji jest automatycznie ustalany i
ustawiany przez czujnik. State ustawienie czasu integracji moze by¢ przydatne, jesli ma by¢
niezawodnie oceniany ciemny obszar ROl wsrdd powierzchni odbijajgcych swiatto.

=

11.3.6 [Output function]
Ustawienie funkcji przetgczania dla OUT1

» Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [High active] / [Low active] za pomoca
przyciskow [A / V1.

» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

> Funkcja wyj$cia dla OUT1 zostata potwierdzona.

* [High active]: Wyjscie OUT1 jest wigczane, jesli warto$¢ dopasowania > progu przetaczenia.
* [Low active]: Wyjscie OUT1 jest wigczane, jesli wartos¢ dopasowania < progu przetgczenia.

« Jesli tryb wyzwalania jest ustawiony na [CONT], wyjscie OUT2 zostaje automatycznie ustawione
jako komplementarne wyjscie przetgczajgce dla OUT1.

11.3.7 [Output logic]
Ustawia logike przetgczania dla wszystkich wejs¢ i wyjsé

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybrac¢ jedng z opcji [PNP] / [NPN] za pomocg przyciskow
[A/ V]

P Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

D> Logika przetgczania zostata potwierdzona.

11.3.8 [Profile source select]
Podawane informacje o zroédle wyboru profilu odniesienia
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

» [local]: Aktywny profil odniesienia mozna zdefiniowac za posrednictwem menu wyswietlacza:
Funkcje podstawowe na poziomie parametrow (- [ 29).

» [PDOut]: Aktywny profil odniesienia jest definiowany za posrednictwem IO-Link lub
oprogramowania ifm do parametryzaciji ,Vision Assistant”.

5] Zrédto wyboru [local] / [PDOut] jest definiowane wytgcznie za posrednictwem IO-Link lub
1 oprogramowania ifm do parametryzacji ,Vision Assistant”.

Ustawienie fabryczne = [local]

11.3.9 [Back]

Zakonczenie nastawy parametrow
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

D> Wyswietlacz przejdzie do opcji [Configuration].

11.4 Podmenu [Display]

11.4.1 [Brightness]

Ustawienie jasnosci wyswietlacza
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P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ jedng z opcji [ON] / [OFF] za pomoca przyciskow
[A/ V]

P Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].
D> Jasnos$¢ wyswietlacza zostata potwierdzona.

o) Jesli wybrano opcje[OFF], wyswietlacz gasnie 20 sekund po nacisnieciu ostatniego przycisku.
i Aby uaktywni¢ ponownie wyswietlacz, nalezy nacisng¢ przycisk.

11.4.2 [Colour]
Ustawianie koloru wyswietlania wartosci dopasowania

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybra¢ zgdang warto$¢ opcje za pomocg przyciskdéw [A /
vl

» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

D> Kolor wyswietlania warto$ci dopasowania jest potwierdzony.
Opcje

* [G1ou]: zielony = dobra czes¢

* [r1ou]: czerwony = dobra czes¢

* [White]: warto$¢ dopasowania jest zawsze biata

* [Red]: warto$¢ dopasowania zawsze czerwona

* [Green]: wartos¢ dopasowania jest zawsze zielona

11.4.3 [Language]

Wybér jezyka menu

P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e] i wybrac¢ jedng z opcji za pomocg [A / V.
» Potwierdzi¢ wybor, naciskajgc przycisk [e].

D> Jezyk menu zostat potwierdzony.

11.4.4 [Back]
Zakonczenie nastawy parametrow
P Potwierdzi¢ parametr przyciskiem [e].

D> Wyswietlacz przejdzie do opcji[Display].

11.5 10-Link

11.5.1 Informacje ogdlne

To urzgdzenie wyposazone jest w interfejs komunikacyjny 10-Link, wymagajgcy modutu zdolnego do
obstugi 10-Link (modutu IO-Link master).

Interfejs IO-Link umozliwia bezposredni dostep do danych procesowych i diagnostycznych oraz
umozliwia zmiane parametréw urzgdzenia w czasie pracy.

Ponadto komunikacja jest mozliwa poprzez potgczenie punkt-punkt z adapterem USB.

Doktadniejsze informacje o 10-Link podano na stronie
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11.5.2 Informacje wiasciwe dla urzadzenia

Pliki IODD niezbedne do konfiguracji urzgdzenia poprzez IO-Link oraz szczegétowe informacje
dotyczgce wartosci czujnika, informacje diagnostyczne oraz przeglad parametréw w postaci
tabelarycznej jest dostepny pod adresem www.ifm.com.

11.5.3 Narzedzia do ustawiania parametréow

Wszystkie konieczne informacje o wymaganym sprzecie i oprogramowaniu 10-Link mozna znalez¢ na
stronie www.ifm.com - Numer artykutu - Materiaty do pobrania - Inne oprogramowanie
(Narzedzia).

11.5.4 Funkcje

Za posrednictwem |O-Link dostepne sg wszystkie funkcje i mierzone dane, ktére sg réwniez dostepne
za posrednictwem wyswietlacza i przyciskdw na urzgdzeniu.

Wszystkie funkcje sg opisane szczegétowo w pliku IODD.

35



OPD101

12 Rozwigzywanie problemoéw

12.1 Wskazania bledéw na wyswietlaczu

Wskazania

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

Profile X

Czujnik pracuje w trybie standardowym. Nie
ma biedu.

Zadne dziatanie nie jest wymagane

Object out of range

Obiekt jest poza zasiegiem dziatania (za dale-
ko / za blisko).

Nie mozna ustali¢ profilu wysokosci i wartosci
dopasowania.

Zwigkszy¢ odlegtos¢ do obiektu. Wykrywany
profil musi by¢ w zasiegu dziatania 150...300
mm.

Short circuit at OU1 Zwarcie na wyjsciu przetgczajgcym OU1. Sprawdzi¢ okablowanie.
Short circuit at OU2 Zwarcie na wyjsciu przetgczajgcym OU2. Sprawdzi¢ okablowanie.
Laser off Laser zostat wytgczony przez uzytkownika. Wigczy¢ laser.

(Pin 5/ 10-Link / iVA)

No active profile

Za posrednictwem |O-Link zostato uaktywnione
wolne miejsce w pamieci.

Uaktywni¢ zapisane miejsce w pamieci

Nie wybrano aktywnego profilu

Uaktywni¢ profil odniesienia. Funkcje podsta-
wowe na poziomie parametréw (- [ 29).

Jesli [Profile source select] = [PDout]:
Uaktywni¢ profil odniesienia za posrednictwem
10-Link lub oprogramowania ifm do parametry-
zacji. Wskazuje to komunikat [Remote] na wy-
Swietlaczu.

12.2 Wskazania btedéw w oprogramowaniu ,,Vision Assistant”

Wskazania

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Low amplitude

Punkty danych wigzki lasera wykrywania majg
bardzo niskg intensywnos¢.

Dotyczy to wszystkich punktéw danych (352):

» Obiekt jest poza zasiegiem dziatania lub jest
bardzo ciemny.

P Sprawdzi¢ odlegto$¢ do obiektu.

Jesli dotyczy to tylko niewielkiej liczby punktow

danych:

» Obiekt charakteryzuje sie duzymi réznicami
W jasnosci.

» Ze wzgledu na wtasciwosci obiektu, czesé
odbitych promieni lasera nie dociera do
odbiornika.

» Zmieni¢ potozenie czujnika lub obiektu

High amplitude

Punkty danych obieranej wigzki lasera majg bar-
dzo wysokg intensywnosc.

W przypadku statego czasu integraciji:

P Skroci¢ czas lub zmieni¢ ustawienie na
[Auto].

W przypadku duzych réznic w jasnosci:
» Zmieni¢ potozenie czujnika lub obiektu.

Multiple lines

Wiagzka lasera jest zbyt gruba z powodu:

» powierzchni pétprzezroczystych, takich jak
skora, guma

» wielotorowej propagacji na btyszczgcych
powierzchniach

P Zwiekszy¢ odlegtos¢ do obiektu.
P Zmieni¢ potozenie czujnika lub obiektu.

Czujnik otrzymuije kilka odbi¢ z powodu:

» obiektow potprzezroczystych, wigzka lasera
jest odbijana w dwoch ptaszczyznach

* btyszczgcych powierzchni na ostrych
profilach

P Zmieni¢ kat padania. Przyciemni¢ tto, jesli to
mozliwe.
» Zmieni¢ potozenie czujnika lub obiektu.
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Wskazania

Mozliwa przyczyna

Rozwiagzanie

Too near / far

Punkty danych poza zasiegiem dziatania w kie-
runku Z (< 150 mm, > 300 mm)

» Umiesci¢ obiekt w zasiggu dziatania
(150...300 mm).

o

do ustalania wartosci dopasowania.

Wykrywane obrazy profilu sktadajg sie z 352 punktéw danych. Btedne punkty danych sg
wskazywane jako linia przerywana w programie ,Vision Assistant”. Te punkty danych nie stuzg

Btedy danych i liczba punktéw danych aktualnie mierzonego profilu wysokosci sg przedstawiane w

oprogramowaniu Vision Assistant.

Przyktad:

Rodzaj btedu danych

Liczba punktéw danych, ktérych to dotyczy

Low amplitude

5

12.3

Inne typy nieprawidtowego zachowania

Sytuacja

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Nie mozna nauczy¢ obiektu.

Wyswietlany jest komunikat ,Object out
of range” chociaz obiekt jest w zasiegu
dziatania 150...300 mm.

Ze wzgledu na pochylenie czujnika w
kierunku przéd-tyt i wiasciwosci obiektu/
tta, czes¢ odbitych promieni lasera nie
dociera do odbiornika.

Pochylenie przednie (= [1 13)

P Zmieni¢ nieco pozycje czujnika
(pochylenie przednie, zwigkszy¢/
zmniejszy¢ odlegtosé do obiektu).

» W razie potrzeby obrdci¢ czujnik lub
detal 0 180°.

Pomyslnie wykonano uczenie czujnika.
Jednak warto$¢ dopasowania jest bar-

dzo niska (réowniez dla nauczonego
obiektu).

Czujnik zostat przesuniety po nauczeniu
obiektu.

Informacja: Po pomysinym wykonaniu
,Guided Teach” nie nalezy przesuwac
czujnika. Kazda zmiana potozenia czuj-
nika doprowadzi do tego, ze nauczony
profil odniesienia nie bedzie rozpozna-
wany w sposob pewny.

» Wykona¢ ponowne uczenie czujnika.

Pomyslinie wykonano uczenie czujnika.

Jednak warto$¢ dopasowania jest
znacznie nizsza niz 90% dla bardzo po-
dobnych detali.

Nowe detale mogg mie¢ nieco inng cha-
rakterystyke powierzchni, np. inng re-
fleksyjnosé¢.

» Wykona¢ nieznaczne boczne lub
przednie nachylenie czujnika i
powtdrzy¢ uczenie.

» Albo: sprawdzi¢, czy szeroko$¢
profilu odniesienia mozna jeszcze
bardziej ograniczy¢. Nastepnie
wykonaé ponowne uczenie czujnika.

P Albo: recznie dostosowaé parametr
[Integration time].

P Albo: ograniczy¢ ustawienie progu
przetgczenia.

Czujnik byt uzywany przez jaki$ czas.

Dobre czesci sg uznawane za zte cze-
$ci. Warto$¢ dopasowania jest ponizej
ustawionego progu przetgczenia.

Czujnik zostat przypadkowo przesuniety.

» Wykonaé¢ ponowne uczenie czujnika.

Przéd czujnika jest zabrudzony.

» Oczysci¢ przod czujnika.

» W razie potrzeby zmieni¢ pozycje
czujnika, aby unikngé zabrudzen i
wykonaé ponowne uczenie.
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13 Konserwacja, naprawa i utylizacja

Wadliwe czujniki mogg by¢ naprawione jedynie przez producenta.
P Utrzymuj przednie soczewki czujnika czyste.

P Zuzyte urzgdzenie nalezy utylizowac¢ w sposob przyjazny dla $rodowiska zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami krajowymi.

» Nie wolno otwiera¢ obudowy modutu. W $rodku nie ma elementéw pozwalajgcych na samodzielny
serwis.
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14 Rysunek wymiarowy
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15 Ustawienia fabryczne

(configurable via 10-Link only)

Parametr Zakresy ustawien Ustawienia fabryczne Ustawienia wiasne
Switching threshold [%] 0...100 90
Display of ROI markings in YES /NO NO
the Run mode
Operating mode (trigger mo- CONT (continuous measure- CONT
de) ment) / TRIG (external trig-
ger)

Trigger source HW / PDOUT HW
Trigger delay [ms] 0; 10...5000 0
Integration time Auto; 1; 2...10 Auto (automatically set by the

sSensor)
Funkcja wyjscia High active High active

Low active
Uktad logiczny wyjscia PNP / NPN PNP
Brightness ON / OFF ON
Kolor G1ou; riou; G1ou
White; Red; Green

Language EN; DE; FR; ... EN
Source of the profile selection local / PDOut local
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