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1 Wstep
1.1 Objasnienie symboli

»  Instrukcje

> Reakcja, rezultat

[...] Oznaczenie klawiszy i przyciskdw lub wskazan
—  Odsyfacz

Wazne
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do nieprawidtowego funkcjonowania
lub zaktocen.

E Informacja
Uwaga dodatkowa.
2 Instrukcje bezpieczenstwa

* Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapoznac si¢ z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caty okres uzytkowania
produktu.

* Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
srodowiskowym bez zadnych ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem (— 3 Funkcje i
funkcjonalnosci).

« W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze dojs¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.

* Instalacja, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
urzgdzenia muszg by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikow
upowaznionych przez operatora maszyny.

* Chroni€ urzadzenia i przewody przed uszkodzeniem.



3 Funkcje i funkcjonalnosci

Urzadzenie do pomiaru i monitorowania cisnienia systemowego w ukfadach

maszynowych.

3.1 Zastosowania
Typ cisnienia: ciSnienie wzgledne

Dozwolone e
Nr kat. Zakres pomiarowy cisnienie Clsnler.ue

przecigzeniowe rozrywajace

bar psi bar psi bar psi

P12893 -1..25 -14,4...362,7 100 1450 350 9075
P12814 -1...16 -14,6...232 75 1085 250 3625
P12894 -1...10 -14,5...145 50 725 150 2175
PI2815 -1..6 -14,5...87 30 435 100 1450
P12895 -1..4 -14,5...58 30 435 100 1450

P12896 -0,124..2,5 -1,8...36,27 20 290 50 725

P12899 -1..1 -14,5..14,5 10 145 30 435

P12897 -0,05...1 -0,73..14,5 10 145 30 435

mbar psi mbar psi mbar psi

P12817 -100...1600 -1,46...23,2 15000 215 40000 580
mbar inH20 bar inH20 bar inH20
P12898 -12,4...250 -5,0..100,4 6 2400 30 12044
P12889 -5...100 -2,00...40,16 4 1606 30 12044

Nie dopuszczac do statycznego i dynamicznego nadcisnienia

przekraczajgcego dozwolong wartosc cisnienia przecigzeniowego,

podejmujgc odpowiednie kroki.
Nie wolno przekraczac¢ podanego cisnienia rozrywajgcego.
Urzadzenie moze ulec zniszczeniu, jesli wartos¢ cisnienia rozrywajgcego
zostanie przekroczona nawet na krotki okres czasu. UWAGA: Ryzyko

doznania urazu!

m Urzadzenia sg odporne na podcisnienie.




4 Funkcja

+ Urzadzenie wyswietla aktualne cisnienie systemowe.

 Generuje ono sygnaty wyjsciowe zgodnie z trybem pracy i ustawieniami
parametrow.

 Ponadto dostarcza dane procesu poprzez |O-Link.

* Urzadzenie jest przystosowane do petnej komunikacji dwukierunkowej. Tym
samym, mozliwe sg nastepujgce opcje:

- Wyswietlacz zdalny: odczytywanie i wySwietlanie aktualnego cisnienia
systemowego.

- Zdalne ustawianie parametrow: odczytywanie i zmiana aktualnych ustawien
parametrow.

- Przy zastosowaniu programu serwisowego ifm FDT Container, aktualne
ustawienia parametrow mozna przechowywac i przekazywac na inne
urzadzenia tego samego typu.

Biblioteke programu zawierajgca dostepne obiekty DTM mozna znalez¢ na

stronie:www.ifm.com.

Wykazy parametrow dla danego urzgdzenia do ustawienia parametru 10-Link

dostepne sg na stronie: www.ifm.com.

4.1 Tryby pracy
Tryb pracy jest okreslony przez oprzewodowanie (— 6 Potgczenie elektryczne) i
rozpoznawany automatycznie.

4.1.1 Praca dwuprzewodowa

OUT2 (pin 2) | Sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 4...20 mA lub 20...4 mA

4.1.2 Praca trojprzewodowa

* Sygnat przetgczajgcy dla wartosci granicznej cisnienia systemowego

OUT1 (pin4) |, Komunikacja przez I0-Link

3 opcje:

OUT2 (pin 2) * Sygnat przetgczajgcy dla wartosci granicznej cisnienia systemowego
P * Sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 4...20 mA

* Sygnat analogowy proporcjonalny do cisnienia 20...4 mA




4.2 Funkcja przelgczania (tylko przy pracy tréjprzewodowej)
OUTx zmienia swdj stan przetgczenia, jesli znajdzie sie powyzej lub ponizej
ustalonych limitow przetgczania (SPx, rPx). Mozna wybra¢ nastepujgce funkcje
przetaczania:
* Funkcja histerezy / NO: [OUx] = [Hno] (— Rys. 1).
* Funkcja histerezy / NC: [OUx] = [Hnc] (—
Najpierw ustawia sie punkt nastawy (SPx), nastepnie punkt resetowy (rPx) z
zachowaniem zadanej roznicy.
* Funkcja okna / NO [OUx] = [Fno] (— Rys. 2).
* Funkcja okna / NC [OUx] = [Fnc] (—
Szerokos¢ okna ustawia sie jako roznice pomiedzy SPx a rPx. SPx = wartos¢
gorna, rPx = warto$¢ dolna.

P 1 P, (FE \v 2
SP SP
HY
rP rP
{ :
(1) 1 Hno (1) Fno
1) I —— T QFE:E: Frc

P = ciSnienie systemowe; HY = histereza; FE = okno

4.3 Funkcja analogowa

Mozna skonfigurowac wyjscie analogowe.

« [OUZ2] okresla, czy ustawiony zakres pomiarowy dostarczany jest jako
4..20 mA ([OU2] = [I]) czy jako 20...4 mA (J[OU2] = [InEG]).

Skalowanie mozna ustawia¢ za pomocg procesu uczenia lub poprzez

wprowadzenie wartosci dla parametrow ASP i AEP.

* Uczenie analogowego punktu poczatkowego [tASP] lub ustawienie parametru
[ASP] okresla, przy ktorej mierzonej wartosci sygnat analogowy wynosi 4 mA
(20 mA przy [InEG]).

* Uczenie analogowego punktu koncowego [tASP] lub ustawienie parametru
[ASP] okresla, przy ktdrej mierzonej wartosci sygnat wyjsciowy wynosi 20 mA
(4 mA przy [InEG]).



Minimalna odlegtos¢ pomiedzy [ASP] a [AEP] = 25% wartosci koncowej zakresu
pomiarowego (wspoétczynnik regulacyjnosci 1:4); dla P12899: 25% zakresu
pomiarowego.

Ustawienia fabryczne Skalowany zakres pomiarowy
| [mA]‘
- S — 1
20 \
4 _ _ _ - - 3&_@
: L
MAW MEW P MAW ASP AEPMEW P

P = cisnienie systemowe, MAW = warto$¢ poczatkowa zakresu pomiarowego, MEW =
warto$¢ koricowa zakresu pomiarowego

M: [0U2] = [I; @: [0U2] = [INEG]

W ustawionym zakresie pomiarowym sygnat wyjsciowy miesci sie pomiedzy 4 a
20 mA ([OU2] = [I]) lub pomiedzy 20 a 4 mA (JOU2] = [InEG]).
Wskazywane sg takze:
* Cisnienie systemowe powyzej zakresu pomiarowego:
- Sygnat wyjsciowy> 20 mA przy [OU2] = l].
- Sygnat wyjsciowy 4 do 3,8 mA przy [OU2] = [InEG].
« Cisnienie systemowe ponizej zakresu pomiarowego:
- Sygnat wyjsciowy 4 do 3,8 mA przy [OU2] =l].
- Sygnat wyjsciowy> 20 mA przy [OU2] = [InEG].

4.4 Kalibracja dla konkretnego klienta

Kalibracja dla konkretnego klienta zmienia krzywg mierzonych wartosci w

poréwnaniu z rzeczywistymi mierzonymi wartosciami (przesuniecie / zmiana

gradientu; — 9.4.6 [CAL]).

« Mozna zdefiniowa¢ dwa punkty kalibracyjne (CP1, CP2). Punkty te sg od siebie
niezalezne.

* Te dwa punkty kalibracyjne muszg miescic¢ sie w skalowanym zakresie
pomiarowym (— 4.3 Funkcja analogowa).



« Kalibracja punktu zerowego [COF] wptywa na kalibracje krzywej mierzonych
wartosci. Zalecenie: Ustawi¢ [COF] na 0 (— 9.4.1 [COF]), nastepnie
przeprowadz kalibracje krzywej mierzonych wartosci.

Po zmianie, kalibracje mozna przywréci¢ do ustawien fabrycznych (— 9.5.2 [rES)).

, * P = mierzone cisnienie;P‘ = zmierzona
P 1 wartos¢ zmodyfikowana
.  CP1 = punkt kalibracji 1,CP1‘ =
) @ zmierzona warto$¢ zmodyfikowana
_________ dla CP1
CP1t— = * CP2 = punkt kalibracji 2;
........ * 1 = krzywa mierzonych wartosci przy
| =) ustawieniach fabrycznych
CP1 CP2 * 2 = krzywa mierzonych wartosci po
kalibracji
) * P = mierzone cisnienie;P‘ = zmierzona
P (? wartos¢ zmodyfikowana
CP2' o » CP1 = punkt kalibracji 1;CP2 = punkt
1 kalibracji 2;CP2‘ = zmierzona warto$¢
zmodyfikowana dla CP2
* 1 = krzywa mierzonych wartosci przy
ustawieniach fabrycznych
| P » 2 = krzywa mierzonych wartosci po
CP1 CP2 kalibracji
* P = mierzone cisnienie;P‘ = zmierzona
P wartos¢ zmodyfikowana
@  CP1 = punkt kalibracji 1,CP1‘ =
CP2' zmierzona warto$¢ zmodyfikowana
] dla CP1
* CP2 = punkt kalibracji 2;CP2’ =
CP1' o zmierzona warto$é zmodyfikowana
dla CP2
= * 1 = krzywa mierzonych wartosci przy
CP1 CP2 ustawieniach fabrycznych
* 2 = krzywa mierzonych wartosci po
kalibracji




5 Instalacja

Przed zainstalowaniem i odinstalowaniem urzgdzenia: Upewnic sig, ze
system nie znajduje sie pod cisnieniem. Prosze wzig¢ pod uwage, ze kiedy
cisnienie systemowe wyswietlane jest w % zakresu, ,0” nie musi oznacza¢
braku cisnienia w systemie!

m Urzadzenie wolno zainstalowac jedynie na przytgczu procesowym do
stozkow uszczelniajgcych G1 (np. z uzyciem adaptera do wspawania ifm,
nr kat. E30013).
Jesli urzgdzenie jest instalowane z uzyciem gwintu 1" bez stozka
uszczelniajgcego G1, doprowadzi to do wadliwego uszczelnienia. W tych
zastosowaniach prosze zastosowac serie PI27xx.

m Gwarancja na dtugoterminowe stabilne mocowane uszczelnienia
metalowego wazna jest tylko w przypadku jednokrotnego zamontowania.

E Alternatywnie, dostepne sg adaptery z uszczelnieniem w postaci o-ringu,
ktdre mozna wykorzysta¢ w przypadku czestych inspekii.

Instalacja na przytgczu procesowym w przypadku stozkow uszczelniajgcych G1

» Lekko nasmarowac gwint
tulei gwintowanej (B) przy
pomocy odpowiedniego smaru
zatwierdzonego do tego
zastosowania.

» Wsunac urzgdzenie (A) w
przytacze procesowe (C),
wcisngc¢ gwintowang tuleje w
gwint wewnetrzny przytgcza
procesowego i lekko je wkrecic.

» UstawiC urzgdzenie, dokrecic tuleje
gwintowang kluczem, upewniwszy
sie, ze utozenie urzgdzenia jest
prawidtowe.

Moment dokrecenia wynosi 20 Nm.

$a6
fP34

Stosowanie w strefach higienicznych zgodnie z wymogami EHEDG
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» UpewniC sie, czy czujnik jest zintegrowany z systemem zgodnie z wymogami
EHEDG.Zob. dokumenty grupy roboczej EHEDG.

5.1 Pokrywa filtrujaca

W przypadku szczegolnie trudnych warunkow dziatania mozna zwiekszy¢ ochrong
czujnika poprzez zastosowanie akcesoridow ifm.

* Pokrywe filtrujgcg mozna zastgpi¢ pokrywa z kroccem na rurke wentylujgca
wyprowadzong do zabezpieczonego i suchego miejsca. PL

* Pokrywe filtrujgcg mozna zastgpi¢ pokrywg szczelng.

@@nm/g
T

gt e

"

e

e}

3

W przypadku zastosowania pokrywy szczelnej, mogg wystgpi¢ odchylenia
pomiaru z uwagi na wahania cisnienia atmosferycznego i wahan cisnienia
wewnatrz urzadzenia (poniewaz nie ma kompensacji cisnienia w celce
pomiarowej ze Srodowiskiem zewnetrznym) (A 10 K < 30 mbar).

6 Przylacze elektryczne
Urzgdzenie musi zosta¢ podtgczone przez wykwalifikowanego elektryka.
Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepiséw w zakresie
instalacji urzadzen elektrycznych.Zasilanie zgodnie z normami EN 50178,
SELV, PELV.

» OdtgczyC zasilanie.
» Podigczy¢ urzadzenie w sposob nastepujacy:

11



6.1 Podigczenie do pracy dwuprzewodowe;.

Kolory zyt
BN brgzowa 2 1
WH | biala @

15BN |,

x—:)— ouT

OUT: wyjscie analogowe 4...20 mA
Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2

6.2 Podlaczenie do pracy trojprzewodowe;.

Kolory zyt 1 _BN
D——L+
BK czarna 2 0 1 2 _WH
BN brgzowa = 4 ® BK ouT2
BU |niebieska| 3 ~—"4 N
WH | biata >
OUT1: wyjScie przetgczajgce lub 10-Link
OUT2: wyjscia przetgczajgce lub wyjscie
analogowe
Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2
Przyktad okablowania
2 x przetgczanie dodatnie 2 X przetgczanie ujemne
1 1
5N L+ =) 5N EE L+
_/-2 WH _/-2 WH é:l
el
4 BK 4 BK
2: OUT2 - aj 2: OUT2 >
4: OUT1 _\_ BY EEL_ 4: OUT1 _\_33 BU |-
1 X przetgczanie dodatnie / 1 x analogowe 1 x przetgczanie ujemne / 1 x analogowe

12




3 L+ ) L+
_/-2 WH ﬁ WH Et:I
_/:-1’ _/:-1’ . Y
=4 BK ¥
2: OUT2 3 2: OUT2 _\_3
4: OUT1 ") EU L— 4: OUT1 =) 8U L-

Jesli w menu pod OU2 zostanie wybrany analogowy prad sygnatowy (1),
a wyjscie nie jest podtgczone (rezystor = nieskoficzony), okresowo bedzie

sie wysSwietlat komunikat o btedzie W532. Pozostanie to bez wptywu na

wynik pomiaru.

» Alternatywnie: zmieni¢ OU2 na wyjScie przetgczajace.

7 Wyswietlacz i przyciski sterujgce

00000000

1 do 8: Wskazniki diodowe

- LED 1 do LED 5 = cisnienie systemowe w okreslonych jednostkach miary.

- LED 6 = cisnienie systemowe w %skalowania wyjscia analogowego (zakres ASP do
AEP) jesli [OUZ2] zostato skonfigurowane jako wyjscie analogowe.
Cisnienie systemowe w % wartosci koncowej zakresu pomiarowego, jesli [OU2] zostato
skonfigurowane jako wyjscie przetgczajace.

- LED 7 = stan przetgczenia OUT2 (zapala sig, kiedy przetgczane jest wyjscie 2).

- LED 8 = stan przetgczenia OUT1 (zapala sig, kiedy przetgczane jest wyjscie 1).

9: Wyswietlacz alfanumeryczny, 4 cyfry

- Wyswietlanie aktualnego ci$nienia systemowego.
- Wskazywanie parametrow i wartosci parametrow.

10: Przycisk ustawiania

13



- Ustawianie wartosci parametrow (przewijanie po wcisnigciu i przytrzymaniu; pojedyncze
wciskanie powoduje stopniowg zmiane wartosci).

11: Przycisk Mode/Enter

- Wybieranie parametréw i potwierdzenie wartosci parametrow.

14



8 Menu

8.1 Struktura menu: menu gtéwne

1: Przejscie do 2. poziomu menu (funkcje rozszerzone)
Wyszarzone pozycje menu ([SP1]) sg nieaktywne w przypadku pracy dwuprzewodowe;.

15



8.2 Wyjasnienie menu gtéwnego

SP1/rP1* | Gérna / dolna wartos¢ graniczna cisnienia systemowego, przy ktore;
przetgcza sie OUT1.
ou1* Funkcja wyjscia dla OUT1:
* Sygnat przetgczania dla wartosci granicznych cisnienia: funkcja histerezy
[H ..] lub funkcja okna [F ..], albo NO [. no] albo NC [. nc].
Oou2 Funkcja wyjscia dla OUT2:
* Sygnat przetgczania dla wartosci granicznych cisnienia: funkcja histerezy
[H ..] lub funkcja okna [F ..], albo NO [. no] albo NC [. nc]; (dostepne
wytgcznie w wersji do pracy 3-przewodowe).
* Sygnat analogowy dla aktualnego cisnienia systemowego: 4...20 mA[l],
20..4 mA [InEG].
tCOF Uczenie kalibracji punktu zerowego.
tASP Uczenie analogowego punktu poczgtkowego dla cisnienia systemowego:
ustawianie wartos$ci mierzonej, przy ktorej dostarczane jest 4 mA (20 mA jesli
[OU2] = [InEG]).
tAEP Uczenie analogowego punktu koncowego dla cisnienia systemowego:
ustawianie wartosci mierzonej, przy ktorej dostarczane jest 20 mA (4 mA jesli
[OU2] = [InEG]).
SP2/rP2* | Gérna / dolna wartos¢ graniczna cisnienia systemowego, przy ktore
przetgcza sie OUT2.
EF Funkcje rozszerzone / otwarcie 2. poziomu menu.

* nieaktywne pozycje menu w przypadku pracy dwuprzewodowej

16




8.3 Struktura menu: poziom 2 (funkcje rozszerzone)

1: Przejscie do menu gtownego; 2: Przejscie do 3. poziomu menu (symulacja).
Wyszarzone pozycje menu ([ASP]) sg nieaktywne w przypadku pracy dwuprzewodowej.
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8.4 Objasnienia do 2. poziomu menu

Uni Standardowa jednostka miary cisnienia systemowego.
Tryb wyswietlania:

SELd » CiSnienie w jednostce ustalonej w [Uni].
» Cisnienie w % ustalonego skalowania wyj$cia analogowego.

ASP Analogowy punkt poczatkowy cisnienia systemowego: wartos¢ mierzona,
przy ktdrej dostarczane jest 4 mA (20 mA jesli [OU2] = [InEG]).

AEP Analogowy punkt korcowy cisnienia systemowego: wartos¢ mierzona, przy
ktdrej dostarczane jest 20 mA (4 mA jesli [OU2] = [InEG]).

HI Pamie¢ wartosci maks. cisnienia systemowego.

LO Pamie¢ wartosci min. ci$nienia systemowego.

COF Kalibracja punktu zerowego.

dS1* Zwtoka zatgczania OUT1.

dr1* Zwioka wytgczania OUT1.

dS2* Zwioka zatgczania OUT2. aktywna tylko wtedy, gdy [OU2] = [Hnc], [Hno],
[Fnc] lub [Fno].

dr2* Zwioka wytgczania OUTZ2; aktywna tylko wtedy, gdy [OU2] = [Hnc], [Hno],
[Fnc] lub [Fno].

FOU1* Status wyjscia 1 w przypadku usterki wewnetrznej.

FOU2 Status wyjscia 2 w przypadku usterki wewnetrzne;.

P-n* Logika przetgczania wyjs¢: pnp lub npn.

dAP Ttumienie wyjsSC przetgczajacych i wyswietlacza.

dAA Ttumienie wyjscia analogowego (OUT2), ma takze wptyw na wartos¢
procesu |O-Link.

diS Czestotliwos¢ odSwiezania i orientacja wyswietlacza.

CAL Funkcja kalibracji (ustawianie krzywej mierzonych wartosci).

CP1 Punkt kalibracji 1

CP2 Punkt kalibracji 2

SIM Przejscie do 3. poziomu menu (symulacja).

rES Przywracanie ustawien fabrycznych.

* nieaktywne pozycje menu w przypadku pracy dwuprzewodowej
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8.5 Struktura menu: 3. poziom (symulacja)
Do ustawienia SEL = OU

Do ustawienia SEL = Proc

2: Przejscie do 2. poziomu menu (funkcje rozszerzone)
Wyszarzone pozycje menu ([S.0U1]) sg nieaktywne w przypadku pracy dwuprzewodowej.
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8.6 Objasnienia do 3. poziomu menu

Do ustawienia SEL = OU

SEL

Status do symulowania:
* Funkcje wyjscia [OU].

S.0U1*

Wartosci symulacji dla OUT1; aktywne jedynie w przypadku pracy
3-przewodowe; i jesli [SEL] = [OU].
* Wyjscie nieaktywne [OPEN] lub wyjscie aktywne [CLOS].

S.0U2

Wartosci symulacji dla OUT2; aktywne tylko wtedy, gdy [SEL] = [OU].
przetgczajgce: wyjscie nieaktywne [OPEN] lub aktywne [CLOS].

« Jesli OUT2 ustawiono jako wyjscie analogowe: sygnat analogowy pomiedzy
3,6 a 21,1 mA (w zaleznos$ci od ustawionej wartosci — 9.6.2).

S.TIM

Czas procesu symulacji w minutach.

S.ON

Poczatek procesu symulacii.

W trakcie procesu symulacji wyswietlacz pokazuje na przemian [SIM] oraz
sygnalizacje aktualnej pracy (— 9.6.4).

Jesli proces symulacji zostanie przerwany (krotko wcisngé [Mode/Enter] lub
[Set]), przez 2 s pokazuije sie [S.OFF], nastepnie znowu aktywuje sie [SEL].

* nieaktywna pozycje menu w przypadku pracy dwuprzewodowej

Do ustawienia SEL = Proc

SEL

Status do symulowania:
* Wartos¢ procesu [Proc].

S.Pr

Symulacja wartosci procesu; aktywne tylko wtedy, gdy [SEL] = [Proc].
* Dowolna wartos¢ pomiedzy wartoscig poczatkowg zakresu pomiarowego a
wartoscig koncowg zakresu pomiarowego.

S.TIM

Czas procesu symulacji w minutach.

S.ON

Poczatek procesu symulacii.

W trakcie procesu symulacji wyswietlacz pokazuje na przemian [SIM] oraz
sygnalizacje aktualnej pracy (— 9.6.4).

Jesli proces symulacji zostanie przerwany (krotko wcisngé [Mode/Enter] lub
[Set]), przez 2 s pokazuije sie [S.OFF], nastepnie znowu aktywuje sie [SEL].
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9 Ustawianie parametrow

Podczas ustawiania parametrow urzadzenie pozostaje w trybie pracy. Kontynuuje

monitorowanie za pomocg istniejgcych parametrow tak dtugo, az ustawianie

parametrdw zostanie ukonczone.

Wyjatki: Zmiany parametrow COF (— 9.4.1), CP11CP2 (— 9.4.7) wdrazane sg natychmiast.

9.1 Ustawianie parametréw — informacje ogéine
W przypadku kazdego ustawiania parametrow nalezy podjac 3 kroki:

1 | Wybér parametru
» Weciska¢ [Mode/Enter], az pojawi sie
zgdany parametr.

dostepu, na wyswietlaczu bedzie migac

[CodO0].

» NacisngC i przytrzymac [Set], az
wyswietli sie wazny numer kodu.

» Krétko weisng¢ [Mode/Enter].

W przypadku dostawy przez ifm

electronic: brak ograniczen dostepu.

Jesli menu gtowne chronione jest kodem

i
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2 | Ustawianie wartosci parametru
» NacisngcC i przytrzymac [Set].

miga przez 5 s.

> Po 5 s: wartos¢ ustawien zmienia
sie: skokowo po jednokrotnym
nacisnieciu przycisku lub w sposéb

> Aktualna wartos¢ ustawien parametru

ciggty po nacisnieciu i przytrzymaniu.

Wartosci numeryczne wzrastajg w sposob ciggty. W celu zmniejszenia wartosci:
poczekac, az wyswietli sie maksymalna warto$¢ ustawien. Nastepnie cykl zacznie si¢
od nowa od minimalnej wartosci ustawien.

3 | Zatwierdzanie wartosci parametru

» Krétko weisng¢ [Mode/Enter].

> Parametr wysSwietli sie ponownie.
Nowa wartos¢ ustawien zostaje
zapisana.

| =

Mode/Enter &et> ] » [ 5 ": " ]

Ustawianie innych parametréow
» Rozpoczac¢ od poczatku od kroku 1.

Zakonczenie ustawiania parametrow

poczekac 15 s.
> Urzadzenie powroci do trybu pracy.

» Nacisng¢ [Mode/Enter] kilkukrotnie, az wyswietli sie aktualna mierzona wartos¢, lub
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W przypadku pracy dwuprzewodowej pozycje menu odnoszace sie do
funkcji przetgczania nie sg aktywne (8 Struktura menu); ponadto, nie

mozna wybra¢ wartosci parametrow niektorych pozycji menu odnoszacych

sie do funkcji przetgczania.

Jesli podczas proby modyfikacji wartosci parametru wyswietli sie [SLoc],
oznacza to, ze czujnik zostat zablokowany przez program. Blokade mozna
usungc¢ jedynie za pomocg oprogramowania do ustawiania parametrow.
Kiedy ustawianie parametrow odbywa sie poprzez interfejs uzytkownika
programu ifm Container, wartosci mozna wprowadzac¢ bezposrednio we

wskazanych polach.

Dla celéw ustawiania parametrow 10-Link — wykaz parametrow okreslonych
dla urzadzenia znajduje sie na:www.ifm.com
Przejscie z 1. poziomu menu na 2. poziom menu:

» Naciska¢ [Mode/Enter], az pojawi
sie [EF].

W EF ]

» Krotko weisngc [Set].

> Wyswietla sie pierwszy parametr
podmenu (tu: [Uni]).

Jesli menu 2. poziomu chronione jest

kodem dostepu, na wysSwietlaczu bedzie

miga¢ ,Cod1”.

» NacisngC i przytrzymac [Set], az
wyswietli sie wazny numer kodu.

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

W przypadku dostawy przez ifm

electronic: brak ograniczen dostepu.

)W [, )

Blokowanie / odblokowywanie

Urzgdzenie mozna zablokowac elektronicznie, aby zapobiec niezamierzonym

ustawieniom.

» Sprawdzi¢, czy urzgdzenie znajduje
sie w normalnym trybie pracy.

» Nacisng¢ [Mode/Enter] + [Set] przez
10 s.

> Wyswietli sie [Loc].

|

10—

Mode/Enter Set ] » [ "_"_'“:]

[Loc].

W trakcie pracy: Podczas proby zmiany wartosci parametrow na krotko wyswietla sie




Odblokowywanie:
» Nacisng¢ [Mode/Enter] + [Set] przez [ ] »

10 s. Mode/Enter Set L
> Wyswietla sie [uLoc].

|
Lac]

TT——10s—

Przy dostawie: brak blokady.

* Przekroczenie czasu:

Jesli podczas ustawiania parametrow przez 15 s nie zostanie wcisniety zaden przycisk,
urzadzenie powraci do trybu pracy z niezmienionymi wartosciami.

9.2 Konfiguracja wyswietlacza (opcjonalna)

» Wybrac [Uni] i ustawic jednostke miary: |
- [bAr], [mbAr].
- [MPA], [kPA].
- [PSI] (tylko P12793, P12794, P12795, P12796, P12797, P12799).
- [InHO] (tylko P12789, P12796, P12797, PI2798, P12799).
- [ImWS] (tylko PI12796, P12797, P12799).
- [mmWS] (tylko PI2789 and PI2798).

» Wybra¢ [SELd] i ustawi¢ typ sygnalizowania:

- [P]: cisnienie systemowe w urzgdzeniu okreslone w Uni.

- [P%]: cisnienie systemowe w %ustalonego skalowania wyjscia
analogowego; to wowczas: 0% = wartos¢ ASP/ 100% = wartos¢ AEP
Jesli OU2 skonfigurowano jako wyjscie przetgczajace, [ASP] i [AEP]
nie sg aktywne. W takim przypadku ma miejsce, co nastepuje: 0% =
warto$¢ poczgtkowa zakresu pomiarowego / 100% = warto$¢ koricowa
zakresu pomiarowego.

Jesli [SELd] = [P%)], prosze uwzgledni¢, co nastepuje: ,0” nie musi oznaczac
braku cisnienia w systemie!

u~
M
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» Wybrac [diS] i ustawi¢ czestotliwos¢ od$wiezania oraz orientacje

wyswietlacza: o
- [d1]: od$wiezanie mierzonych wartosci co 50 ms.
- [d2]: od$wiezanie mierzonych wartosci co 200 ms.
- [d3]: od$wiezanie mierzonych wartosci co 600 ms.
- [rd1], [rd2], [rd3]: wyswietlanie jak dla d1, d2, d3; obrdcone o 180.
- [OFF] = WysSwietlanie mierzonej warto$ci jest wytgczone w trybie Run
(Uruchom). Po dotknieciu jednego z przyciskdw aktualna mierzona
wartos¢ bedzie wyswietlana przez 15 sekund. Ponowne nacisniecie
przycisku [Mode/Enter] aktywuje tryb wyswietlania. Diody LED
pozostajg aktywne nawet jesli wySwietlacz jest zdezaktywowany.
Komunikaty o btedach wyswietlajg sie nawet jesli wyswietlacz jest
zdezaktywowany.
9.3 Ustawianie sygnatow wyjscia
9.3.1 Ustawianie funkcji wyjscia
» Wybra¢ [OU1] i ustawic funkcje przetgczania: T
- [Hno] = funkcja histerezy/NO, ol
- [Hnc] = funkcja histerezy/NC,
- [Fno] = funkcja okna/NO,
- [Fnc] = funkcja okna/NC.
» Wybra¢ [OU2] i ustawi¢ funkcje: .
- [Hno] = funkcja histerezy/NO, uuo
- [Hnc] = funkcja histerezy/NC,
- [Fno] = funkcja okna/NO,
- [Fnc] = funkcja okna/NC.
- [I] = aktualny sygnat proporcjonalny do cisnienia 4...20 mA.
- [INEG] = aktualny sygnat proporcjonalny do cisnienia 20...4 mA.
9.3.2 Ustawianie limitow przefaczania
» Wybrac¢ [SP1]/[SP2] i ustawi¢ wartosc, przy ktorej przetacza sie [
wyjscie. —_" _’
Lo
|
» Wybrac [rP1]/ [rP2] i ustawi¢ wartoS¢, przy ktorej wyjscie sie resetuje. 0
Wartos¢ rPx jest zawsze nizsza niz SPx. Urzgdzenie akceptuje tylko L
C e s . S I I |
wartosci, ktore sg nizsze od wartosci dla SPx. rr-c
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9.3.3 Skalowanie wartosci analogowej dla OUT2

vVyVvveYyVVyVyy

Ustawi¢ minimalne cisnienie zadane w systemie.

Naciskac [Mode/Enter], az pojawi sie [tASP].

Nacisngc¢ i przytrzymac [Set].

Zaczyna migac aktualna warto$¢ ustawien.

Kiedy wyswietlacz przestanie miga¢, zwolni¢ przycisk [Set].

Wyswietla sie nowa warto$¢ ustawien.

Krétko wcisng¢ [Mode/Enter].

Aktualne cisnienie systemowe okresla sie jako wartos¢ poczatkowg dla
sygnatu analogowego.
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Ustawi¢ maksymalne ci$nienie zgdane w systemie.

Weciska¢ [Mode/Enter], az pojawi sie [tAEP].

Nacisng¢ i przytrzymac [Set].

Zaczyna migac aktualna warto$¢ ustawien.

Kiedy wyswietlacz przestanie migac, zwolni¢ przycisk [Set].
Wyswietla sie nowa wartos¢ ustawien.

Krétko weisngé [Mode/Enter].

Aktualne cisnienie systemowe okresla sie jako wartos¢ koncowg dla
sygnatu analogowego.
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ASP / AEP mozna ustawi¢ automatycznie w ramach okreslonych limitow (— 12.1 Zakresy
ustawien). Jesli zostanie wykonane ustawienie automatyczne przy niewaznej wartosci

cisnienia, wySwietla sie [UL] lub [OL]. Po zatwierdzeniu przyciskiem [Mode/Enter] na
wyswietlaczu miga [Err], warto$¢ ASP / warto$¢ AEP nie ulega zmianie.

>

Alternatywnie:
» Wybrac [ASP] i ustawi¢ mierzong wartosc, przy ktorej dostarczane jest 4

mA (20 mA przy [OU2] = [InEG]).
Wybrac [AEP] i ustawi¢ mierzong wartosc, przy ktorej dostarczane jest
20 mA (4 mA na [OUZ2] = [InEG]).

Minimalna odlegtos¢ pomiedzy ASP a AEP = 25% wartosci koricowej
zakresu pomiarowego (wspotczynnik regulacyjnosci 1:4).
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9.4 Ustawienia uzytkownika (opcja)
9.4.1 Przeprowadzanie kalibracji punktu zerowego

» Wybra¢ [COF] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy -5% a 5% wartosci korncowe;

zakresu pomiarowego. O te warto$¢ zostaje przesunieta wewnetrzna
zmierzona wartos¢ "0".
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Alternatywnie: automatyczne regulowanie przesuniecia w zakresie 0 bar +

5%.

» Upewnic sie, ze system nie znajduje sie pod cisnieniem.

» Naciskac¢ [Mode/Enter], az pojawi sie [tCOF].

» NacisngcC i przytrzymac [Set].

> Aktualna wartos¢ przesuniecia (wW%) zamiga krotko.

> Wyswietli sie aktualne cisnienie systemowe.

» Zwolnic przycisk [Set].

» Krotko weisngC€ [Mode/Enter] (= aby zatwierdzi¢ nowg wartos¢
przesuniecia).

I
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9.4.2 Ustawianie statusu wyjscia w przypadku usterki

» Wybra¢ [FOU1] i ustawi¢ wartos¢:
- [On] = wyjscie 1 WLACZA sie w przypadku btedu.
- [OFF] = wyjscie 1 WYLACZA sie w przypadku btedu.
- [OU] = wyjscie 1 przetgcza sie bez wzgledu na btad, jak okreslono za
pomocg parametréw SP1, rP1i OU1.
» Wybra¢ [FOU2] i ustawi¢ wartos¢:
- [On] = wyjscie 2 WLACZA sie w przypadku usterki, sygnat analogowy
podaza w kierunku wyzszej wartosci koncowe.
- [OFF] = wyjscie 2 WYLACZA sie w przypadku usterki, sygnat
analogowy podgza w kierunku nizszej wartosci koncowe;.
- [OU] = wyjscie 2 przetgcza sie bez wzgledu na usterke, jak okreslono
za pomocg parametrow SP2, rP2, OU2. Sygnat analogowy odpowiada
mierzonej wartosci.

3
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Sygnalizacja btedu — 10.3
9.4.3 Ustawianie zwtoki na wyjsciach przefaczajacych

[dS1] / [dS2] = zwtoka zatgczania na OUT1 / OUT2.

[dr1] / [dr2] = zwioka wytgczania na OUT1 / OUT2.

» Wybrac [dS1], [dS2], [dr1] lub [dr2] i ustawi¢ wartos¢ pomiedzy 0,1 a 50
s (przy wartosci 0,0 czas zwioki nie jest aktywny).
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9.4.4 Ustawianie logiki wyjscia na wyjsciach przetaczajacych

» Wybrac [P-n] i ustawi¢ [PnP] lub [nPn].
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9.4.5 Ustawianie tltumienia sygnatu przetaczajacego

» Wybrac¢ [dAP] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy 0,00 a 30,00 s; (przy wartosci
0,0 [dAP] nie jest aktywny).

warto$¢ dAP = czas reakcji pomiedzy zmiang cisnienia a zmiang statusu

przetgczenia w sekundach.

[dAP] ma wptyw na czestotliwos¢ przetgczania: f,., = 1 + 2dAP.

[dAP] wywiera tez wptyw na wyswietlacz.

9.4.6 Ustawianie ttumienia sygnatu analogowego

» Wybra¢ [dAA] i ustawi¢ warto$¢ pomiedzy 0,01 a 99,99 s; (przy wartosci
0,0 [dAA] nie jest aktywny).

wartos¢ dAAP = czas reakcji pomiedzy zmiang ci$nienia a zmiang sygnatu

analogowego w sekundach.

9.4.7 Kalibrowanie krzywej mierzonych wartosci

» Ustawic zdefiniowane cisnienie odniesienia pomiedzy ASP a AEP w
systemie.

Wybra¢ [CAL].

Krétko wcisngc [Set].

Wyswietla sie [CP1].

Naciskac [Set] przez 5 s.

Wyswietla sie ciSnienie mierzone przez urzgdzenie.

Naciskac [Set], az zostanie podane ustawione cisnienie odniesienia
(ci$nienie mierzone = cisnienie odniesienia) lub odpowiadajgcy sygnat
analogowy zostanie dostarczony na OUT2.Maksymalna warto$¢ korekty
= 1 2% wartosci koncowej zakresu pomiarowego.

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

> Wyswietla sie [CP1].

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

> Wyswietla sie [CP2].

Kontynuacja zgodnie z punktem a) albo b).

vVvvyVvVyVyy
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a) Zakonczenie kalibracji:

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

> Wyswietla sie [CAL].

b) Zmiana drugiego punktu na krzywej mierzonych wartosci:

» Ustaw drugie zdefiniowane cisnienie odniesienia w systemie.
Minimalna odlegtos¢ pomiedzy punktami kalibracyjnymi CP1 a CP2 =
5% wartosci koricowej zakresu pomiarowego.

» Naciskac [Set] przez 5 s.

Wyswietla sie ciSnienie mierzone przez urzgdzenie.

» Naciskac [Set], az zostanie podane ustawione cisnienie odniesienia
(ci$nienie mierzone = cisnienie odniesienia) lub odpowiadajgcy sygnat
analogowy zostanie dostarczony na OUT2.

Maksymalna wartos¢ korekty = + 2% wartosci koncowej zakresu
pomiarowego.

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

> Wyswietla sie [CP2].

» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].
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> \Wyswietla sie [CAL], proces dobiegt konca.

9.5 Funkcje serwisowe
9.5.1 Odczyt wartosci min/maks. cisnienia systemowego

» Wybrac [HI] lub[LO] i krotko wcisng¢ [Set]. LT
[HI] = warto§¢ maksymalna, [LO] = warto$¢ minimalna. L
Usuwanie pamieci: L E,’
» Wybierz [HI] lub [LO].
» NacisngC i przytrzymac [Set], az wy$wietli sie [----].
» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

9.5.2 Resetowanie wszystkich parametréw do ustawien fabrycznych
» Wybrac [rES]. N
» NacisngcC i przytrzymac [Set], az wyswietli sie [----]. e
» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].
Zalecamy zanotowac wiasne ustawienia przed resetowaniem (— 13
Ustawienia fabryczne).

9.6 Funkcja symulacji

9.6.1 Otwarcie 3. poziomu menu (symulacja)
» Wybrac [EF] i krotko wcisngé [Set] (= aby otworzy¢ 2. poziom menu). 'I__ 'I._
» Wybrac¢ [SIM] i krotko weisng¢ [Set] (= aby otworzy€ 3. poziom menu). - Tm
> Wyswietla sie [SEL]. NN
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9.6.2 Ustawianie wartosci symulacji
Stany wyjscia
Jesli [SEL] jest aktywny:
» WocisngC [Set] i przytrzymac az do wyswietlenia [OU].
» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].
> Wyswietla sie [S.OU1] (w przypadku pracy dwuprzewodowe] wyswietla
sie [S.0U2]).
» Wocisngc [Set], aby ustawi¢ zgdang wartos¢:
- [OPEN] = wyjscie 1 nieaktywne / otwarte.
- [CLOS] = wyjscie 1 aktywne / zamknigte.
» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].
Wyswietla sie [S.0U2].
» Wocisngc [Set], aby ustawi¢ zgdang wartos¢:
« Jesli [OUZ2] = [Hnc], [Hno], [Fnc] lub [Fno] (nie w przypadku pracy
dwuprzewodowej):
- [OPEN] = wyj$cie 2 nieaktywne / otwarte.
- [CLOS] = wyjscie 2 aktywne / zamknigte.
« Jesli [OU2] = [1] lub [InEG]:
- 3,60...21,10 mA z pojedynczym krokiem wielkosci 0,01 mA.
» Krotko weisng¢ [Mode/Enter].

Wartosc¢ procesu

Jesli [SEL] jest aktywny:

» Wecisngc [Set] i przytrzymac az do wy$wietlenia [Proc].
» Krétko weisng¢ [Mode/Enter].

> Wyswietla sie [S.Pr].

» Wecisngc [Set], aby ustawi¢ zgdang wartos¢ ci$nienia.
» Krétko weisng¢ [Mode/Enter].
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9.6.3 Ustawianie czasu symulacji
» Wybrac [S.TIM] i ustawi¢ warto$¢ z przedziatu 1...60 minut.
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9.6.4 Rozpoczecie symulacji

» Wybrac [S.ON].
» Nacisngc [Set] i przytrzymac, az wyswietlacz bedzie pokazywat na
przemian [SIM] oraz sygnalizacje aktualnej pracy.
Sygnalizacja aktualnej pracy:
-Aktualne cisnienie systemowe, jesli [SEL] = [OU].
-Symulowana warto$¢ mierzona ustawiona w [S.Pr], jesli [SEL] = [Proc].
Po uptywie czasu symulacji najpierw przez 2 s wyswietla sie [S.OFF], a
nastepnie [SEL].

Przerwanie symulacji:
» Krétko weisngC [Mode/Enter] lub [Set].
> Najpierw wyswietla sie [S.OFF] przez 2 s, nastepnie [SEL].
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10 Dziatanie urzgdzenia

Po wigczeniu zasilania urzgdzenie znajduje sie w trybie Run (=normalny tryb
pracy). Urzadzenie realizuje funkcje pomiarowe i ewaluacyjne oraz dostarcza
sygnaty wyjscia zgodnie z ustawionymi parametrami.

Sygnalizacja pracy — Rozdziat 7 Wyswietlacz i przyciski sterujgce.

10.1 Odczyt ustawionych parametrow

» Wciskac [Mode/Enter], az pojawi sie zadany parametr.

» Krotko weisngc [Set].

> Urzgdzenie wyswietla odpowiednig wartos¢ parametru przez ok. 15 s. Po
uptywie ok. 15 s. ponownie wyswietla parametr, nastepnie powraca do trybu
Run.

10.2 Zmiana wyswietlania w trybie Run

» Krotko weisng¢ [Set] w trybie Run.
> Urzadzenie wyswietla aktualng mierzong wartoS¢ w wybranym typie sygnalizacji
przez ok. 15°s:
- Cisnienie systemowe w urzgdzeniu okreslone w Uni.
- Cisnienie systemowe w % ustawionego skalowania wyjscia analogowego,
jesli [OU2] zostato skonfigurowane jako wyjscie analogowe.
- Cisnienie systemowe w % wartosci koncowej zakresu pomiarowego, jesli
[OUZ2] zostato skonfigurowane jako wyjscie przetgczajace.

10.3 Autodiagnostyka / sygnalizacja btedu

Urzadzenie wyposazone jest w wiele opcji autodiagnostycznych.

» Automatycznie monitoruje swoje dziatanie w trakcie pracy.
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* Ostrzezenia i usterki sygnalizuje poprzez 10-Link oraz wyswietlacz (nawet jesli
wyswietlacz zostat zdezaktywowany).

« W przypadku stwierdzenia usterki, wyjscia ustawiane sg zgodnie z ustalonymi
parametrami FOU1 i FOU2 (— 9.4.2).

o |.@ = -
(48] c o A’E ()
B |2 S o = =
3 |Bls| 2o4 > b
= |8|&| a5 = 5 S
*OFF X Za niskie napiecie zasilania. | » Sprawdzi¢/skorygowac
napiecie zasilania.
» W przypadku pracy
dwuprzewodowe:
Sprawdzic¢/skorygowac
podtgczone obcigzenie.
SC1 OUT1 | Prad przekraczajgcy » Sprawdzi¢ wyjscie
miga | dopuszczalng wartos¢ na przetgczajgce 1 pod
wyjsciu przetgczajgcym 1. katem zwarcia lub
pradu przekraczajgcego
dopuszczalng wartosc;
usungc usterke.
SC2 OUT2 | Prad przekraczajgcy » Sprawdzi¢ wyjscie
miga | dopuszczalng wartos¢ na przetgczajgce 2 pod
wyjsciu przetgczajgcym 2. katem zwarcia lub
pradu przekraczajgcego
dopuszczalng wartosc;
usungc usterke.
SC X OUT1 | Prad przekraczajacy » Sprawdzi¢ wyjscia
i OUT2 | dopuszczalng wartos¢ na przetgczajgce 112
migajg | wyjsciu przetgczajgcym 1 oraz pod katem zwarcia lub
WYjSCiu przetgczajgcym 2. pradu przekraczajgcego
dopuszczalng wartosc;
usungc usterke.
PARA X Ustawienie parametrow poza | » Powtorzy¢ ustawianie
dozwolonym zakresem. parametrow.

* W przypadku zbyt niskiego napiecia (usterka nr W403) nic sie nie wyswietla.
** 2 = Poza spec.; 4 = awaria
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OL X Ponad zakresem Sprawdzic¢/obnizy¢
pomiarowym: Mierzona cisnienie systemowe.
wartosc jest wyzsza niz +5 %
wartosci koncowej zakresu
pomiarowego.

UL X Ponizej zakresu pomiarowego: Sprawdzi¢/podnies¢
Mierzona wartosc jest nizsza ci$nienie systemowe.
niz +5 % wartosci koncowej
zakresu pomiarowego.

E100 X Wykryto wewnetrzny btad Wymieni¢ urzadzenie.
czujnika.

W531 | X Wyjscie analogowe w poblizu Zwiekszy¢ wartos¢
limitu gornego (20,5 mA). AEP, jesli to mozliwe

(dla warto$ci [OU2] =
[INEG] ASP) lub obnizy¢
ciSnienie systemowe.

Loc | X Przyciski ustawien na Odblokowac.
urzadzeniu zablokowane,
odrzucona proba zmiany
parametrow.

C.loc| X Ustawianie parametrow Przed ustawieniem
za pomocg przyciskow parametrow na czujniku
zablokowane, ustawianie zatrzymac komunikacje
parametrow aktywne w drodze przez 10-Link.
komunikacji przez |O-Link.

S.Loc | X Przyciski ustawien Odblokowac
zablokowane poprzez program czujnik za pomoca
parametrow, odrzucona proba oprogramowania do
Zmiany parametrow. ustawiania parametrow.

* W przypadku zbyt niskiego napiecia (usterka nr W403) nic sie nie wyswietla.

** 2 = Poza spec.; 4 = awaria
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W30 | X Wyjscie analogowe w poblizu | » Zmniejszy¢ wartos¢ ASP,

limitu dolnego (3,8 mA). jesli to mozliwe (dla
wartosci [OU2] = [InEG]
AEP) lub zwiekszy¢
cisnienie systemowe.
WH32 | X Obcigzenie na wyjsciu » Obnizy¢ obcigzenie na
analogowym zbyt wysokie. *** wyjsciu 2 lub zwiekszy¢
napiecie zasilania.

W203 | X Btagd w trakcie kompensaciji Urzadzenie korzysta z
temperatury pomiaru wyzszego wspotczynnika
cisnienia. temperatury (tj. z obnizong

doktadnoscig).
» Wymieni¢ urzadzenie.

W703 | X Zbyt wysoka temperatura Obnizy¢ temperature
medium (> 150C). medium.

W704 | X Zbyt niska temperatura Podnies¢ temperature
medium (< -30C). medium.

W161 | X Zbyt wysoka temperatura Urzadzenie poza
urzadzenia (> 90C). specyfikacjg.

» Nie izolowac instalacji.

W162 | X Zbyt niska temperatura Urzadzenie poza
urzadzenia (> -30C). specyfikacja.

» Zaizolowac instalacje.

* W przypadku zbyt niskiego napiecia (usterka nr W403) nic sie nie wyswietla.
** 2 = Poza spec.; 4 = awaria

*** Ten komunikat wySwietla sie tylko w przypadku pracy trojprzewodowej. W przypadku
pracy dwuprzewodowej zbyt niskie napiecie jest wykrywane i wyswietlane. Jesli przy
tym zastosowaniu nie korzysta sie z OU2, komunikat moze zostac zniesiony poprzez
zdefiniowanie funkciji przetgczajgcej dla OU2 (— 9.3.1).
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10.4 Zakresy ustawien

SP1/SP2 rP1/rP2 ASP AEP AP
min | maks. | min | maks.| min | maks. | min | maks.

@ bar | -0,96 | 25,00 | -1,00 | 24,96 | -1,00 | 18,74 | 5,24 | 25,00 § 0,02
Q PSI | -13,8 | 362,7 | -14,4 | 3621} 14,4 | 2711,8 | 76,2 | 362,7 | 0,3
o MPa §-0,096 | 2,500 |-0,100 | 2,496 {-0,100| 1,874 | 0,524 | 2,500 § 0,002
<t bar | -098 | 16,0 | -1,0 | 1598 10 [ 120 | 3,0 | 16,0 | 0,02
§ psi | -14,2 | 2320 | -14,6 | 2316 | -14,6 | 174 | 43,6 | 2320] 0,2
o MPa §-0,098|] 16 | -01 [ 1,598] -0,1 1,2 0,3 1,6 ] 0,002
3 bar | -0,98 | 10,00 | -1,00 | 9,98 | -1,00 [ 7,50 | 1,50 | 10,00 § 0,01
X PSI | -14,2 |1 1450 | 14,5 | 1447} -145 | 108,7 | 21,8 | 1450} 0,1
o MPa §-0,098| 1,000 {-0,100 | 0,998 }-0,100| 0,750 | 0,150 | 1,000 § 0,001
1) bar §-099 60 | -1,0 | 599 § 10 | 4,5 0,5 6,0 f 0,005
§ psi | -144 | 870 | 145 8,9 | -145| 653 | 7,3 | 870 § 0,1
o kPa | -99,0 | 600,0 |-100,0| 599,0 §-100,0 | 450,0 | 50,0 | 600,0 0,5
10 bar {-0,990| 4,000 |-1,000| 3,990 §-1,000 | 3,000 | 0,000 | 4,000 § 0,005
Q PSI §-14,35] 58,00 |-14,50 | 57,85 §-14,50 | 43,50 | 0,00 | 58,00 § 0,05
o kPa | -99,0 | 400,0 |-100,0 | 399,0 §-100,0| 300,0 | 0,0 |[400,0Q 05
bar |-0,120| 2,500 |-0,124 | 2,496 |-0,124 | 1,880 | 0,500 | 2,500 § 0,002

© PSI § 1,74 136,27 | -1,80 | 36,21 | -1,80 | 27,27 | 7,26 | 36,27 | 0,03
X kPa | -12,0 | 250,0 | -12,4 | 2496 § -12,4 | 188,0 | 50,0 | 250,0 f 0,2
o [y HOJ 48 | 1004 | -50 [ 1002 § -50 755 | 201 | 1004 1
mWS | -1,22 | 2549 | -1,26 | 2545 -1,26 | 19,17 | 510 | 25,49 | 0,01
mbar | -998 | 1000 | -1000 | 998 | -1000 [ 500 | -500 | 1000 1

Q PSI §-14,45] 14,50 |-14,50 | 14,45 §-14,50| 7,25 | -7,25 | 14,50 § 0,05
= kPa | -99,8 | 100,0 |-100,0| 99,8 §-100,0| 50,0 | -50,0 | 100,0 § 0,1
o [y H,Of 400 | 401 | -401 | 400 § -401 | 201 | -201 | 401 1
mWS §-10,18 | 10,20 |-10,20 | 10,18 §-10,20| 5,10 | -5,10 | 10,20 § 0,01

AP = wzrost krokowy
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SP1/SP2

rP1/rP2

ASP

AEP

min | maks.| min | maks. | min | maks.| min | maks. AP
mbar | -48 | 1000 | -50 998 -50 750 | 200 | 1000 1
N PSI § -0,70 | 14,50 | -0,73 | 14,47 | -0,73 | 10,88 | 2,90 | 14,50 § 0,01
X kPa § 48 | 1000 -50 | 998 | -50 [ 750 | 20,0 [ 1000} 0,1
o [y HO | -19,2 | 401,6 | -20,0 | 400,8 § -20,0 | 301,2 | 80,4 | 4016 04
mWS | -0,49 | 10,20 | -0,51 | 10,18 § -0,51 | 7,65 | 2,04 | 10,20 § 0,01
mbar § -96 | 1600 | -100 | 1598 § -100 | 1200 | 300 | 1600 2
N~ psi 14 | 232 | 1,44 | 2316 | -1,46 | 1742 | 4,34 | 23,2 | 0,02
§ kPa § 96 | 160,0 | -10,0 | 159,8 | -10,0 | 120,0 | 30 | 160,0§ 0,2
o [y HOf -39 |6425]| -40 641 40 482,01 1205|6425 05
mWS | -0,98 | 16,32 | -1,02 | 16,28 § -1,02 | 12,24 | 3,06 | 16,32 | 0,02
mbar § -12,0 | 250,0 | -12,4 | 249,6 | -12,4 | 187,4 | 50,0 | 250,0 § 0,2
§ kPa § -1,20 | 25,00 | -1,24 | 24,96 | -1,24 | 18,74 | 5,00 | 25,0 | 0,02
E wHO} 48 |1004 | -50 | 100,2Q -50 | 752 | 20,1 | 1004} 0,1
mmWS | -122 | 2550 | -126 | 2546 § -126 | 1912 | 510 | 2550 2
mbar | -4,8 | 1000 -50 | 998 § -50 | 750 | 20,0 | 1000} O,1
§ kPa § -0,48 | 10,00 | -0,50 | 9,98 | -0,50 | 7,50 | 2,00 [ 10,00 § 0,01
E wH,0 § -1,92 | 40,16 | -2,00 | 40,08 § -2,00 | 30,12 | 8,04 | 40,16 | 0,04
mmWS | -49 | 1020 | -51 [ 1018 | -51 765 | 204 | 1020 1

AP = wzrost krokowy
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11 Ustawienia fabryczne

Ustawienia fabryczne Ustawienia
uzytkownika
SP1 25% VMR *
rP1 23% VMR *
OuU1 Hno
ou2 I
SP2 75% VMR *
rP2 73% VMR *
COF / tCOF 0,0
0% VMR *
ASP/1ASP PI2899: -1 bar
AEP | tAEP 100% VMR *
Uni bAr / mbAr
SELd P
dS1 0,0
dr1 0,0
dS2 0,0
dr2 0,0
FOU1 ou
FOU2 ou
P-n pnp
dAP 0,06
dAA 0,03
dis d2
CP1 0,00
CP2 0,00

* = wykazywana warto$¢ procentowa wartosci koncowej zakresu pomiarowego (VMR)
danego czujnika (dla P12899 wartos¢ procentowa zakresu pomiarowego) jest ustalona.
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Wiecej informacji pod adresem: www.ifm.com
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