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Instrukcja obstugi

Przekaznik czasowy bezpieczenstwa / modut kontroli bezruchu
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1. Informacje o tym dokumencie

1.1 Funkcja

Niniejsza instrukcja obstugi dostarcza niezbednych informaciji
dotyczacych montazu, uruchomienia, niezawodnej eksploataciji i
demontazu modutéw bezpieczenstwa. Instrukcja obstugi powinna by¢
zawsze czytelna i dostepna.

1.2 Grupa docelowa: autoryzowany, wykwalifikowany personel
Wszystkie czynnosci opisane w niniejszej instrukcji obstugi powinny by¢é
wykonywane wytgcznie przez przeszkolony i wykwalifikowany personel
autoryzowany przez uzytkownika instalacji.

Urzadzenie mozna zainstalowa¢ i uruchomi¢ tylko po przeczytaniu i
zrozumieniu instrukcji obstugi oraz po zapoznaniu si¢ z obowigzujgcymi
przepisami w zakresie bezpieczenstwa pracy i zapobiegania wypadkom.

Dobér i montaz urzadzen oraz ich integracja z systemem sterowania
wymaga bardzo dobrej znajomosci przez producenta maszyny
odnos$nych przepiséw i wymagan normatywnych.

1.3 Stosowane symbole

Informacje, porady, wskazowki:
Symbol ten oznacza pomocne informacje dodatkowe.

Uwaga: Nieprzestrzeganie wskazowki ostrzegawczej moze
spowodowac usterki lub nieprawidtowe dziatanie.
Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie wskazoéwki ostrzegawczej
moze spowodowac¢ szkody osobowe i/lub uszkodzenie maszyny.
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Instrukcja obstugi

Przekaznik czasowy bezpieczenstwa / modut kontroli bezruchu

1.4 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Asortyment produktéw Schmersal nie jest przeznaczony dla
konsumentéw prywatnych.

Opisane tutaj produkty stanowig czes¢ catej instalacji lub maszyny i
zostaty opracowane w celu zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewnienie
prawidtowego dziatania nalezy do zakresu odpowiedzialnosci
producenta instalacji lub maszyny.

Przekaznik czasowy bezpieczenstwa moze by¢ uzywany wytacznie
zgodnie z ponizszymi opisami lub w zastosowaniach dopuszczonych
przez producenta. Szczegoétowe informacje dotyczace zakresu
stosowania sg zawarte w rozdziale ,,Opis produktu”.

1.5 Ogélne zasady bezpieczenstwa

Nalezy przestrzegac zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji obstugi oraz krajowych przepiséw dotyczacych instalacji,
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

Dalsze informacje techniczne znajdujg sie w katalogach firmy
Schmersal i w katalogu online w Internecie pod adresem
products.schmersal.com.

Wszystkie informacje bez odpowiedzialnosci. Zastrzega sie mozliwos$é
wprowadzania zmian, ktére stuzg postepowi technicznemu.

W przypadku przestrzegania wskazéwek dotyczgcych bezpieczenstwa,
montazu, uruchomienia, eksploatacji i konserwacji nie wystepuja
zagrozenia resztkowe.

1.6 Ostrzezenie przed niewtasciwym uzytkowaniem

W przypadku nieprawidtowego lub niezgodnego z
przeznaczeniem stosowania przekaznika czasowego
bezpieczenstwa lub dokonywania manipulacji nie mozna
wykluczy¢ zagrozenia zdrowia lub Zycia lub uszkodzenia
elementéw maszyny badz instalacji.

1.7 Wylaczenie odpowiedzialnosci

Producent nie ponosi odpowiedzialnos$ci za szkody i zaktécenia w
pracy urzadzenia, ktére powstaty w wyniku btedu montazowego

lub nieprzestrzegania niniejszej instrukcji obstugi. Wykluczona

jest odpowiedzialno$¢ producenta za szkody, ktére wynikajag z
zastosowania czesci zamiennych lub akcesoriéw niedopuszczonych
przez producenta.

Samodzielne naprawy, przebudowy i modyfikacje nie sg dozwolone ze
wzgledéw bezpieczenstwa i wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta
za wynikajgce z nich szkody.

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa nalezy uzywac¢ w obszarze,
do ktdrego personel ma ograniczony dostep.
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2. Opis produktu

2.1 Klucz zaméwieniowy
Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy nastepujgcych typow:

SRB-E-302FWS-TS-®-@
Nr | Opcja Opis

[©) Wyjécie sygnalizyjne Y1 sygnalizuje wykryte btedy za
pomoca kodu migania, patrz ust. 6

OEM19 | Wyjscie sygnalizyjne Y1 sygnalizuje wykryte btedy za

pomoca sygnatu High (+ 24 VDC)

® Wtykane zaciski Srubowe: pojedynczy drut (sztywny)
lub linka (elastyczna): 0,2 ... 2,5 mm?
linka z tulejkami kablowymi: 0,25 ... 2,5 mm?

CC Wtykane zaciski sprezynowe: pojedynczy drut (sztywny)
lub linka (elastyczna): 0,2 ... 1,5 mm?
linka z tulejkami kablowymi: 0,25 ... 1,5 mm?

Tylko w przypadku prawidtowego wykonania czynnosci
opisanych w niniejszej instrukcji obstugi zostaje zachowana
funkcja bezpieczenstwa i zgodnosc¢ z dyrektywg w sprawie
maszyn.

2.2 Wersje specjalne

Dla wersji specjalnych, ktére nie sg wymienione w kluczu
zamoéwieniowym w punkcie 2.1, obowigzujg odpowiednio powyzsze i
ponizsze informacje, o ile sg one zgodne z wersjg standardowa.

2.3 Przeznaczenie i zastosowanie

Funkcja bezpiecznego opéznienia wigczania

Przekazniki czasowe bezpieczenstwa stosowane w elektrycznych
obwodach bezpieczenstwa sg przeznaczone do montazu w szafach
sterowniczych. Stuzg do bezpiecznej analizy sygnatéw sterujgcych i
aktywacji urzadzen ochronnych z op6znieniem czasowym.

Funkcja bezpieczenstwa jest zdefiniowana jako wytgczenie
bezpiecznych wyjs¢ Q1, 13/14 (17/18), 23/34 (27/28) gdy wejscia
S12 i/lub S22 sg otwarte i wigczenie bezpiecznych wyjsé po uptywie
ustawionego czasu opdznienia wtgczenia.

Funkcja bezpiecznego monitorowania bezruchu

Modut kontroli bezruchu jest przeznaczony do montazu w

szafach sterowniczych. Stuzy do bezpiecznego rejestrowania
bezruchu maszyny i sterowania elektromagnetycznymi blokadami
bezpieczenstwa. Po wykryciu bezruchu przez modut bezpieczenstwa
mozna sterowaé elektromagnetyczng blokadg bezpieczenstwa za
pomocy bezpiecznych wyj$¢ Q1, 13/14 (17/18), 23/34 (27/28).

Do wykrycia bezruchu sg wykorzystywane sygnaty jednego lub dwoch
tacznikéw zblizeniowych. Opcjonalnie mozna monitorowa¢ dodatkowy
sygnat bezruchu.

Dodatkowy sygnat bezruchu mozna odprowadzi¢ od juz dostepnego
sygnatu bezruchu maszyny, np. od modutu pradnicy tachometrycznej
przez PLC lub od wyjscia bezruchu przetwornicy czestotliwosci.

Obwody pragdowe zwigzane z bezpieczenstwem spetniajg nastepujace
wymagania z uwzglednieniem wartosci PFH (patrz rozdz. 2.6
JKlasyfikacja bezpieczenstwa”)

— Kategoria 4 — PL e zgodnie z EN ISO 13849-1

—SIL 3 wg IEC 61508 i EN 62061

Aby okresli¢ poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL) wg

EN ISO 13849-1 catej funkcji bezpieczenstwa (np. czujnik, uktad
logiczny, uktad wyjsciowy), konieczna jest analiza wszystkich
komponentéw zwigzanych z bezpieczenstwem.

Ogolna koncepcje sterowania, do ktérej sg wtgczone

komponenty bezpieczenstwa, nalezy zweryfikowaé¢ zgodnie z
odpowiednimi normami.
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Przekaznik czasowy bezpieczenstwa / modut kontroli bezruchu

2.4 Dane techniczne
Wiasciwosci ogéine

SRB-E-302FWS-TS

Trwatos$¢ elektryczna: (obnizenie wartosci znamionowych patrz 2.5)
Maks. liczba cykli przetgczen / min: 20

EN 60204-1, EN 60947-5-1,
EN ISO 13849-1, IEC 61508, EN 62061
zgodnie z dyrektywg EMC

Przepisy:

Odpornos$¢ na zaktocenia:

Indukcyjne urzadzenia odbiorcze: Nalezy przewidzie¢ odpowiedni
obwéd ochronny
do eliminacji zaktocen

Odstepy izolacyjne powietrzne i powierzchniowe:  zgodnie z EN 60664-1

Dane mechaniczne:

Mocowanie: Standardowa szyna wg EN 60715 Typ pofaczenia: patrz 2.1
Oznaczenie przytgczy: EN 60947-1 Przekréj przewodu: patrz 2.1
Parametry elektryczne: Przewdd przytaczeniowy: Sztywny lub elastyczny
Znamionowe napigcie robocze U,: 24 VDC -20% / +20%, Moment dokrecania zaciskdw przytgczeniowych: 0,5Nm

tetnienie szczatkowe maks. 10%
Zakres czestotliwosci: -

Tworzywo termoplastyczne wzmocnione
witdknem szklanym, obudowa wentylowana

Materiat obudowy:

Zasilacz/zasilanie sieciowe: Jako zrédta napigcia nalezy uzyc¢ zasilacza
ES1 lub PELV/SELYV lub zapewni¢ za pomocg dodatkowych dziatan,

ze napiecie wyjsciowe zasilacza nie

przekroczy 60 V nawet w przypadku awarii.

Zasilanie sieciowe musi by¢ dostosowane do zabezpieczenia
urzadzenia (charakterystyka / warto$ci topnienia) w taki sposéb,

aby zagwarantowaé wyzwalanie.

Ciezar: 180 g

Warunki otoczenia:

Temperatura otoczenia: -25°C ... +60°C
(brak kondensaciji)

Temperatura przechowywania i transportu: —40°C ... +85°C

(brak kondensacji)
Obudowa: 1P40

Stopien ochrony:

Pobor mocy: 3 W (+ obcigzenie wyj$¢ bezpieczenstwa) Zaciski: IP20
Zabezpieczenie zasilania: Zalecamy bezpiecznikautomatyczny typu Miejsce instalaciji: IP54
(maks. 16 A) lub bezpiecznik czuty (maks. 15 A, zwtoczny). Odporno$é na uderzenia: 30g/11 ms

UL Rating of external fuse: max. 16 A, only use fuses in Odporno$c¢ na wibracje wg EN 60068-2-6: 10 ... 55 Hz,
accordance with UL 248 series amplituda 0,35 mm

Parametry izolacji wg IEC 60664-1: Wysokos¢: maks. 2 000 m

Znamionowe napigcie izolacji U;:

- Zestyki bezpieczenstwa: 250V
- Wyjscia bezpieczenstwa: 50V
Znamionowe napiecie udarowe U,

- Zestyki bezpieczenstwa 17-18, 27-28: 6 kV
- Wyjscie bezpieczenstwa Qt1: 0,8 kV

Kategoria przepieciowa: 1]
Stopien zanieczyszczenia: 2

Opoznienie wytgczania w przypadku awarii zasilania: <10 ms
Mostkowanie w przypadku spadku napigcia: typ. 5 ms
Gotowos¢ po wigczeniu napiecia: <15s
Tolerancja pomiaru czestotliwosci: <2%
Tolerancja pomiaru czasu: 2% + 30 ms
Obwody pradu sterowniczego / wejscia:

Wejscia S12, S22: 24 VDC/8 mA
Maks. czestotliwo$¢ wejsciowa: 6000 Hz
Wejscia X2, X3, X7: 24VDC /8 mA

Wyjscia taktujgce S11, S21:
Diugosci przewodow:

> 20 VDC, 10 mA na wyjscie
1.500 m z 1,5 mm?

2.500 m z 2,5 mm?

maks. 40 Q

Opornos¢ przewodu:
Wyjscia przekaznikowe:
Schaltvermogen der Sicherheitskontakte: 13/14 (17/18), 23/34 (27/28):
max. 250 V, 6 A omowo,
min. 10 VDC /10 mA
(obnizenie warto$ci znamionowych, patrz 2.5)
Zabezpieczenie zestykow bezpieczenstwa: zewnetrzne (I, = 1000 A)
wg EN 60947-5-1
bezpiecznik topikowy 10 A bezzwtoczny, 6 A zwtoczny
Kategoria uzytkowania wg EN 60947-5-1: AC-15:230V /4 A
DC-13:24V/4A
patrz 2.5
10 min operacji

Trwatosc¢ elektryczna:
Trwato$¢ mechaniczna:
Wyjscia potprzewodnikowe:

Zdolno$¢ przetgczania wyjs¢ bezpieczenstwa: Q1: maks. 2A
Spadek napiecia: <05V
Prad resztkowy: <1mA

Zabezpieczenie wyj$¢ bezpieczenstwa:
Impulsy testowe wyj$¢ bezpieczenstwa:

patrz instrukcja obstugi
<1 ms (ujemne),

< 100 ps (dodatnie)
Kategoria uzytkowania wg EN 60947-5-1: DC-13:24V/2A
Zdolnos$¢ przetgczania wyjs¢ sygnalizacyjnych: Wyjscia
potprzewodnikowe Y1, Y2:
24 VDC/100 mA
Wewnetrzne zabezpieczenie
elektroniczne,

prad wyzwalajgcy > 100 mA

Zabezpieczenie wyj$¢ sygnalizacyjnych:

$ SCHMERSAL

2.5 Obnizenie wartosci znamionowych / Trwatos¢ elektryczna
zestykow bezpieczenstwa

Brak obnizenia warto$ci znamionowych w przypadku indywidualnej
instalacji modutéw.

Obnizenie wartosci znamionowych dostepne na zaméwienie w
przypadku montazu kilku modutéw obok siebie bez odstepu oraz w
przypadku maksymalnych obcigzen wyjsciowych i temperatur otoczenia.

Trwatos¢ elektryczna zestykow bezpieczenstwa

Operacje
10.000.000
1.000.000 \
100.000 o~
T
DC13 24V B
10.000,, 1 2 3 4 7 8 9

5 6
Obciazenie zestyku w amperach
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2.6 Klasyfikacja

2.6.1 Klasyfikacja bezpieczenstwa wyjscia pétprzewodnikowego

Przepisy: EN I1SO 13849-1, IEC 61508, EN 62061
PL: e
Kategoria: 4
PFH,: <2,66x10°/h
PFD,.q: <2,42x10%
SIL: nadaje sie do zastosowan w SIL 3
Okres uzytkowania: 20 lat

2.6.2 Klasyfikacja bezpieczenstwa wyjscia przekaznikowego

Przepisy: EN ISO 13849-1, IEC 61508, EN 62061
PL: e
Kategoria: 4
DC: wysoki
CCF: > 65 punktow
PFH,: <1,25x10%/h
PFD,g: <53x10%
SIL: nadaje sie do zastosowan w SIL 3

Okres uzytkowania: 20 lat

Wartos¢ PFH wynoszgca 1,25 x 10°%/h dotyczy kombinacji obcigzenia
zestyku (prad przez zestyki aktywujgce) i liczby cykli przetgczen (n,,)
podanych w ponizszej w tabeli. Dla 365 dni roboczych w roku i pracy
24-godzinnej wynikajg z tego nizej podane czasy cykli przetgczen (t;q.e)
dla zestykéw przekaznika.

Obciazenie zestyku Noply toyce
20 % 880 000 0,6 min
40 % 330 000 1,6 min
60 % 110 000 5,0 min
80 % 44 000 12,0 min
100 % 17 600 30,0 min

Inne aplikacje na zyczenie

3.1 Ogolne wskazéwki montazowe
Mocowanie: Szybki montaz na standardowej szynie wg EN 60715.

Zaczepi¢ na szynie montazowej gérng czes¢ obudowy i wcisng¢ do
dotu az do zatrza$niecia.

Aby unikng¢ zaktécen EMC, fizyczne warunki otoczenia i
eksploatacji w miejscu instalacji produktu muszg odpowiadac
wymaganiom podanym w punkcie ,Kompatybilno$é
elektromagnetyczna” (EMC) normy EN 60204-1.

Podczas uktadania przewodow fgczacych do tgcznika
zblizeniowego nalezy unikac¢ obszaréw o silnej emisji
zaktocen (np. przetwornice czestotliwosci, przewody
doprowadzajgce napeddéw o duzej mocy itp.), w razie
potrzeby zastosowac przewody ekranowane.

Zamontowac tgcznik zblizeniowy / impulsator w spos6b
oddzielony od siebie mechanicznie (nie wspélnie na jednym
katowniku mocujgcym).

Zamontowacé tarcze zebatg (enkoder) do watu enkodera przez
potgczenie ksztattowe, bezposlizgowe.

3.2 Wymiary
Wymiary urzgdzenia (wys./szer./gt.): 98 x 22,5 x 115 mm

SRB-E-302FWS-TS

4. Podtaczenie elektryczne

4.1 Ogolne wskazéwki dotyczace podiagczenia elektrycznego

Podtgczenie elektryczne moze wykonac wytgcznie autoryzowany
wykwalifikowany personel po odigczeniu napiecia zasilania.

W przypadku nowej instalacji lub wymiany zasilacza nalezy
wyjac konektor na poziomie wyjsciowym i sprawdzi¢
prawidtowos¢ podtgczenia zasilania (A1).

Dlugosé¢ odizolowanego x odcinka przewodu
- na zaciskach $rubowych: 7 mm
- na zaciskach sprezynowych typu s lub f: 10 mm

X
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5. Zasada dziatania i ustawienia

5.1 Opis zaciskow i wskazniki LED

A1

A2

X2
X3

X7

S11
S21
S$12
S22
Y1

Y1

(OEM19)

Y2

13114
(17/18),
23/34

(27/28)

Q1

Napiecie robocze
+24VDC

Napiecie robocze
oV

Wejscie reset
Wejscie
uruchamiania
Wejscie
dodatkowego
sygnatu bezruchu
Wyjscia cykliczne

Wejscie, kanat 1
Wejscie, kanat 2

Wyjscie
diagnostyczne
Wyjscie

Komunikat o
btedzie

Wyjscie
sygnalizacyjne (NO)
Zestyki
bezpieczenstwa

Wyjscie
bezpieczenstwa

RUN

ERR

In1

In2

Out 1

Out 2

Napiecie robocze OK

Tryb RUN

Kod migania, patrz ust.

5.3

Kod btedu
Patrz ust. 6

Wysoki poziom na S12
Kod migania, patrz ust. 6

Wysoki poziom na S22
Kod migania, patrz ust. 6

Kod migania, patrz ust. 6

0 = Stan OK
1 = Wykryty btad

Wyjscia aktywne

Kod migania, patrz ust. 6

Wyjscia aktywne

Kod migania, patrz ust. 6

Funkcja monitorowania bezruchu za pomocga impulsatora

®

Czestotliwosé
odciecia

=10 %

® "Zatrzymanie"

@ ,Ruch obrotowy”

Funkcja monitorowania bezruchu za pomoca impulsatora
i sygnatu bezruchu

®

Czestotliwos¢
odciecia

M~

Sygnat bezruchu =1

<5s

Ve

<5s

®

<600\ @/

\ <5s

"\ )/ Y
Sygnat bezruchu = 0

@ Sygnat bezruchu = 1, maks. wybieg 600 s
@ Monitorowanie réznicy dop. maks. 5 s
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Funkcja przekaznika czasowego bezpieczenstwa

t < t Opdznienie wigczania

IN1

IN2

o
| ]

Opdznienie wigczania

.S

=N
L

v
t Opoznienie wigczania
t Opdznienie wigcz:

Out

t Opdznienie wigczania

] t

S11[S12[S21[S22
X2 [X3[A2 [A1

RUN

In1
In2

£

g
3
SCHMERSAL @
PROTECT

SRB-E-302FWS-TS

Ustawianie aplikacji za pomoca przetacznika obrotowego ,,mod™*

» Otworzy¢ przezroczystg przednig pokrywe (patrz rys.).

« Otwarcie odbywa sie przez podniesienie strony z zamknigciem.

» Ustawi¢ zadang aplikacje za pomoca przetgcznika obrotowego ,mode”
(1 ... 15) przez obrét do géry lub w dét (patrz 5.3).

» Ustawi¢ czas opdznienia witgczania lub czestotliwos$¢ graniczng za
pomoca przetgcznika obrotowego f/t przez obrét do gory lub w dot
(patrz 5.3).

* Po zakonczeniu ustawiania ponownie zamkna¢ przednig pokrywe.

* Przednig pokrywe mozna zabezpieczyé za pomocg plomby przed
niepozgdanym otwarciem

Elementéw konstrukcyjnych mozna dotykaé tylko po
uprzednim roztadowaniu!
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5.2 Konfigurowalne aplikacje

Konfigurowalne aplikacje funkcja monitorowanie bezruchu:

Przetacznik obrotowy mode Przetacznik obrotowy f / t
1 lub 2 czujniki 2 czujniki Sygnat bezruchu : Czestotliwosc
z monitorowaniem graniczna
poziomu
1 Tak — Nie 1 0,5 Hz
2 - Tak Nie 2 1Hz
3 Tak - Tak 3 2 Hz
C Tryb konfiguracji 4 3 Hz
5 4 Hz
6 5Hz
7 8 Hz
8 10 Hz

Konfigurowalne aplikacje funkcji przekaznika czasowego:

Przetacznik obrotowy mode Przetacznik obrotowy f/ t
Konfiguracja Monitorowanie Podstawa
zestykow zwarcia czasu
Synchronizacja| miedzykanatowego
<5s

1 0,5 35 120 300

2 1,0 40 130 400

3 1,5 45 140 500
4 NC /NO Tak Czas 1 4 2,0 50 150 600
5 NC /NO Tak Czas 2 5 2,5 55 160 700
6 NC /NO Tak Czas 3 6 3 60 170 800
7 NC /NO Tak Czas 4 7 4 65 180 900
8 NO /NO Nie Czas 1 8 5 70 190 1000
9 NO /NO Nie Czas 2 9 8 75 200 1200
10 NO /NO Nie Czas 3 10 10 80 210 1400
11 NO /NO Nie Czas 4 1" 12 85 220 1600
12 NO /NO Tak Czas 1 12 15 90 230 1800
13 NO /NO Tak Czas 2 13 18 95 240 2000
14 NO /NO Tak Czas 3 14 20 100 250 2300
15 NO /NO Tak Czas 4 15 25 105 260 2600
C Tryb konfiguracji Cc 30 110 270 3000

5.3 Zmiana ustawienia lub aplikacji

Opis / przebieg Przetacznik obrotowy Przetacznik | Zachowanie systemu Wskazniki LED
(mode) obrotowy
(f/t)
Ustawienie fabryczne Pozycja 3 1Hz Gotowos¢ do pracy dla aplikacji - - - -
Wiaczy¢ zasilanie Bez podtaczonych czujnikow! Swieci - - -
Obréci¢ do pozycji C Aplikacja jest usunieta Swieci | Miga Miga Miga

Aplikacja jest usunieta - - - -
Niezapisana prawidtowa aplikacja | Miga - - -

Cykl ustawiania aktywny

SRB-E gotowy dla nowych aplikacji

Wybra¢ czestotliwos$¢ Ustawi¢ Miga - - -

graniczng lub czas czestotliwosé /

opoznienia wiaczania czas 1-C

Wybra¢ aplikacje Ustawi¢ zadang aplikacje Nowa aplikacja zostanie Swieci - - -
1-15 (Okno czasowe na zatadowana

dopasowanie ustawien ok. 3 s)

Swieci | Swieci - -

Cykl ustawiania aktywny Swieci | Swieci = Swieci -
Swieci = Swieci | Swieci | Swieci
Gotowos¢ do pracy Zadana aplikacja jest Nowa aplikacja przejeta Swieci - - -
ustawiona

Wylaczy¢ zasilanie i wykona¢ okablowanie zgodnie z wybrang aplikacja -> SRB-E... gotowy do pracy

6 % SCHMERSAL
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6. Diagnostyka 6.3 Ostrzezenia funkcji monitorowania bezruchu

Komunikaty ostrzegawcze s3 przedstawiane za pomocg krétkich i

6.1 Wskazniki LED dtugich sygnatéw migania diod ERR-LED.
RUN Gotowos¢ do pracy Swiatto state : e
Nieprawidtowa aplikacja Miga Odchylenie czestotliwosci 4 4
Sygnat na wejsciu S12 Swiatlo state miedzy oboma kanatami (> 20%)
In1 Drugi kanat, Miga powoli Maksymalna czestotliwos$¢ 4 5
wejscie S22 nie zostato otwarte ERR (6 KHz) osiagnigta
Sygnat na wejéciu S22 Swiatlo state Y1 Wartos¢ ponizej wartosci
In2 Drugi kanat, Miga powoli granicznej, sygnat Low na 4 6
wejscie S12 nie zostato otwarte wejsciu $12 i S22 (patrz 10.1)
Out 1 Bezruch / czas uptynat Swiatto state Syg.nfa’f bezruchu statyczny lub 4 2
out 2 Bezruch / czas uplynat, Miga szybko czujnik uszkodzony
wejscie X3 otwarte
In1 - Biegnie czas op6znienia wigczenia Biegngce Swiatlo Wejscie X2, usuwanie komunikatéw ostrzegawczych
Out2 Po nacisnieciu przycisku resetowania mozna usung¢ wszystkie
Jednokrotne miganie wszystkich diod LED przy wigczonym zasilaniu komunikaty ostrzegawcze, ktére wystepujg z powodu sygnatow

asynchronicznych.

6.2 Usterki
Usterki i przyczyny btedéw sg przedstawiane za pomocg krotkich i Wersja OEM19:
dtugich sygnatéw migania diod ERR-LED Wyjscie sygnalizyjne Y1 sygnalizuje wykryte btedy za pomo-
ca sygnatu High (+ 24 VDC)
Zbyt niskie napiecie robocze 1 1
Zbyt wysokie napiecie robocze 1 2
Nieprawidtowe potozenie 1 3
przetgcznika obrotowego
Ze\./sfn‘etrzne napigcie na 1 5.7.9
wyjsciu Q1
Zwarcie do GND na
o 2 2
wyjsciu Q1
Zwarcie migdzykanatowe 2 4
miedzy wejsciami
ERR Niezdefiniowany poziom na
Y1 X2 3 4
X3 3 5
X7 3 9
S12 2 9
S22 3 1
Przetgcznik obrotowy > 30 s 6 8
do pozycji C

Diody LED migajg
szybko:

RUN, In 1, In 2, Out
Diody LED migajg
szybko:

ERR, In 1, In 2, Out
Inne kody btedéw: Skontaktowac sie z dziatem

technicznym firmy Schmersal

Aplikacja zmieniona i witgczenie
napigcia roboczego

Aplikacja zostata zmieniona
podczas pracy

% SCHMERSAL 7
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7. Przyktady potaczen

7.1 Przyktad aplikacji bezpieczny przekaznik czasowy

Dwukanatowe sterowanie za pomocg funkcji Start
+24\V/DC . L1

F[]]

| S1 S3
B\
S2
[a1] T Tstfs2a] Ts22fs12] Tx2] [x3] Tx7[ T T17]27]
I 1 I I I
| :
b) | Legenda
-+ K2 | S1/S2: Safety input contacts
S3: Start button
Tar] T T18T2s8]
[ ' a) Safety inputs
4 b) Safety outputs
c) Signalling outputs
e.g.
OV /GND ibrocking d) Clock outputs
—_— device e) Processing
f) Power

Opis dziatania sterowania:

« Sterowanie wej$¢ S12 i S22 (zamkniecie zestykéw S1 i S2) powoduje uruchomienie ustawionego czasu opdznienia wigczenia.

« Jezeli przed uptywem czasu zestyki S1 lub S2 zostang otwarte i ponownie zamknigte, czas zostanie uruchomiony od nowa.

* Po uptywie tego czasu mozna aktywowaé wyjscia bezpieczenstwa za pomoca wejscia X3.

» Gdy po uptywie tego czasu ma nastgpi¢ automatyczna aktywacja wyj$¢ bezpieczenstwa, nalezy podtgczy¢ wejscie X3 do + 24 VDC.

Opis dzialania wyj$¢ bezpieczenstwa:

» Za pomocg dwoch zestykow bezpieczenstwa z opdznieniem wigczania 17/18 i 27/28 lub bezpiecznego wyjscia potprzewodnikowego Q1 mozna
np. sterowac drzwiami ochronnymi.

Nie wolno stosowac wyjs¢ sygnalizacyjnych w elektrycznych
obwodach bezpieczenstwa.

8 % SCHMERSAL
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7.2 Przyktady aplikacji bezpieczne monitorowanie bezruchu

Dwukanatowe sterowanie za pomocg monitorowania poziomu i funkcji Start

+24 VDC
0VDC °

@052 S3

[ATT T Tstls2il _[s22st2] | I2| [X3] |x|7| [ [13]23]
a) | K1 I
| Legenda
o) b) | S1: Additional standstill signal
¥ K sz ‘\ | S2: Reset button (delete warning messages)
L1 | :
TYYaT TorT ] '?‘ 2] S3: Start button
Tt I a) Safety inputs
v b) Safety outputs
c) Signalling outputs
ien.ge.rlocking d) Clock outputs
device e) Processing
f) Power

Opis dziatania z monitorowaniem poziomu:

» Wejscia S12 i S22 monitorujg impulsy podtgczonych czujnikdw i poréwnujg je z ustawiong czestotliwoscig graniczng.

» Czestotliwosci obu czujnikdw sg ze sobg stale poréwnywane. Réznica > 20% jest uwazana za btad!

» Gdy warto$¢ jest mniejsza od czestotliwosci granicznej, mozna aktywowac wyjscia bezpieczenstwa za pomoca wejscia X3.
» Gdy ma nastgpi¢ automatyczna aktywacja wyj$¢ bezpieczenstwa, nalezy podtgczy¢ wejscie X3 do + 24 VDC.

Opis dziatania wyjs¢ bezpieczenstwa:
+ Za pomocg dwoch zestykow bezpieczenstwa 13/14 i 23/24 lub bezpiecznego wyjscia pétprzewodnikowego Q1 mozna np. sterowa¢ drzwiami
ochronnymi.

Dwukanatowe sterowanie za pomocg dodatkowego sygnatu bezruchu i funkgcji Start

+24 VDC
0VDC

[a1] T |S|11]S|21| |S|22|S12[ |I2| |X|3| ||7| [ T13723]

a) | K1
I Legenda
b) | S1: Additional standstill signal

0
£ £ K K [ S2: Reset button (delete warning messages)
[ 1

[ .
YT o T a4 S3: Start button

! a) Safety inputs

b) Safety outputs

oo c) Signalling outputs
interlocking d) Clock outputs
device e) Processing

f) Power

Opis dziatania z dodatkowym sygnatem bezruchu:

* Wejscia S12 i S22 monitorujg impulsy poditgczonego czujnika i poréwnujg je z ustawiong czestotliwosciag graniczng.

* Wejscie X7 monitoruje funkcje sygnatu bezruchu w zaleznosci od czestotliwosci czujnika. Réznica > 5 s jest uwazana za biad!

» Gdy wartos$¢ jest mniejsza od czestotliwosci granicznej i sygnat bezruchu (= 1), mozna aktywowac wyjscia bezpieczenstwa za pomoca wejscia X3.
» Gdy ma nastgpi¢ automatyczna aktywacja wyj$¢ bezpieczenstwa, nalezy podtgczy¢ wejscie X3 do + 24 VDC.

Opis dzialania wyjs¢ bezpieczenstwa:
» Za pomocg dwoch zestykdw bezpieczenstwa 13/14 i 23/24 lub bezpiecznego wyjscia pétprzewodnikowego Q1 mozna np. sterowac drzwiami
ochronnymi.
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7.3 Konfiguracja startu

7.3.1 Start/autostart

» Wyjscia bezpieczenstwa mozna aktywowac po uptywie czasu
opdznienia wigczenia lub gdy warto$¢ jest mniejsza od czestotliwosci
graniczne;j.

* W przypadku autostartu nalezy zmostkowaé¢ X3 do S11, S21 lub +24 VDC.

[St/S21/-24 VD] [St/S21/+26 Vi |

\ X3 | | X3 |

7.3.2 Reset komunikatu ostrzegawczego

* Po naci$nieciu przycisku resetowania mozna usung¢ wszystkie
komunikaty ostrzegawcze, ktore wystepujg z powodu sygnatow
asynchronicznych. Funkcja resetowania jest realizowana podczas
zwalniania przycisku.

S11/S21/+24 VDC

e ]

7.4 Konfiguracja wejsc¢

Jednokanatowe przetwarzanie sygnatéw
(Mozliwa kategoria 1 - PL ¢ zgodnie z EN ISO 13849-1)

[S11/S21/+24 VI |

24 VI |

[ se |[sz | [se]sz]
8,9,10, 11 NO
Monitorowanie czasu
1 Monitorowanie bezruchu

Dwukanatowe przetwarzanie bez monitorowania zwarcia

migdzykanatowego
(Mozliwa kategoria 4 - PL e zgodnie z EN ISO 13849-1 tylko przy
bezpiecznym utozeniu kabli)

S11/521/+24 VDC
Y S2
8,9,10, 11 NO/NO
Monitorowanie czasu
10

SRB-E-302FWS-TS

Dwukanalowe przetwarzanie sygnatlow bez monitorowania zwarcia
migdzykanatowego
(Mozliwa kategoria 4 - PL e zgodnie z EN ISO 13849-1)

[sn]sa] [sm/sai/-24viC|

[sef[sz] [ se | sz |

12,13, 14, 15 NO /NO
Monitorowanie czasu
4,5,6,7 NC /NO

Monitorowanie czasu

Dwukanatowe przetwarzanie sygnatéw z sygnatem bezruchu
(Mozliwa kategoria 3 - PLd zgodnie z EN ISO 13849-1)

*2% VDC | [Stt/S21/+24 V(]

[se[sz] | X1

3 Monitorowanie bezruchu

Dwukanatowe przetwarzanie sygnatow
(Przewody do impulsatoréw nalezy uktada¢ osobno i w sposéb
zapewniajgcy ochrone, mozliwa kat. 3 - PL e zgodnie z EN 1SO 13849-1)

+24 VDC +24 VDC

o 0
| sz | 2

1 Kontrola bezruchu

Dwukanatowe przetwarzanie sygnatéw z monitorowaniem poziomu
(Przewody do impulsatoréw nalezy uktada¢ osobno i w sposéb
zapewniajgcy ochrong, mozliwa kat. 4 - PL e zgodnie z EN 1SO 13849-1)

+24 VDC +24 VDC

o o
| sz | sz

2 Monitorowanie bezruchu

® SCHMERSAL
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8. Uruchomienie i konserwacja

8.1 Uruchomienie
Przekaznikowy modut bezpieczenstwa jest przewidziany do montazu w
szafie sterowniczej o stopniu ochrony IP54.

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa jest gotowy do pracy w
momencie dostarczenia.

8.2 Kontrola dziatania

Funkcja bezpieczenstwa modutu przekaznikowego musi zosta¢

sprawdzona pod katem prawidtowosci dziatania. W tym celu nalezy

przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci:

1. Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu

2. Sprawdzi¢ stan przewodow i ich podtgczenie

3. Sprawdzi¢ obudowe przekaznikowego modutu bezpieczenstwa pod
katem uszkodzen.

4. Sprawdzi¢ dziatanie elektryczne podigczonych czujnikéw i ich wplyw
na przekaznikowy modut bezpieczenstwa i urzadzenia podrzedne

Przekaznikowy modut bezpieczenstwa posiada funkcje autotestu.
Wykrycie btedu powoduje przejscie w bezpieczny stan i moze
prowadzi¢ do niezwlocznego wytaczenia wszystkich wyjsé
bezpieczenstwa.

8.3 Postepowanie w przypadku usterek

W przypadku wystgpienia usterki zaleca sig nastepujacy sposob
postepowania:

1. Zidenfyfikowa¢ btad na podstawie kodéw migania podanych w

rozdziale 6.2.

2. Usuna¢ btedy, ktore sg opisane w tabeli.

3. Wylaczyé i wigczy¢ napigcie robocze, aby skasowac tryb bledow.
Gdy nie mozna usung¢ btedu, nalezy zwrdéci€ sie do producenta.

8.4 Protokot ustawien
Protokdt ustawien urzadzenia musi by¢ wypetniony przez klienta i
dotgczony do dokumentac;ji technicznej maszyny.

Protokét ustawien musi byé dostepny podczas kontroli bezpieczenstwa.

Nazwa firmy:

Modut jest stosowany w nastepujgcej maszynie:

Nr maszyny Typ maszyny Nr modutu

Skonfigurowana aplikacja (mode)

Ustawiony czas op6znienia wtaczenia (t):

Ustawiona czestotliwo$¢ graniczna (f)

Ustawiono w dniu Podpis osoby odpowiedzialnej

% SCHMERSAL
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8.5 Konserwacja

W regularnych odstepach czasu zalecamy przeprowadzenie kontroli

wzrokowej i kontroli dziatania:

1. Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ zamocowania przekaznikowego modutu
bezpieczenstwa

2. Sprawdzi¢, czy przewody nie sg uszkodzone

3. Sprawdzi¢ dziatanie elektryczne

Gdy konieczna jest reczna kontrola dziatania w celu wykrycia
potencjalnego nagromadzenia btedéw, nalezy jg przeprowadzi¢
w nizej podanych odstepach czasowych:

* przynajmniej raz w miesigcu dla PL e z kategorig 3 lub
kategorig 4 (wg EN ISO 13849-1) lub SIL 3 z HFT (tolerancja
btedéw sprzetowych) = 1 (wg EN 62061);

* przynajmniej co 12 miesigcy dla PL d z kategorig 3 (wg
EN ISO 13849-1) lub SIL 2 z HFT (tolerancja btedéw
sprzetowych) = 1 (wg EN 62061).

Uszkodzone lub wadliwe urzadzenia nalezy wymienic.

9. Demontaz i utylizacja

9.1 Demontaz
Modut bezpieczehnstwa mozna wymontowac tylko po odtgczeniu
zasilania.

9.2 Utylizacja
Modut bezpeczenstwa nalezy podda¢ prawidtowej utylizacji zgodnie z
krajowymi przepisami i ustawami.

10. Zatacznik

10.1 Wskazoéwki dotyczace uktadéw potaczen

Dwukanatowe przetwarzanie sygnatéw z monitorowaniem poziomu
taczniki zblizeniowe nalezy umiesci¢ na krzywce tarczowej w taki sposéb,
aby zawsze byt uruchomiony przynajmniej jeden facznik zblizeniowy.
Mozna to osiggna¢ przez podziat krzywki tarczowej co najmniej

w stosunku 1:1. W przypadku prawidiowej instalacji tgcznikéw
zblizeniowych powinno uzyskac sie ponizszy przebieg sygnatu

podczas obracania krzywki tarczowej przez wykorzystanie histerezy
przetgczania fgcznikdw zblizeniowych.

L L
N S N

Regulacja facznikéw zblizeniowych upraszcza sie w przypadku
rozszerzenia krzywek tarczy, np. dla podziatu 2:1.

tacznik zblizeniowy 1: |

tacznik zblizeniowy 2:

Przyktad krzywki tarczowej
4\
&°

3

tacznik zblizeniowy / impulsator
Stosowac¢ czujniki typu PNP z funkcjg zestyku zwiernego.

1
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1. Deklaracja zgodnosci UE

SRB-E-302FWS-TS

Oryginat

Oznaczenie elementu konstrukcyjnego:

Typ:

Opis elementu konstrukcyjnego:

Odnosne dyrektywy:

Zastosowane normy:

Jednostka notyfikowana, ktora
certyfikowata system zapewnienia
jakosci wg zatacznika X, 2006/42/WE:

Osoba upowazniona do sporzadzenia
dokumentac;ji technicznej:

Miejscowos¢ i data wystawienia:

SRB-E-302FWS-TS-F-PL

Deklaracja zgodnosci UE

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Méoddinghofe 30

42279 Wuppertal

Niemcy

Internet: www.schmersal.com

Niniejszym o$wiadczamy, ze nizej wymienione elementy konstrukcyjne spetniajg wymagania podanych nizej
Europejskich Dyrektyw w zakresie koncepcji i konstrukcji.

SRB-E-302FWS-TS

patrz klucz zaméwieniowy

Bezpieczny przekaznik czasowy, bezpieczny modut kontroli
bezruchu i monitorowanie drzwi ochronnych

Dyrektywa maszynowa 2006/42/EG
Dyrektywa o kompatybilnosci

elektromagnetycznej 2014/30/EU
Dyrektywa RoHS 2011/65/EU

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

IEC 61508 cze$é¢ 1-7:2010

EN 62061:2005 + AC:2010 + A1:2013 + A2:2015

TOV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein, 51105 Koln
Nr ident.: 0035

Oliver Wacker
Maoddinghofe 30
42279 Wuppertal

Wuppertal, 14 marca 2023

sl

Prawnie wigzacy podpis
Philip Schmersal
Dyrektor

® SCHMERSAL

@ Aktualng deklaracje zgodnosci mozna pobra¢ w Internecie

pod adresem products.schmersal.com.

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30, 42279 Wuppertal
Niemcy

Telefon: +49 202 6474-0

Faks: +49 202 6474-100
E-mail:  info@schmersal.com
Internet: www.schmersal.com
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