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Instrukcja obstugi
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa

1. Informacje o tym dokumencie

1.1 Funkcja

Niniejsza instrukcja obstugi dostarcza niezbednych informacji dotyczgcych
montazu, uruchomienia, niezawodnej eksploatacji i demontazu modutu
bezpieczenstwa. Instrukcja obstugi powinna by¢ zawsze czytelna i dostepna.
Niniejszy dokument jest instrukcjg obstugi zgodnie z Dyrektywg
Maszynowg 2006/42/WE zatgcznik |, artykut 1.7.4.

1.2 Grupa docelowa: autoryzowany, wykwalifikowany personel
Wszystkie czynnosci opisane w niniejszej instrukcji obstugi powinny
by¢ wykonywane wyltgcznie przez przeszkolony i wykwalifikowany personel
autoryzowany przez uzytkownika instalacji.

Urzadzenie mozna zainstalowa¢ i uruchomic tylko po przeczytaniu

i zrozumieniu niniejszej instrukcji obstugi oraz po zapoznaniu sig

z obowigzujgcymi przepisami w zakresie bezpieczenstwa maszyn

i zapobiegania wypadkom. Dobér i montaz urzadzen oraz ich integracja
z systemem sterowania wymaga bardzo dobrej znajomosci odnosnych
przepiséw i wymagan normatywnych.

1.3 Stosowane symbole

Informacje, porady, wskazéwki:
Symbol ten oznacza pomocne informacje dodatkowe.

Uwaga: Nieprzestrzeganie wskazéwki ostrzegawczej moze
spowodowac usterki lub nieprawidtowe dziatanie.
Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie wskazowki ostrzegawczej
moze spowodowac zagrozenie zdrowia / zycia i / lub
uszkodzenie maszyny.

1.4 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Opisany tutaj produkt stanowi cze$¢ kompletnej instalacji lub

maszyny i zostat opracowany w celu zapewnienia bezpieczenstwa.
Bezpieczny stan odpowiada stanowi beznapieciowemu.

Zapewnienie prawidiowego dziatania nalezy do zakresu odpowiedzialnosci
producenta instalacji lub maszyny. Modut bezpieczenstwa moze byé
uzywany wytgcznie zgodnie z ponizszymi opisami lub w zastosowaniach
dopuszczonych przez producenta. Szczegétowe informacije dotyczace
zakresu stosowania sg zawarte w rozdziale 2.

1.5 Ogélne zasady bezpieczenstwa

Nalezy przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji obstugi oraz krajowych przepiséw dotyczacych instalaciji,
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

Dalsze informacje techniczne znajdujg sie w katalogach firmy
Schmersal i w katalogu online w Internecie pod adresem
products.schmersal.com.

W przypadku przestrzegania wskazéwek dotyczgcych bezpieczenstwa,
montazu, uruchomienia, eksploatacji i konserwacji nie wystepuja
zagrozenia resztkowe.

Wszystkie informacje bez odpowiedzialno$ci. Zastrzega sie prawo do
wprowadzania zmian.

1.6 Ostrzezenie przed niewtasciwym uzytkowaniem

W przypadku nieprawidtowego lub niezgodnego

z przeznaczeniem stosowania urzadzenia lub manipulowania
modutem bezpieczenstwa nie mozna wykluczyé zagrozenia
personelu lub uszkodzenia elementéw maszyny badz
instalacji.
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1. Zakres stosowania (wyciag)

Niniejsza cze$¢ normy EN ISO 13856-1 dotyczy, niezaleznie
od wykorzystywanej energii (np. elektrycznej, hydraulicznej,
pneumatycznej lub mechanicznej), mat i ptyt bezpieczenstwa,
ktore zostaty skonstruowane, aby wykrywac

* osoby o cigzarze ciata przekraczajagcym 35 kg

+ osoby (np. dzieci) o cigzarze ciata przekraczajacym 20 kg.
Niniejsza cze$¢ normy EN ISO 13856-1 nie dotyczy
wykrywania osob o ciezarze ciata ponizej 20 kg.

1.7 Wylaczenie odpowiedzialnosci

Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody i zaktdcenia

w pracy urzadzenia, ktére powstaty w wyniku btedu montazowego

lub nieprzestrzegania niniejszej instrukcji obstugi. Wykluczona jest
odpowiedzialno$¢ producenta za szkody, ktore wynikajg z zastosowania
czesci zamiennych lub akcesoriéw niedopuszczonych przez producenta.

Samodzielne naprawy, przebudowy i modyfikacje nie sg dozwolone
ze wzgledow bezpieczenstwa i wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta
za wynikajace z nich szkody.

2. Opis produktu

2.1 Klucz zaméwieniowy
Niniejsza instrukcja obstugi dotyczy nastepujacych typow:
PROTECT-SELECT-CC

PROTECT-SELECT-OEM-D-®@ | Wersja OEM
Nr | Opcja Opis

Wersja standardowa

@ 9-cyfrowy numer klienta
@ 6-cyfrowy numer projektu

2.2 Wersje specjalne

Dla wersji specjalnych, ktére nie sg wymienione w kluczu
zaméwieniowym w punkcie 2.1, obowigzujg odpowiednio powyzsze
i ponizsze informacje, o ile sg one zgodne z wersjg standardowa.
W przypadku wersji specjalnych nalezy przestrzegaé dodatkowej
instrukcji obstugi.

2.3 Przeznaczenie i zastosowanie
Modut bezpieczenstwa stosowany w elektrycznych obwodach
bezpieczenstwa jest przeznaczony do montazu w szafach sterowniczych.

Modut bezpieczenstwa stuzy do bezpiecznej analizy bezpotencjatowych
i potencjatowych urzgdzen bezpieczenstwa, bezpiecznych sygnatéw
analogowych i mat bezpieczenstwa zgodnie z EN ISO 13856-1.

Logiczne potaczenie wejs¢ i wyjsé jest okreslone przez wstepnie
zaprogramowane programy aplikacyjne. Parametry programow
aplikacyjnych sg regulowane i umozliwiajg dostosowanie do konkretnego
zastosowania. Parametryzacja odbywa sie w module bezpieczenstwa
za pomocg przetacznika klawiszowego w potgczeniu z kolorowym
wyswietlaczem.

Funkcja bezpieczenstwa polega na bezpiecznym wytgczeniu bezpiecznych
wyj$¢ (Q0 do Q3 i QR1 do QR2) na zadanie za posrednictwem
bezpiecznych wejs¢ (10 do 117 i AlO do Al1) i w przypadku btedu. Po
wytgczeniu bezpieczne wyjscia znajdujg sie w stanie beznapieciowym,
€O oznacza, ze zestyki wyjsciowe przekaznika s otwarte, a wyjscia
pétprzewodnikowe zablokowane.

Aby okresli¢ poziom zapewnienia bezpieczenstwa (PL) zgodnie

z EN I1SO 13849-1 catej funkcji bezpieczenstwa (np. czujnik, uktad
logiczny, aktuator), konieczna jest analiza wszystkich istotnych
komponentéw i parametryzacja.

Obwody pragdowe zwigzane z bezpieczenstwem z wyjsciami Q0 do Q3
i (z uwzglednieniem wartosci B,,;) QR1 i QR2 spetniajg nastepujace
wymagania:

— Kategoria 4 — PL e zgodnie z EN ISO 13849-1

— SIL CL 3 zgodnie z EN 62061
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A\

Ogdlng koncepcje sterowania, do ktérej sg wigczone
komponenty bezpieczenstwa, nalezy zweryfikowa¢ zgodnie
z odpowiednimi normami.

Gdy kontrola urzadzenia sterowniczego do zatrzymywania
awaryjnego nie odbywa sie przez modut bezpieczenstwa
PROTECT SELECT, musi odbywac¢ sie w innej odpowiedniej
formie.

A\

2.4 Dane techniczne
Wiasciwosci ogéine

PROTECT SELECT
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Bezpieczne wejscia analogowe
Kategoria / PL / SIL CL:
- Ukfad jednokanatowy (gdy dominuje przerwanie kabla): Kat. 3/PLd/

SILCL2
- Uktad dwukanatowy: Kat.4/PLe/SILCL3
Doktadnos¢: 3%
Rozdzielczos$¢: 12 bitéw

Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe

Liczba (typu p/n): 2

- Uwaga: W wersjach OEM mozliwa jest aktywacja drugiego
wyjscia typu p+n Q1/Q1N.

W tym przypadku nalezy uwzgledni¢ obnizenie warto$ci znamionowych.

Przepisy: EN 60204-1, EN 60947-5-1, EN 62061,
EN ISO 13849-1, IEC 61508
Mocowanie: Szybki montaz na standardowej szynie

wg DIN EN 60715
52,5 x 100 x 118 mm

Wymiary (wys. x szer. x gt.):

Liczba (typu p): 2
Maks. prad przy 24 V: 0,7 A/ wyjscie, obcigzenie rezystancyjne,
odporno$¢ na zwarcie

typ. 0,5 ms; maks. 2 ms,

przy obcigzeniu pojemno$ciowym

Testowe impulsy wyjsciowe:

Ciezar:

Gotowos¢ po wigczeniu:
Dane mechaniczne
Typ potgczenia:

300 g
ok.6s

Zaciski sprezynowe

Kategoria / PL / SIL CL:

- Uktad jednokanatowy, z minimalnym
przedziatem zgdan = 47 min:

- Uktad dwukanatowy:

Kat.2/PLd/SILCL2
Kat.4/PLe/SILCL3

Rodzaj przewodu: sztywny jednodrutowy,
sztywny wielodrutowy lub elastyczny

0,25 ... 2,5 mm? (z tulejkg kablowa)

107 operacji

Krzywa obnizenia warto$ci znamionowych
dostepna na zadanie

zgodnie z EN 60068-2-27

Przekrdj kabla:
Trwato$¢ mechaniczna:
Trwato$¢ elektryczna:

Odpornos$¢ na uderzenia:

Czasy reakcji:
- Wejscia cyfrowe: Wytaczenie: < 30 ms
Wigczenie: < 45 ms
Whytgczenie: < 100 ms
Wiaczenie: < 120 ms
Do podanych czaséw wtgczenia nalezy

dodaé ustawiony czas stabilizacji.

- Wejscia analogowe:

- Uwaga:

Odpornos$¢ na wibracje: zgodnie z EN 60068-2-6

Spadek napiecia:

Warunki otoczenia - Prad resztkowy: <1V,<2mA
Temperatura otoczenia: -25°C ... +55°C, - Prad uptywowy w przypadku btedu: <1mA
bez kondensacji; Minimalny prad roboczy: >5 mA
poziome potozenie montazowe Warunkowy prad zwarciowy: 9A
Temperatura magazynowania i transportu: -25°C ... +75°C, Bezpieczne wyjscia przekaznikowe

bez kondensaciji Liczba: 2 (wspolne odprowadzenie)

Warunki klimatyczne: Wilgotnos$¢ 15% ... 90%, Obcigzalnos¢ zestykow (wartosci B, 4, patrz nizej):
bez kondensacji - AC-1: 240V /4A
Stopien ochrony: IP20 - AC-15: 240V/3A
Miejsce instalacji: uziemiona, zamykana -DC -1: 24V /4A
szafa sterownicza o stopniu ochrony IP54 -DC -13: 24V /4A/0,1 Hz

EN 50178
(podwdjna izolacja)
EN 61000-6-2; EN 61496-1;

EN 62061; IEC 61326-3-1

Odstepy izolacyjne powietrzne i powierzchniowe:

Odpornos$¢ na zakiécenia EMC:

Kategoria / PL / SIL CL:

- Ukfad jednokanatowy: Kat. 1/PLc/SILCL1
- Uktad dwukanatowy: Kat.4/PLe/SILCL3
Prad sumaryczny przy 24 V: 4 A

Emisja zaktécen EMC: EN 61000-6-4

Zabezpieczenie: 4A gL/gG (dla pragdu sumarycznego)

Kategoria przepieciowa: 11l

Stopien zanieczyszczenia: 2

Dane elektryczne

Znamionowe napiecie robocze: 24 VDC +/- 10%

Zabezpieczenie: Bezpiecznik zwtoczny 3 A zewnetrzny

Pobor pradu przy 24 VDC: maks. 500 mA, zabezpieczony wewnetrznie
plus prad obcigzenia

Czasy reakcji:
- Wejscia cyfrowe: Wylaczenie: < 50 ms
Wigczenie: < 65 ms
Whytagczenie: < 120 ms
Wiaczenie: < 140 ms
Do podanych czasow wtgczenia nalezy

doda¢ ustawiony czas stabilizacji.

- Wejscia analogowe:

- Uwaga:

Bezpieczne wejscia cyfrowe

Warunkowy prad zwarciowy: 1000 A wg EN 60947-5-1

Liczba: 18 jednokanatowych wejsé do

9 dwukanatowych wej$¢

Napiecie znamionowe izolacji:
Wyjscia sygnalizacyjne:

wg EN 50178, podwdjna izolacja

Napigcie / prad: 24 V; 6 mA Liczba, opcjonalne: 4
Poziom (nominalny): Maks. prad przy 24 V: 0,1 A, obcigzenie rezystancyjne,
- Low: -3V..20V warunkowa odporno$¢ na zwarcie
- High: 18V ...288V Wyjscia taktujace

Kategoria / PL / SIL CL: Liczba: 3

- Uktad jednokanatowy, z minimalnym

przedziatem zadan = 30 h: Kat.2/PLd/SILCL2

Maks. prad przy 24 V: 0,1 A, obcigzenie rezystancyjne,

warunkowa odporno$¢ na zwarcie

- Uktad dwukanatowy: Kat.4/PLe/SILCL3 Testowe impulsy wytgczeniowe: <1,5ms
Bezpieczne wejscia analogowe cULus LISTED 382E
Liczba: 2 Main supply: 24V, Class 2
Zakres pomiaru napiecia: 0..10V Consumption: 26A
Zmiana napiecia: Sinus: maks. 2,8 Hz; maks. 25 V/s Ambient temperature: +55°C
Zakres pomiaru pradu: Semiconductor output current: sum 2.1 A
- z zewnetrznym opornikiem pomiarowym: 0...20mA Relay output: C300, R300
-500Q/0,5W/<1%: 4...20mA

Zmiana pradu: Sinus: maks. 2,8 Hz; maks. 50 mA/s

Rezystancja wejsciowa: 10 kQ

$ SCHMERSAL
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2.5 Klasyfikacja

Przepisy: EN ISO 13849-1, EN 62061, IEC 61508
PL: doe
Kategoria: do 4
DC: wysoki
CCF: > 65 punktow
SIL CL: do3
SFF: > 90%

PFHywg IEC 61508 Parts 1-7: 1,78x 108 1/h

- Uwaga: Dotyczy dwukanatowej aplikacji i 60% obcigzenia przekaznika.
Okres uzytkowania: 20 lat
Tolerancja btedu sprzetu: 1
Czestotliwos$¢ zadziatan: Wysoka lub ciggta
MTTF, (wejscia+logika): >100 lat
MTTF, (wyj$cia potprzewodnikowe): >100 lat

Wartos¢ B,y (dla jednego kanatu
wyjscia przekaznikowego): Zakres matego obcigzenia 20%: 10.000.000
40%: 7.500.000
60%: 2.500.000
80%: 1.000.000
Maksymalne obcigzenie 100%: 400.000

B1op Nop = dop X hop X 3600 s/h
0,1 X Nop tcycle

MTTFo =

W przypadku $redniej rocznej czestotliwosci zadziatan wynoszace;j
Ny, = 126 720 cykli na rok mozna osiggng¢ poziom zapewnienia
bezpieczenstwa PL e przy maksymalnym obcigzeniu.

N, = S$rednia czestotliwos¢ zadziatan na rok
ds,, = $rednia liczba dni roboczych w roku
h,, = $rednia liczba godzin pracy na dobe

tye = Sredni czas migdzy zadziataniami funkcji bezpieczeristwa w s
(np. 4 x na godzine = 1 x na 15 min = 900 s)

(Okreslone warto$ci mogg zmieniac¢ sie w zaleznosci od parametréw
specyficznych dla aplikaciji h,,, d,, i t,qe Oraz obcigzenia.)

Warto$¢ MTTF,, jest okreslona nastepujaco
WYJSCIe péiprzewodnikowe: 1/ M-ITFD(wejéciaHogika) + 1/ Nn—rFD(wyjécia pdtprzewodnikowe)
Wyjscie przekaznikowe: 1MTTFpgeisciariogia) T 1MTTFpprzekamicy

Modut bezpieczenstwa mozna zamontowa¢ lub wymontowaé
tylko po odtgczeniu zasilania.

3.1 Ogolne wskazoéwki montazowe
Zaczepi¢ na szynie montazowej gérng czes¢ modutu bezpieczenstwa
lekko przechylonego do gory i wcisng¢ do dotu az do zatrzasnigcia.

W razie potrzeby mozna indywidualnie kodowa¢ konektory
za pomocg dotgczonych elementéw kodujacych.
Elektryczne przewody energetyczne nalezy poprowadzi¢
oddzielnie od przewoddéw informacyjnych.

3.2 Demontaz
Odblokowa¢ dolng cze$¢ modutu bezpieczenstwa za pomoca ptaskiego
wkretaka, wcisng¢ do gory i odczepié, lekko przechylajgc do przodu.

3.3 Utylizacja

Modut bezpieczenstwa nalezy poddaé prawidtowej utylizacji po
maksymalnym okresie uzytkowania wynoszacym 20 lat zgodnie
z krajowymi przepisami i ustawami.

PROTECT SELECT
PROTECT SELECT OEM

4. Podlaczenie elektryczne

4.1 Ogolne wskazéwki dotyczace podiagczenia elektrycznego

Podtgczenie elektryczne moze wykonac wytgcznie autoryzowany
wykwalifikowany personel po odtgczeniu zasilania!

Dlugos¢ odizolowanego odcinka
przewodu x do zaciskow typu s, flubr: 10 mm

X X
S — — s:l—dﬁ
4.2 Kodowanie Zaciski

Czesci konektora mozna kodowac¢, wsuwajgc profile kodujgce do
przewidzianych do tego celu rowkéw. Elementy kodujgce sg wsuwane
do odpowiednich wybran w obudowie podstawowe;j.

-
[ £

©

=

) [T

A1: 24 VDC + 10% (za posrednictwem zewnetrznego bezpiecznika
topikowego 3 A zwtocznego)

A2: GND, potaczy¢ z uziemieniem ochronnym (PE).

FE: Uziemienie funkcjonalne (mozliwie krétki przewod min. 1,5 mm?)

2206606
125 e

Wymagania w stosunku do zasilacza

- Transformator sieciowy bezpieczenstwa zgodnie
z EN 61558 /VDE 0570 czes¢ 2-6

- Zasilacz impulsowy zgodnie z EN 60950-1 i zgodnie
z EN 50178. Zasilacz musi nadawac sie do zasilania
obwodoéw pradowych SELV zgodnie z EN 60950-1.

Przytagcze FE (uziemienie funkcjonalne) musi by¢ poditaczone
do PE.

Gdy A2 i PE nie sg potgczone, FE musi by¢ podtgczony
do A2.

4.4 Poziom startowy
Liczba i zaciski przytagczeniowe sg zalezne od programu aplikacyjnego
(patrz Rozdziat 8.1).

4.5 Poziom czujnikéw
Liczba i zaciski przytagczeniowe sg zalezne od programu aplikacyjnego

(patrz Rozdziat 8.1). Wszystkie wejscia s3 typu plus.

Obwodoéw wejsciowych, ktére zostaty wytgczone za pomocg
parametréw, nie wolno podtgczac.

Przyktady potaczen czujnikéw

Rzeczywista konfiguracja zaciskéw jest podana w opisie
odpowiedniego programu aplikacyjnego (patrz punkt 8.1).

® SCHMERSAL



Instrukcja obstugi
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa

Uktad 2-kanatowy Uktad 2-kanatowy Uktad 2-kanatowy

bezpotencjatowy bezpotencjatowy potencjatowy
z monitorowaniem bez monitorowaniem  (monitorowanie zwarcia
zwarcia zwarcia miedzykanatowego
migdzykanatowego migedzykanatowego za posrednictwem
czujnika)
- [T1 ] | 24 VDC | 24 VDC

K>+

||o|||1

EJ.

Ukfad 2-kanatowy Mata bezpieczenstwa 1-kanatowe przytacze
bezpotencjatowy (Typu Schmersal bezpotencjatowe:
z zestykiem NCiNO  SMS 4) pierwszy styk

Lo ][]

[T0][T11] [To] [ T11]
(10 [11] [0 [11]

Mata bezpieczenstwa zgodnie z EN ISO 13856-1

» W potaczeniu z matg bezpieczenstwa SMS
(produkt firmy Schmersal).

* Z funkcja reset

* Polaczenie wejs¢ jest realizowane przez mate
bezpieczenstwa.

» W przypadku uruchomienia maty bezpieczenstwa nastepuje

potgczenie potencjatdw obu wej$¢, co powoduje zwarcie
miedzykanatowe i bezpieczne wytaczenie urzadzenia.
» Mozliwa kategoria 3 — PL d zgodnie z EN ISO 13849-1

tacznikdw zblizeniowych z zestykami kontaktronowymi

(np. wytgcznikéw magnetycznych bezpieczenstwa Schmersal

serii BNS) nie wolno podtgcza¢ do wejsé (10, 14, 112, 114) ze

wzgledu na alternatywng funkcje jako wyjscie sygnalizacyjne.

Muszg one spetnia¢ nastepujgce wymagania techniczne
— Moc przetgczania: min. 240 mW

— Napiegcie przetgczania: min. 24 VDC

— Prad przetgczania: min. 10 mA

Podczas podtgczania maty bezpieczenstwa nalezy pamietac

o odsprzezeniu wyjsc¢ taktujgcych, np. za posrednictwem diod.

Podczas ukfadania kabli bezpiecznych wejs¢ analogowych AlO /

Al1 nalezy unikac sprzezen od sygnatéw wysokiej czestotliwosci.

Zalecany typ kabla dla bezpiecznych wejs¢ analogowych AlO

/ Al1: LAPP KABEL unitronic® FD CP (TP) plus 1x2x0.75

Aby uzyskac¢ dalsze informacje dotyczace mozliwych
zastosowan wykorzystujgcych wejscia analogowe, nalezy
skontaktowac sie z naszym technicznym dziatem sprzedazy.

W przypadku wejsé, ktore sg sparametryzowane jako
antywalentne (1NO/1NC), zestyk NO nalezy zawsze
podtaczac do wejscia o nieparzystym numerze.

W przypadku uktadu jednokanatowego wejscie
0 nieparzystym numerze nie jest uzywane.

% SCHMERSAL
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Podczas podtgczania blokad bezpieczenstwa oston sygnat
potozenia ostony nalezy podigczy¢ do parzystego wejscia,
a sygnat potozenia magnesu - do nieparzystego wejscia.

4.6 Poziom aktuatoréw

2x bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe typu p/n (Q0/QON, Q1/Q1N)
z24VDC

2x bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe typu p (Q2, Q3)
z24VDC

2x bezpieczne wyjscia przekaznikowe (QR1, QR2) o wspdinym
zasilaniu (QRO) do 250 VAC lub 24 VDC

4x eksploatacyjne opcjonalne wyjscia sygnalizacyjne (YO ... Y 3)
z24VDC

Wyjscia przekaznikowe

|250vmv| [ar2]" [250 v 724V] [GR 1] [GR 2]

T

|E1R2| [GND] [GND] [aR1][arR 2] [GND][GND ]

Wyjscie potprzewodnikowe

[ao ™ !
[K1]  [K2] [K1]  [K2] [K1] [K2]

*1 Konieczne sg dziatania majgce na celu wykluczenie zwarcia na zasilaniu

Impulsy testowe

Prawidtowe dziatanie wyj$¢ potprzewodnikowych jest zapewnione za
pomoca cyklicznego testu, co oznacza, ze wszystkie wigczone wyjscia
zostang wytgczone na ok. 0,5 ms (w przypadku obcigzen
pojemnosciowych wytgczenie wynosi maks. 2 ms).

W przypadku podiaczenia stycznikéw i cewek nalezy podjg¢
odpowiednie dziatania ochronne (dioda gaszaca, warystor
itp.) w celu ochrony wewnetrznego obwodu wyjsciowego.

Jezeli po wytgczeniu trwajacym maks. 2 ms na wyjsciu
potprzewodnikowym nie wystepuje sygnat HIGH

(np. z powodu obcigzenia pojemnosciowego), powoduje
do btad systemowy.

Impulsy testujace, ktére powodujg zaktdcenie pracy

nastepnego podzespotu, mozna wyeliminowac przez

podtgczenie do obwodu filtra D/C:

Wartosci orientacyjne:  3...10 kQ, 1000 nF
10...30 kQ, 330 nF

Nalezy uwzgledni¢ opdznienie sygnatu.

Wyjscia sygnalizacyjne

Zaciski 10/YO0, 14/Y1, 112/Y2 i 114/Y3 mozna stosowa¢ zaréwno jako
bezpieczne wejscie, jak i wyjscie sygnalizacyjne.

Ktéra z funkcji jest stosowana, zalezy od programu aplikacyjnego
(patrz Rozdziat 8.1).

Wyjscia sygnalizacyjne YO0...Y3 nie majg bezposredniego
wplywu na bezpieczenstwo.
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5. Zasada dziatania i ustawienia

5.1 Elementy przytaczeniowe / elementy obstugi
1 Wyjscia taktujgce T0...T2
2 Bezpieczne wejscia /

I ZIE 22

f ‘5&5‘ B ‘565‘ i ‘5&5‘ F opcjonalne wyjscia sygnalizacyjne
3 Bezpieczne wejscia
[ 4 Zasilanie
k] a2 I 1 5 L A L 5 Graficzny wyswietlacz kolorowy
SCHMERSAL 00 6 Stan diody LED
o 7 Przetgcznik klawiszowy
e 8 8 Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe
p— Us 9 Bezpieczne przekaznikowe kategorii
SRR 10 Bezpieczne wejscia analogowe
[[cfor] GRS ||| rdodad
209|294 |209|
|[209]| |l202)| | 209

Obstuga przelacznika klawiszowego

Do géry/w dét: Nawigacja za posrednictwem menu i masek
wprowadzania danych

Akceptacja wprowadzonych danych lub potwierdzenie
dokonanego wyboru

Nacisniecie:

Wskazniki LED

Ug Swieci Doprowadzone napiecie robocze
Run Swieci Tryb pracy
miga Tryb parametryzacji lub modut ma ustawienia
fabryczne (patrz Poczatkowa parametryzacja)
ERR Swieci Wystepuje btad (bezpieczny stan)

miga Wystepuje wskazéwka lub ostrzezenie
(praca z mozliwymi ograniczeniami)

Bledy / ostrzezenia / komunikaty sg wyswietlane na wyswietlaczu
w formie tekstowe;j.

Struktura menu
Kompletna struktura jest opisana w rozdziale 7.

5.2 Opis zaciskow

Napigcia @ A1 +24 VVDC
A2 0vDC
FE Uziemienie funkcjonalne
Wejscia | 10...117 | Bezpieczne wejscia cyfrowe
AlO Bezpieczne wejscie analogowe
Al1 Bezpieczne wejscie analogowe
AGND | Masa sygnatéw analogowych
Wyijscia | QO, QON ' Bezpieczne wyjscie potprzewodnikowe typu p/n

Q1, Q1N | Bezpieczne wyjscie potprzewodnikowe typu p/n
(dostepne wytacznie w produktach OEM)

Q2 Bezpieczne wyjscie potprzewodnikowe typu p

Q3 Bezpieczne wyjscie pdtprzewodnikowe typu p
QRO Zasilanie bezpiecznego wyjscia przekaznikowego
QR1 Bezpieczne wyjscie przekaznikowe

QR2 Bezpieczne wyj$cie przekaznikowe

Y0...Y3 | Wyijscia eksploatacyjne (wyjscia sygnalizacyjne)

TO...T2 | Wyjscia taktujgce do zasilania bezpiecznych
wejsc¢ cyfrowych w celu detekcji zwarcia

miedzykanatowego

PROTECT SELECT
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5.3 Poziom startowy
Alternatywnie: Autostart lub reczne uruchomienie

(tylne zbocze).

Warunek opcjonalny: Obwaod sprzezenia zwrotnego (EDM), testowanie

uruchomienia.

Testowanie uruchomienia

Po ponownym wigczeniu zasilania musi zosta¢ otwarte i ponownie
zamkniete urzgdzenie ochronne, zanim bedzie mozna dokonac¢
aktywacji za pomocg przycisku START/RESET.

5.4 Poziom czujnikéw

18 bezpiecznych wejs¢ cyfrowych

Alternatywnie: 1-kanatowe lub 2-kanatowe, ekwiwalentne,
antywalentne lub wylgczone.

Warunek opcjonalny: Detekcja zwarcia migdzykanatowego,
monitorowanie btedéw niezgodnosci

2 bezpieczne wejscia analogowe

2 bezpieczne 1-kanatowe wejscia analogowe kazde z 4 regulowanymi
wartosciami granicznymi lub 1 bezpieczne 2-kanatowe wejscie
analogowe z 4 regulowanymi warto$ciami granicznymi i regulowanym
monitorowaniem procentowego odchylenia kanatowego (% wartosci
maksymalnej = 4095).

Monitorowanie btedow niezgodnosci

Na zadanie 2-kanatowego urzadzenia bezpieczenstwa, ktore zostato
zgtoszone tylko przez jeden z kanatéw wejSciowych, muszg zostac
otwarte i ponownie zamkniete oba kanaty wej$ciowe, zanim bedzie
mozna dokonaé aktywacji za pomoca przycisku START/RESET.

Detekcja zwarcia miedzykanatowego

Dziatania majgce na celu detekcje zwar¢ miedzy kanatami wejsciowymi
w przypadku 2-kanatowego sterowania. Detekcja zwarcia
miedzykanatowego odbywa sig przez wykorzystanie wyj$¢ taktujgcych
TO...T2 w bezpotencjatowych czujnikach bezpieczenstwa.
Przyporzadkowanie wyjs¢ taktujacych do wejsc¢ jest zadane na state.
Ustawienie odbywa sie w menu Wejscia.

Aby osiagna¢ kat. 4 / PL e / SIL CL 3, nalezy aktywowac
detekcje zwarcia migdzykanatowego w bezpotencjatowych
czujnikach bezpieczenstwa.

TO zam. 10 13 16 19 112 115
(Y0) (Y2)
T1 zam. " 14 17 110 113 116
(Y1)
T2 zam. 12 15 18 111 114 117
(Y3)

Analogowe wartosci graniczne
Wartosci graniczne mozna ustawi¢ w przedziale od 0 do 4095.
Obowigzuje nastepujgce przeliczenie:

Wartos¢ graniczna = napiecie [V] x 337

® SCHMERSAL
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5.5 Poziom aktuatorow

Poziom aktuatoréw skfada sie z nastepujgcych elementéw:
2x bezpieczne wyjscia typu p/n

2x bezpieczne wyjscia typu p

2x bezpieczne wyjscia przekaznikowe

4x opcjonalne wyjscia sygnalizacyjne

PROTECT SELECT

PROTECT SELECT OEM

Kod MSP wprowadza sie od prawej do lewej strony.

0

Kazde bezpieczne wyjscie mozna wytgczyé bez opdznienia (stop 0) lub
z opdznieniem (stop 1) za pomoca bezpiecznego regulatora czasowego.

5.6 Projektowanie

Projektant wybiera odpowiedni program aplikacyjny i okres$la konieczne

dane parametryzacji. Wszystkie informacje musza zosta¢ wprowadzone

do instrukcji ustawiania przeznaczonej dla osoby zajmujgce;j sie

uruchomieniem. Osoba ta przekazuje dane do modutu bezpieczenstwa,

sprawdza prawidlowos$¢ parametryzaciji i okablowania. Podczas

projektowania nalezy przestrzegaé¢ nastepujacej sekwencji czynnosci:

1. Definicja funkcji bezpieczenstwa i okreslenie wymaganego poziomu

PL / kat. / SIL CL.

. Wybér odpowiedniego programu aplikacyjnego.

. Przyporzadkowanie urzadzen peryferyjnych do zaciskow.

. Okreslenie koniecznych funkcji dodatkowych.

. Okreslenie, ktore wejscia wymagajg detekcji zwarcia

miedzykanatowego.

6. Wejscia analogowe: Okreslenie typu i wartosci granicznych.
Gdy nie sa uzywane, podigczy¢ Al0+Al1 do AGND i ustawi¢
warto$ci graniczne na 4095.

7. Sporzadzenie schematu okablowania / schematu potgczen.

. Okreslenie kodu MSP (patrz Rozdziat 5.7).

9. Wprowadzenie kodu MSP i funkcji dodatkowych do instrukc;ji
ustawiania.

a s wN

o)

10. Wprowadzenie ustawien dotyczgcych zwarcia miedzykanatowego

do instrukgji ustawiania.
11. Wprowadzenie wymaganych warto$ci regulatora czasowego.
12. Wprowadzenie ustawien analogowych.
13. Wprowadzenie zgdanego kodu PIN.
Nastepujgce kody PIN nie sg dopuszczalne:
- 0000, 0001, 0815, 4711
- 1111, 2222, 3333, 4444, 5555, 6666, 7777, 8888, 9999
- 0123, 1234, 2345, 3456, 4567, 5678, 6789
- 9876, 8765, 7654, 6543, 5432, 4321, 3210
14. Podpisanie instrukcji ustawiania.

5.7 Konfiguracja

Wielofunkcyjny procesor czujnika (MSP)

Analiza obwodu wejsciowego odbywa sie za posrednictwem
wielofunkcyjnego procesora czujnika (MSP) sparametryzowanego
za pomocg trzycyfrowej liczby szesnastkowej. 1. pozycja oznacza
typ czujnika, 2. pozycja - funkcje dodatkows, a 3. pozycja -
wiasciwosci zestyku.

% SCHMERSAL

Analiza czujnika wytaczona

Przycisk stopu awaryjnego

Whytacznik bezpieczenstwa
(z zestykami) np. AZ16

Blokada bezpieczenstwa
(elektromechaniczna,

z wytgcznikiem magnetycznym
i aktywatorem), np. AZM150,
AZM161, AZM170

Elektroniczna blokada
bezpieczenstwa

np. AZM40, AZM201,
AZM300, AZM400, MZM100

Bezdotykowy wytgcznik
bezpieczenstwa np. BNS260

Mata bezpieczenstwa
SMS4 / SMS5

wg EN I1SO 13856-1
(4-przewodowa)

AOPD np. SLC/SLG440
Elektroniczne czujniki bez-
pieczenstwa

np. czujniki RSS36/CSS

- Nie odbywa sie analiza
podtaczonego czujnika!

- W przypadku wykrycia
sygnatu na wyswietlaczu jest
generowany komunikat
o btedzie!

- W przypadku wykrycia
sygnatu nastepuje
dezaktywacja wszystkich
wyj$¢ bezpieczenstwa!

Analiza wewnetrznych

sygnatow taktujgcych wyjsé

taktujgcych TO do T2

Ustawienie = Zwarcie

miedzykanatowe

Analiza wewnetrznych

sygnatéw taktujgcych wyjsé

taktujgcych TO do T2

Ustawienie = Zwarcie

migdzykanatowe

- Bezposrednie sterowanie
blokadg (zasilanie magnesow
w energie) za posrednictwem
wyj$¢ potprzewodnikowych
QO / QON

- Analiza wewnegtrznych
sygnatow taktujgcych wyjsé
taktujgcych TO do T2

- Ustawienie = Zwarcie
miedzykanatowe

- Brak analizy réwnoczesnosci
zestykow magnesu
i aktywatora

- Czas monitorowania jest
ustawiany automatycznie
na wartos¢ nieskonczong

- Bezposrednie sterowanie
blokadg (zasilanie magnesow
w energie) za posrednictwem
wyj$¢ potprzewodnikowych
QO / QON

- Analiza sygnatéw czujnikow
bezpieczenstwa

- Brak analizy wewnetrznych
sygnatow taktujgcych wyjsé
taktujgcych TO do T2

- Ustawienie = Standard

- Analiza réwnoczesnosci
zestykéw magnesu lub
aktywatora

- Analiza wewnetrznych
sygnatow taktujgcych wyjsé
taktujgcych TO do T2

- Ustawienie = Zwarcie
miedzykanatowe

- Analiza wewnetrznych
sygnatéw taktujgcych wyjsé
taktujgcych TO do T2

- Ustawienie = Mata
bezpieczenstwa

- Analiza sygnatéw czujnikow
bezpieczenstwa

- Brak analizy wewnetrznych
sygnatéw taktujacych wyjsc
taktujacych TO do T2

- Ustawienie = Standard

- Impulsy testowe czujnikéw sa
tolerowane
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Antywalentny
Jednokanatowy

Ekwiwalentny | (np. 2 zestyki NC) Ustawienie standardowe
(np. 1 zestyk NC, 1 zestyk NO)

(np. 1 zestyk NC)

Przyktad, kod MSP
Urzadzenie sterownicze do zatrzymywania awaryjnego z aktywnym

monitorowaniem btedéw niezgodnosci, obwodem sprzezenia zwrotnego

i 2 zestykami NC.

Kolejnos¢ wprowadzania
od prawej do lewej strony

3. pozycja
2. pozycja
1. pozycja

Jezeli funkcja dodatkowa ,Monitorowanie btedéw
niezgodnosci” nie jest uzywana w czujniku dwukanatowym,
nalezy to szczegdlnie uzasadni¢ w analizie ryzyka.

Blokady oston majg nieskonczony czas niezgodnosci, co
pozwala na uzycie funkcji dodatkowej do detekcji bteddw.
Gdy monitorowanie btedéw niezgodnosci jest aktywne, blokada
musi zostac otwarta po zgtoszeniu zadania odryglowania.

Wiasciwosc¢ zestyku (3. pozycja) = Jednokanatowy: Zawsze jest
analizowane wejscie o numerze parzystym (np. w przypadku
czujnika na 12 i I3 jest analizowane wejscie jednokanatowe 12).
Wejscie nieparzyste musi pozostac¢ otwarte.

Typ czujnika 0 (wytaczony): W przypadku sygnatu HIGH
na wejsciach wytgczonego czujnika sg dezaktywowane
wszystkie obwody bezpieczenstwa.

W przypadku dezaktywacji opcji Autostart wybrana jest
funkcja uruchomienia monitorowanego.

Inne parametry

Prad spoczynkowy | Dla blokad oston bezpieczenstwa ryglowanych sitg sprezyny.

Ryglowanie Dla blokad oston bezpieczenstwa ryglowanych sita
napigciem magnetyczng.
8
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Typ blokady zawsze odnosi si¢ do wszystkich podtgczonych
blokad oston bezpieczenstwa.

Czujnik podwajny

Czujnik pojedynczy

2-kanatowa analiza AlO i Al1 z procentowg tolerancjg
migdzy oboma kanatami.

1-kanatowa analiza AlO i Al1.

Oprocz typu wejscia mozna ustawic¢ 4 wartosci graniczne dla kazdego
wejscia (dla obu w przypadku wyboru opcji ,Czujnik podwdjny”).

Standard (S)
Zwarcie (C)
migdzykanatowe

Mata (M)
bezpieczenstwa

Czasy

Dla tego wejscia nie jest aktywna detekcja zwarcia
miedzykanatowego.

Dla tego wejscia nie jest aktywna detekcja zwarcia
migdzykanatowego.

Podtgczenie 4-przewodowej maty bezpieczenstwa.
Dla tego wejscia nie jest aktywna detekcja zwarcia
miedzykanatowego.

Kazdy MSP posiada filtr wejsciowy dla drgajgcych urzgdzen
bezpieczenstwa lub w celu wykrywania awarii urzadzenia

bezpieczenstwa.

Czas monitorowania / czas niezgodnosci

Maksymalne tolerowane przesuniecie czasowe miedzy kanatami wejscia
2-kanatowego. W przypadku przekroczenia na wyswietlaczu pojawia sie
ostrzezenie i miga lampka sygnalizacyjna ERR. W celu usunigcia oba
kanaty muszg by¢ otwarte, aby mozna byto ponownie aktywowac¢ wejscie.
O ile nie podano inaczej, czas jest wstepnie ustawiony na 10 s

(w przypadku blokad oston bezpieczenstwa - na warto$¢ nieskonczona).

Czas stabilizacji

Czas stabilizacji (warto$¢ domysina = 0,1 s) jest to czas drgania stykoéw,
ktéry powoduje op6znienie wigczenia. Aktywacja funkcji bezpieczenstwa
nastepuje dopiero wtedy, gdy oba zestyki wejsciowe sg wigczone stabilnie
przez okres czasu stabilizacji.

Wejscie K1

Wejscie K2

Czas monitorowania
Czas stabilizacji

Aktywacja

Btad

Wejscie K1

Wejscie K2

Czas monitorowania
Czas stabilizacji

Aktywacja

Blad

Eksploatacja
- | | |

[ i1

Czas monitorowania / czas niezgodnosci i czas stabilizacji
nalezy ustawi¢ na warto$¢ wigkszg od zera.

® SCHMERSAL
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6. Uruchomienie i konserwacja

Osoba zajmujgca sie uruchomieniem dokonuje niezbednych ustawien
modutu bezpieczenstwa na podstawie instrukcji ustawiania projektanta,
nastepnie przeprowadza kontrole ustawien. Musi przy tym przestrzegac
nastepujgcej sekwencji czynnosci.

1. Dokona¢ ustawien zgodnie z instrukcjg obstugi.

PROTECT SELECT

2. Poréwna¢ odczytane wskazniki z instrukcjg ustawiania.

3. Wprowadzi¢ CRC parametréw i programu do instrukgcji ustawiania.

4. Przeprowadzi¢ kontrole odbiorczg (kontrola dziatania, prawidtowo$é
okablowania, biegunowos$¢ aktuatorow itd.).

[$)]

. Podpisac instrukcje ustawiania i protokét kontroli odbiorcze;j.

6. Dotgczy¢ instrukcje ustawiania i protokét kontroli odbiorczej
do dokumentacji maszyny.

6.1 Obstuga modutu bezpieczenstwa
Obstuga odbywa sie za pomocg przetgcznika klawiszowego.

Jezeli pozycja jest wyrdzniona kolorowym paskiem (kursor), mozna
nawigowa¢ w menu za pomocg przetgcznika (,do gory/w dét’).
Nacisnigcie przetacznika powoduje wybranie aktualnej pozyciji.

W przypadku parametru mozna teraz ustawic¢ jego wartos$¢

(,do gory/w dot’). Warto$¢ mozna zaakceptowaé przez naci$niecie
przetgcznika klawiszowego. Nacis$niecie ,do gory” w pierwszej pozycji
menu powoduje przejscie do nadrzgdnego menu. Wygaszacz ekranu
(przesuwajace sie koto) mozna usuna¢ przez nacisniecie przycisku
klawiszowego. W dalszej czesci opisu naci$niecie przycisku
klawiszowego jest okreslane pojeciem ENTER.

6.2 Pierwsze uruchomienie

1. Po wigczeniu pojawia sie ekran startowy. SCHMERSAL
PROTECT
SELECT

2. Nastepnie nalezy wybrac jezyk menu Jezyk
(jezyk domysiny: angielski).

3. Nacisniecie ENTER powoduje wyswietlenie .
informacji o koniecznosci dokonania konfiguracji / PIACH
parametryzacji.

4. Potwierdzi¢ za pomocg ENTER.

Aby dokona¢ konfiguracji, nalezy wprowadzi¢ Wprowadzanie PIN
kod PIN (ustawienie fabryczne: 0000). 0000 B
Kod wprowadza sie, podajac kolejne cyfry
za pomocg przetgcznika klawiszowego

(do gory/w dot). Do nastepnej cyfry przechodzi

sie za pomocag ENTER.

6. Po prawidtowym wprowadzeniu kodu Konfiguracja
pojawia sie ekran ,Konfiguracja modutu X Modut "
bezpieczenstwa”. czpieczansina

7. Wejs¢ do menu za pomocg ENTER. Wybér programu
Wybra¢ zadany program i potwierdzi¢ g:gg g;
za pomocg ENTER. Prog 03

Prog 04

8. Pojawia sie lista kodow MSP dla obwodow Kod obwodu
wejsciowych. Ustawi¢ odpowiedni kod dla mzﬁ g; ;Q;
kazdego MSP zgodnie z listg. Po wprowadzeniu | MSPos[IEZH
pojawia sie informacja w formie tekstowej
o wybra_nych ustawieniach: Naci‘éni.e;cie ENTER e
powoduje powr6t do wyswietlania listéw kodow. ﬁ,"’é,i,yg";”‘ﬁ awaryjne 2K
W przypadku nawigacji ,w dot” przy ostatnim Obwéd s;?zeienia
kodzie MSP pojawia sie nastepne menu. Zuromnego eyklczny tost

9. W przypadku stosowania blokady drzwi Blokada elektromagnetyczna
pojawia sie mozliwos¢ wyboru typu [Prad spoczynkowy 6l
(Ryglowanie sprezyng Tak/Nie).

10. Ustawi¢ niezbedne wartosci dla wej$¢ Parametr
analogowych, wejs¢ i czasow. Wejscia analogowe

Wejscia
Czasy

% SCHMERSAL
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11. Po dokonaniu wszystkich ustawien opusci¢ menu, Konfig. Zapisanie?
naciskajgc ,do gory”, az pojawi sie pytanie ,Zapisac¢ L’I\E
Tak/Nie”. Potwierdzi¢ za pomocg ,Tak”. Na kilku
stronach ekranowych zostang przedstawione
wszystkie parametry (czerwone tlo). Wszystkie
parametry sg oznaczone za pomoca litery ,M”
(modyfikowane). Ponownie sprawdzi¢ wszystkie
wartosci i przeglada¢ dalej za pomocg ENTER.
12. Po wyswietleniu ,Readback completed” nastepuje
przejscie do wprowadzania kodu PIN.
13. Najpierw wprowadzi¢ fabryczny kod PIN 0000. wva\;lan

Woprowadzanie
nowego PIN

(3107 &

14. Nastepnie wprowadzi¢ i powtorzy¢ nowy
kod PIN z instrukcji ustawiania.

15. Wprowadzi¢ wyswietlony CRC do instrukciji

Nowy CRC
L CRC par.: A5778EDB
ustawiania.

Zanotowa¢ CRC!
Nac cisk

ponownego
uruchomienia

6.3 Konfiguracja
Ustawianie odbywa sie w duzym stopniu zgodnie z opisem podanym
w punkcie 5.7.

Roéznica:

Gdy po wigczeniu pojawi sie logo firmy Schmersal, po naci$nieciu
przycisku klawiszowego mozna najpierw przejs¢ do wyswietlania
ustawionego programu, a nastepnie do menu gltéwnego. Gdy nie pojawi
sie logo firmy Schmersal, ale komunikat PLC, naciska¢ ,do géry”, az do
przejscia do menu gtéwnego. Wybra¢ opcje ,Konfiguracja”. Kod PIN,
ktoéry nalezy wprowadzi¢, jest to kod z instrukcji ustawiania. Przebieg
czynno$ci odpowiada opisanemu w punkcie ,Pierwsze uruchomienie”.
WS$rdd parametrow przedstawionych na czerwonym tle tylko parametry
0 zmienionych wartosciach sg oznaczone niebieska literg ,M” i nalezy
je doktadniej sprawdzi¢.

LED RUN
Swieci:  Tryb pracy
miga: Tryb parametryzaciji lub

modut ma ustawienia fabryczne
(patrz Poczatkowa parametryzacja)

6.4 Postepowanie w przypadku usterek
W przypadku wystgpienia usterki zaleca sie nastepujacy sposob
postgpowania
1. Dioda UB LED ciemna: Sprawdzi¢ zasilanie
2. Dioda ERR LED swieci/miga: Przeanalizowa¢ komunikat
o bfedzie na wyswietlaczu i podja¢ odpowiednie dziatania.
3. Dioda ERR LED ciemna: PROTECT SELECT nie moze
zdiagnozowac bfedu.
Dziatanie: Sprawdzi¢ zewnetrzne okablowanie

LED ERR
Swieci:
miga:

Wystepuje btad (bezpieczny stan)
Wystepuje wskazdéwka lub ostrzezenie
(praca z mozliwymi ograniczeniami)
Btedy / ostrzezenia / komunikaty sg wyswietlane na
wyswietlaczu w formie tekstowe;.
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6.5 Konserwacja
W regularnych odstgpach czasu nalezy przeprowadzié kontrole
wzrokow3 i kontrole dziatania, ktére obejmujg nastepujgce czynnosci:
1. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ zamocowania modutu bezpieczenstwa
2. Sprawdzi¢ przewody doprowadzajace i produkt pod katem
uszkodzenia / manipulacji
3. Sprawdzi¢ dziatanie elektryczne
Gdy sg stosowane wyjscia przekaznikowe:
* Dla PLd (kat. 3) / SIL 2 (z HFT 1) co najmniej co 12 miesiecy
lub
+ dla PLe (kat. 3 lub 4) / SIL 3 (z HFT 1) co najmniej raz w miesigcu
W przeciwnym wypadku: co najmniej co 12 miesiecy.

Uszkodzone lub wadliwe urzadzenia nalezy wymienic.

7. Struktura menu

7.1 Struktura menu modutu bezpieczenstwa

Stan
%, Modut bezpieczenstwa
L% Wejscia
Wyswietlanie stanu wejs¢
L% Wyjscia

Wyswietlanie stanu wyjsé

L% Analog. Al0
Wyswietlanie aktualnych wartosci analogowych i stanu
ustawionych wartosci granicznych

L%  Analog. Al1

Wyswietlanie aktualnych warto$ci analogowych i stanu
ustawionych warto$ci granicznych
&, System
L%, Czas eksploatacji
Wyswietlanie czasu, w ktérym system zostat aktywowany.
Ostrzezenia
Gdy wskaznik ERR miga, moga by¢ wyswietlone wystepujace
ostrzezenia.
L% Historia
Wyswietlanie ostatnich zmian wej$¢/wyjs¢

Komunikat o btedzie

Jezeli w tym menu jest nacisniety przetgcznik klawiszowy,
mozliwe jest ponowne uruchomienie.

% Kod btedu
Wewnetrzny kod btedu
%, Komunikat o btedzie
Komunikat w formie tekstowej o kodzie btedu
& Wykrywanie i usuwanie bledow
Opis mozliwych przyczyn btedéw i srodkéw w celu ich
wyeliminowania
% Ponowne uruchomienie
Wywotanie ponownego uruchomienia, gdy btad zostat usunigty
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Konfiguracja

Wprowadzanie PIN
Wprowadzenie kodu PIN w celu przeprowadzenia konfiguracji

& Modut bezpieczenstwa
&% Wybdr programu
Wybér jednego z programéw aplikacyjnych. W przypadku
wersji SELECT opis programéw znajduje sie w rozdziale 8.
W przypadku wersji OEM nalezy wykorzystaé
dokumentacjeg klienta.
L% % Obwody wejsciowe
Parametryzacja MSP zgodnie z rozdziatem 5.7

%% Blokady

Wybér typu blokady bezpieczenstwa
(patrz rozdziat 5.7):
ryglowanie sprezyna lub ryglowanie napieciem

W przypadku opuszczenia konfiguraciji bez zapisywania
zostaje zachowany dotychczasowy stan.

L% % Parametr
L4 Wejscia analogowe
LLL LY Typ wejscia
Pojedynczy Jednokana-

czujnik: towe

Podwdjny  Uktad

czujnik: 2-kanatowy
z podaniem
toleranciji
kanatow

L LG Wartosci graniczne
Wartosci graniczne wejs¢ analogowych

L4 % Wejscia
Standard (S) 24 VDC dla WL
Zwarcie Sygnat taktujgcy dla Wk.
miedzykanatowe (C) (patrz rozdziat 5.4)
Mata Dla mat bezpieczenstwa
bezpieczenstwa (M) w trybie zwarcia

L% L Czasy

Ustawienie regulatora czasowego
L%, Ustawienia fabryczne
Przywraca urzadzenie do stanu w momencie dostawy

Ustawianie
&, Kontrast
Okreslenie kontrastu
&, Wygaszacz ekranu
Czas oczekiwania do momentu aktywnosci wygaszacza ekranu
% Jezyk
Ustawienie jezyka

Info
&, Wersja oprogramowania wbudowanego
Specyfikacja uzywanej wersji oprogramowania wbudowanego
% Informacja o sprzecie
Identyfikacja sprzetu
&, Wersja programu
Specyfikacja programu wraz z sumami kontrolnymi (CRC)
dla programu i parametryzac;ji
&, Konfiguracja
Wyswietlanie aktualnej konfiguracji

® SCHMERSAL
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8. Zalacznik

8.1 Programy aplikacyjne

Informacje ogdlne

Aktywacja bezpieczenstwa moze nastgpi¢ tylko wtedy, gdy wszystkie
aktywowane obwody wej$ciowe sg zamknigte, a analogowe wartosci
wejéciowe mieszczg sie w zdefiniowanym zakresie.

Wymienione tutaj programy dotyczg tylko wersji standardowej
PROTECT SELECT i wersji 2.0 programéw aplikacyjnych
(nadruk na oznakowaniu bezpieczenstwa: ,Appl V2.0).
Gdy CRC ponizszych programéw aplikacyjnych, opisany

w niniejszym dokumencie, rézni sie od CRC programu na
produkcie, nie maja zastosowania ponizsze informacje
podane w instrukcji obstugi.

W przypadku stosowania przycisku START/RESET nalezy
uwzgledni¢ wymagania normy EN ISO 13849-1 (reczne
resetowanie).

W przypadku parametryzacji na ,,Zatrzymanie awaryjne”:
W kazdym przypadku po wigczeniu zasilania nalezy nacisng¢
przycisk START/RESET (I15).

Gdy obwod sprzezenia zwrotnego (EDM) nie jest analizowany,
nalezy podtgczy¢ odpowiednie wejscie do 24VDC, aby
zagwarantowac funkcje bezpieczenstwa aktywowanych /
dezaktywowanych bezpiecznych wejs¢ analogowych.

Nacisniecie wszystkich przyciskow START/RESET
jest ignorowane podczas czasu op6znienia wytaczania
(czas opdznienia wytgczania / stop 1).

W przypadku zaniku napiecia lub btedu systemowego
nastepuje natychmiastowe, niezwtoczne wytgczenie.

Poziom czujnikéw: Bezpieczne wejscia cyfrowe

W ponizszych programach aplikacyjnych istnieje mozliwo$é

podtaczenia nastepujgcych urzadzen bezpieczenstwa dla podanych

wolnych czujnikéw:

* Urzagdzenia sterownicze do zatrzymywania awaryjnego, elektroniczne
wytgczniki bezpieczenstwa z zestykami, blokady bezpieczenstwa,
czujniki bezdotykowe, AOPD, czujniki mutingu i 4-przewodowe maty
bezpieczenstwa.

Zgodnie z EN 60204-1 po zadziataniu zatrzymania awaryjnego
jest konieczne reczne resetowanie. Jezeli zatrzymanie
awaryjne jest skonfigurowane z opcjg Autostart, recznego
resetowania nalezy dokona¢ za pomocg innych odpowiednich
Srodkow.

Liczba wolnych czujnikéw zalezy od programu.

Gdy wszystkie czujniki w chronionym obszarze majg opcje
Autostart, dla tego obszaru nie jest potrzebny przycisk
START/RESET.

Czujniki i urzgdzenia do zatrzymywania awaryjnego mozna
resetowa¢ w dowolnej kolejnosci.

% SCHMERSAL
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Poziom czujnikéw: Bezpieczne wejscia analogowe

W ponizszych programach aplikacyjnych dla obu bezpiecznych wej$¢
analogowych sg zaimplementowane nastepujace funkcje, potagczone
z 4 warto$ciami granicznymi:

1. warto$¢ graniczna (AI0-0 i Al1-0): Dodatkowa aktywacja blokady
2. wartos¢ graniczna (AlO-1iAl1-1): Nie zaimplementowano funkgji
3. wartos¢ graniczna (AI0-2 i Al1-2): Nie zaimplementowano funkc;ji
4. warto$¢ graniczna (Al0-3 i Al1-3): Zatrzymanie awaryjne

Objasnienie:

» Dodatkowa aktywacja blokad bezpieczenstwa:
Gdy blokada bezpieczenstwa jest sparametryzowana i obie analogowe
wartosci wejsciowe znajdujg sie ponizej 1. wartosci granicznej (Al0-0
i Al1-0) i ponizej pozostatych wartosci granicznych, to mozna odryglowa¢
zespot blokujacy podigczonej blokady.

* Funkcja zatrzymania awaryjnego:
Jezeli jedna z analogowych wartosci wejsciowych znajduje sie powyzej
4. wartosci granicznej (Al0-3 lub Al1-3), odpowiada to zadziataniu
zatrzymania awaryjnego.

Podtgczy¢ nieuzywane wejécia analogowe do AGND i ustawi¢
odpowiednie analogowe wartosci graniczne na 4095.

W programach aplikacyjnych nie istnieje kontrola uszkodzenia
polegajgcego na zerwaniu przewodu na wejsciu analogowym.
Wybierajgc opcje ,Podwajny czujnik”, mozna wykry¢ zerwanie
przewodu, ale wyswietlane jest jedynie ostrzezenie.

Czujniki i urzadzenia do zatrzymywania awaryjnego mozna
resetowa¢ w dowolnej kolejnosci.

Poziom aktuatorow

Poziom aktuatoréw dla ponizszych programoéw aplikacyjnych sktada sie
z nastgpujgcych elementow:

1x bezpieczne wyjscie typu p/n Q0 / QON

2x bezpieczne wyjscia typu p Q2 i Q3

2x bezpieczne wyjscia przekaznikowe QR1 i QR2

4x opcjonalne wyjscia sygnalizacyjne YO do Y3

Liczba $ciezek wytgczenia zalezy od wybranego programu aplikacyjnego:

* Dostepnych jest maksymalnie 5 bezpiecznych $ciezek wytgczenia.

» Kazdej bezpiecznej $ciezce wytgczenia mozna przyporzadkowac
indywidualny czas opdznienia wytgczenia (stop 1).

» Czasy sg ustawione na 0,00 s (warto$¢ domysIna), co oznacza, ze
bezpieczne Sciezki wytgczenia sg wytgczane bez opdznienia (stop 0).

Do wyj$¢ s przyporzadkowane nastepujgce regulatory czasowe:

QO0/QON TOO TOF 0 opdznione WYL. | 0,00 s
Q2 T02 TOF 2 opoznione WYL, 0,00s
Q3 TO3 TOF 3 opo6znione WYL, 0,00s
QR1 T04 TOF 4 opdznione WYL. | 0,00 s
QR2 T05 TOF 5 opo6znione WYL, 0,00s
Y2 TO6 TON 1 opoznione Wt. 0,00 s

Regulator czasowy T00 do T29: 0...599,99s Krok: 10ms
Regulator czasowy T31 i 32: 0...59999 s Krok: 1s
(ok. 16,6 h)

OBJASNIENIE:
TOF: Regulator czasowy, opdznienie wytgczenia
TON: Regulator czasowy, opdznienie wigczenia

1
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W przypadku ustawienia: Drzwi ochronne
Gdy aktywna jest opcja ,Blokada”, wyjscie Q0/QON nie
zachowuje sie jak obwdéd bezpieczenstwa, poniewaz jest
uzywane do sterowania magnesami.

Blokada bezpieczenstwa, uktad 2-kanatowy bezpotencjatowy:

z monitorowaniem magnesu i aktywatora i bezposrednim sterowaniem

zespotu ryglujgcego (magnes)

Ryglowanie sprezyna Ryglowanie napigciem

2] [z
& &

o O

H

vy

Blokada:

W elektromechanicznych blokadach bezpieczenstwa zestyk
magnetyczny musi by¢ otwarty. W elektronicznej blokadzie
bezpieczenstwa do obu wejsé musi by¢é doprowadzony
sygnat LOW.

W przypadku stosowania elektromechanicznej blokady
bezpieczenstwa zestyk dla aktywatora musi by¢ zawsze
podtaczony do parzystego wejscia, a zestyk dla magnesow -
do nieparzystego wejscia!
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Program aplikacyjny 01

Prog_01: Obszar bezpieczenstwa, widoczny,
blokada + przetacznik trybu pracy,
4x indywidualny czujnik (opcjonalny),
1x urzadzenie sterownicze do zatrzymywania awaryjnego
(opcjonalne, modyfikowalne czujniki)
(CRC 9FB6)

Opis przylaczy

10+11 Przetgcznik trybu pracy

Automatyczny: 10 =HIGH & I1 = LOW
Reczny: 10=LOW & I1 =HIGH
2+13 Wytgczniki MSP 6 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
zezwalajgce
14 + 15 1. Czujnik MSP 2 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
16 +17 2. Czujnik MSP 3 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
18 +19 3. Czujnik: MSP 4 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
110 + 111 | 4. Czujnik: MSP 5 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
112 Odryglowanie blokady
113 Obwod sprzezenia zwrotnego
114
115 START / RESET dlal16 + 117 i
lub zaryglowanie dla 14 do 111
blokady
116 + 117 | Urzadzenie MSP 1 | (Warto$¢ domysina=0A1)
sterownicze do
zatrzymywania
awaryjnego
QO0, QON | Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem
czasowym T00
Opcja przy wyborze ,Blokada”: prad roboczy/
spoczynkowy
Q2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem
czasowym T01
Q3 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem
czasowym T02
QR1 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem
czasowym T03
QR2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem
czasowym T04
YO (10)
Y1 (14)
Y2 (12) | -
(

Y3 (114) | Wyjscie sygnalizacyjne, komunikaty o btedach /
komunikaty o stanie:
Tryb reczny: Sekwencja impulséw 2 Hz
Ostrzezenia: Sekwencja impulséw 1 Hz
Komunikaty o btedach: staty poziom WYSOKI

Opis programu
Program aplikacyjny jest oparty na monitorowanym, widocznym
obszarze bezpieczenstwa.

Istnieje tylko jedno ogdine zadanie ryglowania i odryglowywania
wszystkich sterowanych blokad.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ podtgczenia blokady i przetgcznika trybu

pracy, a takze opcjonalnie do czterech czujnikéw i urzadzenia
sterowniczego do zatrzymywania awaryjnego.

® SCHMERSAL
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Przyktad podtaczenia: Dodatkowo mozna zmieniaé wejécia 116 i 117 jak indywidualne czujniki
wspdlnie z domysinym ustawieniem ,Urzadzenie sterownicze do
24VDC zatrzymywania awaryjnego”. Analiza czujnikéw na wejsciach 116 i 117
T0 ma wysoki priorytet i nie jest neutralizowana przez funkcje
,Przetgcznik trybu pracy + blokada”.
I
| : [] Przetacznik trybu pracy jest analizowany za posrednictwem wej$¢ 10 I1.
© Wybor przetgcznika trybu pracy odbywa sie nastepujaco:
CI @fmf - Tryb automatyczny: 10 =HIGH i 11 =LOW
: - Tryb reczny: 10=LOW i I1=HIGH
® I Gdy przetgcznik trybu pracy jest ustawiony na ,Tryb reczny”, mozna
QO TaON T [T T2 [T T2 T3 10 [ A (M6 [ [TZ[ 71 To[ AT obejs¢ gzu1n|k| pod !(Qtem monlto.rf)vyanla b.ezpleczer!stwa.za pomocgl )
wytgcznika zezwalajgcego na wejsciach 12 i I3 za posrednictwem wejsé
PROTECT SELECT 14 do 111.
O | 1,1 Warunek START / RESET za posrednictwem wejscia 115 jest na state
przyporzadkowany do wejsé 116 + 117 i 14 do 111.
FE[A2[Y3[@2[a3] [ [ [ [im3[ [GRIGRZIGRO] ]
T 'X’ Y1 Podtgczone czujniki 14 do 111 wytgczajg wyjscia QO/QON, Q2 i Q3,
- [] QR1iQR2.
@ o Y2 &
X Wejscia cyfrowe 112, 113, 115
GND + Wejécie 112 (Odryglowanie blokady: ,Zadanie otwarcia ostony”):
KE]* "7 Sterowanie [ Zadanie odryglowania blokady ostony bezpieczerstwa, aby mozna
A _| aktuatorem | - byto wej$¢ do obszaru chronionego.
K8 ©) » Wejscie 113 (Obwod sprzezenia zwrotnego):
o5 o8 o5 &6 Obwdd sprzezenia zwrotnego aktuatoréw (np. styczniki, regulatory
napedu, przetwornice, wyspy zaworowe itd.) jako dodatkowy warunek
L . . . poszczegolnych makr funkcyjnych.
®  Polozenie drzwi ®  Lampka sygnalizacyjna » Wejscie 115 (RESET dla urzadzenia sterowniczego do zatrzymywania
@) Polozenie magnesu  (©® Wylgcznik zezwalajacy awaryjnego i dla czujnikéw 14 do 111):
® Przycisk reset/start Przetacznik trybu pracy - Warunek ponownego uruchomienia po uruchomieniu urzgdzenia
) i o sterowniczego do zatrzymywania awaryjnego.
®  Odryglowanie @ Obwod sprzezenia zwrotnego - Warunek ponownego uruchomienia czujnikow bezpieczenstwa,

podtaczonych do wejsé 14 do 111.

- Zadanie zaryglowania blokady ostony bezpieczenstwa po
opuszczeniu obszaru chronionego i zamknigciu urzgdzenia
zabezpieczajacego

* Nieuzywane wejscia (MSP) nalezy ustawi¢ na kod 000.

Wyjscie sygnalizacyjne Y3

* Do przekazywania informacji o blgdzie z komunikatem o btedzie
lub ostrzezeniu z komunikatem ostrzegawczym wystepujgcym na
wyswietlaczu. Wyjscie sygnalizacyjne moze by¢ rowniez uzywane
do sterowania odpowiednig lampka sygnalizujgcg btgd/ostrzezenie.
Przez wyjscie sygnalizacyjne Y3 jest réwniez przekazywany
i wyswietlany na wyswietlaczu komunikat , Tryb reczny jest aktywny”.

Wyijscie sygnalizacyjne Y3, komunikaty o btedach / komunikaty o stanie:
Tryb reczny: Miganie 2 Hz

Ostrzezenia: Miganie 1 Hz

Komunikaty o btedach: Swieci

Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe Q0/QON
« Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia potprzewodnikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi byé aktywnie ustawiony na 0 sekund
* Funkcja dodatkowa, wybér przez podtgczong blokade:
Prad roboczy Tak/Nie
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Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe Q2, Q3
* Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia pdtprzewodnikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund

Bezpieczne wyjscia przekaznikowe QR1, QR2

« Stop O lub stop 1:
Wszystkie wyjscia przekaznikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund

Uzywane regulatory czasowe

TOF 0
TOF 2
TOF 3
TOF 4
TOF 5

Czas opdznienia wytgczania dla Q0/QON | TOO 0,00
Czas opodznienia wytgczania dla Q2 T02 0,00
Czas op6znienia wytgczania dla Q3 TO3 0,00
Czas opdznienia wytgczania dla QR1 T04 0,00
Czas opdznienia wytgczania dla QR2 T05 0,00
Czas monitorowania dla MSP 1 TO7 10,00
(zatrzymanie awaryjne)

Czas monitorowania dla MSP 2 TO8 10,00
Czas monitorowania dla MSP 3 TO9 10,00
Czas monitorowania dla MSP 4 T10 10,00
Czas monitorowania dla MSP 5 T11 10,00
Czas monitorowania dla MSP 6 T12 10,00
Czas stabilizacji dla MSP 1 T13 0,10
(zatrzymanie awaryjne)

Czas stabilizacji dla MSP 2 T14 0,10
Czas stabilizacji dla MSP 3 T15 0,10
Czas stabilizacji dla MSP 4 T16 0,10
Czas stabilizacji dla MSP 5 T17 0,10
Czas stabilizacji dla MSP 6 T18 0,10
Czas stabilizacji dla MSP 7 T19 1,00

(analogowe zatrzymanie awaryjne)

Schemat funkcji programu aplikacyjnego 1

10

110

11

112

13

115

116

"7

14

PROTECT SELECT
PROTECT SELECT OEM

W przypadku stosowania tego programu uzytkowego nalezy
przestrzegac rozdziatéw 9.2.3, 9.2.4, 9.2.6.3 i 10.9 normy
EN 60204-1. Specjalne wymagania podane w tych rozdziatach
muszg zostac zrealizowane przez nadrzedny sterownik.

Podczas zmiany trybu pracy wyjscia inicjujg stop 0 lub stop 1.

Do wejsé 14 do 111 (1. ... 4. czujnik) nie wolno podtgczac
urzgdzen sterowniczych do zatrzymywania awaryjnego.
Urzadzenia sterownicze do zatrzymywania awaryjnego wolno
podtgczac tylko do wejsc¢ 116/117.

Po witgczeniu zasilania i zmianie trybu pracy konieczny
jest START/RESET.

Wytgcznik zezwalajacy nalezy skonfigurowac jako wytgcznik
bezpieczenstwa z zestykami (bezpotencjatowy) z opcjg
Autostart.

Przyktad: Kod MSP =092 lub 0 B 2

If 10 AND NOT 11 Output
. Auto Mode Q2
Selector Switch 1f NOT 10 AND 11 Manual Mode —_—
Manual Mode
AND TO1
Enable Output
Switch MSHO o
on — 1
TO2
Sensor 1 MSP2 —
Output
e QR1 \|
Sensor 2 MSP3 TO3
Output
B
Sensor 3 MSP4 \
TO4
Sensor 4 MSP5
. Output
Solenoid c Qo
Interlock AND
T00 (G0
EDM
Start/Reset
E-Stop MSP1

® SCHMERSAL



Instrukcja obstugi
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa

Program aplikacyjny 02

Prog_02: Dwa obszary bezpieczenstwa, widoczne,
2x indywidualny czujnik dla obszaru bezpieczenstwa 1,
opcjonalne
3x indywidualny czujnik dla obszaru bezpieczenstwa 2,
opcjonalne
1x urzadzenie sterownicze do zatrzymywania awaryjnego
(modyfikowalne czujniki), opcjonalne

(CRC 006F)

Opis przylaczy

10 START / RESET dla obszaru bezpieczenstwa 1 (SB1)

11 START / RESET dla obszaru bezpieczenstwa 2 (SB2)

2+13 1.1 Czujnik (SB1): MSP 2 | (Warto$¢ domysina =00 0)
14 +15 1.2 Czujnik (SB1): MSP 3 | (Warto$¢ domysina = 0 0 0)
16 +17 2.1 Czujnik (SB2): MSP 4 | (Warto$¢ domysina = 0 0 0)
18 +19 2.2 Czujnik (SB2): MSP 5 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
110 + 111 | 2.3 Czujnik (SB2): MSP 6 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
112 Obwdd sprzezenia zwrotnego dla obszaru bezpieczenstwa 1 (SB1)
113 Obwdd sprzezenia zwrotnego dla obszaru bezpieczenstwa 2 (SB2)
114

115 START / RESET dla 116 + 117

116 + 117 | Urzadzenie sterownicze do MSP 1 | (Warto$¢ domysina=0A1)

zatrzymywania awaryjnego

QO, QON | Stop 0 lub stop 1 (SB1) | z bezpiecznym regulatorem czasowym T0O

Q2 Stop 0 lub stop 1 (SB2) | z bezpiecznym regulatorem czasowym T01
QR1 Stop 0 lub stop 1 (SB2) | z bezpiecznym regulatorem czasowym T03

(SB1)
(SB2)
Q3 Stop 0 lub stop 1 (SB2) | z bezpiecznym regulatorem czasowym T02
(SB2)
(8B2)

QR2 Stop 0 lub stop 1 (SB2) | z bezpiecznym regulatorem czasowym T04

YO0 (10) | --
Y1(14) |-
Y2 (112) | -
Y3 (114) | Wyjscie sygnalizacyjne, komunikaty o btedach / komunikaty o stanie:
Komunikaty o btedach staty poziom WYSOKI

Ostrzezenia Sekwencja impulséw 1 Hz

Opis programu
Program aplikacyjny jest oparty na dwéch monitorowanych, widocznych
obszarach bezpieczenstwa.

1. obszar bezpieczenstwa (SB1)

Uzytkownik ma mozliwosé podigczenia w 1. obszarze bezpieczenstwa
2 indywidualnych czujnikéw do wejs¢ 12 do 15. Podtgczone czujniki 12
do 15 wytgczajg wyjscia QO/QON.

Warunek START / RESET za posrednictwem wejscia 10 jest na state
przyporzadkowany do wejs¢ 12 do 15.

Obwdd sprzezenia zwrotnego dla obszaru bezpieczenstwa 1 jest
zaimplementowany przez wejscie 112.

2. obszar bezpieczenstwa (SB2)

Uzytkownik ma mozliwosé podigczenia w 2. obszarze bezpieczenstwa
3 indywidualnych czujnikéw do wejs¢ 16 do 111. Podtgczone czujniki

16 do 111 wytaczajg wyjscia Q2 i Q3, QR1i QR2.

Warunek START / RESET za pos$rednictwem wejscia |1 jest na state
przyporzadkowany do wejsé 16 do 111.

Obwad sprzezenia zwrotnego dla obszaru bezpieczenstwa 2 jest
zaimplementowany przez wejscie 113.

% SCHMERSAL

PROTECT SELECT
PROTECT SELECT OEM

1.i 2. obszar bezpieczenstwa

Wejscia 116 i 117 (ustawienie domysine: urzadzenie sterownicze do
zatrzymywania awaryjnego) wytgczajg w sposéb nadrzedny wszystkie
wyjécia Q0 do Q2 i QR1 do QR2.

Warunek START / RESET za posrednictwem wejscia 115 jest na state
przyporzadkowany do wejsé 116 i 117.

Dodatkowo mozna zmienia¢ wejscia 116 i 117 jak indywidualne czujniki
wspolnie z domys$inym ustawieniem ,Urzgdzenie sterownicze do
zatrzymywania awaryjnego”.

Wejscia cyfrowe 10, 11, 113, 112, 115

» Wejscie 10 (RESET), 1. obszar bezpieczenstwa:

Warunek ponownego uruchomienia czujnikow bezpieczenstwa,
podtgczonych do wejs¢ 12 do 15.

» Wejscie 11 (RESET), 2. obszar bezpieczenstwa:

Warunek ponownego uruchomienia czujnikéw bezpieczenstwa,
podtgczonych do wejs¢ 16 do 111.

» Wejscie 112 (Obwdd sprzezenia zwrotnego), 1. obszar bezpieczenstwa:
Obwdd sprzezenia zwrotnego aktuatoréw (np. styczniki, regulatory
napedu, przetwornice, wyspy zaworowe itd.) jako dodatkowy warunek
poszczegolnych makr funkcyjnych.

» Wejscie 113 (Obwdd sprzezenia zwrotnego), 2. obszar bezpieczenstwa:
Obwdd sprzezenia zwrotnego aktuatorow (np. styczniki, regulatory
napedu, przetwornice, wyspy zaworowe itd.) jako dodatkowy warunek
poszczegolnych makr funkcyjnych.

» Wejscie 115 (RESET dla nadrzednego urzadzenia sterowniczego do
zatrzymywania awaryjnego):

Warunek ponownego uruchomienia po uruchomieniu urzgdzenia
sterowniczego do zatrzymywania awaryjnego

* Nieuzywane wejscia (MSP) nalezy ustawi¢ na kod 000.

Wysoki priorytet dla wszystkich obszaréw bezpieczenstwa:

» Wyjscie sygnalizacyjne Y3:
Do przekazywania informacji o btedzie z komunikatem o btedzie lub
ostrzezeniu z komunikatem ostrzegawczym wystepujacym na
wyswietlaczu. Wyjscie sygnalizacyjne moze by¢ rowniez uzywane do
sterowania odpowiednig lampka sygnalizujgca btgd/ostrzezenie.

1. obszar bezpieczenstwa: Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe
QO0/QON
* Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia pétprzewodnikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi byé aktywnie ustawiony na 0 sekund

2. obszar bezpieczenstwa: Bezpieczne wyjscia p6tprzewodnikowe
Q2, Q3
+ Stop O lub stop 1:
Wszystkie wyjscia potprzewodnikowe sg potaczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (wartos¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund

2. obszar bezpieczenstwa: Bezpieczne wyjscia przekaznikowe
QR1, QR2
« Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia przekaznikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi byé aktywnie ustawiony na 0 sekund
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Instrukcja obstugi
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa

Uzywane regulatory czasowe

TOF 0
TOF 2
TOF 3
TOF 4
TOF 5

Schemat programu aplikacyjnego 2

Reset 1 Zatrzymanie awaryjne
] / = y )

Czas opdznienia wytgczania dla Q0/QON
Czas opdznienia wytgczania dla Q2
Czas opdznienia wytgczania dla Q3
Czas opdznienia wytgczania dla QR1
Czas opdznienia wytgczania dla QR2

Czas monitorowania dla MSP 1
(zatrzymanie awaryjne)

Czas monitorowania dla MSP 2
Czas monitorowania dla MSP 3
Czas monitorowania dla MSP 4
Czas monitorowania dla MSP 5
Czas monitorowania dla MSP 6

Czas stabilizacji dla MSP 1
(zatrzymanie awaryjne)

Czas stabilizacji dla MSP 2
Czas stabilizacji dla MSP 3
Czas stabilizacji dla MSP 4
Czas stabilizacji dla MSP 5
Czas stabilizacji dla MSP 6
Czas stabilizacji dla MSP 7

(analogowe zatrzymanie awaryjne)

TOO
T02
TO3
T04
TO5
T07

TO8
T09
T10
T
T12
T13

T14
T15
T16
T17
T18
T19

obszar bezpieczenstwa 1

Maszyna

obszar bezpieczenstwa 2

=
Zatrzymanie awaryjne = / Reset 2

16

0,00
0,00
0,00
0,00
0,00
10,00

10,00
10,00
10,00
10,00
10,00

0,10

0,10
0,10
0,10
0,10
0,10
1,00

PROTECT SELECT
PROTECT SELECT OEM

Przyktad podtaczenia:
24VDC

®
P

|G T
Eksploatacyj
sterownik PLC |+<_|>f| K

[ | |
1ol 3Tl e [1Tne[nT[T2]T1]T0] A1

[ [1
PROTECT SELECT
Y
=t
FETA2TY3] TQoJeON112]  [1137G2]Q3[GRNGR2IGRI] |
D |® ® @
Sterowanie aktuatorem Sterowanie aktuatorem

obszar bezpieczenstwa 1 obszar bezpieczenstwa 2

GND GND
() Potozenie drzwi (W Lampka sygnalizacyjna
@ Potozenie magnesu () (=) Obwdd sprzezenia zwrotnego
® Przycisk reset/start
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Instrukcja obstugi PROTECT SELECT
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa PROTECT SELECT OEM

Schemat funkcji programu aplikacyjnego 2

EDM
iz Safety Area 1
Output
Sensor1  MSP2 —— AND —
13 TOO el -K
AND
14
Sensor 2 MSP3
15
) g Output
( ) Q2
BT -~ P — +
TO1
13 EDM
Safety Area 2 Output
® @
16 —
Sensor 1 MSP4
17 TO2
AND
Output
: D &y
Sensor2  MSP5 ———— AND — \
19
TO3
~ —
110 Output
Sensor3  MSP6 c QrR1 I
[k —
~ d TO4
116
E-Stop MSP1
117
Program aplikacyjny 03
QO0, QON | Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T00
Prog_03: Obszar bezpieczenstwa, widoczny, Opcja przy wyborze ,Blokada”: prad roboczy/spoczynkowy
1x blokada, Q2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T01
5x indywidualny czujnik, opcjonalny, Q3 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T02
1x urzadzenie sterownicze do zatrzymywania awaryjnego QR1 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T03
(opcjonalne, modyfikowalne czujniki) QR2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T04

(CRC 055E)

Opis przylaczy

YO (10) | -
Y1(14) |-

10 START / RESE.T dia 12 do I11 Y2 (I12) | nieopdznione WYL. / opéznione WE. z regulatorem czasowym T06
lub zaryglowanie blokady —— - - : - -

" Odryglowanie blokady Y3 (114) Wyjsme? sygnalizacyjne, komunikaty o bIegach / komunikaty o stanie:

12413 | 1. Czujnik MSP 2 | (Wartosé domysina = 0 0 0) Komunikaty o bidach staty poziom WYSOKI

4+15 | 2. Czujnik MSP3 | (Wartosé domysina = 0 0 0) Ostrzezenia Sekwencja impulséw 1 Hz

16 +17 3. Czujnik MSP 4 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)

I8 +19 | 4. Czujnik MSP 5 | (Warto$¢ domysina =0 0 0) Opis programu

110 + 111 | 5. Czujnik MSP 6 | (Wartos¢ domysina = 0 0 0) Program aplikacyjny jest oparty na monitorowanym, widocznym

112 obszarze bezpieczenstwa.

113 Obwdd sprzezenia zwrotnego

14 Istnieje tylko jedno ogdéine zadanie ryglowania i odryglowywania

15 START/ RESET dla 16 + 17 wszystkich sterowanych blokad.
lub zaryglowanie blokady

116 + 117 | Urzadzenie sterownicze do | MSP 1 | (Wartos¢ domyéina = 0 A 1) Uzytkownik ma mozliwos¢ podtgczenia 5 indywidualnych czujnikow
zatrzymywania awaryjnego do wejsc 12 do 111. Warunek START / RESET za posrednictwem wejscia

10 jest na state przyporzadkowany do wejs¢ 12 do 111.
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Instrukcja obstugi PROTECT SELECT
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa PROTECT SELECT OEM

Dodatkowo mozna zmienia¢ wejscia 116 i 117 jak indywidualne czujniki Uzywane regulatory czasowe
wspdlnie z domysinym ustawieniem ,Urzadzenie sterownicze do

zatrzymywania awaryjnego”. Warunek START / RESET za

posrednictwem wejscia 115 jest na state przyporzagdkowany do wejs¢

116 do 117. TOF 0 | Czas op6znienia wytgczania dla Q0/QON | T0O 0,00
TOF 2 | Czas op6znienia wytgczania dla Q2 T02 0,00
Podtaczone czujniki wytaczajg wyjscia QO/QON, Q2 i Q3, QR1i QR2. TOF 3 | Czas opoznienia wytaczania dla Q3 T03 0,00
TOF 4 | Czas opdznienia wytgczania dla QR1 T04 0,00
Wejscia cyfrowe 10, 11, 113, 115 TOF 5 | Czas opoznienia wytgczania dla QR2 T05 0,00
» Wejscie 10 (RESET): TON 1 | Czas uruchomienia dla wyjscia Y2 T06 0,00

- Warunek ponownego uruchomienia czujnikéw bezpieczenstwa, Czas monitorowania dla MSP 1 T07 10,00
podtgczonych do wejs¢ 12 do 111. (zatrzymanie awaryjne)

- Zadanie zaryglowania blokady ostony bezpieczenstwa po Czas monitorowania dla MSP 2 T08 10,00
opuszczeniu obszaru chronionego i zamknieciu urzgdzenia Czas monitorowania dla MSP 3 T09 10,00
zabezpieczajgcego. Czas monitorowania dla MSP 4 T10 10,00

+ Wejscie 11 (Odryglowanie blokady: ,Zadanie otwarcia ostony”): Czas monitorowania dla MSP 5 T 10,00

- Zadanie odryglowania blokady ostony bezpieczenstwa, aby mozna Czas monitorowania dla MSP 6 T12 10,00

byto wejs¢ do obszaru chronionego. Czas stabilizacji dla MSP 1 T13 0,10
» Wejscie 113 (Obwdd sprzezenia zwrotnego): (zatrzymanie awaryjne)

Obwdd sprzezenia zwrotnego aktuatoréw (np. styczniki, regulatory Czas stabilizacji dla MSP 2 T14 0,10

napedu, przetwornice, wyspy zaworowe itd.) jako dodatkowy warunek Czas stabilizacji dla MSP 3 T15 0,10

poszczegdlinych makr funkeyjnych. Czas stabilizacji dia MSP 4 T16 0,10

. Wejéc.ie 115 (RESET dla urzadzenia sterowniczego do zatrzymywania Czas stabilizacji dla MSP 5 T17 0,10

awaryjnego): o o , Czas stabilizacji dla MSP 6 T18 0,10

Warune!( ponownego uruchomlgnla po gruchomlenlu urzgdzenia Czas stabilizacji dla MSP 7 T19 1,00

sterowniczego do zatrzymywania awaryjnego. (analogowe zatrzymanie awaryjne)

* Nieuzywane wejscia (MSP) nalezy ustawi¢ na kod 000.

Opodznienie wigczenia dla wyjscia sygnalizacyjnego Y2 (112)
w przypadku bezposredniego sterowania blokadg ponownego
uruchomienia i aktywacjg regulatora jest wykorzystywane do
opdznionej aktywacji regulatora, np. w regulatorach napedu /
przetwornicach.

Wyjscia sygnalizacyjne Y2, Y3

» Wyjscie sygnalizacyjne Y2:
Funkcja: Stop 0 i opdznienie wigczenia za posrednictwem bezpiecznego
regulatora czasowego np. do niespetniajgcego wymagan bezpieczenstwa
sterowania wejsciem eksploatacyjnym regulatorow napedu / przetwornic
z funkcjg: Rampa zatrzymania awaryjnego / Szybki stop / Aktywacja

regulatora z rampg zatrzymania awaryjnego Przykiad podtaczenia:
» Wyjécie sygnalizacyjne Y3:
Do przekazywania informacji do nadrzednego sterownika o btedzie 25VDC T0
z komunikatem o btedzie lub ostrzezeniu z komunikatem ostrzegawczym T1
wystepujacym na wyswietlaczu. Wyjscie sygnalizacyjne moze by¢ T2
rowniez uzywane do sterowania odpowiednig lampka sygnalizujaca .
btad/ostrzezenie. o f []
Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe Q0/QON SE
« Stop O lub stop 1: 7
Wszystkie wyjscia przekaznikowe sg potgczone z bezpiecznym G [S) f,,, 77‘
regulatorem czasowym z opdznionym wytgczeniu 2
(TOF = Timer Off Delay). E@ E®
* Funkcja dodatkowa, wybér przez podtgczong blokade: i >
Prad roboczy Tak/Nie QOTOON[ T [T0[10 [ 11 [ 15[ 16 [T7] _[MeI N[ T2[ T1[T0]AT
Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe Q2, Q3 PROTECT SELECT
i bezpieczne wyjscia przekaznikowe QR1, QR2 T
+ Stop 0 lub stop 1: E:jl,:j, _
Wszystkie wyjscia przekaznikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym z op6znionym wytgczeniu FE[A2]v3[az[a3[v2[i2[a0] [13[ [oR7aR2GRO] |
(TOF = Timer Off Delay). T z f f ”'X’ i []
@ ~= GND “ 2
i X
IR oo
T
Ka
®
GND GND GND GND
(®) Potozenie drzwi (W Lampka sygnalizacyjna
# Potozenie magnesu (®) Obwdd sprzezenia zwrotnego
® Przycisk reset/start
(® Odryglowanie
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Instrukcja obstugi
Wielofunkcyjne moduly bezpieczenstwa

Schemat funkcji programu aplikacyjnego 3

PROTECT SELECT
PROTECT SELECT OEM

10 Start/Reset Output
Sensors c Qo
AND
" Solenoid
Interlock T00 QON
12 Output
Sensor1  MSP2 c Q2
: 2
TO1
14
Sensor 2 MSP3 Output
15 Q3
— ¥
16 T02
Sensor 3 MSP4 —m88— D
17 Output
QR1 |
18 ? \
Sensor 4 MSP5 T03
19
Output
110 QR1 |
Sensor 5 MSP6 ——
1 — T04
Start/Reset
i E-Stop
116
E-Stop MSP1
17
Program aplikacyjny 04
QO, QON | Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T0O

Prog_04: Obszar bezpieczenstwa z mutingiem, widoczny, 1x blokada,
1x indywidualny czujnik, opcjonalny,
1x urzadzenie sterownicze do zatrzymywania awaryjnego
(modyfikowalne czujniki), opcjonalne

(CRC 003F)

Opis przylaczy

10 -
11 Muting: Zatrzymanie czasu monitorowania
12 Czujnik mutingu B2 (NC)
13 Czujnik mutingu B1 (NC)
14 AOPD
15 AOPD
16 Czujnik mutingu A2 (NC)
17 Czujnik mutingu A1 (NC)
18 Aktywacja funkcji override
19 Odryglowanie blokady
110 + 111 | Czujnik 1: MSP 2 | (Warto$¢ domysina =0 0 0)
112 -
113 Obwdd sprzezenia zwrotnego
114 -
115 START / RESET dla mutingu dla 110+111
lub zaryglowanie blokady il116+117
116 + 117 | Urzadzenie sterownicze do | MSP 1 | (Warto$¢ domysina=0A 1)

zatrzymywania awaryjnego

% SCHMERSAL

Opcja przy wyborze ,Blokada”: prad roboczy/spoczynkowy

Q2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T02

Q3 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T03
QR1 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T04
QR2 Stop 0 lub stop 1 z bezpiecznym regulatorem czasowym T05
YO (10) Lampa mutingu

Y1 (14)

Y2 (112) | Opdznione Wk. (regulator czasowy T 06) / nieopdznione WYL

Y3 (114) | Wyjscie sygnalizacyjne, komunikaty o btedach / komunikaty o stanie:

Komunikaty o btedach staty poziom WYSOKI

Ostrzezenia Sekwencja impulséw 1 Hz
Opis programu

Program aplikacyjny jest oparty na monitorowanym, widocznym
obszarze bezpieczenstwa z funkcjg mutingu.

Istnieje tylko jedno ogdéine zadanie ryglowania i odryglowywania
wszystkich sterowanych blokad.

Uzytkownik ma mozliwos$¢ podtgczenia 1 indywidualnego czujnika do
wejs¢ 1101 111.

Dodatkowo mozna zmienia¢ wejscia 116 i 117 jak indywidualne czujniki
wspolnie z domysinym ustawieniem ,Urzadzenie sterownicze do
zatrzymywania awaryjnego”.

Warunek START / RESET za posrednictwem wejscia 115 jest na state
przyporzadkowany do wejsé [16+117, [10+111 i mutingu.
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Wejscia cyfrowe 19, 113, 115
+ Wejscie 19 (Odryglowanie blokady: ,Zadanie otwarcia ostony”):

- Zadanie odryglowania blokady ostony bezpieczefstwa, aby mozna
byto wej$¢ do obszaru chronionego.

» Wejscie 113 (Obwadd sprzezenia zwrotnego):

Obwdd sprzezenia zwrotnego aktuatoréw (np. styczniki, regulatory

napedu, przetwornice, wyspy zaworowe itd.) jako dodatkowy warunek

poszczegolnych makr funkcyjnych.
» Wejscie 115 (RESET dla urzgdzenia sterowniczego do zatrzymywania
awaryjnego, dla indywidualnych czujnikéw i dla funkcji mutingu):

- Warunek ponownego uruchomienia po uruchomieniu urzadzenia
sterowniczego do zatrzymywania awaryjnego.

- Warunek ponownego uruchomienia czujnikow bezpieczenstwa,
podtgczonych do wejs¢ 110 111.

- Zadanie zaryglowania blokady ostony bezpieczenstwa po
opuszczeniu obszaru chronionego i zamknieciu urzadzenia
zabezpieczajgcego.

Funkcja mutingu jest zaimplementowana przez wejscia 11 do 18.
* Nieuzywane wejscia (MSP) nalezy ustawi¢ na kod 000.

Wyjscia sygnalizacyjne Y0, Y2, Y3

» Wyjscie sygnalizacyjne YO:
Wskazanie aktywnosci funkcji mutingu.

» Wyjscie sygnalizacyjne Y2:
Funkcja: Stop 0 i opdznienie wigczenia za posrednictwem bezpiecznego
regulatora czasowego np. do niespetniajgcego wymagan bezpieczenstwa
sterowania wejsciem eksploatacyjnym regulatoréw napedu / przetwornic
z funkcjg: Rampa zatrzymania awaryjnego / Szybki stop / Aktywacja
regulatora z rampg zatrzymania awaryjnego

» Wyjscie sygnalizacyjne Y3:
Do przekazywania informacji o btedzie z komunikatem o btedzie lub
ostrzezeniu z komunikatem ostrzegawczym wystepujgcym na
wyswietlaczu. Wyjscie sygnalizacyjne moze by¢ réwniez uzywane do
sterowania odpowiednig lampka sygnalizujgca btgd/ostrzezenie.

Bezpieczne wyjscia potprzewodnikowe Q0/QON
« Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia pétprzewodnikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (wartos¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund
* Funkcja dodatkowa, wybér przez podtagczong blokade: Prad roboczy
Tak/Nie

Bezpieczne wyjscia pétprzewodnikowe Q2, Q3
« Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia pétprzewodnikowe sg potgczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund

Bezpieczne wyjscia przekaznikowe QR1, QR2
« Stop 0 lub stop 1:
Wszystkie wyjscia przekaznikowe sg potaczone z bezpiecznym
regulatorem czasowym (Timer Off Delay).
Stop 0: Regulator czasowy = 0 sekund (warto$¢ domysina)
Stop 1: Regulator czasowy musi by¢ aktywnie ustawiony na 0 sekund
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Uzywane regulatory czasowe

TOF 0 | Czas op6znienia wytgczania dla Q0/QON | T0O 0,00
TOF 2 | Czas op6znienia wytgczania dla Q2 T02 0,00
TOF 3 | Czas op6znienia wytgczania dla Q3 TO3 0,00
TOF 4 | Czas opdznienia wytgczania dla QR1 T04 0,00
TOF 5 | Czas op6znienia wytgczania dla QR2 T05 0,00
TON 1 | Czas uruchomienia dla wyjscia Y2 TO6 0,00

Czas monitorowania dla MSP 1 TO7 10,00

(zatrzymanie awaryjne)

Czas monitorowania dla MSP 2 TO8 10,00

Czas stabilizacji dla MSP 1 T13 0,10

(zatrzymanie awaryjne)

Czas stabilizacji dla MSP 2 T14 0,10

Czas stabilizacji dla MSP 3 T19 1,00

(analogowe zatrzymanie awaryjne)
MUT 1 | Muting: Czas monitorowania T31 600
MUT 2 | Muting: Czas opdznienia wytgczania T20 5,00
MUT 3 | Muting: Czas funkcji override T21 5,00
MUT 4 | Muting: Czas tolerancji czujnika T22 0,50
MUT 5 | Muting: Czas tolerancji btedu T23 4,00

Opoznienie wigczenia dla wyjscia sygnalizacyjnego Y2 (112)
w przypadku bezposredniego sterowania blokadg ponownego
uruchomienia i aktywacjg regulatora jest wykorzystywane do
opdznionej aktywacji regulatora, np. w regulatorach napedu /
przetwornicach.

Nalezy przestrzega¢ wymagan zgodnie z EN 61496-1.

Funkcje override mozna zrealizowa¢ za pomocg przetgcznika
sterowania impulsowego, ktéry musi by¢ umieszczony
w miejscu, z ktdérego sg widoczne niebezpieczne miejsca.

Ustawi¢ jak najkrétszy czas monitorowania mutingu!

Opobznienie mutingu (czas opdznienia wytgczania) mozna
stosowac tylko wtedy, gdy materiat jest transportowany ze
strefy zagrozenia!

Ustawic jak najkrdtszy czas op6znienia mutingu, aby
natychmiast wytgczy¢ muting po opuszczeniu pola
ochronnego przez materiat.

Nie wolno stosowac¢ op6znienia wytaczania mutingu, gdy
czujniki mutingu sa zamontowane przed polem ochronnym
poza strefg zagrozenia!

Wartosci regulatora czasowego nalezy dostosowac
do konkretnej aplikacji. Nalezy uwzgledni¢ wymagania
normatywne.
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Opis funkcji: Muting

Muting jest to krotkotrwate zawieszenie dziatania zapory $wietinej
bezpieczenstwa, gdy wymaga tego cykl pracy. W tym celu do wejs¢
mutingu A1iA2 lub A2 i B1 lub B1 i B2 musi by¢ doprowadzone napiecie.
Muting mozna zrealizowa¢ tylko wtedy, gdy istnieje pewnos$¢, ze
podczas cyklu pracy nie jest mozliwy dostep do strefy zagrozenia lub
gdy nie odbywa sie Zaden niebezpieczny ruch. Jest to przypadek, gdy
materiat przechodzi przez pole ochronne zapory swietlnej bezpieczenstwa
w taki sposob, ze zaden obiekt nie moze dosta¢ sie do strefy zagrozenia
migdzy materiatem i zaporg Swieting bezpieczenstwa lub gdy nie odbywa
sie zaden niebezpieczny ruch. Rozréznienie miedzy transportowanym
materiatem i cztowiekiem lub wykrycie ruchu, ktéry nie jest niebezpieczny,
odbywa sie za pomoca co najmniej 2 niezaleznych od siebie czujnikow
mutingu.
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Sytuacja wyjsciowa

Pole ochronne jest wolne, co oznacza, ze bariera $wietina / kurtyna
$wietlna (AOPD) na wejsciach 14+15 nie jest przerwana, czujniki
mutingu A1/A2 (12+13) i B1/B2 (16+17) nie sa uruchomione, a pozostaty
obwod bezpieczenstwa (110+111 i 116+117) jest zamknigty.
Monitorowanie bezpieczenstwa zostato uruchomione przez wejscie 115
przy zboczu malejgcym.

Wyjscia mutingu sg ustawione (Q0 do Q3, QR1 do QR2).

Eksploatacja
a. Przedmiot wchodzi do systemu i najpierw uruchamia czujniki
mutingu A1/A2:
- Rozpoczyna sie czas monitorowania mutingu.
- Zostaje wigczona lampa mutingu (Y0).
- Wyj$cia mutingu pozostajg ustawione.
b. Bariera $wietlna (AOPD) zostaje przerwana:
- Czas monitorowania mutingu jest kontynuowany.
- Lampa mutingu (YO0) pozostaje wigczona.
- Wyjécia mutingu pozostajg ustawione.
c. Przedmiot dochodzi do obu czujnikéw mutingu B1/B2:
- Czas monitorowania mutingu jest kontynuowany.
- Lampa mutingu (Y0) pozostaje wigczona.
- Wyj$cia mutingu pozostajg ustawione.
d. Przedmiot opuszcza czujniki mutingu A1/A2:
- Czas monitorowania mutingu jest kontynuowany.
- Lampa mutingu (Y0) pozostaje wigczona.
- Wyj$cia mutingu pozostajg ustawione.
e. Przedmiot zwalnia zapore $wietlng (AOPD):
- Czas monitorowania mutingu jest kontynuowany.
- Lampa mutingu (YO0) pozostaje wigczona.
- Wyj$cia mutingu pozostajg ustawione.
f.  Przedmiot opuszcza czujniki mutingu B1/B2:
- Czas monitorowania mutingu zatrzymuje sie.
- Lampa mutingu (Y0) zostaje wytaczona z opéznieniem
za pomocg regulatora czasowego MUT 2.
- Wyj$cia mutingu pozostajg ustawione.

% SCHMERSAL
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Wystapienie btedu 1
a. Bariera Swietina (AOPD) zostaje przerwana:
- Wyjsécia mutingu zostajg wytaczone.
- Aktywacja bezpieczenstwa zostaje anulowana,
a ponowne uruchomienie uniemozliwione.
- Lampa sygnalizacji btedu (Y3) i lampa mutingu (YO0) nie $wieca.
Wystapienie biedu 2
a. Tylko jeden z czujnikéw mutingu (np. A1) jest pojedynczo uruchomiony:
- Wyjscia mutingu pozostajg ustawione.
- Rozpoczyna sie czas monitorowania mutingu (MUT 1).
- Rozpoczyna sie czas tolerancji czujnika mutingu (MUT 4).
b. Jeden z czujnikéw mutingu (np. A1) pozostaje pojedynczo uruchomiony:
- Uptynat czas tolerancji czujnika mutingu (MUT 4).
- Wyjscia mutingu zostajg wylgczone.
- Aktywacja bezpieczenstwa zostaje anulowana, a ponowne
uruchomienie uniemozliwione.
- Lampa sygnalizacji btedu (Y3) $wieci sie.
Wystapienie bledu 3
a. Podczas mutingu (eksploatacja, punkt 1 do 6):
- Btad po uptywie czasu monitorowania mutingu (MUT 1).
- Wyjscia mutingu zostajg wytaczone.
- Aktywacja bezpieczenstwa zostaje anulowana, a ponowne
uruchomienie uniemozliwione.
- Lampa sygnalizacji btedu (Y3) swieci sie.
- Lampa mutingu (Y0) zostaje wylgczona bez op6znienia.

Ustawianie reczne

a. Funkcje override mozna uruchomic¢ za pomoca sygnatu HIGH
na wejsciu override (18), a w razie potrzeby za pomoca nacisniecia
przycisku START/RESET, co oznacza, ze przedmiot ponownie
wychodzi z systemu.

- Wyjscia mutingu zostajg ustawione.
- W razie potrzeby lampa sygnalizacji ostrzezenia (Y3)

zostaje wylgczona.
INFORMACJA:
Funkcje override mozna przerwac w kazdej chwili za pomocg
sygnatu LOW na wejsciu override (18).
Dodatkowo wystepuje ograniczenie czasowe przez czas override,
ktére automatycznie przerywa sekwencje timeout. Oznacza to,
ze funkcja override musi zosta¢ zakonczona podczas czasu
override. Lampa mutingu (Y0) jest wylaczona podczas dziatania
funkcji override.

b. Jezeli czujniki mutingu i bariera $wietlna (AOPD) ponownie sg
wolne (sytuacja wyjéciowa), funkcja override zostaje zakoiczona
za pomocg sygnatu LOW na wejsciu override (18) i zostaje
przywrdcona sytuacja eksploatacji.
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Przyktad podtaczenia:
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8.2 Komunikaty o btedach, ostrzezenia i informacje o stanie

Btad -
Wybér trybu pracy

Btad -
Wykryto jednokanatowe
otwarcie

Btad -
Wytgcznik bezpieczenstwa
antywalentny

Btad -

Dwukanatowe sterowanie,
gdy wybrano uktad
jednokanatowy

Blad -
Sterowanie
wytgczonego czujnika

Btad -
Obwdd sprzezenia zwrotnego
(EDM)

Timeout -
Usterka wylgcznika
bezpieczenstwa

Btad -
Muting

Ostrzezenie -
Blokada nie rygluje sie

Ostrzezenie -
Otwarty obwod
bezpieczenstwa

Ostrzezenie -
Wejscie analogowe:
Zatrzymanie awaryjne aktywne

Ostrzezenie -
Konieczny RESET

Ostrzezenie -
Wejscie analogowe:
Odryglowanie nie jest
uaktywnione

Tryb reczny jest aktywny

% SCHMERSAL

Oba wejscia, do ktdrych jest podigczony przetgcznik trybu pracy, majg identyczny sygnat
(oba = HIGH lub oba = LOW).

W 2-kanatowym czujniku zostato wykryte 1-kanatowe wytgczenie. Ponowne uruchomienie
jest mozliwe dopiero po 2-kanatowym otwarciu i ponownym 2-kanatowym zamknigciu czujnika.

W 2-kanatowym czujniku ekwiwalentnym (2 zestyki NC) zostata stwierdzona antywalencja.
(Zamiast 2 identycznych sygnatéw jeden sygnat jest przeciwny, np. kanat A = HIGH

i kanat B = LOW)

LUB

W 2-kanatowym czujniku antywalentnym (1 zestyk NC i 1 zestyk NO) zostata stwierdzona
ekwiwalencja. (Zamiast 2 réznych sygnatdéw oba sygnaty s3 identyczne)

Wejscia czujnikdw (np. 12 i 13) zostaty ustawione jako czujnik 1-kanatowy (kod MSP, 3.
pozycja = 2). W wylgczonym nieparzystym wejsciu (tutaj 13) zostat wykryty sygnat HIGH.

Wejscia czujnikdw (np. 14 i 15) nie byty potrzebne dla obwodu bezpieczenstwa i zostaty
ustawione jako wytgczone. Na jednym wyjsciu lub na obu wyj$ciach zostat wykryty sygnat
HIGH.

Obwadd bezpieczenstwa zostat zamkniety, a bezpieczne wyjscia sg otwarte: Dla ponownego
uruchomienia monitorowania bezpieczenstwa brakuje sygnatu HIGH na odpowiednim wejsciu,
€0 oznacza, ze obwdd sprzgzenia zwrotnego wbudowanego aktuatora nie jest zamkniety.

Przesunigcie czasowe miedzy zmianami sygnatu obu kanatéw 2-kanatowego czujnika byto
wigksze niz ustawiony czas monitorowania.

Zostata wykryta usterka w przebiegu mutingu, ktéra prowadzita do zatrzymania
(patrz Wystgpienie btedu podczas mutingu). Usung¢ problem, uruchomic override
i potwierdzi¢ za pomocg START / RESET.

Podczas parametryzacji blokady bezpieczenstwa, np. za posrednictwem wejsS¢ 16 i 17:
Blokada (magnes) jest aktywowana, ale nie rygluje sie

Czes¢ lub wszystkie z podtgczonych czujnikdw nie jest/sg zamknigta(e).

Po przekroczeniu wartosci granicznych AlO-3 i Al1-3 zostata uruchomiona funkcja
zatrzymania awaryjnego i zostaty wytgczone bezpieczne wyjscia.

Obwodd bezpieczenstwa zostat zamkniety. Dla ponownego uruchomienia monitorowania
bezpieczenstwa brakuje START / RESET.

Podczas parametryzacji blokady bezpieczenstwa, np. za posrednictwem wejs¢ 16 i 17 i podczas
parametryzacji wartosci granicznych Al0-0 i Al1-0: Gdy wartos¢ jest nizsza od wartosci granicznej
Al0-0 i Al1-0, mozna odryglowac¢ blokade bezpieczenstwa za pomocg odpowiedniego wejscia.
Jezeli zostanie uruchomione zgdanie odryglowania za posrednictwem odpowiedniego wejscia

i warto$¢ nie jest nizsza od wartosci granicznej Al0-0 i Al1-0, pojawia sie¢ komunikat ostrzegawczy.

Na wejsciach, do ktorych jest podtaczony przetacznik trybu pracy, zostato wykryte potozenie
.Reczny”, tzn. 10 = LOW i I1 = HIGH.
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9. Deklaracja zgodnosci UE

Oryginat

Typ:

Opis elementu konstrukcyjnego:

Odnosne dyrektywy:

Zastosowane normy:

Jednostka notyfikowana
do badania typu:

Certyfikat badania typu WE:

Osoba upowazniona do sporzadzenia
dokumentaciji technicznej:

Miejscowos¢ i data wystawienia:

PROTECT-SELECT-H-PL

Deklaracja zgodnosci UE

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Méddinghofe 30

42279 Wuppertal

Niemcy

Internet: www.schmersal.com

Niniejszym o$wiadczamy, ze nizej wymienione elementy konstrukcyjne spetniaja wymagania podanych nizej
Europejskich Dyrektyw w zakresie koncepcji i konstrukciji.

Oznaczenie elementu konstrukcyjnego: PROTECT SELECT-CC "

n Oprogramowane wbudowane SYS: wersja 1.1.7 lub wyzsza

Sprzet: FOMP lub wyzsza

patrz klucz zamdwieniowy (wariant standardowy)

Wielofunkcyjne moduty bezpieczenstwa

Dyrektywa maszynowa 2006/42/EG
Dyrektywa o kompatybilnosci 2014/30/EU
elektromagnetycznej 2011/65/EU

Dyrektywa RoHS

EN ISO 13850:2015

EN ISO 13849-1:2015

IEC 61508 parts 1-7:2010

EN 62061:2005 + AC:2010 + A1:2013 + A2:2015

TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Am Grauen Stein, 51105 KdIn
Nr ident.: 0035

01/205/5352.01/19

Oliver Wacker
Méddinghofe 30
42279 Wuppertal

Wuppertal, 25. maja 2023

sl

Prawnie wigzacy podpis
Philip Schmersal
Dyrektor

$ SCHMERSAL

Aktualng deklaracje zgodnosci mozna pobra¢ w Internecie
pod adresem products.schmersal.com.

PROTECT SELECT OEM jest dostarczany

z oddzielng deklaracjg zgodnosci.

K.A. Schmersal GmbH & Co. KG
Maoddinghofe 30, 42279 Wuppertal

Niemcy

Telefon: +49 202 6474-0
Faks: +49 202 6474-100
E-mail:  info@schmersal.com
Internet: www.schmersal.com
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