Karta charakterystyki

MLG30A-0570R50801
MLG-2

SICK

KURTYNY POMIAROWE Sensor Intelligence.




MLG30A-0570R50801 | MLG-2

KURTYNY POMIAROWE

- f" Informacje do zamoéwienia
L =
Typ
MLG30A-0570R50801

= Y

(" 8

Pl

Rysunek moze sie roznié¢

ce¢
@ IO-Link
us L P

CA

Szczegbdtowe dane techniczne
Cechy

Wersja urzadzenia

Typ czujnika

Najmniejszy wykrywalny obiekt (MDO)
Odstep miedzy wigzkami

Rodzaj synchronizacji

Liczba wigzek

Wysokos¢ pola detekciji

Funkcje oprogramowania (domysine)

Q1

Q2/IN

Qs

Q4 / IN2

Programowanie metoda uczenia

Tryb pracy

Standard

Transparent

Odpornos¢ na pyt i Swiatto stoneczne

1)

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

Pro - rozszerzona funkcjonalnosé
Nadajnik/odbiornik

30 mm, 34 mm 223

30 mm

Przewaod

20

570 mm

Kontrola obecnosci
Wejscie uczenia (Teach-in)
Kontrola obecnosci
Kontrola obecnosci

Tryb standardowy

v
v
v

MDO (najmniejszy wykrywalny obiekt) przy wysokiej doktadnosci pomiaru.

2) MDO (najmniejszy wykrywalny obiekt) przy standardowej doktadnosci pomiaru.

3)

W zalezno$ci od odstepu miedzy wigzkami bez ustawienia wigzki krzyzowej.

1110461
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Funkcja

Wiazka krzyzowa
Blokowanie wigzek

Wysoka doktadno$¢ pomiaru

Zastosowania

Wyjscie przetaczajace

Interfejs danych

W zakresie dostawy

1)

<

Wykrywanie obiektow/szerokos¢ obiektuRozpoznawanie obiektowKlasyfikacja wysokoSciWykry-
wanie luk/wymiary lukiWymiar zewnetrzny/wymiar wewnetrznyPozycja obiektuPozycja otworu-
Definicja stref

Wykrywanie obiektowWykrywanie lukPomiar wysokosci obiektu (Objekth6henmessung)Pomiar
wymiaru zewnetrznegoPomiar wymiaru wewnetrznegoPomiar pozycji obiektuPomiar pozycji luki

1 x nadajnik (w rurce ochronnej IP69K)
1 x odbiornik (w rurce ochronnej IP69K)
1 x instrukcja montazu IP69K

1 x instrukcja szybkiego uruchomienia

MDO (najmniejszy wykrywalny obiekt) przy wysokiej doktadnosci pomiaru.

2 Mbo (najmniejszy wykrywalny obiekt) przy standardowej doktadnosci pomiaru.

3)
Mechanika/elektryka

Nadajnik swiatta

Diugosc fali

Napiecie zasilajace U,

Pobor pradu, nadajnik

Pobor pradu, odbiornik

Tetnienia resztkowe

Prad wyjSciowy ks

Obciazenie wyjSciowe, pojemnosciowe
Obciazenie wyjsciowe, indukcyjne
Czas inicjalizaciji

Wyjscie przetaczajace

Typ przylacza

Materiat obudowy

Wskazanie

Stopien ochrony

Uktady zabezpieczajace

Klasa ochrony
Masa
1)

2)
3)

Bez obcigzenia.
Bez obcigzenia przy 24 V.
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W zaleznosci od odstepu miedzy wigzkami bez ustawienia wiazki krzyzowe;j.

LED, Swiatto podczerwone
850 nm
DC19,2V...28,8V Y
56 mA 2

124 mA?

<5 Vg

100 mA

100 nF

1H

<1s

Push-Pull: PNP/NPN

Wtyczka M12, 5-pinowa, 0,39 m
Wtyk M12, 8 pin6éw, 0,39 m

Aluminium (kurtyna optyczna)

PMMA pleksiglas XT Food Contact DoC (rurki ochronne)
Polipropylen, stal nierdzewna 1.4404 (przewéd)

VA 1.4305 (element wyrownujgcy cisnienie)

Stal nierdzewna 1.4404 (zaslepki)

Stal nierdzewna V4A 1.4404 DIN EN 1672-2 (dtawnica kablowa)

LED

1P69K 2

Przytacza Uy z zabezpieczeniem przed zmiang polaryzacji
Wyjscie Q chronione przed zwarciem
Thumienie impulséw zaktécajgcych

Il
1,76 kg

Praca na zewnatrz tylko z zewnetrzng obudowa ochronna.
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Opcja
Nr pliku UL
1)

2)
3)

Bez obciazenia.
Bez obcigzenia przy 24 V.

Wydajnosé
Zasieg maksymalny
Zasieg minimalny
Zasieg roboczy
Czas odpowiedzi
1)
2) Bez duzej predkosci.

Interfejs komunikacyjny
10-Link

Predkos¢ przesytania danych
Maksymalna dtugos¢ przewodu
Czas cyklu

VendorID

DevicelD HEX

DevicelD DEC

Dtugos$¢ danych procesowych

Wejscia/wyjscia

Wyjscie cyfrowe

Liczba
Wejscie cyfrowe

Liczba
1)
ta)).

Dane dotyczace otoczenia

Odporno$é na wstrzasy

Odpornosé na drgania
EMC

Odporno$é na swiatto zewnetrzne

Temperatura otoczenia podczas pracy

Temperatura otoczenia podczas przechowy-
wania

1)
2)

Tryb Outdoor.
Odpornosé na Swiatto rownomierne: niebezposrednio.

Smart Task

Oznaczenie Smart Task

Obudowa ochronna IP69K

NRKH.E181493

Praca na zewnatrz tylko z zewnetrzng obudowa ochronna.

88m?Y
20m

6,3m

3,6 ms 2)

Brak rezerwy dla czynnikéw zewnetrznych i starzenia sie diody.

v, 10-Link V1.1
230,4 kbit/s (COM3)
20m

2,3 ms

26

800068

8388712

32 Byte (TYPE_2_V) ¥
4 x Q (10-Link)
Q1...Q4

4

In4, Ino

2

Ciagte udary 10 g, 16 ms, 1000 udaréw
Pojedyncze udary 15 g, 11 ms, 3 na kazdg o$

Drgania sinusoidalne 10-150 Hz5 g
EN 60947-5-2

Bezposrednie: 150.000 Ix b
Posrednie: 200.000 Ix ?

-20 °C...+55 °C

-40 °C...+70 °C

Logika podstawowa

W przypadku urzadzenia 10-Link Master z V1.0, powr6t do trybu z przeplotem Interleaved Mode (obejmujacego TYPE_1_1 (ProcessData) i TYPE_1_2 (On-request Da-
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Certyfikaty

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China-RoHS

Certyfikat cULus

10-Link

Bezpieczenstwa fotobiologicznego (IEC EN
62471)

Klasyfikacje

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901
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27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
27270910
EC002549
EC002549
EC002549
EC002549
39121528
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Rysunek wymiarowy

Front view Receiver Sender Front view
receiver sender
@50 (1.97) @50 (1.97) ® 50 (1.97) @50 (1.97)

23(0.91) ©30.5(12) | J \ | $30.5(1.2) 23(0.91) L
m
! i | < :
= Y ?
3
©
0 Y
o)
<
'}
)
N
™
@ @ ®
AY B?
Beam separation 2.5 mm 94.25 (3.71) 84.7 (3.33)
Beam separation 5 mm 95.5 (3.76) 83.6 (3.29)
Beam separation 10 mm 100.5 (3.96) 83.6 (3.29)
Beam separation 20 mm 100.5 (3.96)/110.5 (4.35)% 83.6 (3.29)
Beam separation 25 mm 115.5 (4.55) 83.6 (3.29)
Beam separation 30 mm 120.5 (4.74) 83.6 (3.29)
Beam separation 50 mm 140.5 (5.53) 83.6 (3.29)

U Distance: MLG-2 edge - first beam

2 Distance: MLG-2 edge - last beam

3 MLG20x-xx40: 100.5 mm
MLG20x-xx80: 110.5 mm

Wymiary w mm

@ pierwsza wigzka $wietlna

@® ostatnia wigzka

® wysokos¢ pola detekcji (patrz Dane techniczne)
@ Odstep miedzy wiazkami

® oS optyczna

® sygnalizacja stanu: dioda LED zielona, zétta, czerwona

@ Przytacze
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Typ przytacza i schemat potgczen Wiyk M12, 5-/8-pinowy, wyjScia przetgczajgce Q | YF2AP8-xxxPA4XLEAX

(przewdd podtaczeniowy IPGOK)

5 8
2 1 6 4
5
7 3
3 4 1 2

Sender Receiver
L AL
whl 2 Sync A ﬂ:—z SyncA
BU-3_(M) BU:3_(M)
lBK:4TEST BK!4Q1/C
_avlg Sync B ar! s Sync B
— ' : !
i!_é Qo/In1
R VT: 7 05
-Pﬁi—g Q4/In2

== =

@ Dotyczy: YF2AP8-250PA4XLEAX (2116447), YF2AP8-020PA4XLEAX (2111888)
@ W przypadku 8-pinowych przewodéw czujnik-element wykonawczy kolory zyt nie sa jednakowo znormalizowane. Dlatego nalezy
zwréci¢ uwage na przyporzadkowanie potaczen czujnika i kabla w odpowiedniej karcie charakterystyki.
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Przyporzadkowanie przytaczy

W::

SICKwm16-2 »..

—"a_.ﬂ_l— SICKmL6-2 +o

@ przewdd taczacy nadajnika (2096010)
@ Trojnik
® przewdd podtaczeniowy (6020664)

Mozliwosci ustawiania
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@ sygnalizacja stanu: dioda LED zielona, z6tta, czerwona
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Schemat elektryczny T-junction, PLC

I+ 1 BN T-Junction, 8-pin 1L
sy A 2 > 2 Test_In
M 3By 3 M
-
g oue 432K 4 QUC o
§ Sync_ B 5 > Gy =5 nc a
& | qz/iNt 6K 6 Q2/IN
@ 75 VT 7 @
® 8 0G 8 ®
N N NN NN
1 2 3 4 5
Tg=g¢
° . P°
L 0T
® 03/Q0A1/RS485_A Sender
@ 04/IN2/QA2/RS485_B
Schemat elektryczny T-junction, 10-Link-Master
L+ 1) BN T-Junction, 5-pin 1L
Sync_A 2 ) WH 2 (D
M 318U 5
= orc 4> 4 Que g
&% Sync_B 5 X Gy 5 ® E
L Q2/IN1 6 >+X 3
D 7>+ 0 =
@ s>¢
|
la N a NN o) r'\ n
1 2 3 4 5
° P
[ Ier

® 03/QA1/RS485_A

Sender
@ Q4/IN2/QA2/RS485_B
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Zalecane akcesoria

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu
ztgcza wtykowe i przewody

« Typ przylacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, kodowanie A SB0O-02F12-SM1 6053172
* Typ przylacza - glowica B: Gniazdo, M12, 8 pin6w, kodowanie A

* Typ przylacza - glowica C: Wtyk, M12, 7-pinowy, kodowanie A

* Opis: Nieekranowany

¢ Wskazowka: Do podiaczenia sterownika PLC

« Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pindw, prosty DOL-1208-GO5SMF 6020664
« Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem
* Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
.. ¢ Przewod: 5 m, 8 zyt, PVC
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, specjalny kod koloru, ekranowany

* Technika przyla i Koniec przewodu niezakonczony wtykiem
\ * Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A15-050U- 2096010
". a * Typ przylacza - glowica B: Wtyk, M12, 5 pindw, prosty, kodowanie A B5M2A15

* Typ sygnatu: Przew6d czujnika/elementu wykonawczego

¢ Przewéd: 5 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy

¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany

¢ Obszar zastosowania: Strefy nieobcigzone, Obszar smarowania olejem/Srodkiem smarnym, Ro-
bot, Tryb prowadnika kablowego

« Typ przylacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A- 2111888
» Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem P8-020PA4XLEAX
« Typ sygnatu: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego
(-\ ¢ Przewéd: 2 m, 8 zyt
2 ¢ Opis: Przewod czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany
* Obszar zastosowania: Tryb prowadnika kablowego, Robot

« Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pindw, prosty, kodowanie A YF2A- 2116447
* Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem P8-250PA4XLEAX
* Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
(-\ ¢ Przewod: 25 m, 8 zyt
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany
* Obszar zastosowania: Tryb prowadnika kablowego, Robot

* Typ przylacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pindw, prosty, kodowanie A YF2A- 2146858
 Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem PS-100PA4XLEAX
¢ Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
(-\ ¢ Przewéd: 10 m, 8 zyt
: ¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany
* Obszar zastosowania: Tryb prowadnika kablowego, Robot

« Typ przylacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A- 2146859
» Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem P8-200PA4XLEAX
« Typ sygnatu: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego
C ¢ Przewéd: 20 m, 8 zyt
2 ¢ Opis: Przewod czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany
* Obszar zastosowania: Tryb prowadnika kablowego, Robot

« Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 8 pindw, prosty, kodowanie A YF2A- 2146860
* Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem PS-400PA4XLEAX
* Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
(-\ ¢ Przewod: 40 m, 8 zyt
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, nieekranowany
* Obszar zastosowania: Tryb prowadnika kablowego, Robot
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urzgdzenia sieciowe

Systemy montazowe

Opis: Uchwyt ze stali nierdzewnej, obrotowy

Materiat: Stal nierdzewna

Szczegoly: Stal nierdzewna 1.4350, Stal nierdzewna 1.4301
Jednostka opakowania: 4 sztuk
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



