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BEZPIECZNE SYSTEMY SPRZEZENIA ZWROTNEGO

SICK

Sensor Intelligence.
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Rysunek moze sie roznic¢

(CO@

CA

Szczegbdtowe dane techniczne
Cechy

Zakres dostawy

Informacje do zamoéwienia

EDS35-2KFOA020A 1090710

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

Sruby montazowe M3 do wspornika antyrotacyjnego nie wchodzg w zakres dostawy.

Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa

Kategoria

Systematyczna zgodno$é

Szybkos¢ testowania

Maksymalna czestos¢ odczytu
Poziom zapewnienia bezpieczenstwa
Podstawa funkcji bezpieczenstwa

Rozdzielczos¢ zorientowana na bezpieczen-
stwo

Maksymalna réznica miedzy Safe Positio-
n oraz Safe Position 2

PFH (Srednie prawdopodobienstwo niebez-
piecznej awarii na godzine)

Twm (okres uzytkowania)

Doktadno$¢ zorientowana na bezpieczen-
stwo

1)

SICK.
2)

3)

W temperaturze otoczenia 60°C.

SIL 2 (IEC 61508), SILCL3 (IEC 62061) b

3 (EN ISO 13849-1:2015)

SC 3 (IEC61508)

24 h

216 us

PLd (EN ISO 13849-1:2015)

Bezpieczna pozycja bezwzgledna w systemie jednoobrotowym

13 bitow
3 przyrosty

33x10°2

20 lat(a)

0,135° ¥

W celu uzyskania szczegbtowych informacji na temat doktadnego zaprojektowania maszyny/urzadzenia nalezy skontaktowac sie z odpowiednim oddziatem firmy

Zapewniajaca bezpieczenstwo doktadnosé okresla maksymalng warto$¢ graniczna btedu pozycjonowania, z jaka moga byé obstugiwane funkcje bezpieczenstwa. Wy-

nika ona z zapewniajagcej bezpieczenstwo rozdzielczosci: (360° / 13 bitéw = 0,045°). Przyjeta w ramach planowania projektu doktadno$¢ pomiaru wynika z maksymal-
nej réznicy pomiedzy Safe Position 1 oraz Safe Position 2. Tym samym powstaje nastepujaca zaleznos¢ (zapewniajaca bezpieczernstwo doktadnosé pomiaru = liczba
przyrostoéw réznicy pomiedzy Safe Position 1 oraz Safe Position 2 * 0,045).

Wydajnosé

Pozycja

Y Zgodnie z norma DIN ISO 1319-1, potozenie gornej i doinej wartosci granicznej btedéw jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia syme-
trycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym ma te sama wartos¢.

2 Odchylenie standardowe powtérzenia zgodnie z norma DIN 1319-1:1995.
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Rozdzielczo$é na jeden obrét

Doktadno$¢ systemu

Szum sygnatu (o)

Liczba bezwzglednie rejestrowanych obrotow
Dostepny zakres pamigci

Zasada pomiaru

20 bit
+50" Y
+37?

il

8.192 Byte

Optyczna

b Zgodnie z norma DIN I1SO 1319-1, potozenie gornej i doinej wartosci granicznej btedow jest zalezne od sytuacji montazowej; podana warto$¢ dotyczy potozenia syme-
trycznego, tzn. odchylenie w kierunku gérnym i dolnym ma te sama warto$¢.

2)
Interfejsy
Przebieg kodu

Interfejs komunikacyjny

Czas inicjalizaciji

Pomiar zewnetrznej rezystancji temperatu-

rowej

1)
2)
techniczny.

Instalacja elektryczna

Typ przylacza

Napiecie zasilajace

Czas wiaczenia - rampa napiecia

Pobor pradu

1)
2)

Czas trwania rampy napiecia pomiedzy 0i 7,0 V.

Mechanika

Wykonanie watka

Rodzaj kotnierza/wspornik antyrotacyjny
Wymiary

Masa

Moment bezwiadnosci wirnika

Predkos¢ obrotowa pracy

Przyspieszenie katowe

Moment rozruchowy

Dopuszczalny statyczny przesuw watka
Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka

Trwatos¢ uzytkowa tozysk kulkowych

1)
2)

Rozszerzalnos¢ cieplna, montaz mechaniczny.
Dla wersji SIL2.
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Odchylenie standardowe powtérzenia zgodnie z normg DIN 1319-1:1995.

Rosnaco, przy obrocie watka. Zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara, patrzac w kierun-
ku ,A” (patrz rysunek wymiarowy)

HIPERFACE DSL®

<500 ms ¥

Wartosé 32-bitowa, bez znaku wartosci (1 Q) O ... 209.600 Q
2)

0Od momentu osiagnigcia dopuszczalnego napigcia roboczego.
Bez tolerancji czujnika; przy -40°C ... +160°C: NTC +-2K; PTC+-3K (KTY84-130/PT1000). Dodatkowa funkcja przeliczania z PT1000 na KTY84/130 - patrz opis

Wiyk, 4 piny
7V..12V

Maks. 180 ms

<150 mA 2

W przypadku uzycia zaproponowanego uktadu wejsciowego, zgodnie z opisem w podreczniku HIPERFACE DSL® (8017595).

Watek stozkowy
Wspornik antyrotacyjny
Patrz rysunek wymiarowy
<100¢g

5 gcm?

<12.000 min™

< 250.000 rad/s?

< 0,6 Ncm, +20 °C

+ 1 mm osiowe V)

+ 0,025 mm promieniowe 2

50 000 h przy 6000 min? (przy temperaturze kotnierza 70°C)
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Dane dotyczgce otoczenia

Zakres temperatury roboczej

Zakres temperatur przechowywania

Wzgledna wilgotno$é powietrza/kondensa-
cja wilgoci

Odpornos¢ na wstrzasy

Zakres czestotliwosci odpornosci na drga-
nia
EMC

Stopien ochrony

1)

tury wewnetrznej enkodera wynoszacej 125°C.
2)

-40 °C... +115 °c ¥
-40 °C ... +125 °C, bez opakowania

90 %, Roszenie niedopuszczalne

100 g, 6 ms (wg EN 60068-2-27)
50 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

Wg normy EN 61000-6-2: 2016, EN 61000-6-4: 2006, IEC 6100-6-7: 2014 2

IP40, przy zamknietej pokrywie i podtgczonym kontrawtyku (IEC 60529-1)

Przy standardowym potgczeniu termicznym miedzy kotnierzem silnika i wspornikiem antyrotacyjnym enkodera. Zabronione jest przekraczanie maksymalnej tempera-

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna jest gwarantowana zgodnie z podanymi normami, jesli system sprzezenia zwrotnego, przy podtaczonym kontrawtyku, jest pota-

czony poprzez ekran przewodu z centralnym punktem uziemienia regulatora silnika. Przy zastosowaniu innych sposobéw ekranowania uzytkownik musi przeprowadzi¢

wiasne testy. Urzadzenie klasy A.
Certyfikaty

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China-RoHS

Certyfikat EC-Type-Examination

Information according to Art. 3 of Data Act
(Regulation EU 2023/2854)

Klasyfikacje
ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901

S S S S SN SN s

27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27273805
27273901
27273901
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486
41112113
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Rysunek wymiarowy

9+0.1
035"
$3.1+0.05 (0.12)

AN
A

|

1
IH

1

max. 46.3 (1.82)

37.4+0.2 (1.47)
40.6+0.2 (1.60)

22.6+£0.05
(0.1)

max. 36 (1.42)

Wymiary w mm

@ tozyskowanie watka enkodera

® Sruba z them walcowym Torx 15

® punkt pomiarowy drgan

@ punkt pomiarowy temperatury roboczej

Przyporzgdkowanie stykéw Przyporzadkowanie przytaczy: czujnik temperatury

2 1

Typ przytacza: K
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Zalecane akcesoria

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu
Systemy montazowe

= « Opis: Sruby z powtoka Precote 85-8; M4*48 (4093779) BEF-MK-S09 2103244
* Jednostka opakowania: 500 sztuk

-y « Opis: Sruby z powtoka Precote 85-8; M4*48 (4093779) BEF-MK-S10 2103272
* Jednostka opakowania: 100 sztuk

-y « Opis: Sruby z powtoka Precote 85-8; M4*48 (4093779) BEF-MK-S11 2103274
¢ Jednostka opakowania: 10 sztuk

ztgcza wtykowe i przewody
Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 4 piny, prosty DOL-0B0O2-GOM3AC2 2108944
Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakorniczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
Przewéd: 0,36 m, 2 zyly

Opis: HIPERFACE DSL®, skrecany, ekranowany

/

~ Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 4 piny, prosty DOL-0B02-GOM2XC2 2079920
Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakonczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
Przewéd: 0,2 m, 2 zyty

Opis: HIPERFACE DSL®, nieekranowany

é |
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



