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Informacje do zamoéwienia

Nr artyat

LMS4111R-13000 1091423

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

(€ s

Szczegbdtowe dane techniczne

Cechy

Obszar zastosowan Indoor

Okno odczytu Po stronie czotowej

Zrédto Swiatta Widzialne $wiatto czerwone (660 nm)
Klasa lasera 2 (IEC 60825-1:2014, EN 60825-1:2014)
Kat otwarcia

Poziomo 70°
Czestotliwos¢ skanowania 600 Hz

Rozdzielczosé katowa
Poziomo 0,0833°
Zakres pracy 0,7m..3m
Zasieg
Przy remisji 2% 2,3 m
Przy remisji 3,5% 3 m

W przypadku wspétczynnika remisji 10% 3 m
Mechanika/elektryka
Typ przylacza 1 x M12, wtyk 5-pinowy (Power + |/0 + Sync)

1 x M12, 8-pinowe ztgcze zenskie (Ethernet)
1 x M12, gniazdo 5-pinowe (Encoder + |/0)

Napiecie zasilajace 24V DC, £25%

Pobor mocy < 16 W, faza rozruchu maks. 29 W
Prad wyjsSciowy <100 mA

Materiat obudowy Odlew cisnieniowy ze stopu aluminium
Kolor obudowy Jasnoniebieski (RAL 5012)

Stopien ochrony IP65

Klasa ochrony 1l

Bezpieczenstwo elektryczne IEC 61010-1:2011

Masa 2,4 kg

Wymiary (di. x szer. x wys.) 192 mm x 130 mm x 107 mm
MTBF 80 lat(a)
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Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

MTTFp > 100 lat(a)

Wydajnosé

Czestotliwosc skanowania/odswiezania 504.600 punktéw pomiarowych/s

Czas odpowiedzi 24,8 ms

Wykrywane ksztalty obiektow Niemal dowolny

Btad systematyczny +1,5mm?Y

Btad statystyczny 25mm Y

Zintegrowana aplikacja Wyprowadzanie danych pomiarowych

Filtr Filtr prostokatny
Filtr krawedziowy
Filtr mediany

Kompensacja potysku
Filtr warto$ci Sredniej

1 24 : 22 . 2 .
) Typowa wartos¢; rzeczywista wartoS¢ jest zalezna od warunkow otoczenia.

Interfejsy
Ethernet v , TCP/IP, UDP/IP
Funkcja Wyprowadzenie danych pomiarowych (odlegtosé, RSSI, kat)
Predkos¢ przesytania danych 100 Mbit/s ... 1.000 Mbit/s, Pétdupleks/petny dupleks
Wejscia dwustanowe 2
Encodereingange 2 (faza A, faza B)
Wyjscia dwustanowe 3
Synchronisationseingange/-ausgange 1 (Master / Slave)
Wskazania optyczne 4 LEDs
Program konfiguracyjny SOPAS ET
Maksymalna czestotliwosé enkodera Max. 50 kHz

Dane dotyczace otoczenia
Remisja obiektu 3,5%...300 %
Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC) EN 61000-6-3:2007+A1:2011 / IEC 61000-6-3:2006+AMD1:2010

Odporno$é na drgania EN 60068-2-6:2007
0dpornos$¢é na wstrzasy EN 60068-2-27:2008
Temperatura otoczenia pracy 10 °C..+50 °c ¥
Temperatura sktadowania -20 °C...+70 °C

Dopuszczalna wzgledna wilgotnosc¢ powie- < 90 %, bez kondensacji
trza

0dpornosé na Swiatto zewnetrzne 2.000 Ix

Y Initialisierungsphase: 0 °C ... 50 °C.

0goblne wskazowki

Wskazowka dotyczaca stosowania Czujnik nie jest elementem zabezpieczajacym w rozumieniu aktualnie obowigzujacych norm
bezpieczenstwa dla maszyn.

Certyfikaty

EU declaration of conformity v
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UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity
China-RoHS
certyfikat cTUVus
Klasyfikacje
ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0

ETIM 6.0

ETIM 7.0

ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901

S S S S

27270990
27270990
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
EC002550
EC002550
EC002550
EC002550
41111615

Karta charakterystyki | 2025-08-17 06:27:08

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia



LMS4111R-13000 | LMS4000
CZUJNIKI 2D LIDAR

Rysunek wymiarowy
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Wymiary w mm

@ interfejsy, typy i liczba moga sie réznié
® obszar nadawania

® obszar odbioru

@ Kat otwarcia

® otwor regulacyjny

® Punkt zerowy pomiaru odleglosci
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Wykres obszaru roboczego

Scanning range in m (ft)
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Scanning range in m (ft)

. Working range 0.7 mto 3 m

Gigabit Ethernet

4 5
3 6

2 7
1 8
M12, 8-pinowe gniazdo wtykowe, kodowanie X (Gigabit Ethernet)
@® TRDO_P

® TRDO_N

® TRD1_P

@® TRD1_N

® TRD3_P

® TRD3_N

@ TRD2_P
TRD2_N

Przyporzadkowanie stykow Enkoder

3 4
5

2 1

Gniazdo wtykowe M12, 5-pinowe, kodowanie A
®24VDC+25%
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® Enkoder B
® GND

@® Enkoder A
® IN1/0UT1

Przyporzgdkowanie stykéw Power

4 3
5

1 2

wtyk M12, 5-pinowy, kodowanie A
®24VDC+25%

® SYNC

® GND

® IN2/0UT2

® 0UT4

Zalecane akcesoria

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu

ztgcza wtykowe i przewody

« Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A85-050U- 2096119
\\ Typ przytacza - gtowica B: Wtyk, M12, 5 pin6w, prosty, kodowanie A B6M2A85
® e * Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
¢ Przewéd: 5 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, ekranowany

¢ Obszar zastosowania: Strefy nieobcigzone, Obszar smarowania olejem/Srodkiem smarnym, Ro-
bot, Tryb prowadnika kablowego

« Typ przylacza - gtowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A25-050U- 2095733
* Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem BBXLEAX
" « Typ sygnatu: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego
{s‘  Przewéd: 5 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy
¢ Opis: Przewod czujnika/elementu wykonawczego, ekranowany
* Obszar zastosowania: Strefy nieobcigzone, Obszar smarowania olejem/srodkiem smarnym, Ro-
bot, Tryb prowadnika kablowego

« Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pindw, prosty, kodowanie A YF2A25-020U- 2145583
« Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem B6XLEAX
¢ Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
¢ Przewod: 2 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, ekranowany
¢ Obszar zastosowania: Strefy nieobcigzone, Obszar smarowania olejem/Srodkiem smarnym, Ro-
bot, Tryb prowadnika kablowego

* Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, M12, 5 pinéw, prosty, kodowanie A YF2A25-010U- 2145582
* Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem B6XLEAX
¢ Typ sygnatu: Przewod czujnika/elementu wykonawczego
¢ Przewéd: 1 m, 5 zyt, PUR, bezhalogenowy
¢ Opis: Przewdd czujnika/elementu wykonawczego, ekranowany
* Obszar zastosowania: Strefy nieobcigzone, Obszar smarowania olejem/Srodkiem smarnym, Ro-
bot, Tryb prowadnika kablowego

« Typ przylacza - glowica A: Wiyk, M12, 8 pinéw, prosty, Kodowanie X YM2X18-050E- 2106259
‘é ‘. * Typ przytacza - glowica B: Wtyk, RJ45, 8 pindw, prosty G1MRJAS

Typ sygnatu: Ethernet, Gigabit Ethernet

¢ Przewéd: 5 m, 8 zyt, PUR, bezhalogenowy

* Opis: Ethernet, ekranowanyGigabit Ethernet

* Obszar zastosowania: Obszar smarowania olejem/Srodkiem smarnym

2025-08-17 06:27:08 | Karta charakterystyki

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia


https://www.sick.com/LMS4000
http://www.sick.com/2096119
http://www.sick.com/2096119
http://www.sick.com/2096119
http://www.sick.com/2095733
http://www.sick.com/2095733
http://www.sick.com/2095733
http://www.sick.com/2145583
http://www.sick.com/2145583
http://www.sick.com/2145583
http://www.sick.com/2145582
http://www.sick.com/2145582
http://www.sick.com/2145582
http://www.sick.com/2106259
http://www.sick.com/2106259
http://www.sick.com/2106259

LMS4111R-13000 | LMS4000

CZUJNIKI 2D

LIDAR

Krotki opis

Zasilacze sieciowe i przewody sieciowe

Napiecie wejsciowe: 100 V AC ... 240 V AC
Napiecie wyjsciowe: 24 V DC
Prad wyjsciowy: 2,1 A

Systemy montazowe

Enkoder z kotem

»

Opis: Uchwyt do profilu ltem

pomiarowym

Obwod kota pomiarowego: 300 mm

Powi hnia kota pomiarowego: O-ring NBR70

Interfejs komunikacyjny: 10 V ... 32 V, Przyrostowy, HTL, Push pull
Napiecie zasilajace: 10V ... 32V

Liczba impulséw na obrét: 1.500

Typ przytacza: Wtyk, M12, 5 pindw, promieniowe

Rozdzielczosé impulsy/mm: 5

Cecha wyrozniajaca: Wtyk M12, 5 pindw

Typ Nr artykutu
PS50W-24V 7028789
Uchwyt do usta- 2030421

wienia potozenia

DFV60B-22EZ0-S03 1051292
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



