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PALLOC-VS | PALLOC
SYSTEMY STEROWANIA RUCHEM ROBOTOW

Informacje do zamoéwienia

Typ Nr artykutu

PALLOC-VS 1139985

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

Rysunek moze sie roznié¢

(€ eh

Szczegbdtowe dane techniczne

Cechy

Wersja produktu Visionary-S AP

Przyktadowe pole widzenia 1,6 mx1,3m

Klasa lasera 1 (IEC 60825-1:2014) ¥
EN 60825-1:2014+A11:2021

Zasada lokalizacji Sieci neuronowe Deep Learning

Cechy systemu Autonomiczny czujnik na bazie funkcji Deep Learning do lokalizacji czeSci z kolorowym obrazo-
waniem 3D

Technologia Stereoskopia zdje¢ 3D

Odstep roboczy 1,2m..3,5m

Kat detekcji 60° x50°

Rozdzielczosé katowa 0,094° x 0,098°

Oswietlenie Zintegrowany

Kolor oswietlenia Podczerwien, Laser, Swiatto niewidzialne, 808 nm

Opis PALLOC SensorApp z wytrenowang wstepnie siecig neuronowa oraz licencjg na oprogramowa-

nie, preinstalowana aplikacja na urzadzeniu

Y Odpowiada normie 21 CFR 1040.10 i 1040.11 z wyjatkiem odstepstw od IEC60825-1 Ed. 3. zgodnie z Laser Notice No. 56 z dnia 08 maja 2019 r.

Mechanika/elektryka

Napiecie zasilajace 24V DC+15%

Pobor mocy 19 W, typowy (bez wejsé/wyjsé cyfrowych)

Kolor obudowy Niebieski, czarny

Wymiary, system (di. x szer. x wys.) 162 mm x 93 mm x 78 mm (bez zeber chtodzacych)
Masa 1,7 kg, bez zeber chtodzacych

Stopien ochrony IP67

Klasa ochrony 1l

Przytacza Zasilanie / 1/0: M12, 17-pinowe, kodowanie A
Gigabit Ethernet: M12 8-pinowe, kodowanie X

Wartos¢ szczytowa pradu 3A
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http://www.sick.com/1139985
http://www.sick.com/1139985
https://www.sick.com/PALLOC
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Wydajnosé

Czas lokalizacji

Doktadnosé lokalizaciji

Wielkos$é czesci

Liczba pikseli
Opoznienie przy wiaczaniu
Procesor

1)

sora.

Interfejsy

Interfejs uzytkownika
Wskazania optyczne

Zapis i odczyt danych

Dane dotyczace otoczenia

Temperatura otoczenia podczas pracy

Temperatura otoczenia podczas przechowy-
wania

Odporno$é na udary
Odpornos¢ na drgania
Odpornos¢ na Swiatto zewnetrzne

Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC)

0goblne wskazowki
Wstepna kalibracja

Montaz

Certyfikaty
EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity

China-RoHS

Klasyfikacje
ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
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1 s (Fast Mode, robot zamontowany w odlegtosci 1,2 m)
3 s (Long distance Mode, montaz stacjonarny w odlegtosci 1,5 do 3,5 m)

<+/-5mmi<+/-1° (typowo)

> 100 x 100 mm w odlegtosci 1,2 m
> 250 x 250 mm w odlegtosci 3,5 m

640 px x 512 px

< 20 s (typowo)

1,2 GHz, 4 x ARM Cortex A72 ¥

Niektore zasoby procesora sg wymagane do przetwarzania wewnetrznego. Aktualne wykorzystanie procesora jest wySwietlane w SICK AppStudio w monitorze proce-

Serwer sieciowy
2 Diody LED sygnalizujgce stan

Zapis obrazéw i danych przy uzyciu karty pamieci microSD i zewnetrznego serwera FTP

0 °C... +40 °C, bez zeber chtodzacych

-20 °C...+70 °C

EN 60068-2-27
EN 60068-2-6, EN 60068-2-64
< 40 Klx, Swiatto stoneczne

EN 61000-6-2:2005-08, EN 61000-6-3:2007-01

v

Robot lub czujnik zamontowany stacjonarnie

S N

27381501
27381501
27381590
27381590
27381590
27381590
27381590
27381590
27381590
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ECLASS 11.0 27381591
ECLASS 12.0 27381591

Rysunek wymiarowy
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Wymiary w mm

@ Zasilanie / 1/0: M12, 17-pinowe, kodowanie A

®@ wskaznik urzadzenia

® wskaznik aplikacji

@ wskazniki statusu potgczenia Ethernet

® Gigabit Ethernet: M12 8-pinowe, kodowanie X

® otwor gwintowany M6, gtebokoS¢ 7 mm (2x), do mocowania
@ interfejs serwisowy

0$ optyczna

©® interfejs uchwytu

mocowanie uchwytu

@ otwor gwintowany M6, gteboko$¢ 10 mm (3x), do mocowania
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Przytacze: Power / 1/0

3 2
4\/\/12
N
12\.! _‘-£11

16
14 ——X f j—— 10
6
15%\/%2
7

Zasilanie / 1/0: M12, 17-pinowe, kodowanie A

@ GND - masa odniesienia

@ Napiecie zasilajgce

® CAN L - zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczyé z VCC!

@ CAN H- zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczyé z VCC!

® TD+ (RS-422/485) host - zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczyé z VCC!

® TD- (RS-422/485) host, TxD (RS-232), host - zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczy¢ z VCC!
@ TxD (RS-232), Aux - tylko serwis

RxD (RS-232), Aux - tylko serwis

(® SENS GND - GND dla wejsé odizolowanych elektrycznie

SENS IN1 - wejScie przetaczajgce, odizolowane elektrycznie

@ RD+ (RS-422) host - zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczy¢ z VCC!

@ RD- (RS-422/485) host, RxD (RS-232), Host - zarezerwowane, niewykonane. NIE tgczy¢ z VCC!
@ INOUT 1 - programowalne wejScie/wyjscie cyfrowe

INOUT 2 - programowalne wejscie/wyjscie cyfrowe

@® SENS IN2 - wejScie przetaczajgce, odizolowane elektrycznie

INOUT 3 - programowalne wejscie/wyjscie cyfrowe

@ INOUT 4 - programowalne wejScie/wyjScie cyfrowe

Gigabit Ethernet

4

5
3 6

2 7
1 8
Gigabit Ethernet: M12 8-pinowe, kodowanie X
@ TRDO_P

® TRDO_N

® TRD1_P

® TRD1_N

® TRD3_P

® TRD3_N

@ TRD2_P
TRD2_N
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



