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BEZPIECZNE SYSTEMY SPRZEZENIA ZWROTNEGO
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Sensor Intelligence.
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Rysunek moze sie roznic¢

CeEnp

UK
CA

Szczegobtowe dane techniczne

Cechy
Produkt specjalny

Cecha wyrozniajaca

Standardowe urzadzenie referencyjne

Zakres dostawy

1)

Informacje do zamoéwienia

EKM36-2KFOB0S14 1103060

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

v

Potgczenie niskoomowe miedzy potencjatem obudowy i masg 4
Hybrydowe tozyska kulkowe

EKM36-2KFOB020A,1084236

Sruby montazowe M3 do wspornika antyrotacyjnego nie wchodza w zakres dostawy.

W przypadku wysokich temperatur oraz duzych obcigzer zwigzanych z udarami i drganiami, enkodery z tozyskami hybrydowymi, w przeciwienstwie do tozysk stalowy-

ch, moga cechowac sie mniejsza dostepnoscia eksploatacyjna. Uzytkownik musi przeprowadzi¢ odpowiednie testy.

Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa

Kategoria

Szybkos¢ testowania

Maksymalna czestosé odczytu
Poziom zapewnienia bezpieczenstwa

Rozdzielczosé zorientowana na bezpieczen-
stwo

PFH (Srednie prawdopodobienstwo niebez-
piecznej awarii na godzine)

Twm (okres uzytkowania)

MTTFp (Sredni czas do niebezpiecznej awa-
rii)

SIL 2 (IEC 61508), SILCL2 (EN 62061)
3 (EN ISO 13849)

1h

200 us

PL d (EN ISO 13849)

Kanat 1 = 20 bity, kanat 2 = 9 bitéw

4x1082

20 lat(a) (EN ISO 13849)

500 lat(a) (EN ISO 13849)

LY W celu uzyskania szczegbtowych informacji na temat doktadnego zaprojektowania maszyny/urzadzenia nalezy skontaktowac sie z odpowiednim oddziatem firmy

SICK.
2)

Wydajnosé

Pozycja

Rozdzielczos¢ na jeden obrot
Szum sygnatu (o)

Liczba bezwzglednie rejestrowanych obrotéw

Podane wartosci odnosza sie do pokrycia diagnostycznego na poziomie 90%, ktdry musi by¢ osiggany przez zewnetrzny uktad napedowy.

20 bit
+ 4" (patrz wykresy ,Szum sygnatu” i ,Tlumienie”)

4.096
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Dostepny zakres pamigci 8.192 Byte
Krok pomiarowy na obrét 1.048.576

Zasada pomiaru Optyczna

Interfejsy
Kodowanie wartosci bezwzglednej

Przebieg kodu

Interfejs komunikacyjny

Czas inicjalizacji

Pomiar zewnetrznej rezystancji temperatu-

rowej
1)
Instalacja elektryczna

Typ przylacza

Napiecie zasilajace

Czas wiaczenia - rampa napiecia

Zalecane napiecie zasilajagce

Pobor pradu

Czestotliwosé wyjSciowa - cyfrowa wartosé

pozycji

1)
2)

Czas trwania rampy napiecia pomiedzy Oi 7,0 V.

Mechanika

Wykonanie watka

Rodzaj kotnierza/wspornik antyrotacyjny
Wymiary

Masa

Moment bezwiadnosci wirnika

Predkos¢ obrotowa pracy

Przyspieszenie katowe

Moment obrotowy roboczy

Moment rozruchowy

Dopuszczalny statyczny przesuw watka

Dopuszczalny dynamiczny przesuw watka

Trwatos¢ uzytkowa tozysk kulkowych
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Binarny

Rosnaco, przy obrocie watka. Zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara, patrzac w kierun-

ku ,A” (patrz rysunek wymiarowy)
HIPERFACE DSL®

Max. 500 ms )

Warto$¢ 32 bity, bez znaku wartosci (1 Q) O ... 209.600 Q
W zakresie temperatur -40°C ... +160°C: NTC +-2K; PTC+-3K

0Od momentu osiaggnigcia dopuszczalnego napigcia roboczego.

Wtyk, 4 piny
7V..12V
Maks. 180 ms

8V

< 150 mA (patrz wykres poboru pradu) 2)
0 kHz ... 75 kHz

W przypadku uzycia zaproponowanego uktadu wejsciowego, zgodnie z opisem w podreczniku HIPERFACE DSL® (8017595).

Watek stozkowy

Wspornik antyrotacyjny

Patrz rysunek wymiarowy

0,1 kg

4,5 gcm?2

<9.000 min™

< 500.000 rad/s2

0,2 Ncm

0,3 Nem

+ 0,1 mm, £ 0,5 mm promieniowe, osiowe

+ 0,05 mm promieniowe
+ 0,1 mm osiowe

3,6 x 10”9 obrotéw
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Dane dotyczgce otoczenia

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur przechowywania

Wzgledna wilgotnosé powietrza/kondensa-
cja wilgoci

Odpornos¢ na wstrzasy

Zakres czestotliwosci odpornosci na drga-
nia
EMC

Stopien ochrony

1)

tury wewnetrznej enkodera wynoszacej 125°C.
2)

3)

Bez opakowania.

-20 °C ... +115 °c ¥

-40 °C... +125 °C?

90 %, Roszenie niedopuszczalne

100 g, 6 ms (wg EN 60068-2-27)
50 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

Wg EN 61000-6-2, EN 61000-6-4 i IEC 61326-3 3

IP40, przy podtaczonym kontrawtyku i zamknietej pokrywie (IEC 60529-1) 4

Przy standardowym potgczeniu termicznym miedzy kotnierzem silnika i wspornikiem antyrotacyjnym enkodera. Zabronione jest przekraczanie maksymalnej tempera-

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna jest gwarantowana zgodnie z podanymi normami, jesli system sprzezenia zwrotnego silnika jest zamontowany w obudowie prze-

wodzacej prad elektryczny, ktora jest potaczona poprzez ekran przewodu z centralnym punktem uziemienia regulatora silnika. Réwniez przytacze GND (O V) obwodu na-
piecia zasilajgcego jest tam pofaczone z uziemieniem. Przy zastosowaniu innych sposob6w ekranowania uzytkownik musi przeprowadzi¢ wiasne testy.

4)
Certyfikaty

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China-RoHS

Certyfikat EC-Type-Examination
Information according to Art. 3 of Data Act
(Regulation EU 2023/2854)
Klasyfikacje

ECLASS 5.0

ECLASS 5.1.4

ECLASS 6.0

ECLASS 6.2

ECLASS 7.0

ECLASS 8.0

ECLASS 8.1

ECLASS 9.0

ECLASS 10.0

ECLASS 11.0

ECLASS 12.0

ETIM 5.0

ETIM 6.0

ETIM 7.0

ETIM 8.0

UNSPSC 16.0901

Przy podtaczonym kontrawtyku i zamknigtej pokrywie.

N S S S S S s

27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27273805
27273901
27273901
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486
41112113
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Rysunek wymiarowy

max.41 max.38
l;abel ((fble);d tand
emperafturwidersrani
(Temp.resistor) b1 —%
TR |
‘ [¥a) D |
B T T T 7’@’7’7’ B TE— o o
\ H
: 8 |15
!
7.2 31
Kabel (Cable)
Kommunikation
(Communication)
Wymiary w mm
Przyporzgdkowanie stykéw Przyporzadkowanie przytgczy: czujnik temperatury
2 1
STYK Sygnat Objasnienie
1 T+ Przytacze termistora
2 T Przytacze termistora (masa)
Zalecana Srednica zewnetrzna zestawu przewodow plecionych: 2,2 mm + 0,1 mm
Zalecany przeciwwtyk: Harwin M80-8990205
Zalecane akcesoria
Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu
Systemy montazowe
* Opis: Przyrzad montazowy BEF-MW-EKX36 2060224

* Przeznaczone do: Typ przytacza T, J, K
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Krotki opis Typ Nr artykutu

ztgcza wtykowe i przewody

Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 2 piny, prosty DOL-0B0O2-GOM2XC1 2062083
Typ przytacza - gtowica B: Koniec przewodu niezakonczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
Przewéd: 0,2 m, 2 zyly

Opis: HIPERFACE DSL®, skrecany, nieekranowany

Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 4 piny, prosty DOL-0B02-GOM3AC2 2108944
Typ przytacza - glowica B: Koniec przewodu niezakonczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
Przewéd: 0,36 m, 2 zyly

Opis: HIPERFACE DSL®, skrecany, ekranowany

@

o Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 2 piny, prosty DOL-0B02-GOM3XC1 2091818
Typ przytacza - gtowica B: Koniec przewodu niezakonczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
¢ Przewod: 0,3 m, 2 zyly

Opis: HIPERFACE DSL®, skrecany, nieekranowany

ff

e « Typ przytacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 2 piny, prosty DOL-0B02-GOM4XC1 2086286
‘-'x..\‘:-\___ « Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
¢ Przewéd: 0,4 m, 2 zyly

Opis: HIPERFACE DSL®, skrecany, nieekranowany
» Typ przylacza - glowica A: Gniazdo, Przewdd pleciony, 4 piny, prosty DOL-0B03-GOM4XC1 2087314
e * Typ przylacza - glowica B: Koniec przewodu niezakoriczony wtykiem

Typ sygnatu: HIPERFACE DSL®
¢ Przewéd: 0,43 m, 2 zyty

Opis: HIPERFACE DSL®, ekranowany
¢ Wskazowka: Przewdd pleciony nieizolowany
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



