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PICS150-01000 LOC Prime | picoScan100
CZUJNIKI 2D LIDAR

Informacje do zamoéwienia

Typ Nr artykutu

PICS150-01000 LOC Prime 1141396

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

UK
CA

Szczegbdtowe dane techniczne

Cechy
Obszar zastosowan Indoor, Outdoor
Opis picoScan150 wiacznie z oprogramowaniem do okreslania pozycji platform mobilnych na pod-
stawie konturéw i kodéw oraz z Virtual Line Navigation
Wariant Standard (bez konfiguracji wstepnej)
Zasada pomiaru HDDM™
Zrodto Swiatta Podczerwieri (905 nm)
Klasa lasera 1 (IEC 60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021)
Kat otwarcia
Poziomo 276°
Czestotliwosé skanowania 15 Hz
20 Hz
25 Hz

W zaleznosci od Dynamic Sensing Profile b
Rozdzielczosé katowa
Poziomo 0,1°, przy 20 Hz
0,25°, przy 40 Hz

Jednostka pola skanowania 38 4L

Zakres pracy 0,05m..60m "
Strefa martwa Om...0,05m
Zasieg

W przypadku remisji 90% i 10 kix 47 m
W przypadku remisji 10% i 10 kix 25 m

Wielkosé plamki Typowa rozbieznosé: 4,8 mrad
Na ostonie uktadu optycznego: 8 mm

Liczba analizowanych ech 3

b Szczegbty, patrz wykres zakresu roboczego w obszarze Rysunki techniczne.

Mechanika/elektryka

Typ przylacza 2 x Wtyk okragty M12
Wtyk systemowy Patrz Wtyczka systemowa 2130754, zamontowany do tytu

Y Przy podtgczonej wtyczce systemowej.

Karta charakterystyki | 2025-08-22 06:31:58

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia


http://www.sick.com/1141396
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Napiecie zasilajace

Pobor mocy

Prad wyjsciowy

Materiat obudowy

Kolor obudowy

Ostona elementu optycznego

Stopien ochrony

Klasa ochrony
Bezpieczenstwo elektryczne
Masa

Wymiary (di. x szer. x wys.)
Element napowietrzajacy

MTBF

Y Przy podtgczonej wtyczce systemowej.

9VDC..30VDC

Typ. 4,5 W, maks. 17 W przy obcigzonych wyjSciach cyfrowych, patrz Wtyczka systemowa
2116047

<200 mA
Aluminium z powtoka Suretec650
Szary antracytowy (RAL 7016)

Poliweglan, z powtoka odporng na zarysowanie

IPB5 (IEC 60529:1989+AMD1:1999+AMD2:2013) V)
IP67 (IEC 60529:1989+AMD1:1999+AMD2:2013) ¥
11l (IEC 61140:2016-11)

IEC 61010-1:2010-06+AMD1:2016

220 g, bez wtyczki systemowej

60 mm x 60 mm x 82 mm

Tak

> 100 lat(a)

Charakterystyka bezpieczenstwa technicznego

MTTFp

Funkcje

Dodatki cyfrowe

Wydajnosé
Dane wyjsciowe LiDAR-LOC
Predkosé LiDAR-LOC

Doktadnosé lokalizacji

Odchylenie wiazki promieni

Przekazywanie danych na segment skano-
wania

Czestotliwosé skanowania/odSwiezania

Opoznienie przekazywania danych pomiaro-
wych

Wykrywane ksztalty obiektow
Btad systematyczny
Blad statystyczny

1)

2) 10 kix i < 100 kIx.
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> 100 lat(a), w temperaturze otoczenia 25°C (EN ISO 13849-1:2015)

Pakiet Dynamic Sensing Profile
Technologia Multi-Echo

Pakiet redukciji i przygotowywania danych
Pakiet niezawodnosci

LMDscandata (format danych)
Wykrywanie odbtySnika

IMU (Inertial Measurement Unit)

Pozycja (x, y, kat kierunku)

< 3 m/s, posuwisty
<90 °/s, obrotowy

Typ. < 10 mm, Pozycja
Typ. < 0,25°, orientacja

Typowo 0,27° | 4,8 mrad

Wielkosé segmentu 30° przy < 25 Hz, WielkoS¢ segmentu 60° przy = 30 Hz

44.161 punktow pomiarowych/s ... 165.603 punktéw pomiarowych/s, w zaleznos$ci od Dyna-
mic Sensing Profile oraz liczby sygnatéw echa

Wielkosé segmentu 30° przy < 25 Hz: < 10 ms (3 0)
Wielkos¢ segmentu 60° przy = 30 Hz: < 15 ms (3 o), w zaleznosci od Dynamic Sensing Profile
oraz liczby sygnatéw echa

Niemal dowolny

Typ. £ 20 mm 2
Max. £ 30 mm

<5mm (0,05m..5m)?

Typowa wartosc; realna wartosé jest zalezna od warunkéw otoczenia oraz wybranego Dynamic Sensing Profile.


https://sick.com/2116047
https://sick.com/2116047
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Zintegrowana aplikacja 2D Object Detection
LiDAR-LOC 2
Virtual Line Navigation
CODE-LOC
Wyprowadzanie danych pomiarowych

Y Typowa wartosé; realna warto$é jest zalezna od warunkéw otoczenia oraz wybranego Dynamic Sensing Profile.

2)10 kix i < 100 Kix.
Interfejsy
Ethernet v , UDP/IP (Compact, MSGPACK), TCP/IP (LMDscandata)
Funkcja Interfejs danych (przekazywanie wyniku odczytu), OPC DA, NTP, Wyprowadzenie danych pomia-
rowych (odlegtos¢, RSSI)
Predkosé przesytania danych 10 Mbit/s ... 100 Mbit/s, Pétdupleks/petny dupleks
Wejscia/wyjscia cyfrowe 6, indywidualna konfiguracja, patrz wtyczka systemowa 2130754
Dane wyjsciowe Pozycja (x, y, kat kierunku)
Wskazania optyczne 2 LEDs
Program konfiguracyjny SOPASair (przegladarka Web)
SOPAS ET (oprogramowanie)
REST API
Sterownik ROS1, ROS2, C++, Python
Dane dotyczace otoczenia
Remisja obiektu 1,8 % ... > 1.000 % (Odbtysnik)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Wyemitowane promieniowanie Warunki przemystowe (IEC 61000-6-4:2018 / EN IEC 61000-6-4:2019 / IE-
C 61000-6-4:2006+A1:2010 / EN 61000-6-4:2007+A1:2011)

Wyemitowane promieniowanie Commercial and light-industrial locations (IEC 61000-6-8:2020 / EN IEC 61000-6-8:2020)

Odpornos¢ na zaktocenia elektromagnetyczne Warunki przemystowe (IEC 61000-6-2:2016 / EN IEC 61000-6-2:2019 /
IEC 61000-6-2:2005 / EN 61000-6-2:2005 / EN 61000-6-2:2005/AC:2005)

Obszary zastosowania przemyst samochodowy (UN ECE R10) ¥

Obszary zastosowania  \Maszyny uzywane w rolnictwie i le§nictwie (ISO 14982-1, ISO 14982-2) 1) 2
Obszary zastosowania \aszyny do robét ziemnych i budowlanych (SO 13766-1) ¥ 2

Odporno$é na drgania
Sinusowe skanowanie rezonansowe 10 Hz ... 1.000 Hz, 1g 3)
Kontrola sinusowa 10 Hz ... 500 Hz, 10 g, 10 cykli czestotliwosci >
Kontrola sZumow 10 Hz ... 500 Hz, 13,5 g RMS, 5 h ¥
Mozliwe krétkie ograniczenie dostepnosci danych pomiarowych podczas szczytowych obcigzen.

Odpornosé na wstrzasy 100 g, 6 ms, + 3 pojedyncze udary / 0§ ®
40 g, 6 ms, £ 4000 pojedynczych udaréw / o

50 g, 3 ms, + 5000 pojedynczych udaréw / 0§ >
Mozliwe krétkie ograniczenie dostepnosci danych pomiarowych.

o

Y Load-dump: z ISO 16750-2 Test B, poziom waznosci 4, zaliczony dla systeméw 12 V. W przypadku przejSciowych zaktocer na liniach sygnatowych konieczna jest fil-

tracja wejscia (odbicia > 10 ms).
2) Wymagania norm ISO 13766-1 i DIN EN ISO 14982-1 dotyczace odpornosci na wytadowania elektrostatyczne (ESD) sg spetnione tylko w obszarach, ktére umozli-
wiaja tatwe dotkniecie zewnatrz.
3) IEC 60068-2-6:2007.
4 IEC 60068-2-64:2008.
%) IEC 60068-2-27:2008.

)

) EN 60068-2-14:2009.
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Temperatura otoczenia pracy
Temperatura sktadowania

Zmiana temperatury

Wilgoc/ciepto

Dopuszczalna wzgledna wilgotnos¢ powie-

trza

Eksploatacja

Sktadowanie

Odporno$é na Swiatto zewnetrzne
Wysokos¢ zastosowania (n.p.m.)

1)

tracja wejscia (odbicia > 10 ms).
2)

wiaja tatwe dotkniecie zewnatrz.
3) |EC 60068-2-6:2007.

4 |EC 60068-2-64:2008.

5 |EC 60068-2-27:2008.

6) EN 60068-2-14:2009.

0goblne wskazowki

Wskazowka dotyczaca stosowania

Certyfikaty

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity
China-RoHS

certyfikat cTUVus

Klasyfikacje
ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
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-33°C..+50 °C
-40 °C...+70 °C

-33°C... +50 °C, 10 cykli ©

+25 °C... + 55 °C, 95 % wzgl. wilg. pow., bez kondensacji (praca/przechowywanie/transport)
(EN 60068-2-30)

+40 °C ... +93 °C, bez kondensac;ji (praca) (EN 60068-2-78)

< 80 %, bez kondensacji (EN 60068-2-30:2005)
< 90 %, bez kondensacji (EN 60068-2-30:2005)
100 klx, Posrednie

<5.000 m

Load-dump: z ISO 16750-2 Test B, poziom waznosci 4, zaliczony dla systemdw 12 V. W przypadku przejsciowych zaktécen na liniach sygnatowych konieczna jest fil-

Wymagania norm ISO 13766-1 i DIN EN ISO 14982-1 dotyczace odpornosci na wytadowania elektrostatyczne (ESD) sg spetnione tylko w obszarach, ktére umozli-

Czujnik nie jest elementem zabezpieczajgcym w rozumieniu aktualnie obowigzujacych norm
bezpieczenstwa dla maszyn.

S S S S S

27270990
27270990
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
27270913
EC002550
EC002550
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ETIM 7.0 EC002550
ETIM 8.0 EC002550
UNSPSC 16.0901 41111615

Rysunek wymiarowy
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Wymiary w mm

@ Gwint mocujacy M4; gtebokosS¢ 4,2 mm; moment dokrecenia 2,5 nm
® moment dokrecenia 2,5 Nm, sruba zawarta w module wtykowym

® obszar nadawania

@ o$ nadawania

® punkt podparcia
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® Gwint mocujacy M4; gtebokosé 5,4 mm; moment dokrecenia 2,5 nm
@ strefa, w ktorej nie moze znajdowac sie powierzchnia odbijajgca Swiatto, jesli urzgdzenie jest zamontowane

Wykres obszaru roboczego Zakres roboczy picoScan150 Prime-1

Scanning range in m (ft)

90
(295.20)

60
(196.85) +138°

30
(98.43)

-30
(-98.43)

-60
(~196.85) 0 =

-90
(-295.20)

-90 -60 -30 0 30 60 90
(-295.20) (-196.85) (-98.43) (98.43) (196.85) (295.20)

Scanning range in m (ft)
[ Scanning range max. 60 m (196.85 feet)
. Scanning range typical 47 m (154.20 feet)
for objects up to 90 % remission

D Scanning range typical 25 m (82.02 feet)
for objects up to 10 % remission

wszystkie podane wartosci zakresu roboczego dotycza trybu czutoSci ,Standard”

a - 34 m 51m 23 m 44 m

15Hz & Optional 60 m
0.33°
15Hz & 0.5° Optional - - 34 m 51m 23 m 44 m 60 m
15Hz & 1° Optional - - 34 m 51m 23 m 44 m 60 m
20 Hz & 0.1° Included 14 m 27 m 23 m 38m 16 m 31m 45 m
in Prime
20 Hz & Optional - - 29 m 51m 20m 38m 60 m
0.25°
25 Hz & Optional 17 m 33m 28 m 51m 19 m 36 m 60 m
0.25°
30 Hz & 0.1° Optional - - 21m 26 m 15 m 26 m 30m
40 Hz & Included 15 m 29 m 25 m 47 m 17 m 32m 60 m
0.25° in Prime
50 Hz & Optional - - 23 m 44 m 16 m 31m 55 m
0.25°
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- - 21m 21m 15m 21m

15 Hz & Optional 25 m
0.05°

40 Hz & Optional - - 21m 21m 14 m 26 m 30 m
0.125°
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



