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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Induktives Positionsmesssystem

Mit dem CE-Zeichen bestatigen wir, dass
unsere Produkte den Anforderungen der

aktuellen EMV-Richtlinie entsprechen.

Benutzerhinweise

Giiltigkeit

Diese Anleitung beschreibt Aufbau, Funktion und Einstell-
maglichkeiten des induktiven Positionsmesssystems BIP.
Sie gilt fur die Typen BIP AD2-T017-04-BP _ _ und

BIP CD2-T017-04-BP_ _.

Die Anleitung richtet sich an qualifizierte Fachkrafte. Lesen
Sie diese Anleitung, bevor Sie das BIP installieren und
betreiben.

Beachten Sie unbedingt die Warnhinweise in dieser Anlei-
tung und die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung
von Gefahren.

Lieferumfang

- BIP
— Betriebsanleitung

n Nahere Informationen zu Richtlinien, Zulas-
sungen und Normen sind in der Konformitatser-
klarung aufgeftihrt.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Das induktive Positionsmesssystem BIP bildet zusammen
mit einer Maschinensteuerung (z. B. SPS) ein Wegmess-
system. Es wird zu seiner Verwendung in eine Maschine
oder Anlage eingebaut und ist fur den Einsatz im Industrie-
bereich vorgesehen. Die einwandfreie Funktion gemali den
Angaben in den technischen Daten wird nur mit original
Balluff Zubehor zugesichert, die Verwendung anderer
Komponenten bewirkt Haftungsausschluss.

Nicht bestimmungsgemaéaBe Verwendung

Die BIP durfen nicht in Anwendungen eingesetzt werden,
in denen die Sicherheit von Personen von der Geratefunk-
tion abhangt (kein Sicherheitsbauteil gemal EU-Maschi-
nenrichtlinie).

Das Offnen des BIP oder eine nichtbestimmungsgeméBe
Verwendung sind nicht zuldssig und fGhren zum Verlust
von Gewahrleistungs- und Haftungsanspriichen gegen-
Uber dem Hersteller.

Allgemeines zur Sicherheit

Installation, Inbetriebnahme und Wartung darf nur
durch geschulte Fachkrafte mit grundlegenden elektri-
schen Kenntnissen erfolgen. Eine geschulte Fachkraft
ist, wer aufgrund seiner fachlichen Ausbildung, seiner
Kenntnisse und Erfahrungen sowie seiner Kenntnisse der
einschlagigen Bestimmungen die ihm Ubertragenen Arbei-
ten beurteilen, mogliche Gefahren erkennen und geeignete
SicherheitsmaBnahmen treffen kann.

Reparaturen durfen nur vom Hersteller oder einem autori-
sierten Vertreter durchgefuhrt werden.

Versuchen Sie nicht, Anderungen an dem Gerét vorzuneh-
men oder es in irgend einer Weise zu modifizieren.
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Sicherheit (Fortsetzung)

Der Betreiber hat die Verantwortung, dass die &rtlich
geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.
Insbesondere muss der Betreiber MaBnahmen treffen,
dass bei einem Defekt des BIP keine Gefahren flir Perso-
nen und Sachen entstehen kdnnen.

Bei Defekten und nichtbehebbaren Stérungen des BIP ist
dieser auBer Betrieb zu nehmen und gegen unbefugte
Benutzung zu sichern.

Aufbau und Funktion

Abmessungen
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Funktion

Das BIP erfasst die Position des Positionsgebers und gibt
diese als Spannungs- bzw. Stromsignal aus.



BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Induktives Positionsmesssystem

Einbau und Anschluss

Einbauhinweise

Um eine Beeinflussung des Messsignals zu verhindern,
muss um die aktive Flache des BIP ein metallfreier Raum
von ca. 1 mm eingehalten werden (siehe Abbildung).Wird
neben dem Positionsgeber noch ein weiteres Metallteil
vom BIP erkannt, fuhrt dies zu ungultigen Messsignalen.
Um ein Messsignal mit hoher Aufldsung zu erhalten, auf
eine geeignete KabelfUhrung in der Maschine und Filter-
maBnahmen bei der Spannungsversorgung des Systems
achten.
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Befestigungsschrauben

(nicht beiliegend)

Der Positionsgeber kann im Bereich D = 0,5...1,3 mm vor
der aktiven Flache in Messrichtung bewegt werden (siehe
Abbildung). Der resultierende Linearitatsfehler des Aus-
gangssignals wird im Abstandsbereich D = 1,0 £0,25 mm
minimal.
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Positionsgeber

BAM TG-XE-020 17.5 44

Die Messrichtung verlauft entlang des keilférmigen
Symbols auf der aktiven Flache.

B www.balluff.com

Montage

» BIP mit 2 Befestigungsschrauben DIN EN ISO 4762
M4 x 10 befestigen (max. Anzugsdrehmoment:
0,5 Nm).

Schirmung

Zur Gewahrleistung der elektromagnetischen Vertraglich-
keit (EMV) muss der Kabelschirm steuerungsseitig geerdet
(mit dem Schutzleiter verbunden) werden.

Kabelverlegung

Kabel zwischen BIP, Steuerung und Stromversorgung nicht
in der Nahe von Starkstromleitungen verlegen (induktive
Einstreuungen maglich).

Besonders kritisch sind induktive Einstreuungen durch
Netzoberwellen (z. B. von Phasenanschnittsteuerungen),
fur die der Kabelschirm nur geringen Schutz bietet.

Anschlussbild
BN -
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Programmierung

ﬂ FUr den Einstellvorgang wird die Einstellbox
BAE PD-XE-005 (Bestellcode: BAEOOT3)
bendtigt.

Werksseitig ist das BIP auf den maximalen Erfassungsbe-
reich von 17 mm eingestellt (Standardkennlinie). Es besteht
die Moglichkeit, Abschnitte der Kennlinie durch funf pro-
grammierbare Kurvenpunkte zu verandern. Diesen Kurven-
punkten sind feste Spannungs- oder Strompegel zugeord-
net (siehe Kennlinien).

Vorbereitung

Die Einstellbox wird flr den Einstellvorgang zwischen das
BIP und die Spannungsversorgung bzw. Steuerung
geschaltet. Details zum Anschluss des BIP an die Einstell-
box sind der Einstellbox-Bedienungsanleitung zu entneh-
men.

Nachdem die Einstellbox mit der Spannungsversorgung
verbunden ist, leuchten deren rote und grtine LED.

Wird jetzt das einzustellende BIP angeschlossen, wird dies
erkannt und die rote LED erlischt.

deutsch BALLUrF
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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Induktives Positionsmesssystem

Betrieb (Fortsetzung)

Kommunikation aufbauen

Um den Einstellvorgang zu starten, wird die Kommunika-

tion zwischen BIP und Einstellbox hergestellt.

» Taste an der Einstellbox lang driicken (5 s <t < 8 s).
Eine funktionierende Kommunikation wird durch lang-
sames Blinken der grinen LED an der Einstellbox
signalisiert.

Sequentielles Einlernen der Kurvenpunkte

ﬂ Das Einlernen der Kurvenpunkte muss vollstan-
dig und in aufsteigender Reihenfolge erfolgen.
Esist z. B. nicht mdglich, nur 3 Punkte einzu-
stellen und den Einstellvorgang vorzeitig zu
beenden.
Alle Kurvenpunkte missen innerhalb des Mess-
bereichs liegen.

Wenn die Kommunikation zwischen BIP und Einstellbox
hergestellt ist, werden die Kennlinienpunkte wie folgt
eingelernt:

1. Positionsgeber an den ersten Kurvenpunkt P1 bringen.

2. Die Taste an der Einstellbox kurz (< 1 s) drlcken.
Bei erfolgreicher Durchfiihrung wird dies mit einem
kurzen, schnellen Blinken der grinen LED an der
Einstellbox quittiert. Danach blinkt die grine LED der
Einstellbox langsam weiter.

3. Positionsgeber an den zweiten Kurvenpunkt positionie-
ren.

4. Die Taste erneut kurz dricken.
Die schnell blinkende, griine LED der Einstellbox
quittiert die Speicherung. War der Abstand zum zuvor
programmierten Kurvenpunkt zu gering bzw. war der
Positionsgeber auBerhalb des Erfassungsbereiches,
wird dies durch ein schnelles Blinken der roten LED der
Einstellbox signalisiert. Danach blinkt die griine LED
langsam weiter.

Nachdem alle 5 Kurvenpunkte auf diese Weise gespeichert
wurden, wird die Kommunikation beendet und die grtine
LED an der Einstellbox leuchtet wieder dauerhaft.

Fehler

Ist das BIP nicht kompatibel mit der Einstellbox oder tritt
wahrend des Kommunikationsaufbaus ein Fehler auf,
leuchtet die griine LED der Einstellbox dauerhaft und die
rote LED blinkt fUr einige Sekunden schnell.

Ist der Abstand wahrend des Einstellvorgangs zum zuvor
programmierten Kurvenpunkt zu gering bzw. ist der Positi-
onsgeber auBerhalb des Erfassungsbereiches, wird dies
erkannt und durch ein kurzes, schnelles Blinken der roten
LED an der Einstellbox signalisiert. Der Einstellvorgang
muss nach Korrektur der Positionsgeber-Position fortge-
setzt werden.

SALLUrFF deutsch

Reset

Wird der Einstellvorgang unvollstandig ausgefuhrt, kehrt
das BIP nach 2 min in den zuvor programmierten Zustand
(sofern vorhanden) oder in den Auslieferungszustand
zuruck.

Ist der Kommunikationsaufbau erfolgt, kann zu jedem
Zeitpunkt innerhalb des Einstellvorgangs ein Reset durch-
geflhrt werden:
» Die Taste an der Einstellbox lang drlicken (> 8 s).
Alle Kurvenpunkte werden geldscht und das BIP gibt
wieder seine Standardkennlinie aus.

Kennlinien
Standardkennlinie (typischer Verlauf):
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1
1
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1
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Programmierter Kennlinienverlauf (Beispiele):
— Spannungsvariante (BIP AD2-...)
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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _

Induktives Positionsmesssystem

Technische Daten

Genauigkeit

Mechanisch

Die Angaben sind typische Werte flr
BIP-A/CD2-T017-04-BP _ _ und Raumtemperatur. Das BIP
erreicht seine volle Genauigkeit nach einer Warmlaufzeit
von 15 min unter konstanten Umgebungsbedingungen.
Die Dauer der Warmlaufphase hangt von den Umgebungs-

Anschlussart Kabel
Gehausematerial PA
Anzugsdrehmoment 0,5 Nm
Aktive Flache, Material PA

bedingungen ab.

Messbereich S
Linearitatsbereich S,

Omm...177 mm
Omm... 177 mm

Kabelanschluss

Linearitdtsabweichung max. +250 pm
Bemessungsabstand Sg 8,56 mm
Wiederholgenauigkeit +50 pm
Messwertrate > 600 Hz
Reaktionszeit 2,5ms
Umgebungsbedingungen’)
Umgebungstemperatur T,

BIP AD2-T017-04-BP_ _ -25...470°C

BIP CD2-T017-04-BP_ _ -10...470°C
Lagertemperatur -40...+485 °C
Temperaturdrift max. vom Endwert +3 %
Schutzart nach IEC 60529 P67
Schockbelastung 30 g/11 ms
nach EN 60068-2-27
Vibration 55 Hz, 1 mm
nach EN 60068-2-6 Amplitude,

3 x 30 min

Verschmutzungsgrad 3
Spannungsversorgung (extern)
Betriebsspannung Ug, stabilisiert?) 15...30V DC
Bemessungsbetriebsspannung Ug 24V DC
Leerlaufstrom |, bei Ug <20 mA
Restwelligkeit (% von Ug) <10 %
Bemessungs-Isolationsspannung U, 75V DC
Kurzschlussschutz ja
Vertauschmdglichkeit geschitzt ja
Verpolungssicher ja
Ausgang
BIP AD2-T017-04-BP_ _

Ausgangsspannung bei S 0OV...10V

Ausgangsspannung bei Sq 5V

Lastwiderstand R > 2000 Q

BIP CD2-T017-04-BP_ _
Ausgangsstrom bei S 4 mA...20 mA
Ausgangsstrom bei Sg 12 mA
Lastwiderstand R <500 Q

B www.balluff.com

Kabelmantelmaterial PUR
Kabeldurchmesser <3,5mm
Anzahl der Leiter 3
Leiterquerschnitt 0,14 mm?2
Schirmung ja
Biegeradius, feste Verlegung > 3 x Kabel-
durchmesser

1) For c“us; Gebrauch in geschlossenen Raumen und bis zu einer Héhe
von 2000 m Uber Meeresspiegel.

2) Fur c“us: Das BIP muss extern Uber einen energiebegrenzten Strom-
kreis gemaB UL 61010-1 oder eine Stromquelle begrenzter Leistung
gemaB UL 60950-1 oder ein Netzteil der Schutzklasse 2 gemai UL 1310
bzw. UL 1585 angeschlossen werden.

FUr sicherheitsgerichtete Anwendungen muss ein PELV-Netzteil genutzt
werden.

Positionsgeber BAM TG-XE-020
(Bestellcode: BAMO2RW)

Die vom BIP erfasste Position (A) liegt in der Mitte des
Positionsgebers (Symmetrielinie).

Material: Stahl (EC-80)

27

)
)
A
)

Einstellbox BAE PD-XE-005
(Bestellcode: BAEOOT3)

deutsch BALLUrF
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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Inductive Positioning System

The CE Mark verifies that our products
meet the requirements of the current

EMC Directive.

Notes to the user

Validity

This guide describes the construction, function, and setup
options for the BIP inductive positioning system. It applies
to types BIP AD2-T017-04-BP_ _ and

BIP CD2-T017-04-BP_ _.

The guide is intended for qualified technical personnel.
Read this guide before installing and operating the BIP.

Always observe the warnings in these instructions and the
measures described to avoid hazards.

Scope of delivery

- BIP

— User’s guide

n More detailed information on the guidelines,
approvals, and standards is included in the
declaration of conformity.

Intended use

The BIP inductive positioning system, together with a
machine controller (e.g. PLC), comprises a positioning
system. It is intended to be installed into a machine or
system and used in the industrial sector. Flawless function
in accordance with the specifications in the technical data
is ensured only when using original Balluff accessories.
Use of any other components will void the warranty.

Non-approved use

The BIP may not be used in applications where personal
safety depends on proper function of the devices (not
designed in accordance with EU Machinery Directive).

Opening the BIP or non-approved use are not permitted
and will result in the loss of warranty and liability claims
against the manufacturer.

General safety notes

Installation, startup, and maintenance may only be
performed by trained specialists with basic electrical
knowledge. Qualified personnel are those who can
recognize possible hazards and institute the appropriate
safety measures due to their professional training,
knowledge, and experience as well as their understanding
of the relevant regulations pertaining to the work to be
done.

Repairs may only be performed by the manufacturer or an
authorized representative.

Do not attempt to make changes to the device or to
modify it in any way.

SALLUFF english
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Safety (continued)

The operator is responsible for ensuring that local safety
regulations are observed.

In particular, the operator must take steps to ensure that a
defect in the BIP will not result in hazards to persons or
equipment.

If defects and unresolvable faults occur in the BIP, it should
be taken out of service and secured against unauthorized
use.

Construction and function

Dimensions
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Function

The BIP detects the position of the target and outputs it as
a voltage or current signal.



BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Inductive Position System

Installation and connection

Installation instructions

In order to prevent interference with the measurement
signal, a metal-free area of approximately 1 mm should be
maintained around the entire active area of the BIP (see
figure). If the BIP detects not only the target, but also
another metal piece, invalid measurement signals will
result.

To obtain a measurement signal with high resolution,
suitable cable routing in the machine and filter measures
for system power supply must be ensured.
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Two mounting screws
(not included)

The target can be moved in the range D = 0.5...1.3 mm in
front of the active surface in the direction of measurement
(see figure). The resulting linearity error of the output signal
is minimal in the distance range D = 1.0 £0.25 mm.
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Target
BAM TG-XE-020

17.5 +4

The measuring direction follows the wedge-shaped symbol
on the active surface.

B www.balluff.com

Installation

» Fasten BIP with 2 mounting screws DIN EN ISO 4762
M4 x 10 (max. tightening torque: 0.5 Nm).

Shielding

To ensure electromagnetic compatibility (EMC), the cable
shielding must be grounded on the controller side
(connected with the protective earth conductor).

Cable routing

Do not route the cable between the BIP, controller, and
power supply near high voltage cables (inductive stray
noise is possible).

Inductive stray noise from AC harmonics (e.g. from phase
angle controls) are especially critical and the cable shield
offers very little protection against this.

Porting configuration

BN -
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Programming

ﬂ The calibration procedure requires the
BAE PD-XE-005 calibration box (order code:
BAEOOT3).

At the factory, the BIP is set to the maximum detection
range of 17 mm (standard curve). It is possible to change
the sections of the curve through five programmable curve
points. These curve points are assigned fixed voltage or
current levels (see Curves).

Preparation

The calibration box is integrated in the circuit between the
BIP and power supply or controller for the calibration
procedure. For more details on connecting the BIP to the
calibration box, please refer to the user’s guide for the
calibration box.

After the calibration box is connected to the power supply,
the red and green LEDs light up.

When the BIP to be set is connected, it is recognized and
the red LED goes out.

english BALLUFF
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Inductive Positioning System

Operation (continued)

Establish communication
To start the calibration procedure, communication is
established between the BIP and the calibration box.
» Press and hold the button on the calibration box
(bs<t<8s).
A functioning communication is indicated by a slow
flashing green LED on the calibration box.

Sequential teach-in of the curve points

The teach-in of the curve points must be
complete and programmed in ascending order.
It is, for example, not possible to only set

3 points and then end the calibration procedure
prematurely.

All curve points must be within the measuring
range.

Once communication is established between the BIP and
calibration box, the curve points can be taught in as
follows:

1. Bring the target to the first curve point P1.

2. Briefly press the button on the calibration box (< 1 ).
The green LED on the calibration box flashes quickly
and briefly to indicate success. Afterwards, the green
LED on the calibration box will continue to flash slowly.

Position the target at the second curve point.

4. Briefly press the button once more.
Saving is confirmed by the green LED on the calibration
box flashing quickly. If the distance to the previously
programmed curve points was too small or the target
was outside the detection range, this will be indicated
by the red LED on the calibration box flashing quickly.
Afterwards, the green LED continues to flash slowly.
After all 5 curve points have been saved in this way,
communication is stopped and the green LED on the
calibration box lights up permanently once again.

©@

Error

If the BIP is not compatible with the calibration box or an
error occurs while establishing communication, the green
LED on the calibration box lights up and the red LED
flashes for a few seconds.

If during the calibration procedure, the distance to the
previously programmed curve point is too small or the
target is outside the detection range, this will be detected
and indicated by a brief and quick flashing of the red LED
on the calibration box. The calibration procedure must be
continued after correcting the target position.

SALLUFF english

Reset
If the calibration process is not performed completely,
the BIP returns to the previously programmed state
(if applicable) or delivery state after 2 minutes.
[f communication has been established, a reset can be
initiated at any point during the calibration procedure:
» Press and hold the button on the calibration box
(>8s).
All curve points are deleted and the BIP outputs its
standard curve again.

Curves
Standard curve (typical gradient)
Ua/la
10V/20mA |
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
1
0V/4mA 1 >
Omm 17mm S
Programmed output gradient (examples):
— Voltage variant (BIP AD2-...)
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10 [~ e "
____________________________ 9 i
________________________ 7/ :
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0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
— Current variant (BIP CD2-...)
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2
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Technical data

Accuracy

The specifications are typical values for
BIP-A/CD2-T017-04-BP _ _ and room temperature. The

BIP reaches its full accuracy after a warm-up period of

15 min under constant ambient conditions. The duration of

warm-up depends on the ambient conditions.

Measuring range S
Linearity range S,
Max. non-linearity
Reference distance Sq
Repeat accuracy
Sampling rate
Response time

Ambient conditions)

Ambient temperature T,
BIP AD2-T017-04-BP_ _
BIP CD2-T017-04-BP_ _

Storage temperature

Temperature drift max. from end
value

Degree of protection per IEC 60529

Shock rating
per EN 60068-2-27

Vibration load
per EN 60068-2-6

Degree of contamination

Supply voltage (external)
Operating voltage Ug, stabilized?)
Rated operating voltage Ug
No-load current |, at Ug

Residual ripple (% of Ug)

Rated insulation voltage U,
Short-circuit protection
Protected against miswiring
Polarity reversal protected

Output

BIP AD2-T017-04-BP_ _
Output voltage at S
Output voltage at Sq
Load resistance R

BIP CD2-T017-04-BP_
Output current at S
Output current at Sq
Load resistance R

B www.balluff.com

0Omm...177 mm
0Omm...177 mm
+250 pm

8.5 mm

+50 um

> 600 Hz
2.5ms

-25...470°C
-10...+470 °C

-40...+85 °C
+3 %

P67
30 g/11 ms

55 Hz, 1 mm
amplitude,
3 x 30 min

3

15...30V DC
24V DC
<20 mA
<10 %

75V DC

Yes

Yes

Yes

OV..10V
5V
= 2000 Q

4 mA...20 mA
12 mA
<500 Q

Mechanical

Connection type
Housing material
Tightening torque
Sensing surface, material

Cable connection

Cable jacket, material
Cable diameter

Number of conductors
Wire cross-section
Shielding

Bending radius, fixed cable

Cable
PA

0.5 Nm
PA

PUR
<3.5mm
3

0.14 mm?2
Yes

> 3 x cable
diameter

1) For c“IJS: Use in enclosed spaces and up to a height of 2000 m above

sea level.

2) For c“us: The BIP must be externally connected via a limited-energy
circuit as defined in UL 61010-1, a low-power source as defined in
UL 60950-1 or a class 2 power supply as defined in UL 1310 or

UL 1585.

Accessories

BAM TG-XE-020 target
(order code: BAM0O2RW)

The position detected by the BIP (A) lies in the center

of the target (line of symmetry).

Material: Steel (EC-80)

6
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BAE PD-XE-005 calibration box
(order code: BAEOOTS3)
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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _
Systéme de mesure de position inductif

Avec le symbole CE, nous certifions que
nos produits répondent aux exigences de

la directive CEM actuelle.

Guide d'utilisation

Validité

Le présent manuel décrit la structure, le fonctionnement et
les possibilités de réglage du systeme de mesure de
position inductif BIP. Il est valable pour les types

BIP AD2-T017-04-BP _ _ et BIP CD2-T017-04-BP_ _

Le présent manuel s'adresse a un personnel qualifié. Lire le
présent manuel avant d'installer et d'exploiter le BIP.

Respecter impérativement les avertissements de cette
notice et les mesures décrites pour éviter tout danger.

Fourniture

- BIP
— Notice d'utilisation

n Pour plus d'informations sur les directives,
homologations et certifications, se reporter a la
déclaration de conformité.

Utilisation conforme aux prescriptions

Couplé a une commande de machine (p. ex. API), le
systeme de mesure de position inductif BIP constitue un
systeme de mesure de déplacement. Il est monté dans
une machine ou une installation et est destiné aux
applications dans le domaine industriel. Son bon
fonctionnement, conformément aux indications figurant
dans les caractéristiques techniques, n'est garanti qu'avec
les accessoires d'origine de Balluff, I'utilisation d'autres
composants entraine la nullité de la garantie.

Utilisation non conforme aux prescriptions

Il est interdit d'employer les BIP pour des applications au
sein desquelles la sécurité des personnes dépend du
fonctionnement de I'appareil (il ne s'agit pas de
composants de sécurité au sens de la directive
européenne sur les machines).

Tout démontage du BIP ainsi que toute utilisation non
conforme aux prescriptions sont interdits et entrainent
['annulation de la garantie et de la responsabilité du
fabricant.

Généralités sur la sécurité

L'installation, la mise en service et la maintenance ne
doivent étre effectuées que par un personnel qualifié et
ayant des connaissances de base en électricité. Est
considéré comme qualifié le personnel qui, par sa
formation technique, ses connaissances et son
expérience, ainsi que par ses connaissances des
dispositions spécifiques régissant son travail, peut
reconnaitre les dangers potentiels et prendre les mesures
de sécurité adéquates.

Les réparations ne doivent étre effectuées que par le
fabricant ou par un représentant agrée.

Il est interdit de transformer ou modifier I'appareil d'une
maniere quelconque.

BALLUFF francais
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Il est de la responsabilité de I'exploitant de veiller a ce
que les dispositions locales concernant la sécurité soient
respectées.

L_'exploitant doit en particulier prendre les mesures
nécessaires pour éviter tout danger pour les personnes et
le matériel en cas de dysfonctionnement du BIP.

En cas de dysfonctionnement ou de pannes irréparables
du BIP, celui-ci doit étre mis hors service et protégé contre
toute utilisation non autorisée.

Structure et fonctionnement

Dimensions
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7 A
Start 1]
>
r
[
[te} c [a)
S 3
rey ~ [« | —
g &3 % —
<
o
[ [ ] [ 1] ~
T T T
. 0
e -0.05
e 17.3
)
T 4.4
c)- 1
=)
[aV)
22
30
Fonction

Le BIP détecte la position du capteur de position et
indique cette position sous la forme d'un signal de tension
ou de courant.
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Montage et raccordement

Consignes de montage

Pour éviter une influence du signal de mesure, il faut
respecter autour de la face sensible du BIP un espace
exempt de métal d'env. 1 mm (voir la figure). Si, outre le
capteur de position, une autre partie métallique du BIP est
détectée, cela donne lieu a des signaux de mesure
erronés.

Pour obtenir un signal de mesure de résolution élevée,
veiller a une pose adéquate des cables dans la machine et
a installer des filtres sur I'alimentation électrique du
systeme.

—-—— ‘~‘L
<'/\-
‘\_\ —
i || ]
Face sensible = u
\\\ =
c
mn
hll
%
.

Deux vis de fixation
(non fournies)

Le capteur de position peut étre déplacé dans la plage

D =0,5...1,3 mm devant la face sensible, dans la direction
de mesure (voir la face sensible). L'erreur de linéarité
résultant du signal de sortie est minimale a une distance

D =1,0+0,25 mm.

e

©

A
A

[a)

Capteur de position
BAM TG-XE-020

La direction de mesure s'étend le long du symbole
cunéiforme de la face sensible.

B www.balluff.com

Montage

» Fixer le BIP avec 2 vis de fixation DIN EN ISO 4762
M4 x 10 (couple de serrage max. : 0,5 Nm).

Blindage

Pour garantir la compatibilité électromagnétique (CEM),
le blindage du cable doit étre reli€ a la terre (relié avec le
conducteur de protection) coté commande.

Pose des cables

Ne pas poser le céble reliant le BIP, la commande et
I'alimentation a proximité de cables de puissance (risques
de perturbations inductives).

Les perturbations inductives créées par des ondes
harmoniques (par exemple provenant de commandes de
déphasage), pour lesquelles le cable blindé n'offre qu'une
faible protection, sont particulierement nuisibles.

Schéma de raccordement

BN -

T

/ |BU

T

29

Fonctionnement

Programmation

ﬂ Le baitier de réglage BAE PD-XE-005
(symbolisation commerciale : BAEOQT3)
est nécessaire pour le processus de réglage.

Au départ usine, le BIP est réglé a la zone de détection
maximale de 17 mm (courbe caractéristique standard). Il
existe la possibilité de modifier des segments de la courbe
au moyen de cing points de courbe programmables. A ces
points de courbe sont attribués des niveaux fixes de
tension ou de courant (voir Courbes).

Préparation

Le boitier de réglage est couplé pour le processus de
réglage entre le BIP et I'alimentation électrique ou le
systeme de commande. Pour les détails concernant le
raccordement du BIP au boitier de réglage, consulter la
notice d'emploi du boitier de réglage.

Apres avoir relié le boitier de réglage a I'alimentation
électrique, ses LED rouge et verte s'allument.

Lorsque le BIP a régler est raccordé, cette action est
détectée et la LED rouge s'éteint.

francais BALLUFF
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Fonctionnement (suite)

Etablissement de la communication

Pour démarrer le processus de réglage, la communication

est établie entre le BIP et le boitier de réglage.

» Appuyer longuement (5 s <t < 8 s) sur la touche du
boitier de réglage.
Une communication qui fonctionne est indiquée par un
clignotement lent de la LED verte du boitier de réglage.

Apprentissage séquentiel des points de courbe

ﬂ L'apprentissage des points de courbe doit étre
effectué entierement et dans I'ordre croissant. |l
n'est par exemple pas possible de ne régler que
3 points et de quitter prématurément le
processus de réglage.

Tous les points de courbe doivent se situer dans
la plage de mesure.

Lorsque la communication entre le BIP et le boitier de

réglage est établie, les points de courbe sont appris

comme suit :

1. Amener le capteur de position sur le premier point de
courbe P1.

2. Appuyer brievement (< 1 s) sur la touche du bottier de
réglage.
Le succes du processus est confirmé sur le boitier de
réglage par un clignotement bref et rapide de la LED
verte. Ensuite, la LED verte du boitier de réglage
continue de clignoter lentement.

3. Amener le capteur de position sur le deuxieme point de
courbe.

4. Appuyer une nouvelle fois brievement sur la touche.
La LED verte clignotant rapidement sur le boitier de
réglage confirme I'enregistrement. Si la distance par
rapport au point de courbe programmeé précédemment
était trop faible ou si le capteur de position était en
dehors de la zone de détection, cela est indiqué par un
clignotement rapide de la LED rouge du boitier de
réglage. Ensuite, la LED verte continue de clignoter
lentement.

Apres que tous les 5 points de courbe aient été enregistrés
de cette maniere, la communication est coupée et la LED
verte du boitier de réglage est de nouveau allumée en
continu.

Erreur

Sile BIP n'est pas compatible avec le boitier de réglage ou
en cas d'apparition d'une erreur lors de I'établissement de
la communication, la LED verte du boitier de réglage
s'allume en continu et la LED rouge clignote rapidement
pendant quelques secondes.

Si, au cours du processus de réglage, la distance par
rapport au point de courbe programmeé précédemment est
trop faible ou si le capteur de position est en dehors de la
zone de détection, cela est détecté et indiqué par un
clignotement bref et rapide de la LED rouge du boitier de
réglage. Le processus de réglage doit étre poursuivi apres
la correction de la position du capteur de position.

SALLUFF francais

Réinitialisation ("Reset")
Si le processus de réglage n'est pas exécuté entierement,
le BIP revient aprés 2 minutes a I'état programmé
précédemment (si existant) ou a I'état au moment de la
livraison.
Aprés |'établissement de la communication, il est a tout
moment possible d'effectuer une réinitialisation au sein du
processus de réglage :
» Appuyer longuement (< 8 s) sur la touche du boitier de
réglage.
Tous les points de courbe sont effacés et le BIP émet
de nouveau sa courbe caractéristique standard.

Courbes
Courbe caractéristique standard (typique)

Ualla o

10V/20mA

0V/4amA

Omm 17mm S

Courbe caractéristique programmeée (exemples) :

— Variante de tension (BIP AD2-...)

U, VI
aA

10 fr-mmqrmmmmmm s :
____________________________ 9 ;
________________________ 7/ |
___________________ 5 /1 | i
______________ 2/ i
______ LA i

0 R SN : >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
— Variante de courant (BIP CD2-...)

| mA

a ‘E ]

) e S ,
__________________________ 18.4 :
______________________ 152/ | |
__________________ 12,/ i
_____________ 72/ 1 i
______ N i

4 H ' ' Lo i >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
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Caractéristiques techniques

Précision Mécanique
Les indications sont des valeurs typiques pour le

- , Type de raccordement Céble
BIP-A/CD2-T017-04-BP_ _ et la température ambiante. . N
Le BIP atteint sa précision maximale aprés un temps Matériau du boitier PA
d"échauffement de 15 minutes en présence de conditions Couple de serrage 0,5Nm
ambiantes constantes. La durée de la phase . »
d'échauffement dépend des conditions ambiantes. Face sensible, matériau PA
Plage de mesure S, 0Omm...17 mm Raccordement du cable
Plage de linéarité S Omm...177 mm Matériau de la gaine de cable PUR
Ecart de linéarité max. +250 pm Diamétre de cable <3,5mm
Distance de mesure Sg 8,56 mm Nombre de conducteurs 3
Fidélité de répétition +50 um .
, . ) Section de conducteur 0,14 mm?2
Fréquence d'echantillonnage =600 Hz . .
Temps de réponse 2,5ms Blindage Oui
Rayon de courbure, pose fixe > 3 x diameétre
abl
Condition ambiantes?) ’ de cable
i ) 1) pour s : utilisation a I'intérieur et jusqu'a une altitude max. de
Teglgeg\%t;rﬁ_gﬂbgztgga o5 70°C 2000 m au-dessus du niveau de la mer.
- -04-BP_ _ —25..470° 2) ANy L . .
BIP CD2-T017-04-BP_ _ _10...470 °C Pour ¢ us : le BIP doit étre raccordé en externe par un circuit a énergie

limitée, ainsi que défini dans la norme UL 61010-1 ou par une source de
Température de stockage —40...+85 °C courant de puissance limitée selon UL 60950-1 ou encore par une

Dérive thermique max. de la fin +3% alimentation électrique de classe 2 comme défini dans la norme UL 1310
d'échelle ou UL 1585.
) Pour les applications orientées sécurité, il convient d'utiliser un bloc
Classe de protection selon P67 d'alimentation PELY.
CEI 60529 '
Résistance aux chocs 30 g/11 ms
Vibration selon EN 60068-2-6 55 Hz, amplitude
1'mm, 3 x 30 min Capteur de position BAM TG-XE-020

Degré d'encrassement 3 (symbolisation commerciale : BAMO2RW)

. L . LLa position détectée par le BIP (A) se situe au centre du
Alimentation electrlque (extel’ne) Cap‘teur de position (bisseotrioe)_
Tension d'emploi Ug, stabilisée?) 15...30V DC Matériau : Acier (EC-80)
Tension d'emploi nominale Ug 24V CC
Courant a vide |, a Ug <20 mA ﬂ%ﬁ
Ondulation résiduelle (% de Uy) <10 % ]
Tension d'isolement nominale U, 75V CC |
Protection contre les courts-circuits Oui N ‘
Protection contre I'interversion Oui [
Protection contre l'inversion de polarité  Oui : ‘ :

| Y5 o | ik | LD‘

Sortie 28 T
BIP AD2-T017-04-BP_ _

Tension de sortie a S, OV...10V ‘

Tension de sortie a Sq 5V 1

Résistance de charge R > 2000 Q = @2 ! @2
BIP CD2-T017-04-BP_ !

Courant de sortie a S|_ 4 mA...20 mA ) 18 .

Courant de sortie a S 12 mA

Résistance de charge R <500 Q
Boitier de réglage BAE PD-XE-005

(symbolisation commerciale : BAEOOT3)

B www.balluff.com francais BALLUFF
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Il marchio CE & la conferma che i nostri
prodotti sono conformi ai requisiti

dell’attuale Direttiva EMC.

Avvertenze per l'utente

Validita

Queste istruzioni descrivono la struttura, il funzionamento e
le possibilita di regolazione del sistema di misura posizione
induttivo BIP. Sono valide per i tipi

BIP AD2-T017-04-BP _ _ e BIP CD2-T017-04-BP _ _

Le istruzioni sono rivolte a personale qualificato. Leggere le
istruzioni prima di installare e mettere in funzione il BIP.

Seguire scrupolosamente le avvertenze di sicurezza in
queste istruzioni e le misure descritte per evitare pericoli.

Dotazione

- BIP
— Manuale d’uso

Ulteriori informazioni in merito a direttive,
autorizzazioni e norme sono indicate nella
dichiarazione di conformita.

Uso a norma

Il sistema di misura posizione induttivo BIP costituisce
insieme a un comando macchina (p. es. PLC) un sistema
di misura della corsa. Per poter essere utilizzato, il sistema
deve essere montato su una macchina o su un impianto
ed e destinato all'impiego in ambiente industriale. I
funzionamento corretto secondo le indicazioni fornite nei
dati tecnici viene garantito soltanto con accessori originali
Balluff. L'utilizzo di altri componenti comporta la decadenza
della garanzia.

Uso improprio

| BIP non andranno utilizzati in applicazioni in cui la
sicurezza delle persone dipenda dalla funzione
dell'apparecchio (non si tratta di componenti di sicurezza
ai sensi della Direttiva Macchine UE).

"apertura o I'uso improprio del BIP non sono consentiti e
determinano la decadenza di qualsiasi garanzia o
responsabilita da parte della casa produttrice.

Informazioni di sicurezza

L'installazione, la messa in funzione ¢ la
manutenzione devono avvenire soltanto da parte di
personale specializzato, in possesso di nozioni
fondamentali di elettrotecnica. Per personale
specializzato e addestrato si intendono persone che,
grazie alla propria formazione specialistica, alle proprie
conoscenze ed esperienze e alla propria conoscenza delle
disposizioni in materia, sono in grado di giudicare i lavori a
loro affidati, di riconoscere eventuali pericoli e di adottare
misure di sicurezza adeguate.

Le riparazioni devono essere eseguite solo dal produttore
0 da un rappresentante autorizzato.

Non cercare di apportare modifiche all'apparecchio o di
modificarlo in alcun modo.

SALLUFF italiano
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Il gestore ha la responsabilita di far rispettare le norme di
sicurezza vigenti localmente.

In particolare il gestore deve adottare provvedimenti tali da
poter escludere qualsiasi rischio per persone e cose in
caso di difetti del BIP.

In caso di difetti e guasti non eliminabili del BIP questo
deve essere disattivato e protetto contro I'uso non
autorizzato.

Struttura e funzionamento

Dimensioni
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Funzione
I BIP rileva la posizione del datore di posizione € la
trasmette come segnale di tensione o corrente.
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Montaggio e collegamento

Istruzioni di montaggio

Per minimizzare I'influsso del segnale di misura attraverso il
materiale d'installazione, attorno alla superficie attiva del
BIP & consigliabile mantenere uno spazio privo di metallo
di circa 1 mm (vedere immagine). Se, oltre al datore di
posizione, dal BIP viene riconosciuto un ulteriore elemento
metallico, si creano segnali di misura non validi.

Per ottenere un segnale di misurazione con elevata
risoluzione, garantire un passaggio appropriato dei cavi
nella macchina e misure di filtraggio nell'alimentazione di
tensione del sistema.

—-—— ‘~‘L
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Superficie attiva Rt w
—1 S
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Due viti di fissaggio
(non accluse)

Il datore di posizione pud essere spostato in direzione di
misurazione nell'intervallo D = 0,5...1,3 mm davanti alla
superficie attiva (vedere immagine). Il risultante errore di
linearita del segnale di uscita diventa minimo nell'intervallo
di distanza D = 1,0 £0,25 mm.

@  |©

A

[a)

Datore di posizione
BAM TG-XE-020

17.5 +4

La direzione di misurazione corre lungo il simbolo
cuneiforme sulla superficie attiva.

B www.balluff.com

Montaggio

» Fissare il BIP con 2 viti di fissaggio DIN EN ISO 4762
M4 x 10 (max. coppia di serraggio: 0,5 Nm).

Schermatura

Per garantire la compatibilita elettromagnetica (EMC) la
schermatura del cavo deve essere collegata a terra sul lato
unita di comando (collegata con il conduttore di
protezione).

Posa dei cavi

Non posare i cavi fra BIP, unita di controllo e alimentazione
elettrica in prossimita di linee ad alta tensione (sono
possibili interferenze induttive).

Particolarmente critiche sono le interferenze induttive
dovute ad armoniche di rete (per es. comandi a ritardo di
fase), alle quali la schermatura del cavo offre una
protezione ridotta.

Schema connessioni

BN -

O +
BK
<H>/ BU | f_E—l _
T,

Funzionamento

Programmazione

ﬂ Per la procedura d'impostazione si richiede la
scatola di regolazione BAE PD-XE-005 (codice
per I'ordinazione: BAEOOT3).

Dalla fabbrica il BIP € impostato sul campo di rilevamento
massimo di 17 mm (linea caratteristica standard). E
possibile modificare le sezioni della linea caratteristica
tramite cinque punti di curva programmabili. A tali punti di
curva sono associati livelli di tensione o corrente fissi

(vedere Linee caratteristiche).

Preparazione

La scatola di regolazione viene collegata tra il BIP e
I'alimentazione di tensione o I'unita di controllo. | dettagli
per il collegamento del BIP alla scatola di regolazione sono
riportati nelle Istruzioni d'uso della scatola di regolazione.
Dopo aver collegato la scatola di regolazione
all'alimentazione di tensione, si accendono il LED rosso e
verde.

Collegando ora il BIP da regolare, lo stesso viene
riconosciuto e il LED si spegne.

italiano BALLUFF
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Funzionamento (continua)

Stabilire la comunicazione

Per avviare la procedura di regolazione viene stabilita la

comunicazione tra BIP e scatola di regolazione.

» Premere a lungo il tasto sulla scatola di regolazione
(bs<t<8s).
Una comunicazione funzionante viene segnalata dal
lento lampeggiare del LED verde sulla scatola di
regolazione.

Apprendimento sequenziale dei punti di curva

n L'apprendimento dei punti di curva deve
avvenire in modo completo e in sequenza
crescente. Ad esempio, non & possibile
impostare solo 3 punti e concludere
prematuramente la procedura di regolazione.
Tutti i punti di curva devono trovarsi all'interno
del campo di misura.

Se la comunicazione tra BIP e scatola di regolazione e
stabilita, i punti della linea caratteristica vengono appresi
come segue:

1. Portare il datore di posizione sul primo punto di curva
P1.

2. Premere brevemente il tasto sulla scatola di regolazione
(<1s).
L'avvenuta esecuzione viene confermata da un breve e
rapido lampeggio del LED verde sulla scatola di
regolazione. Quindi il LED verde della scatola di
regolazione torna a lampeggiare lentamente.

3. Posizionare il datore di posizione sul secondo punto di
curva.

4. Ripremere brevemente il tasto.
Il rapido lampeggio del LED verde dalla scatola di
regolazione conferma il salvataggio. Se la distanza dal
punto di curva precedentemente programmato era
troppo esigua o il datore di posizione era al di fuori del
campo di rilevamento, cio viene segnalato da un rapido
lampeggio del LED rosso della scatola di regolazione. |l
LED verde torna poi a lampeggiare lentamente.

Dopo aver salvato analogamente tutti i 5 punti di curva, la
comunicazione termina e il LED verde sulla scatola di
regolazione torna ad accendersi in modo continuo.

Errore

Se il BIP non & compatibile con la scatola di regolazione
oppure se si verifica un errore mentre viene stabilita la
comunicazione, il LED verde della scatola di regolazione si
accende in modo continuo e il LED rosso lampeggia
rapidamente per alcuni secondi.

Se durante la procedura di regolazione la distanza dal
punto di curva precedentemente programmato era troppo
esigua o il datore di posizione era al di fuori del campo di
rilevamento, cio viene riconosciuto e segnalato da un breve
e rapido lampeggio del LED rosso della scatola di
regolazione. La procedura di regolazione deve essere
proseguita dopo aver corretto la posizione del datore di
posizione.

SALLUFF italiano

Reset
Se la procedura di regolazione viene eseguita in modo
incompleto, dopo 2 min il BIP ritorna nello stato
precedentemente programmato (se presente) o nello stato
alla consegna.
Se la comunicazione ¢é stata stabilita, in qualsiasi momento
e possibile eseguire un reset durante la procedura di
regolazione:
» Premere a lungo il tasto sulla scatola di regolazione
(>8s).
Tutti i punti di curva vengono cancellati e il BIP fornisce
nuovamente la sua linea caratteristica standard.

Linee caratteristiche
Linea caratteristica standard (andamento tipico):

Ualla

10V/20mA

0V/4AmA

Omm 17mm S

Andamento programmato della linea caratteristica
(esempi):

— Variante in tensione (BIP AD2-...)

Uy VI
aA

LT R :
............................ 9 ;
________________________ 7/ |
___________________ 5/ 1 | i
______________ 2/ 1 i
______ A :

0 1 ' 1 o i >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
— Variante in corrente (BIP CD2-...)

| mA

a A

20 [Tt TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTToToeoos H
.......................... 18. 5
______________________ 152/ | |
__________________ 12,/ |
_____________ 12/ 1 |
______ XD E

4 . ! Lo : >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
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Precisione
Le indicazioni sono valori tipici per

BIP-A/CD2-T017-04-BP _ _ e temperatura ambiente. Il BIP

raggiunge la sua piena precisione dopo una fase di
riscaldamento di 15 min in condizioni ambientali costanti.
La durata della fase di riscaldamento dipende dalle

condizioni ambientali.

Campo di misura S

Campo di linearita S
Scostamento di linearita max.
Distanza di misurazione Sg
Precisione di ripetibilita
Frequenza di campionamento
Tempo di reazione

Condizioni ambientali)

Temperatura ambiente T,
BIP AD2-T017-04-BP_ _
BIP CD2-T017-04-BP_ _

Temperatura di magazzinaggio
Deriva termica max. dal valore finale
Grado di protezione IEC 60529

Carico da urti
secondo EN 60068-2-27

Vibrazioni secondo EN 60068-2-6

Grado di contaminazione

Tensione di alimentazione (esterna)

Tensione d'esercizio Ug, stabilizzata?)

Omm ... 177 mm
Omm ... 177 mm
+250 pm

8,5 mm

+50 upm

> 600 Hz
2,5ms

-25...470°C
-10...+470 °C

-40...+85 °C
+3 %

P67

30 g/11 ms

55 Hz, 1 mmdi
ampiezza,
3 x 30 min

3

15...30VDC

Tensione funzionamento di misurazione Ug 24 V DC

Corrente funzionamento a vuoto I, per Ug <20 mA

Ondulazione residua (% di Ug)
Tensione d'isolamento nominale U,
Protezione dai cortocircuiti
Protetto da possibilita di scambio
Protezione inversione di polarita

Uscita

BIP AD2-T017-04-BP_ _
Tensione in uscita a S
Tensione in uscita a Sg
Resistenza di carico R

BIP CD2-T017-04-BP_ _
Corrente in uscita a S
Corrente in uscita a Sg
Resistenza di carico R

B www.balluff.com

<10 %
75V DC
S

S

S

OV..10V
5V
= 2000 Q

4 mA...20 mA
12 mA
<500 Q

Dati meccanici

Tipo di collegamento Cavo
Materiale corpo PA
Coppia di serraggio 0,5 Nm
Superficie attiva, materiale PA
Collegamento cavo

Materiale guaina di protezione cavo PUR
Diametro del cavo <3,5mm
Numero dei conduttori 3
Sezione dei conduttori 0,14 mm?2
Schermatura si

> 3 x diametro
cavo

Raggio di curvatura, posa fissa

1) Perc“us 1 Uso in spazi chiusi e fino a un’altezza di 2000 m sul livello del
mare.

2) per c“us: il BIP deve essere collegato esternamente mediante un
circuito elettrico ad energia limitata in base alla norma UL 61010-1
oppure mediante una fonte di energia a potenza limitata in base alla
norma UL 60950-1 oppure un alimentatore della classe di protezione 2 in
base alla norma UL 1310 o UL 1585.

Per applicazioni legate alla sicurezza si deve utilizzare un alimentatore
PELV.

Datore di posizione BAM TG-XE-020
(Codice per I'ordinazione: BAMO02RW)

La posizione (A) rilevata dal BIP & al centro del datore di
posizione (linea di simmetria).

Materiale: Acciaio (EC-80)

6

—»’—Ar—

7]

27

)
)
A
)

Scatola di regolazione BAE PD-XE-005
(Codice per I'ordinazione: BAEOOT3)

italiano BALLUFF
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BIP A/CD2-T017-04-BP _ _

Sistema inductivo de medicién de posicion

Con el marcado CE confirmamos que
nuestros productos cumplen con los

requerimientos de la directiva CEM actual.

Indicaciones para el usuario

Validez

Este manual describe la construccion, la funcion y las
posibilidades de ajuste del sistema inductivo BIP de
medicion de posicién. Es aplicable a los tipos

BIP AD2-T017-04-BP _ _y BIP CD2-T017-04-BP _ _.
El manual esta dirigido a personal técnico cualificado.
Lea este manual antes de instalar y utilizar el BIP.

Es indispensable que tenga en cuenta las advertencias
que figuran en este manual y las medidas que se
describen para evitar peligros.

Volumen de suministro

- BIP
— Manual de instrucciones

n En la declaracion de conformidad figura mas
informacion sobre las directivas,
homologaciones y normas.

Seguridad

Uso debido

El sistema inductivo BIP de medicion de posicion forma un
sistema de medicion de desplazamiento junto con un
control de maquina (por ejemplo, PLC). Para utilizarlo, se
monta en una maquina o instalacion y esta previsto para el
uso en la industria. El funcionamiento dptimo segun las
indicaciones que figuran en los datos técnicos solo se
garantiza con accesorios originales de Balluff; el uso de
otros componentes provoca la exoneracion de
responsabilidad.

Uso indebido

Los BIP no deben utilizarse en aplicaciones en las que la
seguridad de las personas dependa de la funcion del
aparato (no se trata de un componente de seguridad
segun la directiva europea sobre maquinas).

No se permite la apertura del BIP o un uso indebido.
Ambas infracciones provocan la pérdida de los derechos
de garantia y de exigencia de responsabilidades ante el
fabricante.

Generalidades sobre la seguridad

La instalacion, la puesta en servicio y el
mantenimiento solo los debe llevar a cabo personal
técnico cualificado con conocimientos basicos de
electricidad. Un técnico cualificado es todo aquel que,
debido a su formacion profesional, sus conocimientos y
experiencia, asi como a sus conocimientos de las
disposiciones pertinentes, puede valorar los trabajos que
se le encargan, detectar posibles peligros y adoptar
medidas de seguridad adecuadas.

Las reparaciones solo deben ser llevadas a cabo por el
fabricante u otro representante autorizado.

No intente llevar a cabo modificaciones en el dispositivo o
modificarlo de cualquier otra manera.

SALLUFF espaiiol

File No.

C US 207256
Seguridad (continuacion)

El dueno es responsable de respetar las normas de
seguridad locales vigentes.

En particular, el explotador debe adoptar medidas
destinadas a evitar peligros para las personas y dafios
materiales si se produce algun defecto en el BIP.

En caso de defectos y fallos no reparables en el BIP, este
se debe poner fuera de servicio € impedir cualquier uso no
autorizado.

Estructura y funcionamiento

Dimensiones
16 4, 18

V)

7
Start

22n11vea

33.7 0.5

==

40.5

dig

19.4

10.9

22

Funcion
El BIP capta la posicion del sensor de posicion y la emite
como sefal de tension o de corriente.
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Sistema inductivo de medicién de posicion

Montaje y conexion

Indicaciones para el montaje

A fin de evitar que se produzcan influencias de la sefal de
medicidn, es necesario que alrededor de la superficie
activa del BIP se mantenga un espacio sin metal de
aprox. 1 mm (véase la figura). Si el BIP detecta otra pieza
metadlica ademas del sensor de posicion, se produciran
sefiales de medicion no validas.

A fin de obtener una sefal de medicion de alta resolucion,
garantizar un correcto guiado de cable en la maquina asi
como medidas de filtro en la alimentacion de tension del
sistema.

Superficie activa
|

/
22n1ive

Dos tornillos de fijacion
(no adjunto)

El sensor de posicion se puede mover dentro de un rango
D =0,5...1,3 mm delante de la superficie activa en el
sentido de medicion (véase la figura). El error de linealidad
resultante de la sefial de salida se minimiza en la zona de
distancia D = 1,0 £0,25 mm.

©

6

Sensor de posicion
BAM TG-XE-020

El sentido de medicion transcurre a lo largo del simbolo
cuneiforme en la superficie activa.

B www.balluff.com

Montaje

» Fijar el BIP con 2 tornillos de fijacion DIN EN ISO 4762
M4 x 10 (max. par de apriete: 0,5 Nm).

Blindaje

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (CEM)
es necesario que se conecte a tierra el blindaje de cables
en el lado de la unidad de control (conexion al conductor
protector).

Tendido de cables

No tender cables entre el BIP, el control y la alimentacion
de corriente cerca de lineas de alta tension (posibilidad de
perturbaciones inductivas).

Son particularmente criticas las perturbaciones inductivas
provocadas por los armdnicos de la red (p. gj., debido al
efecto de controles de angulo de fase), para las cuales la
pantalla del cable ofrece una proteccion reducida.

Esquema de conexiones

BN -

O +
BK
<H>/ BU | f_E—l _
T,

Programacion

n Para el proceso de ajuste se requiere la caja de
ajuste BAE PD-XE-005 (cddigo de pedido:
BAEOOT3).

El BIP esta ajustado de fabrica al maximo margen de
captacion de 17 mm (curva caracteristica estandar). Existe
la posibilidad de variar secciones de la curva caracteristica
con cinco puntos de curva programables. Estos puntos de
curva tienen asignados una tension fija o niveles de
corriente (véase Curvas caracteristicas).

Preparacion

La caja de ajuste se conmuta para el proceso de ajuste
entre el BIP y la alimentacion de tension o el control.
Detalles relativos a la conexion del BIP con la caja de
ajuste figuran en el manual de servicio de la caja de ajuste.
Una vez conectada la caja de ajuste a la alimentacion de
tension, sus LED de color rojo y verde se iluminan.

Si ahora se conecta el BIP a ajustar, el sistema lo detecta y
el LED rojo se apaga.

espaiol BALLUFF
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Sistema inductivo de medicién de posicion

Funcionamiento (continuacién)

Establecer la comunicacion
Para comenzar el proceso de ajuste se establece la
comunicacion entre el BIP y la caja de ajuste.

» Pulsar prolongadamente la tecla en la caja de ajuste
(bs<t<8s).
El LED verde en la caja de ajuste parpadea lentamente
si la comunicacion funciona correctamente.

Programacion secuencial de los puntos de curva

ﬂ La programacion de los puntos de curva se
debe llevar a cabo por completo y en orden
ascendente. Por ejemplo, no es posible ajustar
solo 3 puntos y finalizar el proceso de ajuste
antes del tiempo.

Todos los puntos de curva se deben encontrar
dentro de la zona medible.

Una vez establecida la comunicacion entre el BIP y la caja

de ajuste, se programan los puntos de la linea

caracteristica como sigue:

1. Llevar el sensor de posicion al primer punto de curva
P1.

2. Pulsar brevemente (< 1 g) la tecla en la caja de ajuste.
El LED verde de la caja de ajuste parpadea
rapidamente a modo de confirmacion el proceso se ha
realizado correctamente. A continuacion, el LED verde
de la caja de ajuste sigue parpadeando lentamente.

3. Posicionar el sensor de posicion en el segundo punto
de curva.

4. \olver a pulsar brevemente la tecla.
El LED verde de la caja de ajuste parpadea
rapidamente para confirmar la memorizacion. El LED
rojo de la caja de ajuste parpadea rapidamente para
indicar que la distancia al punto de curva programado
anteriormente ha sido demasiado corta o que el sensor
de posicion se ha encontrado fuera de la zona de
captacion. A continuacion, el LED verde sigue
parpadeando lentamente.

Después de guardar los 5 puntos de curva de este modo,
la comunicacion finaliza y el LED verde de la caja de ajuste
se vuelve a iluminar constantemente.

Error

Si el BIP no es compatible con la caja de ajuste o si
durante el establecimiento de la comunicacion se produce
un error, el LED verde de la caja de ajuste se ilumina
constantemente y el LED rojo parpadea rapidamente
durante algunos segundos.

El LED rojo de la caja de ajuste parpadea breve y
rapidamente para indicar que la distancia durante el
proceso de ajuste al punto de curva programado
anteriormente es bajo 0 que el sensor de posicion se
encuentra fuera de la zona de captacion. El proceso de
ajuste debe continuar después de corregir la posicion del
sensor de posicion.

SALLUFF espaiiol

Reset
Si el proceso de ajuste se realiza incompletamente, el BIP
volvera al cabo de 2 minutos al estado programado
anteriormente (en caso de estar disponible) o al estado de
entrega.
Una vez establecida la comunicacion, se puede llevar a
cabo un reset en cualquier momento dentro del proceso
de ajuste:
» Pulsar prolongadamente (> 8 s) la tecla en la caja de
ajuste.
Todos los puntos de curva se han borrado y el BIP
vuelve a emitir su curva caracteristica estandar.

Curvas caracteristicas
Curva caracteristica estandar (gradiente tipico):

Ualla

10V/20mA

0V/4AmA

Omm 17mm S

Desarrollo programado de la curva caracteristica
(ejemplos):

— Variante de tension (BIP AD2-...)

Uy VI
aA

L e R :
____________________________ 9 ;
________________________ v/ |
___________________ 5,/ 1 | i
______________ 2/ 1 i
______ A :

0 \ ' ! [ : >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
— Variante de corriente (BIP CD2-...)

| mA

a ‘E ]

20 [Tt TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTITmToe oo T
__________________________ 18. ;
______________________ 152/ | |
__________________ 12,/ i
............. 12/ 0 i
______ N E

4 I A I >

0 P1 P2 P3 P4 P5 17 (mm) S
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Sistema inductivo de medicién de posicion

Datos técnicos

Precision

Las indicaciones son valores tipicos para
BIP-A/CD2-T017-04-BP _ _ y temperatura ambiente. El
BIP alcanza su plena precision al cabo de un tiempo de
calentamiento de 15 minutos en condiciones de trabajo
constantes. El tiempo de la fase de calentamiento varia en
funcion de las condiciones de trabajo.

Omm...177 mm
Omm... 177 mm

Zona medible S
Zona de linealidad S

Desviacion en la linealidad max. +250 um
Distancia asignada Sg 8,56 mm
Repetibilidad +50 um
Tasa de valores de medicion > 600 Hz
Tiempo de reaccion 2,5ms
Condiciones ambientales?)
Temperatura ambiente T,
BIP AD2-T017-04-BP_ _ -25...470 °C
BIP CD2-T017-04-BP_ _ -10...470 °C
Temperatura de almacenamiento -40...+485 °C
Deriva térmica max. del valor final +3 %
Grado de proteccidn segun P67
IEC 60529
Carga de choque 30 g/11 ms

segun EN 60068-2-27

Vibracion segun EN 60068-2-6 Amplitud 55 Hz,

1 mm, 3 x 30 min
Grado de suciedad 3

Alimentacion de tension (externa)

Tensioén de servicio Ug, estabilizada? 15...30V CC
Tension de servicio asignada Ug 24V DC
Corriente de vacio |, con Ug <20 mA

Ondulacion residual (% de Uy) <10%

Tension de aislamiento de medicion U, 75V DC

Proteccion contra cortocircuito Si
Proteccion contra posibilidad de Si
confusion

Proteccion contra polaridad inversa Si
Salida

BIP AD2-T017-04-BP_ _
Tension de salida con S oVv...10V
Tension de salida con Sg 5V

Resistencia de carga R > 2000 Q

BIP CD2-T017-04-BP_ _
Corriente de salida con S 4 mA...20 mA
Corriente de salida con Sg 12 mA
Resistencia de carga R <500 Q

B www.balluff.com

Mecanico

Tipo de conexién Cable
Material de la carcasa PA

Par de apriete 0,5Nm
Superficie activa, material PA

Conexion de cable

Material de la cubierta del cable PUR
Diametro del cable <3,5mm
Numero de conductores 3
Seccién de conductor 0,14 mm?2

Blindaje Si

Radio de doblado, instalacion fija > 3 x diametro

de cable

1) Para c“us: uso en espacios cerrados y hasta una altura de 2000 m
sobre el nivel del mar.

2) Para c“us: el BIP se debe conectar externamente mediante un circuito
eléctrico con limitacion de energia de conformidad con UL 61010-1,
mediante una fuente de corriente de potencia limitada de conformidad
con UL 60950-1 o mediante una fuente de alimentacion de clase de
proteccion 2 segun UL 1310 o UL 1585.

Se debe utilizar una fuente de alimentacion PELV para aplicaciones con
enfoque en la seguridad.

Accesorios

Sensor de posicion BAM TG-XE-020
(cédigo de pedido: BAMO2RW)

LLa posicidn captada por el BIP (A) se sitia en el centro del
sensor de posicion (linea simétrica).
Material: Acero (EC-80)

6
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Caja de ajuste BAE PD-XE-005
(coédigo de pedido: BAEOOT3)

espaiol BALLUFF
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Headquarters

Germany

Balluff GmbH
Schurwaldstrasse 9
73765 Neuhausen a.d.F.
Phone +49 7158 173-0
Fax +49 7158 5010
balluff@balluff.de

Global Service Center

Germany

Balluff GmbH
Schurwaldstrasse 9
73765 Neuhausen a.d.F.
Phone +49 7158 173-370
Fax +49 7158 173-691
service@balluff.de

US Service Center

USA

Balluff Inc.

8125 Holton Drive

Florence, KY 41042

Phone (859) 727-2200
Toll-free 1-800-543-8390
Fax (859) 727-4823
technicalsupport@balluff.com

CN Service Center

China

Balluff (Shanghai) trading Co., Itd.
Room 1006, Pujian Rd. 145.
Shanghai, 200127, P.R. China

Phone +86 (21) 5089 9970
Fax +86 (21) 5089 9975
service@balluff.com.cn

927345/119



