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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

1 Benutzerhinweise

11 Gltigkeit

Diese Anleitung beschreibt Aufbau, Funktion und Einbau
der Magnetfeld-Sensoren BMF. Sie gilt flr folgende Typen
(siehe Typenschllssel auf Seite 22):

- BMF415KW-HA_ _ _-W-5-_ - _
- BMF415KW-HA__ _-W-5-__-S4-_ ,
- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-__-S49-__,

- BMF 415KW-HA -W-5-_ _-§75-_ ,

Die Anleitung richtet sich an qualifizierte Fachkrafte. Lesen
Sie diese Anleitung, bevor Sie die Magnetfeld-Sensoren
installieren und betreiben.

1.2 Verwendete Symbole und Konventionen

Einzelne Handlungsanweisungen werden durch ein
vorangestelltes Dreieck angezeigt.

» Handlungsanweisung 1

Handlungsabfolgen werden nummeriert dargestellt:
1. Handlungsanweisung 1
2. Handlungsanweisung 2

Zahlen ohne weitere Kennzeichnung sind Dezimalzahlen
(z. B. 23). Hexadezimale Zahlen werden mit vorangestell-
tem Ox dargestellt (z. B. Ox12AB).

ﬂ Hinweis, Tipp
Dieses Symbol kennzeichnet allgemeine Hin-
weise.

1.3 Lieferumfang

Magnetfeld-Sensor BMF

— Kabelclip fir die T-Nut
SchweiB-Spritzer-Schutzschild
Kurzanleitung

Kabel und weiteres Zubehor erhalten Sie im
Internet unter www.balluff.com oder per
E-Mail bei service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Zulassungen und Kennzeichnungen

Nur zur Verwendung mit NFPA-79-
Anwendungen.
UL Adapter mit der Moglichkeit zur
Feldverkabelung sind beim Hersteller
erhaltlich. Siehe Herstellerinformationen.

®

Mit dem CE-Zeichen bestéatigen wir,
dass unsere Produkte den Anforderun-
gen der aktuellen EMV-Richtlinie ent-
sprechen.

Der Magnetfeld-Sensor erfullt die Anforderungen der
folgenden Produktnorm:

— |EC 60947-5-2 (Storfestigkeit und Emission)

Emissionsprtfungen:
— Funkstdrstrahlung
EN 55011
Storfestigkeitsprifungen:
— Statische Elektrizitat (ESD)

EN 61000-4-2 Schérfegrad 2
— Elektromagnetische Felder (RFI)

EN 61000-4-3 Schérfegrad 2
— Schnelle transiente Stérimpulse

(Burst)

EN 61000-4-4 Schérfegrad 3

— Leitungsgeflihrte StorgroBen, indu-
ziert durch hochfrequente Felder

EN 61000-4-6 Schérfegrad 3

Nahere Informationen zu Richtlinien Zulassun-
gen und Normen sind in der Konformitatserkla-
rung aufgefuhrt.

1.5 Verwendete Abkiirzungen

FSS  Fixed Switching Signal

IODD  10-Device-Description (Bezeichnung des ange-
schlossenen Sensors in globaler Datenbank aller
|O-Link-Baugruppen)

PD Process Data (Prozessdaten)

Disturbance Suppression Duration (DSD,
Stoérunterdriickungszeit)

DSD

deutsch SALLUrF
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Magnetfeld-Sensoren
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21 BestimmungsgemaBe Verwendung

Sensoren der Sensorfamilie BMF 415 dienen zum Erfassen
von Kolbenpositionen pneumatischer und hydraulischer
Zylinder in SchweiBfeld-Applikationen. Die einwandfreie
Funktion gemai den Angaben in den technischen Daten
wird nur mit original Balluff Zubehor zugesichert, die Ver-
wendung anderer Komponenten bewirkt Haftungsaus-
schluss.

Eine nichtbestimmungsgemaie Verwendung ist nicht
zuldssig und fuhrt zum Verlust von Gewahrleistungs- und
Haftungsansprichen gegentber dem Hersteller.

2.2 Allgemeines zur Sicherheit

Die Installation und die Inbetriebnahme darf nur durch
geschulte Fachkrafte mit grundlegenden elektrischen
Kenntnissen erfolgen.

Eine geschulte Fachkraft ist, wer aufgrund seiner fachli-
chen Ausbildung, seiner Kenntnisse und Erfahrungen
sowie seiner Kenntnisse der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen, mdgliche Gefah-
ren erkennen und geeignete SicherheitsmaBnahmen treffen
kann.

Der Betreiber hat die Verantwortung, dass die 6rtlich
geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.
Insbesondere muss der Betreiber MaBnahmen treffen,
dass bei einem Defekt des Magnetfeld-Sensors keine
Gefahren fUr Personen und Sachen entstehen kénnen.
Bei Defekten und nichtbehebbaren Stérungen des Mag-
netfeld-Sensors ist dieser auBer Betrieb zu nehmen und
gegen unbefugte Benutzung zu sichern.

SALLUFF deutsch

2.3 Bedeutung der Warnhinweise

Beachten Sie unbedingt die Warnhinweise in dieser Anlei-
tung und die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung
von Gefahren.

Die verwendeten Warnhinweise enthalten verschiedene
Signalworter und sind nach folgendem Schema aufgebaut:

SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Nichtbeachtung der Gefahr
» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

Die Signalworter bedeuten im Einzelnen:

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zur Beschadigung oder
Zerstérung des Produkts fihren kann.

/\ VORSICHT
Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort VORSICHT kennzeichnet eine Gefahr, die zu
leichten oder mittelschweren Verletzungen flhren
kann.

/A GEFAHR
Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort GEFAHR kennzeichnet eine Gefahr, die unmit-
telbar zum Tod oder zu schweren Verletzungen fUhrt.

2.4 Entsorgung

» Befolgen Sie die nationalen Vorschriften zur Entsor-
gung.




BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

3 Aufbau und Funktion

34 [m]
S ™
b @) | \ ] ©
1 —
aktive Flache
~5.2
S s BMF 415KW-...-Kabel
LED Befestigungsschraube
BMF 415KW-...-S49/S75
BMF 415KW-...-S4
Bild 3-1:  Produktansicht

3.1 Produktbeschreibung

Die Magnetfeld-Sensoren der Familie BMF 415 sind immun
gegen magnetische Stoérfelder und fur die Anwendung in
Pneumatik- und Hydraulikzylindern mit einer 5-mm-T-Nut
entwickelt worden. Sie kommen in SchweiBfeld-Applikatio-
nen (AC- und MFDC-Anlagen) zum Einsatz.

Die Sensoren sind in der Lage, Stérmagnetfelder zu erken-
nen, die durch hohe SchweiBstréme verursacht werden.
Gepriift wurden die Sensoren mit AC-Stérmagnetfeldern
im Frequenzbereich von 45...65 Hz und mit AC- sowie
DC-Stérmagnetfeldern bis zu 140 mT, entsprechend

110 kKA/m. Wird vom Sensor ein solches Stérmagnetfeld
erkannt, wird eine Stérunterdriickungszeit (t,.) abgewar-
tet. Wahrend dieser Zeit wird das Ausgangssignal nicht
verandert. Der Ausgang behélt den Zustand, den er vor
dem Detektieren des Stérmagnetfelds eingenommen hat.

Die Storunterdriickungszeit (t,) ist auf 600 ms voreinge-
stellt und kann mittels 1O-Link zwischen 50 ms und
1000 ms eingestellt werden.

B www.balluff.com

=0l

K (magnetischer Positionsgeber N-S oder S-N axial-polarisiert zur Bewegungsrichtung)

M8x1

M12x1

Die Magnetfeldverlaufe beim schnellen Verschie-
ben des Positionsgeber-Magneten beim Offnen
und SchlieBen der Pneumatik- und Hydraulikzy-
linder verhalten sich ahnlich wie diejenigen der
SchweiBstréme bei MFDC-Anlagen. Dadurch
kann es vorkommen, dass die Stérunterdrii-
ckungszeit (t,..) beim Offnen und SchiieBen der
Pneumatik- und Hydraulikzylinder ausgelost
wird. Der Sensor schaltet den Ausgang erst
nachdem die Stérunterdriickungszeit (t,)
abgelaufen ist. Dies stellt keine Fehlfunktion dar.

deutsch SALLUrF
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Magnetfeld-Sensoren

3

Aufbau und Funktion (Fortsetzung)

3.2 LED-Anzeige
Gelb (Funktionsanzeige)
Rot (Stérungsanzeige)
Grln (Betriebsanzeige)
LED Bedeutung
Farbe Funktion Zustand

Grin Betriebsanzeige | On Der Sensor funktioniert normal. Die erforderliche

Betriebsspannung ist vorhanden.
Blinkt Die 10-Link-Kommunikation ist aktiv.
(900 ms on : 100 ms off)

Gelb Funktionsanzeige | On Der Schaltpunkt ist erreicht und die Schaltbedingungen
sind gegeben sofern keine Stérung erkannt wird. Das
axiale Magnetfeld (gemessen vom Sensor im Nuten-
grund) betragt = 6,5 mT und entspricht somit der gesi-
cherten magnetischen Schaltfeldstérke H_".

Blinkt Der Schaltpunkt ist erreicht und der Ausgang ist

(250 ms on : 250 ms off) | geschaltet. Die gemessene Magnetfeldstarke ist jedoch
nur fUr den Betrieb bei den aktuellen Umgebungsbedin-
gungen und bei der aktuellen Sensortemperatur ausrei-
chend und entspricht der Bemessungsschaltfeldstéarke

H_ von typisch 6 mT.

» Prifen, ob der Sensor den eingestellten Schaltpunkt
nach einer Temperaturéanderung noch erkennt und
ggf. den Schaltpunkt neu einstellen.

Rot Stérungsanzeige | On Es wurde ein Hardware-Fehler erkannt. Dieser kann

(grtine und gelbe LED folgende Ursachen haben:
sind off) — zu hoher Laststrom am Schaltausgang (., +5 %)
— Ubertemperatur des Ausgangstreibers
(TTreiber =125 OC)
— Sensorversorgungsspannung zu klein
(Ugan L+ <6.5V)
Blinkt Stérung / Kommunikationsfehler auf dem internen
(250 ms on : 250 ms off, | Datenbus
grine und gelbe LED
sind off)
Alle LEDs Spezielle Blinken Fehler bei der Initialisierung
(Grin/Gelb/Rot) | Stérungsanzeige | (250 ms on : 250 ms off)

" Die gesicherte Schaltfeldstarke ist die erforderliche magnetische Mindest-
feldstérke Uber den gesamten Temperaturbereich, axial gemessen im

Nutengrund.
Tab. 3-1:  LED-Anzeige
SALLUFF deutsch




BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

4 Einbau und Anschluss

4.1 Sensor montieren

A VORSICHT

Erhéhte Gehdusetemperatur

Bei unzureichender Warmekopplung durch die Montage
kann sich die Oberflachentemperatur des BMF Cber

50 °C erhéhen und bei Berlhrung zu Verbrennungen
fGhren.

» Die Warmekopplung der Montage verbessern.

» Die Last reduzieren.

1. Kolbenstange des Pneumatikzylinders in die
gewunschte Position bringen.

2. Den Sensor in der T-Nut verschieben, bis der Bereich
erkennbar ist, in dem die gelbe LED dauernd einge-
schaltet bleibt.
= Sensor in der Mitte dieses Schaltbereichs fixieren.

Bild 4-1:  Ermittelter Sensorbereich

3. Den Sensor in der Mitte des Schaltbereichs mit einem
Sechskant-Schltissel mit S = 2 mm oder einem
Schraubenzieher No 2 in der Nut fixieren.

Bild 4-2:  Montage BMF 415-...

B www.balluff.com

4.2 Kabel fixieren
In Bild 4-2 wird die Montage des Sensors in der Nut
gezeigt, danach wird je nach KabelausfUhrung das Kabel

mit dem entsprechenden Kabelclip in der Nut fixiert
(Bild 4-4 bzw. Bild 4-5).

Zur Fixierung des Kabels liegt je nach Sensorvariante ein
Kabelclip bei:

Kabelclip fiir Kabel mit @ 3,2 mm

Bild 4-3:  Kabelclip fir Kabel mit @ 3,2 mm

Kabelclip fiir Kabel mit @ 2,4 mm

=

Bild 4-4:  Kabelclip fir Kabel mit @ 2,4 mm

deutsch BALLUFF
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

4.3 Elektrischer Anschluss

ﬂ Der Sensor verfugt Uber einen Uberlastschutz.
Nach Beseitigung der Uberlast ist der Sensor
wieder funktionsfahig. Zudem ist der Sensor
verpolungssicher und gegen unbeabsichtigte
Vertauschmdglichkeiten geschitzt.

4.3.1 3-polige Sensoren

S49 S4
M8, SchlieBer M12, SchlieBer

4
3 1

4

Bild 4-5:  Pinbelegung Steckverbinder (Draufsicht auf Stiftseite)

Pin |Adernfarbe |Signal

Pin 1 | Braun UB+ (Betriebsspannung, +24 V)

Pin 3 | Blau UB- (Betriebsspannung, GND/O V)

Pin 4 | Schwarz OUT1 (Schaltausgang)

Tab. 4-1:  Pinbelegung
4.3.2 4-polige Sensoren mit 10-Link

S75 sS4
M8, 10-Link, Class A M12, 10-Link, Class A

2 —~4 2

N3 1

Bild 4-6:  Pinbelegung Steckverbinder (Draufsicht auf Stiftseite)

Pin |Adernfarbe |Signal

Pin 1 | Braun UB+ (Betriebsspannung, +24 V)

Pin 2 | Weil3 nicht angeschlossen bzw. nicht
vorhanden
Pin 3 | Blau UB- (Betriebsspannung, GND/0 V)

Pin 4 | Schwarz OUT1 (Schaltausgang) bzw.

C/Q bei 10-Link, konfigurierbar

Tab. 4-2:  Pinbelegung

10 | BALLUFr deutsch

4.3.3 Anschlussschaltbilder der verschiedenen
Auspragungen

Kabelvarianten:
BMF 415KW-HAPS-...

+

S1/10-Link

Steckervarianten:
BMF 415KW-HAPS-...

1 — +
4

BMF 415KW-HANS-...
1 4
4
3

v ﬂ v

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

1
4 ° +

S1/10-Link
nc

s ) & —

i

w




BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

5 Inbetriebnahme

5.1 System in Betrieb nehmen

A GEFAHR

Unkontrollierte Systembewegungen

Bei der Inbetriebnahme und wenn der Sensor Teil eines

Regelsystems ist, dessen Parameter noch nicht einge-

stellt sind, kann das System unkontrollierte Bewegungen

ausfuhren. Dadurch kénnen Personen gefahrdet und

Sachschéaden verursacht werden.

» Personen missen sich von den Gefahrenbereichen
der Anlage fernhalten.

» Inbetriebnahme nur durch geschultes Fachpersonal.

» Sicherheitshinweise des Anlagen- oder Systemher-
stellers beachten.

1. Anschlisse auf festen Sitz und richtige Polung prtfen.
Beschadigte Anschllsse tauschen.

2. System einschalten.

3. Messwerte und einstellbare Parameter prifen und ggf.
den BMF neu einstellen.

n Insbesondere nach dem Austausch des BMF
oder der Reparatur durch den Hersteller die
korrekten Werte prufen.

5.2 Hinweise zum Betrieb

A VORSICHT

Erhohte Gehdusetemperatur

Bei unzureichender Warmekopplung durch die Montage
kann sich die Oberflachentemperatur des BMF Cber

50 °C erhdéhen und bei Berlhrung zu Verbrennungen
fOhren.

» Die Warmekopplung der Montage verbessern.

» Die Last reduzieren.

» Die Oberflache nicht berthren.

— Funktion des BMF und aller damit verbundenen Kom-
ponenten regelmaBig prifen.

— Bei Funktionsstérungen den BMF auBer Betrieb neh-
men.

— Anlage gegen unbefugte Benutzung sichern.

— Befestigung prufen und ggf. nachziehen.

- Der Sensor verfigt Uber einen Uberlastschutz. Nach
Beseitigung der Uberlast ist der Sensor wieder funkti-
onsfahig.

B www.balluff.com
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6

Dieses Kapitel ist nur fUr die Ausflihrungen mit
|O-Link (BMF 415KW-HAKKI-...) relevant.

6.1 Kommunikationsparameter

In Tab. 6-1 ist die grundlegende 10-Link-Spezifikation
beschrieben.

10-Link-Schnittstelle

Spezifikation 10-Link-Bezeichnung Wert
Ubertragungsrate COM2 38,4 kBit/s
Minimale Zykluszeit Device MinCycleTime 2,3 ms (0x17)
Frame-Spezifikation: M-Sequence Capability: Ox11

— Anzahl Bedarfsdaten Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte

— Anzahl Bedarfsdaten Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte

— ISDU — ISDU supported unterstitzt

|O-Link-Protokollversion Revision ID 0x11 (Version 1.1)
Anzahl Prozessdaten vom Device zum Master ProcessDataln 2 Bit / SIO Mode suppor-
ted (0x42)
Anzahl Prozessdaten vom Master zum Device ProcessDataOut 0 Bit (0x00)
Herstellerkennung Vendor ID 0x0378
Geratekennung Device ID 0x080201
|O-Link-Profil Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
|O-Link-Profiltyp Profile Type SSP1.1
Tab. 6-1:  Device-Spezifikation BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ Die minimale Zykluszeit (MinCycleTime) des
BMF 415KW-HAKKI-... betragt 2,3 ms.
Der Master kann bei Bedarf die Zykluszeit
erhdhen, deshalb hangt die tatsachlich verwen-
dete Zykluszeit (MasterCycleTime) vom 10-Link-
Master ab.
6.2 Prozessdaten (PD)
Der BMF 415KW-HAKKI-... gibt Uber die IO-Link-Schnitt- Bit Name Information
stelle zyklisch den Zustand des Schaltpunkts aus. Zusétz-
lich wird mitgeteilt, ob das Magnetfeld stark genug ist, um 7 - -
Uber den gesamten Temperaturbereich des Sensors ein 6 _ _
sicheres Schalten zu gewéahrleisten. 5
Wurde die gesicherte Schaltfeldstérke beim Einstellen des
Schaltpunkts erreicht, kann davon ausgegangen werden, 4 - -
dass der Sensor Uber den gesamten Temperaturbereich 3 - -
sicher schalten wird. 5 B _
’ Assured Switching Field | Gesicherte Schaltfeld-
Strength starke erreicht
0 | Fixed Switching Signal | Schaltpunkt erreicht

SALLUFF deutsch
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

10-Link-Schnittstelle (Fortsetzung)

6

6.3 Identifikationsdaten

Index Subindex Parameter GroBe" Zugriff Datenhaltung
0x0010 (16) 0 Vendor Name max. 32 Byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text max. 32 Byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 64 Byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID max. 8 Byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text max. 64 Byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 16 Byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision max. 4 Byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision max. 32 Byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 Byte Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag max. 32 Byte Read/Write X

" Die GroBe der jeweiligen Parameter kann von der maximal angegebenen GroBe abweichen.

Tab. 6-3: Identifikationsdaten

Application Specific Tag, Function Tag und
Location Tag

Die Tags Application Specific Tag, Function Tag und
Location Tag bieten die Moglichkeit, dem |O-Link-Device
einen beliebigen, maximal 32 Byte gro3en String zuzuwei-
sen. Dieser kann zur anwendungsspezifischen Identifika-
tion genutzt und in den Parametermanager tbernommen
werden. Uber Subindex 0 erfolgt der Zugriff auf das
gesamte Objekt.

6.4 Systembefehle

Beim BMF 415KW-HAKKI-... sind verschiedene Befehle
implementiert, die Uber den Parameter System Command
erreicht werden kénnen. Wird ein Systembefehl an den
BMF Ubermittelt, 16st der Befehl die gewlinschte Aktion
aus, sofern dies im aktuellen Applikationszustand zuléssig
ist.

Index Subindex | Befehl Name Beschreibung
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Startet Parameter-Upload.
@) 0x02 (2) ParamUploadEnd Beendet Parameter-Upload.
0x03 (3) ParamDownloadStart Startet Parameter-Download.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Beendet Parameter-Download.
0x05 (5) ParamDownloadStore Schlie3t die Parametrierung ab und startet die Datenspei-
cherung.
0x80 (128) | Device Reset Initialisiert alle Geratekomponenten neu.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | Setzt alle Konfigurationen auf Werkseinstellung zurlck.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Setzt alle Betriebsparameter zuriick.

Tab. 6-4: Systembefehle

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

6 10-Link-Schnittstelle (Fortsetzung)

6.5 Parameterdaten

Index | Subindex | Parameter | GréBe | Zugriff | Datenhaltung

FSS (Fixed Switching Signal)

0x0039 (57) |0 | FSS Logic (siehe Kapitel 6.5.1) | 1Byte |Read/Write | X

Device Configuration

0x00B4 (180) 0 Output Type (siehe Kapitel 6.5.2) 1 Byte | Read/Write X

OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration 2 Byte | Read/Write X
(siehe Kapitel 6.5.4)

0x0420 (1056) 0 Disturbance Suppression Duration 2 Byte | Read/Write X

(siehe Kapitel 6.5.3)

Condition Monitoring

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (siehe Kapitel 6.5.5) 10 Byte | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (siehe Kapitel 6.5.6) 4 Byte | Read/Write X
0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (siehe Kapitel 6.5.7) 12 Byte | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter (siehe Kapitel 6.5.8) 4 Byte | Read Only

System Parameter

0x0003 (3) 0,1, 2, 3, 4, 5| Data Storage (siehe Kapitel 6.5.9) 39 Byte | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (siehe Kapitel 6.5.10) 2 Byte | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2 ProfileCharacteristic (siehe Kapitel 6.5.11) 4 Byte | Read Only

Ox000E (14) 0 PD Input Descriptor (siche Kapitel 6.5.12) 3 Byte | Read Only

Tab. 6-5:  Parameterdaten 10-Link-Schnittstelle

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

Index Subindex Name GroBe Zugriff Werte
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 Byte Read/Miite | O = Nigh active
1 = low active

Tab. 6-6: Parameter Fixed Switching Signal

6.5.2 Ausgangskonfiguration

Index Subindex Name GréBe Zugriff Werte

0 = deaktiviert
Output Type . 1 = PNP (default)
0x00B4 (180) 0 Schaltausgang Out 1 1 Byte Read/Write 5 _ NPN

3 = Push-Pull

Tab. 6-7: Parameter Ausgangskonfiguration

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C FD — Out1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active
Bild 6-1:  Bildliche Darstellung der Ausgangsschaltung

14 | BALLUFF deutsch
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10-Link-Schnittstelle (Fortsetzung)

6.5.3 Storungsunterdriickungszeit

Wird vom BMF 415KW-HAKKI-... eine Magnetfeldstérung
erkannt, wird die Stérungsunterdriickungszeit t_., gestar-
tet. Wahrend dieser Zeit wird das Nutzsignal ignoriert. Dies
verhindert eine Fehlschaltung im speziellen Fall, in dem das

Stérmagnetfeld dem Nutzsignal des Kolbens im Schalt-

punkt entspricht.

Index Subindex | Name GroBe Zugriff Werte
Distrubance
Suppression Stérungs- . 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 unterdrickungszeit 2Byte | Read/Write Default = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
Tab. 6-8: Parameter Stoérungsunterdriickungszeit
6.5.4 Diagnoseunterdriickung
Fuhren Diagnosefunktionen in der Applikation zu Proble-
men, kdnnen die Funktionen unterdriickt werden.
(Im BMF 415KW-HAKKI-... implementierte Diagnose-
Events siehe Kapitel 6.6.2 Eventliste auf Seite 18).
Index Subindex | Name GroBe Zugriff Werte
0 = Alle Ereignisse aktiv (default)

) i 1 = Meldungen unterdrtckt
Diagnosis 1 Suppression Level 1 Byte | Read/Write |2 = Meldungen und Warnungen unter-
Suppression driickt
Configuration 3 = Alle Ereignisse unterdriickt
Ox00F8 (248) 0x00 (0) = PD Invalid akti

) ) . X = nvalid aktiv
2 PD Invalid Suppression 1 Byte | Read/Write OXFF (255) = PD Invalid unterdriickt
Tab. 6-9:  Parameter Diagnoseunterdriickung
6.5.5 Temperaturerfassung
Der Temperatursensor erfasst die Temperatur innerhalb
des BMF 415KW-HAKKI-... Diese ist grundsétzlich héher
als die Umgebungstemperatur.
Index Subindex | Name GroBe Zugriff Werte
1 Aktuelle Temperatur 2 Byte | Read Only
Minimale Temperatur seit
2 Betriebsbeginn 2Byte | Read Only
Device Maximale Temperatur seit . . .
Temperature 3 Betriebsbeginn 2 Byte | Read Only Vorzgch@tgehaﬁeter 16-Bit-Wert mit
Ox0052 (82 der Einheit °C
X (82) 4 Minimale Temperatur der 2 Byte | Read Onl
gesamten Lebenszeit Y
5 Maximale Temperatur der 2 Byte | Read Only

gesamten Lebenszeit

Tab. 6-10: Parameter Temperaturerfassung

B www.balluff.com
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6.5.6 Schwellenwerte fiir die Temperaturwarnung

Der BMF 415KW-HAKKI bietet die Méglichkeit Tempera-
turwarnungsschwellen zu definieren. Die Schwellen kénnen
im Bereich von 0...+80 °C gesetzt werden. Werden diese
Schwellenwerte unter- bzw. Uberschritten gibt der BMF
eine Warnung aus (siehe Kapitel 6.6.2 Eventliste auf

Seite 18). Uberschreitet die interne Temperatur des BMF
90 °C, wird der Fehler Ubertemperatur ausgegeben.

Index Subindex | Name GroBe

Zugriff

Werte

Schwelle fir Temperatur-

unterschreitung 2 Byte

Device 1

Read/Write

16-Bit-Wert mit der Einheit °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Temperature -
0x0053 (83) 5 Schwelle fir Temperatur-

Uberschreitung 2 Byte

Read/Write

16-Bit-Wert mit der Einheit °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11: Parameter Schwelle fir Temperaturwarnung

6.5.7 Betriebsstundenzahler

Die Betriebsstunden werden innerhalb des

BMF 415KW-HAKKI-... erfasst und im Stundenintervall
permanent gespeichert. Mit dem Systembefehl Reset
Maintenance wird der Betriebsstundenzahler flir die War-
tung auf Null zurtickgesetzt.

Index Subindex | Name GroBe

Zugriff

Werte

’ Betriebsstunden Uber die 4 Byte
gesamte Lebensdauer

Read Only

32-Bit-Wert mit der Einheit h

Operating . .
Hours > Betriebsstunden seit der 4 Byte

0x0057 (87) letzten Wartung

Read Only

32-Bit-Wert mit der Einheit h

Betriebsstunden seit dem
8 letzten Einschalten 4 Byte

Read Only

32-Bit-Wert mit der Einheit h

Tab. 6-12: Parameter Bertriebstundenzahler

6.5.8 Bootzykluszahler

Der BMF 415KW-HAKKI-... erhdht bei jeder Neuinitialisie-
rung den permanent gespeicherten Bootzykluszahler.
Sowohl ein Systembefehl Device Reset als auch ein Hard-
ware-Neustart fuhren zu einer Erhéhung des Zahlers. Mit
dem Systembefehl Reset Maintenance wird der Bootzyk-
lusz&hler fur die Wartung auf Null zurlickgesetzt.

Index Subindex | Name GréBe

Zugriff

Werte

Boot Cycle
Counter 0 Bootzykluszahler 4 Byte
0x0058 (88)

Read Only

32-Bit-Wert

Tab. 6-13: Parameter Bootzykluszahler

SALLUFF deutsch
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6.5.9 Datenhaltung (Data Storage)

Index Subindex | Name GroBe Zugriff | Werte
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read Only
0x0003 (3) 2 State Property 1 Byte |Read Only | Der Parameter Data Storage wird vom
. |O-Link-Master flir die Datenhaltungsfunk-
8 Size 4 Byte | Read Only tion bendtigt. Dieser Parameter bietet dem
4 Parameter Checksum | 4 Byte | Read Only | Anwender keine Einstellmaglichkeit.
5 Index List 29 Byte | Read Only
Tab. 6-14: Parameter Datenhaltung
6.5.10 Zugriffssperren (Device Access Locks)
Mit diesem Standardparameter ist es moglich, bestimmte
Funktionen des 10-Link-Devices zu aktivieren oder zu
deaktivieren.
Beim BMF 415KW-HAKKI-... gibt es die Moglichkeit, die
Funktion des Parametermanagers und des Tasters zu
sperren. Dazu muss das jeweilige Bit des 2-Byte-Werts auf
1 (gesperrt) gesetzt werden. Um die Funktion wieder zu
entsperren, wird das Bit auf O gesetzt.
Index Subindex | Name GréBe Zugriff | Werte
. Parameterzugriff sperren (nicht
Bit 0 "
unterstitzt)
Parameter-Management
) sperren (unterstutzt)
Bit 1 . t
Device Access = gesper
Looks 0 Zugriffssperren 2 Byte | Read/Write 0 = entsperrt
0x000C (12) . Sperren des Tasters (nicht
Bit 2 .
unterstitzt)
Bit 3 Lokale Anwenderschnittstelle
sperren (nicht unterstitzt)
Bit 4...15 | Reserviert
Tab. 6-15: Parameter Sperren
6.5.11 Profile und Funktionen (ProfileCharacteristic)
Dieser Parameter gibt an, welches Profil vom 10-Link-
Device unterstutzt wird.
Index Subindex | Name GroBe Zugriff | Werte
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 Byte | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (1 3) ::;eVIthGPI’tOf”dD q
2 entrication an 2 Byte | Read Only | 0x4000

Diagnosis according to
Common Profile

Tab. 6-16: Profile und Funktionen

B www.balluff.com
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6.5.12 Aufbau der Prozessdaten
(PD Input Descriptor)

Dieser Parameter beschreibt die Zusammensetzung der
verwendeten Prozessdaten.

Index Subindex | Name GroBe Zugriff | Werte
PD Input 1 = Set von Boolean
Descriptor 0 Qféggéﬁen 3Byte |Read Only |2 =2 BitLange
Ox0Q0E (14) 0 = 0 Bit Offset
Tab. 6-17: Aufbau der Prozessdaten
6.6 Diagnosedaten
Der BMF 415KW-HAKKI-... meldet Diagnosedaten
(Events) an das steuernde System (siehe Tab. 6-18) oder
das steuernde System kann den Status Uber die Diag-
nose-Parameter auslesen.
6.6.1 Diagnoseparameter
Index Subindex Parameter GroBe | Zugriff Werte
0x0024 (36) 0 Device Status 1 Byte | Read Only | 0 =Normalzustand
2 = Warnung
4 = Fehler
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 Byte | Read Only | Bis zu 3 aktive Ereignisse:
Status 1. Byte Eventtyp (O = kein Event,
OxE4 = Warnung, OxF4 = Error)
2. und 3. Byte Eventcode (siehe Kap. 6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data Input | 1 Byte | Read Only | Die letzten gultigen Prozessdaten
(siehe Kap. 6.2)

Tab. 6-18: Diagnoseparameter

6.6.2 Eventliste

Eventcode | Auspragung | Bedeutung

0x4210

Warning

DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (siehe Kapitel 6.5.6 Schwellenwerte fir die Temperatur-
warnung auf Seite 16) — Die Eingestellte untere Temperaturwarnschwelle ist Uberschritten.

0x4220

Warning

DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (Kapitel 6.5.6 Schwellenwerte flir die Temperatur-
warnung auf Seite 16) — Die Eingestellte untere Temperaturwarnschwelle ist unterschritten.

0x4000

Error

TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - Die Temperatur hat die spezifizierte maximale Tempe-
ratur Uberschritten. Die Hitzequelle muss entfernt werden.

0x5000

Error

HARDWARE FAULT — Die Gerate-Hardware hat ein Problem. Mogliche Ursachen:

— Internes Kommunikationsproblem mit dem Frontend

— Internes Kommunikationsproblem mit dem EEPROM

Es kann sein, dass zu groB3e elektromagnetische Stérungen die sensorinterne Buskommuni-
kation stéren. Verschwinden die Stérungen wieder, wird die Kommunikation fortgesetzt. Ist
dies nicht der Fall, muss der BMF 415KW-HAKKI-... ersetzt werden.

Tab. 6-19: Eventliste

SALLUrr
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6.7 Gerate-Fehlermeldungen

Bei fehlerhaften Zugriffen antwortet das Gerat (Device) mit

einem der aufgeflihrten Fehlercodes.

Fehlercode Fehlermeldung

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8035 Function not available
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 6-20: Fehlermeldungen 10-Link-Spezifikation

B www.balluff.com
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7 Technische Daten

741 Erfassungsbereich/Messbereich

Gesicherte Schaltfeldstérke” H,

7.2 Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur
Verschmutzungsgrad
Schutzart

7.3 Anzeigen

Betriebsspannungsanzeige
Funktionsanzeige
Stérungsanzeige

7.4 Elektrische Merkmale

5,2 kKA/m (6,5 mT)

0...80 °C
3
P67

grine LED
gelbe LED
rote LED

Bemessungsbetriebsspannung U, 24 V DC

Bemessungsbetrigbsstrom |,

50 mA

Bemessungsisolationsspannung U, 75V DC

Betriebsspannung U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Gebrauchskategorie
Einschaltverzug t_,

Stérungsunterdriickungszeit t,¢

Ausschaltverzug t

Lastkapazitat max.
Leerlaufstrom |, unbedampft
Magnetfeldfrequenz, AC-Storfeld

Magnetfeldstarke Storfeld,
AC & DC

Reststrom | max.
Spannungsfall U, statisch

SALLUFF deutsch

10...30V DC
18...30VDC

DC-13

gleich der Stérungs-
unterdriickungszeit
togp @b dem Zeit-
punkt, wo keine
Stérung mehr erkannt
wird

600 ms voreingestellt
(einstellbar bei 10-
Link-Varianten
50...1000 ms)

gleich der Stoérungs-
unterdrickungszeit
t.., ab dem Zeit-

DSD X
punkt, wo keine

Stérung mehr erkannt
wird

1,5 uF

18 mA

45...65 Hz

110 KA/m

<10 pA
<15V

7.5 Elektrischer Anschluss

Anschlussart
Kabel, 2 m
Kabel mit angeschlossenem
Stecker, 0,3 m
Kabeldurchmesser D
3-poliges PUR-
Anschlusskabel
3-poliges Silikon-
Anschlusskabel und
|O-Link-Anschlusskabel
Verpolungssicher
Vertauschmaoglichkeit geschitzt

Kurzschlussfestigkeit

7.6 Ausgang / Schnittstelle

Schaltausgang
BMF...-HAPS-...
BMF...-HANS-...

|O-Link-Varianten

7.7 Mechanische Daten

Abmessungen
BMF 415...

mit SchweiB-Spritzer-Schutz-
schild

Anzugsdrehmoment

Material
Gehausematerial
Schwei3-Spritzer-Schutzschild

Befestigung

7.8 Funktionale Sicherheit

MTTF (40°C)

Litzenkontaktierung
M8 und M12

2,4 mm

3,2 mm

ja
ja
ja

PNP-SchlieBer (NO)
NPN-SchlieBer (NO)

konfigurierbar

34 x5 x6.2mm
40 x 6,2 x 7,9 mm

0,7 Nm

PA12
PESU, transparent

von oben in T-Nut
einsetzbar

420a

" erforderliche magnetische Mindestfeldstarke Uber den gesamten Tempe-
raturbereich axial gemessen im Nutengrund
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8.1 SchweiB-Spritzer-Schutzschild

Bild 8-1:

40

, 7.6

<
©

6.5

SchweiB-Spritzer-Schutzschild aus transparentem PESU

8.2 Kabelclip T-Nut

Fir @ = 2,4 mm:

7.44
5.5

=

4.5

W

N
e}

4.6

@2

-8

Bild 8-2:

Kabelclip T-Nut fur @ = 2,4 mm

Fir @ = 2,9...3,2 mm:

4.5
6.7
"
“ ) 2
@3
Bild 8-3:  Kabelclip T-Nut fir @ = 2,9...3,2 mm

B www.balluff.com

deutsch

SALLUrr

21



22

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Magnetfeld-Sensoren

9 Typenschliissel

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Sensorfamilie

Gehausebesonderheit:
W = SchweiBspritzer abweisend

Schnittstelle/Schaltfunktion:

KKI = 10-Link-Schnittstelle (konfigurierbar)
PS = PNP-SchlieBer
NS = NPN-SchlieBer

Elektronikbesonderheit:

W = Kurzschluss-Schutz + schweifl3fest

Kabelmaterial:
P = PUR
S = Silikon

Farbe Kabelmantel:
0 = schwarz
3 = orange

Elektrischer Anschluss:

02 = 2 m Kabel

S49-00,3 = 0,3 m Kabel mit M8-Stecker, 3-polig
S75-00,3 = 0,3 m Kabel mit M8-Stecker, 4-polig

S4-00,3 = 0,3 m Kabel mit M12-Stecker, 3- oder 4-polig

SALLUFF deutsch
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10.1 Typenschild

N

CCOO00000000SSSS

SBALLUrr
BZ77777

O

" Bestellcode
2 Seriennummer

Bild 10-1: Typenschild (Beispiel)

n Das Typenschild wird nur bei Sensoren mit
Silikonkabel lose beigelegt und entfallt bei
Sensoren mit PUR Kabel.

10.2 Kabelaufdruck

1) 2

| BALLUFF BMPOXX C€ UL HZOO000000OSSSSS V]

s )

" Bestellcode
2 Seriennummer

Bild 10-2: Kabelaufdruck (Beispiel)

ﬂ Auf dem Kabel kann sich neben dem Typenauf-
druck auch der Aufdruck des Kabelherstellers
befinden.

B www.balluff.com deutsch BSALLUFF | 23
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1 Notes to the user

11 Validity

This guide describes the construction, function and
installation of the BMF magnetic field sensors. It applies to
the following models (see Type code on page 22):

- BMF 415KW-HA__ _-W-5-_ -
- BMF415KW-HA__ _-W-5-__-S4-_ ,
- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-__-S49-__,

- BMF 415KW-HA -W-5-_ _-§75-_ ,

This guide is intended for qualified technical personnel.
Read this guide before installing and operating the
magnetic field sensors.

1.2 Symbols and conventions

Individual instructions are indicated by a preceding
triangle.

» Instruction 1

Action sequences are numbered consecutively:
1. Instruction 1
2. Instruction 2

Numbers unless otherwise indicated are decimals
(e.g. 23). Hexadecimal numbers are shown with the prefix
Ox (e.g. Ox12AB).

ﬂ Note, tip

This symbol indicates general notes.

1.3 Scope of delivery

— BMF magnetic field sensor

— Cable clip for the T-slot

— Weld splatter protective shield
— Condensed guide

Cables and other accessories are available on
the Internet at www.balluff.com or may be
requested via e-mail from service@balluff.de.

B www.balluff.com

1.4 Approvals and markings

For use in NFPA-79 applications only.

Adapters for field wiring are available
L from the manufacturer. Refer to
® manufacturer’s information.

The CE Mark verifies that our products
meet the requirements of the current
EMC Directive.

The magnetic field sensor meets the requirements of the
following product standard:

— |EC 60947-2-5 (noise immunity and emission)

Emission tests:

— RF emission
EN 55011

Noise immunity tests:

— Static electricity (ESD)
EN 61000-4-2

— Electromagnetic fields (RFI)
EN 61000-4-3

— Electrical fast transients (burst)
EN 61000-4-4

— Conducted interference induced by
high-frequency fields
EN 61000-4-6

Severity level 2
Severity level 2

Severity level 3

Severity level 3

ﬂ More detailed information on the guidelines,
approvals, and standards is included in the
declaration of conformity.

1.5 Abbreviations

FSS  Fixed Switching Signal

IODD  10-Device-Description (identifies the connected
sensor in the global database of all I0-Link
modules)

PD Process data

oo Disturbance Suppression Duration

english BALLUFF
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2

21 Intended use

Sensors in the BMF 415 family are used for detecting the
piston position on pneumatic and hydraulic cylinders in
welding field applications. Flawless function in accordance
with the specifications in the technical data is ensured only
when using original Balluff accessories. Use of any other
components will void the warranty.

Non-approved use is not permitted and will result in the
loss of warranty and liability claims against the
manufacturer.

2.2 General safety notes

Installation and startup may only be performed by
qualified personnel with basic electrical knowledge.

Qualified personnel are those who can assess assigned
tasks, recognize possible hazards and initiate appropriate
safety measures based on their professional training,
knowledge, experience and understanding of relevant
regulations.

The operator is responsible for ensuring that local safety
regulations are observed.

In particular, the operator must take steps to ensure that a
defect in the magnetic field sensor will not result in hazards
to persons or equipment.

If defects and unresolvable faults occur in the magnetic
field sensor, take it out of service and secure against
unauthorized use.

SALLUFF english

2.3 Explanation of the warnings

Always observe the warnings in these instructions and the
measures described to avoid hazards.

The warnings used here contain various signal words and
are structured as follows:

SIGNAL WORD

Type and source of the hazard
Consequences if not complied with
» Measures to avoid hazards

The individual signal words mean:

NOTICE

|dentifies a danger that could damage or destroy the
product.

/\ CAUTION

The general warning symbol together with the signal word
CAUTION indicates a hazard which can lead to slight or
moderate injury.

/A DANGER

The general warning symbol in conjunction with the signal
word DANGER identifies a hazard which, if not avoided,
will certainly result in death or severe injury.

2.4 Disposal

» Observe the national regulations for disposal.
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3 Construction and function
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5.4
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s (‘ BMF 415KW-
LED Mounting screw
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o] !

...-cable

...-S49/875

all

BMF 415KW-..

H

Fig. 3-1:  Product view

3.1 Product description

Magnetic field sensors in the BMF 415 family are immune
from magnetic interference and have been designed for
application in pneumatic and hydraulic cylinders having a
5 mm T-slot. They are used in welding field applications
(AC and MFDC equipment).

The sensors are able to detect interfering magnetic fields
caused by high welding currents. The sensors have been
tested in AC magnetic interference fields at a frequency
range of 45...65 Hz and with AC and DC magnetic fields of
up to 140 mT, corresponding to 110 kA/m. When the
sensor detects such an interference field, a suppression
time (t,g,) is waited. During this time the output signal
remains unchanged. The output retains the state which it
assumed before detecting the magnetic interference field.

The suppression time (t,,) is preset to 600 ms and can be
user set to a range between 50 ms and 1000 ms over
|O-Link.

B www.balluff.com

-S4

=0l

_E._ K (magnetic position indicator N-S or S-N axially polarized for direction of travel)

M8x1

M12x1

The magnetic field flux when rapidly moving the
pickup magnet as the pneumatic and hydraulic
cylinders are opened and closed behaves
similar to weld currents in MFDC equipment.
This means it can happen that the suppression
time (.4, is triggered upon opening and closing
of the pneumatic and hydraulic cylinders. The
sensor only switches the output after the
suppression time (t,,) has elapsed. This does
not represent a malfunction.

english BALLUrF
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Magnetic
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3.2 LED d

Field Sensors

isplay

Yellow (function indicator)

Red (fault indicator)

Green (power indicator)

/__

_=W-5-__ -...

Construction and function (continued)

LED Meaning

Color Function State

Green Power indicator | On The sensor is operating normally. The required
operating voltage is available.

Flashes |O-Link communication is active.
(900 ms on : 100 ms off)

Yellow Function indicator | On The switching point has been reached and the
switching conditions are met provided no fault is
detected. The axial magnetic field (measured by the
sensor at the bottom of the slot) is = 6.5 mT and
thereby corresponds to the assured magnetic
switching field strength H_".

Flashes The switching point has been reached and the output

(250 ms on : 250 ms off) | is switched. The measured magnetic field strength is
however sufficient only for operation under the current
ambient conditions and the current sensor
temperature, and corresponds to the rated switching
field strength H_ of typically 6 mT.

» Check whether the sensor still detects the set
switching point after a temperature change and
reset the switching point if necessary.

Red Fault indicator On A hardware error was detected. This may be caused
(green and yellow LEDs | by the following:
are off) — Excessive load current on the switching output (|,
+5 %)
- Output driver too hot (T, = 125 °C)
- Sensor supply voltage too low (Ug on L+ < 6.5 V)
Flashes Fault / communication error on the internal data bus
(250 ms on : 250 ms off,
green and yellow LEDs
are off)
All LEDs Special fault Flash Error during initiation
(green/yellow/red) indicator (250 ms on : 250 ms off)

' The assured switching field strength is the required magnetic minimum
field strength over the entire temperature range, measured axially in the

slot base.
Tab. 3-1: LED display
SALLUFF english




BMF 415KW-HA _ __-W-5- __ -...
Magnetic Field Sensors

4 Installation and connection

4.1 Mounting the sensor

A CAUTION

Elevated housing temperature

If the installation does not provide sufficient thermal
coupling, the surface temperature of the BMF may rise to
over 50 °C and cause burns when touched.

» Improve the thermal coupling of the installation.

» Reduce the load.

1. Place piston rod of the pneumatic cylinder in the
desired position.

2. Move the sensor in the T-slot until the area in which the
yellow LED remains consistently on is detected.
= Fix sensor in the middle of this switching range.

Fig. 4-1:  Determined sensor range

3. Use a2 mm Allen key or No. 2 screwdriver to affix the
sensor in the middle of the switching area.

Fig. 4-2:  BMF 415-... installation

B www.balluff.com

4.2 Attach cable

Fig. 4-2 shows installation of the sensor in the slot, after
which depending on the cable version the cable is fixed in
the slot using the corresponding cable clip (Fig. 4-4 and
Fig. 4-5).

A cable clip is included for fixing the cable (varies with the
Sensor version):

Cabile clip for @ 3.2 mm cable

Fig. 4-3:  Cable clip for @ 3.2 mm cable

Cable clip for @ 2.4 mm cable

=

Fig. 4-4:  Cable clip for @ 2.4 mm cable

english BALLUFF
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4 Installation and connection (continued)

4.3 Electrical connection

ﬂ The sensor features overload protection.
After the overload is eliminated, the sensor is
once again functional. In addition the sensor is
reverse polarity protected and protected against
unintended miswiring.

4.3.1 3-pin sensors

S49 S4
M8, normally open M12, normally open

4
3 1

4

Fig. 4-5:  Pin assignments for connector (pin side view)

Pin | Wire color |Signal

Pin 1 | Brown UB+ (operating voltage, +24 V)

Pin 3 | Blue UB- (operating voltage, GND/O V)

Pin 4 | Black OUT1 (switching output)

Tab. 4-1:  Pin assignment
4.3.2 4-pin sensors with 10-Link

S75 sS4
M8, 10-Link, Class A M12, 10-Link, Class A

2 —~4 2

N3 1

Fig. 4-6:  Pin assignments for connector (pin side view)

Pin | Wire color |Signal

Pin 1 | Brown UB+ (operating voltage, +24 V)

Pin 2 | White not connected or not present
Pin 3 | Blue UB- (operating voltage, GND/O V)
Pin 4 | Black OUT1 (switching output) or

C/Q for 10-Link, configurable

Tab. 4-2:  Pin assignment

SALLUrFr english

4.3.3 Wiring diagrams for the various versions

Cable versions:
BMF 415KW-HAPS-...

BMF 415KW-HANS-...
BN 4
BK
BU

BMF 415KW-HAKKI-...

-+

S1/10-Link

Connector versions:
BMF 415KW-HAPS-...

1, +
4
o ==

BMF 415KW-HANS-...

1
o] ==
3 — _

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / $4-00,3

— S1/10-Link
nc
- ) ! —

3 S
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5.1 Starting up the system

A DANGER

Uncontrolled system movement

When starting up, if the sensor is part of a closed loop

system whose parameters have not yet been set, the

system may perform uncontrolled movements. This

could result in personal injury and equipment damage.

» Persons must keep away from the system’s
hazardous zones.

» Startup must be performed only by trained technical
personnel.

» Observe the safety instructions of the equipment or
system manufacturer.

1. Check connections for tightness and correct polarity.
Replace damaged connections.

Turn on the system.

3. Check measured values and adjustable parameters
and readjust the BMF if necessary.

o

ﬂ Check for the correct values, especially after
replacing the BMF or after repair by the
manufacturer.

5.2 Operating notes

A CAUTION

Elevated housing temperature

If the installation does not provide sufficient thermal
coupling, the surface temperature of the BMF may rise to
over 50 °C and cause burns when touched.

» Improve the thermal coupling of the installation.
» Reduce the load.
» Do not touch the surface.

— Regularly check function of the BMF and all associated
components.

— Take the BMF out of service whenever there is a
malfunction.

— Secure the system against unauthorized use.

— Check fasteners and re-tighten if needed.

— The sensor features overload protection. After the
overload is eliminated, the sensor is once again
functional.

B www.balluff.com
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6 10-Link interface

This section is only relevant for the 10-Link
versions (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1 Communication parameters

In Tab. 6-1 the basic IO-Link specification is described.

Specification 10-Link description Value

Transfer rate COM2 38.4 kBit/s

Minimum cycle time of device MinCycleTime 2.3 ms (0x17)

Frame specification: M-sequence capability: Ox11

— Amount of preoperate data required — Preoperate M-sequence type 2 bytes

— Amount of operate data required — Operate M-sequence type 1 byte

- ISDU — ISDU supported Supported

|O-Link protocol version Revision ID 0x11 (Version 1.1)

Amount of process data from the device to the master ProcessDataln 2-bit / SIO mode
supported (0x42)

Amount of process data from the master to the device ProcessDataOut 0 bits (0x00)

Manufacturer ID Vendor ID 0x0378

Device identification Device ID 0x080201

|O-Link profile Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)

|O-Link profile type Profile Type SSP1.1

Tab. 6-1:  Device Specification BMF 415KW-HAKKI-...

ﬂ The minimum cycle time (MinCycleTime) of the
BMF 415KW-HAKKI-... is 2.3 ms.
If needed the master can increase the cycle
time, which is why the actual used cycle time
(MasterCycleTime) depends on the 10-Link
master.

6.2 Process data (PD)

The BMF 415KW-HAKKI-... cyclically outputs the state of
the switching point over the 10-Link interface. It is also
determined whether the magnetic field is strong enough to
ensure reliable switching over the entire temperature range
of the sensor.

If the assured switching field strength was reached when
setting the switching point, it can be assumed that the
sensor will switch reliably over the entire temperature
range.

Bit Name Information

NIW|A~OT|O (N
|

Assured switching field | Assured switching field
strength strength reached

—_

0 | Fixed switching signal Switching point reached

Tab. 6-2: Process data

12 | BALLUFF english
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10-Link interface (continued)

6.3 Identification data
Index Subindex Parameter Size" Access Data storage
0x0010 (16) 0 Vendor Name Max. 32 bytes Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text Max. 32 bytes Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name Max. 64 bytes Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID Max. 8 bytes Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text Max. 64 bytes Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 16 bytes Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision Max. 4 bytes Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision Max. 32 bytes Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag Max. 32 bytes Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag Max. 32 bytes Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag Max. 32 bytes Read/Write X
' The size of the respective parameter may deviate from the maximum indicated size.
Tab. 6-3: Identification data
Application Specific Tag, Function Tag and
Location Tag
The tags Application Specific Tag, Function Tag and
Location Tag, make it possible to assign the 10-Link device
any max. 32-byte string. This can only be used for
application-specific identification and applied in the
parameter manager. The entire object is accessed via
subindex 0.
6.4 System commands
Different commands have been implemented in the
BMF 415KW-HAKKI-... which can be reached via the
System Command parameter. If a system command is
transferred to the BML, the command triggers the desired
action if permitted in the current application state.
Index | Subindex | Command | Name Description
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Starts parameter upload.
() 0x02 (2) ParamUploadEnd Ends parameter upload.
0x03 (3) ParamDownloadStart Starts parameter download.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Ends parameter download.
0x05 (5) ParamDownloadStore Completes the configuration and starts the data storage.
0x80 (128) | Device Reset Re-initializes all device components.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | Resets all configurations to the factory setting.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Resets all operating parameters.

Tab. 6-4: System commands

B www.balluff.com
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6 I0-Link interface (continued)

6.5 Parameter data

Index | Subindex | Parameter | Size | Access | Data storage
FSS (Fixed Switching Signal)
0x0039 (57) |0 | FSS Logic (see section 6.5.1) | 1byte | Read/Wite | X
Device Configuration
0x00B4 (180) 0 Output Type (see section 6.5.2) 1 byte | Read/Write X
OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration 2 bytes | Read/Write X

(see section 6.5.4)
0x0420 (1056) 0 Disturbance Suppression Duration 2 bytes | Read/Write X

(see section 6.5.3)

Condition Monitoring

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (see section 6.5.5) 10 bytes | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (see section 6.5.6) 4 bytes | Read/Write X
0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (see section 6.5.7) 12 bytes | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter (see section 6.5.8) 4 bytes | Read Only

System parameters

0x0003 (3) 0,1, 2, 3, 4, 5| Data Storage (see section 6.5.9) 39 bytes | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (see section 6.5.10) 2 bytes | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2 ProfileCharacteristic (see section 6.5.11) 4 bytes | Read Only

Ox000E (14) 0 PD Input Descriptor (see section 6.5.12) 3 bytes | Read Only

Tab. 6-5:  Parameter data of |O-Link interface

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

Index Subindex Name Size Access Values
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 byte Read/Miite | 9 = igh active
1 = low active

Tab. 6-6: Parameter Fixed Switching Signal

6.5.2 Output configuration

Index Subindex Name Size Access Values

0 = Deactivated
1 = PNP (default)
2 = NPN

3 = Push-Pull

Output Type

0x00B4 (180) 0 Switching output Out 1 1 byte Read/Write

Tab. 6-7: Parameter output configuration

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C FD — Out1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active
Fig. 6-1:  lllustration of the output circuit

14 | BALLUFF english
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6.5.3

When the BMF 415KW-HAKKI-... detects magnetic field

interference, the disturbance suppression time t

DSD 1S

started. During this time the actual signal is ignored. This

prevents improper switching in the special case where the
magnetic interference field corresponds to the actual signal

of the piston at the switching point.

10-Link interface (continued)

Interference suppression time

Index Subindex | Name Size Access Values
Disturbance
Suppression Interference suppression . 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration O iime 2bytes | Read/iite | nop it — 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
Tab. 6-8: Parameter interference suppression time
6.5.4 Diagnostic suppression
If diagnostic functions are causing problems in the
application, these functions can be suppressed.
(For diagnostic events implemented in the
BMF 415KW-HAKKI-... see section 6.6.2 Event list on
page 18).
Index Subindex | Name Size Access | Values
0 = All events active (default)
. . 1 = Messages suppressed
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte | Read/Write | 2 = Messages and warnings
Suppresspn suppressed
Configuration 3 = All events suppressed
OxQ0FS (248) 0x00 (0) = PD Invalid acti
. . . X = nvalid active
2 PD Invalid Suppression 1 byte | Read/Write OXFF (255) = PD Invalid suppressed
Tab. 6-9: Parameter diagnosis suppression
6.5.5 Temperature detection
The temperature sensor detects the temperature inside the
BMF 415KW-HAKKI-... This is normally higher than the
ambient temperature.
Index Subindex | Name Size Access | Values
1 Current temperature 2 bytes | Read Only
Minimum temperature
2 since start of operation 2bytes | Read Only
Device Maximum temperature
Temperature 8 since start of operation 2 bytes | Read Only Signed 16-bit value in units of °C
0x0052 (82) .
4 I\/Ilnlmulm temperalture over 2 bytes | Read Only
the entire service life
5 Maximum temperature 2 bytes | Read Only

over the entire service life

Tab. 6-10: Parameter temperature detection

B www.balluff.com
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6 I0-Link interface (continued)

6.5.6 Threshold values for the temperature warning

The BMF 415KW-HAKKI allows you to define temperature
warning thresholds. The threshold can be set in the range
from 0...+80 °C. If these threshold values are exceeded or
too low, the BMF outputs a warning (see section 6.6.2
Event list on page 18). If the internal temperature of the
BML exceeds 90 °C, an overtemperature error is output.

Index Subindex | Name Size

Access

Values

Threshold for minimum

temperature exceeded 2 bytes

Device 1

Read/Write

16-bit value in units of °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Temperature

0x0053 (83) 2 Threshold for maximum

temperature exceeded 2 bytes

Read/Write

16-bit value in units of °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11: Parameter threshold for temperature warning

6.5.7 Sensor operating hours

The operating hours are detected in the

BMF 415KW-HAKKI-... and permanently stored at hourly
intervals. Using system command Reset Maintenance, the
sensor operating hours for maintenance is reset to zero.

Index Subindex | Name Size

Access

Values

Operating hours over the

1 ) L
entire service life

4 bytes

Read Only

32-bit value in units of h

Operating

Hours 5 Operating hours since last

maintenance 4 bytes

Read Only

32-bit value in units of h

0x0057 (87)
Operating hours since last

power-on

3

4 bytes

Read Only

32-bit value in units of h

Tab. 6-12: Parameter sensor operating hours

6.5.8 Boot cycle counter

The BMF 415KW-HAKKI-... increments the permanently
stored boot cycle counter at each reboot. Both system
command Device Reset as well as a hardware restart lead
to an increase of the counter. Using system command
Reset Maintenance, the boot cylinder counter for
maintenance is reset to zero.

Index Subindex | Name Size

Access

Values

Boot Cycle
Counter 0
0x0058 (88)

Boot cycle counter 4 bytes

Read Only

32-bit value

Tab. 6-13: Parameter boot cycle counter
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6 10-Link interface (continued)

6.5.9 Data storage

Index Subindex | Name Size Access | Values

Data Storage 1 Command 1 byte | Read Only

0x0003 (3) 2 State Property 1 byte | Read Only | The Data Storage parameter is needed by
3 |sie 4 bytes | Read Only | i e eano be vaer
4 Parameter Checksum 4 bytes | Read Only | modified.
5 Index List 29 bytes | Read Only

Tab. 6-14: Data storage parameter

6.5.10 Access locks (Device Access Locks)

Using this standard parameter, it is possible to activate or
deactivate certain functions of the IO-Link device.

The BMF 415KW-HAKKI-... allows you to lock the function
of the parameter manager and the button. To do so, the
respective bit of the 2-byte value must be set to 1 (locked).
In order to unlock the function again, the bit is set to O.

Index Subindex | Name Size Access | Values
Bit 0 Lock parameter access
(not supported)
Lock parameter management
) Bit 1 (supported)
Device Access 1 =locked
LLocks Ox000C 0 Access locks 2 bytes | Read/Write 0 = unlocked
(12) Bit 2 Lock button (not supported)
. Lock local user interface (not
Bit 3
supported)
Bits 4...15 | Reserved

Tab. 6-15: Lock parameter

6.5.11 Profiles and functions (ProfileCharacteristic)

This parameter indicates which profile of the |O-Link device

is supported.
Index Subindex | Name Size Access | Values
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 bytes | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (13) DevngrqﬂIeID
2 'E‘)j.e”“f"“‘?t'on and 2 bytes | Read Only | 0x4000
iagnosis according to
Common Profile

Tab. 6-16: Profiles and functions

B www.balluff.com english BALLUFF
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6 I0-Link interface (continued)

6.5.12 Process data structure (PD Input Descriptor)

This parameter describes the composition of the process

18

data used.
Index Subindex | Name Size Access | Values
PD Input 1 = Boolean set
Descriptor 0 Process data structure | 3 bytes | Read Only | 2 = 2-bit length
Ox0Q00E (14) 0 = 0-bit offset
Tab. 6-17: Process data structure
6.6 Diagnostic data
The BMF 415KW-HAKKI-... reports diagnostic data
(events) to the controlling system (see Tab. 6-18) or the
controlling system can read out the status using the
diagnostics parameters.
6.6.1 Diagnostic parameters
Index Subindex Parameter Size Access Values
0x0024 (36) 0 Device Status 1 byte | Read Only | O =Normal state
2 = Warning
4 = Error
0x0025 (37) 0 Detailed Device Status | 9 bytes | Read Only | Up to 3 active events:
1st byte event type (O = No event,
OXE4 = Warning, OxF4 = Error)
2nd and 3rd byte event code (see sec. 6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data Input 1 byte | Read Only | Most recent valid process data (see sec. 6.2)

Tab. 6-18: Diagnostic parameters

6.6.2 Event list

Event code

Expression

Meaning

0x4210

Warning

DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (see section 6.5.6 Threshold values for the temperature
warning on page 16) — The set upper temperature threshold has been exceeded.

0x4220

Warning

DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (section 6.5.6 Threshold values for the temperature
warning on page 16) — The set lower temperature threshold has been exceeded.

0x4000

Error

TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - The temperature has exceeded the specified
maximum temperature. The heat source must be removed.

0x5000

Error

HARDWARE FAULT — There is a problem with the device hardware. Possible causes:

— Internal communication problem with the frontend

— Internal communication problem with the EEPROM

It may be that excessive electromagnetic interference is interrupting sensor-internal bus
communication. Communication resumes as soon as the interference is gone. If this is not the
case, the BMF 415KW-HAKKI-... must be replaced.

Tab. 6-19: Event list

SALLUrr
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6 10-Link interface (continued)

6.7 Device error messages

If access is faulty, the device responds with one of the

listed error codes.

Error code Error message

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8035 Function not available
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 6-20: Error messages of I0-Link specification

B www.balluff.com
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7 Technical data

741 Detection range/measuring range

Assured switching field
strength” H,

7.2 Ambient conditions

Ambient temperature
Contamination scale

Degree of protection

7.3 Displays

Operating voltage indicator
Function indicator

Fault indicator

5.2 kKA/m (6.5 mT)

0...80°C

P67

Green LED

Yellow LED
Red LED

7.4 Electrical characteristics

Rated operating voltage U,
Rated operating current |,
Rated insulation voltage U,
Operating voltage U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Utilization category
Turn-on delay t_

Interference suppression
time t.q,

Turn-off delay t

Load capacity max.
No-load current |,
Magnetic field frequency, AC
interference field

Interference magnetic field
strength, AC & DC

Residual current | max.
Voltage drop U, static

20 | BALLUFF english

undamped

24V DC
50 mA
75V DC

10..30 V DC
18..30 V DC

DC-13

Same as the
interference
suppression time t,
starting from the point
where no more
interference is detected

600 ms preset

(can be set from
50...1000 ms on
|O-Link versions)

Same as the
interference
suppression time t ¢
starting from the point
where no more
interference is detected

1.5 uF
18 mA
45...65 Hz

110 KA/m

<10 A
<15V

7.5 Electrical connection

Connection type
Cable, 2 m

Cable with connected plug,
0.3 m

Cable diameter D

3-conductor PUR connection
cable

3-conductor silicon
connection cable and
|O-Link connection cable

Polarity reversal protected
Protected against miswiring
Short-circuit resistance

7.6 Output / interface

Switching output
BMF...-HAPS-...
BMF...-HANS-...

|O-Link versions

7.7 Mechanical data

Dimensions
BMF 415...
with weld splatter shield

Tightening torque
Materials

Housing material
Weld splatter shield

Installation

7.8 Functional security

MTTF (40 °C)

Lead contacting
M8 and M12

2.4 mm

3.2 mm

yes
yes
yes

PNP normally open
NPN normally open

configurable

34 x5 x6.2mm
40 x 6.2 x 7.9 mm

0.7 Nm

PA12
PESU, transparent

for insertion in T-slot
from above

420a

" Required magnetic minimum field strength over the entire temperature

range, measured axially in the slot base
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8.1 Weld splatter protective shield

Fig. 8-1:

8.2 Cable clip for T-slot

Accessories

Weld splatter shield made of transparent PESU

_-W-5-__

40

, 7.6

6.4

For @ = 2.4 mm:

7.44
5.5

=

4.5

W

N
e}

4.6

@2

-8

Fig. 8-2:

Cable clip for @ = 2.4 mm

For @ =2.9...3.2 mm:

4.5
6.7
o
“ 7 2
@3
Fig. 8-3:  Cable clip, T-slot for @ = 2.9...3.2 mm

B www.balluff.com
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9 B

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Sensor family

Housing feature:
W = Repels weld splatter

Interface/switching function:
KKI = IO-Link interface (configurable)
PS = PNP NO
NS = NPN NO

Electronic feature:
W = Short-circuit protected + weld-immune

Cable material:
P = PUR
S = Silicone

Cable jacket color:
0 = Black
3 = Orange

Electrical connection:

02 = 2 m cable

S49-00,3 = 0.3 m cable with M8 plug, 3-pin
S75-00,3 = 0.3 m cable with M8 plug, 4-pin
S$4-00,3 = 0.3 m cable with M12 plug, 3- or 4-pin

SALLUFF english



BMF 415KW-HA _ __-W-5- __ -...
Magnetic Field Sensors

10 I

10.1 Part label

N

CCOO00000000SSSS

SBALLUrr
BZ77777

O

" Order code
2 Serial number

Fig. 10-1: Part label (example)

n The part label is included loose only for sensors
with silicon cable, and is not included for
sensors with PUR cable.

10.2 Cable imprint

1) 2

| BALLUFF BMPOXX C€ UL HZOO000000OSSSSS V]

s )

" Order code
2 Serial number

Fig. 10-2: Cable imprint (example)

ﬂ The cable may have both the type imprint and
the imprint of the cable manufacturer.

B www.balluff.com english BALLUFF | 23
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2.3 Signification des avertissements

2.4 Elimination

(SIS IS, IS, IS |

(<3< <> I ]

3
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4
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1 Guide d'utilisation

11 Validité

La présente notice décrit la structure, la fonction et le
montage des capteurs magnétiques BMF. Il est valable
pour les types suivants (voir le code de type, page 22) :

- BMF415KW-HA_ _ _-W-5-_ - _
- BMF415KW-HA_ _ _-W-5-__-S4-_ ,
- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-849-__,

- BMF 415KW-HA_ __-W-5-_ _-S75-_ ,

La présente notice s’adresse a un personnel qualifié. Lire
la présente notice avant d’installer et d’exploiter les
capteurs magnétiques.

1.2 Symboles et conventions utilisés

Les instructions spécifiques sont précédées d’un
triangle.

» Instruction 1

Les instructions sont numérotées et décrites selon leur
ordre :

1. Instruction 1
2. Instruction 2

Les nombres sans autre marquage sont des nombres
décimaux (p. ex. 23). Les nombres hexadécimaux sont
représentés avec le préfixe Ox (p. ex. Ox12AB).

Conseils d’utilisation
Ce symbole caractérise des conseils généraux.

1.3 Fourniture

— Capteur magnétique BMF

— Clip de céble pour la rainure en T

— Ecran de protection contre les éclaboussures de
soudure

— Notice résumée

ﬂ Les cables et les accessoires supplémentaires
sont disponibles sur le site Internet
www.balluff.com ou sur demande par courriel
a service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Homologations et certifications

U

Uniguement pour utilisation avec des
applications NFPA-79.

Des adaptateurs avec possibilité de
céblage sur site sont disponibles chez le
fabricant. Voir les informations du
fabricant.

Avec le symbole CE, nous certifions que
nos produits répondent aux exigences
de la directive CEM actuelle.

Le capteur magnétique satisfait aux exigences des normes

de produit suivantes :
— CEI60947-5-2 (résistance au brouillage et émission)

Contrdles de I'émission :
— Rayonnement parasite
EN 55011
Controles de la résistance au brouillage :
— Electricité statique (ESD)

EN 61000-4-2 Degré de
séverité 2
— Champs électromagnétiques (RF)
EN 61000-4-3 Degré de
Séverité 2
— Impulsions parasites rapides et
transitoires (Burst)
EN 61000-4-4 Degré de
séverité 3
— Grandeurs perturbatrices véhiculées
par cable, induites par des champs
de haute fréquence Degré de
EN 61000-4-6 sévérité 3

ﬂ Pour plus d’informations sur les directives,
homologations et certifications, se reporter a la
déclaration de conformité.

1.5 Abréviations utilisées

FSS  Fixed Switching Signal (signal de commutation
fixe)

IODD  10-Device-Description (désignation du capteur
raccordé dans la base de données globale de
I'ensemble des modules 10-Link)

DP Process Data (données de processus)

Disturbance Suppression Duration (DSD, durée
de suppression des perturbations)

DSD

francais SALLUrrF
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2 R ——

21 Utilisation conforme aux prescriptions

Les capteurs de la famille BMF 415 servent a la détection
de positions de pistons de vérins pneumatiques et
hydrauliques dans les applications de soudage. Son bon
fonctionnement, conformément aux indications figurant
dans les caractéristiques techniques, n’est garanti qu’avec
les accessoires d’origine Balluff ; I'utilisation d’autres
composants entraine la nullité de la garantie.

Toute utilisation inappropriée est interdite et entraine
I'annulation de la garantie et de la responsabilité du
fabricant.

2.2 Généralités sur la sécurité

Linstallation et la mise en service ne doivent étre
effectuées que par un personnel qualifié et ayant des
connaissances de base en électricité.

Est considéré comme qualifié le personnel qui, par sa
formation technique, ses connaissances et son
expérience, ainsi que par ses connaissances des
dispositions spécifiques régissant son travail, peut
reconnaitre les dangers potentiels et prendre les mesures
de sécurité adéquates.

Il est de la responsabilité de I'exploitant de veiller a ce
que les dispositions locales concernant la sécurité soient
respectées.

exploitant doit en particulier prendre les mesures
nécessaires pour eviter tout danger pour les personnes et
le matériel en cas de dysfonctionnement du capteur
magnétique.

En cas de dysfonctionnement ou de pannes irréparables
du capteur magnétique, celui-ci doit &tre mis hors service
et protégé contre toute utilisation non autorisée.

BALLUFF francais

23 Signification des avertissements

Respecter impérativement les avertissements de cette
notice et les mesures décrites pour éviter tout danger.

Les avertissements utilisés comportent différents mots-clés
et sont organisés de la maniere suivante :

MOT-CLE

Type et source de danger
Conséquences en cas de non-respect du danger
» Mesures a prendre pour éviter le danger

Signification des mots-clés en détail :

ATTENTION

Décrit un danger pouvant entrainer des dommages ou
une destruction du produit.

/\ PRECAUTION

Le symbole « Attention » accompagné du mot
PRECAUTION caractérise un danger pouvant entrainer
des blessures de gravité légéres a moyennes.

/A DANGER

Le symbole « Attention » accompagné du mot DANGER
caractérise un danger pouvant entrainer directement la

mort ou des blessures graves.

24  Elimination

» Pour I'élimination des déchets, se conformer aux
dispositions nationales.
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3

Structure et fonction

(Capteur de position magnétique N-S ou S-N a polarisation axiale

M8x1

M12x1

34 [a] 5
S ~
b @) | \ ] ©
] —
Face sensible
~5.2
—E._ K par rapport au sens du mouvement)
W@j ( Cable BMF 415KW-...
LED Vis de fixation
BMF 415KW-...-S49/S75
BMF 415KW-...-S4
Fig. 3-1:  Vue du produit

3.1 Description du produit

Les capteurs magnétiques de la famille BMF 415 sont
insensibles aux champs magnétiques parasites et ont été
développés pour une utilisation dans des vérins
pneumatiques et hydrauliques pourvus d’une rainure en T
de 5 mm. lls peuvent étre utilisés dans les applications de
soudage (installations AC et MFDC).

Les capteurs sont capables de détecter les champs
magnétiques parasites, qui sont occasionnés par les
courants de soudage élevés. Les capteurs ont été testés
avec des champs magnétiques parasites AC dans la plage
de fréquences 45...65 Hz et avec des champs
magnétiques parasites AC / DC jusqu’a 140 mT /

110 kKA/m. Si le capteur détecte un tel champ magnétique
parasite, on attend I'écoulement d’une durée de

Les caractéristiques du champ magnétique lors
du déplacement rapide de I'aimant du capteur
de position pendant I'ouverture et la fermeture
des vérins pneumatiques et hydrauliques se
comportent de maniere similaire a celles des
courants de soudage dans les installations
MFDC. De ce fait, il peut se produire que la
durée de suppression des perturbations (t,g)
soit déclenchée lors de I'ouverture et de la
fermeture des vérins pneumatiques et
hydrauliques. Le capteur ne commute la sortie
qu’apres I'écoulement de la durée de

suppression des perturbations (t,4,). Pendant cette durée,
le signal de sortie n’est pas modifié. La sortie conserve
I'état qu’elle avait avant la détection du champ magnétique
parasite.

La durée de suppression des perturbations (t.) est
préréglée a 600 ms et peut étre réglée via I'interface
|O-Link entre 50 ms et 1 000 ms.

B www.balluff.com

suppression des perturbations (t,). Ceci n’est
pas un dysfonctionnement.
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3 Structure et fonction (suite)

3.2 Affichage a LED

Jaune (visualisation d’état)
Rouge (affichage des défauts)
Vert (affichage de fonctionnement)

= 7 gma

LED Signification
Couleur Fonction Etat
Vert Affichage de Allumée Le capteur fonctionne normalement. La tension
fonctionnement d’emploi nécessaire est présente.
Clignotante La communication |O-Link est active.
(allumée pendant 900 ms :
éteinte pendant 100 ms)
Jaune Visualisation Allumée Le point d’action est atteint et les conditions de
d’état commutation sont remplies, dans la mesure ou
aucun défaut n’est détecté. Le champ magnétique
axial (mesuré par le capteur dans le fond de la

rainure) est = 6,5 mT et correspond ainsi a

I'intensité de travail H_".

Clignotante Le point d’action est atteint et la sortie est

(allumée pendant 250 ms : | commutée. Cependant, I'intensité du champ

éteinte pendant 250 ms) magnétique mesurée n’est suffisante que dans les
conditions ambiantes actuelles et pour la

température actuelle du capteur ; elle correspond a

lintensité de commutation nominale H_ typique de

6 mT.

» \rifier que le capteur reconnait encore le point
d’action réglé apres un changement de
température et, le cas échéant, reprendre le
réglage.

Rouge Affichage des Allumée Un défaut matériel a été détecté. Celui-ci peut avoir
défauts (Les LED verte et jaune les causes suivantes :
sont éteintes) — Courant de charge trop élevé sur la sortie de
commutation (.. +5 %)
— Surtempérature du circuit de sortie
(Tcircun =125 OC)
— Tension d’alimentation du capteur trop faible
(UgsurL+<6,5V)
Clignotante Défaut / Erreur de communication sur le bus de
(allumée pendant 250 ms : | données interne
éteinte pendant 250 ms,
les LED verte et jaune sont
éteintes)
Toutes les LED Affichage de Clignotantes Erreur lors de Pinitialisation
(verte/jaune/rouge) défaut spécial (allumée pendant 250 ms :
éteinte pendant 250 ms)

" Lintensité de travail est I'intensité minimale du champ magnétique requise
sur toute la plage de température, mesurée axialement dans le fond de la
rainure.

Tab. 3-1: Affichage a LED

BALLUFF francais
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4 Montage et raccordement
4.1 Montage du capteur 4.2 Fixation du cable
S La Fig. 4-2 montre le montage du capteur dans la rainure ;
A PRECAUTION ensuite, selon la version de cable, celui-ci est fixé dans la
Température accrue du boitier rainure a 'aide du clip de cable adéquat (Fig. 4-4 ou

|
|

En cas de couplage thermique insuffisant a travers le i Able. diffé on | .
montage, la température superficielle du BMF peut Un clip de cable, différent selon la variante de capteur, est

augmenter a une valeur supérieure a 50 °C et provoquer
des brllures en cas de contact.

Fig. 4-5).
joint pour la fixation du céble :

Améliorer le couplage thermique du montage. Clip de cable pour cable @ 3,2 mm

Réduire la charge.

Amener la tige de piston du vérin pneumatique dans la
position souhaitée.

Déplacer le capteur dans la rainure en T jusqu’a
atteindre la zone dans laquelle la LED jaune reste
allumée en permanence.

= Fixer le capteur au centre de la zone de [
commutation.

Fig. 4-3: Clip de céable pour cable @ 3,2 mm

Clip de cable pour cable @ 2,4 mm
Fig. 4-1: Zone déterminée du capteur

Fixer le capteur dans la rainure, au centre de la zone de
commutation, a I'aide d’une clé a six pans S =2 mm
ou d’un tournevis n° 2.

Fig. 4-4 :  Clip de cable pour cable @ 2,4 mm

B www.balluff.com francais BALLUrrF
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4 Montage et raccordement (suite)

4.3 Raccordement électrique

ﬂ Le capteur dispose d’une protection contre les
surcharges.
Apres I'élimination de la surcharge, le capteur
est de nouveau en état de fonctionner. De plus,
le capteur est protégé contre 'inversion de
polarité ainsi que contre les interversions
involontaires.

4.3.1 Capteurs 3 poles

S49 S4
M8, NO M12, NO

4

4

Fig. 4-5: Affectation des broches du connecteur (vue de dessus
cbté broches)

Broche | Couleur du | Signal
conducteur

Pin 1 Marron UB+ (tension d’emploi, +24 V)

Pin 3 Bleu UB- (tension d’emploi, GND/Q V)

Pin 4 Noir

OUT1 (sortie de commutation)

Tab. 4-1 . Affectation des broches
4.3.2 Capteurs 4 poles avec 10-Link

S75 S4
M8, 10-Link, Class A M12, 10-Link, Class A

2 —~4 2

N3 1

Fig. 4-6 :  Affectation des broches du connecteur (vue de dessus
c6té broches)

Broche | Couleur du | Signal
conducteur

Pin 1 Marron UB+ (tension d’emploi, +24 V)

Pin 2 Blanc non connectée ou absente
Pin 3 Bleu UB- (tension d’emploi, GND/0O V)
Pin 4 Noir OUT1 (sortie de commutation)

ou

C/Q avec |0-Link, configurable

Tab. 4-2 . Affectation des broches

10 | BALLUFF francais

4.3.3 Schémas de raccordement des différentes
versions

Variantes de cable :
BMF 415KW-HAPS-...

+

S1/10-Link

Variantes de connecteur :
BMF 415KW-HAPS-...

1 — +
4

s ]

BMF 415KW-HANS-...
1 4
4
3

v ﬂ v

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

1
4 ° +

S1/10-Link
nc

s ) & —

i

w
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5 Mise en service

5.1 Mise en service du systéeme

A DANGER

Mouvements incontrolés du systéme

Lors de la mise en service et lorsque le capteur fait partie
intégrante d’un systeme de régulation dont les
parameétres n’ont pas encore été réglés, des
mouvements incontrélés peuvent survenir. De tels
mouvements sont susceptibles de causer des
dommages corporels et matériels.

» Les personnes doivent se tenir a I'écart de la zone
de danger de l'installation.

» La mise en service ne doit étre effectuée que par un
personnel qualifié.

» Les consignes de sécurité de l'installation ou du
fabricant doivent étre respectées.

1. \rifier la fixation et la polarité des raccordements.
Remplacer les raccordements endommageés.
Mettre le systeme en marche.

3. \krifier les valeurs mesurées et les parameétres

réglables et, le cas échéant, procéder a un nouveau
réglage du BMF.

N

n Vérifier I'exactitude des valeurs, en particulier
aprés remplacement du BMF ou réparation par
le fabricant.

5.2 Conseils d’utilisation

A PRECAUTION

Température accrue du boitier

En cas de couplage thermique insuffisant a travers le
montage, la température superficielle du BMF peut
augmenter a une valeur supérieure a 50 °C et provoquer
des brdlures en cas de contact.

» Améliorer le couplage thermique du montage.
» Réduire la charge.
» Ne pas toucher la surface.

— ContrOler régulierement le fonctionnement du BMF et
de tous les composants associés.

— En cas de dysfonctionnement, mettre le BMF hors
service.

— Protéger l'installation de toute utilisation non autorisée.

— Contrller la fixation, resserrer si nécessaire.

— Le capteur dispose d’une protection contre les
surcharges. Apres I'élimination de la surcharge, le
capteur est de nouveau en état de fonctionner.

B www.balluff.com francais BALLUFF | 11
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6 Interface 10-Link

n Ce chapitre ne concerne que les versions avec
interface 10-Link (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1 Parameétres de communication

La spécification I0-Link fondamentale est décrite dans
Tab. 6-1.

Spécification Désignation 10-Link Valeur
Vitesse de transmission COoM2 38,4 kbits/s
Temps de cycle minimal de I'appareil MinCycleTime 2,3 ms (0x17)
Spécification de la trame : M-Sequence Capability : Ox11

— Nombre de données utiles Preoperate — Séquence M, type Preoperate 2 octets

— Nombre de données utiles Operate — Séquence M, type Operate 1 octet

— ISDU — ISDU supported Reconnu

Version de protocole 10-Link Revision ID 0x11 (version 1.1)
Nombre de données de processus de 'appareil au ProcessDataln 2 bits / SIO Mode
maitre supported (0x42)
Nombre de données de processus du maitre a I'appareil | ProcessDataOut 0 bit (0x00)
Identification du fabricant Vendor ID 0x0378
Identifiant de I'appareil Device ID 0x080201
Profil 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
Type de profil IO-Link Profile Type SSP1.1
Tab. 6-1: Spécification d’appareil BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ Le temps de cycle minimum (MinCycleTime) du
BMF 415KW-HAKKI-... est de 2,3 ms.
Le module Master peut si nécessaire augmenter
le temps de cycle ; par conséquent, le temps
de cycle (MasterCycleTime) effectivement utilisé
dépend du module IO-Link Master.
6.2 Données de processus (DP)
Le BMF 415KW-HAKKI-... délivre cycliquement I'état du Bit Nom Information
point d’action via l'interface 10-Link. En outre, il indique
également si le champ magnétique est suffisamment 7 - -
puissant pour garantir une commutation sdre sur toute la 6 _ _
plage de température du capteur. 5
Si l'intensité de travail a été atteinte au moment du réglage
du point de commutation, on peut supposer que le 4 - -
capteur commutera en toute sécurité sur toute la plage de 3 - -
température. 5 B B
’ Assured Switching Field | Intensité de travail
Strength atteinte
0 | Fixed Switching Signal Point d’action atteint

Tab. 6-2 : Données de processus

12 | BALLUFF francais
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6 Interface 10-Link (suite)

6.3 Données d’identification

Index Subindex Parameétre Taille" Acces Gestion des données
0x0010 (16) 0 Vendor Name 32 octets max. Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 32 octets max. Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name 64 octets max. Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 8 octets max. Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 64 octets max. Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number 16 octets max. Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 4 octets max. Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 32 octets max. Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag 32 octets max. Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag 32 octets max. Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag 32 octets max. Read/Write X

" La taille des différents paramétres peut différer de la taille maximale indiquée.

Tab. 6-3: Données d'identification

Application Specific Tag, Function Tag et

Location Tag

Les tags Application Specific Tag, Function Tag et
Location Tag offrent la possibilité d’attribuer a un appareil
|O-Link une chaine quelconque, d’une taille maximale de
32 octets. Cette séquence peut étre utilisée pour une
identification spécifique a I'application et reprise dans le
gestionnaire de parametres. L'acces a I'objet entier a lieu

via le subindex 0.

6.4 Ordres systéme

Pour le BMF 415KW-HAKKI-..., différentes commandes
sont implémentées et sont accessibles via le parametre
System Command. Lorsqu’une commande systeme est
transmise au BMF, la commande déclenche I'action
souhaitée, dans la mesure ou celle-ci est autorisée dans

I'état actuel de I'application.

Index | Subindex | Commande | Nom Description
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Démarre le téléchargement des paramétres.
@) 0x02 (2) ParamUploadEnd Termine le téléchargement des parameétres.
0x03 (3) ParamDownloadStart Démarre le téléchargement des paramétres.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Termine le téléchargement des parameétres.
0x05 (5) ParamDownloadStore Termine le paramétrage et démarre I’enregistrement des
données.
0x80 (128) Device Reset Reéinitialise tous les composants de I'appareil.
0x82 (130) Restore Factory Settings | Rétablit toutes les configurations au réglage usine.
OxA5 (165) Reset Maintenance Réinitialise tous les paramétres de fonctionnement.

Tab. 6-4 : Ordres systeme

B www.balluff.com
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6 Interface 10-Link (suite)

6.5 Données de paramétre

Index Subindex Parameétre Taille Acces Gestion des
données

FSS (Fixed Switching Signal)

0x0039 (57) | 0 | FSS Logic (voir chapitre 6.5.1) | 1 octet | Read/Write X

Configuration de 'appareil

0x00B4 (180) 0 Output Type (voir chapitre 6.5.2) 1 octet | Read/Write X

OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration (voir 2 octets | Read/Write X
chapitre 6.5.4)

0x0420 (1056) |0 Disturbance Suppression Duration (voir 2 octets | Read/Write X
chapitre 6.5.3)

Surveillance d’état

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (voir chapitre 6.5.5) 10 octets | Read Only

0x00583 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (voir chapitre 6.5.6) 4 octets | Read/Write X

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (voir chapitre 6.5.7) 12 octets | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter (voir chapitre 6.5.8) 4 octets | Read Only

Parameétres systéme

0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4,5 | Data Storage (voir chapitre 6.5.9) 39 octets | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (voir chapitre 6.5.10) 2 octets | Read/Write X

0x000D (13) 0,12 ProfileCharacteristic (voir chapitre 6.5.11) 4 octets | Read Only

Ox000E (14) 0 PD Input Descriptor (voir chapitre 6.5.12) 3 octets | Read Only

Tab. 6-5: Données de parametre pour interface |0-Link

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

Index Subindex Nom Taille Acces Valeurs
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 octet Read/Write | O = Nigh active
1 = low active

Tab. 6-6 : Parameétre Fixed Switching Signal

6.5.2 Configuration de sortie

Index Subindex Nom Taille Acces Valeurs
0 = désactivé
. . 1 = PNP (valeur par
Output Type Sortie de commutation . .
0x00B4 (180) 0 out 1 1 octet Read/Write | défaut)
2 =NPN
3 = Push-Pull

Tab. 6-7 : Parameétre configuration de la sortie

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active
Fig. 6-1: Représentation graphique du circuit de sortie

14 | BALLUFF francais
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Capteurs magnétiques

6

6.5.3 Durée de suppression des perturbations

Si le BMF 415KW-HAKKI-... détecte une perturbation du
champ magnétique, la durée de suppression des
perturbations t,, est démarrée. Pendant ce temps, le
signal utile est ignoré. Cela permet d’éviter une erreur de
commutation dans le cas particulier ou le champ
magnétique parasite correspond au signal utile du piston
au point de commutation.

Interface 10-Link (suite)

Index Subindex | Nom Taille Acces Valeurs
Disturbance
Suppression Durée de suppression des . 50...1 000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 perturbations 2 octets | Read/Write Valeur par défaut = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
Tab. 6-8 : Parameétre durée de suppression des perturbations
6.5.4 Inhibition du diagnostic
Si des fonctions de diagnostic génerent des problemes au
sgain de l'application, les fonctions peuvent étre inhibées.
(Evénements de diagnostic implémentés dans le
BMF 415KW-HAKKI-..., voir chapitre 6.6.2 Liste
d’événements, page 18).
Index Subindex | Nom Taille Acces Valeurs
0 = tous les événements actifs (valeur
par défaut)
Diagnosis 1 Suppression Level 1 octet | Read/Wite | . = Messages inhibes
Suppression 2 = messages et avertissements
Configuration inhibés
OxO00F8 (248) 3 = tous les événements inhibés
. : . 0x00 (0) = PD Invalid actif
2 PD Invalid Suppression 1 octet | Read/Write OXFF (256) = PD Invalid inhibé
Tab. 6-9 : Paramétre inhibition du diagnostic
6.5.5 Mesure de la température
Le capteur de température mesure la température a
I'intérieur du BMF 415KW-HAKKI-... Celle-ci est
systématiquement supérieure a la température ambiante.
Index Subindex | Nom Taille Acceés Valeurs
1 Température actuelle 2 octets | Read Only
Température minimale
2 depuis le début du 2 octets | Read Only
fonctionnement
Device Température maximale
Temperature 3 depuis le début du 2 octets | Read Only | Valeur 16 bits signée avec 'unité °C
0x0052 (82) fonctionnement
4 Temperatur(? mlnlmale sur |, octets | Read Only
toute la durée de vie
5 Temperaturg maxmale SUr | 5 ootets | Read Only
toute la durée de vie

Tab. 6-10 : Paramétre mesure de la température

B www.balluff.com
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Capteurs magnétiques

6

6.5.6 Valeurs seuils pour I'avertissement de
température

Le BMF 415KW-HAKKI offre la possibilité de définir des
seuils d’avertissement de température. Les seuils peuvent
étre définis dans la plage 0...+80 °C. Lorsque ces valeurs
seuils sont dépasseées par le bas ou par le haut, le BMF
émet un avertissement (voir chapitre 6.6.2 Liste
d’événements, page 18). Si la température interne du
BMF dépasse 90 °C, une erreur de surtempérature est
émise.

Interface 10-Link (suite)

Index Subindex | Nom Taille

Acces

Valeurs

Seuil pour dépassement

de température par défaut | 2 O°t'S

Device 1

Read/Write

Valeur 16 bits avec 'unité °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Temperature

0x0053 (83) > Seuil pour dépassement

. . 2 octets
de température par exces

Read/Write

Valeur 16 bits avec I'unité °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11 : Paramétre seuil d’avertissement de température

6.5.7 Compteur d’heures de service

Les heures de service sont mesurées a I'intérieur du
BMF 415KW-HAKKI-... et enregistrées en permanence a
intervalles d’une heure. La commande systeme Reset
Maintenance permet de remettre a zéro le compteur
d’heures de service pour la maintenance.

Index Subindex | Nom Taille

Acces

Valeurs

Heures de service sur
1 . ) 4 octets
toute la durée de vie

Read Only

Valeur 32 bits avec 'unité h

Operating
Hours 2
0x0057 (87)

Heures de service depuis

N . 4 octets
la derniere maintenance

Read Only

Valeur 32 bits avec I'unité h

Heures de service depuis

3 " :
la derniere mise en marche

4 octets

Read Only

Valeur 32 bits avec I'unité h

Tab. 6-12 : Paramétre compteur d’heures de service

6.5.8 Compteur de cycles de démarrage

Le BMF 415KW-HAKKI-... incrémente a chaque
réinitialisation le compteur de cycles de démarrage
enregistré en permanence. Aussi bien une commande
systeme Device Reset qu’un redémarrage matériel
entrainent une incrémentation du compteur. La commande
systeme Reset Maintenance permet de remettre a zéro le
compteur de cycles de démarrage pour la maintenance.

Index Subindex | Nom Taille

Acces

Valeurs

Boot Cycle
Counter 0
0x0058 (88)

Compteur de cycles de

. 4 octets
démarrage

Read Only

Valeur 32 bits

Tab. 6-13 : Parametre compteur de cycles de démarrage

BALLUFF francais




BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Capteurs magnétiques

6 Interface 10-Link (suite)

6.5.9 Stockage des données (Data Storage)

Index Subindex | Nom Taille Acceés | Valeurs
Data Storage 1 Command 1 octet | Read Only L tre Data St ; )
0x0003 (3 e parametre Data Storage est requis par
) 2 State Property 1 octet | Read Only | | module 10-Link Master pour Ia fonction
3 Size 4 octets | Read Only | de stockage des données. Ce paramétre
4 Parameter Checksum | 4 octets | Read Only P;?E;‘Zt%isr de possibilité de réglage pour
5 Index List 29 octets | Read Only '
Tab. 6-14 : Parameétre stockage des données
6.5.10 Blocages d’accés (Device Access Locks)
Ce paramétre standard permet d’activer ou de désactiver
certaines fonctions de I'appareil 10-Link.
Avec le BMF 415KW-HAKKI-..., il existe la possibilité de
bloquer le fonctionnement du gestionnaire de parameétres
et du bouton-poussoir. A cette fin, le bit respectif de la
valeur sur 2 octets doit étre mis a 1 (bloqué). Pour
débloquer de nouveau le fonctionnement, le bit est remis a
0.
Index Subindex | Nom Taille Accés | Valeurs
. Bloguer I'accés au parameétre
Bit 0 .
(non supporté)
Bloquer le gestionnaire de
Bit 1 paramétres (supporté)
Device Access 1 =bloque
Looks 0 Blocages d’acces 2 octets | Read/Write 0 = debloque
0x000C (12) . Blocage du bouton-poussoir
Bit 2 .
(non supporté)
. Bloquer l'interface utilisateur
Bit 3 ;
locale (non supporté)
Bits 4...15 | Réservés

Tab. 6-15 : Paramétre blocage

6.5.11 Profils et fonctions (ProfileCharacteristic)

Ce parametre indique le profil de I'appareil IO-Link pris en

charge.
Index Subindex | Nom Taille Accés | Valeurs
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 octets | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (1 3) DeVICGPI’OfI|6|D
p | !dentification and 2 octets | Read Only | 0x4000
Diagnosis according to
Common Profile

Tab. 6-16 : Profils et fonctions

B www.balluff.com francais BALLUrrF
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6 Interface 10-Link (suite)

6.5.12 Structure des données de processus
(PD Input Descriptor)

Ce parametre décrit la composition des données de
processus utilisées.

Index Subindex | Nom Taille Acces | Valeurs
PD Input Structure des données 1=jeu de booleens
Descriptor 0 de Drocessus 3 octets | Read Only | 2 = 2 bits longueur
OXO00E (14) P 0 = 0 bit offset
Tab. 6-17 : Structure des données de processus
6.6 Données de diagnostic
Le BMF 415KW-HAKKI-... signale les données de
diagnostic (événements) au systeme pilote (voir Tab. 6-18)
ou le systeme pilote peut lire I'état via les parametres de
diagnostic.
6.6.1 Parameétres de diagnostic
Index Subindex | Parameétre Taille Acces Valeurs
0x0024 (36) 0 Device Status 1 octet | Read Only | O = état normal
2 = avertissement
4 = erreur
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 octets | Read Only | Jusqu’a 3 événements actifs :
Status 1e octet Type d’événement (0 = pas

d’événement, OXE4 = avertissement,
OxF4 = erreur)

2e et 3e octets Code d’événement
(voir chap. 6.6.1)

0x0028 (40) 0 Process Data Input | 1 octet | Read Only | Les dernieres données de processus valables
(voir chap. 6.2)

Tab. 6-18 : Parameétres de diagnostic

6.6.2 Liste d’événements

Code Cateégorie | Signification
d’événement

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (voir chapitre 6.5.6 Valeurs seuils pour 'avertissement
de température, page 16) — Le seuil inférieur d’avertissement de température est dépassé
par exces.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (chapitre 6.5.6 Valeurs seuils pour 'avertissement de
température, page 16) — Le seuil inférieur d’avertissement de température est dépassé par
défaut.

0x4000 Error TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - La température a dépassé la température maximale
spécifiée. La source de chaleur doit étre éliminée.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - Le matériel de I'appareil a un probleme. Causes possibles :

— Probleme de communication interne avec le frontal

— Probleme de communication interne avec 'EEPROM

Il se peut que des perturbations électromagnétiques trop grandes perturbent la
communication du bus interne au capteur. Lorsque les perturbations disparaissent, la
communication est poursuivie. Si ce n’est pas le cas, le BMF 415KW-HAKKI-... doit étre
remplacé.

Tab. 6-19 : Liste d’événements
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6 Interface 10-Link (suite)

6.7 Messages d’erreur de I'appareil

En cas d’acces erronés, I'appareil (Device) répond avec

I'un des codes d’erreur indiqués.

Code d’erreur

Message d’erreur

0x8011

Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8035 Function not available

0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 6-20 : Messages d’erreur relatifs a la spécification 10-Link

B www.balluff.com
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Capteurs magnétiques

7 Caractéristiques techniques

71 Zone de détection/plage de mesure

Intensité de travail”’ H,

7.2 Conditions ambiantes

Température ambiante
Degré d’encrassement

Indice de protection

7.3 Affichages

Témoin de mise sous tension
Visualisation d’état
Affichage des défauts

5,2 kKA/m (6,5 mT)

0...80°C

P67

LED verte

LED jaune
LED rouge

7.4 Caractéristiques électriques

Tension d’emploi nominale U,
Courant d’emploi nominal |,
Tension d’isolement nominale U,

Tension d’emploi U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Catégorie d’utilisation
Retard a I'enclenchement t

Durée de suppression des
perturbations t

Retard au déclenchement t_,

Capacité de charge max.
Courant avide | ..., non amorti

Fréquence du champ
magnétique, champ parasite AC

Intensité du champ magnétique
parasite, AC et DC

Courant résiduel |, max.
Chute de tension U, statique

BALLUFF francais

24V CC
50 mA
75V CC

10...30 vV DC
18...30VDC

DC-13

égal a la durée de
suppression des
perturbations t,, a
partir de I'instant ou
plus aucun parasite
n’est détecté

durée préréglée de
600 ms (réglable de
50...1000 ms pour les
variantes |0-Link)
égal a la durée de
suppression des
perturbations t ., a
partir de I'instant ou
plus aucun parasite
n’est détecté

1,5 uF

18 mA

45...65 Hz

110 KA/m

<10 pA
<15V

7.5 Raccordement électrique

Type de raccordement
Cable, 2 m
Céable avec connecteur
raccorde, 0,3 m

Contact des tresses
M8 et M12

Diameétre de céble D
Céable de raccordement PUR
3 pbles
Céble de raccordement
silicone 3 pdles et
cable de raccordement
|O-Link
Protection contre I'inversion de  oui
polarité

2,4 mm

3,2 mm

Protection contre I'interversion  oui
Résistance aux courts-circuits  oui

7.6 Sortie / interface

Sortie de commutation
BMF...-HAPS-...

BMF...-HANS-...
Variantes |O-Link

PNP a fermeture (NO)
NPN a fermeture (NO)

Configurable

7.7 Caractéristiques mécaniques

Dimensions
BMF 415...

avec écran de protection
contre les éclaboussures de

34 x5 x6,2mm
40 x 6,2 x 7,9 mm

soudure
Couple de serrage 0,7 Nm
Matériau

Matériau du boitier PA12

Ecran de protection contre les
éclaboussures de soudure

Fixation

7.8 Sécurité fonctionnelle

MTTF (40 °C)

PESU, transparent

Insérable par le dessus
dans larainureen T

420a

7 Intensité minimale du champ magnétique requise sur toute la plage de
température mesurée axialement dans le fond de la rainure
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8 Accessoires

8.1 Ecran de protection contre les éclaboussures
de soudure

40

)
1
=3
E
In

6.4

Fig. 8-1: Ecran de protection contre les éclaboussures de soudure
en PESU transparent

8.2 Clip de cable rainureen T

Pour @ =2,4 mm:

7.44
55 4.5

=
eVE]

$2.8

4.6

Fig. 8-2 :  Clip de céble rainure en T pour @ = 2,4 mm
Pour @ =29...3,2 mm:

4.5

6.7

"V
93

Fig. 8-3: Clip de céble rainure en T pour @ = 2,9...3,2 mm

3.3
4.2
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9 Code de type

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Famille de capteurs

Particularité du boitier :
W = Anti-éclaboussures de soudure

Interface / fonction de commutation :
KKI = Interface 10-Link (configurable)
PS = PNP a fermeture
NS = NPN a fermeture

Particularité de I’électronique :
W = Protection contre les courts-circuits + résistant aux soudures

Matériau du cable :
P = PUR
S = Silicone

Couleur gaine de céble :
0= Noir
3 = Orange

Raccordement électrique :
02 = Cable 2 m
S49-00,3 = Céable 0,3 m avec connecteur M8, a 3 pbles

S75-00,3 = Céable 0,3 m avec connecteur M8, a 4 pbles
S4-00,3 = Céable 0,3 m avec connecteur M12, 3 ou 4 pdles
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10.1 Plaque signalétique

N

n
n
n
n
o
o
o
(@)
o
o
o
(@)
(@)
o
(&)
O

SBALLUrr
BZ77777

" Symbolisation commerciale
2 Numéro de série

Fig. 10-1 : Plaque signalétique (exemple)

n La plaque signalétique n’est jointe séparément
que pour les capteurs avec cable en silicone et
n’est pas nécessaire pour les capteurs avec
cable PUR.

10.2 Marquage du cable

1) 2)

/ /
BALLUrr BMFXXXX (€ UL H2OOOOOOOOOSSSSS

—r

I Symbolisation commerciale
2 Numéro de série

Fig. 10-2 : Marquage du cable (exemple)

ﬂ En plus du marquage du type, le cable peut
également porter le marquage du fabricant du
céable.
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Sensori di campo magnetico

3]

1 Avvertenze per l'utente
1.1

Validita
1.2 Simboli e segni utilizzati
1.3 Dotazione
1.4 Autorizzazioni e contrassegni
1.5 Abbreviazioni utilizzate

2 B

2.1 Uso conforme

2.2 Informazioni di sicurezza
2.3 Significato delle avvertenze
24 Smaltimento

a oo O,

(o2 I« > B <> B ]

3
3.1 Descrizione del prodotto 7
3.2 Indicatore LED 8
4
4.1 Montare il sensore 9
4.2 Fissaggio del cavo 9
4.3 Collegamento elettrico 10
4.3.1 Sensoria 3 poli 10
4.3.2 Sensori a 4 poli con I0-Link 10
4.3.3 Schemi di collegamento delle diverse versioni 10
S5
5.1 Messa in funzione del sistema 11
5.2 Avvertenze per il funzionamento 1
6 e 12
6.1 Parametri di comunicazione 12
6.2 Dati di processo (PD) 12
6.3 Dati identificazione 13
6.4 Comandi di sistema 13
6.5 Dati parametrici 14
6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal) 14
6.5.2 Configurazione di uscita 14
6.5.3 Tempo di soppressione del disturbo 15
6.5.4 Indagine diagnostica 15
6.5.5 Rilevamento temperatura 15
6.5.6 Valori soglia per avviso di temperatura 16
6.5.7 Contaore d’esercizio 16
6.5.8 Contatore di cicli boot 16
6.5.9 Archiviazione dati (Data Storage) 17
6.5.10 Blocco accessi (Device Access Locks) 17
6.5.11 Profili e funzioni (ProfileCharacteristic) 17
6.5.12 Struttura dei dati di processo (PD Input Descriptor) 18
6.6 Dati di diagnosi 18
6.6.1 Parametri di diagnosi 18
6.6.2 Lista eventi 18
6.7 Segnali di errore apparecchi 19
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Sensori di campo magnetico

7 D )

Campo di rilevamento/Campo di misura

7.2 Condizioni ambientali 20

7.3 Indicazioni 20

7.4 Caratteristiche elettriche 20

7.5 Collegamento elettrico 20

7.6 Uscita/interfaccia 20

7.7 Dati meccanici 20

7.8 Sicurezza funzionale 20

8.1 Protezione antispruzzi da saldatura 21

8.2 Fermacavo scanalaturaa T 21

9 Legenda codici di identificazione 22
1 0 Appendice 23
10.1 Targhetta di identificazione 23

10.2 Identificazione sul cavo 23
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Sensori di campo magnetico

1 Avvertenze per 'utente

11 Validita

Queste istruzioni descrivono la struttura, la funzione e il
montaggio dei sensori di campo magnetico BMF. Vale per i
seguenti tipi (vedere Legenda codici di identificazione a
pagina 22):

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ - _
BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S4-_,
BMF 415KW-HA _ _ _-W-5-_ _-S49-__,
BMF 415KW-HA _ _ _-W-5-_ _-S75-_ _,
Le istruzioni sono rivolte a personale qualificato. Leggere le
istruzioni prima di installare e mettere in funzione i sensori
di campo magnetico.

1.2 Simboli e segni utilizzati

Le singole istruzioni operative sono precedute da un
triangolo.

» |Istruzione operativa 1

Le sequenze operative sono numerate:
1. Istruzione operativa 1
2. Istruzione operativa 2

| numeri senza ulteriore contrassegno sono numeri
decimali (ad esempio 23). | numeri esadecimali sono
preceduti da Ox (ad esempio Ox12AB).

ﬂ Avvertenza, suggerimento
Questo simbolo identifica le avvertenze generali.

1.3 Dotazione

— Sensore di campo magnetico BMF
— Fermacavo per la scanalaturaa T
— Protezione antispruzzi da saldatura
— Istruzioni in breve

ﬂ Cavi e altri accessori sono disponibili in Internet
al sito www.balluff.com o inviando una e-mail
all'indirizzo service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Autorizzazioni e contrassegni

U

Solo per I'utilizzo con applicazioni
NFPA-79.

Gli adattatori per il cablaggio di campo
sono disponibili presso il produttore.
Vedere le informazioni del produttore.

[l marchio CE ¢ la conferma che i nostri
prodotti sono conformi ai requisiti
dell’attuale Direttiva EMC.

Il sensore di campo magnetico & conforme ai requisiti della
seguente norma di prodotto:

— |EC 60947-5-2 (immunita da disturbi ed emissioni)

Controlli emissioni:
— lIrradiazione di disturbi radio

EN 55011
Controlli di immunita da disturbi radio:
— Elettricita statica (ESD)
EN 61000-4-2 Grado di
definizione 2
— Campi elettromagnetici (RFI)
EN 61000-4-3 Grado di
definizione 2
— Impulsi di disturbo transienti rapidi
(burst)
EN 61000-4-4 Grado di
definizione 3
— Grandezze dei disturbi dalla linea
indotte da campi ad alta frequenza
EN 61000-4-6 Grado di
definizione 3

Ulteriori informazioni in merito a direttive,
autorizzazioni e norme sono indicate nella
dichiarazione di conformita.

1.5 Abbreviazioni utilizzate

FSS  Fixed Switching Signal

IODD 10 Device Description (denominazione del
sensore collegato nel database globale di tutti i
gruppi 10-Link)

PD Process Data (dati di processo)

Disturbance Suppression Duration (DSD, tempo
di soppressione del disturbo)

DSD

italiano SALLUrF
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Sensori di campo magnetico

2 R ——

21 Uso conforme

| sensori della famiglia BMF 415 servono per rilevare la
posizione del pistone dei cilindri pneumatici e idraulici in
applicazioni nel campo della saldatura. Il funzionamento
corretto secondo le indicazioni fornite nei dati tecnici viene
garantito soltanto con accessori originali Balluff. L utilizzo di
altri componenti comporta la decadenza della garanzia.

’uso improprio non € consentito e determina la
decadenza di qualsiasi garanzia o responsabilita da parte
della casa produttrice.

2.2 Informazioni di sicurezza

Linstallazione ¢ la messa in funzione devono avvenire
soltanto da parte di personale specializzato, in possesso di
nozioni fondamentali di elettrotecnica.

Per personale specializzato e addestrato si intendono
persone che, grazie alla propria formazione specialistica,
alle proprie conoscenze ed esperienze e alla propria
conoscenza delle disposizioni in materia, sono in grado di
giudicare i lavori a loro affidati, di riconoscere eventuali
pericoli e di adottare misure di sicurezza adeguate.

Il gestore ha la responsabilita di far rispettare le norme di
sicurezza vigenti localmente.

In particolare il gestore deve adottare provvedimenti tali da
poter escludere qualsiasi rischio per persone e cose in
caso di difetti del sensore di campo magnetico.

In caso di difetti e guasti non eliminabili del sensore di
campo magnetico, questo deve essere disattivato e
protetto contro I'uso non autorizzato.

SALLUFF italiano

2.3 Significato delle avvertenze

Seguire scrupolosamente le avvertenze di sicurezza delle
presenti istruzioni e le misure descritte per evitare pericoli.

Le avvertenze di sicurezza utilizzate contengono diverse
parole di segnalazione e sono realizzate secondo lo
schema seguente:

PAROLA DI SEGNALAZIONE

Natura e fonte del pericolo

Conseguenze in caso di mancato rispetto dell’avvertenza
di pericolo

» Provvedimenti per la difesa dal pericolo

Le singole parole di segnalazione significano:

ATTENZIONE

Indica il rischio di danneggiamento o distruzione del
prodotto.

/A PRUDENZA
Il simbolo di pericolo generico in abbinamento alla parola
di segnalazione PRUDENZA contraddistingue un pericolo
che puo provocare lesioni di media/entita.

/A PERICOLO

Il simbolo di pericolo generico in abbinamento alla parola
di segnalazione PERICOLO contraddistingue un pericolo
che provoca immediatamente la morte o lesioni gravi.

2.4 Smaltimento

» Seguire le disposizioni nazionali per lo smaltimento.
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Sensori di campo magnetico

3 Struttura e funzionamento

34 [a)] 5
S I~
b @) | \ ] ©
) —
Superficie attiva
~5.2
—E._ K sulla direzione di movimento)
mﬂj s Cavo BMF 415KW-...
LED Vite di fissaggio
BMF 415KW-...-S49/S75
BMF 415KW-...-S4
Fig. 3-1:  Vista del prodotto

3.1 Descrizione del prodotto

| sensori di campo magnetico della famiglia BMF 415 sono
immuni da campi magnetici di disturbo e sono stati
sviluppati per I'uso in cilindri pneumatici e idraulici con una
scanalatura a T da 5 mm. Vengono impiegati in
applicazioni nel campo della saldatura (impianti AC e
MFDC).

| sensori sono in grado di riconoscere campi magnetici di
disturbo prodotti da correnti di saldatura elevate. | sensori
sono stati testati con campi magnetici di disturbo AC nel
range di 45...65 Hz e con campi magnetici di disturbo AC
e DC fino a 140 mT, corrispondenti a 110 kA/m. Se il
sensore riconosce un campo di disturbo magnetico di
questo tipo, viene atteso un tempo di soppressione del
disturbo (t,g,). Durante questo lasso di tempo il segnale di
uscita non si modifica. L'uscita mantiene lo stato in cui si
trovava prima che il campo magnetico di disturbo fosse
rilevato.

Il tempo di soppressione del disturbo (t,,) & preimpostato
su 600 ms e pud essere regolato tra 50 ms e 1000 ms
mediante |O-Link.

B www.balluff.com
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(datore di posizione magnetico N-S o S-N polarizzato assialmente

M8x1

M12x1

Gli andamenti dei campi magnetici durante |l
rapido spostamento del magnete datore di
posizione all’apertura e chiusura dei cilindri
pneumatici e idraulici sono analoghi a quelli
delle correnti di saldatura degli impianti MFDC.
Pertanto pud accadere che il tempo di
soppressione del disturbo (t,,) inizi al’apertura
e chiusura dei cilindri pneumatici e idraulici. Il
sensore attiva I'uscita solo dopo che &
trascorso il tempo di soppressione del disturbo
(tosp)- Cid non rappresenta un
malfunzionamento.
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3

3.2 Indicatore LED

Giallo (indicatore di funzione)
Rosso (indicatore anomalie)
Verde (indicatore d’esercizio)

/__

e

Struttura e funzionamento (continua)

(

LED Significato
Colore Funzione Stato
Verde Indicatore On Il sensore funziona normalmente. E presente la tensione
d’esercizio di esercizio necessaria.
Lampeggia La comunicazione 10-Link ¢ attiva.
(900 ms on : 100 ms off)
Giallo Indicatore di | On Il punto di commutazione e raggiunto e, se non ci sono
funzione anomalie, sussistono le condizioni per la commutazione.
I campo magnetico assiale (misurato dal sensore sul
fondo della scanalatura) € = 6,5 mT e corrisponde quindi
allintensita magnetica del campo di commutazione H_".
Lampeggia Il punto di commutazione ¢ raggiunto e l'uscita &
(250 ms on : 250 ms off) | attivata. L'intensita del campo magnetico misurato,
tuttavia, é sufficiente solo per I'esercizio alle condizioni
ambientali attuali e corrisponde all’intensita del campo di
commutazione misurato H , tipicamente 6 mT.
» Controllare che il sensore riconosca ancora il punto
di commutazione impostato dopo una variazione
della temperatura, se necessario regolare
nuovamente il punto di commutazione.
Rosso Indicatore On E stato rilevato un errore hardware. Le cause possono
anomalie (i LED verde e giallo sono | essere:
off) — corrente di carico troppo alta nell’uscita di comando
(lcarico +5 %)
- sovratemperatura del driver di uscita (T, .. = 125 °C)
— tensione di alimentazione sensore troppo bassa
(UginL+<6,5V)
Lampeggia Anomalia/Comunicazione errata sul bus dati interno
(250 ms on : 250 ms off,
i LED verde e giallo sono
off)
Tutti i LED Speciale Lampeggiano Errore durante I'inizializzazione
(verde/giallo/rosso) indicatore (250 ms on : 250 ms off)
anomalie

" Lintensita del campo di commutazione assicurata € I'intensita minima del
campo magnetico per tutto 'intervallo di temperature, misurata
assialmente nel fondo della scanalatura.

Tab. 3-1:  Indicatore LED

SALLUFF italiano
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Sensori di campo magnetico

4 Montaggio e collegamento

4.1 Montare il sensore 4.2 Fissaggio del cavo

La Fig. 4-2 mostra il montaggio del sensore nella

A PRUDENZA scanalatura, successivamente il cavo, in base alla versione,
viene fissato con I'apposito fermacavo nella scanalatura
(Fig. 4-4 o Fig. 4-5).

Il sensore, a seconda della versione, ha in dotazione un
fermacavo per il fissaggio del cavo:

Temperatura aumentata della custodia

In caso di accoppiamento termico insufficiente, durante il
montaggio la temperatura della superficie del BMP pud
superare i 50 °C e potrebbe provocare scottature in caso
di contatto.

» Migliorare I'accoppiamento termico del montaggio.
» Ridurre il carico.

Fermacavo per cavi con @ 3,2 mm

1. Portare lo stelo del pistone del cilindro pneumatico
nella posizione desiderata.

2. Spostare il sensore nella scanalatura a T finché sia
riconoscibile il campo in cui il LED giallo rimane
costantemente acceso.

= Fissare il sensore al centro di questa zona di [
rilevamento.

Fig. 4-3:  Fermacavo per cavi con @ 3,2 mm

Fermacavo per cavi con @ 2,4 mm
Fig. 4-1:  Intervallo sensore rilevato

3. Fissare nella scanalatura il sensore al centro della zona
di rilevamento con una chiave esagonale S =2 mm o
con un cacciavite No 2.

Fig. 4-4:  Fermacavo per cavi con @ 2,4 mm

B www.balluff.com italiano BSALLUFF
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4 Montaggio e collegamento (continua)

4.3 Collegamento elettrico

ﬂ Il sensore dispone di una protezione contro il
sovraccarico.
Dopo I'eliminazione del sovraccarico, il sensore
& nuovamente funzionante. Inoltre il sensore &
protetto contro I'inversione di polarita e
possibilita di scambio accidentali.

4.3.1 Sensori a 3 poli

S49 S4
M8, contatto M12, contatto
normalmente aperto normalmente aperto

4
3 1

4

Fig. 4-5:  Piedinatura connettore a spina (vista in pianta lato piedini)

Pin |Colore cavi |Segnale

Pin 1 | marrone UB+ (tensione di esercizio, +24 V)

Pin 3 | blu UB- (tensione di esercizio,
GND/0 V)
Pin 4 | nero OUT1 (uscita di commutazione)

Tab. 4-1:  Piedinatura
4.3.2 Sensori a 4 poli con 10-Link

S75 S4
M8, 10-Link, Classe A M12, |O-Link, Classe A

2 4 2

N3 1

Fig. 4-6:  Piedinatura connettore a spina (vista in pianta lato piedini)

Pin |Colore cavi | Segnale

Pin 1 | marrone UB+ (tensione di esercizio, +24 V)

Pin 2 | bianco non collegato o non presente

Pin 3 | blu UB- (tensione di esercizio,
GND/0 V)

Pin 4 | nero OUT1 (uscita di commutazione )
oppure

C/Q con I0-Link, configurabile

Tab. 4-2: Piedinatura

10 | BALLUFF italiano

4.3.3 Schemi di collegamento delle diverse versioni

Varianti di cavo:
BMF 415KW-HAPS-...

BMF 415KW-HANS-...
BN 4
BK
BU

BMF 415KW-HAKKI-...

-+

S1/10-Link

Varianti di connettore:
BMF 415KW-HAPS-...

1 +
4
3

v ﬂ v
[

BMF 415KW-HANS-...

1
PR

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / $4-00,3

— ) +

——e— S1/10-Link
nc

S —
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5 Messa in funzione

5.1 Messa in funzione del sistema

A PERICOLO

Movimenti incontrollati del sistema

Durante la messa in funzione e se il sensore fa parte di

un sistema di regolazione i cui parametri non sono

ancora stati impostati, il sistema pud eseguire movimenti

incontrollati. Cid potrebbe costituire un pericolo le

persone e causare danni materiali.

» Le persone devono stare lontane dalle aree
pericolose dell'impianto.

» Lamessa in funzione deve essere effettuata soltanto
da personale specializzato e addestrato.

» Rispettare le indicazioni di sicurezza del produttore
dell’'impianto o del sistema.

1. Controllare che i collegamenti siano fissati saldamente

e che la loro polarita sia corretta. Sostituire i

collegamenti danneggiati.

Attivare il sistema.

3. Controllare i valori misurati e i parametri regolabili e, se
necessario, reimpostare il BMF.

N

n In particolare dopo la sostituzione del BMF o la
riparazione da parte della casa produttrice,
verificare che i valori siano corretti.

5.2 Avvertenze per il funzionamento

A PRUDENZA

Temperatura aumentata della custodia

In caso di accoppiamento termico insufficiente, durante il
montaggio la temperatura della superficie del BMP pud
superare i 50 °C e potrebbe provocare scottature in caso
di contatto.

» Migliorare I'accoppiamento termico del montaggio.
» Ridurre il carico.

» Non toccare la superficie.

— Controllare periodicamente il funzionamento del BMF e
di tutti i componenti ad esso collegati.

— In caso di anomalie di funzionamento disattivare il BMF.

— Proteggere I'impianto dagli utilizzi non autorizzati.

— Controllare il fissaggio e serrare di nuovo, se
necessario.

— lI'sensore dispone di una protezione contro il
sovraccarico. Dopo I'eliminazione del sovraccarico, il
sensore &€ nuovamente funzionante.

B www.balluff.com
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Sensori di campo magnetico

6 Interfaccia 10-Link

n Questo capitolo ¢ rilevante solo per versioni con
|O-Link (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1 Parametri di comunicazione

In Tab. 6-1 sono descritte le specifiche 10-Link

fondamentali.
Specifica Identificazione 10-Link Valore
Velocita di trasmissione COM2 38,4 kBit/s
Tempo ciclo minimo Device MinCycleTime 2,3 ms (0x17)
Specifica frame: M-Sequence Capability: Ox11
— Numero dati necessari Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 byte
— Numero dati necessari Operate — M-Sequence Type Operate 1 byte
— ISDU — ISDU supported supportato
Versione protocollo |0-Link Revision ID 0x11 (versione 1.1)
Numero dati di processo da Device a Master ProcessDataln 2 bit / SIO Mode
supported (0x42)
Numero dati di processo da Master a Device ProcessDataOut 0 bit (0x00)
Dati di identificazione del fabbricante Vendor ID 0x0378
Riferimento apparecchio Device ID 0x080201
Profilo 10-Link Profile Profili Smart Sensor Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
Tipo di profilo 10-Link Profile Type SSP1.1
Tab. 6-1:  Specifica device BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ Il tempo ciclo minimo (MinCycleTime) del
BMF 415KW-HAKKI-... € 2,3 ms.
All'occorrenza il master pud incrementare |l
tempo ciclo, pertanto il tempo ciclo
effettivamente utilizzato (MasterCycleTime)
dipende dal master |O-Link.
6.2 Dati di processo (PD)
I BMF 415KW-HAKKI-... indica ciclicamente lo stato del . L
Bit Nome Informazioni

punto di commutazione tramite I'interfaccia IO-Link. Viene
inoltre comunicato se il campo magnetico &
sufficientemente forte da garantire una commutazione
sicura per l'intero intervallo di temperatura.

Se I'intensita del campo di commutazione assicurata al
momento dell'impostazione del punto di commutazione &
stata raggiunta, si puo ritenere che il sensore commutera
con sicurezza per tutto I'intervallo di temperatura.

N|W|~AOT|O (N
|

Raggiunta intensita del
campo di commutazione
assicurata

Assured Switching Field
Strength

Raggiunto punto di

0 | Fixed Switching Signal .
commutazione

Tab. 6-2:  Dati di processo
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6

Interfaccia 10-Link (continua)

6.3 Dati identificazione
Indice Subindice Parametro Grandezza" Accesso Archiviazione dati
0x0010 (16) 0 Vendor Name max. 32 byte Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text max. 32 byte Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name max. 64 byte Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID max. 8 byte Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text max. 64 byte Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number max. 16 byte Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision max. 4 byte Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision max. 32 byte Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 byte Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag max. 32 byte Read/Write X
" La grandezza dei parametri puo discostarsi dalla grandezza massima indicata.
Tab. 6-3: Dati identificazione
Application Specific Tag, Function Tag e Location Tag
| tag Application Specific Tag, Function Tag e Location Tag
offrono la possibilita di assegnare all’lO-Link-Device una
qualsiasi stringa, della lunghezza massima di 32 Byte.
Questa puo essere utilizzata per I'identificazione specifica
dell’applicazione ed essere applicata nella gestione
parametri. Per accedere all'intero oggetto si utilizza il
subindice O.
6.4 Comandi di sistema
Nel BMF 415KW-HAKKI-... sono implementati diversi
comandi che possono essere raggiunti tramite il parametro
System Command. Se un comando di sistema viene
trasmesso al BMF, il comando in questione attiva I'azione
desiderata se questa & consentita nell’attuale stato
dell’applicazione.
Indice | Subindice | Comando | Nome Descrizione
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Awia upload parametri.
) 0x02 (2) ParamUploadEnd Termina upload parametri.
0x03 (3) ParamDownloadStart Awia download parametri.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Termina download parametri.
0x05 (5) ParamDownloadStore Conclude la parametrizzazione ed avvia la memorizzazione
dati.
0x80 (128) | Device Reset Re-inizializza tutti i componenti degli apparecchi.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | Ripristina le impostazioni di fabbrica di tutte le
configurazioni.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Resetta tutti i parametri operativi.

Tab. 6-4: Comandi di sistema

B www.balluff.com
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6 Interfaccia 10-Link (continua)

6.5 Dati parametrici

Indice Subindice Parametro Dimensioni | Accesso | Archiviazione
dati

FSS (Fixed Switching Signal)

0x0039 (57) |0 | FSS Logic (vedere il capitolo 6.5.1) | 1 byte |Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) |0 Output Type (vedere capitolo 6.5.2) 1 byte |Read/Write X

Ox00F8 (248) | 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration (vedere 2 byte |Read/Write X
capitolo 6.5.4)

0x0420 (1056)| 0 Disturbance Suppression Duration (vedere il 2 byte |Read/Write X
capitolo 6.5.3)

Condition Monitoring (monitoraggio dello stato)

0x0052 (82) 10,1,2,3,4,5 Device Temperature (vedere capitolo 6.5.5) 10 byte |Read Only

0x0053 (83) |0,1,2 Temperature Thresholds (vedere capitolo 6.5.6) 4 byte |Read/Write X

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (vedere capitolo 6.5.7) 12 byte |Read Only

0x0058 (88) |0 Boot Cycle Counter (vedere il capitolo 6.5.8) 4 byte |Read Only

Parametri di sistema

0x0003 (3) 0, 1, 2, 3, 4, 5| Data Storage (vedere capitolo 6.5.9) 39 byte |Read/Write

0x000C (12) |0 Device Access Locks (vedere capitolo 6.5.10) 2 byte |Read/Write X

0x000D (13) |0,1,2 ProfileCharacteristic (vedere capitolo 6.5.11) 4 byte |Read Only

OxO00E (14) |0 PD Input Descriptor (vedere capitolo 6.5.12) 3 byte |Read Only

Tab. 6-5:  Dati parametrici interfaccia |O-Link

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

Indice Subindice Nome Dimensioni Accesso Valori
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 byte Read/Write | O = Nigh active
1 = low active

Tab. 6-6: Parametro Fixed Switching Signal

6.5.2 Configurazione di uscita

Indice Subindice Nome Dimensioni Accesso Valori

0 = disattivato

1 = PNP (default)
2 =NPN

3 = Push-Pull

Output Type Uscita di commutazione .
0x00B4 (180) 0 Out 1 1 byte Read/Write

Tab. 6-7: Parametro configurazione di uscita

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD —— Out1
FSS Logic:
0 = high active

1 =low active
Fig. 6-1:  Rappresentazione grafica del circuito di uscita
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6.5.3 Tempo di soppressione del disturbo

Quando il BMF 415KW-HAKKI-... riconosce un disturbo
nel campo magnetico, inizia il tempo di soppressione del
disturbo t,... Durante questo lasso di tempo il segnale utile
viene ignorato. Cio evita una commutazione errata nello
speciale caso in cui il campo magnetico di disturbo
corrisponda al segnale utile del pistone nel punto di

Interfaccia 10-Link (continua)

commutazione.
Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori
Disturbance Tompo di
Suppression . . 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 Sopprossione del 2byte | Read/Write | noco it = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
Tab. 6-8: Parametro tempo di soppressione del disturbo
6.5.4 Indagine diagnostica
Se le funzioni diagnostiche dell’applicazione causano
problemi, le funzioni posSsSONO essere soppresse.
(Per i dati di diagnosi implementati nel
BMF 415KW-HAKKI-... vedere il capitolo 6.6.2 Lista eventi
apag. 18).
Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori
0 = tutti gli eventi attivi (default)
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte Read/Write | = Messaggi soppressi .
Suppression 2 = messaggi € awisi soppressi
Configuration 3 = tutti gli eventi soppressi
Ox00F8 (248) PD Invalid .| Ox00 (0) = PD Invalid attivo
2 Suppression 1byte Read/Write OxFF (255) = PD Invalid soppresso
Tab. 6-9:  Parametro soppressione della diagnosi
6.5.5 Rilevamento temperatura
Il sensore della temperatura rileva la temperatura all’interno
del BMF 415KW-HAKKI-... Questa & generalmente
superiore alla temperatura ambiente.
Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori
1 Temperatura attuale 2 byte Read Only
Temperatura minima
2 | dalMinizio delPesercizio |  2Pvte | ReadOnly
Device Temperatura massima
Temperature 8 dall’inizio dell’esercizio 2 byte Read Only Valore 16 bit con segno, unita °C
0x0052 (82) Temn -
peratura minima
4 dell’intero ciclo di vita 2 byte Read Only
Temperatura massima
5 dell'intero ciclo di vita 2 byte Read Only

Tab. 6-10: Parametro rilevamento temperatura

B www.balluff.com
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6.5.6 Valori soglia per avviso di temperatura

I BMF 415KW-HAKK] offre la possibilita di definire soglie di
allarme per la temperatura. Le soglie possono essere
impostate nell’intervallo 0...+80 °C. Quando questi valori
soglia non vengono raggiunti o vengono superati, il BMF
emette un awiso (vedere il capitolo 6.6.2 Lista eventi a
pag. 18). Se la temperatura interna del BML supera i

90 °C, viene trasmesso I'errore sovratemperatura.

Interfaccia 10-Link (continua)

Indice Subindice| Nome

Dimensioni

Accesso

Valori

Soglia per mancato
raggiungimento
temperatura

Device 1
Temperature

2 byte

Read/Write

Valore 16 bit con I'unita °C
0x0000...0x0050 (0...80)

0x0053 (83) Soglia per superamento

2 temperatura

2 byte

Read/Write

Valore 16 bit con I'unita °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11: Parametro soglia per aviso di temperatura

6.5.7 Contaore d’esercizio

Le ore di esercizio vengono rilevate all'interno del

BMF 415KW-HAKKI-... e vengono memorizzate in via
permanente ogni ora. Con il comando di sistema Reset
Maintenance si azzera il contaore d’esercizio per la
manutenzione.

Indice Subindice| Nome

Dimensioni

Accesso

Valori

Ore d’esercizio lungo

1 Iintero ciclo di vita

4 byte

Read Only

Valore 32 bit con I'unita h

Operating

Ore d’esercizio dall’ultima
Hours 2

manutenzione

4 byte

Read Only

Valore 32 bit con I'unita h

0x0057 (87)
Ore d’esercizio dall’ultima

3 attivazione

4 byte

Read Only

Valore 32 bit con I'unita h

Tab. 6-12: Parametro contaore d’esercizio

6.5.8 Contatore di cicli boot

Il BMF 415KW-HAKKI-... aumenta il conteggio dei cicli
boot memorizzato in via permanente ogni volta che viene
effettuata una inizializzazione. Sia un comando di sistema
Device Reset sia un riavvio hardware causano un
incremento del contatore. Con il comando di sistema
Reset Maintenance si azzera il contatore di cicli boot per la
manutenzione.

Indice Subindice| Nome

Dimensioni

Accesso

Valori

Boot Cycle
Counter 0
0x0058 (88)

Contatore di cicli boot

4 byte

Read Only

Valore 32 bit

Tab. 6-13: Parametro contatore di cicli boot
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6 Interfaccia 10-Link (continua)

6.5.9 Archiviazione dati (Data Storage)

Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori

Data Storage 1 Command 1 byte | Read Only I 1o Data St - richiest
arametro Data Storage é richiesto

0x0003 (3) 2 State Property 1 byte | Read Only b g

dall’'lO-Link-Master per la funzione di
3 Size 4 byte | Read Only | archiviazione dati. Questo parametro
non offre all’ utilizzatore alcuna
possibilita di impostazione.

4 Parameter Checksum 4 byte | Read Only
5 Index List 29 byte | Read Only
Tab. 6-14: Parametro archiviazione dati

6.5.10 Blocco accessi (Device Access Locks)

Con guesto parametro standard € possibile attivare o
disattivare determinate funzioni dell’lO-Link Device.

I BMF 415KW-HAKKI-... offre la possibilita di bloccare il
funzionamento della gestione parametri e del pulsante. A
tal scopo & necessario impostare il bit del valore 2 Byte su
1 (bloccato). Per sbloccare nuovamente la funzione,
impostare il bit su 0.

Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori
. Blocca accesso a
Bit O .
parametri (non supportato)
Blocca gestione parametri
g1 | (Supporald)
Device Access = bloccati _
Looks 0 Blocchi di accesso 2 byte | Read/Write 0 = sbloccati
0x000C (12) . Blocco del pulsante (non
Bit 2
supportato)
. Blocca interfaccia utente
Bit 3
locale (non supportato)
Bit 4...15 | Riservato

Tab. 6-15: Parametro blocco

6.5.11 Profili e funzioni (ProfileCharacteristic)

Questo parametro indica quale profilo dell'lO-Link Device &

supportato.
Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori
DeviceProfilelD
i 1 Fixed Switching 2 byte | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (1 3) :?jeV|$?Pr?f|IelD q
entification an
2 Diagnosis according to 2byte | Read Only | 0x4000
Common Profile

Tab. 6-16: Profili e funzioni
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Sensori di campo magnetico

6 Interfaccia 10-Link (continua)

6.5.12 Struttura dei dati di processo
(PD Input Descriptor)

Questo parametro descrive la composizione dei dati di
processo utilizzati.

Indice Subindice| Nome Dimensioni | Accesso | Valori

PD Input R 1 = set di Boolean
Descriptor 0 gitrurtéLézgoel dat 3 byte | Read Only | 2 =2 bit lunghezza
OXO00E (14) P 0 = 0 bit offset

Tab. 6-17: Struttura dei dati di processo

6.6 Dati di diagnosi

Il BMF 415KW-HAKKI-... trasmette dati di diagnosi (Event)
al sistema di controllo (vedere Tab. 6-18) oppure il sistema
di controllo puo rilevare lo stato tramite i parametri di
diagnosi.

6.6.1 Parametri di diagnosi

Indice Subindice| Parametro Dimensioni | Accesso | Valori
0x0024 (36) 0 Device Status 1 byte Read Only | O = stato normale
2 = awiso
4 = errore
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 byte Read Only | Fino a 3 eventi attivi:
Status Tipo evento 1. byte (O = nessun evento,

OxE4 = awviso, OxF4 = errore)
Codice evento 2. e 3. byte (vedere cap. 6.6.2)

0x0028 (40) 0 Process Data 1 byte Read Only | Gli ultimi dati di processo validi (vedere cap. 6.2)
Input

Tab. 6-18: Parametri di diagnosi

6.6.2 Lista eventi

Eventcode | Subindice| Significato

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (vedere il capitolo 6.5.6 Valori soglia per avviso di
temperatura a pag. 16) — La soglia di avviso inferiore impostata per la temperatura ¢ stata
superata.

0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (capitolo 6.5.6 Valori soglia per avviso di temperatura a
pag. 16) — La soglia di awviso inferiore impostata per la temperatura non & stata raggiunta.

0x4000 Errore TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - La temperatura ha superato la temperatura massima
specificata. La fonte di calore deve essere rimossa.

0x5000 Errore HARDWARE FAULT - Esiste un problema hardware del dispositivo. Possibili cause:

— Problema interno di comunicazione con il frontend

— Problema interno di comunicazione con 'EEPROM

E possibile che disturbi elettromagnetici troppo grandi disturbino la comunicazione bus interna
ai sensori. Una volta spariti i disturbi, la comunicazione riprende. In caso contrario, € necessario
sostituire il BMF 415KW-HAKKI-....

Tab. 6-19: Lista eventi
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Sensori di campo magnetico

6 Interfaccia 10-Link (continua)

6.7 Segnali di errore apparecchi

In caso di accessi errati il dispositivo (Device) risponde con

uno dei codici di errore elencati.

Codice errore

Messaggio di errore

0x8011

Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of Range

0x8033 Parameter Length overrun
0x8034 Parameter Length underrun
0x8035 Function not available

0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 6-20: Messaggi di errore specifica 10-Link

B www.balluff.com
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Sensori di campo magnetico

7

71 Campo di rilevamento/Campo di misura

Intensita campo di commutazione 5,2 kKA/m (6,5 mT)

assicurata” H,

7.2 Condizioni ambientali

Temperatura ambiente
Grado di contaminazione

Tipo di protezione

7.3 Indicazioni

Indicazione tensione di esercizio
Indicatore di funzione

Indicatore anomalie

7.4 Caratteristiche elettriche

Tensione di esercizio nominale U,
Corrente di esercizio nominale |,

Tensione d’isolamento nominale U,

Tensione d’esercizio U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Categoria di utilizzo
Ritardo di commutazione t_,

Tempo di soppressione del
disturbo t ¢,

Ritardo di disattivazione t

Capacita di carica max.

Corrente avuoto |, non
smorzata

Frequenza campo magnetico,
campo di disturbo AC

Intensita campo magnetico di
disturbo, AC & DC

Corrente residua |. max.
Caduta di tensione U statica

SALLUFF italiano

0...80°C

P67

LED verde
LED giallo
LED rosso

24V DC
50 mA
75V DC

10...30 vV DC
18...30VDC

DC-13

corrisponde al tempo
di soppressione del
disturbo t ., a partire
dal momento in cui
non viene rilevato pit
alcun disturbo

600 ms preimpostati
(impostabili con
varianti 10-Link
50...1000 ms)
corrisponde al tempo
di soppressione del
disturbo t,, a partire
dal momento in cui
non viene rilevato piu
alcun disturbo

1,5 uF

18 mA
45...65 Hz
110 KA/m

<10 A
<15V

7.5 Collegamento elettrico

Tipo di collegamento
Cavo, 2 m

Cavo con connettore
collegato, 0,3 m

Diametro cavo D

Cavo di connessione a 3 poli
in PUR

Cavo di connessione a 3 poli
in silicone e
cavo di connessione |O-Link

Protezione inversione di polarita

Protetto da possibilita di
scambio

Resistenza al cortocircuito

7.6 Uscita/interfaccia

Uscita di commutazione
BMF...-HAPS-...

BMF...-HANS-...
Varianti [O-Link

7.7 Dati meccanici

Dimensioni
BMF 415...

con protezione antispruzzi da
saldatura

Coppia di serraggio
Materiale

Materiale corpo

Protezione antispruzzi da
saldatura

Fissaggio

7.8 Sicurezza funzionale

MTTF (40 °C)

Contatti trefoli
M8 e M12

2,4 mm
3,2 mm
S
Si

S

Contatto normalmente
aperto PNP (NO)

Contatto normalmente
aperto NPN (NO)

configurabile

34 x 5 x 6,2mm
40 x 6,2 x 7,9 mm

0,7 Nm

PA12
PESU, trasparente

inseribile dall’alto nella
scanalaturaa T

420a

" intensita minima del campo magnetico necessaria per tutto I'intervallo di
temperature, misurata assialmente sul fondo della scanalatura
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Sensori di campo magnetico

8

8.1 Protezione antispruzzi da saldatura

40

)
1
=3
E
In

<
©

Fig. 8-1:  Protezione antispruzzi da saldatura in PESU trasparente

8.2 Fermacavo scanalaturaa T

Per @ = 2,4 mm:

7.44
55 4.5

=
W=

$2.8

4.6

Fig. 8-2:  Fermacavo scanalaturaa T per @ = 2,4 mm

Per @ =2,9...3,2 mm:

4.5

6.7

a

4.2

3.3

@3

Fig. 8-3:  Fermacavo scanalaturaa T per @ = 2,9...3,2 mm
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BMF 415KW-HA___-W-5-_ _-...

Sensori di campo magnetico

9 Legenda codici di identificazione

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Famiglia di sensori

Caratteristiche corpo:
W = paraspruzzi repellente

Interfaccia/funzione di commutazione:
KKI = interfaccia 10-Link (configurabile)
PS = contatto normalmente aperto PNP
NS = contatto normalmente aperto NPN

Caratteristiche elettroniche:
W = protezione da cortocircuito + resistente alla saldatura

Materiale del cavo:
P = PUR
S = silicone

Colore della guaina:

0= nero
3 = arancione

Collegamento elettrico:

02 = cavo di2m

S49-00,3 = cavo 0,3 m con connettore M8, a 3 poli
S75-00,3 = cavo 0,3 m con connettore M8, a 4 poli
S$4-00,3 = cavo 0,3 m con connettore M12, a 3 0 4 poli

SALLUFF italiano
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10 I

10.1 Targhetta di identificazione

N

n
n
n
n
o
o
o
(@)
o
o
o
(@)
(@)
o
(&)
O

SBALLUrr
BZ77777

" Codice d’ordine
2 Numero di serie

Fig. 10-1: Targhetta di identificazione (esempio)

n La targhetta viene allegata, e non applicata,
solo ai sensori con cavo in silicone; i sensori
con cavo PUR non hanno alcuna targhetta.

10.2 Identificazione sul cavo

1) 2

BALLUFF BMFEXXXX C€ UL H2000OO0O0OOOOSSSSS

Zﬁi

~L-~
—r

" Codice d’ordine
2 Numero di serie

Fig. 10-2: Identificazione sul cavo (esempio)

ﬂ Oltre all’identificazione del tipo, sul cavo pud
anche essere presente il logo del produttore.

B www.balluff.com italiano BSALLUFF | 23
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores de campo magnético

1 Indicaciones para el usuario

1.1 Validez

El presente manual describe la estructura, la funcion y el
montaje de los sensores de campo magnético BMF. Es
valido para los siguientes modelos (véase el codigo de
modelo en la pagina 22):

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-

BMF 415KW-HA ___-W-5-  -S4-
BMF 415KW-HA___-W-5- _-S49-

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S875-_ _,

El manual esta dirigido a personal técnico cualificado. Lea
este manual antes de instalar y utilizar los sensores de
campo magnético.

1.2 Simbolos y convenciones utilizados

Cada una de las instrucciones va precedida de un
triangulo.
» Instruccion 1

Las secuencias de instrucciones se representan
numeradas:

1. Instruccion 1
2. Instruccion 2

Numeros sin ninguna otra identificacion son numeros
decimales (p. gj. 23). NUmeros hexadecimales se
presentan con Ox por delante (p. ej. Ox12AB).

n Indicacion, consejo
Este simbolo se utiliza para indicaciones
generales.

1.3 Volumen de suministro

— Sensor de campo magnético BMF

— Clip de cable para laranuraen T

— Escudo protector contra proyecciones de soldadura
— Instrucciones breves

n Cables y otros accesorios estan disponibles en
Internet en www.balluff.com o también
pueden solicitarse enviando un correo
electronico a service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Homologaciones e identificaciones

U

Solo para utilizacion con aplicaciones
NFPA-79.

El fabricante facilita adaptadores para
facilitar la posibilidad de cableado de
campo. Véase la informacion del

fabricante.

Con el marcado CE confirmamos que
nuestros productos cumplen con los
requerimientos de la directiva CEM
actual.

El sensor de campo magnético cumple con los
requerimientos de la siguiente norma de producto:

— |EC 60947-5-2 (inmunidad a las interferencias y
emisiones)

Pruebas de emisiones:

— Radiacion con interferencias radiofénicas
EN 55011

Pruebas de inmunidad a las interferencias:

— Electricidad estatica (ESD)

EN 61000-4-2 Grado de
severidad 2
— Campos electromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3 Grado de
severidad 2
— Transitorios eléctricos rapidos en
réfagas (Burst) EN 61000-4-4 Grado de
severidad 3
— Magnitudes perturbadoras
conducidas por cable, inducidas por
campos de alta frecuencia
EN 61000-4-6 Grado de
severidad 3

ﬂ En la declaracion de conformidad figura mas
informacion sobre las directivas,
homologaciones y normas.

1.5 Abreviaturas utilizadas

FSS  Fixed Switching Signal

IODD  10-Device-Description (denominacion del sensor
conectado en la base de datos global de todos
los médulos de 10-Link)

PD Process Data (datos de proceso)

Disturbance Suppression Duration (DSD, tiempo
de supresion de interferencias)

DSD

espanol BALLUFF
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores de campo magnético

2 Seguridad

21 Uso debido

Los sensores de la familia de sensores BMF 415 permiten
captar las posiciones de émbolo de cilindros neumaticos e
hidraulicos en aplicaciones de campo de soldadura. El
funcionamiento éptimo segun las indicaciones que figuran
en los datos técnicos solo se garantiza con accesorios
originales de Balluff; el uso de otros componentes provoca
la exoneracion de responsabilidad.

No se permite el uso indebido. Esta infraccidn provoca la
pérdida de los derechos de garantia y de exigencia de
responsabilidades ante el fabricante.

2.2 Generalidades sobre la seguridad

La instalacion y la puesta en servicio solo las debe
llevar a cabo personal técnico cualificado con
conocimientos basicos de electricidad.

Un técnico cualificado es todo aquel que, debido a su
formacion profesional, sus conocimientos y experiencia,
asi como a sus conocimientos de las disposiciones
pertinentes, puede valorar los trabajos que se le encargan,
detectar posibles peligros y adoptar medidas de seguridad
adecuadas.

El explotador es responsable de respetar las normas de
seguridad locales vigentes.

En particular, el explotador debe adoptar medidas
destinadas a evitar peligros para las personas y danos
materiales si se produce algun defecto en el sensor de
campo magnético.

En caso de defectos y fallos no reparables en el sensor de
campo magnético, este se debe poner fuera de servicio e
impedir cualquier uso no autorizado.

SBALLUFF espaiiol

2.3 Significado de las advertencias

Es indispensable que tenga en cuenta las advertencias
que figuran en este manual y las medidas que se
describen para evitar peligros.

Las advertencias utilizadas contienen diferentes palabras
de sefalizacion y se estructuran segun el siguiente
esguema:

PALABRA DE SENALIZACION

Tipo y fuente de peligro
Consecuencias de ignorar el peligro
» Medidas para prevenir el peligro

Las palabras de sefalizacion significan en concreto:

ATENCION

Indica un peligro que puede dafhar o destruir el
producto.

/A PRECAUCION
El simbolo de advertencia general, en combinacion con la
palabra de sefalizacion PRECAUCION, indica un peligro
que puede provocar lesiones leves 0 medias.

/A PELIGRO
El simbolo de advertencia general, en combinacion con la
palabra de sefalizacion PELIGRO, indica un peligro que
provoca directamente la muerte o lesiones graves.

24 Eliminacion de desechos

» Respete las normas nacionales sobre eliminacion de
desechos.



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento

34

[a]
S

| e

Superficie activa

e
N
©

5.4
0

~—t—~
~—TT

con respecto al sentido del movimiento)

—

s s BMF cable 415KW-...-

LED Tornillo de fijacion
BMF 415KW-...-S49/S75

AL JE

BMF 415KW-...-S4

H

Fig. 3-1:  Vista del producto

3.1 Descripcion de producto

~5.2
_E._ K (sensor de posicion magnético N-S o S-N polarizado axialmente

M8x1

M12x1

Los sensores de campo magnético de la familia BMF 415
son insensibles contra campos parasitarios magnéticos y ﬂ
han sido desarrollados para la aplicacion en cilindros

neumaticos e hidraulicos con una ranura en T de 5 mm.

Se utilizan en aplicaciones de campo de soldadura

(instalaciones CA y MFDC).

Los sensores son capaces de detectar campos
magnéticos de interferencia generados por elevadas
corrientes de soldadura. Se han comprobado los sensores
con campos magnéticos de interferencia CA en el rango
de frecuencia de 45...65 Hz y con campo magnético de
interferencia CA, asi como CC de hasta 140 mT, lo que
corresponde a 110 kA/m. Si el sensor detecta un campo

Las trayectorias de campo magnético, en caso
de desplazamiento rapido del iman de sensor
de posicion al abrir y cerrar los cilindros
neumaticos e hidraulicos se comportan de
forma similar a las de las corrientes de
soldadura en instalaciones MFDC. Debido a ello
puede ocurrir que se active el tiempo de
supresion de interferencias (tg,) al abrir y cerrar
los cilindros neumaticos e hidraulicos. El sensor
no conmuta la salida antes de que haya
transcurrido el tiempo de supresion de
interferencias (t,,). No se trata de ningun
funcionamiento anémalo.

magnético de interferencia de este tipo, se espera un
tiempo de supresion de interferencias (t,,). Durante este
tiempo no se modifica la sefal de salida. La salida
mantiene el estado que habia ocupado antes de la
deteccion del campo magnético de interferencia.

El tiempo de supresion de interferencias (t,) esta
preajustado a 600 ms y puede ajustarse mediante 10-Link
entre 50 ms'y 1.000 ms.

B www.balluff.com
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Sensores de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento (continuacion)

3.2 Indicador LED
Amarillo (indicador de funcionamiento)
Rojo (indicador de interferencia)
Verde (indicador de servicio)

/__

N

LED Significado
Color Funcion Estado
Verde Indicador de Encendido El sensor funciona correctamente. La tension de
servicio servicio necesaria esta disponible.
Parpadea La comunicacion I0O-Link esta activa.
(900 ms encendido :
100 ms apagado)
Amarillo Indicador de Encendido El punto de conmutacién se ha alcanzado vy las
funcionamiento condiciones de conmutacion estan disponibles a no
ser que se detecte alguna interferencia. El campo
magnético axial (medido desde el sensor en el fondo
de la ranura) es de = 6,5 mT por lo que corresponde

a la intensidad del campo de conmutacion magnética

asegurada H_".

Parpadea El punto de conmutacion se ha alcanzado vy la salida

(250 ms encendido : esta conmutada. No obstante, la intensidad del

250 ms apagado) campo magnético medida solo es suficiente para el
funcionamiento con las actuales condiciones
ambientales y la actual temperatura de sensory
corresponde a la intensidad del campo de
conmutacion asignada H_ de tipicamente 6 mTs.

» Comprobar si el sensor sigue detectando el punto
de conmutacion ajustado después de un cambio
de temperatura y, en su caso, volver a ajustar el
punto de conmutacion.

Rojo Indicador de Encendido Se ha detectado un error de hardware. Este error
interferencia (los LED verde y amarillo | puede tener las siguientes causas:
estan apagados) — Corriente de carga excesiva en la salida de
conmutacion (lg,,, +5 %)
— Sobretemperatura del excitador de salida
(TExcitador z 125 OC)
— Tensidn de alimentacion de sensor insuficiente
(Ugenl+<6,5V)
Parpadea Interferencia / Error de comunicacion en el bus de
(250 ms encendido : datos interno
250 ms apagado, los
LED verde y amarillo
estan apagados)
Todos los LED Indicador de Parpadean Error durante la inicializacion
(verde/amarillo/rojo) interferencia (250 ms encendido :
especial 250 ms apagado)

" La intensidad del campo de conmutacién asegurada es la intensidad
minima del campo magnético necesaria en todo el margen de
temperatura, medida axialmente en el fondo de la ranura.

Tab. 3-1:  Indicador LED
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4 Montaje y conexién

4.1 Montar el sensor

A PRECAUCION

Temperatura elevada de la carcasa

En caso de un acoplamiento térmico insuficiente debido
al montaje, puede aumentar la temperatura de superficie
del BMF hasta superar los 50 °C y provocar quemaduras
por contacto.

» Mejorar el acoplamiento térmico del montaje.

» Reducir la carga.

1. Llevar el vastago de émbolo del cilindro neuméatico a la
posiciéon deseada.

2. Desplazar el sensor en la ranura en T hasta que
aparezca visible la zona en la que el LED amarillo
permanece continuamente encendido.
= Fijar el sensor en el centro de esta zona de

conmutacion.

Fig. 4-1:  Zona de sensor calculada

3. Fijar el sensor en el centro de la zona de conmutacion
con una llave hexagonal con S = 2 mm o con un
destornillador nimero 2 en la ranura.

Fig. 4-2:  Montaje BMF 415-...

B www.balluff.com

4.2 Fijar el cable
Fig. 4-2 muestra el montaje del sensor en laranuray a
continuacion se fija el cable en funcion de la ejecucion de

cable con el correspondiente clip de cable en la ranura
(Fig. 4-4 o Fig. 4-5).

Segun la variante de sensor se adjunta un clip de cable
para fijar el cable:

Clip de cable para cables con @ 3,2 mm

Fig. 4-3:  Clip de cable para cables con @ 3,2 mm

Clip de cable para cables con @ 2,4 mm

=

Fig. 4-4:  Clip de cable para cables con @ 2,4 mm

espanol BALLUFF
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4 Montaje y conexion (continuacion)

4.3 Conexion eléctrica

ﬂ El sensor dispone de proteccion contra
sobrecarga.
Una vez eliminada la sobrecarga, el sensor
vuelve a estar plenamente operativo. El sensor

dispone ademas de proteccion contra polaridad

inversa y esta protegido contra posibilidades de
confusion accidentales.

4.3.1

M8, contacto de cierre

Sensores de 3 polos

S$49

4

s4

3 1
4

M12, contacto de cierre

Fig. 4-5:  Asignacion de terminales del conector (vista en planta
sobre el lado de la clavija)
Pin |Color del Senal
conductor
Pin 1 | Marrén UB+ (tension de servicio, +24 V)
Pin 3 | Azul UB- (tensidn de servicio,
GND/0 V)

Pin 4 | Negro OUT1 (salida de conmutacion)

Tab. 4-1:  Asignacion de pines

4.3.2 Sensores de 4 polos con I0-Link

M8, 10-Link, Class A

2 4

S75

S4
M12, I0-Link, Class A

Fig. 4-6:  Asignacion de terminales del conector (vista en planta
sobre el lado de la clavija)
Pin |Color del Senal
conductor
Pin 1 | Marron UB+ (tension de servicio, +24 V)
Pin 2 | Blanco Sin conectar o no disponible
Pin 3 | Azul UB- (tension de servicio,
GND/0 V)
Pin 4 | Negro OUT1 (salida de conmutacion) o
C/Q en 10-Link, configurable

Tab. 4-2:  Asignacion de pines

10 | BALLUFF
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4.3.3 Esquemas de conexiones de los diferentes

valores

Variantes de cables:
BMF 415KW-HAPS-...

Variantes de conectores:
BMF 415KW-HAPS-...

1

+

S1/10-Link

4
3

BMF 415KW-HANS-...

1

4
3

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

1

i

w

—+

S1/10-Link
nc
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5 Puesta en servicio

5.1 Puesta en servicio del sistema

A PELIGRO

Movimientos incontrolados del sistema

El sistema puede realizar movimientos incontrolados
durante la puesta en servicio, asi como si el sensor
forma parte de un sistema de regulacion cuyos
parametros todavia no se han configurado. Con ello se
puede poner en peligro a las personas y causar danos
materiales.

» Las personas se deben mantener alejadas de las
zonas de peligro de la instalacion.

» Puesta en servicio solo por personal técnico
cualificado.

» Tenga en cuenta las indicaciones de seguridad del
fabricante de la instalacion o sistema.

1. Compruebe que las conexiones estén asentadas
firmemente y tengan la polaridad correcta. Sustituir las
conexiones dafhadas.

2. Conecte el sistema.

3. Compruebe los valores de medicion y los parametros
ajustables y, en caso necesario, reajuste el BMF.

ﬂ Sobre todo después de la sustitucion del BMF
o de su reparacion por parte del fabricante,
comprobar los valores correctos.

5.2 Indicaciones sobre el servicio

A PRECAUCION

Temperatura elevada de la carcasa

En caso de un acoplamiento térmico insuficiente debido

al montaje, puede aumentar la temperatura de superficie
del BMF hasta superar los 50 °C y provocar quemaduras
por contacto.

» Mejorar el acoplamiento térmico del montaje.
» Reducir la carga.
» No entrar en contacto con la superficie.

— Compruebe periddicamente el funcionamiento del BMF
y de todos los componentes relacionados.

— Si se producen fallos de funcionamiento, poner fuera
de servicio el BMF.

— Asegure la instalacion contra cualquier uso no
autorizado.

— Comprobar la fijacion y reapretar en caso necesario.

— El sensor dispone de proteccion contra sobrecarga.
Una vez eliminada la sobrecarga, el sensor vuelve a
estar plenamente operativo.

B www.balluff.com
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6

Este capitulo solo es relevante para las
versiones con l0-Link (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1 Parametros de comunicacion

La Tab. 6-1 describe la especificacion fundamental de
|O-Link.

Interfaz 10-Link

Especificacion Denominacién de 10-Link Valor
Tasa de transferencia COM2 38,4 kBit/s
Tiempo de ciclo minimo del dispositivo MinCycleTime 2,3 ms (0x17)
Especificacion de la trama: M-sequence capability: Ox11
— Numero de datos de requerimiento previos al — M-Sequence Type Preoperate 2 bytes
funcionamiento
— Numero de datos de requerimiento para — M-Sequence Type Operate 1 byte
funcionamiento
— ISDU — ISDU supported Compatible
Versién de protocolo de 10-Link Revision ID Ox11 (version 1.1)
Numero de datos de proceso del dispositivo al maestro | ProcessDataln 2 bits / SIO Mode
supported (0x42)
Numero de datos de proceso del maestro al dispositivo | ProcessDataOut 0 bits (0x00)
Identificacion de fabricante Vendor ID 0x0378
Identificacion del aparato Device ID 0x080201
Perfil IO-Link Perfile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
Tipo de perfil de 10-Link Profile Type SSP1.1
Tab. 6-1:  Especificacion de dispositivo BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ El tiempo de ciclo minimo (MinCycleTime) del
BMF 415KW-HAKKI-... tiene un valor de
2,3 ms.
En caso necesario, el maestro puede
incrementar el tiempo de ciclo por lo que el
tiempo de ciclo realmente utilizado
(MasterCycleTime) depende del maestro
|O-Link.
6.2 Datos de proceso (PD)
El BMF 415KW-HAKKI-... a través de la interfaz |0-Link . Lo
. L Bit Nombre Informacion
emite de forma ciclica el estado del punto de
conmutacion. Ademas se comunica que el campo 7 - -
magnético tiene suficiente intensidad como para garantizar 6 _ _
la conmutacion segura en todo el margen de temperatura
del sensor. 5 - —
Si se ha alcanzado la intensidad del campo de 4 - -
conmutacion asegurada durante el ajuste del punto de 3 - -
conmutacion, es de suponer que el sensor conmutara con 5 B _
seguridad en todo el margen de temperatura. .
Assured Switching Field Intensidad de] campo
1 de conmutacion
Strength
asegurada alcanzada
0 | Fixed Switching Signal | ~unto de conmutacion
alcanzado

SBALLUFF espaiiol
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Interfaz 10-Link (continuacion)

6.3 Datos de identificacion
indice Subindice Parametro Magnitud” Acceso Mantenimiento de
datos

0x0010 (16) 0 Vendor Name Max. 32 bytes Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text Max. 32 bytes Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name Max. 64 bytes Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID Max. 8 bytes Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text Max. 64 bytes Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 16 bytes Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision Max. 4 bytes Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision Max. 32 bytes Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag Max. 32 bytes Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag Méax. 32 bytes Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag Max. 32 bytes Read/Write X

" La magnitud de los correspondientes pardmetros puede diferir con respecto a la méxima magnitud indicada.

Tab. 6-3: Datos de identificacion

Application Specific Tag, Function Tag y Location Tag

Los parametros Application Specific Tag, Function Tag y
Location Tag permiten asignar el dispositivo IO-Link a una
cadena discrecional de 32 bytes de tamafio maximo. Esta
se puede utilizar para una identificacion especifica de la
aplicacion y se puede adoptar en el gestor de parametros.
Mediante el subindice O se accede al objeto completo.

6.4

En el BMF 415KW-HAKKI-... se han implementado
distintos comandos a los que puede accederse a través
del parametro System Command. Si se transfiere un
comando del sistema al BMF, el comando activa la accion
deseada siempre que esté permitida en el estado actual
de la aplicacion.

Comandos del sistema

indice | Subindice | Comando | Nombre Descripcion
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Iniciar la carga de parametros.
@) 0x02 (2) ParamUploadEnd Finalizar la carga de parametros.
0x03 (3) ParamDownloadStart Iniciar la descarga de parametros.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Finalizar la descarga de parametros.
0x05 (5) ParamDownloadStore Finalizar la parametrizacion e iniciar el almacenamiento de
datos.
0x80 (128) | Device Reset Volver a inicializar todos los componentes del aparato.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | Restablecer todas las configuraciones a los ajustes de
fabrica.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Restablece todos los parametros de servicio.

Tab. 6-4: Comandos del sistema

B www.balluff.com
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6 Interfaz 10-Link (continuacion)

6.5 Datos de parametros

indice Subindice Parametro Tamano | Acceso | Mantenimiento
de datos

FSS (Fixed Switching Signal)

0x0039 (57) |0 | FSS Logic (véase el capitulo 6.5.1) | 1 byte | Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) |0 Output Type (véase el capitulo 6.5.2) 1 byte | Read/Write X

OxO0F8 (248) |[0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration (véase el 2 bytes | Read/Write X
capitulo 6.5.4)

0x0420 (1056) | O Disturbance Suppression Duration (véase el 2 bytes | Read/Write X
capitulo 6.5.3)

Condition Monitoring
0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (véase el capitulo 6.5.5) 10 bytes | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds (véase el 4 bytes | Read/Write X
capitulo 6.5.6)

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (véase el capitulo 6.5.7) 12 bytes | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter (véase el capitulo 6.5.8) 4 bytes | Read Only
Parametros del sistema

0x0003 (3) 0,1, 2, 3, 4, 5| Data Storage (véase el capitulo 6.5.9) 39 bytes | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (véase el capitulo 6.5.10) 2 bytes | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2 ProfileCharacteristic (véase el capitulo 6.5.11) 4 bytes | Read Only

Ox000E (14) 0 PD Input Descriptor (véase el capitulo 6.5.12) 3 bytes | Read Only

Tab. 6-5: Datos de parametros de la interfaz 10-Link

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

indice Subindice Nombre Tamaio Acceso Valores
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 byte Read/MWirite ? = lh'gh active
= low active

Tab. 6-6: Parametro Fixed Switching Signal

6.5.2 Configuracion de salida

indice Subindice Nombre Tamaio Acceso Valores

0 = Desactivado
Output Type Salida de conmutacion . 1 = PNP (predeterminado)
0x00B4 (180) 0 out 1 1byte Read/iite | 5 _ \pN

3 = Push-Pull

Tab. 6-7: Parametro de la configuracion de salida

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active
Fig. 6-1:  Representacion grafica de la conmutacion de salida

14 | BALLUFF espaiiol
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6.5.3 Tiempo de supresion de interferencias

Si el BMF 415KW-HAKKI-... detecta una interferencia del
campo magnético, se inicia el tiempo de supresion de
interferencias t..,. Durante este tiempo se ignora la senal
dtil. Gracias a ello, se impide una conmutacion errénea en
el caso especial en el que el campo magnético de
interferencia coincide con la sefal Util del émbolo en el
punto de conmutacion.

Interfaz 10-Link (continuacion)

indice Subindice | Nombre Tamano | Acceso | Valores
Disturbance
Suppression Tiempo de supresion de . 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 interferencias 2bytes | Read/Wiite | pop it - 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
Tab. 6-8: Parametro del tiempo de supresion de interferencias
6.5.4 Supresion del diagnéstico
Si la aplicacion incluye funciones de diagndstico que dan
lugar a problemas, pueden suprimirse estas funciones.
(Para los eventos de diagndstico implementados en el
BMF 415KW-HAKKI-..., véase el capitulo 6.6.2 Lista de
eventos en la pagina 18).
indice Subindice | Nombre Tamaiho Acceso | Valores
0 = Todos los sucesos activos
, , (predeterminado)
Diagnosis 1 Suppression Level 1 byte | Read/Write | 1 = Mensajes suprimidos
Suppression 2 = Mensajes y avisos suprimidos
Configuration 3 = Todos los sucesos suprimidos
Ox00F® (248) 0x00 (0) = PD Invalid acti
. , . X = nvalid activo
2 PD Invalid Suppression 1 byte | Read/Write OXFF (256) = PD Invalid suprimido
Tab. 6-9: Parametro de la supresion de diagndstico
6.5.5 Captacion de temperatura
El sensor de temperatura capta la temperatura dentro del
BMF 415KW-HAKKI-... que por principio es superior a la
temperatura ambiente.
indice Subindice | Nombre Tamaio Acceso Valores
1 Temperatura actual 2 bytes | Read Only
Temperatura minima desde
2 el comienzo de 2 bytes | Read Only
funcionamiento
Device Temperatura maxima . .
Temperature 3 desde el comienzo de 2 bytes | Read Only Xﬁ:g;g%éG bits con signo con la
0x0052 (82) funcionamiento
Temperatura minima
4 durante toda la vida Util 2bytes | Read Only
Temperatura maxima
5 durante toda la vida Util 2bytes | Read Only

Tab. 6-10: Parametro de la captacién de temperatura

B www.balluff.com
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6 Interfaz 10-Link (continuacion)

6.5.6 Valores limite para el aviso de temperatura

El BMF 415KW-HAKKI presenta la posibilidad de definir
limites de aviso de temperatura. Los umbrales se pueden
fijar en un rango de 0...+80 °C. El BMF emite un aviso si
se exceden estos valores limite hacia abajo o hacia arriba
(véase el capitulo 6.6.2 Lista de eventos en la

pagina 18). Si la temperatura interior del BMF excede

los 90 °C, se emite un error sobretemperatura.

indice Subindice | Nombre Tamano Acceso Valores
Valor de 16 bits con la unidad °C

Limite para exceso de

Device ! temperatura hacia abajo 2 bytes | Read/Write | . 4000...0x0050 (0...80)
Temperature Limit q Valor de 16 bit | idad °C
0x0053 (83) 5 imite para exceso de 2 bytes | Read/MWrite | “2'Or de 16 bits con fa unida

temperatura hacia arriba 0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11: Parametro del limite para el aviso de temperatura

6.5.7 Contador de horas de servicio

Las horas de servicio se captan dentro del

BMF 415KW-HAKKI-... y se guardan permanentemente
en el intervalo de una hora. El comando del sistema Reset
Maintenance (Resetear mantenimiento) permite poner a
cero el contador de horas de servicio para el
mantenimiento.

indice Subindice | Nombre Tamaiho Acceso Valores

1 Horas de. ser'v|.0|o durante 4 bytes Read Only | Valor de 32 bits con la unidad h
toda la vida util

Operating —

Hours 2 quas de serviclo desde el 4 bytes | Read Only | Valor de 32 bits con la unidad h
dltimo mantenimiento

0x0057 (87)

3 ngas de Servicio desde la 4 bytes | Read Only | Valor de 32 bits con la unidad h
dltima conexion

Tab. 6-12: Parametro del contador de horas de servicio

6.5.8 Contador de ciclos de arranque

El BMF 415KW-HAKKI-... con cada nueva inicializacion
incrementa el contador de ciclos de arranque guardado
permanentemente. Este contador se incrementa a través
del comando del sistema Device Reset (Resetear
dispositivo) o si se rearranca el hardware. El comando del
sistema Reset Maintenance (Resetear mantenimiento)
permite poner a cero el contador de ciclos de arranque
para el mantenimiento.

indice Subindice | Nombre Tamaio Acceso | Valores

Boot Cycle )

Counter 0 gr?;}:]aioer de ciclos de 4 bytes | Read Only | Valor de 32 bits
0x0058 (88) a

Tab. 6-13: Parametro del contador de ciclos de arranque

16 | BALLUFF espaiiol
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6 Interfaz 10-Link (continuacion)

6.5.9 Mantenimiento de datos (Data Storage)

indice Subindice | Nombre Tamano | Acceso | Valores

Data Storage 1 Command 1 byte | Read Only

0x0003 (3) 2 State Property 1 byte | Read Only | El maestro [O-Link necesita el parametro

. Data Storage para la funcion de
S Slze’ 4 bytes | Read Only mantenimiento de datos. Este parametro
4 Parametro de lasuma | 4 bytes | Read Only | no le ofrece ninguna posibilidad de ajuste
de comprobacién al usuario.

5 Index List 29 bytes | Read Only

Tab. 6-14: Parametro de mantenimiento de datos

6.5.10 Bloqueos de acceso (Device Access Locks)

Con este parametro estandar es posible activar o
desactivar determinadas funciones del dispositivo 10-Link.
En el BMF 415KW-HAKKI-... existe la posibilidad de
bloguear la funcion del gestor de parametros y del
detector. Para ello se debe asignar el valor 1 (bloqueado) al
correspondiente bit del valor de 2 bytes. Para volver a
desbloquear la funcion se debe asignar el valor O al bit.

indice Subindice | Nombre Tamaino | Acceso | Valores
Bit 0 Bloguear el acceso a los
parametros (no admitido)
Bloguear la gestion de
. parametros (admitido)
Bit1 1=8B d
Device Access = blogqueado
Looks 0 Bloqueos de acceso | 2 bytes | Read/Write 0 = Desbloqueado
0x000C (12) . Bloguear el detector (no
Bit 2 "
admitido)
. Bloquear la interfaz local de
Bit 3 : o
usuario (no admitido)
Bits 4...15 | Reservado

Tab. 6-15: Parametro del bloqueo

6.5.11 Perfiles y funciones (ProfileCharacteristic)

Este parametro indica qué perfil del dispositivo 10-Link se

admite.
indice Subindice | Nombre Tamano | Acceso | Valores
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 bytes | Read Only | 0x0002
Perfiles Sensor
Characteristic - -
0x000D (1 3) ::éeVlffePrtOfl'e'D q
entification an
2 Diagnosis according to 2bytes | Read Only | 0x4000
Common Profile

Tab. 6-16: Perfiles y funciones

B www.balluff.com espainol BALLUFF
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6 Interfaz 10-Link (continuacion)

6.5.12 Estructura de los datos de proceso
(PD Input Descriptor)

Este parametro describe la composicion de los datos de
proceso utilizados.

indice Subindice | Nombre Tamaino | Acceso | Valores

PD Input Estructura de los 1 = Ajuste de boolean
Descriptor 0 datos de proceso 3 bytes | Read Only | 2 =2 bits de longitud
OxO00E (14) P 0 = 0 bits de compensacion

Tab. 6-17: Estructura de los datos de proceso

6.6 Datos de diagnéstico

El BMF 415KW-HAKKI-... transfiere los datos de
diagndstico (evento) al sistema de control (véase

Tab. 6-18) o el sistema de control puede leer el estado a
través de los parametros de diagndstico.

6.6.1 Parametros de diagnéstico

indice Subindice | Parametro Tamano | Acceso Valores
0x0024 (36) 0 Device Status 1 byte Read Only | O = Estado normal
2 = Aviso
4 = Error
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 bytes | Read Only | Hasta 3 incidencias activas:
Status Primer byte tipo de evento (O = sin evento,

OxE4 = aviso, OxF4 = error)
Segundo y tercer byte codigo de evento (véase

el cap. 6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data Input | 1 byte Read Only | Los ultimos datos de proceso validos (véase el
cap. 6.2)
Tab. 6-18: Parametros de diagndstico
6.6.2 Lista de eventos
Cdédigo de | Valor Significado
evento
0x4210 Aviso DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (véase el capitulo 6.5.6 Valores limite para el aviso de
temperatura en la pagina 16) — Se ha sobrepasado el limite de aviso de temperatura inferior
ajustado.
0x4220 Aviso DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (capitulo 6.5.6 Valores limite para el aviso de

temperatura en la pagina 16) — Se ha excedido hacia abajo el limite de aviso de temperatura
inferior ajustado.

0x4000 Error TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - La temperatura ha sobrepasado la maxima temperatura
especificada. Se debe eliminar la fuente de calor.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - el hardware del dispositivo tiene algun problema. Causas posibles:

— Problema de comunicacion interna con el frontend

— Problema de comunicacion interna con la EEPROM

Puede ser que las interferencias electromagnéticas excesivamente grandes perturban la
comunicacion del bus orientada en sensores. La comunicacion continua una vez que hayan
desaparecido las interferencias. De lo contrario es necesario sustituir el

BMF 415KW-HAKKI-....

Tab. 6-19: Lista de eventos
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6 Interfaz 10-Link (continuacion)

6.7 Mensajes de error de aparato

En caso de accesos defectuosos, el aparato (Device)
responde con uno de los cédigos de error indicados.

Cdédigo de Mensaje de error
error
0x8011 Index not available
(Indice no disponible)
0x8012 Subindex not available
(Subindice no disponible)
0x8023 Access denied
(Acceso denegado)
0x8030 Value out of range
(Valor fuera de rango)
0x8033 Parameter length overrun
(Longitud excesiva de parametro)
0x8034 Parameter length underrun
(Longitud insuficiente de parametro)
0x8035 Function not available
(Funcién no disponible)
0x8036 Function temporarily unavailable
(Funcién temporalmente no disponible)
0x8040 Invalid parameter set
(Ajuste de parametro no valido)
0x8082 Application not ready
(Aplicacion no lista)

Tab. 6-20: Mensajes de error de la especificacion 10-Link
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7

71 Zona de captaciéon/zona medible

Intensidad del campo de
conmutacion asegurada’ H,

7.2 Condiciones ambientales

Temperatura ambiente
Grado de suciedad
indice de proteccion

7.3 Indicadores

Indicador de tensidn de servicio
Indicador de funcionamiento

Indicador de interferencia

5,2 kKA/m (6,5 mT)

0...80 °C
3
P67

LED verde
LED amarillo
LED rojo

7.4 Caracteristicas eléctricas

Tension de servicio asignada U,
Corriente operativa asignada |,

Tension asignada de aislamiento U,

Tension de servicio U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Categoria de uso
Retardo de conexion t_,

Tiempo de supresion de
interferencias t,g,

Retardo de desconexion t_,

Capacidad de carga max.
Corriente de vacio |

omax’

Frecuencia del campo magnético,

campo parasitario CA

Intensidad del campo magnético,

campo parasitario, CAy CC
Corriente residual | max.
Caso de tension U, estatico

SBALLUFF espaiiol

sin atenuar

24V DC
50 mA
75V DC

10...30 vV DC
18...30VDC

DC-13

Igual al tiempo de
supresion de
interferencias t.o, a
partir del instante en
el que no se detecta

ninguna interferencia

600 ms preajustado
(ajustable en las
variantes |0O-Link
50...1000 ms)

Igual al tiempo de
supresion de

interferencias t,., a

partir del instante en
el que no se detecta
ninguna interferencia

1,5 uF
18 mA
45...65 Hz

110 KA/m

<10 pA
<15V

7.5 Conexion eléctrica

Tipo de conexion
Cable, 2 m

Cable con conector macho
conectado, 0,3 m

Diametro del cable D

Contacto con cables

flexibles

M8y M12

Cable de conexion PUR de 3 2,4 mm

polos

Cable de conexion de silicona 3,2 mm

de 3 polos y

Cable de conexion de |O-Link

Proteccion contra polaridad
inversa

Si

Proteccion contra posibilidad de Sf

confusién
Resistencia a cortocircuitos

7.6 Salida/interfaz

Salida de conmutacion
BMF...-HAPS-...

BMF...-HANS-...
Variantes |O-Link

7.7 Datos mecanicos

Dimensiones
BMF 415...

con escudo protector contra
proyecciones de soldadura

Par de apriete
Material

Material de la carcasa

Escudo protector contra
proyecciones de soldadura

Fijacion

7.8 Seguridad funcional

MTTF (40 °C)

Si

PNP contacto de cierre
(NO)
NPN contacto de cierre
(NO)

Configurable

34 x5 x6,2mm
40 x 6,2 x 7,9 mm

0,7 Nm

PA12
PESU, transparente

Se puede insertar
desde arriba en la
ranuraen T

420a

" Intensidad minima del campo magnético necesaria en todo el margen de
temperatura medida axialmente en el fondo de la ranura



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores de campo magnético

8 Accesorios

8.1 Escudo protector contra proyecciones de
soldadura

40

6.4

Fig. 8-1:  Escudo protector contra proyecciones de soldadura de
PESU transparente

8.2 Clip de cable conranuraen T

Para @ = 2,4 mm:

7.44
55 4.5

=
eVE]

$2.8

4.6

Fig. 8-2:  Clip de cable con ranuraen T para @ = 2,4 mm

Para @ =2,9...3,2 mm:

4.5

6.7

"V
93

Fig. 8-3:  Clip de cable con ranuraen T para @ = 2,9...3,2 mm

3.3
4.2

B www.balluff.com espanol BALLUFF |21



BMF 415KW-HA___-W-5-_ _-...

Sensores de campo magnético

9 Cdédigo de modelo

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Familia de sensores

Particularidad de la carcasa:
W = Repelente a proyecciones de soldadura

Interfaz/funcion de conmutacion:
KKI = Interfaz 10-Link (configurable)
PS = Contacto de cierre PNP
NS = Contacto de cierre NPN

Particularidad de los componentes electrénicos:
W = Proteccién contra cortocircuitos y resistencia a soldadura

Material de cable:
P = PUR
S = Silicona

Color de la cubierta del cable:

0= Negro
3 = Naranja

Conexion eléctrica:
02 = 2 m de cable
S49-00,3 = cable de 0,3 m con conector M8, 3 polos
S75-00,3 = cable de 0,3 m con conector M8, 4 polos
S4-00,3 = cable de 0,3 m con conector M12, 3 o0 4 polos

22 | BALLUFF espaiiol
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Sensores de campo magnético

1 O I

10.1 Placa de caracteristicas

N

n
n
n
n
o
o
o
(@)
o
o
o
(@)
(@)
o
(&)
O

SBALLUrr
BZ77777

" Cédigo de pedido
2 Numero de serie

Fig. 10-1: Placa de caracteristicas (ejemplo)

n La placa de caracteristicas se adjunta sin fijar
solo para sensores con cable de siliconay se
suprime en caso de los sensores con cable
PUR.

10.2 Impresion de cable

1) 2)

/ /
BALLUrr BMFXXXX (€ UL H2OOOOOOOOOSSSSS

—r

" Cédigo de pedido
2 Numero de serie

Fig. 10-2: Impresion de cable (gjemplo)

ﬂ En el cable puede figurar ademas de la
impresion del tipo también la impresién del
fabricante de cables.

B www.balluff.com espanol BALLUFF |23
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Sensores magnéticos

3]

1 Avisos a usuarios
1.1

Validade
1.2 Simbolos e convengoes empregados
1.3 Abrangéncia do fornecimento
1.4 Certificacoes e identificacoes
1.5 Abreviaturas utilizadas

2 B 3

2.1 Utilizacdo conforme programado

2.2 Informacgées gerais de seguranca

2.3 Significado dos avisos de adverténcia
2.4 Eliminacao

a oo O,

o

(o2 I« > B <> B ]

3
3.1 Descricao do produto 7
3.2 Indicador LED 8
4
41 Montar o sensor 9
4.2 Fixar o cabo 9
4.3 Conexao elétrica 10
4.3.1 Sensores de 3 polos 10
4.3.2 Sensores de 4 polos com IO-Link 10
4.3.3 Esquemas de conexao para as diferentes versoes 10
S5
5.1 Inicializacao do sistema 11
5.2 Auvisos sobre o funcionamento 1
6 EENemn 12
6.1 Parametros de comunicacao 12
6.2 Dados de processo (PD) 12
6.3 Dados de identificacao 13
6.4 Comandos do sistema 13
6.5 Dados de parametros 14
6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal) 14
6.5.2 Configuracao de saidas 14
6.5.3 Tempo de supressao de interferéncia 15
6.5.4 Supressao de diagnéstico 15
6.5.5 Registro da temperatura 15
6.5.6 Valores limites para a adverténcia de temperatura 16
6.5.7 Horimetro 16
6.5.8 Contador de ciclos de boot 16
6.5.9 Gerenciamento de dados (Data Storage) 17
6.5.10 Bloqueios de acesso (Device Access Locks) 17
6.5.11 Perfis e funcoes (ProfileCharacteristic) 17
6.5.12 Estrutura dos dados de processo (PD Input Descriptor) 18
6.6 Dados de diagndstico 18
6.6.1 Parametros de diagndstico 18
6.6.2 Lista de eventos 18
6.7 Auvisos de falha do equipamento 19
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores magnéticos

1 Avisos a usuarios

1.1 Validade

Esta instrugéo descreve estrutura, fungéo e instalacao dos
sensores magnéticos BMF. Ela é aplicavel para os
seguintes tipos (veja a relagédo de tipos na pagina 22):

- BMF415KW-HA__ _-W-5-_ - _

- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S4-_ |
- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S49-_ _,
- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S75-__,

A instrucao esta voltada para especialistas qualificados.
Leia esta instrugcao antes de instalar e operar 0s sensores
magnéticos.

1.2 Simbolos e conven¢6es empregados

Algumas instrucoes de procedimentos individuais estao
marcadas com um triangulo anteposto.

» Instrucao de procedimento 1

Sequéncias de acdes sao representadas com
numeragao:

1. Instrucdo de procedimento 1
2. Instrucao de procedimento 2

Numeros sem outra identificagdo s&o nimeros decimais
(por ex. 23). NUmeros hexadecimais sao representados
com Ox anteposto (por ex. Ox12AB).

Aviso, dica
Este simbolo caracteriza avisos gerais.

1.3 Abrangéncia do fornecimento

— Sensor magnético BMF

— Grampo de cabo para ranhuraem T

— Escudo de protegéo contra respingos de solda
— Instrugéo breve

ﬂ Vocé pode obter cabos e outros acessorios na
internet em www.balluff.com ou por e-malil
em service@balluff.de.

B www.balluff.com

1.4 Certificacoes e identificacoes

U

Somente para utilizagao com aplicacdes
NFPA-79.

Adaptadores com possibilidade de
instalacao de cabos em campo podem
ser obtidos do fabricante. Veja as
informagdes do fabricante.

Com a marcacgéo CE confirmamos que
0S N0SSsOos produtos correspondem as
exigéncias da atual diretriz EMV.

O sensor magnético cumpre as exigéncias da seguinte
norma de produto:

— EN 60947-2-5 (resisténcia a interferéncias e emissao)

Ensaios de emissoes:

— Irradiacéo de interferéncias de radio
EN 55011

Ensaios de resisténcia a interferéncias:

— Eletricidade estatica (ESD)
EN 61000-4-2 Grau de

severidade 2

— Campos eletromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3 Grau de

severidade 2

— Impulsos de interferéncia rapidos
transientes (Burst)
EN 61000-4-4 Grau de

severidade 3

— Interferéncias conduzidas na linha,
induzidas por campos de alta
frequéncia
EN 61000-4-6 Grau de

severidade 3

ﬂ Qutras informagdes sobre diretrizes,
certificagbes e normas estéo relacionadas na
Declaragéo de Conformidade.

1.5 Abreviaturas utilizadas

FSS  Fixed Switching Signal (sinal de comutagéo fixo)

IODD  10-Device-Description (designacdo do sensor
conectado no banco de dados global de todos

0s modulos |0-Link)
PD Process Data (dados de processo)

Disturbance Suppression Duration (DSD, tempo
de supresséo de interferéncia)

DSD

portugués BALLUFF
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores magnéticos

2

2.1 Utilizagcao conforme programado

Os sensores da familia de sensores BMF 415 sdo usados
para a deteccao da posicao do émbolo de cilindros
pneumaticos e hidraulicas nas aplicagbes da area de
solda. O funcionamento sem problemas, conforme as
indica¢des dos dados técnicos, € garantido somente com
acessorios originais Balluff, a utilizagéo de outros
componentes causa isengao de responsabilidade.

Uma utilizagdo em desacordo com o destino néo é
admissivel e causa a perda de direitos de garantia e
responsabilidade do fabricante.

2.2 Informacoes gerais de seguranca

A instalacao e a colocacao em funcionamento
somente devem ser realizadas por pessoal qualificado
com conhecimentos basicos sobre eletricidade.

Uma pessoa qualificada e quem, devido a sua instrugéo
técnica e a sua experiéncia, assim como o conhecimento
dos regulamentos pertinentes, sabe avaliar as tarefes a ele
confiadas, reconhecer os possiveis perigos e tomar
medidas de seguranca adequadas.

Ao operador cabe a responsabilidade de observar os
regulamentos locais de seguranga.

Em particular, a empresa operadora deve adotar as
medidas necessarias para que um sensor magnético com
defeito nao dé origem a perigos para pessoas e objetos.
Em caso de defeitos e de falhas do sensor magnético que
nao possam ser eliminados, este devera ser colocado fora
de funcionamento e protegido contra utilizagao nao
autorizada.

SALLUFF portugués

23 Significado dos avisos de adverténcia

Observe sem falta os avisos de adverténcia neste manual
de instrugdes e as medidas descritas para evitar perigos.

Os avisos de alerta usados contém diferentes palavras de
sinalizagédo e sdo constituidos de acordo com o seguinte
esquema:

PALAVRA DE SINALIZACAO

Tipo e origem do perigo
Consequéncias no caso de inobservancia do perigo
» Medidas de seguranca

Os termos de sinalizacéo significam em detalhes:

ATENCAO
Caracteriza um perigo que pode levar a danos ou
destruicao do produto.

A cuIDADO

O simbolo de adverténcia geral, em conjunto com a
palavra sinalizadora CUIDADO, caracteriza um perigo que
pode causar ferimentos leves ou de média gravidade.

/\ PERIGO

O simbolo de adverténcia geral, em conjunto com o
termo de sinalizacdo PERIGO, caracteriza um perigo que
pode causar morte ou graves lesoes de forma
imediata.

24 Eliminacao

» Cumpra as normas nacionais de eliminagao.
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Fig. 3-1:  Vista do produto

3.1 Descrigcdo do produto

Os sensores magnéticos da familia BMF 415 s&o imunes a
campos de interferéncia magnética e foram desenvolvidos
para aplicagédo em cilindros pneumaticos e hidraulicos
com ranhura em T de 5 mm. Eles sdo usados em
aplicacdes de area de solda (sistemas CA e MFDC).

Os sensores sao capazes de detectar campos de
interferéncia magnética originados pelas altas correntes de
solda. Os sensores foram testados com campos de
interferéncia magnética CA na faixa de frequéncia de
45...65 Hz e com campos de interferéncia magnética CA
e CC com até 140 mT, correspondendo a 110 kA/m. Se
um campo de interferéncia magnética deste tipo for
detectado pelo sensor, € aguardado um tempo de
supressé&o de interferéncia (t,4,). Durante este intervalo de
tempo, o sinal de saida nao ¢é alterado. A saida conservara
0 estado em que estava antes de o campo de interferéncia
magnética ser detectado.

O tempo de supressao de interferéncia (t.,,) esta
predefinido em 600 ms e pode ser ajustado usando
|O-Link entre 50 ms e 1000 ms.

B www.balluff.com

=0l

-S4

Montagem e funcao

(encoder de posigao magnético N-S ou S-N polarizado axialmente
na direcao do movimento)

M8x1

M12x1

Os perfis de campo magnético quando o ima
do encoder de posigao € movido rapidamente
ao abrir e fechar os cilindros pneumaticos e
hidraulicos se comportam de maneira
semelhante aos das correntes de soldagem nos
sistemas MFDC. Isto pode fazer com que o
tempo de supressao de interferéncia (t_..) seja
ativado ao abrir e fechar os cilindros
pneumaticos e hidraulicos. O sensor comuta a
saida somente apds decorrido o tempo de
supressao de interferéncia (t,.,). Isto ndo
representa mau funcionamento.

DSD)

portugués BALLUFF
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BMF 415KW-HA _ _

_=W-5-_ _-..

Sensores magnéticos

3.2 Indicador LED

Amarelo (indicador de funcionamento)
Vermelho (indicador de falha)
Verde (indicador de operacao)

/__

Estrutura e funcionamento (continuagao)

LED

Cor

Funcao

Status

Significado

Verde

Indicador de
operagao

On

O sensor funciona normalmente. A tensao de
operacao necessaria esta presente.

Pisca
(900 ms on : 100 ms off)

A comunicagéo |O-Link esta ativa.

Amarelo

Indicador de
funcionamento

On

O ponto de comutacao € alcangcado e as
condigdes de comutacao estarao atendidas
desde que nado seja detectada nenhuma falha.
O campo magnético axial (medido pelo sensor
na base da ranhura) € = 6,5 mT e, deste modo,
corresponde a intensidade do campo de
comutagdo magnética segura H_".

Pisca
(250 ms on : 250 ms off)

O ponto de comutacao é alcangado e a saida
esta comutada. No entanto, a intensidade
medida do campo magnético € suficiente
apenas para operacao nas condigcdes
ambientais atuais e na temperatura atual do
sensor e corresponde a intensidade nominal do
campo de comutagéo H_ de tipicamente 6 mT.
» Verificar se 0 sensor ainda detecta o ponto
de comutacao ajustado apds uma mudanca
da temperatura e, se necessario, reajustar o
ponto de comutagao.

Vermelho

Indicacéo de falha

On
(LEDs verde € amarelo
estao apagados)

Foi detectada uma falha de hardware. Esta

pode ter as seguintes causas:

— corrente de carga excessivamente elevada na
saida de comutacéo (ICarga +5 %)

— temperatura excessiva do driver de saida
(Tdriver > 2500)

— Tensao de alimentacdo do sensor muito baixa
(Usem L+ <6,5V)

Pisca

(250 ms on : 250 ms off,
LEDs verde e amarelo
estéo apagados)

Falha / erro de comunicagao no barramento de
dados interno

Todos os LEDs
(verde/amarelo/vermelho)

Indicacao especial
de falha

Piscam
(250 ms on : 250 ms off)

Erro na inicializacao

" A'intensidade do campo de comutacéo segura € a intensidade minima
exigida do campo magnético em toda a faixa de temperatura, medida

axialmente na base da ranhura.
Tab. 3-1:  Indicador LED

SALLUrr

portugués
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4 Instalacao e ligacao

4.1 Montar o sensor

A cuibADO

Temperatura elevada da carcaca

Em um acoplamento de transferéncia de calor instalado

de forma inadequada, a superficie do BMF pode aquecer

acima de 50°C, causando queimaduras caso haja

contato.

» Melhorar acoplamento de transferéncia de calor da
instalacéo.

» Reduzir a carga.

1. Colocar a haste do émbolo do cilindro pneumatico na
posicao desejada.

2. Inserir 0 sensor na ranhura em T até que seja
detectada a area na qual o LED amarelo se mantenha
permanentemente aceso.
= Fixar o sensor no meio desta area de comutacao.

Fig. 4-1:  Area do sensor detectada
3. Fixar o sensor na ranhura no meio da area de
comutacéo usando uma chave sextavada com

S =2 mm ou chave de fenda n° 2.

Fig. 4-2:

Montagem do BMF 415-...

B www.balluff.com

4.2 Fixar o cabo

Na Fig. 4-2 ¢ ilustrada a montagem do sensor na ranhura.
Em seguida, dependendo da execucédo do cabo, este €
fixado com o grampo de cabo correspondente na ranhura
(Fig. 4-4 ou Fig. 4-5).

Dependendo da variante do sensor, um grampo de cabo
esta incluido para fixar o cabo:

Grampo de cabo para cabo com @ 3,2 mm

Fig. 4-3:  Grampo de cabo para cabo com @ 3,2 mm

Grampo de cabo para cabo com @ 2,4 mm

=

Fig. 4-4:  Grampo de cabo para cabo com @ 2,4 mm

portugués BALLUFF
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Sensores magnéticos

4 Instalacao e ligacao (continuacao)

4.3 Conexao elétrica

ﬂ O sensor possui uma protecao contra
sobrecarga.
Apds eliminagao da sobrecarga, o sensor
recupera a sua capacidade de funcionar. Além
disto, o sensor deve ser instalado protegido
contra inversao de polaridade e possibilidade
de inverséo nao intencional.

4.3.1 Sensores de 3 polos

S49 S4
M8, contato M12, contato
normalmente aberto normalmente aberto

4
3 1

4

Fig. 4-5:  Atribuigcéo dos pinos do conector (vista de cima, lado dos
pinos)

Pin |[Cordo fio |Sinal

Pin 1 | Marrom UB+ (tensdo de servigo, +24 V)

Pin 3 | Azul UB- (tensdo de servico, GND/O V)

Pin 4 | Preto OUT1 (saida de comutagao)

Tab. 4-1:  Atribuigdo dos pinos
4.3.2 Sensores de 4 polos com I0-Link

S75 S4
M8, 10-Link, classe A M12, 10-Link, classe A

2 —~4 2

N3 1

Fig. 4-6:  Atribuigao dos pinos do conector (vista de cima, lado dos
pinos)

Pin |Cordo fio [Sinal

Pin 1 | Marrom UB+ (tensdo de servigo, +24 V)

Pin 2 | Branco nao conectado ou nao presente

Pin 3 | Azul UB- (tensdo de servico, GND/O V)

Pin 4 | Preto OUT1 (saida de comutacao) ou

C/Q em 10-Link, configuravel

Tab. 4-2:  Atribuigao dos pinos

10 | BALLUFF portugués

4.3.3 Esquemas de conexao para as diferentes
versoes

Variantes de cabo:
BMF 415KW-HAPS-...

+

S1/10-Link

Variantes de conector:
BMF 415KW-HAPS-...

1 — +
4

s ]

BMF 415KW-HANS-...
1 4
4
3

v ﬂ v

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

1
4 ° +

S1/10-Link
nc

s ) & —

i

w
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5 Inicializacao

5.1 Inicializacao do sistema

A PERIGO

Movimentos descontrolados do sistema

Na colocacéo em funcionamento e se o sensor for parte

de um sistema regulador cujos parametros ainda néo

foram ajustados, o sistema podera realizar movimentos

nao controlados. Por isso, pessoas podem ser expostas

a perigos, podendo ser causados danos materiais.

» As pessoas terdo de manter distancia de areas de
perigo da instalagéo.

» Inicializagdo somente por especialistas treinados.

» Seguir 0s avisos de seguranca do fabricante da
instalacéo ou do sistema.

1. \Verificar se as ligagdes estdo apertadas com firmeza e
se a polaridade esta correta. Substituir os
acoplamentos danificados.

Conectar o sistema.

3. \Verificar os valores de medicédo e os parametros
configuraveis e, se necessario, ajustar novamente o
BMF.

N

ﬂ Verificar os valores corretos, especialmente
apos a troca do BMF ou apds o reparo pelo
fabricante.

5.2 Avisos sobre o funcionamento

A cuibADO

Temperatura elevada da carcaca

Em um acoplamento de transferéncia de calor instalado

de forma inadequada, a superficie do BMF pode aquecer

acima de 50°C, causando queimaduras caso haja

contato.

» Melhorar acoplamento de transferéncia de calor da
instalacéo.

» Reduzir a carga.

» Nao tocar a superficie.

— Verificar regularmente o funcionamento do BMF e de
todos os componentes ligados.

— Em caso de falhas, interromper o funcionamento do
BMF.

— Proteger a instalagéo contra uma utilizagcdo nao
autorizada.

— Verificar a fixagao e, se for necessario, reapertar.

— O sensor possui uma prote¢ao contra sobrecarga.
Apds eliminagao da sobrecarga, 0 sensor recupera a
sua capacidade de funcionar.

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Sensores magnéticos

6

Este capitulo so € relevantes para as execucdes
com |O-Link (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1 Parametros de comunicacéao

Na Tab. 6-1 encontra-se uma descricao da especificacao
basica de 10-Link.

Interface 10-Link

Especificacao Denominacéao 10-Link Valor

Taxa de transmissao COM2 38,4 kBit/s
Tempo minimo do ciclo Device MinCycleTime 2,3 ms (0x17)
Especificacéo Frame: M-Sequence Capability: Ox11

— Quantidade de dados de demanda Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte

— Quantidade de dados de demanda Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte

— ISDU — ISDU supported suportado

Versao de protocolo I0-Link Revision ID 0x11 (Verséo 1.1)
Quantidade de dados de processo do Device ao Master | ProcessDataln 2 bits / SIO Mode
supported (0x42)
Quantidade de dados de processo do Master ao Device | ProcessDataOut 0 bit (0x00)
Identificacao do fabricante Vendor ID 0x0378
Identificacao do aparelho Device ID 0x080201
Perfil 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
Tipo de perfil do IO-Link Profile Type SSP1.1
Tab. 6-1:  Especificacéo do dispositivo BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ O tempo minimo do ciclo (MinCycleTime) do
BMF 415KW-HAKKI-... é de 2,3 ms.
O Master pode, se necessario, aumentar o
tempo do ciclo. Portanto, o tempo do ciclo
efetivamente utilizado (MasterCycleTime)
depende do |O-Link-Master.
6.2 Dados de processo (PD)
O BMF 415KW-HAKKI-... emite ciclicamente o estado do Bit Nome Informacéo
ponto de comutagao por meio da interface 10-Link. Além ¢
disso, sao fornecidas informagdes sobre se o campo 7 - -
magneético € forte o suficiente para garantir uma 6 _ _
comutagao segura em toda a faixa de temperatura do
SEensor. 5 — —
Se a intensidade do campo e comutacao segura tiver sido 4 - -
alcangada no ajuste do ponto de comutacao, € possivel 3 - -
presumir que 0 sensor ira comutar com seguranga em 5 B B
toda a faixa de temperatura. -
Assured Switching Field Intensidade 9 © campo
1 de comutagao segura
Strength
alcangada
0 | Fixed Switching Signal | Zonte de comutagao
alcangado

SALLUFF portugués
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Interface 10-Link (continuacao)

6.3 Dados de identificacao
indice Subindice Parametros Tamanho" Acesso Gerenciamento de
dados

0x0010 (16) 0 Vendor Name max. 32 Byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text max. 32 Byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 64 Byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID max. 8 Byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text max. 64 Byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 16 Byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision max. 4 Byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision max. 32 Byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag max. 32 Byte Read/Write X
Ox001A (26) 0 Location Tag max. 32 Byte Read/Write X

" O tamanho dos respectivos pardmetros pode divergir do tamanho méximo especificado.

Tab. 6-3: Dados de identificacao

Application specific Tag, Function Tag e Location Tag

Os tags Application Specific Tag, Function Tag e Location
Tag permitem atribuir um string de livre escolha, com
tamanho maximo 32 Bytes, ao dispositivo 10-Link. Este
pode ser utilizado para a identificagdo especifica da
aplicacdo e pode ser assumido pelo gerente de
parémetros. Através do subindice 0 ocorre 0 acesso ao
objeto inteiro.

6.4

No BMF 415KW-HAKKI-... estédo implementados diversos
comando, que podem ser acessados através do
parametro System Command. Quando um

comando do sistema é transmitido ao BMF, este comando
causa a realizacdo da agao desejada, desde que seja
admissivel no estado atual da aplicacéo.

Comandos do sistema

indice | Subindice | Comando | Nome Descricao
0x0002 |0 0x01 (1) ParamUploadStart Inicializa upload de paradmetros.
@) 0x02 (2) ParamUploadEnd Finaliza upload de parametros.
0x03 (3) ParamDownloadStart Inicializa download de parametros.
0x04 (4) ParamDownloadEnd Finaliza download de parametros.
0x05 (5) ParamDownloadStore Encerra a parametrizacao e inicializa o armazenamento de
dados.
0x80 (128) | Device Reset Reinicializa todos os componentes do equipamento.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | Reinicia todas as configuragdes aos ajustes de fabrica.
OxA5 (165) | Reset Maintenance Reseta todos os parametros operacionais.

Tab. 6-4: Comandos do sistema

B www.balluff.com
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6 Interface 10-Link (continuacao)

6.5 Dados de parametros

indice Subindice Parametros Tamanho | Acesso | Gerenciamento
de dados

FSS (Fixed Switching Signal)

0x0039 (57) |0 | FSS Logic (veja o capitulo 6.5.1) 1Byte | Read/Write X

Device Configuration

0x00B4 (180) 0 Output Type (veja o capitulo 6.5.2) 1 Byte | Read/Write X

OxO0F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration 2 Byte | Read/Write X
(veja o capitulo 6.5.4)

0x0420 (1056) |0 Disturbance Suppression Duration 2 Byte | Read/Write X
(veja o capitulo 6.5.3)

Condition Monitoring

0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature (veja o capitulo 6.5.5) 10 Byte | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds 4 Byte | Read/Write X
(veja o capitulo 6.5.6)

0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours (veja o capitulo 6.5.7) 12 Byte | Read Only

0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter (veja o capitulo 6.5.8) 4 Byte | Read Only

Parametros do sistema

0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (veja o capitulo 6.5.9) 39 Byte | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (veja o capitulo 6.5.10) 2 Byte | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2 ProfileCharacteristic (veja o capitulo 6.5.11) 4 Byte | Read Only

0x000E (14) 0 PD Input Descriptor (veja o capitulo 6.5.12) 3 Byte | Read Only

Tab. 6-5:  Dados dos parametros interface 10-Link

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)

indice Subindice Nome Tamanho Acesso Valores
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 1 Byte Read/Write | O = Nigh active
1 =low active

Tab. 6-6: Parémetro Fixed Switching Signal

6.5.2 Configuracao de saidas

indice Subindice Nome Tamanho Acesso Valores

0 = Desativado

Output Type . ~ . 1 = PNP (default)
0x00B4 (180) 0 Saida de comutagao Out 1 1 Byte Read/Write 5 _ NPN
3 = Push-Pull

Tab. 6-7: Parametro de configuragdo da saida

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active
Fig. 6-1:  Representacao do circuito de saida

14 | BALLUFF portugués
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6 Interface 10-Link (continuacao)

6.5.3 Tempo de supressao de interferéncia

Quando o BMF 415KW-HAKKI-... detecta uma
interferéncia de campo magnético, inicia-se o tempo de
supressé&o de interferéncia t.,. Durante este intervalo de
tempo, o sinal util é ignorado. Isto evita uma comutagao
incorreta no caso especial em que 0 campo magnético de
interferéncia corresponde ao sinal util do émbolo no ponto
de comutagéo.

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores

Disturbance

Suppression 0 Tempo de supressao de 2 Byte Read/ 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration interferéncia Write Default = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)

Tab. 6-8: Parametro do tempo de supressao de interferéncia

6.5.4 Supressao de diagnostico

Se as fungdes de diagndstico na aplicagdo causarem
prolemas, estas fungdes podem ser suprimidas.
(Para os eventos de diagnostico implementados no
BMF 415KW-HAKKI-..., veja o capitulo 6.6.2 Lista de
eventos na pagina 18).

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
0 = Todos os eventos ativos (default)
Diagnosis ; Read/ 1 = Avisos suprimidos
Suppression ! Suppression Level 1Byte Write 2 = Avisos e adverténcias suprimidos
Configuration 3 = Todos 0s eventos suprimidos
Ox00F8 (248 — i afi
(248) 5 PD Invalid Suppression 1 Byte Read/ | 0x00 (0) = PD Invalid ativo

Write OxFF (255) = PD Invalid suprimido

Tab. 6-9: Parémetro da supresséo de diagndstico

6.5.5 Registro da temperatura

O sensor de temperatura detecta a temperatura dentro do
BMF 415KW-HAKKI-... Esta geraimente € mais alta que a
temperatura ambiente.

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
1 Temperatura atual 2 Byte Read Only
> Telm’pleratura minima desde 2 Byte Read Only
0 inicio da operagao
Device Temperatura maxima . .
Temperature 3 desde o inicio da operagéo 2 Byte | Read Only Va!or COFZ] sinal de 16 bits com a
Ox0052 (82 unidade °C
X 82) 4 Temperatura minima do 2Byte | Read Onl
tempo de vida total Y
Temperatura maxima do
5 tempo de vida total 2 Byte Read Only

Tab. 6-10: Parametro da detecgao de temperatura

B www.balluff.com portugués BALLUFF
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6.5.6 Valores limites para a adverténcia de
temperatura

O BMF 415KW-HAKKI permite definir limites para
adverténcia de temperatura. Os limites podem ser
definidos na faixa de 0...+80°C. Quando estes valores
limite ficam acima ou abaixo do especificado, o0 BMF emite
uma adverténcia (veja o capitulo 6.6.2 Lista de eventos na
pagina 18). Se a temperatura interna do BMF exceder
90°C, é emitida a falha de Temperatura excessiva.

Interface 10-Link (continuacao)

indice Subindice | Nome Tamanho

Acesso

Valores

Limite para temperatura

abaixo do especificado 2 Byte

Device 1

Read/Write

Valor de 16 bits com a unidade °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Temperature

0x0053 (83) 2 Limite para temperatura

; 2 Byte
excessiva

Read/Write

Valor de 16 bits com a unidade °C
0x0000...0x0050 (0...80)

Tab. 6-11: Parametro de limite para adverténcia de temperatura

6.5.7 Horimetro

As horas de operacao sao detectadas dentro do

BMF 415KW-HAKKI-... e salvas de modo permanente em
intervalo de hora em hora. Com o comando do sistema
Reset Maintenance, o horimetro para a manutencéo é
colocado em zero.

indice Subindice | Nome Tamanho

Acesso

Valores

Horas de operagéao

! durante toda a vida Util

4 Byte

Read Only

Valor de 32 bits com a unidade h

Operating

Hours 5 Horas de operacao desde

a Ultima manutencao 4 Byte

Read Only

Valor de 32 bits com a unidade h

0x0057 (87)
Horas de operacao desde

3 PR
a ultima ligagéo

4 Byte

Read Only

Valor de 32 bits com a unidade h

Tab. 6-12: Parametro do contador de horas de operagao

6.5.8 Contador de ciclos de boot

Em cada nova inicializag&o, o BMF 415KW-HAKKI-...
incrementa o contador de ciclos de boot salvo de modo
permanente. Tanto o0 comando do sistema Device Reset
quanto uma reinicializacéo do hardware avangam o
contador. Com o comando do sistema Reset
Maintenance, o contador de ciclos de boot para a
manutencao é colocado em zero.

indice Subindice | Nome Tamanho

Acesso

Valores

Boot Cycle
Counter 0
0x0058 (88)

Contador de ciclos de

boot 4 Byte

Read Only

Valor de 32 bits

Tab. 6-13: Parametro do contador de ciclos de boot

SALLUFF portugués
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6.5.9 Gerenciamento de dados (Data Storage)

Interface 10-Link (continuacao)

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read Only . ) .
0x0003 (3) O parémetro Data Storage € necessario
2 State Property 1Byte |Read Only | ara 4 funcao de armazenamento de
3 Size 4 Byte | Read Only | dados, executada pelo IO-Link Master.
4 Parameter Checksum 4 Byte | Read Only | ESte parametro ndo oferece 5
- possibilidades de ajuste pelo usuario.
5 Index List 29 Byte | Read Only
Tab. 6-14: Parémetro gerenciamento de dados
6.5.10 Bloqueios de acesso (Device Access Locks)
Com este parametro standard é possivel ativar ou
desativar determinadas fungoes do 10-LinkDevice.
No BMF 415KW-HAKKI-..., ha a possibilidade de bloquear
a fungao do gerenciador de parametros e a fungéo da
tecla. Para isto, € necessario colocar o respectivo bit do
valor de 2 Bytes em 1 (bloqueado). Para liberar a funcéo, o
bit é colocado em 0.
indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
. Bloguear o acesso aos
Bit O - ~
parédmetros (n&o suportado)
Bloquear o gerenciamento
, de parametros (suportado)
Bit1 1 = Bloguead
Device Access = bloqueado
Looks 0 Bloqueios de acesso 2 Byte | Read/Write 0 = Desbloqueado
0x000C (12) Bit 2 Blogueio da tecla (ndo
suportado)
. Bloguear a interface local do
Bit 3 A
usuario (ndo suportado)
Bit 4...15 | Reservado
Tab. 6-15: Bloguear os parametros
6.5.11 Perfis e funcdes (ProfileCharacteristic)
Este paré@metro indica, qual dos perfis do IO-Link Device é
suportado.
indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 Byte | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (1 3) BeV|$fQPr$f|IeID q
entification an
2 Diagnosis according to 2Byte | Read Only | 0x4000
Common Profile

Tab. 6-16: Perfis e fungdes

B www.balluff.com
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6 Interface 10-Link (continuacao)

6.5.12 Estrutura dos dados de processo
(PD Input Descriptor)

Este paré@metro descreve a composicao dos dados de
processo utilizados.

indice Subindice Nome Tamanho | Acesso | Valores
PD Input 1 = Set von Boolean
Descriptor 0 Sztrurgugzsigs dados 3 Byte | Read Only |2 =2 bits comprimento
OXO00E (14) P 0 = 0 bit Offset
Tab. 6-17: Estrutura dos dados de processo
6.6 Dados de diagnéstico
O BMF 415KW-HAKKI-... comunica dados de diagndstico
(Events) ao sistema de comando (veja Tab. 6-18) ou o
sistema de comando pode fazer a leitura do status através
dos parametros de diagnostico.
6.6.1 Parametros de diagnéstico
indice Subindice Parametros Tamanho | Acesso Valores
0x0024 (36) 0 Device Status 1 Byte Read Only | O = Estado normal
2 = Adverténcia
4 = Erro
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 Byte Read Only | Até 3 eventos ativos:
Status 1° Byte tipo de evento (O = sem evento,
OxE4 = adverténcia, OxF4 = Error)
2° e 3° Byte codigo do evento (vide
Capitulo. 6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data Input | 1 Byte Read Only | Os ultimos dados de processo validos
(vide Capitulo 6.2)

Tab. 6-18: Parametros de diagndstico

6.6.2 Lista de eventos

Cdédigo de
evento

Caracteristica

Significado

0x4210

Warning

DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (veja o capitulo 6.5.6 Valores limites para a
adverténcia de temperatura na pagina 16) — O limite ajustado de adverténcia de
temperatura inferior foi excedido.

0x4220

Warning

DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (capitulo 6.5.6 Valores limites para a adverténcia
de temperatura na pagina 16) — O limite ajustado de adverténcia de temperatura
inferior esta abaixo do especificado.

0x4000

Error

TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD — A temperatura excedeu a temperatura maxima
especificada. A fonte de calor deve ser eliminada.

0x5000

Error

HARDWARE FAULT — O hardware do equipamento esta com um problema. Causas
possiveis:

— Problema de comunicacao interna com o Frontend

— Problema de comunicagao interna com o EEPROM

Ha a possibilidade de interferéncias eletromagnéticas muito elevadas prejudicarem a
comunicagéo do barramento interno do sensor. Quando as interferéncias nao estiverem
mais presentes, a comunicacao sera restaurada. Se isto nao ocorrer, 0

BMF 415KW-HAKKI-... devera ser substituido.

Tab. 6-19: Lista de eventos

18 | BALLUFF
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6 Interface 10-Link (continuacao)

6.7 Avisos de falha do equipamento

A acessos incorretos, o equipamento (Device) responde
com um dos cédigos de falha enumerados.

Cdédigo de falha Aviso de falha

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8035 Function not available
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 6-20: Avisos de falha especificacdo 10-Link

B www.balluff.com
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71 Area de deteccao/area de medicdo

Intensidade do campo de
comutagao segura” H,

5,2 kKA/m (6,5 mT)

7.2 Condi¢6es ambientais

Temperatura ambiente
Grau de contaminacao
Classe de protecao

7.3 Indicadores

Indicador de tensao de servigo
Indicador de funcionamento

Indicagcéo de falha

0...80°C
3
P67

LED verde
LED amarelo

LED vermelho

7.4 Caracteristicas elétricas

Tensao de servico para
dimensionamento U,

Corrente de servigo para
dimensionamento |,

Tensao estipulada de
isolamento U,

Tensé&o de servigo U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Categoria de uso
Retardo de ativagéo t_,

Tempo de supresséo de
interferéncia t ¢,

Retardo de desligamento t

Capacidade max. de carga

Corrente em vazio |, sem
atenuacao

Frequéncia do campo
magnético, campo de
interferéncia CA

Intensidade do campo magnético
de interferéncia, CA & CC

Corrente residual | max.
Queda de tenséo U, estatica

SALLUFF portugués

24V CC
50 mA

75V CC

10...30V CC
18...30V CC

DC-13

igual ao tempo de
supressao de
interferéncia t., a partir
do momento em que néo
€ mais detectada
nenhuma interferéncia

600 ms predefinidos
(ajustavel em nas
variantes |0-Link
50...1000 ms)

igual ao tempo de
supressao de
interferéncia t.g, a partir
do momento em que nao
€ mais detectada
nenhuma interferéncia
1,5 uF

18 mA

45...65 Hz

110 kKA/m

<10 A
<15V

7.5 Conexao elétrica

Tipo de conexao
Cabo, 2 m

Cabo com conector
conectado, 0,3 m

Contato dos fios
M8 e M12

Diametro do cabo D
Cabo de conexao PUR de 3
polos
Cabo de conexao de silicone
de 3 polos e
cabo de conexao 10-Link

2,4 mm

3,2 mm

Protegido contra inversao de sim
polaridade

Possibilidade de inversao sim
protegida

Resisténcia contra curto-circuito si

m

7.6 Saida / interface

Saida de comutagéo

BMF...-HAPS-... Contato normalmente
aberto PNP (NA)
BMF...-HANS-... Contato normalmente

aberto NPN (NA)

Variantes de |O-Link configuraveis

7.7 Dados mecanicos

Dimensodes
BMF 415...

com escudo de protecao
contra respingos de solda

34 x5 x6,2mm
40 x 6,2 x 7,9 mm

Torque 0,7 Nm
Material
Material da carcaga PA12

Escudo de protecdo contra
respingos de solda

PESU, transparente

Fixacéo pode ser inserido na
ranhura em T a partir
de cima

7.8 Seguranca funcional

MTTF (40°C) 420a

" intensidade minima exigida do campo magnético em toda a faixa de
temperatura, medida axialmente na base da ranhura
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8 Acessorios

8.1 Escudo de protecao contra respingos de
solda

40

6.4

Fig. 8-1:  Escudo de protegao contra respingos de solda de PESU
transparente

8.2 Grampo de cabo pararanhuraem T

Para @ = 2,4 mm:

7.44
55 4.5

=
eVE]

$2.8

4.6

Fig. 8-2:  Grampo de cabo para ranhura em T para @ = 2,4 mm

Para @ =2,9...3,2 mm:

4.5
6.7
™ /_v N
oy <
3
Fig. 8-3:  Grampo de cabo para ranhura em T para @ =
2,9...3,2mm
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Familia de sensores

Chave de tipos

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

Particularidade do invdlucro:
W = Defletor de respingos de solda

Interface/funcao de comutacgao:
KKI = Interface 10-Link (configuravel)
PS = Contato normalmente aberto PNP
NS = Contato normalmente aberto NPN

Particularidade eletronica:
W = Protecéo contra-curto circuito + resistente a solda

Material do cabo:
P = PUR
S = Silicone

Cor no invélucro do cabo:
0= Preto
3 = Laranja

Conexao elétrica:
02 = Cabode2m
S49-00,3 = Cabo de 0,3 m com conector M8, 3 polos
S75-00,3 = Cabo de 0,3 m com conector M8, 4 polos

S4-00,3 = Cabo de 0,3 m com conector M12, 3 ou 4 polos

SALLUFF portugués
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10.1 Placa de identificacao

N

n
n
n
n
o
o
o
(@)
o
o
o
(@)
(@)
o
(&)
O

SBALLUrr
BZ77777

" Cédigo para encomenda
2 Numero de série

Fig. 10-1: Placa de identificagao (exemplo)

n A plaqueta de tipo sé acompanha, de modo
nao fixado, os sensores com cabo de silicone e
nao esta presente em sensores com cabo PUR.

10.2 Gravacao no cabo

1) 2

BALLUFF BMFEXXXX C€ UL H2000OO0O0OOOOSSSSS

Zﬁi

~L-~
—r

" Cdédigo para encomenda
2 Numero de série

Fig. 10-2: Gravagéo no cabo (exemplo)

ﬂ Ao lado da gravagéo do tipo, no cabo também
estar gravado o fabricante.
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1
11 EAH 5
1.2 FIERANEFS G 5
1.3 HHEEE 5
1.4 NEFIARE 5
1.5 FANEE 5
2
21 RAEFEH 6
22 ZEHR 6
23 EBEELEERPEN 6
24 RAENE 6
3
3.1 FmER 7
3.2 LEDER 8

4 B

4.1
4.2
4.3

REILRE

E E B4

BFEO

4.31 3MEREE

4.3.2 # 10-Link Ky41Rk1E 228
4.3.3 TERRAFHEELE

5 =G

5.1
5.2

RERAERA
Z1T U

(Y 10-Linkiz0

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5

6.6

6.7

BESH

TE#IE (PD)

RBIEIE

RETT

SEHBE

6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal / EEFf < 1% B&5)
6.5.2 HHiRALE

6.5.3 TFH#FIatE

6.5.4 ZHTHNF

6.5.5 BEHFM

6.5.6 BEEBLHNERE

6.5.7 ={T/EHITEER

6.5.8 S|SAHITHES

6.5.9 ¥iE{R1F(Data Storage)

6.5.10 &% 5174} (Device Access Locks)
6.5.11 B & X I BE (ProfileCharacteristic)
6.5.12 IEHIEM L (PD Input Descriptor)
2 W IE

6.6.1 IS

6.6.2 EH5IE

BEHEEFR

L1b4

9
9
10
10
10
10

11

11
11

12

12
12
13
13
14
14
14
15
15
15
16
16
16
17
17
17
18
18
18
18
19
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HE EEE R & BREFXRR , HEMBARRWEHE , MHRFXR
#. WOES (FAEBREEMERDNES
) 26.5mT, Bt TEEN#ES RESBE
H,"6
DAP EREFXRIEHBREITF. B2 , NEFMSNEIE
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BWHYRT , WRERFREHREN — B MESH
HARIRE , WREARLMTFIZEFNME WA
BEIERLA R0 E M =R Ko

> FUHEX ARSI EIRE R R X,

> RAVWHEZIHINTLARBRREZ.

> FEFLETFREIRSHEFNZ WA,

1. REEERE LNEOMBREEER, ERIATH
0,

2. BBRA,
3. RENEENTASHK , MEXE , EFIREBMF,

H REEEERBMFHRTHEEHRGERRE
BEREBIER.

52 zfTiiHA

A )i
EHRREAS
MRATEHEMSBABETE , IBMFEREEE A
BERABEIS0°CA L | HEAEN S B,
> WEROMAREEE,
> RBREAR.
> TEARIRE,

- BEEHREBMFRFIEEZETHNINE.

- HIhEEHMER |, F1EIE1TBMF,

- BFIERZRNEAREE,

- REEEHELENTER,
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Hl7 1% Bigs

6

n REFH{UH K H#10-Link
(BMF 415KW-HAKKI-...)B9 kR 48

6.1 EESHK
R 6- 1R T EARMIO-LinkM 1%

e 10-Link & HE

&= COM2 38.4 kBit/s

/MR B EIAT A MinCycleTime 2.3 ms (0x17)

MRS M-Sequence Capability: 0x11

- MR EERBIEHE — M-Sequence Type Preoperate | 2%

- BRIEERKIEKRE — M-Sequence Type Operate 15775

- ISbu - ISDU supported X

[O-Link I iR A< Revision ID 0x11 (ARZA1.1)

MNEREZEEZNWIRBIERE ProcessDataln 2 1 / SIO Mode
supported (0x42)

MNENERZHIRHIELRE ProcessDataOut 0 1 (0x00)

HIERIFRIR Vendor ID 0x0378

BRI Device ID 0x080201

[O-Link i i& 3 # Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)

[O-LinkEi & 3243 8 Profile Type SSP1.1

x6-1: R EZEHEBMF 415KW-HAKKI-...

n BMF 415KW-HAKKI-... #9 & /MEIRET 8]
(MinCycleTime)2.3 ms,
FHTUREZTZEMBERE , K LSERREE
FA B fEER B (8] (MasterCycleTime) BUR F10-Link
E*J.IIO

6.2 NEHIE (PD)

BMF 415KW-HAKKI-... i@ 10-Link$#E O {& ¥ 5 H T < = 11'[ 2% =g
BRA. BH, EREXUTRESTILBA. UBRE a =
EBRENBMSEESERNZ S PRNES,
MBERBF*AMAETRLNTXGRE , MR
EREEBRMEESENTURETX,

Assured Switching —_—
Field Strength BR 2T RRFBE

&‘
0 | Fixed Switching Signal | &ZEIFX S

£6-2:. NEHKE

12 | BALLUFF 3




BMF 415KW-HA _ _
Hl7 % BiEs

_=W-5-_ _-...

6

10-LinkiZ 0 (£)

6.3 RBIHKE
#5| FHs| S8 R~ 18] BRRIT
0x0010 (16) 0 Vendor Name BAR32MNFT | Read Only
0x0011 (17) 0 Vendor Text BAR32NFT | Read Only
0x0012 (18) 0 Product Name BAR64NFT | Read Only
0x0013 (19) 0 Product ID BRAR8NFT Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text BAR641MNFT | Read Only
0x0015 (21) 0 Serial Number BAX1641FT | Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision BRANFT Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision BA32NFT | Read Only
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | &A32MNFT | Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag BA32MNFT | Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag BA32MNFET | Read/Write X
1) FENBBORITABESAENRART TR,
#*6-3:  ABIKIE
NABERE., WERSNYERE
MRABERE, WS MV BIREFIRE T L H10-Link
REDEHEAN 32 FTNEEARFTRFR, ZFFET
ATHINABENRE , HEERNINSHEESR .
& Subindex 0 , A RENIT R,
64 REwT
EHXIBMF 415KW-HAKKI-... , AIARITREIMNES |, XL
ESAUESREESSERI, NRFENRETS
KIEEBMF , RAEEHFNARSTAN , ZSHaA
KA ENBI1E.
5| F#Es| (@R =2 A
0x0002 (2) | 0 0x01 (1) ParamUploadStart FRsH L&,
0x02 (2) ParamUploadEnd SRS,
0x03 (3) ParamDownloadStart | FFSEH T,
0x04 (4) ParamDownloadEnd HEREBT o
0x05 (5) ParamDownloadStore | ERZSHIRE , RETHEEED.
0x80 (128) | Device Reset NATE R EHEHHTOHRI.
0x82 (130) | Restore Factory FrEGRBEEMNEIH RE.
Settings
0xA5 (165) | Reset Maintenance FABEIESHREN,

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Hii7 15 Bieg

6 I

6.5 SHHE
%3l | 753l Ex | kB | »E |nERe
FSS ( EEF XL )
0x0039 (57) o | FSS Logic (R &%6.5.1) | 15% |ReadWiite| X
Device Configuration (% % & &)
0x00B4 (180) | 0 Output Type ( 2R EH6.5.2) 1%2% [ Read/Write| X
0x00F8 (248) 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration 27 %7 | Read/Write X
(ZNET6.54)
0x0420 (1056) 0 Disturbance Suppression Duration 2F 77 | Read/Write X
(ZNET6.53)
Condition Monitoring (IR7 %)
0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 Device Temperature ( S1E¥56.5.5) 10ZF ¥ | Read Only
0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds ( ZRE76.5.6 ) 4F95 | Read/Write X
0x0057 (87) 0,1,2,3 Operating Hours ( 2 W.E¥76.5.7 ) 12%F % | Read Only
0x0058 (88) 0 Boot Cycle Counter ( ZW.E776.5.8 ) 4F75 | Read Only
System Parameter (R4 55
0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5| Data Storage ( ZE¥6.5.9) 39%F % | Read/Write
0x000C (12) 0 Device Access Locks ( Z.E16.5.10 ) 2% % | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2 ProfileCharacteristic ( R &%76.5.11 ) 4F95 | Read Only
0X000E (14) 0 PD Input Descriptor ( 2R E¥6.5.12 ) 3%% | Read Only
%65 |10-LinkiEO0SH5IE
6.5.1 FSS
( Fixed Switching Signal / B EFF <& B85 )
%5 F35| E# KE L BE
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 17% Read/Write ? : Egg&
®6-6: SHEEFXEBE
6.5.2 HMHWEE
%5 F35| B KE L] BE
0=EB=HA i
g:gg;f();%%) 0 T S5 48 L1 B 1 159 Read/Write | 1 = PINF (BKA)
3=

£6-7. REREESHK

Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active

6-1: HHmAREAETR

14 | BALLUFF HXZ



BMF 415KW-HA _ _
Hl7 % BiEs

_=W-5-_ _-...

6 I

6.5.3 T HNHIESE

MEBMF 415KW-HAKKI-.. #8537 T, MEF

tooe ERAEHEZEERES, XA EESHER

g&iﬂé&ﬁﬁﬁ% , NI SR TFREIZHE Y F X UEEN
BEE,

5| FHRsl | BN KE i BE
Distrubance
Suppression 4 . , 50...1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 TR Et ] 2F% | Read/Write BRi = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
®6-8: T ESHK
6.5.4 ZHTHIH
MR WThEETE M A S B |, W 7T DS BT Thee,
( EBMF 415KW-HAKKI-... T2 latE , SRET
6.6.2 BH5I%k , AWEH18) o
5| FHRal | BN KE i BE
0= Fﬁgiﬁrgﬁ;ﬁ (BRIA)
Diagnosis . [ . 1 =15 P&l
Sup;qpression 1 Suppression Level 17 | Read/Write |, _ e L
Configuration 3 = MBS HI9HINE
0x00F8 (248) ) ) . . 0x00 (0) = PD Invalid#p#l
2 PD Invalid Suppression 1% | Read/Write OXFF (255) = PD Invalid %]
®6-9: LIS
6.5.5 REHN
SBEEBEEN EBMF 415KW-HAKKI-.. . BRE, ZERE—
BERREEES.
5| F&R5l | B KE 8] BE
1 HERE 2F% | Read Only
Dovice 2 | FREFURHBIERE | 2F% | ReadOnly
Temperature 3 FETLCRN & SEE 2F% | Read Only | #RFSH164IE , BI°C
0x0052 (82) 4 | BEEANERNGRERE | 277 | ReadOnly
5 BEFEANANNRSE 2%% | Read Only

£ 6-10:. BENESHK

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA _ _
Hl7 1% Bigs

_=W-5-_ _-...

6 I

6.5.6 BEZLENHRE

EFABMF 415KW-HAKKIT] EMGREEE S RE. XERE
AT LAFEQ...+80 °CHSBEEI ANIRE., MRETHBITZH
B, IBMFaxHEL (BSNET662EH#IEX, I
THE18) . MERIBMF 90 "CHREREE , MaxH

BREIRER.
%35 FR5 | BN KE 18] BE
Device 1 BEFRENEE 2% | Read/Write g)%ﬁ%f%éx%géoc(o._SO)
Temperature
=Ta . I .| 161 E{E , #u°C
0x0053 (83) 2 STRENHE 25T | Read/Write | o000 0 0050 (0...80)
F6-11: BEBLHESHK
6.5.7 ={T/ETiTERES
BT/ MBS RIEBMF 415KW-HAKKI-...F | H3/NetiE
RAARE. FARLZEHTReset Maintenance (fRFrE 1)
R RFHET NI RSEENRE,
&35l FRsl | B KE 18] WE
Operating 1 BOAFEASFWHRNZT/INE | 4F% | Read Only | 32u$fE , #{h
Hours 2 B E—REP FEHNE TN 4%% | Read Only | 32{u#{f& , #{uh
0x0057 (87) 3 BLE—REBENETIRNE | 47T | ReadOnly | 32(U%kfd , #{zh
£ 6-12. BITPEBITHRESHK
6.5.8 5|5 AT
BMF 415KW-HAKKI-... E EF LT S BUKARFEN
B ASBUTRBREEN. EBREREENEESEH
ERASSBITREBERESLEM. FARSEHPReset
Maintenance ({RFFE L) ARSI S A ITREREN
RE,
&5l FR5l | B KE 18] WE
Boot Cycle
Counter 0 5| S AT ERES 4%F% | Read Only | 32fu#{&
0x0058 (88)
%613 BHBERITRESHK

16 | BALLUFF 3



BMF 415KW-HA _
Hl7 % BiEs

__=W-5-_ _-...

6 I

6.5.9 ¥IE{R7F(Data Storage)
]| FHREl | B KE 8] BE
Data Storage 1 ES 1F¥ | Read Only
0x0003 (3 =
X ) 2 State Property 157 | Read Only | sypats Storage (B#ER%F) AI0-LinkE
3 R~ 4F¥5 | Read Only mﬁﬁz?ﬁlﬁﬁﬁ%‘éﬁo ZEBTRAFR
4 | RBRASHK 4F% | Read Only | REMRELM,
5 =PI 29F¥ | Read Only
®6-14. SBBERE
6.5.10 &% 154} (Device Access Locks)
ﬂﬁizﬁ\ﬁ\)ﬁij‘ﬁk , ATLUBUE S = A IO-Linkik & BV 4$ E Th
BEo
£ FABMF 415KW-HAKKI-... Al A E S B EE R MR K
Ihee. NS 2F T EENEMNBMLIRR (BEA). H
T ENHSINEE , RRERNO.
%5 FHR5 | B KE A BE
{10 BESHIHR (FX#EF)
PESHER (XFH)
. fiz1 1=B28%
Device Access .
Looks 0 5 18] B 2FH W?t?a/ 0= B
0x000C (12) ! 12 BIEREE (FXF)
{13 YERWAF,ED (FXEF)
f14..15 |RE
#6-15. HESHW
6.5.11 B & FIh#E (ProfileCharacteristic)
ZS I BIO-Linkig & X EHENE B X,
]| FHREl | B KE 8] BE
DeviceProfilelD
i 1 Fixed Switching 2F47 | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (13) ::;eVI:}fePrtOflled
entification an .
2 Diagnosis according 2F% | Read Only | 0x4000
to Common Profile
*6-16: BEXHNINEE

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Hl7 1% Bigs

6 I

6.5.12 IEHIEN L (PD Input Descriptor)
ZS AT HRFTASERENAR.

=35 FR5 | BN KE TR BE

PD Input 1=MWmRE
Descriptor 0 SRBEN L 3% | Read Only | 2 =2 K&
0x000E (14) 0=0UfRBE

£6-17. NEBENEH

6.6 LHIEIE

BMF 415KW-HAKKI-... [ #I RS ( £ A%k 6-18 ) ki
THEBE (B4 ) , REEFRE BT LUREZS S BN

RES.
6.6.1 LS
%5 FER5 | BB KE [\ BE
0x0024 (36) 0 Device Status 1571 Read Only | 0 = IEERE
2=8%
4 = &
0x0025 (37) 0 Detailed Device |9F ¥ Read Only | T 3MNBIENE4 -
Status FINFENEHERE 0=FEH ,0xE4=8
&, OxF4 = HFE)
F2MEINFHEHREB (BLET6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data 179 Read Only | R EE RN EREKE (ZRET6.2)
Input

£ 6-18: WK

6.6.2 HHHIR
EHARB RIAFEK | 8L
0x4210 Warning | DEVICE TEMPERATURE OVERRUN ( 2N E¥6.5.6 BEE&HNEHEE , LAHE16) - &
(BE HigEHN TREERE.
0x4220 Warning | DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN ( 2MLE%6.5.6 RE &4 MNRE , WITHE16)
BE - KT RENTREERE.
0x4000 Error TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - EEBSEBENESEE. VABKRKE,
(B PE)
0x5000 Error HARDWARE FAULT - ®&ZEHERE, TRENER :
(BFE) - BRI ERELE &
- EEEPROMKI N EBEE &)
AHEESANEHE TN TEBRENBEEEN. MRSEEL , WHEZET, WRFR
XFER |, W AREERBMF 415KW-HAKKI-...o

®6-19: BHIIR

18 | BALLUFF 3



BMF 415KW-HA _ _

Higs 15 Bias

6 I

6.7 IRRHWEEFE

R AHEIRE | 8% (Device) A T HIME Rz — 1T

_-W-5-_ _

18 7
WERED WEEE
0x8011 R5|FHTA
0x8012 FHERITAH
0x8023 A e
0x8030 BEBHTE
0x8033 SEEKERTAE
0x8034 SREENTRE
0x8035 IhEER Al A
0x8036 IhEeE it A al A
0x8040 SEETH
0x8082 R REZ TR

% 6-20: HFEFERIO-Link#AE

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Hl7 1% Bigs

7

71 RIUEE/MESTE 75  BFEQ
B EFF X758 EY H, 5.2 kA/m (6.5 mT) EEAR
B4, 2m KRELIH
7.2 HRERH TIEEERLAES , 03 m  M8HIM12
BAERED
HRE .80 °
RRRE 0--80°C SHRPURIE 4 2.4 mm
BRER 3 IR B 4 3.2 mm
B &R IP67 |O-LinkiE 8 48
B R MR =
7.3 &R By Lk HIURE =
ITHBESR S E&LED IR =
ThEER R HBLED
7.6 i /4 0
WE R R Lg&LED i/
FF 5 i
7.4  BESREE BMF...-HAPS-... PNPEJFF i = (NO)
NETHEEEU, 24V DG BMF...-HANS-... NPNE FFfitt = (NO)
HUE THESBRI, 50 mA 10-LinkhR A< A E
NELZBEU, 75V DC
THEEU, 7.7 NWHBE
BMF...-HAPS/HANS-... 10...30 VDC R~
BMF...-HAKKI-... 18...30V DC BMF 415... 34 x 5% 6.2 mm
fEFZEE DC-13 TR BB B B 40 x 6.2 x 7.9 mm
EBIRt ZSFNEERNEIH FEBE 0.7 Nm
FE A B+ 18] ,‘ﬁﬁﬁﬁﬁﬂg Mg
TSI L Z)?ﬂ?ﬁﬂzmtm i PAT2
L TRt mSTN i = o N
s (10-Link 2 T REVEKE PESU , i&H
1%50...1000 ms ) & E 4 AN LA ZEEITRE
XERIERL, ST BRI il
&R B R TP IR E Y oo
TSIt At 7.8 DEEREM
BARTRE 1.5 yF MTTF (40 °C) 420a
EETER, |, , TR 18 mA
BIZRE  ACTHET 45 65 Hz D EEEEEENSENRERARE | £ MR AN R,
FHEIZWHIZEE , AC&DC 110 KA/m
RARRERI <10 pA
BSERU, <15V
20 | BALLUFF HX



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Hl7 % BiEs

8 B4

8.1 EEBBHIE

40

o)
1
=3
i
N

<
©

8-1:  BHAPESUSBIMEIREBIKBR B

8.2 THfEBHR
AT0 =2.4mm:

7.44
55 4.5

=
W=

2.8

4.6

8-2: FERATO=24mmMTEMEBRLR
PG = 2.9...3.2 mm:

4.5

6.7

a

4.2

3.3

@3
8-3: HMTFD=29.32mmMTREMEBLR
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Bl 1% Biss

R RTI

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

SN -

W= JBRBEL , B E

BEO/FTRINEE

KKI =10-LinkiZ0O ( FJEE )
PS = PNPEFF s
NS = NPNEFF i s

B F ST ¢

W = BRI +Bh 0T

AR

P= PUR
S= ER

BHRNEHE

0= 26
3= 1B

BfEO

02 = 2m B8

S49-00.3 = 0.3 mE4 , wM8HEk |, 31k
S75-00.3 = 0.3 mE4 , wM8HEL |, 41K
S4-00,3= 0.3 me4 , wM123Ek , 3tRE4K

BALLUFF HZ



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
Hl7 % BiEs

1 O I

101  #h%

)

CCOO00000000SSSS

SALLUrr
BZ27777

VTR
2 R55

10-1: BS54 (RA)

H BB R A R B A N AR L
WPURBAH & BN A EEIZH .

10.2 EHYHE
1) 2)

L / / .
\ BALLUFF BMFXXXX C€ UL H200000OOO0O0OOSSSSS Y I‘:|

s )

Y TR
2 R55

10-2: AL ( R=H)

ﬂ BRTESHRESN , Bt A BURINER ST 5
EER B MIE,

B www.balluff.com F%  BALLUFF | 23

4=946030-726 ZH - 00.000000 - B20 ; R EE LXK,






SALLUrr

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HUIN A&

@ IO-Link

SR



www.balluff.com



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRtEY

1 EEE 5
1.1 EAER
12 ABTEATBAI—JLREVYIE
1.3 E#lm

1.4 FRELEFBEIN—7
1.5 FHATIhTVWSEEE

2 ES

a oo O,

(=]

21 [ 6

22 Z2ICHITZ—HEE 6

23 EBLHERTOBH 6

24 RE 6
3
31 HROHHA 7

3.2 LED %R 8
4l
41 EHORYFH 9

42 T—T7NEZEETS 9

43 EXER 10
431 3E>E>Y 10

432 4Bt (10-Link #£H ) 10

433 EFEA4EKOERER 10

5 EE32% 11
51 SATLOEYRNTYS 11

52 BREROER 11

(S} 10-Link 1> %7 1—2 12
61 BENTX—X 12

62 7OEAF—X(PD) 12

6.3 HEBilT—2X 13

64 JRAFALIOYVKR 13

65 NTIA—ZFT—A 14
6.5.1 FSS ( Fixed Switching Signal : BE A1 Y FJEF) 14

6.52 HAHRKE 14

6.5.3 HNELINEI RS 15

6.54 BHOELLL® 15

6.5.5 BERH 15

6.5.6 BEEZEHALEVE 16

6.5.7 EBEEATUR 16

658 J—KNYAIILAHIUE— 16

6.5.9 F—2X{RE ( Data Storage ) 17

6.5.10 77V AB51E ( Device Access Locks ) 17

6.5.11 7O 7 7 1 L& & ' #4EE (ProfileCharacteristic) 17

6.5.12 7O AF—2 Dk

( PD Input Descriptor ) 18

6.6 PHT—=X 18
6.6.1 BHI/NZX—2& 18

6.6.2 ARVYKNUZAN 18

6.7 TFNAARIT—AYy+t&—2 19
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRE Y

IQ-o-»\v-s 2

¥ H 85 /3R E S5 B

7.2 EEE e 20

7.3 =®RTR 20

74 EBRHEM 20

75 EBRIESK 20

76 HA/AURTI—A 20

7.7 BEBHNT—Z 20

7.8 HEEEEM 20

8 EEZZED 21
81 BEANYZREZ—ILK 21

82 TAROYKNIT—TIILoVYT 21

O EX 22
10 EE 23
10.1 84K 23

102 T—7IILICHEEhTWB T UK 23
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...

st

1 FIA &S

1.1 ER#EA 1.4 FRRLERREEN—7
COENGRBAETIRER T Y BMF 0OBiE, #ae, H NFPA 79 ° —3, 3=

WG ZHRBELET, TROXA SICEAENET J4—)| Z@%&%ﬁ?—ﬂ'ggf;;;ﬁgux
(22R—=DICRTHEIRESRL TS EEW) . UL —H—ABAFTEET, X—H—0
- BMF415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-__ ® BHRESRLTSEEL,

- BMF 415KW-HA__ _-W-5-_ _-S4-__,

- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S49-_ ,

- BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S75-_ _,

FERF, BERZAIDEMORMEZIRELTLE
T MREYERE, BEITIHIC. CORAEEH
ATLSEE L,

1.2 XETHEAITZI—VERFTVYZE

BRDEREI=ZAN—IVTRRIENET,
> BT

BEFIEEESLEEICRTENET
1. R 1
2, ${R2

BICEANTHNOBVBFZETERTT (H:23), 16
EEOBFE, BIC X FTETRRENATVERT (
%l : 0x12AB )

E. BV
— R BERBHEEZRLET,

1.3 [EilRMm

- EBiXtE>Y BMF

- TAROYRNAT—=TILOVUYT
BEANY 2RE—ILR

- MBELEFERAOFSE

n T=TILBERTFZOMOT YIRS R

—% Y ~ www.balluff.com BT, £&EE
X—)L service@balluff.de (C & V) HRH L=
EHET,

B www.balluff.com

CEX—7k, HRHNFRED EMC ES
NDERBHIZBELTVWRLEERT
ENTY,

g

MRt Y, RORRBAKEFTLZLTVERT .
- IEC60947-52 (A 21 -FT4HLTPIIva
~)
IZvavEkk:
-HBEIZIv>arvilE
EN 55011
B/ AADAZI1 T 455 :
- BEXWHE (ESD)

EN 61000-4-2 LRI 2
- B E#R (RFI)

EN 61000-4-3 LRI 2
- 77ANKNTS U IURNN=-AK

EN 61000-4-4 LAJL 3
- BEREBHMAICL > THEEENDE

EHE

EN 61000-4-6 LARJL 3

ﬂ ETXRE. ARCHISHMEESESS
EZRLTSEEL,

1.5 fFHEHhTV2EBE

FSS  Fixed Switching Signal ( EEAA ¥ F I
=)
IODD |10-Device-Description ( £ 10-Link /&Y )L —

T7O00-NILETF—ER—=AICHEVTERSE
nTLWBEIHICETHER )
PD Process Data ( 7AEAT—% )

Disturbance Suppression Duration ( DSD, #\EL
HHEIRR )

DSD

H7A5E BALLUFF
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BMF 415KW-HA _
HSRE Y

__=W-5-_ _-...

2 I ——

2.1 i

BMF 415 >4 U—X0t> Yk, BEIVF7TOT
TVT—=2aIilBTB3TITIIVABLROMES D>
AOEANNEOKRBICERIEET, EfiTF—20RE
HEBICEDSV B A#EEE., Balluff EET7 2 &H U
EFERALEBEICOMMRIAETNATSY, oI R—%
UhEFEALEBAICE, HHREEFEZ—EVEE
/LO

FERICETIREICRDLEL >LHBE, RIET—ER
&, BREhEEA. o, X—H—BAOFH,. EFZ
BRTDEETEREA,

22 Z2ILETDZ—MHREBE

REBIVEY RTYTEZITSCEANFTEATVDOD
&, ERRBEOANBZEL, NL-—Z2J 22T 1-EM
ORMENHZTT,

NL—Z2U 2T -EMORMEELF. EMOHE.
HE. BB BREOREICHIZA[MERL, T5XE
EXZHMTD L, THICBEIZRREFENTDC

&, BYBRENEEBLUBENTERAYZEEVE
3‘0

ARL—R2—ICRBABTEAET NI ZLREEZETIS
EVWSEENFBUERT,
FRL—2—, HIZ, BKEHOBEICK), A
CEMHNICERBARAZENBVWRSIC, REICET
PHREZEDIBENBYET,
BMREHICRESPEETTREEENIN RELTVS
BRI, EVYoERAEPLEL. FEYEEAZRS
BEANBHYVET,

BALLUFF HAXGE

23 EERTOFHH

RECERHEChLES
FLTLSEEW,

. BREEO D OEEZE EK

EERRIIITFILT—REEEIIUTORS ICRRE
hET:

STFILD—R

BROSA 7T ERR
BEEEEBELLSECRCZER
> ERE#EEE

BT FILT—ROBA :

=
A=

HROBEEPHRBEZR<HBTINOH2EREELF
kD

A gE=EE
TEEEE , OV FLT—RE—BHBEEY -0
HAEE. BEOSZVEHRENEBILESRRE
RUET,

A s
"Bl O YFILT— RE—RIOBET—Y DA
B, BES5CEBRLEEGBEEZR<BETIOH2R

BERLET,

24 EE

> ARRERKICEZEOENERELCH > TLEE
Wo




BMF 415KW-HA
e

-W-5-_ _-...

3

34 a 5
S ~—
s fo | )) 1 B
BHE
~5.2
_E._ (BWRARZS3>T>O—4 N-S Eilk SN,
BEOLFEICEDETHABICHBEATVS )
s ( BMF 415KW-...-57—7'JL
LED EEdR L
BMF 415KW-...-S49/S75
AL JEDE
=
BMF 415KW-...-S4
X
s
B|31: HInNE
31 HREOHHA
BMF 415 2 ) —X0HRt Hid., ALHBICHTS AR R~ A -
! - Pl I72VABRTHEES U A OREBARIC
MEAHY), 5mmT AOY MFEOIT7UAB K n R aVIVO—RAITZY NAERL T

CHESURCBHBTTVr—a > BICEREh
TVET, AEIVUTICBWBT77Ur—>3> (AC-
B & T MFDC-Anlagen ) TOMERAICEL TVWET,
chsnt>HiE, BVBEERICK>TEIERIEH
2HUMBEREITDENTEET, COEY
k. AC SNELELS ( BB 45~65Hz ) B KU AC/
DC #AELEEE ( &S 140 mT, 110 KA/m ([ZE ) IZ& 2
THRBETT, EHICE>TEOLS BHELBIEN R
HEehade, AN (t ) DRTEZFOZEI
BYET, TOBMOME. BHESIBLLELA,
AL O2VTE., ARLBSEOREFIICERAENTVEA
T—RANHEEEIhET,

SAELHDHIRER (t,, ) (& 600 ms ICEBRIREENTH
V), 10-Link IC&¥) 50 ms~ 1000 ms IZERERBET T o

B www.balluff.com

<&, WBDEEIE MFDC AT ALICSFS
BEEROBEICULEEDIZEYET, Ch
F. ITIIEABLTHES D O H O
RFCHNELIDBIRERS (tg, ) NREDE 22 I
u%;tﬁ&Uivot/ﬂ#mﬁEwUE
AB0, HELIBIEERE (t,,) DRTERT

To ChIFMEREETRHELA,

H7A5E BALLUFF
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BMF 415KW-HA _ _

7

3

i &R (#E )

_-W-5-_ _

3.2 LED &R
B (HEERT)
I ( I7 B
(BEEKRR)
/__
LED ={V
=} e AT—RA
& FERARREKR |ON OB EEICEBLTVET, XEZBHESEICE
LTWET,
=¥ [O-Link BEFEBEMTT,
(900 ms ON : 100 ms
OFF )
H BEERR ON ALY FRAVNIELTEY, BENMRAME )
RV, AAYFUIRMGRES>TVET, BAEOH
B (AOY MR—AQEVHIZEVBEE ) i 265mT
Th'Y), RAMKAS Y FUIEREH ICHELE
9,
=¥} ALY FRANIELTEY ., BHRIWEZSH
(250msON :250ms | TWET, =L, BEThEHERERRENRE
OFF) ZBTOEGESLCREOEHEETOEGZAICO
ARIELTHY) . ERAIYFUIEREH (HBEYH
BEF6mT) ICHEIELET,
> EOUNBEOBBICERESNIEASL Y FR
A hNERATIHAESHERL, BEICKBLUT
ALY FRAVRNEBEREL TS EE L,
i IZ—%KnR ON N=RIOITF7OIZ—HFREEhELL, UTORR
(IBESIVCEEBD HEZSNET :
LED I OFF) — ZAAYTFUIHACBHRERERNI STED
(1. *5%)
- HARS AN OBE (T, 2125°C)
- tUHEREENMETES ( UyjanL+<65V)
=¥} ABF—EZNACB TI2EEEEIS—
(250 ms ON : 250 ms
OFF, BEBHIVESR
LED i* OFF )
FTXTOLED | HAKIZ—R | RHE ANBILOBEBOITS—
(BRIEITR) R (250 ms ON : 250 ms
OFF )

VREEAA Y FUUBREGRESRSECD > THAERRERISER
ETHY, AO0Y MR=AIZHELVTHHETRE,

x3-1: LED &7

SALLUrr

SR




BMF 415KW-HA___-W-5-_ _-...

BMst>Y
4 B &
4.1 > OEL) i+ 42 -7 EZBEETS
— 42 1ZAO0Y hAOESHORFHFFRENTOE
A B==5 . 0%, T—TNHA RCRE>T. HETHT—7
NID> I EEORRLE LUy 7Tr—FILEAOY NCEELET (E 4-4
g § FriE E45) .

FHFICKRBDEEEN T TDIBEES. BMF O i . . .
%‘;foic,itéfﬁgg;g:fﬁw,‘ ﬁmfiﬁ;f‘ -7 LOBER LS FHBEBUET—T LT
BETBBTNABIET, 7 () FARETUES
> MATOBRBEAEREL T, - ‘

— 3.2 — Y
> BEEEHE BTSN, 7=7Nh(032mm)BT=TNT VT

1. I72VROEANOY REZCHFLEONEICE
BELET,
2. HBLEDARITLERRICEDZITVUTHAREE LD
ECHAET, TAOYRMATEHEFSLET,
=> EOHZEZOA(YFIVTOFRRICEEL K
3‘0

’

4-3:  T=7)L(@32mm)@Tr—7LOVYT

B4TBESNEEIYIVUT
8. AAYFIVTHRBICHZDEHE, LV F— T=70 (@24mm)BT-TINOVYT

S=2mm TLBFAIJI-RFA4/\No2 ZFERAL

TAOY RAICEEL &Y,

g %
% /// | @
4-2:BMF 415-... O BEUT 1T @

4-4: T=TIN(D24mm)BT—TNOVYT

B www.balluff.com A& BALLUFF|9



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRE Y

4 BT I & 25 (R )

43 EBRER

ﬂ O RBAEAREBEMEZBATVERT,

BEFAOFER, B FEHEENZEELR
T TSI, COEVHRBEREREMAE
T, BLWATEVEREOREICHL TRE
ENTVERT,

431 3EVtEVY

S49 S4
M8, R M12, %EE
4
3 1
1 3
4

B 45 ORI ZOEVEI (EVRZENSRER)

B> DEHEOE (2T FI)

E1 | & UB+ ( BIEEBE. +24 V)
B3 | & UB- ( BI¥EEE. GND/OV)
E>4 | B OUT1 (RAYFUIHEAN)

£4-1: EVORE

432 4Bt (10-Link 8 )

S75 S4
M8, 10-Link, Class A M12, 10-Link, Class A
2 —.4 2
O
(L
™3 )

4-6: ARV EODEVEI (EVAZENSRER)

B |DREE0Ee (TSI

21| % UB+ ( BIEEBIE. +24 V)
2 EHREhTVWEY, TEEEE
L
3|5 UB- ( B1EZEE. GND/OV)

4| B

OUT1 (RAYFTHD) &
2 10-Link (&% C/Q, O
S74¥1L—Ya VT

%422 EVORE

10 | BALLUFF A AKE

433 FHEALAKROERX

T=7 At
BMF 415KW-HAPS-...

BMF 415KW-HANS-...

BN +
BK
BU _
BMF 415KW-HAKKI-...
BN +

o 13- S1/10-Link

ORI 2%
BMF 415KW-HAPS-...
1 -— > -+
4
3 - ) | —
BMF 415KW-HANS-...
1 -— ) — =
4 )'=J
3 - ) —

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

— S1/10-Link
nc
- ) é —

wNs]—=




BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRtEY

5 I

5.1 DATLDEY NTYT

AT LDORED

EUHANTA =B EEREENTVWEVEIL-T

FHO—MWCHEAAENIDRETEY NTYTZTS

& DATLANBREBL, BEPYUNEEERET

naAHYERI,

> JATLAOBBREKBRICEIEASBEVWTLEE
L\O

> Y RNTYTRETIREZ T LEEMORMED
To2TLKEZY,

P ATLPEBEXA—N—ICLDREDLEHDEER
BEICHE>TSEE W,

1. BEZNAL 20 EEREATSY, mEICERY D
BUWARBRELET., ERSICEENRSNDBAIC
&, ChzexBLET,

2. SATLADOERZANET,

3. AEEEREARENTX—22EREL., BEICE
UTBMF Z#2BRELET,

II %2, BMF 2L EBPX—H—ILE8 %
ML =BICE., ELWMEICE>TWD A%
HBLTLEEL,

52 BREBOEE

A gx=nr
NIV TREDERIE
BN ICI2BEEN T+ 2B5HE,. BMF OXRERE
B0 CZLEABBRERTRDCEN B, fhdEX
BETRIBETNANBHYNET,
> BfFTORBEEZEREL TLEE L,
> BRZEBEETLEEL,
> RECHMIABEVWTEEZV,

- BMF EEEIVR—F2 MNOITNTOHEEE EHM
CaBLTLSEEL,

- HECEENFRSsn254IC1E. BMF OFERZFIE
LTLEEL,

- BRBUANERATERVKS, SATFAICOYY
ZATTLSEEZL,

- BEEREEZSBRL, XEICSUTEBESLET,

- EUHRBERREEEZRITVET, BERO
%R, B EMEEEREL R,

B www.balluff.com HAEE BALLUFF | 11



BMF 415KW-HA _
HSRE Y

6

__=W-5-_ _-...

l! CDEF 10-Link B&E L
( BMF 415KW-HAKKI-... ) D& ICESiET B £
NTT,
6.1 BENTX—2&R

I0-Link DEARN L %E F£6-1 ICRLET,

I0-Link 1> 27 T—A

TR |O-Link D& &

EIERE COM2 38.4 kBit/s
TFNAADRNFAOINEZA L MinCycleTime 2.3 ms (0x17)
7L—ALftEk: M-Sequence Capability : 0x11

- DOTARNT—2E, BEH — M-Sequence Type Preoperate |2 /N4 ~

- DOTIARNT—2%, BIE - M-Sequence Type Operate 184 ~

- ISbu - 1SDU supported HR—h&Ehad

[O-Link Z’O R JNUN—=2 3>

Revision ID

ox11 (N—23>1.1)

TFNAADBIYAZAOTOERRAT—2 K

ProcessDataln

2 EY K~ /SIO Mode supported
(0x42)

RAZDSTFINAZANOTALAT—2 K ProcessDataOut 0 E¥ K (0x00)

X—H—H 5l Vendor ID 0x0378

FINA AR Device ID 0x080201

O-Link 7O7 7 4L Profile Smart Sensor Profile Ed 2
( Fixed Switching Sensor )

O-Link Z7AZ7 7 AIILEAT Profile Type SSP1.1

x6-1: TN A AL #k BMF 415KW-HAKKI-...

( MinCycleTime ) I& 2.3 ms T,

BMF 415KW-HAKKI-... DFREY A1 VL2 1 LA

NARGFRBEIZISUTHA ML ZA LZTY
BoENTERT, TOLY, ERICEAS
hBdH9 49 ZA L (MasterCycleTime ) &
NAZRIZKYEBY)ET,

62 JOEARAF—Z(PD)

BMF 415KW-HAKKI-... [& 10-Link £ > &2 7 T — X %4
LTAAMYFRAVRNDAT—RAZEABMICHALE
T, ES5IC, BB OEEN T2 ESIHICOVWTEHL
FY., chik, BV OEBESEHSEICOLE> THEEER
AAYVF I RRAETDEDHTT,

AAYFRAV NOBRERICRIALRAS Y F TEREIC
ETdE, EUUNEBEEEBESEICOE > THEICAS
VYFTENDESICHKY)ET,

k B

N|fwWw|lhlO|O || &
|
|

REERA Y F> T8
BECEE

ALY FRANIC
3iE

Assured Switching
Field Strength

Fixed Switching
Signal

622 ZOBRAF—X&

12 | BALLUFF A7
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BMF 415KW-HA___-W-5-_ _-...

st
6 I0-Link 4 > 827 I—2A (&)
63 #FET—=X
ATV IR v NFZA—5& RPN TotA T—ERE
Y IR
0x0010 (16) 0 Vendor Name &K 32/V4 K~ | ReadOnly
0x0011 (17) 0 Vendor Text B&AX32/8¥4 k| ReadOnly
0x0012 (18) 0 Product Name &K 64 /N4 K~ | ReadOnly
0x0013 (19) 0 Product ID BKRK8/NA K Read Only
0x0014 (20) 0 Product Text &KX 64 /N4 K~ | ReadOnly
0x0015 (21) 0 Serial Number B®KX16 /¥4 K| Read Only
0x0016 (22) 0 Hardware Revision BRK4NA K~ Read Only
0x0017 (23) 0 Firmware Revision &A32/¥4 K| ReadOnly
0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | &KX 32 /Y1 b | Read/Write X
0x0019 (25) 0 Function Tag &A 32/¥4 K| Read/Write X
0x001A (26) 0 Location Tag BK 32/8N4 k| Read/Write X

VENTA—BOYAXE, BEENTWRIBRAY A AN STIhEENBYET,
®6-3: BT

T7Ur—2a>vERKY., #eerd,. Oy—23avx
o

Application Specific Tag ( 77’V —>a v ERARY )

. Function Tag ( #8E% %' ) . Location Tag ( A7 —

avRT ) DRI, I0-Link FNNAAIZ, FED., &

RKZ2NARNFAZXDANI T ERE)HTE5NDLD

ICULET. COXFIETTVIT—>a > EEORNF
BELTHEATE, NIA—EFIXZX—JvICRYIATZ
ENTEET, HTAVFYIAROILKYATZITIN
EEAOT IV EANTAET,

64 TAFTLINVR

BMF 415KW-HAKKI-... ICIEBEND N RAERE
THY), Thsld/NZ X—4% System Command A5 7
DEATEET, PATAIONY RABMF IZEEE
L, BEOT7VT—23a RETHEREShBRY,
FYUFTRTIIAVERESEET,

A7 |B74> |AXVR | & HEA

YOR [ TYIRA

0x0002 |0 0x01 (1) | ParamUploadStart NZX—=2Fv 70— REK.
(2) 0x02 (2) | ParamUploadEnd NIX—BT Y TO—RET,

0x03 (3) | ParamDownloadStart NZA—=2F0>0O— RERK,

0x04 (4) ParamDownloadEnd NTX—=BAIO—RET,

0x05 (5) ParamDownloadStore NTX—BBRERTBROETF—RREFEHB.

0x80 (128) | Device Reset 2FINARAVR—F2 N =D,
0x82 (130) | Restore Factory Settings | £3%E (A 74 F¥1L—232 ) ZITHREICR T,
OxA5 (165) | Reset Maintenance EEENTAXA—2ZRT,

®6-4 TJATAOYVER

B www.balluff.com HZAZE BALLUFF
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRE Y

6 10-Link 1 > 87 T—2A (#%& )

65 /NTX—&aF—%&

AVFYIR [ BTAVTFY IR NFX—5& | 34X | 7Oo£R | 758

=

=

FSS ( Fixed Switching Signal : BIiEA A v FJE5)

0x0039 (57) |0 | FSS Logic ( 6.5.1 B£2 8 ) | 134~ | Read/Write | X

Device Configuration ( 7/\ 1 AFKE )

0x00B4 (180) | 0 Output Type ( 6.5.2 EESHE ) 14 ~ | Read/Write X

0x00F8 (248) | 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration 2 /N4 b | Read/Write X
(654E%Z2H])

0x0420 (1056) | 0 Disturbance Suppression Duration 2 /N4 & | Read/Write X
(653 E%3H)

Condition Monitoring (I 71> 3a>EZRJ )

0x0052 (82) |0,1,2,3,4,5 Device Temperature ( 6.5.5 EZ S ) 10 /N1 ~ | Read Only

0x0053 (83) 0,1,2 Temperature Thresholds 4 )4 K~ | Read/Write X
(656 EZZH)

0x0057 (87) [0,1,2,3 Operating Hours ( 6.5.7 225 ) 12 )N4 N | Read Only

0x0058 (88) |0 Boot Cycle Counter ( 6.5.8 EZZ R ) 4 )N4 & | Read Only

FSS (ZATLNTAX—27)

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5 Data Storage ( 6.5.9 E%Z S8 ) 39 /N1 N | Read/Write

0x000C (12) |0 Device Access Locks ( 6.5.10 EZ S8 ) 2 /N4 N | Read/Write X

0x000D (13) |0,1,2 ProfileCharacteristic ( 6.5.11 EZ 2 ) 4 )N4 N | Read Only

0x000E (14) |0 PD Input Descriptor ( 6.5.12 E%£ S ) 3/54 b |Read Only

% 6-5: NIRX=RF—=Z10-Link 1 BT IT—A

6.5.1 FSS ( Fixed Switching Signal : BIE A1 Y F>

JEF)
AFYIR HITAOFY IR B B4R ToOtA &
FSS 0x0039 (57) 0 FSS Logic 154 N | Read/Write ‘1) = Ihigh active
= low active

®66 EERSYFUIEFTNTA—&

6.5.2 HHFEE
AFY IR HYTAVFYIR =R HA4X TotA &
0=7x7
HHRAT ALY FUIHN . L |1=PNP (F7#J)N)
0x00B4 (180) 0 Out 1 134k | Read/Wiite |, _ \ o
3=Push-Pull (7¥vy>17))
£6-7. NTIX—% HHEFE
Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active

1 = low active

Be6-1: HHINBEDNITST 1Y IRR

=
=]

BALLUFF HA




BMF 415KW-HA _ _
HSRtEY

_=W-5-_ _-...

6

6.5.3 S\ELINGIBER

BMF 415KW-HAKKI-... IZ & VBB BT D
&, HAELINGIESER tDSD ABRE hET, OB
B, FAESEERENET, ChIZ&Y), AILEEH
AL YFRAVNCBTRIEARARNOERESICHYT
BDEOSBEBNBEBEEICEFIBE 2 ERAYF T EBRE

10-Link 1227 T —RA (#& )

£Y,
AVFYIOR | T4 | B HAX TOEA |E
FYOA
Distrubance
Suppression - . 50 ~ 1000 ms (0x0032...0x03E8)
Duration 0 | SELIHEE 284k | Read/Write | 5oc it = 600 ms (0x0258)
0x0420 (1056)
%68  HELMHEBE/NTX—%
6.54 PHIOELL®
PN T TV T—2a IlBEZE LS5 THEIC
&, COBBEZZLIEHD_ENTEET,
( BMF 415KW-HAKKI-... ERE N TVB B4R~
(662F ARVYRURK, 18R—JESE),
AOFYIR | T4 | B HA4X TOEAR | &
FYIA
0=2ARYNTUT47
(F7#IbK)
i ) 1 Suppression Level 181 b | Read/Write |[1= XYy tE—JZEL IS
Diagnosis 2= XV E—IBLPBEELLD
Suppression 3=2ARYPMEELLED
Configurati
OxO0R (248) 0x00 0) = PD nvaic (PDAE3) 7 7
2 PD Invalid Suppression 1 /¥4 b | Read/Write S;FF (255) = PD Invalid (PDEE%h)
i
®6-9: DEHIFINTA—X
6.5.5 RERA
BE Y&k BMF 415KW-HAKKI-... A OBREZBRH L
FY, ChRREXRNICABRELIYEFRTY,
AOFYVIOR | T4 | B HA4X TOER |f&
FYIA
1 REDRE 2 /N1 | Read Only
p o 2 FBFRRD, SOKEERE |2/V4 b~ | Read Only el "
FINAABRE == " FERED 16 EY ME
0x0052 (82) 3 EBRBA SOESEBE |2/V4 b5 | ReadOnly (B °C)
4 MAMEEAETOREKEE |2 /Y14 8 | Read Only
5 MARELATORSEE | 2/V1 8 | Read Only

®6-10: BERENTX—%

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA _ _
HSRE Y

_=W-5-_ _-...

6

656 BEZLALEVE

BMF 415KW-HAKKI (& V), BEELELEVMEEZEET
BENTEFET, LEWEWR 0~+80°C NEE TR
TEET, CcOLEWMEZTE LY EE>2LEYTS
&, BMF BEBEEZRLET (662F ARXVRUR

N, 18 R—J %38 ), BMF OREHREAN 90 °C%
tE2E, I5— BERBB FERENET,

I0-Link 1227 T —RA (#& )

AVTFYVIR | YTAVFYIOR | B A4 X 7oA |fE
BENFTEZCEIZETS . L |16 EY ME (BfL°C)
N4 B ! L WME 234K | Read/Write | 6000 ~ 0x0050 (0 ~ 80)
0x0053 (83) BEALEZCEICETS ; L [16EY ME (BfI°C)
2 L= \VE 234 b | Read/Write | . 1560 ~ 0x0050 (0 ~ 80)
£611: BEBEALEVED/NTX—&
6.5.7 EEBEENTI R
YEENBER IE BMF 415KW-HAKKI-... IEBTHRAE N, —
EORKENBERZS VTEANICERE MKETET, >
AT LY R Reset Maintenance ( X7+ AU+t
YR)ICRY, XUFFUACETREERNT R
AEOILUEY hEhET,
AVFYVIR | BTAVFYIR | B H4X TOtEA |fE
1 MAERSETOESED 4/N1 N | ReadOnly |32E Y NME ( EfIh)
Operating BIEOX > T+ AED . o
Hours 2 frampegds 4N/ K| ReadOnly |32EY NME ( BfIh)
0x0057 (87) BHICASYFONKLES |, . ‘
3 TH S OB 4)N4 N | ReadOnly |32 EY NE ( By h)
£ 6-122 EEBREANIVRONTX—%
658 T—RHAUIILATR—
BMF 415KW-HAKKI-... &, #HzICHBtTad &l
BAWICREENTVWDR TN A UIILDDV  ZERE
mEeFEF, >AFTAIY R Device Reset ( /Y1 A
Dy M) EN—ROITBEESHE, hO20A420D
JXYNCDBAYET, YATAIT K Reset
Maintenance ( X TF2AUEY M) IZKY, X2 T
FUORARB7 =N AOLATUER—RFEOVEY h&E
nNEY,
AVFYVIR | YTAVFYIR | B A4 X TOtEA |fE
Boot Cycle
Counter 0 T—=RHBAONHIBR— |44 | ReadOnly |32 EY NE
0x0058 (88)

% 6-13:

16 | BALLUFF
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BMF 415KW-HA _ _

Rt

6

6.5.9 F—X{RE ( Data Storage )

_=W-5-_ _-...

10-Link 1227 T —RA (#& )

AFVIR | HTAOTFYOR|ER Ha4X TOtA | &
Data Storage 1 Command 1 /N4 K |Read Only | |0-Link YRAZIE/SS5 X —&
0x0003 (3) 2 State Property 1 /X4 ~ | Read Only | Data 2};&9& ‘(‘“;L_.’_ig%; l)/JE
- v T =L 3] 2
3 Size 4 X4 & | Read Only ¥, 1Y DS X
4 Parameter Checksum | 4 /1~ |ReadOnly | — 4 #@&§2 LI TEE
5 Index List 29 /N4 N | Read Only | 4o
®6-14 T—RRENTX—%
6.5.10 7V 2 ABs 1t ( Device Access Locks )
COBENTA—ZTIE, 10-Link 7/N1 ADFEDH
BRETOTATELRBIETITATILTRENTER
ER
BMF 415KW-HAKKI-... Tlk, NFX—EXYZ—2 v &
LRVREOMEEZOY VTR ENTEET, TOIZ
HIZE 2N MEOBEY RMZ1(OY D) ICERETS
PDENFHV)ET, BeExOY VBEBRIBDICE. EYVRZE
OICERELET,
AVFYIR | BTAVTFYIR| B B4 X TOotA |E
NZX=BFowA=z0OY Y
EYMO T az g kaL)
NZA=BIZRTA 20O
VIR (HR—KHY))
Ey i1 1=0v 2%
- 0=0v V@K
Device Access
Looks 0 thxu 2)54h | Read f , | REZOOY Y (A%
0x000C (12) L)
A—A)l1—Y—a42271
EYyR3 |—AROOY Y (HYR—K%E
L)
EY k4
~15 TR
F6-15: NTX—x20O0v D
6.5.11 7O7 7 1 )L & KU #AE (ProfileCharacteristic)
CONTA—=RE, 10-Link /N1 ANHYR—KTBT
AO774)LZRLET,
AVFYIOR | BTAVTFYIR| B H4a4X TOtEA &
DeviceProfilelD
) 1 Fixed Switching 2 /84 ~ | Read Only | 0x0002
Profile Sensor
Characteristic - -
0x000D (13) Ejew;?fe_zPrtc_)fllelDd
entification an .
2 Diagnosis according | 2/Y1 1 | Read Only | 0x4000
to Common Profile

% 6-16:
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BMF 415KW-HA _ _
HSRE Y

6

6.5.12 7Ot AF— 2 D&
( PD Input Descriptor )

_=W-5-_ _-...

I0-Link 1227 T —RA (#& )

CONSA—BRIFEAERTVR7OCATF—20OEK

ZRLTVET,

AVFYVIOR| BTAVTY IR | B H4X | TORR |E

PD Input . — 1=T—UFVEOEY ~

Descriptor 0 Z:EHZZT 2OR 3/N\MN |ReadOnly |2=2EY N K&

0x000E (14) = 0=0EY KN A7ty K

®6-17: TOLEAT—-R 0O

6.6 RHT—2X

BMF 415KW-HAKKI-... A" #i 7 —% ( Events ) & FI#

DATALAICHEETDE (R6-18 2SR )., FhiFH

AT LANBHINTA—BRZRVTAT—RAZH A

W3 ENTHETT,

6.6.1 RBHI/NTX—X

AFVIR|BTAVTFY IR | NFX—=& B4 X TOotRRA |fE

0x0024 (36) |0 Device Status 1X4bk |ReadOnly |0=1E%E
2=84&
4=T5—

0x0025 (37) |0 Detailed Device 9NA4 KN |ReadOnly | 7O T 47 xERIEET :

Status 1LARYNEZALATONAN (0=

/\‘> N7 L. OxE4 =%
& OXFA=TI5—)
28R 3. ARYRNI=—RONA
N(662EESR)

0x0028 (40) |0 Process Data Input | 1 /Y1 kN | Read Only | BIEIO B %A 7O AT —&
(62E%22H)

£6-18: BHINTX—%&

662 AXRZVKNURBL

ARYNI—R | KRR =173

0x4210 Warning (&%) | DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (6.56 EZ BEEBEHLE VE, 16 R—
DERSR) -RESNATVSTROEEESELEWVMEZBATVETD,

0x4220 Warning (%) | DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN ( 6.5.6 EBEZ&5ALE \ME, 16 R
=) —REETNTLVSTHOBEZEELEVEEZTE>TVET,

0x4000 Error (LZ—) | TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - BENRENRSEEZ LE>TVWE
T, BFEZE RS BENHVET,

0x5000 Error (LZ—) |HARDWARE FAULT - N1 AON—RIJITFIZEEN BV ET, ZASNBE
:
— Frontend (Z B89 % NP EESRE
- EEPROM IZB89 2 AEPEE =
REFTEDEUEEN L HRABONABEZEEL TV UEMENH ) ET,
BEARBLBENE, BENrMTHONEELDICBEDZITLLDS, T5TREWVWESIC
(&, BMF 415KW-HAKKI-... ZRBTDHENHV)FET,

£619: ARVKRURKN

18 | BALLUFF HAZAKE




BMF 415KW-HA___-W-5-_ _-...

Rt

6 10-Link 1 > 87 IT—2A (#%& )

6.7 TNAARIZ—XvE—2

TORAIZS—0HE. FNAAREENIZS—I—R

ZHEALTHELET,

IZ—3O—R |[IZ7—Xvt&—2

0x8011 Index not available
(A>FTY VAFATT)

0x8012 Subindex not available
(Y714 FY OARATT)

0x8023 Access denied
(TOEARESR)

0x8030 Value out of range
(BEADE )

0x8033 Parameter length overrun
(NZAXA—EREIB )

0x8034 Parameter length underrun
(NFA—ZRETR)

0x8035 Function not available
(HEREFFATRT)

0x8036 Function temporarily unavailable
(BBEE —RRICFRATT )

0x8040 Invalid parameter set
(BUWBENZA—2EY )

0x8082 Application not ready
(T7VT5—23a @ EEERBTET
WEEA)

%£6-200 I5—XYt— :10-Link 4

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRE Y

7 R .

71 teHEEREEE 7.5 ERELS
RILARAY FUHEENH, 5.2 kA/m (6.5 mT) EroESs

7=, 2m & V) FRiEAR
7.2 BABREZH BHEATVR ORI ZGE M8 BRY M12

) 7—7J). 03m

%@7&1[& 0~80°C ,7__7)“—54% D
BRE 3 3 PUREHKET—7I 24mm
REZER P67 3> UdVERT—7I) 32mm

BET ‘
73 %% |O-Link ##&T —7 )

Wi R E &)

BHEEERT #&®& LED PEMRE &)
HEER R #®® LED i &)
I5—%R7R & LED

7.6 BH/ARTI—A
7.4 EXKHEE

AAYFTHA
ERBHESEE U, 24V DC BMF...-HAPS-... PNP % #Bi (NO)
ERBFEER |, 50 mA BMF...-HANS-... NPN #&B (NO)
ERERRE U, 75V DC |O-Link f+# O 74%1L—3 3
BAEEE U, >
BMF...-HAPS/HANS-... 10~30V DC
BMF...-HAKKI-... 18~30V DC 7.7 BENT—R
ERATIY DC-13 +i
ALY FAVEBEL, AR t(DSI“’; BMF 415... 34 x5 x 6.2 mm
PR\ = ° s, "
— ) AiREE h< ?#&7\/\ Y RRE—IL R 40x6.2x7.9mm
BOLBRNS
SNBSS t 600 ms B BEH BEFNLY 0.7 Nm
( 10-Link 1%k 50 =M
~1000 ms ) NIV ITME PA12
AAY FHATEBIE L, SAELIBIREt & BEANY 2RE—IR PESU. &
R, B (L7 B EHHS TAOY hE
o TR EORTL
BOLBRNS
BRAERAE 1.5 yF 7.8 Heae=EM
BEEER . BAREL 18 mA
RO AR, AC T595 45~65 Hz MTTF (40 °C) 4202
Ti#% WBEE. AC&DC  110kA/Mm ) PEEBERSEECRRRALEC DL RO Y AR—REBWT
BEER | &K <10 pA WHEETRE
EERET U, B8 <15V

20 | BALLUFF HAE
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Rt

8 VA,

8.1 BEANY ZRE—IILKR

_-W-5-_ _

40

)

6.4

6.5

8-1: AEANYEZREI—ILR (FEBRXAT PESUR)

82 TARAYKNT—TILoUvS

@=24mm A :

7.44
5.5

=

4.5

4.6

2.8

8-2:

4.5
6.7
N
« 7 2
@3
8-3:

B www.balluff.com
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRE Y

O I ——

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-54-00,3

B2 )—-X

NI T DRH
W= BEgEANY 2E2H<

AVBRTI—RIAA Y F T #eE
KKI=1O-Link 1 &7 I—A (> 74F¥1L—>3> 7))
PS = PNP & #BS
NS = NPN H 558

EFEREOFH :
W = BRRE + BEREXE

T—TIEM :
P= PUR
S=>Udr

T—7IHBOE
0= =&
3= AL

BRER
02 = 2mo—7)

S$49-00,3= 03 m¥—7J)L (M8 IRV X, 3EVRE)

§75-00,3= 0.3m¥ —7 )L (M8OARIV R, 4EVFHE)

$4-00,3= 03m#u7—7I) (M2 ORI &R, 3EVELRA4EVFE)

22 | BALLUFF HAE



BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HSRtEY

0y 6

10.1  #4R

)

CCOO00000000SSSS

SALLUrr
BZ27777

VEXI—K
2T YTINES
10-1:  #B4R (61)

n #REFES VI T—TILREEHOBEIC
DHBOICHRAFFSNATVWET, PURT—
TILRERCHOBEICEEYFEA,

102 T—7I)ICEEhTVWA U N

1)

2)

= A / / i
\V BALLUFF BMFEXXXX €€ UL H200000000OOSSSSS \ ":|
— 11 [}
N3EX— R
2IYTILES
B 10-22 T—7IICHEEhTWBTUS KN (fl)
ﬂ ’J'—‘7‘JLC‘317’(7°’E/T_\3'7° D> Nofticy
—TIA=H—FBETVREnTVWB L
NFHYVET,
B www.balluff.com HAZE BALLUFF
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Cdpepa penctBuA 5

1.2 Wcnonb3yemble CUMBOJIbI U YCNIOBHble 0603Ha4YeHUA 5

1.3 O6bem noctaBKu 5

1.4 PaspelieHuA U MapKMpPOBKU 5

1.5 Wcnonb3yemble coKpalleHUA 5

»
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2.1 Wcnonb3oBaHue NO Ha3HaA4YEeHUIO

2.2 O6wue yka3aHUA No TexHUKe 6e3onacHOCTH
2.3 3HayeHue npeaynpexaarlmnx yKasaHum

24 YtunusauuAa
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7
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D oo o®
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BMF 415KW-HA _ _
HdaTtynkn marHuTHoro nonA

_=W-5-_ _-...

1 Yka3aHuA anAa nonb3oBaTtend

1.1 Cdbepa penctBuA

B AaHHOM pyKoBOACTBe NpuBoanUTCA onnucaHue
KOHCTPYKLMM, NPVYHLUMNA AENCTBMA U YCTaHOBKM
Aarymkos marHuTHoro nonA BMF. PykoBoacTso
,lJ,eI7ICTBVITeJ'IbHO AanAa TmnoB (CM. TUMNOBblIe KOAbl HA
c. 22):

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ - _
BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S4-_ _,
BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S49-_ _,

BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-S75-_ _,

PykoBoacTBO NpegHasHaveHo ans
KBanMgUUMPOBaHHOTO NepcoHana. BHumaTensHo
N3y4nTe PYKOBOACTBO Nepes MOHTaXKOM U
3KCMNyaTaumen 4aT4MKOB MarHMTHOMO Noss.

1.2 MAcnonb3yemble CUMBOJbI U YCIIOBHbIE
0603Ha4eHun

OThernbHble yKa3aHUA O BbINOJSIHEHUU paboyen
onepauunu 0603Ha4eHbl TPEYrONbHUKOM, CTOALLMM
nepen yKkasaHuem.

» VYKasaHue 0 BbINONHEHNM paboyen onepauum 1

OTpenbHbie paboyne onepaumumn cHab>XXeHbI
HymMepaumen 1 faHbl B CTPOrow NocnefoBaTenibHOCTH:
1. YKasaHue o BbINonHeHnn paboden onepauum 1

2. YkasaHue 0 BbINnosniHeHUn paboyein onepaumm 2

Yucna 6e3 foNoONHMTENbHBIX 0603HAYeHNn ABNAIOTCA
[ecATUYHbIMK (Hanp., 23). Mepen,
LecTHaAUaTepuyHbIMU Yucnamm ctout 0x (Hanp.,
0x12AB).

ﬂ Yka3saHue, pekomeHpauuma
OTOT cMMBON Ucnonb3dyeTcA AndA
0603Ha4YeHnA 06LLKMX YKa3aHWi.

1.3 O6bem nocTtaBku

[NaTtymk marHmTHoro nona BMF
KabenbHbii 3a>kmm anA T-obpa3Horo nasa
LLnToK ANnA 3awmTbl OT 6pbI3r NpY CBapKe
KpaTkoe pykoBOACTBO

ﬂ Kabenb n 0ononHUTENbHbIE MPUHAANEXHOCTH
[OCTYMHbI B VIHTEepHeTe Ha cante
www.balluff.com nnun no aneKTpoHHOM NoyTe
(obpalariTech No agpecy
service@balluff.de).

B www.balluff.com

14 PaspelieHua 1 MapKupoBKu

U

Tonbko An1A UCNOMb30BaHNA C
obopynoBaHueM No ctaHaapTy
NFPA-79.

ApanTepbl, NpUrogHbIe ANA NoneBow
NpoBOAKW, NpeaiaratoTcA
narotosutenem. Cm. nHpopmaumio
N3roToBUTENA.

3Hakom CE mbl noaTBepXaaem, 4To
Hawm n3genna CoOOTBETCTBYIOT
OEeNCTByOWMM TpeboBaHNAM
anpekTusbl EMV 06
3N1EKTPOMArHUTHOW COBMECTUMOCTMN.

[atyuk marHMTHOro nonAa COOTBETCTBYEeT TpeﬁOBaHI/IHM
cregyowmx Nnpon3BoOACTBEHHbIX CTaHAAPTOB!

— |IEC 60947-5-2 (NOMEX0oyCTOMYMNBOCTb U U3NyYeHNe)

[MpoBepka nanyyeHua:

— Many4eHne pagmonomex
EN 55011

[MpoBepKy NOMEXOYCTONHYNBOCTHU:

— CTatn4eckoe aneKTpnyecTso
(ESD)
EN 61000-4-2 YpoBeHb

XECTKOCTU 2

— OnekTpomarHuTHble nona (RFI)
EN 61000-4-3 YpoBeHb

XECTKOCTU 2

— BbICTpble UMNybCHbIE MOMEXU
NepexofHoro pexxmma (BCrbILWKM)
EN 61000-4-4 YpoBeHb

XEeCcTKOCTUN 3

— lMomexu Ha NMHWK, BbI3BaHHbIE
BbICOKOYACTOTHBLIMU NOMAMU
EN 61000-4-6 YpoBeHb

XEeCcTKoCcTn 3

n Bonee nogpobHble cBeAeHNA O ANPEKTMBAX,
paspeLueHnax n Hopmax cM. B «[leknapauum
COOTBETCTBUA TPeOOBaHMAM».

15 Ucnonb3yemble coKpalleHUA

FSS Fixed Switching Signal

IODD 10-Device-Description (onucaHue
NOAKIIOYEHHOTO AaTymka B rnobansHon 6ase
AaHHbIx Bcex mogynein 10-Link)

PD Process Data (naHHble npouecca)

Disturbance Suppression Duration (DSD, Bpema

DSD
nogasfeHnA NomMex)

pycckuii BALLUFF
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

2 BesonacHocTb

2.1 Ucnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIo

HaTtumkn cepun BMF 415 cnyxar ana onpenenexuva
NOSIOXXEHUA NOPLUHEN NMHEBMATUYECKMNX U
rmapaBnNyecKux UMNMHOPOB B YCNOBUAX HANU4uA
MarHMTHOro nonA npu ceapke. besoTkasHoe
(PYHKLMOHMPOBaHE AaTynka B COOTBETCTBUU C €ro
TEXHUYECKUMW XapaKTepUCTUKaMu rapaHTupyeTca
TOMbKO C (hMpMeHHbIMKU NpuHaanexHocTAamu Balluff, B
cnyyae npumeHeHnAa pyrux KOMNOHEeHTOB
OTBETCTBEHHOCTb UCKIOYaETCA.

Vcnonb3oBaHmne He Mo Ha3HAYEeHUIO He ponyckaeTcA, B
NPOTUBHOM Clly4ae NpeTeH3nn No rapaHTum n UCKu ¢
NPeTeH3nAMU K Ka4eCTBY B OTHOLUEHUN N3rotoeuTena
UCKn4aroTcA.

2.2 O6Lwue yKa3aHUA no TexHMke 6esonacHoOCTn

MoHTa)x 1 BBOA B 3KCMJlyaTaLuio JO/KHbI
BbINOSHATLCA TOMbKO 06Y4YEeHHbIMU
KBanMUUMPOBaHHbIMI crieumanucTamm, obnagarwymm
OCHOBHBIMU 3HAHMAMU B 06/1aCTU 3IEKTPOTEXHUKM.

O6y4eHHbIW KBanuuuMpoBaHHbIA cneyuanucT
— 3TO CneumanucT, KoTopbIi 6narofapa CBoeMy
crneumanbHOMy 06pas3oBaHUIo, 3HAHUAM U OMbITY, a
Takxe 6narogapA cBOVM 3HaHWAM OCHOBHbIX HOPM U
npasusi, MOXET OLEHUTb NOopyYeHHble eMy paboThl,
pacrno3HaTb BO3MOXHbIE OMAaCHOCTU U NMPUHATD
HeobxoAMMble Mepbl 6€30MaCHOCTU.

3KcnnyatauuMoHHaA cny)6a HeceT OTBETCTBEHHOCTb
3a cobntoaeHne MeCTHbIX AENCTBYIOWMX NHCTPYKLMIA MO
6e30nacHoCcTK.

B wacTHoOCTH, akcnnyaTaumoHHasa cry>o6a fomkHa
MPUHATB Mepbl, YTOObI UCKIOYNTL BO3HNKHOBEHWE
0NacHOCTWN ANA NMIOAEN N MaTepurasibHbIX LEHHOCTEN B
crnyyae noBpeXAeHnA AaTynka MarHUTHOro nonA.

B cnyyae neeKkToB 1 HeyCcTpaHMMbIX OTKa30B AaTvmka
MarHMTHOro NonsA ero Heo6xoAMMO BbIBECTUN U3
aKcnnyaTaummn n 3abnoknposaTth BO nsbexaHune
HeCaHKLUMOHMPOBAHHOIO NCNonb3oBaHUA.

SALLUFF  pycckui

2.3 3HauyeHue npeaynpeXxparowmx yKasaHumn

[inA npegoTBpaLleHnA onacHOCTeN HEO6X0AMMO CTPOro
cobnoaaTh Npeaynpexaaiolme ykasaHus,
coaepxalmeca B JaHHOM PYKOBOACTBE U MPUHUMATb
npeanvicaHHble Mepbl.

Wcnonb3yemble npeaynpexaatolme ykasaHun
coAepXKaT pasfinyHble CUrHasibHbIe CrioBa U UMeoT
CnenyioLLyo CTPYKTYpY:

CUrHAJIbHOE CJ10BO

Bua M UICTOYHUK OnacHOCTH
MocneacTeBusA B cnyyae npeHebpexkeHna OnacHOCTbIO
» Mepbl N0 NpPefOTBPALLEHUIO ONACHOCTH

OTaenbHble cUrHanbHble CnoBa UMeT cnepywowne
3Ha4YeHunA:

BHUMAHUE

O603Ha4vaeT onacHOCTb, KOTOpaA MOXeT CTaTb
MPVYYHON NOBPEXAEHUA UM pa3pyLUeHUA U3aenus.

/A OCTOPOXHO

O6wmn npegynpexxaaroLwmin CMMBOS B COYETaHNN C
curHaneHbiM cnoBom OCTOPOXXHO o6o3HavaeT
0MacHOCTb, KOTOPaA MOXET CTaTb MPUYMHON TPaBM
JIerkow 1nn cpegHen CcTeneHn TAXKECTH.

/\ ONACHOCTb
O6wwin NnpegynpexxaatoLLmii CUMBOS B COYETaHUM C
curHanbHbiv cnoBom OMNMACHOCTbD obosHavaeT
0OnacHOCTb, KOTOpPaA MOXET CTaTb HEMOCPEACTBEHHOW

MPVYUHO CMEPTM UM TAXKENbIX TPaBM.

2.4 YTunusauua

» [lpu yTunusauum JomkHbl cobnogaTben
COOTBETCTBYOLUME HALMOHANbHbIE NPeAnucaHunA.
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[daTtynkn marHuTHOro nonA

3 KoHCTpyKUMA U NpUHLMN JelnCcTBUA
34 (a) 5
IS}
| em— { { N7
b @) | \ § l <
] —
AKTMBHaA NOBEPXHOCTb
~5.2
‘El (OneKTpoMarHUTHbIV JaTynk NonoXeHna ¢ ocesow nonapusaumert N-S nnm S-N

—

BMF 415KW-...-kabenb

cha KpenexHbii BUHT
BMF 415KW-...-S49/S75

BMF 415KW-...-S4

Puc. 3-1:  V3o06paxkeHve napenua

3.1 OnucaHue npoayKLUumn

OTHOCUTENBbHO HanpaBneHUa ABUKEHNA)

‘M8x1

M12x1

[aTtynkn marHmTHoro nonAa cepum BMF 415
HEeBOCMNPUNMHIMBDI K Napa3nuTHbIM 3NEeKTPOMarHMTHbIM n
nonAM 1 pa3paboTaHbl 411A NUCMOMb30BaHUA B

NMHEBMATUYECKMX U TMAPABINYECKUX UMIMHAPAX C

T-06pa3HbiM Na3om 5 MMm. OHU UCNOMb3YTCA B

YCNOBUAX HaIMYMA MarHUTHOrO NMoMA Npu cBapke

(cBapoyHble annapatbl AC n MFDC).

[atumkm cnocobHbl pacno3HaBaTb NapasnTHbIe
3NEeKTPOMarHUTHbIE NMondA, Bbi3blBAEMbI€ BbICOKMMU
CBapOYHbIMM TOKamu. McnbiTaHmA aTynkoB
NPOBOAUNNCE C NAPa3UTHLIMU ANEKTPOMArHUTHbIMU
NnonAMM NEPEMEHHOrO ToKa B Ananal3oHe 4acToT OT
45 po 65 'y 1 ¢ NnapasnTHbLIMK ANEKTPOMArHUTHLIMU

CwvnoBble NMHUM 3NEKTPOMAarHMTHOro nornA
npwv 6bICTPOM NepemMeLLeHnn marmTa
AaTynKa rnonoXeHuA Npu OTKPbIBAHWUN 1
3aKpbIBaHUM MHEBMATUYECKMX U
rMapaBnNUyecKnX UMNnMHAPOB BeadyT cebA
aHanorm4yHoO CUNOBbIM NIMHUAM CBapOYHbIX
TokoB annapatos MFDC. bnarogapAa aTomy
akTMBMpyeTCA noaasrieHve nomex (t,q,) npu
OTKPbIBaHUM 1 3aKpblBaHUN MHEBMATUYECKNX
1 rMApaBInYecKux UMAMHApoB. AaTuuk
NnepekKnoYaeT BbIXO4 TOMbKO NO UCTEYEHUN
BpeMeHn nogasnenuA nomvex (t ..). 3To He

- DSD)
ABNAETCA OLINOKOMN.

NonNAMU NEPEeMEHHOro TOKa, a TakXe NOCTOAHHOIO ToKa
0o 140 mT, cooTBeTcTBEHHO 110 KA/M. MNpn
pacrnosHaBaHun AAaTYNMKOM NOJOOHOro NapasnTHOro
3MEeKTPOMArHUTHOIO MOMA BbIXXUAAETCA BpemsA
nopaeneHua nomex (t,..). B 3To BpemA BbIXOAHOM
curHan He n3meHaeTcA. Bbixod coxpaHAeT coCToAHME, B
KOTOPOM OH HaxoAWncA A0 pacrno3HaBaHnA NapasnTHOro
31eKTPOMAarHMTHOro NonA.

Bpems nopasneHws nomex (t,g,) NpeasaputesibHo
ycTaHoBMeHo Ha 600 Mc 1 ¢ nomowbto 10-Link moxeT
6bITb 3a4aHo B AnanasoHe oT 50 go 1000 mc.

B www.balluff.com

pycckuii BALLUFF
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[aTynkn marHuTHoro nons

3 KOHCTpyKLUMA U NpUHLUMN AecTBuA (NpoaoskeHue)

3.2 CBeTogmoagHaA MHAUKaUuUA

XKenTtbiv (MHAMKaUMA PyHKLINIA)
KpacHbli (MHAVKaumMA HENCNPaBHOCTH)
3eneHbin (MHanKauma pexvva paboTbl)

4 \

ca 3Ha4yeHue
Lser MpuHUMN CocTtoAaHue
nencTBuA
3eneHbIn MHavkaumna Bkn. [aTymK PyHKLUMOHNPYET HOPMarnbHO.
pexxuma paboTbl Heobxoanmoe paboyee HanpAXeHne nmeeTcA.
Mwvraet AkTuBHa cBA3sb yepes |0-Link.
(900 mc Bkn. : 100 mc
Bbikn.)
XKEeNnTbli MHavkauma Bkn. Touka nepeknyeHnA OCTUrHYTa, 1 yCrnoBua
yHKLMI nepeKsYeHna NMEIOTCA, eCN He pacno3HaeTcaA

HencnpaBHoCTb. OceBOe MarHMTHoOe none
(M3MepeHHoe JaTyMKOM Ha OHe nasa) cocTtasnAeT
> 6,5 MT 1 COOTBETCTBYET, TakMm 06pasom,
rapaHTUPOBAHHOW HaMNPAXKEHHOCTH
nepeknoYaroLLero MarHuTHoro nona H_".

Mwvraet Touka nepeknioyYeHA 4OCTUrHYTa, U BbIXO4,
(250 mc Bkn. : 250 mc BKNtoveH. OgHaKo n3MepeHHaA HanpPAXeHHOCTb
Bbikn.) MarHUTHOro NonA ABNAETCA AOCTaTOYHON TONMbKO

[LNA 3KcnnyaTaummn nNpy CyLLeCTBYIOWMNX B AaHHbINA
MOMEHT YCIIOBUAX OKPY>KatoLemn cpeapl 1 npu
hakTm4eckom Temnepatype gat4mka u
COOTBETCTBYET TUMUYHOW pacyeTHON
HanpPAXeHHOCTU nepekroYatowero nonA H 6 mT.
» [lpoBepbTe, pacnosHaeT fn No-MpexxHemMy
[aTyvK 3a4aHHYH0 TOYKY NepektoYeHnsa nocne
N3MeHeHWA TemnepaTtypbl, NpU HEO6X0AMMOCTHU
3aHOBO YCTaHOBUTE TOYKY NEpPeKIItoHeHnA.

KpacHbin MHavkauma Bkn. PacnosHaHa owwnbka annapaTHoro obecnevyeHus.
HENCMNPaBHOCTU | (3eMEHbIV M XXEeNTbIN OHa MOXET MMEeTb CrneayoLwme NpUYnHbI:
cBeToaMoabl Bbikn.) — CMULLKOM BbICOKMWI TOK Harpy3ku Ha

nepeknovatowiem sbixoae (I~ +5 %)
— neperpeBs BbIXOAHOIO Apansepa
o
(T ppaiepa = 125 °C)
— HeOoCTaTO4YHOe HanpAXeHue NuTaHnA gatdmnka

(Ug Ha L+ < 6,5 B)

MwuraeT HeucnpaBHOCTb / owmbka CBA3M Ha BHYTPEHHEN
(250 mc Bkn. : 250 mc LUMHE OaHHbIX

Bbikn., 3eneHbin 1
XKENTbIA cBETOAMOAbI

Bbikn.)
Bce cBeToamoabl CneunanbHasn MuwuratoT Ownbka npv MHUUManu3aumum
(3eneHbin/>xxenTbin/ UHAMKaumA (250 mc Bkn. : 250 mc
KpacHbIi) HeucnpaBHOCTM | Bbikn.)

" [apaHTUPOBaHHAA HANPAXKEHHOCTb NEPEKJIYatoLWero nona —
HeobxoAMMas MUHUMaNbHAA HANPAXEHHOCTb MarHUTHOTO NonA BO
BCEM AMana3oHe TemnepaTyp, U3mepeHHas rno ocu Ha AHe nasa.

Tabn. 3-1: CBeToauoaHaA nHankauma

8 | BALLUFF  pycckuii
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4 MoHTa)XX U noakJsito4eHue

4.1 YcTaHOBKa patymka

A OCTOPOXHO

BbicokaA TemnepaTtypa kopnyca

[Mpn HepocTaTOMHOM TEMOBOM COEANHEHUN BO BPEMA
MOHTaXka TemrepaTypa nosepxHoctun BMF moxeT
npesbicuTb 50 °C 1 NpMBECTM K OXOram B crny4ae
NMPUKOCHOBEHWA.

»  YnyywunTb TENNOBOE COEAVHEHNE MOHTaXa.

» CHU3WTb Harpy3ky.

1 I'IepeBe,u,MTe LUTOK NopLwHA NnHeBMouunnnHapa B
HY>XHO€ MnonoXkeHue.

2. lepemewanTte gatymk B T-o6pa3Hom nasy oo
pacrno3HaBaHuA AnanasoHa, B KOTOPOM XXEenTbIv
CBEeTOAMOL CTabUbHO OCTAETCA BKITIKOYEHHDBIM.
= 3admkcupynTe AaTtynk B LLEHTPE 3TOro

AvanasoHa nepekioYeHus.

N
/

Puc. 4-1:  TMonyyeHHbI ananasoH paboTbl gaTynka

3. 3BadukenpyiiTe gaTymk B Nasy B LEHTpe AnanasoHa
nepekn4eHnA WecCcTUurpaHHbiIM Kilo4HoOM pa3mMmepom
S =2 mm nnu otBepTKOoN Ne 2.

Puc. 4-2: YctaHoBKa gatunka BMF 415-...

B www.balluff.com

4.2 dukcauma kabenna

Ha Puc. 4-2 nokasaHa ycTaHOBKa gartyvka B nasy,
3aTemM nokasaHa dmkcauma Kabena B nasy ¢ NOMOLLbO
COOTBETCTBYIOLLEro KabenbHOro 3aXxmma B 3aBUCUMOCTY
OT ucnonHenua kabensa (Puc. 4-4 n Puc. 4-5).

[nAa doukcaummn kabenA B KOMMNEKTE NOCTaBKN UMeeTcA
KabenbHbIN 3aXKUM B 3aBMCMMOCTM OT BapuaHTa
nartyvka:

KabenbHbI 3a)kum onAa kabena 3,2 mm

Puc. 4-3: KabenbHblli 3aXkxum ana kabensa 3,2 MM

KabenbHbIN 3a)kum onAa kabena 2,4 mm

=

Puc. 4-4: KabenbHbiih 3axXum ana kabena 2,4 MM

pycckuii BALLUFF
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[aTtynkn marHUTHOro nonA

4 MoHTaX u noaksioyeHue (npoaosmKeHue)

4.3 MopakntoyeHue aneKkTponuTaHuaA

ﬂ B patyuke npegycMmoTpeHa 3awmTa oT
neperpysKu.
Mocne ycTpaHeHna neperpyskun farynk cHoBa
roToB K pabote. Kpome TOro, gatymk numeet
3almMTy OT NEPENONOCOBKM U OT CllyYarHbIX
HernpaBusIbHbIX MOAKMIOYEHWIA.

4.3.1 3-nosniocHble gaTtiuku

S49 S4
M8, 3ambikatoLwmumn M12, 3ambikalowmm
KOHTaKT KOHTaKT

4

4

Puc. 4-5: PacnpepneneHne KOHTAKTOB LUTEKEPHOTO pasbema (Bus
CBEpPXy CO CTOPOHbI LUTUPTOB)

KoHTakT | LiBeT >xun CurHan

KoHTakT | KopuyHeBbii | UB+ (pabodee HanpskeHue,
1 +24 B)

KoHTakT | CuHui UB- (pabouyee Hanps>xeHwue,

3 3a3emneHne/0 B)

KoHTakT | YepHbiv OUT1 (nepekntoyarowmmn
4 BbIXO4)

Tabn. 4-1: PacnpeneneHne KOHTaKToOB
4.3.2 4-nontocHble gatyuku c 10-Link

S75 S4
M8, 10-Link, knacc A M12, 10-Link, knacc A

2 —~4 2

N3 1

Puc. 4-6: PacnpepeneHne KOHTaKTOB LUTEKEPHOro pazbema (Bua,
CBEpXy CO CTOPOHbI LWUTU(TOB)

KoHTakT | LiBeT >xun CurHan

KoHTakT | KopunyHesbii | UB+ (paboyee HanpaxkeHue,
1 +24 B)

KoHTakT | Benbii He noakn4vaeTcA unm

2 oTCyTCTBYET

KoHTakT | CuHui UB- (pabouee Hanps>xeHwue,
3 3asemnenune/0 B)

KoHTakT | YepHbin OUT1 (nepekntoyvaromm
4 Bbixog) nnn C/Q B
ncnonHenuu 10-Link,
KOHbUryprpyembIi

Tabn. 4-2: PacnpeneneHne KOHTakToB

10 | BALLUFF  pyccKkuid

4.3.3 CxeMmbl 3/1IeKTPU4ECKUX COeaANHEHUN ANnA
pasHbIX UCMOJSTHEHUN

BapuaHTbl Kabenei:
BMF 415KW-HAPS-...

BMF 415KW-HANS-...
BN 4
BK
BU

BMF 415KW-HAKKI-...
BN +
BK _

S1/10-Link

BapuaHTbI WTEKEPOB:
BMF 415KW-HAPS-...

1 — +
4

s

BMF 415KW-HANS-...

1
PR

3

BMF 415KW-HAKKI-...-S75-00,3 / S4-00,3

-— > -+

S1/10-Link
| nc

S —
> ®

WINH |~
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[daTtynkn marHuTHOro nonA

5 BBoa B akcnnyaTauuio

5.1 Beop B aKcnnyaTauuio CUCTEMbI

A ONAcCHOCTb

HekoHTponupyemble nepemeLeHnA CUCTeMbI

I'Ipm BBOAE B 3KCnJlyatauuto, a Tak>Xke eCcni gatymk
ABJIAETCA YaCTbO CUCTEMbI PEryNIMPOBaHMA,
napameTpbl KOTOPOM eLLe He HACTPOEHbI, CMCTEMA
MOXXET COBepLUaTh HEKOHTPOSIMPYEMbIE NepeMeLLeHuA.
B pesynbTate MOXeT BO3HMKATb yrpo3a AnA Noaen n
marepuanbHbin yuepb.

» VpanuTe nogen 3 onacHom 30Hbl YCTaHOBKM.

» [lopyyaliTe BBOA B 3KCMyaTaumio TONbKO
KBannnumMpoBaHHbIM crieumanucTam.

» Cobniopgante ykazaHma no 6e30nacHocTn
N3roTOBWUTENA YCTAHOBKU UIIN CUCTEMBI.

1. TlpoBepbTe COeaAnHEHMA Ha NPOYHOCTb NOCaAKMK 1
NPaBWITbHYIO NONAPHOCTb. MNoBpeXaeHHbIe
coeVHeHVA 3aMeHunTe.

2. Bknio4uTe cuctemy.

3. lNpoBepbTe n3MepeHHbIe 3HaYeHnA U
HacTpanBaeMble napamMeTpbl, Npu H906X0,D,I/IMOCTI/I
3aHOBO HacTpouTe gat4mk BMF

ﬂ [MpoBepka KOpPeKTHOCTU pe3ynbTaToB
TpebyeTcA, B NepByto odepenb, nocne
3ameHbl BMF nnn pemoHTa n3rotoBuTenem.

5.2 YKa3saHuA no akcnnyatauum

A OCTOPOXHO

Bbicokana TemnepaTypa Koprnyca

Mpy HepoCTaTO4HOM TEMNSIOBOM COEAMHEHWUMN BO BPEMA
MOHTaXka TemnepaTypa nosepxHoctun BMF moxeT
npesbicuTb 50 °C 1 NpMBECTU K OXOram B cryyae
NMPUKOCHOBEHMUA.

> YnyywmTb TENSIOBOE COEAVHEHUE MOHTaXa.
» CHW3WUTb Harpysky.
» He npukacatbcA K MOBEPXHOCTY.

— PerynapHo npoBepanTe yHKUMOHNPOBaHNE
cuctembl BMF 1 Bcex cBA3aHHbIX C HEN
KOMMOHEHTOB.

— B cnyyae BbiABNEHMA HapyLIeHUi
PyHKUMOHMPOBaHWA BbiBeauTe cuctemy BMF 13
aKcnnyaTauum.

— [MpumunTe Mepbl ANA 3aWwmTbl YCTAHOBKY OT
HeCaHKLUMOHMPOBAHHOMO UCMOMNb30BaHNA.

— [poBepbTe KpenneHne, Npyu HEOH6XOANMOCTM
noaTAHUTE.

— B partunke npepgycmoTpeHa 3awmta oT neperpysku.
Mocne ycTpaHeHna neperpyskn atynk CHOBa roToB
K paboTe.

B www.balluff.com

pycckun

SALLUrr

11



BMF 415KW-HA _ _
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

_=W-5-_ _-...

6

OTa rnasa 0THOCMTCA TOSbKO K UCMONMHEHNAM
¢ I0-Link (BMF 415KW-HAKKI-...).

6.1

B Tabn. 6-1 npuBoamTcA onucaHme 6a3oBon
cneundmkauum 10-Link.

MapameTpbl Nepega4m AaHHbIX

UHTtepdeic 10-Link

Cneuudukauuma HaseaHue 10-Link 3Ha4yeHuAa

CkopocTb nepegayn COM2 38,4 kbuTt/c

MuHMManbHoOe BpemA UMKna ycTponcTea MinCycleTime 2,3 mc (0x17)

dperiM-cneundunkauma: M-Sequence Capability: 0x11

— KonunyecTtBo Tpebyembix AaHHbIX, — M-Sequence Type Preoperate 2 6anta
npensapuTernbHble

— Konu4yecTtBo Tpebyembix AaHHbIX, paboune — M-Sequence Type Operate 1 6anT

- ISDU — 1SDU supported nopaep>xmeaeTca

Bepcua npotokona IO-Link

Revision ID

0x11 (Bepcua 1.1)

KonnuecTBo AaHHbIX Npouecca OT YCTPOMCTBa K
3ajaloLleMy Moayio

ProcessDataln

2 6uta / SIO Mode
supported (pexum SIO
nopgaepxmsaetca) (0x42)

KonunyecTBO AaHHbIX npouecca OT 3ajatoLero ProcessDataOut 0 6uT (0x00)
MOZYNA K YCTPONCTBY
Kopg narotosutena Vendor ID 0x0378
Kop ycTtponctea Device ID 0x080201
Mpodoune 10-Link Profile Smart Sensor Profile Ed 2
(Fixed Switching Sensor)
Tun npocpuna 1O-Link Profile Type SSP1.1
Tabn. 6-1: Cneundmkauma BMF 415KW-HAKKI-...
ﬂ MuHumansHoe Bpema uukna (MinCycleTime)
patynka BMF 415KW-HAKKI-... coctaBnfaeTt
2,3 Mmc.
3agatowmini Moaynb Npy HEOOXOANMOCTH
MOXET YBENUYMTb BPEMA UMKIIa, MO3TOMY
hakTMyeckoe NpMMeHAEMOoe Bpemsa Lmknia
(MasterCycleTime) 3aBucuT OT 3a4aroLlero
moayna [O-Link.
6.2 [AaHHble npouecca (PD)
Oatunk BMF 415KW-HAKKI-... yepes uHtepcenc
10-Link B UMKNU4ecKoM pexkume nepefaeT COCTOAHNE Bur Nwma UHdopmauua
TOYKM nepekoveHna. [JononHMTeNbLHO nepesaeTca 7 _ _
MHdopMaumA 0 TOM, AOCTAaTOYHON 1 ABNAETCA
HanNpPAXXEeHHOCTb MarHUTHOro nona anAa obecrnedeHnA 6 - -
HaOEe>XHOro NepeKstYeHna BO BCEM ananasoHe 5 _ _
Temnepatyp aat4uka.
Ecnn npu ycTaHOBKe TOYKM NEPEKIIIOYEHMA AoCTUraeTcaA 4 - -
rapaHTUpOBaHHaA HaNPAXXEHHOCTb NEePEKITYatoLLEero 3 _ _
nonA, MOXHO UCXOAWTb U3 TOro, YTO AaT4YUK byaeT
HaOe>KHO NepekoYaTbCA BO BCEM AManas3oHe 2 - -
Temneparyp. Assured [apaHTMPOBaHHAA HANPAXKEHHOCTb
1 | Switching Field | nepekntovatoLlero nonsa
Strength [OCTUrHyTa
0 Fixed Switching| Touka nepeknto4eHna
Signal AOCTUrHYTa

SALLUFF  pycckui
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WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

6.3 NpeHTUdUKaLMOHHbIE AaHHbIE

WHpekc Cy6buHpekc MapameTpbl Pa3mep" DocTtyn CoxpaHeHue faHHbIX
0x0010 (16) 0 Vendor Name mMakc. 32 6anTa | TONbKO ANA CYMTbIBAHUA

0x0011 (17) 0 Vendor Text Makc. 32 6anTa | TONbKO ANA CYMTbIBAHUA

0x0012 (18) 0 Product Name Makc. 64 6anT | TONbKO ANA CHUTbIBAHMA

0x0013 (19) 0 Product ID Makc. 8 6alT | TONMbKO AJA CYNTBIBAHWA

0x0014 (20) 0 Product Text Makc. 64 6anT | TONbKO ANA CHUTbIBAHMA

0x0015 (21) 0 Serial Number Makc. 16 6anT | TOMbKO ANA CHUTbIBAHUA

0x0016 (22) 0 Hardware Revision Makc. 4 6aiT | TONbKO ANA CHUTbIBAHMA

0x0017 (23) 0 Firmware Revision | makc. 32 6avita | TONbKO AN1A CHUTbIBAHWA

0x0018 (24) 0 Application mMakc. 32 6anTa | 4nA cYNTbIBAHUA/3anmcu X

Specific Tag

0x0019 (25) 0 Function Tag makc. 32 6anTa | 4nA CYUTbIBAHUA/3anmcu X
0x001A (26) 0 Location Tag makc. 32 6anTa | AnA cyMTbIBaHMA/3anucu X

) Pazmep COOTBETCTBYHIOLMX NapamMeTpoB MOXET OT/IMYATbCA OT YKa3aHHOTO MakCUMasibHOro pasMepa.

Tabn. 6-3: NaeHTUdrKaUNOHHbIE AaHHble

Taru Application Specific Tag, Function Tag n
Location Tag

Taru Application Specific Tag, Function Tag v Location
Tag nossonAatoT yctpoicTtsy |O-Link npeactaBnATh
NPOU3BOJbHYIO CTPOKY Makc. pa3mepoMm 32 6avita. OHa
MOXET 6bITb UCNOMb30BaHa A1A cneunguyeckom
NAEHTUMMKALMM N COXPaHEHa B MeHeaepe
napameTpoB. Yepes cybnHaekc 0 ocywecTnAeTcA
[OCTYN KO BCEMY OO BEKTY.

6.4

B BMF 415KW-HAKKI-... MHTErpMpoBaHbl pasnunyHbole
KOMaH/bl, [OCTYMN K KOTOPbIM BO3MOXEH Yepes
napameTp System Command. INpu nepenaye
CUCTEMHOM KOMaHAbl B agpec BMF komaHaa
aKTuBuMpyeT Tpebyemoe AeNCTBUE, EC/IM 3TO [OMYCTUMO
B TEKYLLUEM COCTOAHWMN MPUIOXKEHNA.

CucrtemHble KOMaHAabl

UHpekc CybuHpekc | KomaHpa | UmA OnucaHue
0x0002 (2) |0 0x01 (1) ParamUploadStart AKT/BUpPYET OTNpPaBKYy NapameTpoB.
0x02 (2) ParamUploadEnd 3aBepLuaeT oTnpaBKy NapameTpoB.
0x03 (3) ParamDownloadStart AKT/BUMPYET 3arpy3Ky napameTpoB.
0x04 (4) ParamDownloadEnd 3aBepLuaeT 3arpy3Ky napameTpoB.
0x05 (5) ParamDownloadStore 3aBepLliaeT napaMeTpUpoBaHNE N aKTUBNPYET
COXpaHeHue JaHHbIX.
0x80 (128) | Device Reset 3aHOBO BbIMOMHAET MHULMANN3aUmo BCEX
KOMMOHEHTOB YCTPONCTBA.
0x82 (130) | Restore Factory Settings | BosspaliaeT Bce KOHUrypaumm K 3aBoACKON
HacTpoWnke.
0xA5 165) | Reset Maintenance Cb6pacbiBaeT Bce paboyve napameTpbl.

Tabn. 6-4: CucteMHble KOMaHbI

B www.balluff.com
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WHTepdeic 10-Link (npogosnkeHue)

6.5 [aHHble napameTpoB
UHpekc Cy6uHpekc | MapameTpbl Pasmep HocTyn CoxpaHeHue
AaHHbIX
FSS (Fixed Switching Signal)
0x0039 (57) | 0 FSS Logic (cm. rnasy 6.5.1) | 1 6a|7|T| [ONA CYMTbIBAHNA/3anmcK X
KoHumrypauua yctponctea
0x00B4 (180) | 0 Output Type (cm. rasy 6.5.2) 1 6anT| oNnAa cunTbiBaHUA/3anmncn X
0x00F8 (248) | 0,1,2 Diagnosis Suppression Configuration | 2 6anTa| gnA cyuTbIBaHWA/3anucu X
(cm. rnaBy 6.5.4)
0x0420 (1056)| 0 Disturbance Suppression Duration 2 6anTa| onAa cuyMTbiBaHMA/3anucu X
(cm. rnasy 6.5.3)
KoHTposb cocToAHUA
0x0052 (82) 0,1,2,3,4,5 | Device Temperature (cm. rmaBy 6.5.5) 10 6aiT| TONbKO ANA CYUTbIBAHUA
0x0053 (83) |0,1,2 Temperature Thresholds 4 6anTa| onA cuMTbIBaHWA/3anucu X
(cm. rnaBy 6.5.6)
0x0057 (87) |0,1,2,3 Operating Hours (cm. rasy 6.5.7) 12 6aiT| TONMbKO ANA CYNTBIBAHNA
0x0058 (88) |0 Boot Cycle Counter (cm. rnaBy 6.5.8) | 4 6aiTa| TONbKO ANA CYATbIBAHNA
CuctemHble NnapameTpbl
0x0003 (3) 0,1, 2, 3, 4, | Data Storage (cm. rasy 6.5.9) 39 6anT| AnA cunTbiBaHUA/3anmcu
5
0x000C (12) |0 Device Access Locks (cm. rmasy 6.5.10)| 2 6anta| AnA cHMTbIBaHMA/3anucu X
0x000D (13) |0,1,2 ProfileCharacteristic (cM. rmaBy 6.5.11) | 4 6ainTa| TONbKO ANA CYATLIBAHUA
Ox000E (14) | O PD Input Descriptor (cMm. rmaBy 6.5.12) | 3 6aiT| TONbKO ANA CYATbIBAHNA
Tabn. 6-5: MapameTpbl nHTepderica 10-Link
6.5.1 FSS (Fixed Switching Signal)
UHpekc CybuHpekc Uma Pa3mep [OocTtyn 3Ha4yeHuA
PSS 0x0039 0 FSS Logic 1 6anT | [nAa cynTbiBaHUA/3anNncK 0= BEICOKIM YPOBEHD
(57) 1 = HU3KWI YpOBEHb
Tabn. 6-6: MapameTpsbl Fixed Switching Signal
6.5.2 KoHdurypauma sbixonos
UHpekc CybuHaekc UmA Pa3mvep HdocTyn 3HavyeHuA
0 = geakTMBMpoOBaH
Output Type Mepekntovatowmmn o 1 = PNP (no ymonyaHuto)
0x00B4 (180) 0 Bbixon Out 1 16anT | AnA cunTbiBaHWA/3anmcu 5 = NPN
3 = Push-Pull
Tabn. 6-7: NapameTpbl KOHMUrypaLMn BbIXOLOB
Yellow LED Process Data
Sensor
frontend {>C PD Out 1
FSS Logic:
0 = high active
1 = low active
Puc. 6-1: T'padmyeckoe n3obpaxxeHne BbIXOLHON CXEMbI

SALLUrr
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6.5.3 BpemAa nogasneHUA nomex

Kak Tonbko gatymkom BMF 415KW-HAKKI-...
pacnos3HarTcA NOMEXM OT INEKTPOMArHUTHOro Nofs,

aKTUBMPYeTCA BpemMA nogasneHnA nomex t

bsor B 3TO

BPeMA MOoMe3HbIN CUrHan urHopupyeTca. 970
npepynpexaaeT HeNpaBUIbHOE NEPEKIIOYEHNE B
cnyyae, Korga napasnTHOe 3NIEKTPOMarHUTHoOEe none
COOTBETCTBYET MOSIE3HOMY CUrHasy NopLUHA B TOYKe

WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

nepeksYeHnA.
UHpekc Cy6uHpekc | UmA Paswep Hoctyn 3HaveHuA
Distrubance AnA
Suppression Bpemsa nogasneHuna o 50...1000 mc (0x0032...0x03ES8)
Duration 0 nomex 2 Ganra qu'sg’l_'a%:"'ﬂ/ no ymonyaxuio = 600 mc (0x0258)
0x0420 (1056)
Tabn. 6-8: NapameTpbl BpeMeHW NoAaBneHnA Nomex
6.5.4 bBbnokupoBaHue AUArHOCTUKMU
Ecnv doyHKUMM anarHoCcTuKu Npu peLueHnm
OonpefeneHHon 3a4a4n Bbi3blBalOT NPO6EMbI, AaHHbIE
PYHKLMN MOXHO 3a610KMpOBaTh.
(MHTerpupoBaHHbie B patimk BMF 415KW-HAKKI-. ..
cobbITUA B CUCTEME ANArHOCTUKM CM. B rnaBe 6.6.2
Cnncok cobbiTuii Ha c. 18).
UHpekc Cy6uHpekc | UmAa Paswep Hoctyn 3HaveHuA
0 = BCe cobbITUA aKTUBHbI (MO
YMOMYaHuIo)
onA 1 = coobLeHnA 3ab6NM0KUPOBaHsbI
Diagnosis 1 Suppression Level 1 6anT | cunTbiBaHWA/ | 2 = coobLLEHNA U
Suppression 3anuncu npeaynpexaeHns
Conﬁguration 3a6ﬂOKVIpOBaHbI
0x00F8 (248) 3 = Bce cobbITNA 3a6noKMpoBaHbl
ana 0x00 (0) = PD Invalid akTuBHO
2 PD Invalid Suppression 1 6anT | cunTtbiBaHmA/ | OxFF (255) = PD Invalid
3anucu 3a610K1MpoBaHo
Tabn. 6-9: MapameTpbl 6NOKNPOBAHNA ANArHOCTUKM
6.5.5 OnpepneneHue Temneparypbl
[aTtymk Temnepartypbl onpeaenAeT TemnepaTypy BHyTpH
BMF 415KW-HAKKI-... OHa Bceraa Bbllle Temneparypbl
OKpY>KatoLlen cpeapbl.
UHpekc Cy6uHpekc | Umna Pasmep Hoctyn 3HaveHuA
o TONbKO ANA
1 Tekyliana TemnepaTypa 2 6anTta CUNTLIBAHMA
MwuHumansHaA
2 Temneparypa ¢ MoMeHTa | 2 bavTa Jf;:;g ;l"_ﬂ;l
Ha4ana paboThl
. MakcumanbHasa
'I?eeéggrature 3 Temnepartypa c MoMeHTa | 2 H6anTa Jf::;g ;"‘_:-I':;‘ 3HakonepemeHHoe 16-6uTHOe
0x0052 (82) Havana paboTbl 3HayeHune B °C
MwuHumanbHaA
4 Temneparypa B TedeHue | 2 6anTa g:’;:;g éc"‘_::/;
BCEro cpoka cryxo6sbl
MakcumanbHas
5 Temnepartypa B Te4eHne | 2 6anTa TOMbKO AANA

BCEro cpoka Cnyxosbl

CYUTbIBAHUA

Tabn. 6-10: NapameTpbl onpeaeneHA TeMmneparypbl

B www.balluff.com
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6.5.6 TMoporoBble 3Ha4YeHUA ANA
TepMOCUrHanusauum

Hatunk BMF 415KW-HAKKI no3BonfaeT 3agaBartb
NOpOoroBble 3Ha4YeHUA ANnA TepMocUrHanuaauun.
MoporoBble 3Ha4YeHMA MOXHO 3a4aBaTh B Ananas3oHe
0...+80 °C. Npwn BbIXOAE 32 HMXKHEE UNN BEPXHEE
noporoeoe 3HavyeHne aarynk BMF Bbigaet
npepynpexaenne (cMm. rmasy 6.6.2 Crimcok cobbiTuii Ha
c. 18). Ecnu BHyTpeHHAA TemnepaTtypa BMF
npesbiwaeT 90 °C, BbiBOAMTCA owmnbka Meperpes.

UHpekc Cy6uHaekc | Uma Paswep HocTtyn 3HayeHuA
nA
HwxHee noporosoe . A 16-6uTHOE 3Ha4eHue B °C
Device 1 3HayeHne Temnepatypbl 2 Gavtra Cq”;abl_'la%:m/ 0x0000...0x0050 (0...80)
Temperature
0x0053 (83) 5 BepxHee noporosoe 2 GaiiTa CHVITEIJ-IB:HVI al 16-6uTHOE 3HaYeHue B °C
3Ha4YeHne TemnepaTypsbl 0x0000...0x0050 (0...80)
3anucu
Tabn. 6-11: NapameTpbl MOPOroBbIX 3HAYEHWIA ANA
TepmocurHannsaumn
6.5.7 CuyeTumk oTpaboTaHHbIX YacoB
OTpaboTaHHble Yacbl PerucTpupyroTca
BMF 415KW-HAKKI-... 1 HenpepbIBHO COXpaHAIOTCA C
4acoBbIM UHTEPBAOM. [1py NOMOLLM CUCTEMHON
komaHabl Reset Maintenance cHeT4MK 0TpaboTaHHbIX
yacoB 06HynAeTCA AnA TexobCcny>kKmBaHuA.
UHpekc Cy6uHaekc | UmAa Paswep HocTtyn 3HayeHuA
OTpaboTaHHble Yachl 3a . TOMbKO ANA
1 BECb CPOK CIYK6b 4 6anta CUNTLIBAHMA 32-6MTHOE 3Ha4YeHmne B yacax (4)
. OTpaboTaHHble Yachl ¢
Speratlng 2 MOMeHTa rnocieiHero 4 Gaitra | [OMPKO ANA 1 535 6106 sHaueHue B yacax (4)
ours TEXOBCHVSKUBANHNEA CUMTbIBaHMA
0x0057 (87) Y
OTpaboTaHHble Yachkl C
3 MOMEHTa nocregHero 4 6anita ;?;Tb:lg a'c:m' 32-6uTHOE 3Ha4YeHmne B Yacax (4)
BKJTHOYEHUA
Tabn. 6-12: MapameTpbl cHeTYMKa OTpabOTaHHbIX YacoB
6.5.8 CueTyMK LIMKIIOB 3arpy3Ku
BMF 415KW-HAKKI-... npu Kaxxaou HOBOWA
VHMLManm3aummn noBbIllaeT COXPaHAOLWMECA NOCTOAHHO
nokasaHuA cYeTYMKa LUMKIIOB 3arpy3ku. MoBbiweHne
nokasaHuA cHeTYMKa MPOVCXOAUT Kak Npw BbINONHEHUN
cMcTemMHom komaHabl Device Reset, Tak v npu 3anycke
obopynoBaHuA. Mpy NOMOLLM CUCTEMHOW KOMaHAbI
Reset Maintenance cHeTUYUK LMKINOB 3arpy3ku
06HynAeTCcA ANA TexobCny>XnBaHuA.
UHpekc Cy6uHgekc | UmAa Paswep HocTtyn 3HayeHuA
Boot Cycle
Counter 0 g:reTt;v}Lr; LMKIos 4 6anta ;?;Tb:lg ;}"_:LF; 32-61THOE 3HaYeHne
0x0058 (88) Py

Tabn. 6-13: MNapameTpbl CHETYMKA LIMKIOB 3arpy3ku
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6.5.9 CoxpaHeHue pgaHHbIx (Data Storage)

UHpekc Cy6uHpekc | Uma Paswep HocTtyn 3HavyeHuA
Data Storage 1 KomaHpa 1 6anT | TONbKO ANA
0x00083 (3) CYUTbIBAHWA

2 State Property 1 6anT | TONbKO ANA

MapameTp Data Storage Tpebyetca
3apatowemy moayno |O-Link ana

3 Size 4 6anTa | TONbKO ANA BbIMOMHEHUA (PyHKUMM COXpPaHEeHNA
CUMTbIBaHMA | AaHHbIX. HacTponka gaHHoro
napameTpa rnonb3oBarenem

CYUTbIBAHUA

4 Parameter Checksum | 4 6aiiTa | Tonbko onA HEBO3MONXKHAL
CYUTBIBaHMWA
5 Index List 29 6anT | TONbKO AnA
CUMTBIBaHMWA
Tabn. 6-14: MapameTp ANA COXpaHEHWUA AaHHbIX
6.5.10 bnokuposku goctyna (Device Access Locks)
OTOT cTaHAapTHbIN NapaMeTp NO3BOMNAET aKTUBUPOBATb
U 0eaKTUBUPOBATb ONpeneneHHble OyHKLMN
ycTtpowncTsa IO-Link.
B BMF 415KW-HAKKI-... MO>XXHO 3a6110KMpoBaTtb
OyHKLMIO MeHeXkepa napameTpos 1 knasuwn. [Ana
3TOro0 COOTBETCTBYHOLWMIN 6UT 2-6aATHOrO 3HAYEHUA
cnepyeTt ycTaHoBuUTb Ha 1 (3abnokupoBaHo). AnAa
pa3bnokupoBaHnA PyHKUMM BUT HEOH6XOAMMO
yCcTaHoBUTb Ha 0.
UHpekc Cy6uHpekc | UmA Paswep HocTtyn 3Ha4yeHuA
Brnoknposka goctyna K
6ut 0 napameTpam (He
NoAAepKMBaETCA)
Bnokuposka meHepxepa
napameTpoB
6uTt 1 (noppepxvBaeTca)
Device a 1 = 3a6110KMPOBAHO
. An 0 = pa36MoK1POBAHO
Access Looks 0 BrnoknpoBku goctyna | 2 6avta | cHuTbiBaHWA/
0x000C (12) 3anmcu 6uT 2 BrnoknpoBka KnaeuLLn

(He noppepxvBaeTcA)

BriokvpoBka f1oKansHOro
Nosib30BaTENbCKOrO
nT o
our 3 uHTepdenca (He
nogaepXxmeaeTtca)

6uT 4...15 | PesepBHbIn

Tabn. 6-15: MNapameTpbl 6510KUPOBKY

6.5.11 Mpodunu u pyHkumuu (ProfileCharacteristic)

[aHHbI napamMeTp nokasbiBaeT, Kakon Nnpodusb
nogaepxmeaetca yctponctasom lO-Link.

UHpekc Cy6uHpekc | UmAa Paswep HocTtyn 3HauyeHuA
DeviceProfileID
1 Fixed Switching 2 6aira | (07 0 AR 0x0002
Profile Sensor
ggggggiqgt)'c DeviceProfilelD
Identification and
) i . . TONMbKO AnA
2 {:c))lagno&s according 2 banta CUNTBLIBAHNA 0x4000

Common Profile

Tabn. 6-16: MNpocunu n dyHKLMM
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6.5.12 CTpyKTypa AaHHbIX npouecca
(PD Input Descriptor)

[aHHbI napameTp onucbiBaeT CTPYKTYPY

ncnonb3yemMblX AaHHbIX npouecca.

UHpekc Cy6uHpekc | Uma Paswep HocTtyn 3HauyeHuA

PD Input 1 = HacTpomKa Norn4eckKoro 3Ha4eHuA
: CTpyKTypa AaHHbIX - TOMbKO AnA _

Descriptor 0 npoLiecca 3 6ant CUNTBIBAHMA 2 = anvHa 2 buta

0x000E (14) 0 = cagur 0 6UT

Tabn. 6-17: CTpyKTypa AaHHbIX npouecca

6.6

[OuarHocTuyeckune AaHHble

BMF 415KW-HAKKI-... cooblaeT aMarHocTuyeckune
AaHHble (Events) ynpasnatowen cucteme (Cm.

Tabn. 6-18) nnbo ynpasnAoLwas cuctema MoxeT
CYMTbIBATbL CTATYC Yepes napamMeTpbl ANarHOCTUKMW.

6.6.1 [MapameTpbl AMArHOCTUKMU
UHpekc CybuHaekc | MapameTpbl Pasvep | Ooctyn 3Ha4yeHuA
0x0024 (36) 0 Device Status 1 6anT | Tonbko AnA | O = HOpMarnbHOe COCTOAHME
CUYNTBIBAHUA | 2 = NMpeaynpexxaeHue
4 = ownbKa
0x0025 (37) 0 Detailed Device 9 6anT | Tonbko ANnA | o 3 akTUBHbIX COBLITUI:
Status cunTbiBaHuA | 1-n 6anT — TMN cobbiTnA (0 = HET cobbITUA,
O0xE4 = npepynpexaeHue, 0xF4 = owmnbka)
2-1 1 3-11 6anTbl — Ko cobbITUA (CM. 1.
6.6.2)
0x0028 (40) 0 Process Data Input | 1 6ant | Tonbko anAa | [NocnegHve AeRCTBUTENbHbIE AaHHbIE
cuYnTbIBaHUA | Npouecca (CMm. rn. 6.2)
Tabn. 6-18: MapameTpbl AMarHOCTUKK
6.6.2 Cnucok cobbiTuin
Koa cobbiTua Bbipa)keHue 3HayeHue
0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN (cm. ray 6.5.6 [Toporossie
3Ha4YeHuA AnA TepMocurHanu3aymm Ha c. 16) — Beixog 3a
3ajaHHOe BepXHee NoporoBoe 3Ha4YeHne Anda TepMocurHannaaumm.
0x4220 Warning DEVICE TEMPERATURE UNDER-RUN (rnasa 6.5.6 [ToporoBsie
3Ha4YeHnda A1d TepMocurHannsaymm Ha c. 16) — Beixog 3a
3aaHHOE HMKHEEe NMOpPOroBOe 3HAYEHME AN1A TEPMOCUMIHaIM3aumu.
0x4000 C6on TEMPERATURE FAULT- OVERLOAD - lNMpeBblleHne 3aaaHHon
MakcvMmarnbHon Temnepartypbl. Heo6xoaMmo NMKBMAMPOBaTb
WCTOYHWK Harpesa.
0x5000 Céon HARDWARE FAULT - lNMpo6nema annapaTHoro obecrneveHns
ycTponcTea. Bo3mMOXHbIE NPUYMHBI:
— BHYTPEHHAA Npobnema CBA3N C KINMEHTCKON YacTbio NPUOXEHUA
WHTepHeTa
— BHYTPeHHAA npobnema ceAsn ¢ EEPROM
BO3MOXHO, 3HaYMTENbHbIE ANIEKTPOMArHUTHbIE MOMEXW HapyLLatoT
CBA3b Yepes LWMHbI BHYTPU AaTymka. Kak TOMbKO NOMEexXu ncyesaroT,
CBA3b BOCCTaHaBnuaBaeTcA. Ecnu aToro He nponcxoaur,
BMF 415KW-HAKKI-... TpebyeT 3ameHbl.

Tabn. 6-19: Cnucok cobbiTui
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BMF 415KW-HA_ _ _-W-5-_ _-...
OaTtymkun marHuTHoro nonqA

6 WHTepdeinc 10-Link (npoposkeHue)

6.7 Coob6uweHunA 06 owmbkax ycTtporucTBa

Mpun owmboyHOM pocTyne ycTponcTeo (Device) BbiBOANT

OAWH U3 NpuBeaeHHbIX KO40B OLNBOK.

Kop ownbku | CoobuieHue o6 owmnbke
0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8035 Function not available
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tabn. 6-20: Cneumndukauma coobiyeHnin 06 owmnbke [O-Link
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BMF 415KW-HA _ _

_=W-5-_ _-...

[aTynkn marHuTHoro nons

7 TexHUYeCKUe XxapaKTepPUCTUKM

71 3oHa ckaHupoBaHUA/AManasoH u3MepeHuUA

[apaHTUpoBaHHanA
HanpAXeHHOCTb

nepekntoyatowero nona H,

5,2 KA/m (6,5 mT)

72 YcnoBuA okpy>xatoulen cpeabl

Temnepartypa okpyatoLei
cpeqpl

CTeneHb 3arpA3HeHnA

CTeneHb 3almnThbl

73 UHaukauuna
MHankauma paboyero
HanpAXeHWA

WHankauma dyHKumnia
WNHavkauua HencnpaBHOCTH

0...80°C

3
P67

3€1eHbI CBETOAMOLA,

XXEenTbIi CBETOAMOL,

KpacHbIn CBETOAMOL

74 AnekTpuyeckue napameTpbl

Pac4eTHoe paboyee
HanpsxeHve U,

Pac4eTHbIn pabounii ToK |,

PacyeTHoe HamprAxxeHue
usonaumm U,

Pabouee HanpaxeHue U,
BMF...-HAPS/HANS-...
BMF...-HAKKI-...

Karteropua npumeHeHuA

3afepxka BKIoYeHnAa t

BpemAa nogasneHnAa nomex
t

DSD

3afepxKa BbIKMoYeHnA t

EMKOCTb Harpysku makc.

Tok xonocToro xoaa l .,
6e3 pemndrpoBaHnsa

YacTtoTta MarHMTHOrO nMons,
none nomex AC

HanpAxeHHOCTb
MarHWTHOrO MONA NMoMex,
AC & DC

OcTaTo4HbIn TOK | Makc.

MNapeHve HanpsxeHue U,
cTaTtuy.

SALLUFF  pycckui

24 B nocT. Toka

50 MA
75 B nocT. Toka

10...30 B nocT. Toka
18...30 B nocT. Toka
DC-13

paBHa BPeMeHU
nogasneHna nomex t . ¢
MOMEHTa, Koraa nomexa

6onblle He pacrno3HaeTcA

npeaBapuUTenbHO
ycTaHoBfeHo Ha 600 mc
(anA sapuanToB ¢ 10-Link
MOXET 6bITb YCTaHOB/IEHO
B ananasoHe 50...1000 mc)

paBHa BPeEMEH
noaasneHnA nomex t . ¢
MOMEHTa, Koria nomexa

6onblue He pacno3HaeTcA

1,5 MK®
18 MA

45...65Ty

110 KA/m

< 10 mkA
<15B

75 MopakntoyeHue anekTponuTaHua

Tun nogknto4veHusa
Kabenb, 2 m KOHTaKTHbIE BbIBOAbI

Kabenb ¢ nogcoeguHeHHbim M8 n M12
wTekepom, 0,3 m

[vameTp kabena D

3-NontoCHbIN 2,4 MM
NonMypeTaHoBbIN

coeanHNTENbHbIN Kabenb
3-MONtOCHbINA CUMMKOHOBLIN 3,2 MM

CcoeanHNTENbHbIN Kabernb 1
CoeNHNTESbHbIN Kaberb
|O-Link

C 3awumTon OT NepenontocoBKN aAa

C 3awmTon OT HENPaBUIBLHOTO  Aa
noaKo4eHna

YCTOMYMBOCTb NpY KOPOTKMX  Aa
3aMbIKaHWAX

76 Bbixoa/uHTepdeiic

MepekntoyatoLmin BbIxo,

BMF...-HAPS-... PNP, 3ambikatoLumi
koHTakT (NO)
BMF...-HANS-... NPN, 3ambikatoLwmi

koHTakT (NO)

BO3MOXHOCTb
KOHGMryprpoBaHusa

BapwuaHTbl 10-Link

77 MexaHu4yeckune xapakTepucTukKu

Paamepsbl
BMF 415...

CO LUATKOM AJ1A 3almUThI OT
6pbI3r Npy cBapke

34 x5x6,2MMm
40 x 6,2 X 7,9 mm

MoOMEeHT 3aTaXKKu 0,7 Hwm
Martepuan
Matepuan kopnyca PA12

LnTok anAa 3awmTbl OT
6pbI3r Npu cBapke

PESU, npo3payHbiii

Kpennexue CBepxy BCTaBNAETCA B

T-06pasHbin Nas

78 ®dyHKLUMOHanbHaA 6e3o0nacHOCTb
MTTF (40 °C) 420a

" Heob6xoAMMasA MUHUMANbHAA HanpA>XXeHHOCTb MarHUTHOro NomnA BO
BCeM Onana3oHe Temrneparyp, USMepeHHaA rno oCn Ha AHe nasa



BMF 415KW-HA _ _ _-W-5-_ _-...

[daTtynkn marHuTHOro nonA

8 anIHaﬂﬂe)KHOCTVI

8.1 LLiuTok anA 3awmTbl OT 6pbI3r NpU cBapKe

40

)

‘76
i

I

~
©

Puc. 8-1: LLUnTok anA 3awmTbl OT 6pbI3r Npy cBapke 13
npo3spayHoro PESU

8.2 Ka6enbHbin 3a)kum gna T-obpa3Horo nasa

Ana =24 mm:

7.44
55 4.5

=
eVE]

$2.8

4.6

Puc. 8-2: KabenbHblIli 3axkum ana T-o6pasHoro nasa anAa = 2,4 MM

Ona =29...3,2 mm:

4.5
6.7
“ ) o
o) <
@3
Puc. 8-3:  KabenbHbin 3a>kum anA T-obpasHoro nasa anA =
2,9...3,2 Mm
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[JaTtynkn marHMTHOro nonA

0

BMF 415KW-HAKKI-W-5-P3-S4-00,3

Cepua paTymkoB

OcobeHHoCTb Kopryca:
W = ¢ 3awmTon oT 6pbI3r npu cBapke

MHTepdenc/chyHKUMA nepeknioYeHmna:
KKI =uHTepdenc |O-Link (BO3MOXXHOCTb KOHOUTYPPOBaHNA)
PS = PNP - 3amblKaioLWuii KOHTaKT

NS = NPN - 3ambIKaloLmniA KOHTaKT

Oc06eHHOCTb 9NEKTPOHNKN:

W = 3awmra oT KOPOTKOro 3aMbIKaH/A + CTOMKOCTb K CBAPOYHbIM
6pbi3ram

Martepuan kabena:
P = nonuypetaH
S = cunukoH

LiBeT obonoyku kabens:
0 = 4epHbIN

3 = OpaHXeBbli

MookntoyeHne aNeKTponUTaHna:
02 = kabenb 2 m
S49-00,3 = kabesnb 0,3 M co wrekepom M8, 3-NoMCHbLIM
S75-00,3 = kabenb 0,3 m co wrekepom M8, 4-NOMOCHBLIM
S4-00,3 = kabenb 0,3 M co wrekepom M12, 3- nnun 4-nontocHbIM

22 | BALLUFF  pycckuii



BMF 415KW-HA _ _ _-W-5-_ _-...

[daTtynkn marHuTHOro nonA

10

10.1 3aBopackanAa Tabnuuka

n

CCOO00000000SSSS

BALLUFF
BZZ7777

" Kop onA 3akasa
2 Ne cepum

Puc. 10-1: 3aBoackana Tabnuyka (npvmep)

n 3aBoackan Tabnuyka (HesakpenneHHas)
npunaraeTcA TONbKO K AaTyMKam ¢
CUJIMKOHOBBIM Kabenem, AnA AaTYNKOB C
nonuypeTaHoBbIM kabenem oHa He
npeaycMoTpeHa.

10.2 MapkupoBKa Ha Kabene

1)

2)

BALLUFF BMFXXXX C€ UL H2000OOO0O0OOOSSSSS

~L-~
—

" Kop onA 3akasa
2 Ne cepum

Puc. 10-2: MapkupoBka Ha kabene (npumep)

n Ha kabene pAagomM ¢ TMNOBOW MapKMpPOBKOM
MOXET MOMELLATLCA TakXKe MapK1poBKa
n3rotoBuTenA kabens.

B www.balluff.com
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