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Magnetfeld-Sensoren

1 Benutzerhinweise

11 Gltigkeit

Diese Anleitung beschreibt Aufbau, Funktion und Einbau
der Magnetfeld-Sensoren BMF. Sie gilt flr folgende Typen
(siehe Typenschllssel auf Seite 24):

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

Die Anleitung richtet sich an qualifizierte Fachkréafte. Lesen

Sie diese Anleitung, bevor Sie die Magnetfeld-Sensoren
installieren und betreiben.

1.2 Verwendete Symbole und Konventionen

Einzelne Handlungsanweisungen werden durch ein
vorangestelltes Dreieck angezeigt.

» Handlungsanweisung 1

Handlungsabfolgen werden nummeriert dargestellt:
1. Handlungsanweisung 1
2. Handlungsanweisung 2

Zahlen ohne weitere Kennzeichnung sind Dezimalzahlen
(z. B. 28). Hexadezimale Zahlen werden mit vorangestell-
tem Ox dargestellt (z. B. Ox12AB).

n Hinweis, Tipp
Dieses Symbol kennzeichnet allgemeine Hin-
weise.

1.3 Lieferumfang

— Magnetfeld-Sensor BMF mit Bedienteil

— Winkelschraubendreher DIN 911 GroBe 0,9
(BMF 203K-...)

— Kabelclip C-Nut (BMF 203K-...)

— Kabelclip T-Nut (BMF 235K-...)

—  Kurzanleitung

Kabel und weiteres Zubehor erhalten Sie im
Internet unter www.balluff.com oder per
E-Mail bei service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Zulassungen und Kennzeichnungen

U

®

Nur zur Verwendung mit NFPA-79-Anwendungen.

Adapter mit der Moglichkeit zur Feldverkabelung sind
beim Hersteller erhaltlich. Siehe Herstellerinformationen.

Mit dem CE-Zeichen bestéatigen wir, dass
unsere Produkte den Anforderungen der
aktuellen EMV-Richtlinie entsprechen.

Der Magnetfeld-Sensor erfullt die Anforderungen der
folgenden Produktnorm:
— |EC 60947-5-2 (Storfestigkeit und Emission)

Emissionsprtfungen:
— Funkstorstrahlung
EN 55011
Storfestigkeitspriufungen:
— Statische Elektrizitat (ESD)

EN 61000-4-2 Schérfegrad 2
— Elektromagnetische Felder (RFI)

EN 61000-4-3 Schérfegrad 2
— Schnelle transiente Stérimpulse

(Burst)

EN 61000-4-4 Schérfegrad 3

— Leitungsgeflhrte StorgréBen, indu-
ziert durch hochfrequente Felder

EN 61000-4-6 Schérfegrad 3

Nahere Informationen zu Richtlinien Zulassun-
gen und Normen sind in der Konformitatserkla-
rung aufgefthrt.

1.5 Verwendete Abkiirzungen

BDC Binary Data Channel — Ein Schaltsignal
I0ODD
PD Process Data (Prozessdaten)

|O-Device-Description

deutsch SALLUrF
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2 R ——

21 BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Sensoren der Sensorfamilie BMF dienen zum Erfassen
von Kolbenpositionen von peumatischen und hydrauli-
schen Zylindern und Greifern. Die einwandfreie Funktion
gemaB den Angaben in den technischen Daten wird nur
mit original Balluff Zubehor zugesichert, die Verwendung
anderer Komponenten bewirkt Haftungsausschluss.

Eine nichtbestimmungsgemé&Bie Verwendung ist nicht
zuléssig und fuihrt zum Verlust von Gewahrleistungs- und
Haftungsansprichen gegentiber dem Hersteller.

2.2 Allgemeines zur Sicherheit

Die Installation und die Inbetriebnahme darf nur durch
geschulte Fachkrafte mit grundlegenden elektrischen
Kenntnissen erfolgen.

Eine geschulte Fachkraft ist, wer aufgrund seiner fachli-
chen Ausbildung, seiner Kenntnisse und Erfahrungen
sowie seiner Kenntnisse der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen, mdgliche Gefah-
ren erkennen und geeignete SicherheitsmaBnahmen treffen
kann.

Der Betreiber hat die Verantwortung, dass die ortlich
geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.
Insbesondere muss der Betreiber MaBnahmen treffen,
dass bei einem Defekt des Messsystems keine Gefahren
flr Personen und Sachen entstehen kénnen.

Bei Defekten und nichtbehebbaren Stérungen des Mess-
systems ist dieses auBer Betrieb zu nehmen und gegen
unbefugte Benutzung zu sichern.

SALLUFF deutsch

2.3 Bedeutung der Warnhinweise

Beachten Sie unbedingt die Warnhinweise in dieser Anlei-
tung und die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung
von Gefahren.

Die verwendeten Warnhinweise enthalten verschiedene
Signalworter und sind nach folgendem Schema aufgebaut:

SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Nichtbeachtung der Gefahr
» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

Die Signalworter bedeuten im Einzelnen:

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zur Beschadigung oder
Zerstérung des Produkts fihren kann.

/A GEFAHR

Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort GEFAHR kennzeichnet eine Gefahr, die unmit-

telbar zum Tod oder zu schweren Verletzungen flhrt.

2.4 Entsorgung

» Befolgen Sie die nationalen Vorschriften zur Entsor-
gung.
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3

BMF 203K-...
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Aufbau und Funktion

M08

BMF 235K-...
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:@M@D:ﬂ M12

345 1

Bild 3-1:  Produktansicht

3.1 Produktbeschreibung

Der BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... ist ein Magnetfeld-
Sensor und ist flr einen Einsatz in pneumatischen Zylin-
dern und Greifern mit C-Nuten (BMF 203...) oder T-Nuten
(BMF 235...) vorgesehen. Der Sensor erkennt dabei das
Feld des im Kolben integrierten Magneten durch die
Aktorwand.

Der Sensor wird ohne eingelernte Schaltpunkte ausgelie-
fert. Innerhalb des Erfassungsbereichs von maximal

60 mm koénnen zwei Schaltpunkte (bzw. acht Uber I0-Link)
eingelernt und beliebig oft Uberschrieben werden. Beim
Erreichen des jeweiligen Schaltpunkts wird der entspre-
chende Ausgang geschaltet und die Position durch die
LEDs angezeigt.

Die Polarisierung der eingebauten Positionsmagnete auf
dem beweglichen Kolbenteil spielt dabei keine Rolle.

Zylinder

Sensor mit Markierung oben
Kolbenmagnet
Kolbenstange

Nut

Erfassungsbereich

Bild 3-2:

1
2
3
4
5
6

Aufbau und Erfassungsbereich

B www.balluff.com

(]

I Sensor

Bedienteil

Anschluss (Kabel / Stecker M08 od. M12
1 Teach-In-Taster

2 aktive Flache (Sensorunterseite)
3 Gelbe LED

4 Orange LED

5 Grlne LED

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

Der Typ des Sensors (PNP/NPN, SchlieBer/Offner) wird
werkseitig festgelegt und kann nachtraglich nicht mehr
umprogrammiert werden.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

Die Funktion SchlieBer oder Offner kann (iber 10-Link
parametriert werden.

Bei den 10-Link-Versionen kénnen insgesamt acht Schalt-
punkte eingelernt werden. Beim Erreichen der jeweiligen
Schaltposition wird dem Master die entsprechende Posi-
tion Uber die IO-Link-Prozessdaten gemeldet.

Wird keine 10-Link-Verbindung aufgebaut (SIO-Modus),
funktionieren die 10-Link-Varianten genauso wie die PNP-
Varianten BMF...-PS/PO-...

deutsch BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetfeld-Sensoren

3 Aufbau und Funktion (Fortsetzung)

3.2 LED-Anzeige

Grin  Orange Gelb

LED Betriebszustand
Farbe | Zustand
Grin On Power OK
Inverses | IO-Link-Kommunikation aktiv
Blinken
Orange | On Schaltpunkt 2 ist aktiv (Magnet
befindet sich an der eingelernten
Position)
Off Schaltpunkt 2 ist inaktiv (Magnet

befindet sich nicht an der einge-
lernten Position)

Gelb On Schaltpunkt 1 ist aktiv (Magnet
befindet sich an der eingelernten
Position)
Off Schaltpunkt 1 ist inaktiv (Magnet

befindet sich nicht an der einge-
lernten Position)

Tab. 3-1:  LED-Anzeige

ﬂ Ein dauerhaftes, asynchrones Blinken aller LEDs
zeigt einen schwerwiegenden Fehler an. Mogliche
Fehlerquellen sind: Kurzschluss an einem Aus-
gang, Uberlast des Sensors oder Defekt des
Sensors.

8 | BALLUFF deutsch



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetfeld-Sensoren

4 Einbau und Anschluss
4.1 Kolbenposition mit einem Stabmagnet 5. Position des Magneten markieren (Mitte des
bestimmen Magneten).

Mit einem Kleinen, axial polarisierten Stabmagnet kann der
Uberfahrweg des Zylindermagnets und somit die ideale
Position des Sensors einfach bestimmt werden.

Einbauposition bestimmen

1. Stabmagnet auf der Seitenwand oder in der Nut des
Zylinders aufbringen, so dass der Magnet angezogen
wird.

Bild 4-5:  Magnetposition markieren

6. Sensor in der Mitte zwischen den beiden Markierungen
montieren (Kerbe des Sensors).

Bild 4-1:  Stabmagnet aufbringen

2. Zylinderstange komplett ausziehen.
= Der Magnet bewegt sich mit.

Bild 4-6:  Sensor montieren

Bild 4-2:  Zylinderstange ausziehen

3. Position des Magneten markieren (Mitte des Magne-
ten).

Bild 4-3:  Magnetposition markieren

4. Zylinderstange komplett einfahren.
= Der Magnet bewegt sich mit.

Bild 4-4:  Zylinderstange einfahren

B www.balluff.com deutsch BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Magnetfeld-Sensoren

4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

4.2 Sensor montieren

4.21 BMF 203K-... montieren

Schnittbild C-Nut

Bild 4-7:  C-Nut

1. Sensor einsetzen.

Variante A

Variante B

Bild 4-8:  Montage BMF 203K-... in zwei Varianten
2. Sensor festziehen.

—< 09

max. 0.07 Nm

Bild 4-9:  Sensor befestigen

10 | BALLUFF deutsch

4.2.2 BMF 235K-... montieren

Schnittbild T-Nut

>3.5...>6.0

<4.0

Bild 4-10: T-Nut

Bild 4-11: Montage BMF 235K-...

Innensechskantschltssel 2,0 mm:
max. Anzugsmoment 0,4 Nm
Schraubendreher 4x0,8 mm:
max. Anzugsmoment 0,4 Nm



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetfeld-Sensoren

4 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

4.3 Elektrischer Anschluss

Anschlussschaltbilder der verschiedenen

Auspragungen:
BMF...-S75 BMF...-S4 BMF...-PS-...
Class A Class A BN +
\
2, M \' L Bk 1
O 1 <D> WH 52
5 L BU _
4 BMF...-PO-...
M8 M 12-4
M BN +
Bild 4-12: Pinbelegung Steckverbinder (Draufsicht auf Stiftseite) 7 L BK S1
<U> ‘éVUH = | =
Pin / Adern- Signal =
farbe 9
Pin1/braun | +24V (Betriebsspannung UB+) BMF...-NS-...
Pin 2 / weil3 OUT2 (Schaltausgang S2) M BN +
Pin 3/ blau GND (Betriebsspannung UB-, Bezugs- BK S
potential) <U> ) WH S2
Pin 4 / schwarz | OUT1 (Schaltausgang S1) bzw. /_ BU o _
C/Q bei 10-Link
Tab. 4-1:  Pinbelegung BMF...-NO-...
n Der Sensor verflgt Gber einen Uberlastschutz M +
@ ' BK
Nach Beseitigung der Uberlast ist der Sensor WH S1
wieder funktionsfahig. <H> S2
By . 00000000
BMF...-PI-...
BN
M +
\ |\ KT $1/10-Link
<H> Wi 52
BU .

B www.balluff.com
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Magnetfeld-Sensoren

5 Manuelles Einlernen der Schaltpunkte

ACHTUNG

Beschédigung durch spitze Gegenstande.

Bedienung der Taste mit spitzen Gegenstanden kann zu
Beschadigungen fuhren.

» Taste nicht mit einem spitzen Gegenstand betatigen.

n — Schaltpunkte nur in eingebauten Zustand
einlernen.

— Ferromagnetisches Material in direkter Umge-
bung des Sensors kann dessen Verhalten
verandern.

— Zum Einlernen der Schaltpunkte den
Innensechskantschllssel aus dem Schrauben-
kopf entfernen.

SALLUFF deutsch

5.1 Schaltpunkt S1 einlernen

1. Kolbenstange bis zur gewlnschten ersten Position
herausziehen.

Bild 5-1:  Kolbenstange herausziehen
2. Taste dricken und gedrickt halten.
= Die grine LED beginnt zu blinken und zeigt an,
dass der Teach-Modus aktiv ist.

Bild 5-2:
= Nach 3 Sekunden beginnt auch die gelbe LED
(Schaltpunkt S1) zu blinken.

griine LED blinkt

= &

+

Bild 5-3:  grune und gelbe LED blinken
3. Taste loslassen.
= Der Sensor ist zum Einlernen des ersten Schalt-
punkts bereit.

4. Taste nochmals kurz driicken.
= Schaltpunkt S1 ist gespeichert und die griine LED
leuchtet konstant.
= Bei unveranderter Kolbenstellung in Position 1
leuchtet auch die gelbe LED, d. h. Ausgang S1 ist
geschaltet.

Bild 5-4:  griine und gelbe LED leuchten



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetfeld-Sensoren

5 Manuelles Einlernen der Schaltpunkte (Fortsetzung)

5.2 Schaltpunkt S2 einlernen 5.3 Einlernfehler

1. Kolbenstange bis zur gewiinschten zweiten Position Beim Versuch eine Kolbenlage einzulernen, die auBerhalb
einschieben. des Erfassungsbereichs liegt (zu kleine Magnetfeldstarke),

blinken nach dem Loslassen der Taste die gelbe und
orange LED wechselseitig fir 3 Sekunden.

Der zuvor eingelernte Wert des entsprechenden Schalt-
punkts wird in diesem Fall nicht Gberschrieben und bleibt
bestehen.

Bild 5-5:  Kolbenstange einschieben Bild 5-10: Kolbenlage auBerhalb des Erfassungsbereichs
2. Taste dricken und gedrickt halten.
= Die grine LED beginnt zu blinken und zeigt an,
dass der Teach-Modus aktiv ist.

Bild 5-6:  griine LED blinkt
= Nach 3 Sekunden beginnt auch die gelbe LED
(Schaltpunkt S1) zu blinken.

Bild 5-7:  grtine und gelbe LED blinken

3. Taste weiter gedriickt halten, bis nach 6 Sekunden die
orange LED (Schaltpunkt S2) blinkt und die gelbe LED
erlischt.

Bild 5-8:  griine und orange LED blinken

4. Taste loslassen.
= Der Sensor ist zum Einlernen des zweiten Schalt-
punkts bereit.

5. Taste nochmals kurz dricken.
= Schaltpunkt S2 ist gespeichert und die griine LED
leuchtet konstant.
= Bei unveranderter Kolbenstellung in Position 2
leuchtet auch die orange LED, d. h. Ausgang S2 ist
geschaltet.

Bild 5-9:  grline und orange LED leuchten

B www.balluff.com deutsch BSALLUFF | 13



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetfeld-Sensoren

6 Inbetriebnahme

6.1 System in Betrieb nehmen

A GEFAHR

Unkontrollierte Systembewegungen

Bei der Inbetriebnahme und wenn der Sensor Teil eines

Regelsystems ist, dessen Parameter noch nicht eingestellt

sind, kann das System unkontrollierte Bewegungen

ausflhren. Dadurch kénnen Personen gefahrdet und

Sachschaden verursacht werden.

» Personen missen sich von den Gefahrenbereichen
der Anlage fernhalten.

» Inbetriebnahme nur durch geschultes Fachpersonal.

» Sicherheitshinweise des Anlagen- oder Systemher-
stellers beachten.

1. Anschlisse auf festen Sitz und richtige Polung prtfen.
Beschéadigte Anschllsse tauschen.

2. System einschalten.

3. Messwerte und einstellbare Parameter prtfen und ggf.
den BMF neu einstellen.

n Insbesondere nach dem Austausch des BMF
oder der Reparatur durch den Hersteller die
korrekten Werte prifen.

6.2 Hinweise zum Betrieb

— Funktion des BMF und aller damit verbundenen Kom-
ponenten regelmaBig prifen.

— Bei Funktionsstérungen den BMF auBer Betrieb neh-
men.

— Anlage gegen unbefugte Benutzung sichern.

— Befestigung prifen und ggf. nachziehen.

14 | BALLUFF deutsch
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Magnetfeld-Sensoren

7

71 Kommunikationsparameter

In Tab. 7-1 ist die grundlegende 10-Link-Spezifikation

beschrieben.
Spezifikation 10-Link-Bezeichnung Wert
Ubertragungsrate COM2 38,4 kBaud
Minimale Zykluszeit Device MinCycleTime 2,6 ms
Frame-Spezifikation: M-Sequence Capability: Ox11
— Anzahl Bedarfsdaten Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte
— Anzahl Bedarfsdaten Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte
- ISDU — ISDU supported unterstitzt
|O-Link-Protokollversion Revision ID Ox11
Anzahl Prozessdaten vom Device zum Master ProcessDataln 10 Bit (0x4A)
Anzahl Prozessdaten vom Master zum Device ProcessDataOut 0 Bit (0x00)
Herstellerkennung Vendor ID 0x0378
Geratekennung Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)

0x080102 (BMF 235K-...)

|O-Link-Profil Profile Smart Sensor Profile

Tab. 7-1:  Device-Spezifikation BMF

Die minimale Zykluszeit (MinCycleTime) des
BMF betragt 2,6 ms.

Der Master kann bei Bedarf die Zykluszeit
erhéhen, deshalb hangt die tatsachlich verwen-
dete Zykluszeit (MasterCycleTime) vom Master
ab.

7.2 Prozessdaten

Der Sensor Ubertragt 2 Byte Prozessdaten an den O-Link- BDC1...8 (Bindre Zustandsinformation der

Master (M-Sequence Typ: TYPE_2_2). Schaltpunkte)
Process Data Byte 0 1 aktiv
7 6 5 4 3 2 1 0 0 inaktiv
£ =
5 3 Stability
© e
A 2 1 Kolbenmagnet innerhalb des Erfassungsbereichs

0 Kolbenmagnet auBerhalb des Erfassungsbereichs

Process Data Byte 1 (Magnetfeld zu schwach)
7 6 5 4 3 2 1 0
slslslslglalala]| ™
2 2 a 2 Q 2 a Q 1 Teach-In ist aktiv (manuell oder tber I0-Link)

0 Normalbetrieb (Teach-In inaktiv)

B www.balluff.com deutsch BALLUFF | 15



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Magnetfeld-Sensoren

7 10-Link (Fortsetzung)

7.3 Identifikationsdaten

Index Subindex Parameter GroBe Zugriff Datenhaltung
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 Byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 Byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 Byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 Byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 Byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 Byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 Byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 Byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X

Tab. 7-2:  Identifikationsdaten

Application Specific Tag, Function Tag und
Location Tag

Der Application Specific Tag bietet die Mdglichkeit dem
|O-Link-Device einen beliebigen, maximal 32 Byte gro3en
String zuzuweisen. Dieser kann zur anwendungsspezifi-
schen Identifikation genutzt und in den Parametermanager
Uibernommen werden. Uber Subindex 0 erfolgt der Zugriff
auf das gesamte Objekt.

7.4 Systembefehle

Beim BMF sind verschiedene Befehle implementiert, die
Uber den Parameter System Command auf Index 2,
Subindex 0 erreicht werden kénnen. Wird ein
Systembefehl an den BMF Ubermittelt, 16st der Befehl die
gewUnschte Aktion aus, sofern dies im aktuellen Applikati-
onszustand zulassig ist.

Befehl Name Beschreibung

0x01 (1) ParamUploadStart Startet Parameter-Upload.

0x02 (2) ParamUploadEnd Beendet Parameter-Upload.

0x03 (3) ParamDownloadStart Startet Parameter-Download.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Beendet Parameter-Download.

0x05 (5) ParamDownloadStore SchlieBt die Parametrierung ab und startet die Datenspeicherung.
0x06 (6) ParamBreak Abbruch der Blockparametrierung.

0x40 (64) Teach Apply Schaltpunkte speichern und tbernehmen

0x41 (65) Single Value Teach Teach-In flr den ausgewahlten Teach Channel starten
Ox4F (79) Teach Cancel Teach-In abbrechen.

0x80 (128) Device reset Initialisiert alle Geratekomponenten neu.

0x81 (129) Application Reset Neustart der Messung und Signalaufbereitung

0x82 (130) Restore factory settings Setzt alle Konfigurationen auf Werkseinstellung zurtick.

Tab. 7-3:  Systembefehle Index 2, Subindex O

16 | BALLUFF deutsch
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7.5 Parameterdaten

Index | Subindex | Parameter | GréBe | Zugriff | Datenhaltung
Schaltpunkt Parameter (siche Kapitel 7.5.1)

Ox003A (58) 0 Teach-In Channel 1 Byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 Byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDC1 4 Byte | Read/Write

0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDCA 4 Byte | Read/Write X
Ox003E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 Byte | Read/Write

0x003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 Byte | Read/Write X
0x4000 (16384) |0, 1,2 Set Point Value BDC3 4 Byte | Read/Write

0x4001 (16385) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 Byte | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 Byte | Read/Write

0x4003 (16387) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC4 4 Byte | Read/Write X
0x4004 (16388) | 0,1, 2 Set Point Value BDC5 4 Byte | Read/Write

0x4005 (16389) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC5 4 Byte | Read/Write X
0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 Byte | Read/Write

0x4007 (16391) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 Byte | Read/Write X
0x4008 (16392) |0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 Byte | Read/Write

0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 Byte | Read/Write X
Ox400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 Byte | Read/Write

0x400B (16395) | 0,1, 2,3 Switch Point Configuration BDC8 4 Byte | Read/Write X
System Parameter

0x0003 (3) 0,1, 2,3, 4, 5| Data Storage (siehe Kapitel 7.5.3) 42 Byte | Read/Write

0x000C (12) 0 Device Access Locks (siehe Kapitel 7.5.4) 2 Byte | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 ProfileCharacteristic (siehe Kapitel 7.5.5) 10 Byte | Read Only

0x000E (14) 0,1,2,3 PD Input Descriptor (siehe Kapitel 7.5.6) 9 Byte | Read Only

Tab. 7-4: Parameterdaten 10-Link-Schnittstelle

7.5.1 Schaltpunktkonfiguration

Der BMF hat 8 Schaltsignale integriert, die jeweils von zwei
Parametern (Set Point Value und Switch Point
Configuration) beschrieben werden.

Schaltpunkte kénnen nur Uber das Teach-In-Verfahren
eingelernt werden. Die Schaltpunktbreite hangt von der
eingelernten Position ab und ist Uber den Erfassungsbe-
reich nicht konstant.

Richtung

ABDCx Eingelernte Position

A A

Y Y

Switchpoint Width

Bild 7-1:  Schaltpunktbreite

[\ 4
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BDC Parameter 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 Byte | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)

BDC1: 0x003C (60) Symbolischer Wert (nicht funktional) 1)
BDC2:0x003E (62) ' 15 ['Setpoint 2 (SP2) |2 Byte | Read/Write | Wert wird nicht verwendet und ist immer 0x0000
BDC3: 0x4000 (16384) o)
BDC4: 0x4002 (16386)

BDC5: 0x4004 (16388)
( )
( )

BDC6: 0x4006 (16390
BDC7: 0x4008 (16392
BDC8: 0x400A (16394)

BDC Configuration 1 | Switchpoint Logic | 1 Byte | Read/Write | O = SchlieBer (no, default)
BDC1: 0x003D (61) 1 = Offner (nc)

BDC2: Ox003F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 Byte | Read/Write | 0 = deactivated (only BDC 2..7) 2

BDC3: 0x4001 (16385) — g i
BDOA: 0x4003 (16387) . | . . 1 = single point mode (default)
BDCS5: 0x4005 (16389) 3 | Switchpoint Width | 2 Byte | Read/Write | 1...10 (default: 5)
)
)

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

" Der Wert Setpoint SP1 wird bei einem Teach-In gesetzt und ist proportio-
nal zum Magnetfeld an der eingelernten Stelle. Der Wert kann geschrie-
ben werden, das hat aber keinen Einfuss auf den eingelernten Schalt-
punkt.

2 Der BDC 1 kann nicht deaktiviert werden.

Der BMF unterstUtzt die Single-Value-Teach-Funktion
geman dem Smart-Sensor-Profil. Fir diesen Teach-In-
Vorgang werden zwei weitere Parameter (7] Select und
Tl Result, siehe Tab. 7-5) verwendet.

Index Subindex GroBe Zugriff Werte
Teach-In Channel 0 1 Byte Read/Write 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
O0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = alle BDC
Teach-in Status 0 1 Byte Read Only 0x00 (0) = inaktiv
0x003B (59) 0x01 (1) = Teach-In of SP1 erfolgreich
0x04 (4) = BMF wartet auf Teach Apply
0x07 (7) = Fehler (Error)

Tab. 7-5:  Teach-In-Parameter

18 | BALLUFF deutsch
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10-Link (Fortsetzung)

7.5.2 Teach-in-Prozeduren

Allgemeine Hinweise

Setpoint 2 (SP2) gemaB Smart Sensor Profil wird bei
diesem Sensor nicht unterstitzt und ist immer 0x0000.
Beim Single Value Teach werden beide Teachpunkte
(TP1 und TP2) zeitgleich und mit dem gleichen Wert
eingelernt (die Statusbits werden deshalb nicht unter-
stutzt).

Voraussetzung
Der Sensor ist montiert, ausgerichtet und im 10-Link-
Betrieb.
Teach-In
1. Den Zylinder an die gewtinschte Position bewegen
2. Teach-In Channel wie folgt wahlen:
Bemerkung Index Zugriff Werte
BDC1(Standard) Ox003A (58) w 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
Alle BDC OxFF (255)
3. Teach-In starten: Systembefehl 0x41 an Sensor schi-
cken.
Bemerkung Index Zugriff Werte
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. Teach-In bestatigen: Systembefehl 0x40 an Sensor
schicken.
Bemerkung Index Zugriff Werte
Teach Apply 0x0002 (2) W 0x40 (64)
5. Uberpriifen ob Teach-In erfolgreich war: Teach-In
Status auslesen
Bemerkung Index Zugriff Werte Ergebnis
Teach-In Status = SP1 SUCCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) Teach-In erfolgreich beendet
Teach-In Status = ERROR 0x07 (7) Zurlck zu Schritt 2

Schaltpunktbreite einstellen.
Die Schaltpunktbreite jedes einzelnen Schaltpunkts kann

Uber den Parameter Switchpoint Width angepasst werden:

Standardeinstellung: 5
Schaltpunktbreite verkleinern: < 5 (Minimum = 1)
Schaltpunktbreite vergréBern: > 5 (Maximum = 10)

B www.balluff.com
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7.5.3 Datenhaltung (Data Storage)

Index Subindex | Name GréBe Zugriff | Werte
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read/Write
0x00083 (3) .
Der Parameter Data Storage wird vom
2 State Property 1 Byte | Read Only |0 | jnk-Master fir die Datenhaltungsfunk-
3 Size 4 Byte | Read Only | tion benétigt. Dieser Parameter bietet dem
4 Parameter Checksum 4Byte | Read Only Anwender keine Einstellmdglichkeit.
5 Index List 32 Byte | Read Only

Tab. 7-6:  Parameter Datenhaltung

7.5.6 Aufbau der Prozessdaten
(PD Input Descriptor)

7.5.4 Zugriffssperren (Device Access Locks)

Mit dem Standardparameter Device Access Locks (Index

0x000C (12)) ist es mdglich, bestimmte Funktionen des
|O-Link-Devices zu aktivieren oder zu deaktivieren.

Beim BMF gibt es die Mdglichkeit, die Funktion des Para-
metermanagers und des Tasters zu sperren. Dazu muss
das jeweilige Bit des 2-Byte-Werts auf 1 (gesperrt) gesetzt
werden. Um die Funktion wieder zu entsperren, wird das
Bit auf O gesetzt.

Bit 0 Parameterzugriff sperren
(nicht untersttzt)

Bit 1 Parameter-Management sperren
(unterstutzt)

Bit 2 Sperren des Tasters
(unterstitzt)

Bit 3 Lokale Anwenderschnittstelle sperren

(nicht untersttzt)

Bit 4...15 | Reserviert

Tab. 7-7: Parameterdaten sperren

7.5.5 Profile und Funktionen (ProfileCharacteristic)

Der Parameter ProfileCharacteristic (Index 0x000D (13))

gibt an, welches Profil vom |O-Link-Device unterstitzt wird.

— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x0001 (Smart Sensor Profile)

— Subindex 2 (FunctionClassID):
0x8000 (Identification Function Class)

— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (BDC Function Class)

— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8003 (Diagnosis Function Class)

— Subindex 5 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

SALLUFF deutsch

Der Parameter PD Input Descriptor beschreibt die Zusam-
mensetzung der verwendeten Prozessdaten.
Jeder Teil der Prozessdaten ist mit 3 Bytes beschrieben.

Subindex | Werte Beschreibung
0x01 Set von Boolean (BDC 1...8)
1 0x08 8 Bit Lange
0x00 0 Bit Offset
0x01 Boolean (Stability)
2 0x01 1 Bit Lange
0x08 8 Bit Offset
0x01 Boolean (Teach-In)
3 0x01 1 Bit Lange
0x09 9 Bit Offset

Tab. 7-8:  Aufbau der Prozessdaten

Uber Subindex 0 kann die komplette Prozessdatenbe-
schreibung ausgelesen werden (siehe Kapitel Prozessda-
ten auf Seite 15).
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7.6

Der BMF meldet Diagnosedaten (Events) an das steuernde

System (siehe Tab. 7-9) oder das steuernde System kann

den Status Uber die Diagnose-Parameter auslesen.

10-Link (Fortsetzung)

Diagnosedaten

7.6.1 Diagnoseparameter

Index Subindex | Parameter GroBe | Zugriff Werte

0x0024 (36) | O Device Status 1 Byte | Read Only | O = Normalzustand
2 = Warnung
4 = Fehler

0x0025 (387) | O Detailed Device 9 Byte | Read Only | Bis zu 3 aktive Ereignisse:

Status 1. Byte Eventtyp (0 = kein Event, OxE4 = War-

nung, OxF4 = Error)
2. und 3. Byte Eventcode (siehe Kap. 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 2 Byte | Read Only | Die letzten gultigen Prozessdaten (siehe Kap. 7.2)

Tab. 7-9:  Diagnoseparameter

7.6.2 Eventliste

Eventcode | Ausprdgung | Bedeutung

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEQOUT - Der Teach-In Prozess wurde nicht innerhalb von 10 Minuten abgeschlos-
sen. Es wurden keine Parameter verandert

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - Die Temperatur hat die spezifizierte maximale Tempe-
ratur Uberschritten. Die Hitzequelle muss entfernt werden.

0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - Die Versorgungsspannung hat den spezifizierten Wert unterschrit-
ten. Die Versorgungsspannung muss Uberpruft werden.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — Die Gerate-Hardware hat ein Problem. Den BMF durch eine Versor-
gungsunterbrechung neu starten. Tritt das Ereignis erneut auf, muss der BMF ausgetauscht
werden.

Tab. 7-10: Eventliste

7.7

Bei fehlerhaften Zugriffen antwortet das Geréat (Device) mit

Gerate-Fehlermeldungen

einem der aufgeflihrten Fehlercodes.

Fehlercode Fehlermeldung

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 7-11: Fehlermeldungen |O-Link-Spezifikation

B www.balluff.com
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8 Technische Daten

8.1 Erfassungsbereich/Messbereich

Reproduzierbarkeit
Teach-Bereich (max.)"

0,2 mm
-30...+30 mm

8.2 Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur

Verschmutzungsgrad

Schutzart nach IEC 60529

—25°C...+80 °C
3
P67

8.3 Elektrische Merkmale

Betriebsspannung U,

Leerlaufstrom |, unbe-

déampft BMF...-PS/NS-...)?
Bemessungsisolationsspan-

nung U,

Bemessungsbetriebsspan-

nung U, DC
Einschaltverzug t_,
Schaltfrequenz
Spannungsfall statisch

Strombelastbarkeit Schalt-

ausgang

10...30 vV DC
<10mA

75V DC

24\

<25ms
15 Hz
<15V
<100 mA

8.4 Elektrischer Anschluss

Biegeradius, feste Verle-

gung
Kabeldurchmesser
Kabellange

Leiterquerschnitt

Verbindung
ST
-S4
..PU_

Verbindungsart

Anzahl Leiter
Verpolungsschutz
Kurzschlussfestigkeit

Vertauschmaoglichkeit
geschutzt

Kabelmantelmaterial

SALLUFF deutsch

> 3 x Kabeldurchmesser

2,4 mm

siehe TypenschlUssel auf
Seite 24

0,07 mm?

M8x 1-Stecker, 4-polig
M12x1-Stecker, 4-polig
offenes Kabelende

Kabel mit/ohne Stecker
4
ja
ja
ja

PUR

8.5 Ausgang / Schnittstelle

Schnittstelle I0-Link 1.1 (BMF...-PI-...)

2 x PNP SchlieBer (BMF...-PS-...)
2 x PNP Offner BMF...-PO-...)
2 x NPN SchlieBer(BMF...-NS-...)
2 x NPN Offner (BMF...-NO-...)

SIO-Modus ja (nur BMF...-PI-...)

8.6 Anzeigen

Betriebsspannungsanzeige  ja

Funktionsanzeige ja

8.7 Mechanische Daten

Abmessungen

BMF 208... 20 x 2,9 x 3,6 mm

BMF 235... 23,5 x 6,2 x5mm
Anzugsdrehmoment

BMF 203... 0,1 Nm

BMF 235... 0,4 Nm
Gehausematerial PA12

Klemmschrauben-Material
BMF 203... Edelstahl

BMF 235... Bronze

" Abhéngig von der Zylindergrée

2 Bei BMF...-NO-... / BMF...-PO-... ist der Leerlaufstrom abhangig vom
Laststrom
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Zubehdr ist nicht im Lieferumfang enthalten und deshalb

getrennt zu bestellen.

9.1

Bild 9-1:  Bedienteilhalterung

Halterung fiir das Bedienteil

28

134

Anwendung | Bezeichnung Bestellcode
Halterung fur | BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
C-Nut

Halterung fir | BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
T-Nut

Halterung fur | BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
Kabelbinder-

befestigung

9.2 Halterung fiir Pneumatikzylinder mit

Zugstangen (nur BMF 235K-...)

Bild 9-2:  Halterung fur Pneumatikzylinder

Klemmbereich Bezeichnung Bestellcode
(Stangendurch-

messer)

5..11mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...156mm BMF 235-HW-110| BAMO1MA
14...20 mm BMF 235-HW-111| BAMO1MC

B www.balluff.com
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Sensortyp:

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = C-Nut-Sensor
235 = T-Nut-Sensor

Schnittstelle/Schaltfunktion:

Pl = 10-Link-Schnittstelle
PS = PNP-SchlieBer

PO = PNP-Offner

NS = NPN-SchlieBer

NO = NPN-Offner

Anzahl Schaltpunkte:

2 = Zwei Schaltpunkte
8 = Acht Schaltpunkte (nur BMF...-PI-...)

Elektrischer Anschluss:

PU-02 = PUR-Kabel, 2 m

S4-00,3 = PUR-Kabel, 0,3 m mit M12-Stecker, 4-polig (nur BMF...-PI-...)

S75-00,3 = PUR-Kabel, 0,3 m mit M8-Stecker, 4-polig

SALLUFF deutsch
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11.1  Typenschild

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

b /
) Bestellcode

2 Typ

3 Seriennummer

Bild 11-1: Typenschild (Beispiel)

B www.balluff.com deutsch BALLUFF | 25
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1 Notes to the user

11 Validity

This guide describes the construction, function and
installation of the BMF magnetic field sensors. It applies to
the following models (see Type code on page 24):

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ ,

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,

This guide is intended for qualified technical personnel.

Read this guide before installing and operating the
magnetic field sensors.

1.2 Symbols and conventions

Individual instructions are indicated by a preceding
triangle.

» Instruction 1

Action sequences are numbered consecutively:
1. Instruction 1
2. Instruction 2

Numbers unless otherwise indicated are decimals
(e.9. 23). Hexadecimal numbers are shown with the prefix
Ox (e.g. Ox12AB).

n Note, tip

This symbol indicates general notes.

1.3 Scope of delivery

— BMF magnetic field sensor with control element

— Angled screw driver DIN 911 Size 0.9 (BMF 203K-...)
— Cable clip for C-slot (BMF 203K-...)

— Cable clip for T-slot (BMF 235K-...)

— Condensed guide

Cables and other accessories are available on
the Internet at www.balluff.com or may be
requested via e-mail from service@balluff.de.

B www.balluff.com

1.4 Approvals and markings

U

®

For use in NFPA-79 applications only.

Adapters for field wiring are available from the
manufacturer. Refer to manufacturer’s information.

The CE Mark verifies that our products
meet the requirements of the current
EMC Directive.

The magnetic field sensor meets the requirements of the
following product standard:
— |EC 60947-2-5 (noise immunity and emission)

Emission tests:

— RF emission
EN 55011

Noise immunity tests:

— Static electricity (ESD)

EN 61000-4-2 Severity level 2
— Electromagnetic fields (RFI)

EN 61000-4-3 Severity level 2
— Electrical fast transients (burst)

EN 61000-4-4 Severity level 3

— Conducted interference induced by
high-frequency fields

EN 61000-4-6 Severity level 3

ﬂ More detailed information on the guidelines,
approvals, and standards is included in the
declaration of conformity.

1.5 Abbreviations

BDC Binary Data Channel — a switching signal
IODD 10 device description
PD Process data

english BALLUrF
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2

21 Intended use

BMF family sensors are designed to detect the position of
pistons in pneumatic and hydraulic cylinders and grippers.
Flawless function in accordance with the specifications in
the technical data is ensured only when using original
Balluff accessories. Use of any other components will void
the warranty.

Non-approved use is not permitted and will result in the
loss of warranty and liability claims against the
manufacturer.

2.2 General safety notes

Installation and startup may only be performed by
qualified personnel with basic electrical knowledge.

Qualified personnel are those who can assess assigned
tasks, recognize possible hazards and initiate appropriate
safety measures based on their professional training,
knowledge, experience and understanding of relevant
regulations.

The operator is responsible for ensuring that local safety
regulations are observed.

In particular, the operator must take steps to ensure that a
defect in the measuring system will not result in hazards to
persons or equipment.

If defects and unresolvable faults occur in the measuring
system, take it out of service and secure against
unauthorized use.

SALLUFF english

2.3 Explanation of the warnings

Always observe the warnings in these instructions and the
measures described to avoid hazards.

The warnings used here contain various signal words and
are structured as follows:

SIGNAL WORD

Type and source of the hazard
Consequences if not complied with
» Measures to avoid hazards

The individual signal words mean:

NOTICE

|dentifies a danger that could damage or destroy the
product.

/A DANGER

The general warning symbol in conjunction with the signal
word DANGER identifies a hazard which, if not avoided,
will certainly result in death or severe injury.

2.4 Disposal

» Observe the national regulations for disposal.
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3 Construction and function

BMF 203K-...
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BMF 235K-...

345 1

Fig. 3-1:  Product view

3.1 Product Description

The BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... is a magnetic field
sensor and is intended for use in pneumatic cylinders and
grippers having C-slots (BMF 208...) or T-slots

(BMF 235...). The sensor detects the field of the magnet
embedded in the piston through the actuator wall.

The sensor is delivered without any switchpoints taught in.
Within the detection area of maximum 60 mm two
switchpoints (or eight using 10-Link) can be taught and
overwritten as often as desired. When the respective
switchpoint is reached the corresponding output switches
and the position is indicated by the LEDs.

The polarization of the installed position magnets on the
moving piston part makes no difference.

1 Cylinder
2 Sensor with marking above
3 Piston magnet
4 Piston rod
5 Slot

6 Detection range

Fig. 3-2:

Construction and detection area

B www.balluff.com
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I Sensor

Il Control element

Il Connection (cable/plug M08 or M12)
1 Teach-in button

2 Active surface (underside of sensor)
3  Yellow LED

4 Orange LED

5 Green LED

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

The type of the sensor (PNP/NPN; N.O./N.C.) is set at the
factory and cannot be reprogrammed later.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

The normally open or normally closed function can be set
via 10-Link.

With 10-Link versions a total of eight switchpoints can be
taught. When the respective switching position is reached,
the corresponding position is reported to the master via
the 10-Link process data.

If no 10-Link connection is opened (SIO mode), the 10-Link
versions work just like the PNP versions BMF...-PS/PO-...

english BALLUFF
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3 Structure and function (continued)

3.2 LED display

Green Orange Yellow

LED Operating state
Color State
Green | On Power OK
Inverse |O-Link communication active
flashing
Orange | On Switchpoint 2 is active (magnet is

at the taught position)

Off Switchpoint 2 is inactive (magnet is
not at the taught position)

Yellow | On Switchpoint 1 is active (magnet is
at the taught position)

Off Switchpoint 1 is inactive (magnet is
not at the taught position)

Tab. 3-1:  LED display

ﬂ Sustained, asynchronous flashing of all LEDs
indicates a serious error. Possible causes are:
Short circuit on an output, sensor overload or
defective sensor.

8 | BALLUFF english
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4 Installation and connection
4.1 Determining the piston position with a rod 5. Mark the position of the magnet (center of the magnet).
magnet

A small, axially polarized rod magnet can be used to
determine the travel path of the cylinder magnet and
therefore the ideal sensor position.

Determining the installation position

1. Apply the rod magnet to the side wall or the groove of
the cylinder so that the magnet is attracted.

Fig. 4-5:  Marking the magnet position
6. Mount the sensor in the center between the two marks
(sensor groove).

Fig. 4-1:  Apply the magnet
2. Extend the cylinder rod completely.
= The magnet will move with it.

Fig. 4-6:  Mounting the sensor

Fig. 4-2:  Extending the cylinder rod
3. Mark the position of the magnet (center of the magnet).

Fig. 4-3:  Marking the magnet position
4. Retract the cylinder rod completely.
= The magnet will move with it.

Fig. 4-4:  Retracting the cylinder rod

B www.balluff.com english BALLUFF
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4 Installation and connection (continued)

4.2 Mounting the sensor

4.2.1 BMF 203K-... mounting

C-slot cross section

Fig. 4-7:  C-slot

1. Insert the sensor.

Variant A

Variant B

Fig. 4-8:  Two ways of installing the BMF 203K-...
2. Tighten the sensor.

—< 09

max. 0.07 Nm

Fig. 4-9:  Tightening down the sensor

10 | BALLUFF english

4.2.2 BMF 235K-... mounting

T-slot cross-section

>3.5...>6.0

<4.0

Fig. 4-10: T-slot

Fig. 4-11: Installation BMF 235K-...

Allen wrench, 2.0 mm:
max. torque 0.4 Nm
Screwdriver, 4x0.8 mm:
max. torque 0.4 Nm
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4

Installation and connection (continued)

4.3 Electrical connection Wiring diagrams for the various versions:
BMF...-PS-...
BMF...-S75 BMF...-S4
M ~JBN +
Class A C|;SSA \I \_ BK S1
: < D WH
© S2
O , BU _
5 L
. BMF...-PO-...
4
M8 M 12-4 BN
M A +
S1
Fig. 4-12: Pin assignments for connector (pin side view) <[]> WH
o :1 S2
BU o |
Pin / wire color |Signal
Pin 1/brown +24V (operating voltage UB+) BMF...-NS-...
Pin 2/white OUT2 (Switching output S2) M BN +
Pin 3/blue GND (operating voltage UB—, BK S1
reference potential) <U> ) WH 52
Pin 4/black OUT1 (Switching output S1) or J BU o -
C/Q for 10-Link
Tab. 4-1:  Pin assignment BMF...-NO-...
n The sensor features overload protection. M BK +
After the overload is eliminated, the sensor is WH S1
once again functional. <U> S 82
BU —
BMF...-PI-...
BN
\V N \E Y +
\ S1/10-Link
<H> e 52
BU _

B www.balluff.com
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5 Manually teaching switchpoints

NOTICE

Damage from pointed objects.

Operating the button with pointed objects may result in
damage.

» Do not press the button with a pointed object.

n — Only teach in switchpoints when installed.
— Ferromagnetic material in the direct vicinity of
the sensor can change the sensor’s behavior.
— To teach in the switchpoints, remove the Allen
wrench from the screw head.

SALLUFF english

5.1 Teaching in switchpoint S1

1. Pull out the piston rod up to the first desired position.

Fig. 5-1:  Extend the piston rod
2. Press and hold the button.
= The green LED begins to flash, indicating that
teach-in mode is active.

Green LED flashes

Fig. 5-2:
= After 3 seconds, the yellow LED (switchpoint S1)
will also begin to flash.

O

Fig. 5-3:
3. Release the button.
= The sensor is now ready for teaching in the first
switchpoint.

4. Press the button once more briefly.
= Switchpoint S1 is saved and the green LED is lit
constantly.
= If the piston remains unchanged in position 1, the
yellow LED also lights up now. This means output
S1 is switched on.

Green and yellow LEDs flash

Fig. 5-4:

Green and yellow LEDs on
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5 Manual teaching of the switchpoints (continued)

5.2 Teaching in switchpoint S2

1. Retract the piston rod to the desired second position.

Fig. 5-5:  Retracting the piston rod
2. Press and hold the button.
= The green LED begins to flash, indicating that
teach-in mode is active.

Fig. 5-6:  Green LED flashes
= After 3 seconds, the yellow LED (switchpoint S1)
will also begin to flash.

Fig. 5-7:

Green and yellow LEDs flash

3. Continue holding the button until the orange LED
(switchpoint S2) flashes and the yellow LED goes out
after 6 seconds.

Fig. 5-8:  Green and orange LEDs flash

4. Release the button.
= The sensor is now ready for teaching in the second
switchpoint.

5. Press the button once more briefly.
= Switchpoint S2 is saved and the green LED is lit
constantly.
= If the piston remains unchanged in position 2, the
yellow LED also lights up now. This means output
S2 is switched on.

Fig. 5-9:

Green and orange LEDs are on

B www.balluff.com

5.3 Teach-in error

When attempting to teach in a piston position that is
outside of the detection area (insufficient magnetic field
strength), the yellow and orange LED flash alternately for 3
seconds after releasing the button.

In this case, the previously taught-in value of the
corresponding switchpoint is not overwritten, but remains
unchanged.

Fig. 5-10: Piston rod outside the detection area

english BALLUrF

13



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetic Field Sensors

6

6.1 Starting up the system

A DANGER

Uncontrolled system movement

When starting up, if the sensor is part of a closed loop

system whose parameters have not yet been set, the

system may perform uncontrolled movements. This could

result in personal injury and equipment damage.

» Persons must keep away from the system’s
hazardous zones.

» Startup must be performed only by trained technical
personnel.

» Observe the safety instructions of the equipment or
system manufacturer.

1. Check connections for tightness and correct polarity.
Replace damaged connections.

Turn on the system.

3. Check measured values and adjustable parameters
and readjust the BMF if necessary.

N

ﬂ Check for the correct values, especially after
replacing the BMF or after repair by the
manufacturer.

6.2 Operating notes

— Regularly check function of the BMF and all associated
components.

— Take the BMF out of service whenever there is a
malfunction.

— Secure the system against unauthorized use.

— Check fasteners and re-tighten if needed.

14 | BALLUFF english
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7

7.1
In Tab. 7-1 the basic IO-Link specification is described.

Communication parameters

10-Link

Specification 10-Link Description Value

Transfer rate COM2 38.4 kBaud

Minimum cycle time of device MinCycleTime 2.6 ms

Frame specification: M-Sequence Capability: Ox11

— Amount of preoperate data required — M-Sequence Type Preoperate 2 bytes

— Amount of operate data required — M-Sequence Type Operate 1 byte

- ISDU — ISDU supported Supported

|O-Link protocol version Revision ID Ox11

Amount of process data from the device to the master ProcessDataln 10 bits (Ox4A)

Amount of process data from the master to the device ProcessDataOut 0 bits (0x00)

Manufacturer ID Vendor ID 0x0378

Device identification Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

|O-Link profile Profile Smart Sensor Profile

Tab. 7-1:

Device specification BMF

The minimum cycle time (MinCycleTime) of the
BMF is 2.6 ms.

If needed the master can increase the cycle
time, which is why the actual used cycle time
(MasterCycleTime) depends on the master.

7.2

The sensor transfers 2 bytes of process data to the IO-Link
Master (M-sequence type: TYPE_2_2).

Process data

Process data byte 0
7 6 5 4 3 2 1 0
& =
- =
g | =
L n

Process data byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
o] N~ © 0 <t [0} [oN] —
O O O O O O O O
&) &) &) &) Q &) &) &)
m m m m m m m m

B www.balluff.com

BDC1...8

(Binary status information for the switchpoints)

1 Active
0 Inactive

Stability

1 Piston magnet within the detection range

0 Piston magnet outside of detection range (insufficient

magnetic field)

Teach-in

1 Teach-in is active (manually or via I0-Link)

0 Normal operation (teach-in inactive)

english
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7 10-Link (continued)

7.3 Identification data

Index Subindex Parameter Size Access Data storage
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 bytes Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 bytes Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name Max. 40 bytes Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 bytes Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 bytes Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 18 bytes Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 bytes Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 bytes Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag Max. 32 bytes Read/Write X

Tab. 7-2: Identification data

Application Specific Tag, Function Tag and
Location Tag

The Application Specific Tag makes it possible to assign
the 10-Link device an arbitrary, max. 32-byte string. This
can only be used for application-specific identification and
applied in the parameter manager. The entire object is
accessed via subindex 0.

7.4 System commands

Different commands have been implemented in the BMF
which can be reached via the parameter System
Command on Index 2, Subindex O. If a system command
is transferred to the BML, the command triggers the
desired action if permitted in the current application state.

Command Name Description

0x01 (1) ParamUploadStart Starts parameter upload.

0x02 (2) ParamUploadEnd Ends parameter upload.

0x03 (3) ParamDownloadStart Starts parameter download.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Ends parameter download.

0x05 (5) ParamDownloadStore Completes the configuration and starts the data storage.
0x06 (6) ParamBreak Cancels block parameterization.

0x40 (64) Teach Apply Save and apply switchpoints.

0x41 (65) Single Value Teach Start teach-in for selected teach channel.
Ox4F (79) Teach Cancel Cancels teach-in.

0x80 (128) Device reset Re-initializes all device components.

0x81 (129) Application Reset Restart measurement and signal preparation.
0x82 (130) Restore factory settings Resets all configurations to the factory setting.

Tab. 7-3:  System commands of index 2, subindex 0

16 | BALLUFF
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7 10-Link (continued)

7.5 Parameter data

Index | Subindex | Parameter | Size | Access | Data storage
Switchpoint parameters (see section 7.5.1)
O0x003A (58) 0 Teach-In Channel 1 byte | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 byte | Read Only
0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDCA1 4 bytes | Read/Write
0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDCA 4 bytes | Read/Write X
Ox003E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 bytes | Read/Write
0x003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 bytes | Read/Write X
0x4000 (16384) | 0,1, 2 Set Point Value BDC3 4 bytes | Read/Write
0x4001 (16385) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 bytes | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 bytes | Read/Write
0x4003 (16387) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC4 4 bytes | Read/Write X
0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 bytes | Read/Write
0x4005 (16389) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC5 4 bytes | Read/Write X
0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 bytes | Read/Write
0x4007 (16391) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 bytes | Read/Write X
0x4008 (16392) |0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 bytes | Read/Write
0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 bytes | Read/Write X
Ox400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 bytes | Read/Write
0x400B (16395) | 0,1, 2,3 Switch Point Configuration BDC8 4 bytes | Read/Write X
System parameters
0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5]| (see Section 7.5.3) 42 bytes | Read/Write
0x000C (12) 0 (see Section 7.5.4) 2 bytes | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 (see Section 7.5.5) 10 bytes | Read Only
0x000E (14) 0,1,2,3 (see Section 7.5.6) 9 bytes | Read Only
Tab. 7-4:  Parameter data of I0-Link interface
7.5.1 Switchpoint configuration
The BMF has 8 integrated switching signals, each
described by two parameters (Set Point Value and
Switch Point Configuration).
Switchpoints can only be taught using the teach-in
procedure. The switchpoint width depends on the taught
position and is not constant over the detection area.
Direction
BDCx Taught position
]
\ : 1
i
\i ! A 5
[ ' S
Fig. 7-1:  Switchpoint width
B www.balluff.com english BALLUFF

17



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Magnetic Field Sensors

7 10-Link (continued)

BDC Parameter 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 bytes | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)
BDC1: 0x003C (60) Symbolic value (not functional) 1)
BDC2: Ox003E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) | 2 bytes | Read/Write | Value is not used and is always 0x0000 ().

(

BDC3: 0x4000 (16384)
BDC4: 0x4002 (16386)
BDC5: 0x4004 (16388)
BDC6: 0x4006 (16390)
BDC?7: 0x4008 (16392)
BDC8: 0x400A (16394)

BDC Configuration 1 | Switchpoint Logic | 1 byte | Read/Write | O = Normally open (NO, default)
BDC1: 0x003D (61) 1 = Normally closed (NC)

BDC2: 0x003F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 byte | Read/Write | O = deactivated (only BDC 2..7) 2

BDC3: 0x4001 (16385) — g i
BDOA: 0x4003 (16387) . | . . 1 = single point mode (default)
BDC5: 0x4005 (16389) 3 | Switchpoint Width | 2 bytes | Read/Write | 1...10 (default: 5)
)
)

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

7 The value Setpoint SP1 is set in a teach-in and is proportional to the
magnetic field at the taught location. The value can be written, but this
has no effect on the taught switchpoint.

2 The BDC 1 cannot be deactivated.

The BMF supports the Single-Value-Teach function in
accordance with the Smart Sensor profile. Two additional
parameters are used for this teach-in process (T/ Select
and T/ Result, see Tab. 7-5).

Index Subindex Size Access Values
Teach-In Channel 0 1 byte Read/Write 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = all BDC
Teach-in Status 0 1 byte Read Only 0x00 (0) = inactive
0x003B (59) 0x01 (1) = Teach In of SP1 successful
0x04 (4) = BMF waiting for Teach Apply
0xQ7 (7) = Error

Tab. 7-5:  Teach-In parameters

18 | BALLUFF english
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7 10-Link (continued)

7.5.2 Teach-in procedures

General information

— Setpoint 2 (SP2) as per Smart Sensor profile is not
supported for this sensor and is always 0x0000.

— In Single Value Teach both teach points TP1 and TP2
are taught at the same time and with the same value

(the status bits are therefore not supported).

Prerequisite

The sensor is mounted, aligned, and in 10-Link operation.

Teach-in

1. Move the cylinder to the desired position
2. Select the teach-in channel as follows:

Remarks Index Access Values
BDC1 (Standard) Ox003A (58) w 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
All BDC OXFF (255)
3. Start teach-in: Send system command 0x41 to the
sensor.
Remarks Index Access Values
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. Confirm teach-in: Send system command 0x40 to the
sensor.
Remarks Index Access Values
Teach Apply 0x0002 (2) w 0x40 (64)
5. Check whether teach-in was successful: read out the
teach-in status
Remarks Index Access Values Result
Teach-In Status = SP1 SUCCESS O0x003B (59) R 0x01 (1) Teach-in completed successfully
Teach-In Status = ERROR 0xQ07 (7) Return to step 2

Setting switchpoint width.

The switchpoint width can be adjusted for each individual

switchpoint using the Switchpoint Width parameter:

— Default setting: 5

— Reduce switchpoint width: < 5 (Minimum = 1)
— Expand switchpoint width: > 5 (Maximum = 10)

B www.balluff.com
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7 10-Link (continued)

7.5.3 Data storage

Index Subindex | Name Size Access | Values
Data Storage 1 Command 1 byte | Read/Write
0x0003 (3) o State Property 1byte | Read Only | The Data Storage parameter is needed
3 Size 4 bytes | Read Only by thg IO—Lllnk master for the data storage
function. This parameter cannot be user
4 Parameter Checksum 4 bytes | Read Only | modified.
5 Index List 32 bytes | Read Only

Tab. 7-6: Data storage parameter

7.5.4 Access locks (Device Access Locks) 7.5.6 Process data structure (PD Input Descriptor)
With the standard parameter Device Access Locks (Index The PD Input Descriptor parameter describes the
0x000C (12)) it is possible to activate or deactivate certain composition of the process data used.
functions of the I10-Link device. Every part of the process data is described by 3 bytes.
With the BMF, there is the option to lock the function of the Subind Val D ioti
parameter manager and the button. To do so, the elltelood || e lUIED CielpU
respective bit of the 2-byte value must be set to 1 (locked). 0x01 Set of Boolean (BDC 1...8)
In order to unlock the function again, the bit is set to O. 1 0x08 8-bit length
0x00 O-bit offset
Bit0 Lock parameter access Ox01 Boolean (Stability)
(not supported) 2 0x01 1-bit length
- 0x08 8-bit offset
Bit 1 Lock parameter management
(supported) 0x01 Boolean (Teach-In)
. . 3 0x01 1-bit length
Bit 2 Locking the button 0x09 9-bit offset
(supported)
Tab. 7-8: Process data structure
Bit 3 Lock local user interface
(not supported) Using subindex 0, the complete process data description
Bit 4 to 15 | Reserved can be read out (see Section Process data on page 15).

Tab. 7-7:  Locking parameter data

7.5.5 Profiles and functions (ProfileCharacteristic)

The ProfileCharacteristic (Index 0x000D (13)) parameter
indicates which profile of the IO-Link device is supported.
— Subindex 1 (DeviceProfilelD):
0x0001 (Smart Sensor Profile)
— Subindex 2 (FunctionClassID):
0x8000 (Identification Function Class)
— Subindex 3 (FunctionClassID):
0x8001 (BDC Function Class)
— Subindex 4 (FunctionClassID):
0x8003 (Diagnosis Function Class)
— Subindex 5 (FunctionClassID):
0x8004 (teach channel)

20 | BALLUFF english
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7

7.6

The BMF reports diagnostic data (events) to the controlling
system (see Tab. 7-9) or the controlling system can read
out the status using the diagnostics parameters.

10-Link (continued)

Diagnostic data

7.6.1 Diagnostic parameters
Index Subindex | Parameter Size Access Values
0x0024 (36) | O Device Status 1 byte | Read Only | 0 = Normal state
2 = Warning
4 = Error
0x0025 (37) | O Detailed Device 9 bytes | Read Only | Up to 3 active events:
Status 1st byte event type (O = No event,
OxE4 = Warning, OxF4 = Error)
2nd and 3rd byte event code (see Sec. 7.6.2)
0x0028 (40) | O Process Data Input | 2 bytes | Read Only | Most recent valid process data (see Sec. 7.2)

Tab. 7-9:  Diagnostic parameters

7.6.2 Event list

Event code | Expression | Meaning

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - The teach-in process was not finished within 10 minutes.
No parameters were changed

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVER RUN - The temperature has exceeded the specified
maximum temperature. The heat source must be removed.

0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - The supply voltage has fallen below the specified value.
The supply voltage must be checked.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — There is a problem with the device hardware. Restart the BMF by
interrupting power. If the event is repeated, the BMF must be replaced.

Tab. 7-10: Event list

7.7

Device error messages

If access is faulty, the device responds with one of the
listed error codes.

Error code Error message

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 7-11: Error messages of IO-Link specification

B www.balluff.com
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8 Technical data

8.5 Output / interface

8.1 Detection range/measuring range

Reproducibility 0.2 mm

Teach range (max.)" -30...430 mm
8.2 Ambient conditions

Ambient temperature -25°C...+80 °C
Contamination scale 3

Degree of protection as per P67
IEC 60529

8.3 Electrical characteristics

10...30 vV DC
<10mA

Operating voltage U,

No-load current | ,
undamped (BMF...-PS/
NS-...)?

Rated insulation voltage U, 75V DC

Rated operating voltage U, 24V
DC

Turn-on delay t_ <25ms
Switching frequency 15 Hz
Voltage crop, static <15V

Load capacity of switching < 100 mA
output

8.4 Electrical connection

Bending radius, fixed

routing
Cable diameter 2.4 mm
Cable length see Type code on
page 24
Wire cross-section 0.07 mm?
Connection
S5, M8x1 connector, 4-pin
oS4 M12x1 connector, 4-pin
LLPU_ open cable end
Connection type Cable with/without
connector
Number of conductors 4

Reverse polarity protection yes
Short-circuit resistance yes
Protected against miswiring yes
Cable jacket material PUR

SALLUFF english

Interface

|O-Link 1.1 (BMF...-PI-...)

2 x PNP normally open (BMF...-PS-...)

2 x PNP normally closed (BMF...-PO-...)
2 x NPN normally open (BMF...-NS-...)
2 x NPN normally closed (BMF...-NO-...)

> 3 x cable diameter

SIO mode

8.6 Displays

Power indicator

Function indicator

8.7 Mechanical data

Dimensions
BMF 2083...
BMF 235...

Tightening torque
BMF 208...
BMF 235...

Housing material

Clamping screw material
BMF 208...

BMF 235...

" Depends on cylinder size

2 For BMF...-NO-... / BMF...-PO-

load current

yes (only BMF...-PL...)

yes
yes

20 x 2.9 x 3.6 mm
23.5 x 6.2 x 5 mm

0.1 Nm
0.4 Nm
PA12

Stainless steel
Bronze

... the no-load current depends on the
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9 Accessories

Accessories are not included in the scope of delivery and
must be ordered separately.

9.1 Holder for the control element

28

134

Fig. 9-1:  Control element holder

Application | Designation Order code

Holder for BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
C-slot

Holder for BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
T-slot

Holder for BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
cable tie
fastener

9.2 Holder for pneumatic cylinder with tie rods
(only BMF 235K-...)

Fig. 9-2:  Holder for pneumatic cylinder

Clamping area Designation Order code
(rod diameter)

5...11 mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15mm BMF 235-HW-110| BAMOTMA
14...20 mm BMF 235-HW-111| BAMO1MC

B www.balluff.com
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Magnetic Field Sensors

10 B

Sensor type:

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = C-slot sensor
235 = T-slot sensor

Interface/switching function:

Pl = 10-Link interface
PS = PNP N.O.
PO = PNP N.C.
NS = NPN N.O.
NO = NPN N.C.

Number of switchpoints:

2 = Two switchpoints
8 = Eight switchpoints (only BMF...-PI-...)

Electrical connection:

PU-02 = PUR cable, 2 m

S4-00,3 = PUR cable, 0.3 m with M12 plug, 4-pin (only BMF...-PI-...)

S75-00,3 = PUR cable, 0.3 m with M8 connector, 4-pin

SALLUFF english
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11

11.1 Part label

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

e J
" Order code

2 Type

3 Serial number

Fig. 11-1: Part label (example)

B www.balluff.com english BALLUFF | 25

No. 944152-726 EN - 00.000000 - K19; subject to modification.
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BMF 203K-H-_ _-C-A -PU_ _
BMF 203K-H-_ _-C-A -S4-_ , .
BMF 203K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A -PU_ _

BMF 235K-H-_ _-C-A -S4-_ ,
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Notice d’utilisation
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1 Guide d'utilisation

11 Validité

La présente notice décrit la structure, la fonction et le
montage des capteurs magnétiques BMF. Il est valable
pour les types suivants (voir le code de type, page 24) :
- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

LLa présente notice s’adresse a un personnel qualifié. Lire

la présente notice avant d’installer et d’exploiter les
capteurs magnétiques.

1.2 Symboles et conventions utilisés

Les instructions spécifiques sont précédées d’un
triangle.

» Instruction 1

Les instructions sont numérotées et décrites selon leur
ordre :

1. Instruction 1
2. Instruction 2

Les nombres sans autre marquage sont des nombres
décimaux (p. ex. 23). Les nombres hexadécimaux sont
représentés avec le préfixe Ox (p. ex. Ox12AB).

Conseils d’utilisation
Ce symbole caractérise des conseils généraux.

1.3 Conditionnement

— Capteur magnétique BMF avec élément de commande
— Clé méle coudée DIN 911 de 0,9 (BMF 203K-...)

— Clip de cable rainure en C (BMF 203K-...)

— Clip de cable rainure en T (BMF 235K-...)

— Notice résumée

ﬂ Les cables et les accessoires supplémentaires
sont disponibles sur le site Internet
www.balluff.com ou sur demande par courriel
a service@balluff.de.

B www.balluff.com

14 Homologations et certifications

U

®

Uniquement pour utilisation avec des applications
NFPA 79.

Des adaptateurs avec possibilité de cablage sur site sont
disponibles chez le fabricant. Voir les informations du
fabricant.

Avec le symbole CE, nous certifions que
nos produits répondent aux exigences
de la directive CEM actuelle.

Le capteur magnétique satisfait aux exigences des normes
de produit suivantes :
— CEI 60947-5-2 (résistance au brouillage et émission)

Contrdles de I'émission :
— Rayonnement parasite
EN 55011
Controles de la résistance au brouillage :
— Electricité statique (ESD)

EN 61000-4-2 Degré de
séveérité 2
— Champs électromagnétiques (RF)
EN 61000-4-3 Degré de
Séverité 2
— Impulsions parasites rapides et
transitoires (Burst)
EN 61000-4-4 Degré de
séveérité 3
— Grandeurs perturbatrices véhiculées
par cable, induites par des champs
de haute fréquence
EN 61000-4-6 Degré de
sévérité 3

ﬂ Pour plus d’informations sur les directives,
homologations et certifications, se reporter a la
déclaration de conformité.

1.5 Abréviations utilisées

BDC  Binary Data Channel — Un signal de commande
IODD
DP Process Data (données de processus)

IO Device Description

francais SALLUrF
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2 R ——

21 Utilisation conforme aux prescriptions

Les capteurs de la famille BMF servent a la détection de
positions de pistons de vérins et de pinces pneumatiques
et hydrauliques. Son bon fonctionnement, conformément
aux indications figurant dans les caractéristiques
techniques, n’est garanti qu’avec les accessoires d’origine
Balluff ; I'utilisation d’autres composants entraine la nullité
de la garantie.

Toute utilisation inappropriée est interdite et entraine
I'annulation de la garantie et de la responsabilité du
fabricant.

2.2 Généralités sur la sécurité

Linstallation et la mise en service ne doivent étre
effectuées que par un personnel qualifié et ayant des
connaissances de base en électricité.

Est considéré comme qualifié le personnel qui, par sa
formation technique, ses connaissances et son
expérience, ainsi que par ses connaissances des
dispositions spécifiques régissant son travail, peut
reconnaitre les dangers potentiels et prendre les mesures
de sécurité adéquates.

Il est de la responsabilité de I'exploitant de veiller a ce
que les dispositions locales concernant la sécurité soient
respectées.

exploitant doit en particulier prendre les mesures
nécessaires pour eviter tout danger pour les personnes et
le matériel en cas de dysfonctionnement du systéme de
mesure.

En cas de dysfonctionnement et de pannes du systeme de
mesure, celui-ci doit étre mis hors service et protégé
contre toute utilisation non autorisée.

BALLUFF francais

23 Signification des avertissements
Respecter impérativement les avertissements de cette
notice et les mesures décrites pour éviter tout danger.

Les avertissements utilisés comportent différents mots-clés
et sont organisés de la maniere suivante :

MOT-CLE

Type et source de danger
Conséquences en cas de non-respect du danger
» Mesures a prendre pour éviter le danger

Signification des mots-clés en détail :

ATTENTION

Décrit un danger pouvant entrainer des dommages ou
une destruction du produit.

/A DANGER

Le symbole « Attention » accompagné du mot DANGER
caractérise un danger pouvant entrainer directement la

mort ou des blessures graves.

2.4  Elimination

» Pour I'élimination des déchets, se conformer aux
dispositions nationales.
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BMF 203K-...
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Structure et fonction

M08

BMF 235K-...
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345 1

Fig. 3-1:  Vue du produit

3.1 Description du produit

Le BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... est un capteur
magnétique et est destiné a une utilisation dans des vérins
et pinces pneumatiques avec rainures en C (BMF 203...)
ou rainures en T (BMF 235...). Le capteur reconnait le
champ des aimants intégrés dans le piston a travers la
paroi de I'actionneur.

Le capteur est livré sans points d’action appris. Il est
possible de procéder a I'apprentissage de deux points
d’action (ou huit via IO-Link), et de les écraser un nombre
quelconque de fois au sein de la zone de détection d’un
maximum de 60 mm. A I'atteinte du point d’action
respectif, la sortie correspondante est commutée et la
position est affichée au moyen de LED.

La polarisation des aimants de position intégrés sur la
partie mobile du piston n’a pas d’'importance.

Veérin

Capteur avec marquage en haut
Aimant intégré sur le piston

Tige de piston

Rainure

Zone de détection

Fig. 3-2 :  Structure et zone de détection

B www.balluff.com

(]

I Capteur

Elément de commande

Connexion (cable / connecteur MO8 ou M12)
Touche d’apprentissage

Face sensible (face inférieure du capteur)
LED jaune

LED orange

LED verte

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

Le type du capteur (PNP/NPN, NO/NF) est défini en usine
et ne peut plus étre reprogrammeé ultérieurement.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

LLa fonction de contact a fermeture (NO) ou de contact a
ouverture (NF) peut étre paramétrée via I'interface 10-Link.

Sur les versions 10-Link, il est possible de procéder a
I'apprentissage d’un total de huit points d’action.

A I'atteinte de la position de commutation respective, la
position correspondante est signalée au module Master via
les données de processus 10-Link.

Si aucune liaison IO-Link n’est établie (mode SIO), les
variantes |O-Link fonctionnent de la méme maniere que les
variantes PNP BMF...-PS/PO-...

francais BALLUFF
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3 Structure et fonction (suite)

3.2 Affichage a LED

Vert Orange Jaune

LED Etat de fonctionnement
Couleur Etat
Vert Allumée Alimentation OK
Clignotement | Communication I0-Link active
inverse
Orange | Allumée Le point d’action 2 est actif
(Paimant se trouve sur la
position apprise)
Eteinte Le point d’action 2 est inactif

("aimant ne se trouve pas sur
la position apprise)

Jaune Allumée Le point d’action 1 est actif
(Paimant se trouve sur la
position apprise)

Eteinte Le point d’action 1 est inactif
("aimant ne se trouve pas sur
la position apprise)

Tab. 3-1: Affichage a LED

ﬂ Un clignotement asynchrone permanent de
I’ensemble des LED indique une erreur grave.
Sources d’erreur possibles : court-circuit sur une
sortie, surcharge du capteur ou défaut du capteur.

8 | BALLUFF francais
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4 Montage et raccordement

4.1 Détermination de la position du piston a 'aide 5. Marquer la position de I'aimant (au centre de I’'aimant).
d’un aimant droit

Un petit aimant droit a polarisation axiale permet de
déterminer simplement la course de passage de I'aimant
du vérin et, par conséquent, la position idéale du capteur.

Détermination de la position de montage

1. |Installer I'aimant droit sur la paroi latérale ou dans la
rainure du vérin, de telle sorte que I'aimant soit attiré.

Fig. 4-5: Marquage de la position de I'aimant

6. Monter le capteur au milieu entre les deux marquages
(encoche du capteur).

Fig. 4-1: Installation de I'aimant droit

2. Sortir completement la tige du vérin.
= L’aimant se déplace avec la tige.

Fig. 4-6 : Montage du capteur

Fig. 4-2 :  Sortie de la tige du vérin
3. Marquer la position de I'aimant (au centre de I'aimant).

Fig. 4-3: Marquage de la position de I'aimant
4. Rentrer completement la tige du vérin.
= L'aimant se déplace avec la tige.

Fig. 4-4 :  Rentrée de la tige du vérin

B www.balluff.com francais BALLUFF |9
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4 Montage et raccordement (suite)
4.2 Montage du capteur

4.2.1 Montage du BMF 203K-...

Vue en coupe de la rainure en C

Fig. 4-7 :  Rainure en C

1. Introduire le capteur.

Variante A

Variante B

Fig. 4-8 : Montage BMF 203K-... en deux variantes
2. Serrer le capteur.

—< 09

max. 0.07 Nm

Fig. 4-9:  Fixer le capteur

10 | BALLUFF francais

4.2.2 Montage du BMF 235K-...

Vue en coupe de la rainureen T

>3.5...>6.0

5.0..54

<4.0

Fig.

4-10: RainureenT

Fig.

4-11: Montage du BMF 235K-...
Clé hexagonale de 2,0 mm :
couple de serrage max. 0,4 Nm
Tournevis 4x0,8 mm :

couple de serrage max. 0,4 Nm
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4 Montage et raccordement (suite)
4.3 Raccordement électrique Schémas de raccordement des différentes versions :
BMF...-PS-...
BMF...-S75 BMF...-S4 BN
Class A Class A M ! \Y_ BK ° +
. : \ 3
. : WH
© S2
O , BU —_
3
. BMF...-PO-...
4
M8 M 12-4 M BN +
7 e I
Fig. 4-12 : Affectation des broches du connecteur (vue de dessus WH
coté broches) <[]> BU - =—l S2
Broche / .
couleur de fil | Si9nal BMF.NS-..
Broche 1/ brun | +24V (tension d’emploi UB+) M BN +
Broche 2 / blanc | OUT2 (sortie de commutation S2) \?VPI: S1
Broche 3/ bleu | GND (tension d’emploi UB-, potentiel <U> ) / 5 S2
de référence) L4 gBU o,
Broche 4 / noir | OUT1 (sortie de commutation S1) ou
C/Q avec I0-Link BMF...-NO-...
Tab. 4-1 . Affectation des broches M +
BK s1
n Le capteur dispose d’une protection contre les <U> E WH S2
surcharges. S BU —_
Apres I'élimination de la surcharge, le capteur
est de nouveau en état de fonctionner.
BMF...-PI-...
BN
M |1 \E Y +
\ S1/10-Link
<H> e 52
BU _

B www.balluff.com francais BALLUFF | 11
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5 Apprentissage manuel des points d’action

ATTENTION

Endommagement par des objets pointus.

[ utilisation de la touche a I'aide d’objets pointus peut
conduire a des endommagements.

» Ne jamais actionner la touche au moyen d’un objet

pointu.

n — Ne procéder a I'apprentissage de points
d’action qu’a I'état monté.

— Un matériau ferromagnétique se trouvant dans
I’environnement immédiat du capteur peut
modifier son comportement.

— Pour I'apprentissage des points d’action, retirer
la clé hexagonale de la téte de vis.

BALLUFF francais

5.1 Apprentissage du point d’action S1

1. Extraire la tige de piston jusqu’a la premiére position
souhaitée.

Fig. 5-1: Extraire la tige de piston
2. Presser la touche et la maintenir enfoncée.
= La LED verte commence a clignoter et indique que
le mode d’apprentissage est actif.

Fig. 5-2 :
= Apres 3 secondes, la LED jaune (point d’action S1)
commence également a clignoter.

La LED verte clignote

= &

+

Fig. 5-3:
3. Relacher la touche.
= Le capteur est prét pour I'apprentissage du premier
point d’action.

4. Presser une nouvelle fois brievement la touche.
= Le point d’action S1 est enregistré et la LED verte
est allumée en continu.
= En cas de position inchangée du piston dans la
position 1, la LED jaune est également allumée,
c’est-a-dire la sortie S1 est commutée.

La LED verte et la LED jaune clignotent

Fig. 5-4 :

La LED verte et la LED jaune sont allumées
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5 Apprentissage manuel des points d’action (suite)

5.2 Apprentissage du point d’action S2

1. Introduire la tige de piston jusqu’a la deuxieme position
souhaitée.

Fig. 5-5:
2. Presser la touche et la maintenir enfoncée.
= La LED verte commence a clignoter et indique que
le mode d’apprentissage est actif.

Introduction de la tige de piston

Fig. 5-6 : La LED verte clignote
= Apres 3 secondes, la LED jaune (point d’action S1)
commence également a clignoter.

Fig. 5-7 :

3. Maintenir la touche enfoncée jusqu’a ce que la LED
orange (point d’action S2) clignote aprés 6 secondes
et que la LED jaune s’éteigne.

La LED verte et la LED jaune clignotent

Fig. 5-8:
4. Relacher la touche.
= Le capteur est prét pour I'apprentissage du
deuxieme point d’action.

5. Presser une nouvelle fois brievement la touche.
= Le point d’action S2 est enregistré et la LED verte
est allumée en continu.
= En cas de position inchangée du piston dans la
position 2, la LED orange est également allumée,
c’est-a-dire la sortie S2 est commutée.

La LED verte et la LED orange clignotent

Fig. 5-9:

La LED verte et la LED orange sont allumées

B www.balluff.com

5.3 Erreur d’apprentissage

En cas de tentative d’apprentissage d’une position de
piston située en dehors de la zone de détection (intensité
trop faible du champ magnétique), la LED jaune et la LED
orange clignotent alternativement pendant 3 secondes
apres le relachement de la touche.

LLa valeur précédemment apprise du point d’action
correspondant n’est dans ce cas pas écraseée et est
conservee.

Fig. 5-10 : Position de piston en dehors de la zone de détection

francais SALLUrF
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6 Mise en service

6.1 Mise en service du systéme

A DANGER

Mouvements incontrolés du systéme

Lors de la mise en service et lorsque le capteur fait partie

intégrante d’un systeme de régulation dont les paramétres

n’ont pas encore été réglés, des mouvements incontrélés

peuvent survenir. De tels mouvements sont susceptibles

de causer des dommages corporels et matériels.

» Les personnes doivent se tenir a I'écart de la zone
de danger de l'installation.

» La mise en service ne doit étre effectuée que par un
personnel qualifié.

» Les consignes de sécurité de l'installation ou du
fabricant doivent étre respectées.

1. Vérifier la fixation et la polarité des raccordements.
Remplacer les raccordements endommageés.

2. Mettre le systéme en marche.

3. \rifier les valeurs mesurées et les parameétres
réglables et, le cas échéant, procéder a un nouveau
réglage du BMF.

ﬂ Vérifier I'exactitude des valeurs, en particulier
apres remplacement du BMF ou réparation par
le fabricant.

6.2 Conseils d’utilisation

— Controler régulierement le fonctionnement du BMF et
de tous les composants associés.

— En cas de dysfonctionnement, mettre le BMF hors
service.

— Protéger l'installation de toute utilisation non autorisée.

— Controler la fixation, resserrer si nécessaire.

14 | BALLUFF francais
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71 Parameétres de communication

La spécification I0-Link fondamentale est décrite dans
Tab. 7-1.

Spécification Désignation 10-Link Valeur
Vitesse de transmission COM2 38,4 kbauds
Temps de cycle minimal de I'appareil MinCycleTime 2,6 ms
Spécification de la trame : M-Sequence Capability: Ox11
— Nombre de données utiles Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Octet
— Nombre de données utiles Operate — M-Sequence Type Operate 1 octet
- ISDU — ISDU supported Reconnu
Version de protocole 10-Link Revision ID Ox11
Nombre de données de processus de I'appareil au ProcessDataln 10 bits (0x4A)
maitre
Nombre de données de processus du maitre a I'appareil | ProcessDataOut 0 bit (0x00)
Identification du fabricant Vendor ID 0x0378
Identifiant de I'appareil Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)
Profil 10-Link Profile Profil Smart Sensor
Tab. 7-1: Spécifications de I'appareil BMF
n Le temps de cycle minimum (MinCycleTime) du
BMF est de 2,6 ms.
Le module Master peut si nécessaire augmenter
le temps de cycle ; par conséquent, le temps
de cycle (MasterCycleTime) effectivement utilisé
dépend du module Master.
7.2 Données de processus
Le capteur transmet 2 octets de données de processus au BDC1...8
module IO-Link Master (type de séquence M : TYPE_2_2). (informations d’état binaire des points d’action)
Octet 0 des données de processus 1 active
7 6 5 4 3 2 1 0 0 inactive
< | 2
5 3 Stability
© e
L )

Octet 1 des données de processus
7 6 5 4 3 2 0
(o] P~ © Lo <t ™ [N} —
(@] [©] (©] (@] (@] (@] ©] (@]
o la) e la) e la) a) a
m m m m m m m m

B www.balluff.com

1 Aimant de piston a I'intérieur de la zone de détection

0 Aimant de piston a I'extérieur de la zone de détection
(champ magnétique trop faible)

Teach-In

1 Lapprentissage (Teach-In) est actif (manuel ou via
|O-Link)

0 Fonctionnement normal (apprentissage inactif)

francais BALLUFF

15



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Capteurs magnétiques

7

7.3 Données d’identification

Index Subindex Parameétre Taille Acces Gestion des données
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 Octet Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 Octet Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name 40 octets max. Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 Octet Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 Octet Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number 18 octets max. Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 Octet Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 Octet Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag 32 octets max. Read/Write X

Tab. 7-2 : Données d’identification

Application Specific Tag, Function Tag et
Location Tag

Le parametre Application Specific Tag offre la possibilité
d’attribuer une chaine quelconque de 32 bits max. a
I'appareil I0-Link. Cette séquence peut étre utilisée pour
une identification spécifique a I'application et reprise dans
le gestionnaire de parametres. L’acces a I'objet entier a lieu
via le subindex 0.

7.4 Ordres systéme

Pour le BMF, différentes commandes sont implémentées et
sont accessibles via le paramétre System Command sur
Index 2, Subindex 0. Lorsgu’une commande systeme est
transmise au BMF, la commande déclenche I'action
souhaitée, dans la mesure ou celle-ci est autorisée dans
I'état actuel de I'application.

Commande Nom Description

0x01 (1) ParamUploadStart Démarre le téléchargement des parametres.

0x02 (2) ParamUploadEnd Termine le téléchargement des parameétres.

0x03 (3) ParamDownloadStart Démarre le téléchargement des parametres.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Termine le téléchargement des parameétres.

0x05 (5) ParamDownloadStore Termine le paramétrage et démarre I’enregistrement des données.
0x06 (6) ParamBreak Annule le paramétrage de blocs.

0x40 (64) Teach Apply Enregistre et valide les points d’action.

0x41 (65) Single Value Teach Démarrer I'apprentissage pour le canal sélectionné.
Ox4F (79) Teach Cancel Annuler I'apprentissage.

0x80 (128) Device reset Réinitialise tous les composants de 'appareil.

0x81 (129) Application Reset Redémarrage de la mesure et traitement du signal.
0x82 (130) Restore factory settings Rétabilit toutes les configurations au réglage usine.

Tab. 7-3: Commandes systeme Index 2, Subindex 0
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7.5 Données de paramétre

Index Subindex Parameétre Taille Acces | Gestion des
données

Parameétres de point d’action (voir chapitre 7.5.1)

Ox003A (58) 0 Teach-In Channel 1 octet | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 octet | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDCH 4 Octet | Read/Write

0x003D (61) 0,123 Switch Point Configuration BDC1 4 Octet | Read/Write X

OxO03E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 Octet | Read/Write

0x003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 Octet | Read/Write X

0x4000 (16384) | 0,1, 2 Set Point Value BDC3 4 Octet | Read/Write

0x4001 (16385) |0, 1,2,3 Switch Point Configuration BDC3 4 Octet | Read/Write X

0x4002 (16386) |0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 Octet | Read/Write

0x4003 (16387) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC4 4 Octet | Read/Write X

0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 Octet | Read/Write

0x4005 (16389) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC5 4 Octet | Read/Write X

0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 Octet | Read/Write

0x4007 (16391) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 Octet | Read/Write X

0x4008 (16392) |0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 Octet | Read/Write

0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 Octet | Read/Write X

O0x400A (16394) |0, 1,2 Set Point Value BDC8 4 Octet | Read/Write

0x400B (16395) | 0,1, 2,3 Switch Point Configuration BDC8 4 Octet | Read/Write X

Paramétres systéme

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5]| (voir chapitre 7.5.3) 42 Octet | Read/Write

0x000C (12) 0 (voir chapitre 7.5.4) 2 Octet | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 (voir chapitre 7.5.5) 10 Octet | Read Only

OxO00E (14) 0,1,2,3 (voir chapitre 7.5.6) 9 Octet | Read Only

Tab. 7-4 . Données de paramétre pour interface 10-Link

7.51

Configuration des points d’action

Le BMF dispose de 8 signaux de commutation intégrés,
qui sont chacun décrits par deux parameétres

(Set Point Value et Switch Point Configuration).

Les points d’action ne peuvent étre appris que par la
procédure d’apprentissage. La largeur de point d’action
dépend de la position apprise et n’est pas constante sur

toute la zone de détection.

Direction

BDCx Position apprise
|
A ! A

!

1

|
Y ! Y >
[ ' g

Fig. 7-1 :  Largeur des points d’action

B www.balluff.com
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BDC Parameter 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 Octet | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)

BDC1: 0x003C (60) Valeur symbolique (non fonctionnellg) 1)

BDC2: Ox003E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) 2 Octet | Read/Write | La valeur n’est pas utilisée et est toujours égale a

BDC3: 0x4000 (16384) 0x0000 (0).

BDC4: 0x4002 (16386)

BDC5: 0x4004 (16388)
( )
( )

BDC6: 0x4006 (16390
BDC7: 0x4008 (16392
BDC8: 0x400A (16394)

BDC Configuration 1 | Switchpoint Logic | 1 octet | Read/Write | O = contact a fermeture (NO, par défaut)
BDC1: 0x003D (61) 1 = contact a ouverture (NF)

BDC2: OxO03F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 octet | Read/Write | O = désactivé (uniquement BDC 2..7) 2
BDC3: 0x4001 ( P (uniq -7

16385 ; ; 3
1 = mode point unique (valeur par défaut
BDC4: 0x4003 (16387 P aue ( P )

)

BDC5: 0x4005 (16389% 3 | Switchpoint Width | 2 Octet | Read/Write | 1...10 (valeur par défaut : 5)
)
)

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

" La valeur Setpoint SP1 est définie lors d’un apprentissage et est
proportionnelle au champ magnétique sur la position apprise. La valeur
peut étre programmeée, mais cela n’a aucune influence sur le point
d’action appris.

2 Le parametre BDC 1 ne peut pas étre désactivé.

Le BMF prend en charge la fonction Single-Value
conformément au profil Smart Sensor. Deux autres
parametres (T1 Select et Tl Result, voir Tab. 7-5) sont
utilisés pour ce processus d’apprentissage.

Index Subindex Taille Acces Valeurs
Teach-In Channel 0 1 octet Read/Write 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (valeur par défaut)
0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDCS8
OxFF (255) = tous les BDC
Teach-in Status 0 1 octet Read Only 0x00 (0) = inactif
0x003B (59) 0x01 (1) = apprentissage (Teach In) de SP1 réussi
0x04 (4) = BMF attend sur Teach Apply
0x07 (7) = erreur (Error)

Tab. 7-5: Parameétres d’apprentissage
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7.5.2 Procédures d’apprentissage

Remarques générales

— Le point de consigne 2 (SP2) selon le profil Smart
Sensor n’est pas supporté avec ce capteur et est

toujours égal a 0x0000.

— Pour Single Value Teach, les deux points
d’apprentissage (TP1 et TP2) sont appris
simultanément et avec la méme valeur (les bits d’état
ne sont par conséquent pas supportés).

Condition préalable

Le capteur est monté, aligné et en mode |O-Link.

Teach-In (Apprentissage)

1. Déplacer le vérin sur la position souhaitée.
2. Sélectionner le canal d’apprentissage comme suit :

Remarque Index Acces Valeurs
BDC1 (standard) Ox003A (58) wW 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
Tous les BDC OxFF (255)
3. Démarrer I'apprentissage : envoyer la commande
systeme 0x41 au capteur.
Remarque Index Acces Valeurs
Single Value Teach 0x0002 (2) wW 0x41 (65)
4. Confirmer I'apprentissage :envoyer la commande
systeme 0x40 au capteur.
Remarque Index Acces Valeurs
Teach Apply 0x0002 (2) wW 0x40 (64)
5. Controle si 'apprentissage a réussi : lire I'état
d’apprentissage
Remarque Index Acces Valeurs Résultat
Etat de I'apprentissage = SP1 SUCCESS |  0x003B (59) R 0x01 (1) Apprentissage terminé avec
succes
Etat de I'apprentissage = ERROR 0x07 (7) Retour a I'étape 2

Régler la largeur de point d’action.

La largeur de chaque point d’action individuel peut étre
adaptée via le parametre Switchpoint Width :

— Réglage par défaut : 5

— Réduire la largeur de point d’action : < 5 (minimum = 1)

— Augmenter la largeur de point d’action : > 5

(maximum = 10)

B www.balluff.com
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7.5.3 Stockage des données (Data Storage)

Index Subindex | Nom Taille Acces | Valeurs

Data Storage 1 Command 1 octet | Read/Write

0x0003 (3) Le paramétre Data Storage est requis par
2 State Property 1 octet | Read Only | le module 10-Link Master pour la fonction
3 Size 4 Octet | Read Only d,e stockage des dqnlnle,es. C({% parametre

n’offre pas de possibilité de réglage pour

4 Parameter Checksum 4 Octet | Read Only | I'utilisateur.
5 Index List 32 Octet | Read Only

Tab. 7-6 : Parametre Stockage des données

7.5.4 Blocages d’accés (Device Access Locks) 7.5.6 Structure des données de processus

Le paramétre standard Device Access Locks (Index (PD Input Descriptor)

0x000C (12)) permet d’activer ou de désactiver certaines Le parametre PD Input Descriptor décrit la composition
fonctions de I'appareil 10-Link. des données de processus utilisées.
Dans le cas du BMF, il existe la possibilité de bloquer la Chaque partie des données de processus est décrite avec
fonction du gestionnaire de paramétres et du bouton- 3 octets.
poussoir. A cette fin, le bit respectif de la valeur sur 2 Subind val D ioti
octets doit étre mis a 1 (bloqué). Pour débloquer de ubindex | Valeurs escription
nouveau le fonctionnement, le bit est remis a 0. 0x01 Jeu de booléens (BDC 1...8)
1 0x08 Longueur 8 bits
, — N 0x00 Offset O bit
Bit 0 Bloquer I'accés au parametre - —
(non reconnu) 0x01 Booléen (Stabl]lty)
. ; X N 2 0x01 Longueur 1 bits
Bit 1 Bloquer le gestionnaire de paramétres 0x08 Offset 8 bits
(reconnu) -
, , 0x01 Booléen (Teach-In)
Bit 2 Blocage du bouton-poussoir 3 0x01 Longueur 1 bits
(reconnu) 0x09 Offset 9 bits
Bit 3 Bloquer l'interface utilisateur locale Tab. 7-8 : Structure des données de processus
(non reconnu)
Bits 4...15 | Réservés Via Subindex O, il est possible de lire la description

complete des données de processus (voir

Tab. 7-7 : Blocage des données de paramétre ” .
chapitre Données de processus page 15).

7.5.5 Profils et fonctions (ProfileCharacteristic)

Le parametre ProfileCharacteristic (Index 0x000D (13))
indique le profil supporté par I'appareil 10-Link.
— Subindex 1 (DeviceProfilelD) :
0x0001 (Smart Sensor Profile)
— Subindex 2 (FunctionClassID) :
0x8000 (Identification Function Class)
— Subindex 3 (FunctionClassID) :
0x8001 (BDC Function Class)
— Subindex 4 (FunctionClassID) :
0x8003 (Diagnosis Function Class)
— Subindex 5 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)
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7.6 Données de diagnostic

Le BMF signale les données de diagnostic (événements)
au systeme pilote (voir Tab. 7-9) ou le systeme pilote peut

lire I'état via les

parametres de diagnostic.

7.6.1 Parameétres de diagnostic

Index

Subindex | Parameétre

Taille

Acceés

Valeurs

0x0024 (36)

0 Device Status

1 octet

Read Only

0 = état normal
2 = avertissement
4 = erreur

0x0025 (37)

0 Detailed Device
Status

9 Octet

Read Only

Jusqu’a 3 événements actifs :

1e octet Type d’événement (0 = pas
d’événement, OXE4 = avertissement,

OxF4 = erreur)

2e et 3e octets Code d’événement (voir chap.
7.6.2)

0x0028 (40)

0 Process Data Input

2 Octet

Read Only

Les dernieres données de processus valables
(voir chap. 7.2)

Tab. 7-9: Parametres de diagnostic

7.6.2 Liste d’événements

Code Catégorie Signification

d’événement

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - La procédure d’apprentissage n’a pas été effectuée en I'espace de
10 minutes. Aucun parameétre n’a été modifié

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - La température a dépasse la température maximale
spécifiée. La source de chaleur doit étre éliminée.

Ox5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - La tension d’alimentation est passée sous la valeur spécifiée.
La tension d’alimentation doit étre contrdlée.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — Le matériel de I'appareil a un probleme. Redémarrer le BMF par une

interruption de I'alimentation. Si I'événement réapparait, le BMF doit étre remplacé.

Tab. 7-10 : Liste d’

événements

7.7 Messages d’erreur de I’appareil

En cas d’acceés erronés, I'appareil (Device) répond avec
I'un des codes d’erreur indiqués.

Code Message d’erreur
d’erreur

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-11 : Messages d’erreur relatifs a la spécification 10-Link

B www.balluff.com
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8 Caractéristiques techniques

8.1 Zone de détection/plage de mesure 8.5 Sortie / interface
Reproductibilité 0,2 mm Interface |O-Link 1.1 (BMF...-PI-...)
, . 2 x PNP NO (BMF...-PS-...)
Pl t -30...
(maagz(e)s apprentissage 30...+430 mm 2 x PNP NF (BMF...-PO-...)

2 x NPN NO (BMF...-NS-...)

2 x NPN NF (BMF...-NO-...)
8.2 Conditions ambiantes

Mode SIO oui (uniquement BMF...-PI-...)
Température ambiante —25°C...+80 °C
Degré d’encrassement 3 8.6  Affichages
Classe de protection selon  IP67 Témoin de mise sous oui
CEl 60529 tension
Visualisation d’état oui
8.3 Caractéristiques électriques
Tension d’emploi U, 10...30 V DC 8.7 Caractéristiques mécaniques
Courant a vide |, non <10mA Dimensions
amorti (BMF....-PS/NS-...)? BMF 203... 20 x 2,9 x 3,6 MM
Tension d’isolement 75V CC BMF 235... 235 x% 6,2 x 5mm
nominale U,
' Couple de serrage
Tension d’emploi nominale 24V BMF 203 01 Nm
U DC '
Ret 44 Fenclonch . o5 BMF 235... 0,4 Nm
<
erard atenciencnement fo, = 5 ms Matériau du boitier PA12
Fréquence de commutation 15 Hz - )
Chute de tension stai 15V Matériau des vis de serrage
ute detension statique =1, BMF 203... Acier inoxydable
t issibl rti <1 A
Courant admissible sortie <100 m BME 235, bronze

de commutation

8.4 Raccordement électrique
q 1 Dépend de la taille du vérin

2 Avec le BMF...-NO-... / BMF...-PO-..., le courant a vide dépend du

Rayon de courbure, pose = 3 x diameétre de cable courant de charge

fixe
Diameétre de cable 2,4 mm
Longueur de céble voir code de type,
page 24
Section de conducteur 0,07 mm?
Connexion
..-S75-_ Connecteur M8x1, 4 pbles
-S4 Connecteur M12x1, 4 pdles
LLPU_ Extrémité de cable non
connectée
Type de liaison Céable avec/sans connecteur

Nombre de conducteurs 4

Protection contre I'inversion oui
de polarité

Résistance aux courts- oui
circuits

Protection contre oui
I'interversion

Matériau de la gaine de PUR
céble

BALLUFF francais
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9 Accessoires

Les accessoires ne sont pas compris dans le matériel livré
et doivent étre commandés séparément.

9.1 Support pour I’élément de commande

28

134

Fig. 9-1: Support de I'élément de commande

Application | Désignation Symbolisation
commerciale

Support BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
pour rainure
enC

Support BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
pour rainure
enT

Support BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
pour fixation
de serre-
cable

9.2 Support pour vérins pneumatique avec tirants
(uniquement BMF 235K-...)

Fig. 9-2: Support pour vérins pneumatiques

Plage de serrage | Désignation Symbolisation
(diameétre de tige) commerciale

5... 11 mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15mm BMF 235-HW-110| BAMOTMA
14...20 mm BMF 235-HW-111 | BAMO1MC

B www.balluff.com francais BALLUFF | 23



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Capteurs magnétiques

10 B

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

Type de capteur :

203 = Capteur pour rainure en C
235 = Capteur pour rainure en T

Interface / fonction de commutation :
Pl = Interface 10-Link

PS = PNP a fermeture

PO = PNP a ouverture

NS = NPN a fermeture

NO = NPN a ouverture

Nombre de points d’action :

2 = Deux points d’action
8 = Huit points d’action (uniquement BMF...-PI-...)

Raccordement électrique :
PU-02 =  céble PUR, 2 m
S4-00,3 = céble PUR, 0,3 m avec connecteur M12, 4 pbles (uniquement BMF...-PI-...)
S75-00,3 = céble PUR, 0,3 m avec connecteur M8, 4 pdles

24 | BALLUFF francais



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Capteurs magnétiques

11 I —

11.1  Plaque signalétique

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

e J
I Symbolisation commerciale

2 Type

3 Numeéro de série

Fig. 11-1: Plaque signalétique (exemple)

B www.balluff.com francais BALLUFF | 25
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1 Avvertenze per l'utente
1.1

Validita
1.2 Simboli e segni utilizzati
1.3 Fornitura
1.4 Autorizzazioni e contrassegni
1.5 Abbreviazioni utilizzate

2 B —

2.1 Uso conforme

2.2 Informazioni di sicurezza
2.3 Significato delle avvertenze
24 Smaltimento

a oo O,

(o2 I« > B <> B ]

3 Struttura e funzionamento 7
3.1 Descrizione del prodotto 7

3.2 Indicatore LED 8

4 Montaggio e collegamento 9
4.1 Stabilire la posizione del pistone con un magnete a barra 9

4.2 Montare il sensore 10
4.2.1 Montare il BMF 203K-... 10

4.2.2 Montare il BMF 235K-... 10

4.3 Collegamento elettrico 11

5 Apprendimento manuale dei punti di commutazione 12
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1 Avvertenze per 'utente

1.1 Validita 1.4 Autorizzazioni e contrassegni
Queste istruzioni descrivono la struttura, la funzione e il

montaggio dei sensori di campo magnetico BMF. Vale per i

seguenti tipi (vedere Legenda codici di identificazione a u

pagina 24): ®

- BMF 203K-H-__-C-A_-PU_ _
- BMF 203K-H-__-C-A_-S4-_ ,

- BMF 203K-H-__-C-A_-S75- , Solo per I'utilizzo con applicazioni NFPA-79.

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _ Gli adattatori con la possibilita per il cablaggio di campo
- BMF 235K-H-__-C-A_-S4-_ _, sono disponibili presso il produttore. Vedere le

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_ informazioni del produttore.

Le istruzioni sono rivolte a personale qualificato. Leggere le

istruzioni prima di installare e mettere in funzione i sensori Il marchio CE & la conferma che i nostri
di campo magnetico. prodotti sono conformi ai requisiti

dell’attuale Direttiva EMC.
1.2 Simboli e segni utilizzati

Le singole istruzioni operative sono precedute da un
triangolo.

» Istruzione operativa 1

Il sensore di campo magnetico & conforme ai requisiti della
seguente norma di prodotto:
— |EC 60947-5-2 (immunita da disturbi ed emissioni)

Le sequenze operative vengono indicate con numeri:
1. Istruzione operativa 1

Controlli emissioni:
— lIrradiazione di disturbi radio

2. Istruzione operativa 2 EN 55011
| numeri senza ulteriore contrassegnatura sono numeri Controlli di immunita da disturbi radio:
decimali (ad esempio 23). | numeri esadecimali sono _ Elettricita statica (ESD)
rappresentati preceduti da Ox (ad esempio Ox12AB). EN 61000-4-2 Grado di
definizione 2
n Avvertenza, suggerimento , — Campi elettromagnetici (RFI)
Questo simbolo identifica le avvertenze generali. EN 61000-4-3 Grado di
definizione 2
1.3 Fornitura — Impulsi di disturbo transienti rapidi
—  Sensore di campo magnetico BMF con parte di (burst)
comando P 9 P EN 61000-4-4 Grado di
— Cacciavite ad angolo DIN 911 dimensione 0,9 definizione 3
(BMF 203K-...) — Grandezze dei disturbi dalla linea
— Clip per cavo scanalatura a C (BMF 203K-...) indotte da campi ad alta frequenza
— Clip per cavo scanalatura a T (BMF 235K-...) EN 61000-4-6 Grado di
— Istruzioni in breve definizione 3
n Cavi e altri accessori sono disponibili in Internet
al sito www.balluff.com o inviando una e-mail Ulteriori informazioni in merito a direttive,
allindirizzo service@balluff.de. autorizzazioni e norme sono indicate nella

dichiarazione di conformita.

1.5 Abbreviazioni utilizzate

BDC  Binary Data Channel — Un segnale di
commutazione

IODD  10-Device-Description
PD Process Data (dati di processo)

B www.balluff.com italiano BSALLUFF
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2 R ——

21 Uso conforme

| sensori della famiglia BMF vengono utilizzati per rilevare le
posizioni dei pistoni di cilindri e pinze a funzionamento
pneumatico e idraulico. Il funzionamento corretto secondo
le indicazioni fornite nei dati tecnici viene garantito soltanto
con accessori originali Balluff. Lutilizzo di altri componenti
comporta la decadenza della garanzia.

’uso improprio non € consentito e determina la
decadenza di qualsiasi garanzia o responsabilita da parte
della casa produttrice.

2.2 Informazioni di sicurezza

Linstallazione ¢ la messa in funzione devono avvenire
soltanto da parte di personale specializzato, in possesso di
nozioni fondamentali di elettrotecnica.

Per personale specializzato e addestrato si intendono
persone che, grazie alla propria formazione specialistica,
alle proprie conoscenze ed esperienze e alla propria
conoscenza delle disposizioni in materia, sono in grado di
giudicare i lavori a loro affidati, di riconoscere eventuali
pericoli e di adottare misure di sicurezza adeguate.

Il gestore ha la responsabilita di far rispettare le norme di
sicurezza vigenti localmente.

In particolare, il gestore dovra adottare provvedimenti che
evitino pericoli per persone e cose in caso di guasto del
sistema di misurazione.

In caso di difetti e guasti non eliminabili del sistema di
misurazione, questo deve essere disattivato e protetto
contro I'uso non autorizzato.

SALLUFF italiano

2.3 Significato delle avvertenze

Seguire scrupolosamente le avvertenze di sicurezza delle
presenti istruzioni e le misure descritte per evitare pericoli.

Le avvertenze di sicurezza utilizzate contengono diverse
parole di segnalazione e sono realizzate secondo lo
schema seguente:

PAROLA DI SEGNALAZIONE

Natura e fonte del pericolo

Conseguenze in caso di mancato rispetto dell’avvertenza
di pericolo
» Provvedimenti per la difesa dal pericolo

Le singole parole di segnalazione significano:

ATTENZIONE

Indica il rischio di danneggiamento o distruzione del
prodotto.

A PERICOLO

Il simbolo di pericolo generico in abbinamento alla parola
di segnalazione PERICOLO contraddistingue un pericolo

che provoca immediatamente la morte o lesioni gravi.

24 Smaltimento

» Seguire le disposizioni nazionali per lo smaltimento.
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3 Struttura e funzionamento

BMF 203K-...
| I i

3451

<1

= ©

BMF 235K-...

345 1

Fig. 3-1:  Vista del prodotto

3.1 Descrizione del prodotto

I BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... & un sensore di campo
magnetico progettato per I'impiego in cilindri e pinze a
funzionamento pneumatico con scanalature a C

(BMF 203...) o scanalature a T (BMF 235...). Il sensore
rileva il campo del magnete integrato nel pistone attraverso
la parete dell’attuatore.

Il sensore viene fornito senza punti di commutazione
appresi. All'interno del campo di rilevamento di massimo
60 mm si possono apprendere O sovrascrivere
ogniqualvolta necessario due punti di commutazione
(oppure otto tramite 10-Link). Al raggiungimento del
rispettivo punto di commutazione, I'uscita corrispondente
viene commutata e la posizione viene visualizzata dai LED.

La polarizzazione dei magneti di posizione integrati sulla
parte mobile del pistone non ha importanza.

Cilindro

Sensore con marcatura sopra
Magnete del pistone

Asta del pistone

Scanalatura

Campo di rilevamento

oA OON =

Fig. 3-2:  Struttura del campo di rilevamento

B www.balluff.com

M08

[l:l:ﬂ M12
?@D:ﬁs:@dﬁé

I Sensore
Il Parte di comando

Il Collegamento (cavo / connettore M08 o
M12)

Tasto Teach-In

Superficie attiva (lato inferiore del sensore)
LED giallo

LED arancio

LED verde

a H 0N =

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

Il tipo di sensore (PNP/NPN, contatto normalmente aperto/
contatto normalmente chiuso) viene stabilito in fabbrica e
non puod essere riprogrammato in seguito.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

LLa funzione del contatto normalmente aperto o del
contatto normalmente chiuso pud essere parametrata
tramite 1O-Link.

Nelle versioni I0-Link &€ possibile apprendere fino a otto
punti di commutazione. Al raggiungimento della rispettiva
posizione di commutazione, al Master viene segnalata la
corrispondente posizione tramite i dati di processo 10-Link.

Se non viene stabilita alcuna connessione |0-Link
(modalita SIO), le varianti |O-Link funzionano esattamente
come le varianti PNP BMF...-PS/PO-...

italiano BALLUFF
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3 Struttura e funzionamento (continua)

3.2 Indicatore LED

Verde Arancione Giallo

LED Stato di funzionamento
Colore Stato
Verde On Power OK
Lampeggio | Comunicazione 10-Link attiva
inverso
Arancione | On Il punto di commutazione 2 &

attivo (il magnete si trova nella
posizione appresa)

Off Il punto di commutazione 2 &
inattivo (il magnete non si
trova nella posizione appresa)

Giallo On Il punto di commutazione 1 &
attivo (il magnete si trova nella
posizione appresa)

Off Il punto di commutazione 1 &
inattivo (il magnete non si
trova nella posizione appresa)

Tab. 3-1:  Indicatore LED

ﬂ Un lampeggio continuo asincrono di tutti i LED
indica un errore grave. Possibili fonti di errore
sSono: cortocircuito su un’uscita, sovraccarico del
sensore o difetto del sensore.

8 | BALLUFF italiano



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensori di campo magnetico

4 Montaggio e collegamento
4.1 Stabilire la posizione del pistone con un 5. Contrassegnare la posizione del magnete (centro del
magnete a barra magnete).

Con un piccolo magnete a barra polarizzato assialmente &
possibile stabilire con facilita la sovracorsa del magnete del
cilindro e quindi la posizione ideale del sensore.

Stabilire la posizione di montaggio

1. Applicare il magnete a barra alla parete laterale o in una
scanalatura del cilindro, in modo che il magnete venga
eccitato.

Fig. 4-5:  Contrassegnare la posizione del magnete

6. Montare il sensore al centro tra i due contrassegni
(intaglio del sensore).

Fig. 4-1:  Applicare il magnete a barra

2. Estrarre completamente lo stelo del cilindro.
= Il magnete si muove assieme.

Fig. 4-6:  Montare il sensore

Fig. 4-2:  Estrarre lo stelo del cilindro

3. Contrassegnare la posizione del magnete (centro del
magnete).

Fig. 4-3:  Contrassegnare la posizione del magnete

4. Introdurre completamente lo stelo del cilindro.
= Il magnete si muove assieme.

Fig. 4-4:  Introdurre lo stelo del cilindro

B www.balluff.com italiano BSALLUFF | O



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensori di campo magnetico

4 Montaggio e collegamento (continua)

4.2 Montare il sensore 4.2.2 Montare il BMF 235K-...

Disegno in sezione scanalaturaa T
4.2.1 Montare il BMF 203K-...

. . . 5.0..54
Disegno in sezione scanalaturaa C

>3.5...>6.0

<4.0

Fig. 4-7:  Scanalaturaa C Fig. 4-10: Scanalaturaa T

1. Inserire il sensore.

Variante A

Fig. 4-11: Montaggio BMF 235K-...
Variante B — Chiave a brugola da 2,0 mm:
max. coppia di serraggio 0,4 Nm
— Cacciavite 4x0,8 mm:
max. coppia di serraggio 0,4 Nm

Fig. 4-8:  Montaggio BMF 203K-... in due varianti
2. Serrare il sensore.

—< 09

max. 0.07 Nm

Fig. 4-9:  Fissare il sensore

10 | BALLUFF italiano
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4

4.3

Montaggio e collegamento (continua)

Collegamento elettrico

BMF...-S75 BMF...-S4
Class A Class A
2,
O
. 1
3
g
M8 M12-4

Fig. 4-12: Piedinatura connettore a spina (vista in pianta lato piedini)

dei fili

Pin / colore

Segnale

Pin 1 / marrone | +24V (tensione di esercizio UB+)

Pin 2 / bianco | OUT2 (uscita di commutazione S2)

Pin 3/ blu GND (tensione di esercizio UB-,

potenziale di riferimento)

Pin 4 / nero OUT1 (uscita di commutazione S1)

oppure C/Q con IO-Link

Tab. 4-1:

Piedinatura

Il sensore dispone di una protezione contro il
sovraccarico.

Dopo I'eliminazione del sovraccarico, il sensore
€ nuovamente funzionante.

Schemi di collegamento delle diverse versioni:

BMF...-PS-...

M\|\Y_

P

BMF...-PO-...

BK

M77

U

WH o1
BU : =—l | S2

BN +
WH s
BU _
BN +

B www.

balluff.com
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BMF...-NS-...
BN
M +
BK s1
<U> ) WH s2
WA P
BMF...-NO-...
+
M BK s1
of s :
s >
BMF...-P-...
BN
M N P +
\ $1/10-Link
<H> WH__ 52
BU

SALLUrr
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Sensori di campo magnetico

5 Apprendimento manuale dei punti di commutazione

ATTENZIONE

Danneggiato causato da oggetti appuntiti.

"azionamento del tasto con oggetti appuntiti pud
causare danni.

» Non azionare il tasto con un oggetto appuntito.

n — Apprendere i punti di commutazione solo
quando installato.

— Il materiale ferromagnetico nelle immediate
vicinanze del sensore pud modificarne il
comportamento.

— Per I'apprendimento dei punti di commutazione,
rimuovere la chiave a brugola dalla testa della
vite.

SALLUFF italiano

5.1 Apprendere il punto di commutazione S1

1. Estrarre lo stelo del pistone fino alla prima posizione
desiderata.

Fig. 5-1:
2. Premere il tasto e tenerlo premuto.
= |I LED verde inizia a lampeggiare e indica che &
attiva la modalita Teach.

Estrarre lo stelo del pistone

Fig. 5-2:

il LED verde lampeggia
= Dopo 3 secondi inizia a lampeggiare anche il LED
giallo (punto di commutazione S1).

= &

+

Fig. 5-3:
3. Rilasciare il tasto.
= Il sensore € pronto per I'apprendimento del primo
punto di commutazione.

4. Ripremere brevemente il tasto.
= |l punto di commutazione S1 € memorizzato e il
LED verde si accende in modo costante.
= Se la posizione del pistone rimane invariata in
posizione 1, si accende anche il LED giallo, vale
a dire che I'uscita S1 &€ commutata.

il LED verde e il LED giallo lampeggiano

Fig. 5-4:

il LED verde e il LED giallo si accendono in modo
costante
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S5

5.2
1.

Apprendimento manuale dei punti di commutazione (continua)

Apprendere il punto di commutazione S2

Introdurre lo stelo del pistone fino alla seconda
posizione desiderata.

Fig. 5-5:

Premere il tasto e tenerlo premuto.

= Il LED verde inizia a lampeggiare e indica che &
attiva la modalita Teach.

Introdurre lo stelo del pistone

Fig. 5-6: il LED verde lampeggia
= Dopo 3 secondi inizia a lampeggiare anche il LED
giallo (punto di commutazione S1).

Fig. 5-7:
Continuare a tenere premuto il pulsante fino a quando
dopo 6 secondi il LED arancione (punto di

commutazione S2) lampeggia e il LED giallo si spegne.

il LED verde e il LED giallo lampeggiano

Fig. 5-8:

Rilasciare il tasto.

= |l sensore € pronto per I'apprendimento del
secondo punto di commutazione.

Ripremere brevemente il tasto.

= |l punto di commutazione S2 € memorizzato e il
LED verde si accende in modo costante.

= Se la posizione del pistone rimane invariata in
posizione 2, si accende anche il LED arancione,
vale a dire che I'uscita S2 &€ commutata.

il LED verde ¢ il LED arancione lampeggiano

il LED verde ¢ il LED arancione si accendono in modo
costante

Fig. 5-9:

B www.balluff.com

5.3 Errore di apprendimento

Nel tentativo di apprendere una posizione del pistone al di

fuori del campo di rilevamento (intensita del campo

magnetico troppo piccola), dopo aver rilasciato il tasto, il

LED giallo e quello arancione lampeggiano
alternativamente per 3 secondi.

In questo caso, valore precedentemente appreso del
corrispondente punto di commutazione non viene
sovrascritto e rimane in essere.

Fig. 5-10: Posizione del pistone al di fuori del campo di rilevamento

italiano
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6 Messa in funzione

6.1 Messa in funzione del sistema

A PERICOLO

Movimenti incontrollati del sistema

Durante la messa in funzione e se il sensore fa parte di un

sistema di regolazione i cui parametri non sono ancora

stati impostati, il sistema pud eseguire movimenti

incontrollati. Cid potrebbe causare pericolo per le persone

e danni materiali.

» Le persone devono stare lontane dalle aree
pericolose dell’impianto.

» Lamessa in funzione deve essere effettuata soltanto
da personale specializzato e addestrato.

» Rispettare le indicazioni di sicurezza del produttore
del’impianto o del sistema.

1. Controllare che i collegamenti siano fissati saldamente

e che la loro polarita sia corretta. Sostituire i

collegamenti danneggiati.

Attivare il sistema.

3. Controllare i valori misurati e i parametri regolabili e, se
necessario, reimpostare il BMF.

N

ﬂ In particolare dopo la sostituzione del BMF o la
riparazione da parte della casa produttrice
verificare che i valori siano corretti.

6.2 Avvertenze per il funzionamento

— Controllare periodicamente il funzionamento del BMF e
di tutti i componenti ad esso collegati.

— In caso di anomalie di funzionamento disattivare il BMF.

— Proteggere I'impianto dagli utilizzi non autorizzati.

— Controllare il fissaggio e serrare di nuovo se necessario.

14 | BALLUFF italiano
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7

71 Parametri di comunicazione

In Tab. 7-1 sono descritte le specifiche 10-Link
fondamentali.

Specifica Identificazione 10-Link Valore

Velocita di trasmissione COM2 38,4 kBaud

Tempo ciclo minimo Device MinCycleTime 2,6 ms

Specifica frame: M-Sequence Capability: Ox11

— Numero dati necessari Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 byte

— Numero dati necessari Operate — M-Sequence Type Operate 1 byte

- ISDU — ISDU supported supportato

Versione protocollo |O-Link Revision ID Ox11

Numero dati di processo da Device a Master ProcessDataln 10 Bit (0x4A)

Numero dati di processo da Master a Device ProcessDataOut 0 Bit (0x00)

Dati di identificazione del fabbricante Vendor ID 0x0378

Riferimento apparecchio Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

Profilo 10-Link Profile Smart Sensor Profile

Tab. 7-1:  Specifiche Device BMF

pari a 2,6 ms.

All'occorrenza il master puod incrementare il

tempo ciclo, pertanto il tempo ciclo

effettivamente utilizzato (MasterCycleTime)

dipende dal master.

Il tempo ciclo minimo (MinCycleTime) del BMF &

7.2 Dati di processo

Il sensore trasmette 2 byte di dati di processo all’lO-Link-

Master (M-Sequence Type: TYPE_2_2).

BDC1...8 (informazioni di stato binarie dei punti di

commutazione)

Process Data Byte 0 1 Attivo
7 6 5 4 3 2 1 0 0 Inattivo
= =
5 3 Stability
® e
2 2 1 Magnete del pistone all'interno del campo di
rilevamento
Process Data Byte 1 0 Magnete del pistone al di fuori del campo di
7 6 5 4 3 2 1 0 rilevamento (campo magnetico troppo debole)
10|38 |8|&| 8|35 T
o) o) o) ) o) a o) a) each-In
m m m m m m m m

1 Teach-In attivo (manuale o tramite 10-Link)
0 Funzionamento normale (Teach-In inattivo)

B www.balluff.com italiano BALLUFF | 15
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7 T

7.3 Dati identificazione

Indice Subindice Parametro Dimensioni Accesso Archiviazione dati
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 byte Read/Write X

Tab. 7-2:  Dati identificazione

Application Specific Tag, Function Tag e Location Tag

Application Specific Tag offre la possibilita di assegnare al
|O-Link Device una qualsiasi stringa di max. 32 byte.
Questa puo essere utilizzata per I'identificazione specifica

dell’applicazione ed essere applicata nella gestione
parametri. Per accedere all'intero oggetto si utilizza il

subindice 0.

7.4 Comandi di sistema

Con il BMF sono implementati diversi comandi che
possono essere raggiunti tramite il parametro System
Command su Indice 2, Subindice 0. Se un
comando di sistema viene trasmesso al BMF, il comando
in questione attiva I'azione desiderata se questa é

consentita nell’attuale stato dell’applicazione.

Comando Nome Descrizione

0x01 (1) ParamUploadStart Awvia upload parametri.

0x02 (2) ParamUploadEnd Termina upload parametri.

0x03 (3) ParamDownloadStart Awia download parametri.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Termina download parametri.

0x05 (5) ParamDownloadStore Conclude la parametrizzazione ed avvia la memorizzazione dati.
0x06 (6) ParamBreak Annulla la parametrizzazione del blocco.

0x40 (64) Teach Apply Salvataggio e acquisizione dei punti di commutazione.
0x41 (65) Single Value Teach Awio Teach-In per il Teach Channel selezionato.

Ox4F (79) Teach Cancel Annullamento Teach-In.

0x80 (128) Device reset Re-inizializza tutti i componenti degli apparecchi.

0x81 (129) Application Reset Riavvio della misurazione e del trattamento del segnale.
0x82 (130) Restore factory settings Resetta tutte le configurazioni alle impostazioni di fabbrica.

Tab. 7-3:  Comandi di sistema Indice 2, Subindice O
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10-Link (continua)

7.5 Dati parametrici
Indice Subindice Parametro Dimensioni | Accesso | Archiviazione
dati
Parametri punto di commutazione (vedere capitolo 7.5.1)
Ox003A (58) 0 Teach-In Channel 1 byte | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 byte | Read Only
0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDC1 4 byte | Read/Write
0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC1 4 byte | Read/Write X
OxO03E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 byte | Read/Write
0x003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 byte | Read/Write X
0x4000 (16384) |0, 1,2 Set Point Value BDC3 4 byte | Read/Write
0x4001 (16385) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 byte | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 byte | Read/Write
0x4003 (16387) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC4 4 byte | Read/Write X
0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 byte | Read/Write
0x4005 (16389) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC5 4 byte | Read/Write X
0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 byte | Read/Write
0x4007 (16391) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 byte | Read/Write X
0x4008 (16392) | 0,1, 2 Set Point Value BDC7 4 byte | Read/Write
0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 byte | Read/Write X
Ox400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 byte | Read/Write
0x400B (16395) | 0,1, 2,3 Switch Point Configuration BDC8 4 byte | Read/Write X
Parametri di sistema
0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5]| (vedere il capitolo 7.5.3) 42 byte | Read/Write
0x000C (12) 0 (vedere il capitolo 7.5.4) 2 byte | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 (vedere il capitolo 7.5.5) 10 byte | Read Only
OxO00E (14) 0,1,2,3 (vedere il capitolo 7.5.6) 9 byte | Read Only
Tab. 7-4:  Dati parametrici interfaccia |O-Link
7.5.1 Configurazione punto di commutazione
I BMF dispone di 8 segnali di commutazione integrati,
ognuno dei quali viene descritto da due parametri
(Set Point Value e Switch Point Configuration).
| punti di commutazione possono essere appresi tramite la
procedura Teach-In. Lampiezza dei punti di commutazione
dipende dalla posizione appresa e non € costante nel
campo di rilevamento.
Direzione
BDCx Posizione appresa
]
\ : 1
i
\i ! Y >
I ' s
Fig. 7-1:  Ampiezza dei punti di commutazione
B www.balluff.com italiano BALLUFF
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Parametro BDC 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 byte | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)
BDC1: 0x003C (60) Valore simbolico (non funzionale) 1)
BDC2: OxOO3E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) | 2 byte | Read/Write | Il valore non viene utilizzato ed & sempre

(
BDC3: 0x4000 (16384) 0x0000 (0).
BDC4: 0x4002 (16386)

BDC5: 0x4004 (16388)
BDC6: 0x4006 (16390)
BDC7: 0x4008 (16392)

BDC8: 0x400A (16394)

Configurazione BDC | 1 | Switchpoint Logic | 1 byte | Read/Write | O = Contatto normalmente aperto (NA, default)
BDC1: 0x003D (61) 1 = Contatto normalmente chiuso (NC)

BDC2: 0x003F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 byte | Read/Write | O = deactivated (only BDC 2..7) 2

BDC3: 0x4001 (16385) e .
BDC4: 0x4003 (16387) : : . . 1 = single point mode (default)
BDC5: 0x4005 (16389) 3 | Switchpoint Width | 2 byte | Read/Write | 1...10 (default: 5)
)
)

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

1l valore Setpoint SP1 viene impostato durante un Teach-In ed &
proporzionale al campo magnetico nella posizione appresa. Il valore pud
essere scritto, ma non ha alcun effetto sul punto di commutazione
appreso.

2 11BDC 1 non si pud disattivare.

Il BMF supporta la funzione Single-Value-Teach secondo lo
Smart-Sensor-Profil. Per questo processo di Teach-In
vengono impiegati altri due parametri (71 Select e Tl Result,
vedere Tab. 7-5).

Indice Subindice Dimensioni | Accesso Valori
Teach-In Channel 0 1 byte Read/Write | Ox00 (0) o Ox01(1) = BDC1 (default)
0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OXFF (255) = tutti i BDC
Teach-in Status 0 1 byte Read Only 0x00 (0) = inattivo
0x003B (59) 0x01 (1) = Teach-In di SP1 eseguito con successo
0x04 (4) = BMF in attesa di Teach Apply
0x07 (7) = Errore (Error)

Tab. 7-5:  Parametri Teach-In
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7.5.2 Procedure Teach-in

Avvertenze generali

— I Setpoint 2 (SP2) secondo Smart Sensor Profil non
viene supportato per questo sensore ed & sempre
0x0000.

— Con Single Value Teach vengono appresi
contemporaneamente entrambi i punti Teach (TP1 e
TP2) e con lo stesso (i bit di stato non vengono
pertanto supportati).

Premessa
Il sensore € montato, allineato e in funzionamento |O-Link.

Teach-In
1. Spostare il cilindro nella posizione desiderata
2. Selezionare il Teach-In Channel come segue:

Commento Indice Accesso Valori
BDC1(Standard) 0x003A (58) W 0x00 (0)
BDC1...BDCS8 0x01...0x08 (1...8)
Tutti i BDC OxFF (255)
3. Awio Teach-In: inviare il comando di sistema 0x41 al
sensore.
Commento Indice Accesso Valori
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. Conferma Teach-In: inviare il comando di sistema 0x40
al sensore.
Commento Indice Accesso Valori
Teach Apply 0x0002 (2) w 0x40 (64)
5. Controllo se Teach-In avvenuto con successo: leggere
lo stato Teach-In
Commento Indice Accesso Valori Risultato
Stato Teach-In = SP1 SUCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) Teach-in concluso con
SUCCESSO
Stato Teach-In = ERROR 0x07 (7) Tornare al passaggio 2

Impostare 'ampiezza dei punti di commutazione.

"ampiezza di ogni singolo punto di commutazione puo

essere adattata tramite il parametro Switchpoint Width:

— Impostazione standard: 5

— Ridurre 'ampiezza dei punti di commutazione: < 5
(minimo = 1)

— Aumentare I'ampiezza dei punti di commutazione: > 5
(massimo = 10)

B www.balluff.com
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7.5.3 Archiviazione dati (Data Storage)

Indice Subindice | Nome Dimensioni | Accesso | Valori

Data Storage 1 Command 1 byte | Read/Write

0x0003 (3) Il parametro Data Storage & richiesto
2 State Property 1 byte | Read Only | dall'lO-Link-Master per la funzione di
3 Size 4 byte | Read Only aroh|V|aZ|on’e qgtl. Questo parametro

non offre all’ utilizzatore alcuna

4 Parameter Checksum 4 byte | Read Only | possibilita di impostazione.
5 Index List 32 byte | Read Only

Tab. 7-6: Parametro Archiviazione dati

7.5.4 Blocco accessi (Device Access Locks) 7.5.6 Struttura dei dati di processo

Con il parametro standard Device Access Locks (Index (PD Input Descriptor)

0x000C (12)) & possibile attivare o disattivare determinate Il parametro PD Input Descriptor descrive la composizione
funzioni dell’lO-Link-Device. dei dati di processo utilizzati.
Con il BMF sussiste la possibilita di bloccare la funzione Ogni parte dei dati di processo viene descritta con 3 Byte.
della gestione parametri e della tastiera. A tal scopo e Subindi Valori D -
necessario impostare il rispettivo bit del valore 2 Byte su 1 ubindice | Valori escrizione
(bloccato). Per sbloccare nuovamente la funzione, 0x01 Set di booleani (BDC 1...8)
impostare il bit su 0. 1 0x08 Lunghezza 8 Bit
0x00 Offset O Bit
Bit 0 Blocca I'accesso parametri Ox01 Booleano (Stability)
(non supportato) 2 0x01 Lunghezza 1 Bit
. - . 0x08 Offset 8 Bit
Bit 1 Blocca la gestione parametri
(supportato) 0x01 Booleano (Teach-In)
, , 3 0x01 Lunghezza 1 Bit
Bit 2 Blocco della tastiera 0x09 Offset 9 Bit
(supportato)
- - - Tab. 7-8:  Struttura dei dati di processo
Bit 3 Blocca l'interfaccia utente locale
(non supportato) Mediante il subindice 0 & possibile leggere la completa
Bit 4...15 | Riservato descrizione dei dati di processo (vedere capitolo Dati di

Tab. 7-7: Blocca dati parametrici processo a pagina 15).

7.5.5 Profili e funzioni (ProfileCharacteristic)

Il parametro ProfileCharacteristic (Index 0x000D (13))
specifica quale profilo viene supportato da IO-Link-Device.
— Subindice 1 (DeviceProfilelD):
0x0001 (Smart Sensor Profile)
— Subindice 2 (FunctionClassID):
0x8000 (Identification Function Class)
— Subindice 3 (FunctionClassID):
0x8001 (BDC Function Class)
— Subindice 4 (FunctionClassID):
0x8003 (Diagnosis Function Class)
— Subindice 5 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

20 | BALLUFF italiano



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensori di campo magnetico

7

7.6 Dati di diagnosi

I BMF trasmette dati di diagnosi (Event) al sistema di
controllo (vedere Tab. 7-9) oppure il sistema di controllo
puo rilevare lo stato tramite i parametri di diagnosi.

10-Link (continua)

7.6.1 Parametri di diagnosi

Indice Subindice | Parametro Dimensioni | Accesso | Valori

0x0024 (36) | O Device Status 1 byte Read Only | O = stato normale
2 = awiso
4 = errore

0x0025 (387) | O Detailed Device 9 byte Read Only | Fino a 3 eventi attivi:

Status Tipo evento 1. Byte (O = nessun evento,

OxE4 = awviso, OxF4 = errore)
Codice evento 2. e 3. Byte (vedere cap.
7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 2 byte Read Only | Gli ultimi dati di processo validi (vedere
cap. 7.2)

Tab. 7-9:  Parametri di diagnosi

7.6.2 Lista eventi

Eventcode | Caratteristica | Significato

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - Il processo Teach-In & stato concluso entro 10 minuti. Non & stato
modificato alcun parametro

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - La temperatura ha superato la temperatura massima
specificata. La fonte di calore deve essere rimossa.

0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - La tensione di alimentazione € andata al di sotto del valore
specificato. La tensione di alimentazione deve essere controllata.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - Esiste un problema hardware del dispositivo. Riavviare il BMF con
una interruzione dell’alimentazione. Se I'evento dovesse nuovamente verificarsi, sara
necessario sostituire il BMF.

Tab. 7-10: Lista eventi

7.7

Segnali di errore apparecchi

In caso di accessi errati il dispositivo (Device) risponde con

uno dei codici di errore elencati.

Codice Messaggio di errore
errore

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-11: Messaggi di errore specifica 10-Link

B www.balluff.com
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8.1 Campo di rilevamento/campo di misurazione

Riproducibilita
Campo Teach (max.)"

0,2 mm
-30...+30 mm

8.2 Condizioni ambientali

Temperatura ambiente
Grado di contaminazione

Grado di protezione
IEC 60529

—25°C...+80 °C
3
P67

8.3 Caratteristiche elettriche

Tensione d’esercizio U,

Corrente a vuoto Io, non
attenuta (BMF...-PS/NS-...)?

Tensione d’isolamento
nominale U,

Tensione di esercizio
nominale U, DC

Ritardo di commutazione t_
Frequenza di commutazione
Caduta di tensione statica

Resistenza al carico uscita
di commutazione

10...30 vV DC
<10mA

75V DC

24\

<25ms
15 Hz
<15V
<100 mA

8.4 Collegamento elettrico

Raggio di curvatura, posa
fissa

Diametro del cavo
Lunghezza cavo

Sezione dei conduttori

Connessione
L mST5-_
...-S4-
...PU

—

Tipo di collegamento
Numero di conduttori

Protezione contro
I'inversione di polarita

Resistenza al cortocircuito

Protetto da possibilita di
scambio

Materiale guaina di
protezione cavo

SALLUFF italiano

> 3 x diametro del cavo

2,4 mm

vedere Legenda codici di
identificazione a
pagina 24

0,07 mm?

Connettore M8x1, 4-poli

Connettore M12x1, 4-poli

Estremita cavo aperta

Cavo senza/con connettore

4
si

Si
S|

PUR

8.5 Uscita / interfaccia

Interfaccia |O-Link 1.1 BMF...-PI-...)
2 x PNP contatto normalmente
aperto(BMF...-PS-...)
2 x PNP contatto normalmente chiuso
(BMF...-PO-...)
2 x NPN contatto normalmente aperto
(BMF...-NS-...)
2 x NPN contatto normalmente chiuso
(BMF...-NO-...)

Modalita SIO si (solo BMF...-PI-...)

8.6 Indicazioni

Indicazione tensione di Si

€Sercizio

indicatore di funzione Si

8.7 Dati meccanici

Dimensioni
BMF 208... 20 x 2,9 x 3,6 mm
BMF 235... 23,5 x 6,2 x5 mm
Coppia di serraggio
BMF 208... 0,1 Nm
BMF 235... 0,4 Nm
Materiale corpo PA12
Materiale viti di fissaggio
BMF 203... Acciaio inox
BMF 235... Bronzo

" Dipende dalle dimensioni del cilindro

2 Per BMF...-NO-... / BMF...-PO-... la corrente a vuoto dipende dalla
corrente di carico
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Gli accessori non sono compresi nella fornitura e quindi
devono essere ordinati separatamente.

9.1 Supporto per la parte di comando

28

134

Fig. 9-1:  Supporto parte di comando

Applicazione | Denominazione Codice
d’ordine

Supporto per BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
scanalaturaa C

Supporto per BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
scanalaturaa T

Supporto per BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
fissaggio
fermacavo

9.2 Supporto per cilindro pneumatico con tiranti
(solo BMF 235K-...)

Fig. 9-2:  Supporto per cilindro pneumatico

Zona di serraggio Denominazione | Codice
(diametro stelo) d’ordine
5..11mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...156mm BMF 235-HW-110| BAMO1MA
14...20 mm BMF 235-HW-111| BAMO1MC

B www.balluff.com

italiano

SALLUrr

23



24

BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensori di campo magnetico

10 I

Tipo di sensore:

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = Sensore per scanalatura a C
235 = Sensore per scanalaturaa T

Interfaccia/funzione di commutazione:

Pl = Interfaccia IO-Link

PS = Contatto normalmente aperto PNP
PO = Contatto normalmente chiuso PNP
NS = Contatto normalmente aperto NPN
NO = Contatto normalmente chiuso NPN

Numero punti di commutazione:

2 = Due punti di commutazione
8 = Otto punti di commutazione (solo BMF...-PI-...)

Collegamento elettrico:

PU-02 = Cavo PUR, 2m

S4-00,3 = Cavo PUR, 0,3 m con connettore M12, 4-poli (solo BMF...-PI-...)

S75-00,3 = Cavo PUR, 0,3 m con connettore M8, 4-poli

SALLUFF italiano
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11.1  Targhetta di identificazione

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

e J
" Codice d’ordine

2 Tipo

3 Numero di serie

Fig. 11-1: Targhetta di identificazione (esempio)

B www.balluff.com italiano BALLUFF | 25
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BMF 203K-H-_ _-C-A -PU_ _
BMF 203K-H-_ _-C-A -S4-_ , .
BMF 203K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A -PU_ _

BMF 235K-H-_ _-C-A -S4-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

Manual de instrucciones

espanol



www.balluff.com



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

3]

1 Indicaciones para el usuario
1.1

Validez
1.2 Simbolos y convenciones utilizados
1.3 Volumen de suministro
1.4 Homologaciones e identificaciones
1.5 Abreviaturas utilizadas

2 Seguridad

2.1 Uso debido

2.2 Generalidades sobre la seguridad
2.3 Significado de las advertencias
2.4 Eliminacion de desechos

a oo O,

o

(o2 I« > B <> B ]

3 Estructura y funcionamiento 7
3.1 Descripcion de producto 7

3.2 Indicador LED 8

4 Montaje y conexion 9
4.1 Determinar la posicion de émbolo con una barra magnética 9

4.2 Montar el sensor 10
4.2.1 Montar el BMF 203K-... 10
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1 Indicaciones para el usuario

1.1 Validez

El presente manual describe la estructura, la funcion y el

montaje de los sensores de campo magnético BMF. Es
valido para los siguientes modelos (véase el codigo de
modelo en la pagina 24):

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_
- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ ,
- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

El manual esta dirigido a personal técnico cualificado. Lea

este manual antes de instalar y utilizar los sensores de
campo magnético.

1.2 Simbolos y convenciones utilizados

Cada una de las instrucciones va precedida de un
triangulo.
» Instruccion 1

Las secuencias de instrucciones se representan
numeradas:

1. Instruccion 1
2. Instruccion 2

Numeros sin ninguna otra identificacion son numeros
decimales (p. gj. 23). Numeros hexadecimales se
presentan con Ox por delante (p. ej. Ox12AB).

ﬂ Indicacidn, consejo
Este simbolo se utiliza para indicaciones
generales.

1.3 Volumen de suministro

— Sensor de campo magnético BMF con panel de
control

— Llave Allen DIN 911, tamano 0,9 (BMF 203K-...)

— Clip de cable con ranura en C (BMF 203K-...)

— Clip de cable con ranura en T (BMF 235K-...)

— Instrucciones breves

ﬂ Cables y otros accesorios estan disponibles en

Internet en www.balluff.com o también
pueden solicitarse enviando un correo
electrénico a service@balluff.de.

B www.balluff.com
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Homologaciones e identificaciones

L

Solo para utilizacion con aplicaciones NFPA-79.

El fabricante facilita adaptadores para facilitar la
posibilidad de cableado de campo. Véase la informacion
del fabricante.

Con el marcado CE confirmamos que
nuestros productos cumplen con los

(

requerimientos de la directiva CEM

actual.

El sensor de campo magnético cumple con los

requerimientos de la siguiente norma de producto:

— |EC 60947-5-2 (inmunidad a las interferencias y
emisiones)

Pruebas de emisiones:

— Radiacion con interferencias radiofonicas
EN 55011

Pruebas de inmunidad a las interferencias:

— Electricidad estatica (ESD)
EN 61000-4-2

— Campos electromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3

— Transitorios eléctricos rapidos en
rafagas (Burst) EN 61000-4-4

— Magnitudes perturbadoras
conducidas por cable, inducidas por
campos de alta frecuencia
EN 61000-4-6

Grado de
severidad 2

Grado de
severidad 2

Grado de
severidad 3

Grado de
severidad 3

En la declaracion de conformidad figura mas

informacion sobre las directivas,
homologaciones y normas.

15

BDC
IODD

PD

Abreviaturas utilizadas

Binary Data Channel — Una sefial de conmutacion

|O-Device-Description (descripcion de dispositivo

10)
Process Data (datos de proceso)

espanol
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Sensores de campo magnético

2 Seguridad

21 Uso debido

Los sensores de la familia de sensores BMF sirven para
captar posiciones de émbolo de cilindros y manipuladores
neumaticos e hidraulicos. El funcionamiento éptimo segun
las indicaciones que figuran en los datos técnicos solo se
garantiza con accesorios originales de Balluff; el uso de
otros componentes provoca la exoneracion de
responsabilidad.

No se permite el uso indebido. Esta infraccidn provoca la
pérdida de los derechos de garantia y de exigencia de
responsabilidades ante el fabricante.

2.2 Generalidades sobre la seguridad

La instalacion y la puesta en servicio solo las debe
llevar a cabo personal técnico cualificado con
conocimientos basicos de electricidad.

Un técnico cualificado es todo aquel que, debido a su
formacion profesional, sus conocimientos y experiencia,
asi como a sus conocimientos de las disposiciones
pertinentes, puede valorar los trabajos que se le encargan,
detectar posibles peligros y adoptar medidas de seguridad
adecuadas.

El explotador es responsable de respetar las normas de
seguridad locales vigentes.

En particular, el explotador debe adoptar medidas
destinadas a evitar peligros para las personas y danos
materiales si se produce algun defecto en el sistema de
medicion.

En caso de defectos y fallos no reparables en el sistema
de medicion, este se debe poner fuera de servicio y se
debe impedir cualquier uso no autorizado.

SBALLUFF espaiiol

2.3 Significado de las advertencias

Es indispensable que tenga en cuenta las advertencias
que figuran en este manual y las medidas que se
describen para evitar peligros.

Las advertencias utilizadas contienen diferentes palabras
de sefalizacion y se estructuran segun el siguiente
esguema:

PALABRA DE SENALIZACION

Tipo y fuente de peligro
Consecuencias de ignorar el peligro
» Medidas para prevenir el peligro

Las palabras de sefalizacion significan en concreto:

ATENCION

Indica un peligro que puede dafhar o destruir el
producto.

/\ PELIGRO
El simbolo de advertencia general, en combinacion con la
palabra de sefalizacion PELIGRO, indica un peligro que
provoca directamente la muerte o lesiones graves.

2.4 Eliminaciéon de desechos

» Respete las normas nacionales sobre eliminacion de
desechos.
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Sensores de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento

BMF 203K-...
| I i

3451

<1

= ©

BMF 235K-...

345 1

Fig. 3-1:  Vista del producto

3.1 Descripcion de producto

El BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... es un sensor de campo
magnético que esta previsto para el empleo en cilindros y
manipuladores neumaticos con ranuras en C (BMF 203...)
oranuras en T (BMF 235...). El sensor detecta en este
momento el campo del iman integrado en el émbolo a
través de la pared de actuador.

El sensor se entrega sin puntos de conmutacion
programados. Dentro de la zona de captacion de 60 mm
como maximo es posible programar dos puntos de
conmutacion (u ocho mediante 10-Link) que se pueden
sobrescribir las veces que se quiera. Al alcanzar el
correspondiente punto de conmutacion, se conmuta la
correspondiente salida y se indica la posicion mediante LED.

La polaridad de los imanes de posiciéon montados en la
parte movil de émbolo da igual en este momento.

Cilindro

1
2 Sensor con marca arriba
3 Iman de émbolo

4 \astago de émbolo

5 Ranura

6 Zona de captacion

Fig. 3-2:  Estructura y zona de captacion

B www.balluff.com

M08

(]

?@D:ﬁs:@dﬁé
:@M@D:ﬂ M12

I Sensor
Il Panel de control

Il Conexion (cable/conector macho M08 o
M12)

Detector de aprendizaje

Superficie activa (parte inferior de sensor)
LED amarillo

LED naranja

LED verde

a H 0N =

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

El tipo del sensor (PNP/NPN, contacto de cierre/contacto
de apertura) se define de fabrica y no es posible cambiar
Su programacion posteriormente.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

LLa funcién de contacto de cierre o contacto de apertura
puede programarse mediante 10-Link.

En caso de las versiones |O-Link es posible programar
hasta ocho puntos de conmutacion en total. Al alcanzar la
correspondiente posicion de conmutacion, se comunica al
maestro la posicion mediante los datos de proceso
|O-Link.

Si no se establece ninguna conexion |O-Link (modo SIO),
entonces las variantes 10-Link funcionan igual que las
variantes PNP BMF...-PS/PO-...

espanol BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

3 Estructura y funcionamiento (continuacion)

3.2 Indicador LED

Verde Naranja Amarillo

LED Estado de servicio

Color Estado

Verde Encendido | Potencia conforme

Parpadeo | Comunicacion 10-Link activa
invertido

Naranja | Encendido | El punto de conmutacion 2 esta
activo (el iman se encuentra en la
posicion programada)

Apagado | El punto de conmutacion 2 esta
inactivo (el iman no se encuentra
en la posicion programada)

Amarillo | Encendido | El punto de conmutacion 1 esta
activo (el iman se encuentra en la
posicidn programada)

Apagado | El punto de conmutacion 1 esta
inactivo (el iman no se encuentra
en la posicion programada)

Tab. 3-1:  Indicador LED

ﬂ Si todos los LED parpadean de forma asincrona y
constante, indican un error grave. Posibles
fuentes de error son: cortocircuito en una salida,
sobrecarga del sensor o defecto del sensor.

8 | BALLUFF espaiiol



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

4 Montaje y conexidon

4.1 Determinar la posicion de émbolo con una 5. Marcar la posicion del iman (centro del iman).
barra magnética

Una pequena barra magnética de polaridad axial permite
determinar de forma muy sencilla el recorrido de pasada
del iman cilindrico y por tanto, la posicion ideal del sensor.

Determinar la posicion de montaje

1. Colocar la barra magnética en la pared lateral o en la
ranura del cilindro de tal modo que se atraiga el iman.

Fig. 4-5:  Marcar la posicion de iman
6. Montar el sensor en el centro entre las dos marcas
(muesca del sensor).

Fig. 4-1:  Colocar la barra magnética

2. Desplegar la barra cilindrica por completo.
= Eliman se mueve al mismo tiempo.

Fig. 4-6:  Montar el sensor

Fig. 4-2:  Desplegar la barra cilindrica
3. Marcar la posicion del iman (centro del iman).

Fig. 4-3:  Marcar la posicion de iman
4. Replegar la barra cilindrica por completo.
= Eliman se mueve al mismo tiempo.

Fig. 4-4:  Replegar la barra cilindrica

B www.balluff.com espanol BALLUFF |9



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

4.2 Montar el sensor 4.2.2 Montar el BMF 235K-...

Corte transversal de laranuraen T
4.21 Montar el BMF 203K-...

5.0...5.4
Corte transversal de la ranuraen C

>3.5...>6.0

<4.0

Fig. 4-7.  Ranuraen C Fig. 4-10: Ranuraen T

1. Insertar el sensor.

Variante A

Fig. 4-11: Montaje del BMF 235K-...
Variante B — Llave Allen 2,0 mm:
Méax. par de apriete 0,4 Nm
— Destornillador 4x0,8 mm:
Méx. par de apriete 0,4 Nm

Fig. 4-8:  Montaje BMF 203K-... en dos variantes
2. Apretar el sensor.

—< 09

max. 0.07 Nm

Fig. 4-9:  Fijar el sensor

10 | BALLUFF espaiiol



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

4 Montaje y conexion (continuacion)

4.3 Conexion eléctrica

BMF...-S75 BMF...-S4
Class A Class A
2,
O
. 1
3
g
M8 M12-4

Fig. 4-12: Asignacion de terminales del conector (vista en planta
sobre el lado de la clavija)

Esquemas de conexiones de los diferentes valores:

BMF...-PS-...

M\|\Y_

P

BMF...-PO-...

BN +
WH s
BU _
BN +

BK

M77

U

WH o1
BU : =—l | S2

Pin / Color del Senal BMF.. -NS-. .
conductor
Pin1/marrén | +24V (tension de servicio UB+) M BN +
Pin 2/ blanco | OUT2 (salida de conmutacion S2) \E/’V’; S1
Pin 3/ azul GND (tension de servicio UB-, <U> ) s S2
potencial de referencia) L4 B0 o
Pin 4 / negro OUT1 (salida de conmutacion S1) o
C/Q en 10-Link BMF...-NO-...
Tab. 4-1:  Asignacion de pines M +
BK S1
n El sensor dispone de proteccion contra <U> E WH S2
sobrecarga. S BU —_
Una vez eliminada la sobrecarga, el sensor
vuelve a estar plenamente operativo.
BMF...-PI-...
\V N \_ o +
\ K $1/10-Link
<H> P 52
BU

B www.balluff.com
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Sensores de campo magnético

5 Programacion manual de los puntos de conmutacion

ATENCION

Dafos provocados por objetos puntiagudos.

El manejo de la tecla con objetos puntiagudos puede
provocar danos.

» No pulsar la tecla con un objeto puntiagudo.

n — Programar los puntos de conmutacion solo en
estado montado.
— Material ferromagnético en el entorno directo
del sensor puede modificar su comportamiento.
— Para programar los puntos de conmutacion es
necesario retirar la llave Allen de la cabeza del
tornillo.

SBALLUFF espaiiol

5.1 Programar el punto de conmutacion S1

1. Extraer el vastago de émbolo hasta la primera posicion
deseada.

Fig. 5-1:  Extraer el vastago de émbolo

2. Accionar y mantener accionada la tecla.

= EI LED verde comienza a parpadear e indica que el
modo de aprendizaje esta activo.

Fig. 5-2:
= Al cabo de 3 segundos también comienza a
parpadear el LED amarillo (punto de conmutacion

El LED verde parpadea

31).
( [
Fig. 5-3:  EILED verde y el LED amarillo parpadean

3. Soltar la tecla.

= El sensor esta preparado para la programacion del
primer punto de conmutacion.

4. \olver a pulsar la tecla brevemente.

= El punto de conmutacion S1 esta guardado vy el
LED verde se ilumina permanentemente.

= Sin cambiar la posicidon de émbolo en la posicion 1
se ilumina también el LED amarillo lo que significa
que la salida S1 esta conmutada.

Fig. 5-4:

El LED verde y el LED amarillo se iluminan



BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores de campo magnético

5 Programacion manual de los puntos de conmutacion (continuacion)

5.2 Programar el punto de conmutacion S2

1. Introducir el vastago de émbolo hasta la segunda
posicién deseada.

Fig. 5-5:
2. Accionar y mantener accionada la tecla.
= EI LED verde comienza a parpadear € indica que el
modo de aprendizaje esta activo.

Introducir el vastago de émbolo

Fig. 5-6:  EI LED verde parpadea

= Al cabo de 3 segundos también comienza a
parpadear el LED amarillo (punto de conmutacion
S1).

Fig. 5-7:

ElI LED verde y el LED amarillo parpadean

3. Mantener pulsada la tecla hasta que al cabo de
6 segundos comience a parpadear el LED naranja

(punto de conmutacion S2) y el LED amarillo se apaga.

Fig. 5-8:
4. Soltar la tecla.
= El sensor esta preparado para la programacion del
segundo punto de conmutacion.

5. Volver a pulsar la tecla brevemente.
= El punto de conmutacion S2 esta guardado vy el
LED verde se ilumina permanentemente.
= Sin cambiar la posicion de émbolo en la posicion 2
se ilumina también el LED naranja lo que significa
que la salida S2 esta conmutada.

ElI' LED verde y el LED naranja parpadean

Fig. 5-9:

EI'LED verde y el LED naranja se iluminan

B www.balluff.com

5.3 Error de programacion

Al intentar programa una posicion de émbolo que se
encuentra fuera de la zona de captacion (intensidad
insuficiente del campo magnético), el LED amarillo y el
LED naranja parpadean alternativamente durante

3 segundos después de soltar la tecla.

El valor programado previamente del correspondiente
punto de conmutacion en este caso no se sobrescribe y
se mantiene.

Fig. 5-10: Posicion de émbolo fuera de la zona de captacion

espanol BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

6 Puesta en servicio

6.1 Puesta en servicio del sistema

A PELIGRO

Movimientos incontrolados del sistema

El sistema puede realizar movimientos incontrolados

durante la puesta en servicio, asi como si el sensor forma

parte de un sistema de regulacion cuyos parametros

todavia no se han configurado. Con ello se puede poner

en peligro a las personas y causar danos materiales.

» Las personas se deben mantener alejadas de las
zonas de peligro de la instalacion.

» Puesta en servicio solo por personal técnico
cualificado.

» Tenga en cuenta las indicaciones de seguridad del
fabricante de la instalacion o sistema.

1. Compruebe que las conexiones estén asentadas

firmemente y tengan la polaridad correcta. Sustituir las

conexiones dahadas.

Conecte el sistema.

3. Compruebe los valores de medicion y los parametros
ajustables y, en caso necesario, reajuste el BMF.

N

ﬂ Sobre todo después de la sustitucion del BMF
o de su reparacion por parte del fabricante,
comprobar los valores correctos.

6.2 Indicaciones sobre el servicio

— Compruebe periddicamente el funcionamiento del BMF
y de todos los componentes relacionados.

— Si se producen fallos de funcionamiento, poner fuera
de servicio el BMF.

— Asegure la instalacion contra cualquier uso no
autorizado.

— Comprobar la fijacién y reapretar en caso necesario.

14 | BALLUFF espaiiol
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7

74

La Tab. 7-1 describe la especificacion fundamental de
|O-Link.

Parametros de comunicacion

10-Link

Especificacion Denominacién de 10-Link Valor
Tasa de transferencia COM2 38,4 kbaudios
Tiempo de ciclo minimo del dispositivo MinCycleTime 2,6 ms
Especificacion de la trama: M-Sequence Capability: Ox11
— Numero de datos de requerimiento previos al — M-Sequence Type Preoperate 2 bytes
funcionamiento
— Numero de datos de requerimiento para — M-Sequence Type Operate 1 byte
funcionamiento
- IShU - 1SDU supported Compatible
Versién de protocolo de 10-Link Revision ID Ox11
Numero de datos de proceso del dispositivo al maestro | ProcessDataln 10 bits (0x4A)
Numero de datos de proceso del maestro al dispositivo | ProcessDataOut 0 bits (0x00)
Identificacion de fabricante Vendor ID 0x0378
Identificacion del aparato Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)
Perfil IO-Link Profile Perfiles Smart Sensor
Tab. 7-1:  Especificacion de dispositivo BMF

El tiempo de ciclo minimo (MinCycleTime) del
BMF tiene un valor de 2,6 ms.

En caso necesario, el maestro puede
incrementar el tiempo de ciclo por lo que el
tiempo de ciclo realmente utilizado
(MasterCycleTime) depende del maestro.

7.2

El sensor transmite 2 bytes de datos de proceso al
maestro |0-Link (M-Sequence tipo: TYPE_2_2).

Datos de proceso

Process data byte 0

7 6 5 4 3 2

Teach-In | =
Stability | ©

Process data byte 1

7 6 5 4 3 2 1 0
Q N~ © LQ ~ [<2] [aV —
O Q O O O O Q O
o) o) o) a o) a o) o)
s} m M m M m M s}

B www.balluff.com

BDC1...8 (informacion de estado binaria de los

puntos de conmutacion)

1 Activo
0 Inactivo

Stability

1 Iman de émbolo dentro de la zona de captacion

0 Iman de émbolo fuera de la zona de captacion
(campo magnético demasiado débil)

Teach-In

1 El aprendizaje esta activo (manual o mediante 10-Link)

0 Servicio normal (aprendizaje inactivo)

espanol BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores de campo magnético

7 10-Link (continuacion)

7.3 Datos de identificacion

indice Subindice Parametro Tamano Acceso Mantenimiento de
datos

0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 bytes Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 bytes Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name Max. 40 bytes Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 bytes Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 bytes Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number Max. 18 bytes Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 bytes Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 bytes Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag Méx. 32 bytes Read/Write X

Tab. 7-2:  Datos de identificacion

Application Specific Tag, Function Tag y Location Tag

El parametro Application Specific Tag permite asignar al
dispositivo IO-Link una cadena discrecional de 32 bytes de
tamano como maximo. Esta se puede utilizar para una
identificacion especifica de la aplicacion y se puede
adoptar en el gestor de parametros. Mediante el

subindice O se accede al objeto completo.

7.4 Comandos del sistema

En el BMF se han implementado distintos comandos a los
que puede accederse a través del parametro System
Command en indice 2, subindice 0. Si se transfiere un
comando del sistema al BMF, el comando activa la accion
deseada siempre que esté permitida en el estado actual
de la aplicacion.

Comando Nombre Descripcion

0x01 (1) ParamUploadStart Iniciar la carga de parametros.

0x02 (2) ParamUploadEnd Finalizar la carga de parametros.

0x03 (3) ParamDownloadStart Iniciar la descarga de parametros.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Finalizar la descarga de parametros.

0x05 (5) ParamDownloadStore Finalizar la parametrizacion e iniciar el ailmacenamiento de datos.
0x06 (6) ParamBreak Cancelacion de la parametrizacion de bloques.

0x40 (64) Teach Apply Guardar y adoptar los puntos de conmutacion.

0x41 (65) Single Value Teach Iniciar el aprendizaje para el canal de aprendizaje seleccionado.
Ox4F (79) Teach Cancel Cancelar el aprendizaje.

0x80 (128) Device reset Volver a inicializar todos los componentes del aparato.

0x81 (129) Application Reset Rearranque de la medicion y preparacion de sefiales.

0x82 (130) Restore factory settings Restablecer todas las configuraciones a los ajustes de fabrica.

Tab. 7-3:  Comandos del sistema indice 2, subindice 0

16 | BALLUFF espaiiol
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Sensores de campo magnético

7 10-Link (continuacion)

7.5 Datos de parametros

indice Subindice Parametro Tamano Acceso | Mantenimiento
de datos

Parametros del punto de conmutacion (véase el capitulo 7.5.1)

Ox003A (58) 0 Teach-In Channel 1 byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDCH 4 bytes | Read/Write

0x003D (61) 0,12, 3 Switch Point Configuration BDC1 4 bytes | Read/Write X

OxO08E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 bytes | Read/Write

Ox003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 bytes | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1,2 Set Point Value BDC3 4 bytes | Read/Write

0x4001 (16385) | 0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 bytes | Read/Write X

0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 bytes | Read/Write

0x4003 (16387) [ 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC4 4 bytes | Read/Write X

0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 bytes | Read/Write

0x4005 (16389) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC5 4 bytes | Read/Write X

0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 bytes | Read/Write

0x4007 (16391) [ 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 bytes | Read/Write X

0x4008 (16392) |0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 bytes | Read/Write

0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 bytes | Read/Write X

Ox400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 bytes | Read/Write

0x400B (16395) | 0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC8 4 bytes | Read/Write X

Parametros del sistema

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5| (véase el capitulo 7.5.3) 42 bytes | Read/Write

0x000C (12) 0 (véase el capitulo 7.5.4) 2 bytes | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 (véase el capitulo 7.5.5) 10 bytes | Read Only

OxO00E (14) 0,1,2,3 (véase el capitulo 7.5.6) 9 bytes | Read Only

Tab. 7-4: Datos de parametros de la interfaz 10-Link

7.5.1 Configuracién de punto de conmutacion

El BMF dispone de 8 sefiales de conmutacion integradas
que se describen cada una con dos parametros

(Set Point Value y Switch Point Configuration).

Los puntos de conmutacion solo pueden programarse con
el procedimiento de aprendizaje. La anchura de punto de
conmutacion depende de la posicion programada y no es
constante en toda la zona de captacion.

Sentido

BDCx Posicion programada
1

A A

\i Y

Switchpoint Width

Fig. 7-1: Anchura de punto de conmutacion

. 7

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores de campo magnético

7 10-Link (continuacion)

Parametros BDC 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 bytes | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)

BDC1: 0x003C (60) Valor simbdlico (no functional) 1)

BDC2: Ox003E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) | 2 bytes | Read/Write | El valor no se utiliza y siempre es 0x0000 (0).

BDC3: 0x4000 (16384)

BDC4: 0x4002 (16386)

BDC5: 0x4004 (16388)
( )
( )

BDC6: 0x4006 (16390
BDC7: 0x4008 (16392
BDC8: 0x400A (16394)

BDC Configuration 1 | Switchpoint Logic | 1 byte | Read/Write | O = contacto de cierre (no, por defecto)
BDC1: 0x003D (61) 1 = contacto de apertura (nc)

BDC2: OxO03F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 byte | Read/Write | O = deactivated (only BDC 2..7) 2
BDC3: 0x4001 ( P vt (only /)

16385) e )
BDC4: 0x4003 (16387) : : . . 1 = single point mode (default)
BDC5: 0x4005 (16389) 3 | Switchpoint Width | 2 bytes | Read/Write | 1...10 (default: 5)
)
)

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

I El valor Setpoint SP1 se establece durante un aprendizaje y es
proporcional con respecto al campo magnético en el punto programado.
El valor se puede escribir pero no repercute sobre el punto de
conmutacion programado.

2 No es posible desactivar el BDC 1.

El BMF es compatible con la funcién Single-Value-Teach
conforme al perfil Smart Sensor. Para este proceso de
aprendizaje se utilizan otros dos parametros (71 Select y
Tl Result, véase Tab. 7-5).

indice Subindice | Tamafo Acceso Valores
Teach-In Channel 0 1 byte Read/Write | 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
O0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = todos los BDC
Teach-in Status 0 1 byte Read Only | Ox00 (0) = Inactivo
0x003B (59) 0x01 (1) = Programacion de SP1 realizada con éxito
0x04 (4) = BMF esta esperando Teach Apply
0x07 (7) = Error

Tab. 7-5:  Parametros de aprendizaje

18 | BALLUFF espaiiol
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7 10-Link (continuacion)

7.5.2 Procedimientos de programacion

Indicaciones generales

— El Setpoint 2 (SP2) conforme al perfil Smart Sensor no
es compatible con este sensor y siempre es 0x0000.

— En caso de Single Value Teach se programan los dos
puntos de programacion (TP1 y TP2) al mismo tiempo
y con el mismo valor (es por ello que los bits de estado
no son admitidos).

Requisito
El sensor esta montado, alineado y en funcionamiento
|O-Link.

Teach-In
1. Mover el cilindro a la posicién deseada

2. Seleccionar el canal de aprendizaje de la siguiente
manera:

Observaciones indice Acceso Valores
BDC1(estandar) 0x003A (58) W 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
Todos los BDC OxFF (255)
3. Iniciar el aprendizaje: enviar un comando del sistema
0x41 al sensor.
Observaciones indice Acceso Valores
Single Value Teach 0x0002 (2) wW 0x41 (65)
4. Confirmar el aprendizaje: enviar un comando del
sistema 0x40 al sensor.
Observaciones indice Acceso Valores
Teach Apply 0x0002 (2) W 0x40 (64)
5. Comprobar si el aprendizaje se ha realizado con éxito:
leer Teach-In Status
Observaciones indice Acceso Valores Resultado
Teach-In Status = SP1 SUCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) Aprendizaje finalizado con
éxito
Teach-In Status = ERROR 0xQ07 (7) \olver al paso 2

Ajustar la anchura de punto de conmutacion.

LLa anchura de punto de conmutacion de cada punto de

conmutacion puede adaptarse con el parametro

Switchpoint Width:

— Ajuste estandar: 5

— Reducir la anchura de punto de conmutacién: < 5
(minimo = 1)

— Aumentar la anchura de punto de conmutacion: > 5
(maximo = 10)

B www.balluff.com
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7

7.5.3 Mantenimiento de datos (Data Storage)

10-Link (continuacion)

indice Subindice | Nombre Tamano | Acceso | Valores

Data Storage 1 Command 1 byte | Read/Write

0x0003 (3) El maestro 10-Link necesita el pardmetro
2 State Property 1 byte |Read Only | Data Storage para la funcion de
EE
4 Parameter Checksum 4 bytes | Read Only | gl usuario.
5 Index List 32 bytes | Read Only

Tab. 7-6: Parametro de mantenimiento de datos

7.5.4 Bloqueos de acceso (Device Access Locks)

Con el parametro estandar Device Access Locks (indice

7.5.6 Estructura de los datos de proceso
(PD Input Descriptor)

0x000C (12)) es posible activar o desactivar determinadas
funciones del dispositivo 1O-Link.

En el BMF existe la posibilidad de bloquear la funcion del

El parametro PD Input Descriptor describe la composicion

de los datos de proceso utilizados.
Cada parte de los datos de proceso esta escrita con 3

gestor de parametros y del detector. Para ello se debe bytes.
asignar el valor 1 (bloqueado) al correspondiente bit del ™ .
valor de 2 bytes. Para volver a desbloguear la funcion se Subindice | Valores Descripcion
debe asignar el valor 0 al bit. 0x01 Set de Boolean (BDC 1...8)
1 0x08 Longitud de 8 bits
- - 0x00 0 bits Offset
Bit 0 Bloguear el acceso a los parametros —
(no admitido) 0x01 Boolean (Stablllty)
; ~ - 2 0x01 Longitud de 1 bit
Bit 1 Bloguear la gestion de parametros 0x08 8 bits Offset
(admitido)
, 0x01 Boolean (Teach-In)
Bit 2 Bloquear el detector 3 0x01 Longitud de 1 bit
(edmitido) 0x09 9 bits Offset
Bit 3 Bloguear la interfaz local de usuario Tab. 7-8:  Estructura de los datos de proceso
(no admitido)
Bits 4...15 | Reservado A través del subindice 0 es posible leer la descripcion
Tab. 7-7:  Bloguear los datos de pardmetros completa de los datos de proceso (véase el capitulo Datos

7.5.5 Perfiles y funciones (ProfileCharacteristic)

El parametro ProfileCharacteristic (indice 0x000D (13))
indica el perfil admitido por el dispositivo 10-Link.
Subindice 1 (DeviceProfilelD):

0x0001 (Smart Sensor Profile)

Subindice 2 (FunctionClassID):

0x8000 (Identification Function Class)
Subindice 3 (FunctionClassID):

0x8001 (BDC Function Class)

Subindice 4 (FunctionClassID):

0x8003 (Diagnosis Function Class)
Subindice 5 (FunctionClassID):

0x8004 (Teach Channel)

20

SALLUrr

espanol

de proceso en la pagina 15).



BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores de campo magnético

7

7.6 Datos de diagnéstico

El BMF transfiere los datos de diagnéstico (eventos) al
sistema de control (véase Tab. 7-9) o el sistema de control

puede leer el estado a través de los parametros de

10-Link (continuacion)

diagnéstico.
7.6.1 Parametros de diagnéstico
indice Subindice | Parametro Tamanho | Acceso Valores
0x0024 (36) | O Device Status 1 byte Read Only | 0 = estado normal
2 = aviso
4 = error
0x0025 (37) | O Detailed Device 9 bytes | Read Only | Hasta 3 incidencias activas:
Status Primer byte tipo de evento (0 = sin evento,
OxE4 = aviso, OxF4 = error)
Segundo y tercer byte cédigo de evento (véase
el cap. 7.6.2)
0x0028 (40) | O Process Data Input | 2 bytes | Read Only | Los ultimos datos de proceso validos (véase el
cap. 7.2)

Tab. 7-9:  Parametros de diagndstico

7.6.2 Lista de eventos

Cadigo de | Valor Significado

evento

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - El proceso de aprendizaje no ha finalizado en 10 minutos. No se han
modificado parametros

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - La temperatura ha sobrepasado la maxima
temperatura. Se debe eliminar la fuente de calor.

Ox5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - La tensién de alimentacion ha excedido hacia abajo el valor
especificado. Es necesario comprobar la tensidn de alimentacion.

0x5000 Error HARDWARE FAULT: el hardware del dispositivo tiene algun problema. Volver a iniciar el BMF
interrumpiendo la alimentacion. Si la incidencia se vuelve a producir, es necesario sustituir el
BMF.

Tab. 7-10: Lista de eventos

7.7 Mensajes de error de aparato

En caso de accesos defectuosos, el aparato (dispositivo)
responde con uno de los codigos de error indicados.

Caddigo de Mensaje de error

error

0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

Tab. 7-11: Mensajes de error de la especificacion 10-Link

B www.balluff.com
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8 I

8.5 Salida/interfaz

8.1 Zona de captaciéon/zona medible

0,2 mm
-30...+30 mm

Reproducibilidad

Rango de aprendizaje
(méax.)"

8.2 Condiciones ambientales

Temperatura ambiente -25°C...+80 °C
Grado de suciedad 3
Grado de proteccion segun  IP67

IEC 60529

8.3 Caracteristicas eléctricas

Tension de servicio U, 10...30V DC
Corriente de vacio | , sin <10 mA
atenuar (BMF...-PS/NS-...)?

Tension asignada de 75V DC
aislamiento U,

Tension asignada de 24V

servicio U, CC

Retardo de conexion't__ <25ms

Frecuencia de conmutacion 15 Hz
Caso de tension estatica <15V

Corriente maxima admisible < 100 mA
de la salida de conmutacion

8.4 Conexion eléctrica
Radio de doblado,
instalacion fija

Diametro del cable 2,4 mm

Longitud de cable
en la pagina 24

Seccién de conductor 0,07 mm?

Conexion
..-S75-_ Macho M8x1, 4 polos
-S4 Macho M12x1, 4 polos
.PU_ Extremo de cable abierto

Tipo de conexion
Numero de conductores 4

Proteccion contra Si
polarizacién inversa

2L

Resistencia a cortocircuitos S

Proteccion contra Si
posibilidad de confusion

Material de la cubierta del ~ PUR
cable

SBALLUFF espaiiol

> 3 x diametro de cable

véase el codigo de modelo

Cable con/sin macho

Interfaz

Modo SIO

IO-Link 1.1 (BMF...-PI-...)

2 x PNP contacto de cierre (BMF...-PS-...)

2 x PNP contacto de apertura (BMF...-PO-...)
2 x NPN contacto de cierre (BMF...-NS-...)

2 x NPN contacto de apertura (BMF...-NO-...)

Si (solo BMF...-PI-...)

8.6 Indicadores

Indicador de tension de Si
servicio

Indicador de Si
funcionamiento

8.7 Datos mecanicos

Dimensiones
BMF 203... 20 x 2,9 x 3,6 mm
BMF 235... 23,5 x 6,2 x 5 mm
Par de apriete
BMF 203... 0,1 Nm
BMF 235... 0,4 Nm
Material de la carcasa PA12
Material de tornillos de
fijacion
BMF 203... Acero inoxidable
BMF 235... Bronce

7 En funcién del

tamafo de cilindro

2 En caso de BMF...-NO-... / BMF...-PO-... la corriente de vacio depende

de la corriente

de carga



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores de campo magnético

9 Accesorios

Los accesorios no se incluyen en el suministro y, por
tanto, se deben solicitar por separado.

9.1 Soporte para el panel de control

28

134

Fig. 9-1:  Soporte del panel de control

Aplicacion Denominacion Cadigo de
pedido
Soporte para | BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
la ranura en C

Soporte para | BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
laranuraen T

Soporte para | BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
la fijacion del
sujetacables

9.2 Soporte para cilindros neumaticos con bielas
(solo BMF 235K-...)

Fig. 9-2: Soporte para cilindros neumaticos

Zona de apriete Denominacion | Cédigo de
(diametro de varilla) pedido

5...11 mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15mm BMF 235-HW-110| BAMO1MA
14...20 mm BMF 235-HW-111| BAMO1MC

B www.balluff.com
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10 B

Tipo de sensor:

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = Sensor de ranura en G
235 = Sensor de ranuraen T

Interfaz/funcién de conmutacion:

Pl = Interfaz 10-Link

PS = Contacto de cierre PNP
PO = Contacto de apertura PNP
NS = Contacto de cierre NPN
NO = Contacto de apertura NPN

NUmero de puntos de conmutacion:

2 = Dos puntos de conmutacion
8 = Ocho puntos de conmutacion (solo BMF...-PI-...)

Conexion eléctrica:

PU-02=  Cable de PUR, 2m

S4-00,3 = Cable de PUR, 0,3 m con conector M12, 4 polos (solo BMF.

S75-00,3 = Cable de PUR, 0,3 m con macho M8, 4 polos

SBALLUFF espaiiol
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11 I ——

11.1  Placa de caracteristicas

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

e J
I Codigo de pedido

2 Tipo

3 Numero de serie

Fig. 11-1: Placa de caracteristicas (ejemplo)

B www.balluff.com espanol BALLUFF |25
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BMF 203K-H-_ _-C-A -PU_ _
BMF 203K-H-_ _-C-A -S4-_ , .
BMF 203K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A -PU_ _

BMF 235K-H-_ _-C-A -S4-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

Manual de instrucoes

portugués



www.balluff.com



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores magnéticos

1 Avisos a usuarios
1.1
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Validade
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1.3 Abrangéncia do fornecimento
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1.5 Abreviaturas utilizadas

a oo O,

o

2.1 Utilizacdo conforme programado

2.2 Informacgées gerais de seguranca

2.3 Significado dos avisos de adverténcia
2.4 Eliminacao

(o2 I« > B <> B ]

3 Montagem e funcao 7
3.1 Descricao do produto 7
3.2 Indicador LED 8

4 Instalacao e ligacao 9

4.1 Determinar a posicao do pistao com um ima em formato de haste 9

4.2 Montar o sensor 10
4.2.1 Montar BMF 203K-... 10

4.2.2 Montar BMF 235K-... 10

4.3 Conexao elétrica 11

5 Programacao manual dos pontos de comutacao 12
5.1 Programar ponto de comutacao S1 12

5.2 Programar ponto de comutagao S2 13

5.3 Erro de programacao 13

6 Il 14
6.1 Inicializacao do sistema 14

6.2 Avisos sobre o funcionamento 14

y @l 10-Link 15
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7.5.4 Bloqueios de acesso (Device Access Locks) 20
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7.5.6 Estrutura dos dados de processo (PD Input Descriptor) 20

7.6 Dados de diagndstico 21
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7.6.2 Lista de eventos 21

7.7 Avisos de falha do equipamento 21
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1 Avisos a usuarios

1.1 Validade

Esta instrugéo descreve estrutura, fungéo e instalacao dos
sensores magnéticos BMF. Ela é aplicavel para os
seguintes tipos (veja a relagédo de tipos na pagina 24):

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

— BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

A instrucao esta voltada para especialistas qualificados.

Leia esta instrugéo antes de instalar e operar os sensores
magnéticos.

1.2 Simbolos e convencdes empregados
Algumas instrucoes de procedimentos individuais
estdo marcadas com um triangulo anteposto.

» Instrucdo de procedimento 1

Sequéncias de acdes s&o representadas com
numeragao:

1. Instrucéo de procedimento 1
2. Instrucéo de procedimento 2

Numeros sem outra identificagdo sdo numeros decimais
(por ex. 23). Numeros hexadecimais sao representados
com Ox anteposto (por ex. Ox12AB).

Aviso, dica
Este simbolo caracteriza avisos gerais.

1.3 Abrangéncia do fornecimento

— Sensor magnético BMF com unidade de comando

— Chave de parafuso em angulo DIN 911 tamanho 0,9
(BMF 203K-...)

— Clip para cabo para ranhura em C (BMF 203K-...)

— Clip para cabo para ranhura em T (BMF 235K-...)

— Instrugéo breve

n Vocé pode obter cabos e outros acessoérios na
internet em www.balluff.com ou por e-mail
em service@balluff.de.

B www.balluff.com

1.4 Certificacoes e identificacoes

U

®

Somente para utilizacdo com aplicagdes NFPA-79.

Adaptadores com possibilidade de instalagcao de cabos
em campo podem ser obtidos do fabricante. Veja as
informagdes do fabricante.

Com a marcacao CE confirmamos que
0S Nossos produtos correspondem as
exigéncias da atual diretriz EMV.

O sensor magnético cumpre as exigéncias da seguinte
norma de produto:
— EN 60947-2-5 (resisténcia a interferéncias e emissao)

Ensaios de emissoes:

— Irradiag&o de interferéncias de radio
EN 55011

Ensaios de resisténcia a interferéncias:

— Eletricidade estatica (ESD)
EN 61000-4-2 Grau de

severidade 2

— Campos eletromagnéticos (RFI)
EN 61000-4-3 Grau de

severidade 2

— Impulsos de interferéncia rapidos
transientes (Burst)
EN 61000-4-4 Grau de

severidade 3

— Interferéncias conduzidas na linha,
induzidas por campos de alta
frequéncia
EN 61000-4-6 Grau de

severidade 3

ﬂ Qutras informagdes sobre diretrizes,
certificagdes e normas estéo relacionadas na
Declaragcao de Conformidade.

1.5 Abreviaturas utilizadas

BDC Binary Data Channel — Um sinal de comutacao

IODD  10-Device-Description
(descrigao de dispositivo 10)

PD Process Data (dados de processo)

portugués BALLUFF
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Sensores magnéticos

2

2.1 Utilizagcao conforme programado

Os sensores da familia de sensores BMF s&o utilizados
para registrar as posi¢coes de pistdes em cilindros e pingas
pneumaticos e hidraulicos. O funcionamento sem
problemas, conforme as indicagdes dos dados técnicos, é
garantido somente com acessorios originais Balluff, a
utilizagéo de outros componentes causa isencao de
responsabilidade.

Uma utilizagdo em desacordo com o destino néo é
admissivel e causa a perda de direitos de garantia e
responsabilidade do fabricante.

2.2 Informacoes gerais de seguranca

A instalacao e a colocacao em funcionamento
somente devem se realizadas por pessoal qualificado com
conhecimentos basicos sobre eletricidade.

Uma pessoa qualificada e quem, devido a sua instrugéo
técnica e a sua experiéncia, assim como o conhecimento
dos regulamentos pertinentes, sabe avaliar as tarefes a ele
confiadas, reconhecer os possiveis perigos e tomar
medidas de seguranca adequadas.

Ao operador cabe a responsabilidade de observar os
regulamentos locais de seguranga.

Especialmente, o operador deve tomar medidas para que
um defeito do sistema de medicdo n&o cause perigos para
pessoas e objetos.

Em caso de defeitos e de falhas do sistema de medicao
que né&o podem ser eliminados, o sistema deve ser
colocado fora de funcionamento e deve ser protegido
contra utilizagao ndo autorizada.

SALLUFF portugués

23 Significado dos avisos de adverténcia

Observe sem falta os avisos de adverténcia neste manual
de instrugdes e as medidas descritas para evitar perigos.

Os avisos de alerta usados contém diferentes palavras de
sinalizagédo e sdo constituidos de acordo com o seguinte
esquema:

PALAVRA DE SINALIZACAO

Tipo e origem do perigo
Consequéncias no caso de inobservancia do perigo
» Medidas de seguranca

Os termos de sinalizacéo significam em detalhes:

ATENCAO
Caracteriza um perigo que pode levar a danos ou
destruicao do produto.

A\ PERIGO

O simbolo de adverténcia geral, em conjunto com o
termo de sinalizacdo PERIGO, caracteriza um perigo que
pode causar morte ou graves lesoes de forma
imediata.

2.4 Eliminacao

» Cumpra as normas nacionais de eliminagao.
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3 Montagem e funcao

BMF 203K-...
| I i

3451

<1

= ©

BMF 235K-...

345 1

Fig. 3-1:  Vista do produto

3.1 Descri¢céo do produto

O BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... € um sensor de campo
magnético previsto para a utilizacdo em cilindros e pincas
pneumaticos e hidraulicos com ranhuras em C

(BMF 203...) ou ranhuras em T (BMF 235...). O sensor
reconhece 0 campo do ima integrado no pistao atraves da
parede atuadora.

O sensor é fornecido sem pontos de comutagdo
programados. Dentro da area de deteccao de max.

60 mm, é possivel programar - e sobrescrever quantas
vezes for necessario - dois pontos de comutagcéao
(respectivamente oito via I0-Link). Ao alcancgar o
respectivo ponto de comutacao, a correspondente saida é
acionada e a posi¢ao é indicada através dos LEDs.

A polarizagéo dos imas de posicao instalados na parte
movel do pistao € irrelevante neste processo.

Cilindro

1

2 Sensor com marcagao superior
3 Ima do pistéo
4 Barra do pistao
5 Ranhura

6 Area de deteccao

Fig. 3-2:  Estrutura e area de detecgao

B www.balluff.com
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I Sensor

I Unidade de comando

Il Conexao (cabo / conector MO8 ou M12)
Tecla Teach-in

Superficie ativa (lado inferior do sensor)

LED laranja

1
2
3 LED amarelo
4
5 LED verde

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

O tipo do sensor (PNP/NPN, fechamento/abertura) €
definido na fabrica e ndo admite reprogramacao posterior.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

A fungéo fechamento ou abertura pode ser parametrizada
via |O-Link.

Nas versoes para |O-Link pode-se programar um total de
oito pontos de comutacdo. Ao alcangar a respectiva
posicao de comutagao, 0 master recebe 0 aviso sobre a
correspondente posigcao via dados de processo 10-Link.

Quando néo se estabelece nenhuma ligagao 10-Link
(modo SIO), as variantes |0-Link funcionam da mesma
forma que as variantes PNP BMF...-PS/PO-...

portugués BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

3 Estrutura e funcionamento (continuagao)

3.2 Indicador LED

Verde Laranja amarelo

LED Modo operacional
Cor Status
Verde On Power OK
Intermitente | Comunicacao 10-Link ativa
inverso
Laranja | On Ponto de comutagéo 2 esta

ativo (ima se encontra na
posicéo programada)

Off Ponto de comutagéo 2 esta
inativo (ima nao se encontra na
posi¢ao programada)

Amarelo | On Ponto de comutagéo 1 esta
ativo (ima se encontra na
posicao programada)

Off Ponto de comutagéo 1 esta
inativo (ima nao se encontra na
posi¢ao programada)

Tab. 3-1:  Indicador LED

Um funcionamento intermitente constante,
assincronico de todos os LEDs indica uma falha
grave. Possiveis causas de falha sdo: curto-
circuito em uma das saidas, sobrecarga ou
defeito do sensor.

8 | BALLUFF portugués



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

4 Instalacao e ligacao

4.1 Determinar a posicao do pistdo com um ima 5. Marcar a posicdo do ima (centro do ima).
em formato de haste

Com um pequeno ima em formato de haste com
polarizacao axial é facil determinar o percurso do ima do
cilindro e com isto a posigéo ideal do sensor.

Determinar a posicao de montagem

1. Fixar o im& em formato de haste na parede lateral ou
na ranhura do cilindro, de modo que o ima seja
atraido.

Fig. 4-5:  Marcar a posigao do ima
6. Montar o sensor no centro entre as duas marcagdes
(entalhe do sensor).

Fig. 4-1:  Fixar o im& em formato de haste

2. Estender totalmente a barra do cilindro.
= O ima acompanha o movimento.

Fig. 4-6:  Montar o sensor

Fig. 4-2:  Estender a barra do cilindro
3. Marcar a posicéo do ima (centro do ima).

Fig. 4-3:  Marcar a posigéo do ima
4. Recolher totalmente a barra do cilindro.
= O ima acompanha o movimento.

Fig. 4-4:  Recolher a barra do cilindro

B www.balluff.com portugués BALLUFF |9



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

4 Instalacao e ligacao (continuacao)

4.2 Montar o sensor 4.2.2 Montar BMF 235K-...

Vista corte daranhuraem T
4.21 Montar BMF 203K-...

Vista corte da ranhuraem C 5.0...54

>3.5...>6.0

<4.0

Fig. 4-7.  Ranhuraem C Fig. 4-10: Ranhuraem T

1. Encaixar o sensor.

Variante A

Fig. 4-11: Montagem BMF 235K-...

Variante B - Chave de parafuso sextavado interno 2,0 mm:
torque de aperto max. 0,4 Nm
— Chave de parafuso 4x0,8 mm:
torque de aperto max. 0,4 Nm

Fig. 4-8:  Montagem BMF 203K-... em duas variantes
2. Apertar o sensor.

—< 09

max. 0.07 Nm

Fig. 4-9:  Fixar o sensor

10 | BALLUFF portugués



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

4 Instalacao e ligacao (continuacao)
4.3 Conexao elétrica Esquemas de conexao para as diferentes versoes:
BMF...-PS-...
BMF...-S75 BMF...-S4 BN
M|\ ° +
Class A Class A \ \_ BK St
' 2 <U> WH
© S2
O , BU —_
3
. BMF...-PO-...
4
M8 M 12-4 M BN +
7 e T
Fig. 4-12: Atribuigéo dos pins do conector (vista de cima, lado dos WH
pins) <H> BU © =—l S2
Pin/cordo g, BMF...-NS-...
condutor
Pin 1 / marrom | +24V (tensédo de servigco UB+) M BN +
Pin 2 / branco | OUT2 (saida de comutagao S2) \?VPI: S1
Pin 3/ azul GND (tens&o de servico UB-, potencial <U> ) 1Ts S2
de referéncia) L4 gBU o,
Pin 4 / preto OUT1 (saida de comutacao S1) resp.
C/Q para 10-Link BMF...-NO-...
Tab. 4-1:  Atribuicao dos pins M +
BK s1
n O sensor possui uma protecao contra <U> E WH S2
sobrecarga. S BU —_
Apos eliminagéo da sobrecarga, o sensor
recupera a sua capacidade de funcionar.
BMF...-PI-...
BN
M |1 \E Y +
S1/10-Lin
\ K
<H> e 52
BU _

B www.balluff.com portugués BALLUFF | 11
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Sensores magnéticos

5 Programacao manual dos pontos de comutacao

ATENCAO

Danos ocasionados por objetos pontudos.

Acionar a tecla com objetos pontudos podo causar
danos.

» Na&ao acionar a tecla com objeto pontudo.

n — Programar os pontos de comutagdo somente
com o sensor montado.

— Material ferromagnético no entorno imediato do

sensor pode alterar seu comportamento.

— Para programar os pontos de comutacao,
retirar a chave de parafuso sextavado interno
da cabeca do parafuso.

SALLUFF portugués

5.1 Programar ponto de comutacao S1

1. Estender a barra do pistdo até a primeira posicéo
desejada.

Fig. 5-1:  Estender a barra do pistdo
2. Pressionar a tecla e manter a tecla pressionada.
= O LED verde acende de modo intermitente e indica
que o0 modo de programagcéo esta ativo.

Fig. 5-2:  LED verde piscando
= Apos 3 segundos, também o LED amarelo (ponto
de comutacao S1) comeca a piscar.

= &

+

Fig. 5-3:  LEDs verde e amarelo piscando

3. Soltar a tecla.
= O sensor esta pronto para aprender o primeiro
ponto de comutacao.

4. Pressionar novamente a tecla, brevemente.
= Ponto de comutagéo S1 foi armazenado € o LED
verde esta aceso continuamente.
= Com o pistdo em Posicao 1 inalterada, também o
LED amarelo acende, indicando que a Saida S1 foi
comutada.

Fig. 5-4:  LEDs verde e amarelo acesos



BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Sensores magnéticos

5 Programacgao manual dos pontos de comutacao (continuagao)

5.2 Programar ponto de comutacgao S2

1. Recolher a barra do pistdo até a segunda posicao
desejada.

Fig. 5-5:
2. Pressionar a tecla e manter a tecla pressionada.
= O LED verde acende de modo intermitente e indica
que o modo de programagao esta ativo.

Recolher a barra do pistéao

Fig. 5-6:  LED verde piscando
= Apos 3 segundos, também o LED amarelo (ponto
de comutacdo S1) comega a piscar.

Fig. 5-7:

LEDs verde e amarelo piscando

3. Manter a tecla pressionada, até que - apds 6
segundos - o LED de cor laranja (ponto de comutagao
S2) comecar a piscar e o LED amarelo se apagar.

Fig. 5-8:
4. Soltar a tecla.
= O sensor esta pronto para aprender o segundo
ponto de comutagao.

5. Pressionar novamente a tecla, brevemente.
= Ponto de comutagéo S2 foi armazenado € o LED
verde esta aceso continuamente.
= Com o pistdo em Posigéo 2 inalterada, também o
LED laranja acende, indicando que a Saida S2 foi
comutada.

LEDs verde e laranja piscando

Fig. 5-9:

LEDs verde e laranja acesos

B www.balluff.com

5.3 Erro de programacao

Na tentativa de programar uma posicao do pistao fora a
area de deteccéo (forgca do campo magnético insuficiente),
apos soltar a tecla, os LEDs amarelo e laranja piscam em
ritmo alternado por 3 segundos.

O valor do correspondente ponto de comutagao
previamente programado ndo € sobrescrito neste caso e
permanece valido.

Fig. 5-10: Posi¢éo do pistao fora da drea de deteccéo

portugués BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

6 Inicializacao

6.1 Inicializacao do sistema

A PERIGO

Movimentos descontrolados do sistema

Na colocagao em funcionamento e se o0 sensor for parte

de um sistema regulador cujos parametros ainda nao

foram ajustados, o sistema podera realizar movimentos

nao controlados. Por isso, pessoas podem ser expostas a

perigos, podendo ser causados danos materiais.

» As pessoas terdo de manter distancia de areas de
perigo da instalagéo.

» Inicializacdo somente por especialistas treinados.

» Seguir 0s avisos de seguranca do fabricante da
instalacdo ou do sistema.

1. \Verificar se as ligagdes estao apertadas com firmeza e
se a polaridade esta correta. Substituir os
acoplamentos danificados.

2. Conectar o sistema.

3. \Verificar os valores de medigéo e os parametros
configuraveis e, se necessario, ajustar novamente
o BMF.

ﬂ Verificar os valores corretos, especialmente
apos a troca do BMF ou apds o reparo pelo
fabricante.

6.2 Avisos sobre o funcionamento

— Verificar regularmente o funcionamento do BMF e de
todos os componentes ligados.

— Em caso de falhas, interromper o funcionamento do
BMF.

— Proteger a instalagdo contra uma utilizagéo nao
autorizada.

— Verificar a fixagao e, se for necessario, reapertar.

14 | BALLUFF portugués
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Sensores magnéticos

7

74

Na Tab. 7-1 encontra-se uma descricao da especificacao
basica de 10-Link.

Parametros de comunicacéao

10-Link

Especificacao Denominacéao 10-Link Valor

Taxa de transmissao COM2 38,4 kBaud

Tempo minimo do ciclo Device MinCycleTime 2,6 ms

Especificacéo Frame: M-Sequence Capability: Ox11

— Quantidade de dados de demanda Preoperate — M-Sequence Type Preoperate 2 Byte

— Quantidade de dados de demanda Operate — M-Sequence Type Operate 1 Byte

- I1ISDU — I1SDU supported suportado

Versao de protocolo 10-Link Revision ID Ox11

Quantidade de dados de processo do Device ao Master | ProcessDataln 10 Bit (0x4A)

Quantidade de dados de processo do Master ao Device | ProcessDataOut 0 Bit (0x00)

|dentificacéo do fabricante Vendor ID 0x0378

|dentificacéo do aparelho Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

Perfil IO-Link Profile Smart Sensor Profile

Tab. 7-1:  Especificacéo do dispositivo BMF

O tempo minimo do ciclo (MinCycleTime) do
BMF é de 2,6 ms.

O Master pode, se necessario, aumentar o
tempo do ciclo, portanto, o tempo do ciclo
efetivamente utilizado (MasterCycleTime)
depende do Master.

7.2

O sensor transmite 2 Byte de dados de processo ao
|O-Link Master (M-Sequence Tipo: TYPE_2_2).

Dados de processo

Process Data Byte 0

7 6 5 4 3 2 1 0
& 2
- =
g | 8
L N
Process Data Byte 1
7 6 5 4 3 2 1 0
[e0] N~ © Lo < ™ [V} —
O @) O @) O O O O
Q a Q &) a a) a Q
] M M M M m M M

B www.balluff.com

BDCH1...8 (Informacoes binarias adicionais dos

pontos de comutacao)

1 ativo
0 inativo

Stability

1 Ima do pistao dentro da area de deteccao

0 Iméa do pistéo fora da area de deteccao (campo
magnético excessivamente fraco)

Teach-in

1 Teach-In esta ativo (manual ou via 10-Link)

0 Funcionamento normal (Teach-In inativo)

portugués
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Sensores magnéticos

7 10-Link (continuacao)

7.3 Dados de identificacao

indice Subindice Parametros Tamanho Acesso Gerenciamento de
dados

0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 Byte Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 Byte Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name max. 40 Byte Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12 Byte Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 Byte Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number max. 18 Byte Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 Byte Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 Byte Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag max. 32 Byte Read/Write X

Tab. 7-2: Dados de identificacdo

Application specific Tag, Function Tag e Location Tag

O Application Specific Tag oferece a possibilidade de
atribuir ao dispositivo 10-Link-um string de, no maximo,
32 Byte de livre escolha. Este pode ser utilizado para a

identificacdo especifica da aplicacéo e pode ser assumido
pelo gerente de parametros. Através do subindice O ocorre
0 acesso ao objeto inteiro.

16

7.4 Comandos do sistema

No BMF encontram-se diversos comandos
implementados, os quais podem ser acessados através
do parametro System Command no Indice 2, Subindice 0.
Quando um comando do sistema ¢é transmitido ao BMF,
este comando causa a realizagéo da acdo desejada,
desde que seja admissivel no estado atual da aplicagéo.

Comando Nome Descricao

0x01 (1) ParamUploadStart Inicializa upload de paré@metros.

0x02 (2) ParamUploadEnd Finaliza upload de parametros.

0x083 (3) ParamDownloadStart Inicializa download de parametros.

0x04 (4) ParamDownloadEnd Finaliza download de parametros.

0x05 (5) ParamDownloadStore Encerra a parametrizacéo e inicializa o armazenamento de dados.
0x06 (6) ParamBreak Interrupcéo da parametrizacéo de bloco.

0x40 (64) Teach Apply Armazenar e assumir 0s pontos de comutagao.

0x41 (65) Single Value Teach Inicializar Teach-In para o canal de programacgao selecionado.
Ox4F (79) Teach Cancel Interromper Teach-In.

0x80 (128) Device reset Reinicializa todos 0os componentes do equipamento.

0x81 (129) Application Reset Reinicializagao da medicao e preparacdo de sinais.

0x82 (130) Restore factory settings Reinicia todas as configuragbes aos ajustes de fabrica.

Tab. 7-3:  Comandos do sistema indice 2, Subindice 0

SALLUrr
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Sensores magnéticos

7 10-Link (continuacgao)

7.5 Dados de parametros

indice Subindice Parametros Tamanho | Acesso | Gerenciamento
de dados

Parametros do ponto de comutacéao (vide Capitulo 7.5.1)

Ox003A (58) 0 Teach-In Channel 1 Byte | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 Byte | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDC1 4 Byte | Read/Write

0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC1 4 Byte | Read/Write X

OxO03E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 Byte | Read/Write

Ox003F (63) 0,123 Switch Point Configuration BDC2 4 Byte | Read/Write X

0x4000 (16384) |0, 1,2 Set Point Value BDC3 4 Byte | Read/Write

0x4001 (16385) | 0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 Byte | Read/Write X

0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 Byte | Read/Write

0x4003 (16387) [ 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC4 4 Byte | Read/Write X

0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 Byte | Read/Write

0x4005 (16389) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC5 4 Byte | Read/Write X

0x4006 (16390) |0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4 Byte | Read/Write

0x4007 (16391) [ 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 4 Byte | Read/Write X

0x4008 (16392) |0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 Byte | Read/Write

0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 4 Byte | Read/Write X

Ox400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 Byte | Read/Write

0x400B (16395) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC8 4 Byte | Read/Write X

Parametros do sistema

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5| (vide Capitulo 7.5.3) 42 Byte | Read/Write

0x000C (12) 0 (vide Capitulo 7.5.4) 2 Byte | Read/Write X

0x000D (13) 0,1,2,3,4 (vide Capitulo 7.5.5) 10 Byte | Read Only

OxO00E (14) 0,1,2,3 (vide Capitulo 7.5.6) 9 Byte | Read Only

Tab. 7-4: Dados dos parametros interface 10-Link

7.51

Configuracao de pontos de comutacao

O BMF possui 8 pontos de comutagéao integrados, aos
quais sdo atribuidos dois parametros cada (Set Point Value
e Switch Point Configuration).
Os pontos de comutacdo somente podem ser
programados através do procedimento Teach-In. A largura
dos pontos de comutagcao depende da posigéo
programada e nao é constante ao longo da area de

deteccao.

B www.balluff.com
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7 10-Link (continuacao)

Direcao

BDCx Posicdo programada

A A

A Y

Switchpoint Width

Fig. 7-1:  Largura de pontos de comutagao

7 4

Parametros BDC 1 | Setpoint 1 (SP1) 2 Byte | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)

BDC1: 0x003C (60) Valor simbdlico (ndo funcional) 1)

BDC2: Ox003E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) | 2 Byte | Read/Write | Valor néo € utilizado e sempre € 0x0000 (0).

BDC3: 0x4000 (16384)

BDC4: 0x4002 (16386)

BDC5: 0x4004 (16388)
)
)

BDC6: 0x4006 (16390
BDC7: 0x4008 (16392
BDC8: 0x400A (16394)

Configuracao BDC 1 | Switchpoint Logic | 1 Byte | Read/Write | O = Fechamento (no, default)
BDC1: 0x003D (61) 1 = Abertura (nc)

BDC2: Ox003F 263) 2 | Switchpoint Mode | 1 Byte | Read/Write | O = deactivated (only BDC 2..7) 2

BDC3: 0x4001 (16385 1 = single point mode (default)
BDC4: 0x4003 (16387

)

BDC5: 0x4005 (16389; 3 | Switchpoint Width | 2 Byte | Read/Write | 1...10 (default: 5)
)
)

PR

BDC6: 0x4007 (16391
BDC7: 0x4009 (16393
BDC8: 0x400B (16395)

O valor Setpoint SP1 ¢ ajustado por Teach-In e € proporcional ao campo
magnético no ponto programado. O valor pode ser escrito, porém, nao
influi sobre o ponto de comutagéao programado.

2 0 BDC 1 néo pode ser desativado.

O BMF suporta a fungéo Single-Value-Teach conforme
perfil Smart Sensor. Para este procedimento Teach-In séao
utilizados mais dois parametros: (T/ Select e Tl Result, vide

Tab. 7-5).
indice Subindice Tamanho Acesso Valores
Teach-In Channel 0 1 Byte Read/Write 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
Ox003A (58) 0x02 (2) = BDC2
0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = todos BDC
Teach-in Status 0 1 Byte Read Only 0x00 (0) = inativo
0x003B (59) 0x01 (1) = Teach-In de SP1 com sucesso
0x04 (4) = BMF aguarda Teach Apply
0x07 (7) = Erro (Error)

Tab. 7-5:  Parametros Teach-in

18 | BALLUFF portugués
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7

7.5

10-Link (continuacgao)

.2 Procedimentos Teach-in

Orientagoes gerais

Setpoint 2 (SP2) conforme perfil Smart Sensor néo é
suportado com este sensor e sempre € 0x0000.

Em Single Value Teach, ambos pontos de
programacao (TP1 e TP2) sdo programados ao
mesmo tempo e com 0 mesmo valor (0s bits de
status, portanto, ndo sao suportados).

Condicao prévia
O sensor esta montado, alinhado e em funcionamento

com |O-Link.
Teach-in
1. Colocar o cilindro na posicao desejada
2. Selecionar o canal Teach-In como segue:
Observacao indice Acesso Valores
BDC1(Standard) Ox003A (58) w 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
Todos BDC OxFF (255)
3. Inicializar Teach-In: transmitir o comando do sistema
0x41 ao sensor.
Observacao indice Acesso Valores
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. Confirmar Teach-In: transmitir o comando do sistema
0x40 ao sensor.
Observacao indice Acesso Valores
Teach Apply 0x0002 (2) wW 0x40 (64)
5. \Verificar se Teach-In teve sucesso: leitura do status
Teach-In
Observacao indice Acesso Valores Resultado
Status Teach-In = SP1 SUCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) Teach-In concluido com sucesso
Status Teach-In = ERROR 0x07 (7) \oltar ao Passo 2

Ajustar pontos de comutacao.

A largura de cada um dos pontos de comutag&o pode ser
adaptada através do parametro Switchpoint Width:

Ajuste standard: 5

Reduzir largura do ponto de comutagéo: < 5 (minimo =
1)

Aumentar largura do ponto de comutagéo: > 5
(maximo = 10)

B www.balluff.com
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H-_ _-C-A_-...

7 10-Link (continuacao)

7.5.3 Gerenciamento de dados (Data Storage)

indice Subindice | Nome Tamanho | Acesso | Valores
Data Storage 1 Command 1 Byte | Read/Write . ] .
0x0003 (3) 5 State Propert 1B Read Onl O parémetro Data Storage € necessario
ate Froperty yte | Read Only | hara a funcéo de armazenamento de
3 Size 4 Byte | Read Only | dados, executada pelo IO-Link Master.
4 Parameter Checksum 4 Byte | Read Only | ESte parametro ndo oferece

5 Index List

possibilidades de ajuste pelo usuario.
32 Byte | Read Only

Tab. 7-6:  Parémetro gerenciamento de dados

7.5.4 Bloqueios de acesso (Device Access Locks)

O parémetro standard Device Access Locks (indice
0x000C (12)) possibilita a ativacao ou desativacéo de
determinadas funcdes do dispositivo 10-Link.

No BMF existe a possibilidade de bloquear a funcao do

7.5.6 Estrutura dos dados de processo
(PD Input Descriptor)

O parémetro PD Input Descriptor descreve a composicao
dos dados de processo utilizados.
Cada parte dos dados de processo esta descrito com

gerente de parametros e a fungéo da tecla. Para isto, é 3 Bytes.
necessario colocar o respectivo bit do valor de 2 Bytes em ™ e
1 (bloqueado). Para liberar a funcéo, o bit é colocado em Subindice | Valores Descrigao
0x01 Jogo de Boolean (BDC 1...8)
1 0x08 8 Bit comprimento
- - 0x00 0 Bit offset
Bit 0 Bloguear 0 acesso ao parametro —
(n&o suportado) 0x01 qulean (St.ablllty)
- - - 2 0x01 1 Bit comprimento
Bit 1 Bloguear o gerenciamento de parametros 0x08 3 Bit offset
(suportado)
. . 0x01 Boolean (Teach-In)
Bit 2 Bloqueio da tecla 3 0x01 1 Bit comprimento
(Suportado) 0x09 9 Bit offset
Bit 3 Bloguear a interface local do usuario Tab. 7-8: Estrutura dos dados de processo
(n&o suportado)
Bit4...15 | Reservado Através do Subindice O, a leitura da descrigado completa

Tab. 7-7: Bloguear dados de parametros

7.5.5 Perfis e funcoes (ProfileCharacteristic)

O parametro ProfileCharacteristic (indice 0x000D (13))
indica o perfil suportado pelo dispositivo IO-Link.

— Subindice 1 (DeviceProfilelD):
0x0001 (Smart Sensor Profile)

— Subindice 2 (FunctionClassID):
0x8000 (Identification Function Class)

— Subindice 3 (FunctionClassID):
0x8001 (BDC Function Class)

— Subindice 4 (FunctionClassID):
0x8003 (Diagnosis Function Class)

— Subindice 5 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)

20 | BALLUFF portugués
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processo Dados de processo na pagina 15).
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7 10-Link (continuacgao)

7.6 Dados de diagnéstico

O BMF comunica dados de diagnéstico (Events) ao
sistema de comando (vide Tab. 7-9) ou o sistema de
comando pode fazer a leitura do status através dos

parametros de diagndstico.

7.6.1 Parametros de diagnéstico

indice Subindice | Parametros Tamanho | Acesso Valores

0x0024 (36) | O Device Status 1 Byte Read Only | O = Estado normal
2 = Adverténcia
4 = Emo

0x0025 (387) | O Detailed Device 9 Byte Read Only | Até 3 eventos ativos:

Status 1° Byte tipo de evento (0 = sem evento,

OxE4 = adverténcia, OxF4 = Error)
2° e 3° Byte codigo do evento (vide Capitulo.
7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data Input | 2 Byte Read Only | Os ultimos dados de processo validos (vide
Capitulo 7.2)

Tab. 7-9:  Parametros de diagndstico

7.6.2 Lista de eventos

Cadigo de | Caracteristica | Significado

evento

Ox8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - O processo de Teach-In ndo foi concluido dentro do prazo de
10 minutos. N&o ocorreu alteragéo de parametros

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVER RUN - A temperatura maxima especificada foi excedida.
A fonte de calor deve ser eliminada.

0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - A tensao de alimentagéo ficou abaixo do valor especificado.
A tensao de alimentacao precisa ser verificada.

0x5000 Error HARDWARE FAULT — O hardware do equipamento esta com um problema. Reinicializar

o BMF por meio de uma interrupgéo da alimentagéo. Se o evento ocorrer novamente,
0 BMF deve ser substituido.

Tab. 7-10: Lista de eventos

7.7 Avisos de falha do equipamento

A acessos incorretos, o equipamento (Device) responde
com um dos codigos de falha enumerados.

Cadigo de falha | Aviso de falha

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tab. 7-11: Avisos de falha especificagao I0-Link

B www.balluff.com

portugués BALLUFF
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8 N

8.1 Area de deteccao/area de medicdo 8.5 Saida / interface
Reprodutibilidade 0,2 mm Interface |O-Link 1.1 (BMF...-PI-...)
Area de programacao -30...430 mm 2 x PNP Fechamento (BMF..-PS-...)

2 x PNP Abertura (BMF...-PO-...)
2 x NPN Fechamento (BMF...-NS-...)
2 x NPN Abertura (BMF...-NO-...)

(méx.)"

8.2 Condi¢6es ambientais

Modo SIO sim (s6 BMF...-PI-..)
Temperatura ambiente -25°C...+80 °C
Grau de contaminagéo 3 8.6  Indicadores
Tipo de protegé@o conforme  IP67 Indicador de tensdo de sim
IEC 60529 servico

Indicador de funcionamento  si

3

8.3 Caracteristicas elétricas

Tens&o de servico U, 10...30 V.CC 8.7  Dados mecanicos

Corrente sem carga |, <10mA Dimensdes

Ec,g'\n/leate_r;uSe;cf;\Jaso_ ? BMF 208... 20 x 2,9 x 3,6 mm
BMF 235... 23,5 x 6,2 x 5 mm

Tensao estipulada de 75V CC T

isolamento U, orque

Tenséo estipulada de 24V BMF 208... 0.1 Nm

senvico U CC BMF 235... 0,4 Nm

Retardo de ativagéo t_, <25ms Material da carcaga PAT2

Frequéncia de comutagdo 15 Hz Material parafuso grampo o

Queda de tenséo estatica <1,5V BMF203... Ago inoxidavel

BMF 235... Bronze

Capacidade de carga de <100 mA
corrente da saida de

comutagao
" Depende do tamanho do cilindro

2 Para BMF...-NO-... / BMF...-PO-..., a corrente sem carga depende da

8.4 Conexao elétrica corrente de carga

Raio de dobra, instalagdo = 3 x didmetro do cabo

fixa

Diametro do cabo 2,4 mm

Comprimento do cabo vide Chave de tipos na

pagina 24

Secéao transversal do 0,07 mm?

condutor

Ligacao
L=ST5-_ Conector M8x1, 4 polos
oS4 Conector M12 x 1, 4 polos
LLPU_ Ponta do cabo aberta

Tipo de ligagédo Cabo com/sem conector

Numero de condutores 4

Protegao contra inversao de sim

polos

Resisténcia contra curto- sim

circuito

Possibilidade de inversao sim
protegida

Material da capa do cabo  PUR

22 | BALLUFF portugués
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9 Acessorios

Os acessorios nao estao incluidos no fornecimento e,
portanto, precisam ser encomendados em separado.

9.1 Suporte para a unidade de comando

134

28

Fig. 9-1:  Suporte da unidade de comando

Aplicacao

Denominacéao

Cadigo
para
encomenda

Suporte para
ranhura em C

BAM MC-MF-046-203-A-C

BAMO02ZP

Suporte para
ranhura em T

BAM MC-MF-046-203-A-T

BAMO2ZT

Suporte para
fixagdo de
presilhas
para cabos

BAM MC-MF-046-203-A-S

BAMO2ZR

9.2 Suporte para cilindros pneumaticos com

tirantes (s6 BMf 235K-...)

Fig. 9-2:  Suporte para cilindro pneumatico

Area de aperto Denominacéao Cadigo
(diametro da barra) para
encomenda
5..11mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15mm BMF 235-HW-110| BAMO1MA
14...20 mm BMF 235-HW-111| BAMO1MC

B www.balluff.com

portugués
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Sensores magnéticos

10 B

Tipo de sensor:

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = Sensor para ranhuraem C
235 = Sensor para ranhuraem T

Interface/funcao de comutacgao:

Pl = Interface 10-Link
PS = PNP-Fechamento
PO = PNP-Abertura

NS = NPN-Fechamento
NO = NPN-Abertura

Numero de pontos de comutagao:

2 = Dois pontos de comutacéo
8 = Qito pontos de comutagéo (s6 BMF...-PI-...)

Conexao elétrica:

PU-02=  Cabo PUR,2m

S4-00,3 = Cabo PUR, 0,3 m com conector M12, 4 polos (sé BMF ...

S75-00,3 = Cabo PUR, 0,3 m com conector M8, 4 polos

SALLUFF portugués
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11 I ——

11.1  Placa de identificacao

' ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3”

(€

e J
I Codigo para encomenda

2 Tipo

3 Numero de série

Fig. 11-1: Placa de identificagao (exemplo)

B www.balluff.com portugués BALLUFF | 25
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71 EESH
0 7-19H R T EARMIO-Link %

A 10-Link & #1 HE

RS COM2 38.4 kBaud

B/MEZ BT (A MinCycleTime 2.6 ms

MUASE M-Sequence Capability: 0x11

- MR EFERBEHE — M-Sequence Type Preoperate | 2 ¥

- BREERBIEHRE — M-Sequence Type Operate 177

- ISDU — 1SDU supported XF

|O-Link S iR A< Revision 1D 0x11

MEZEENNIRHERE ProcessDataln 10 Bit (0x4A)

MNENZERZRHIRHBELRE ProcessDataOut 0 Bit (0x00)

HIEERIR Vendor ID 0x0378

g ZRIR Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

[O-LinkEt & 3244 Profile Smart Sensor Profile

xRT7-1: BMFiRZHSE

BMF Y & /NMEERET E] (MinCycleTime) }2.6
mMSo

FNEZTENATURSESNE , @it , =6
& B9 fEERAT ) (MasterCycleTime) BURF E
o

7.2  IEHE

ERFER2NF NI RBIEEI0-LinkEH]
(M-SequenceZ£# : TYPE_2_2),

Process Data Byte 0

7 6 5 4 3 2 1 0

£l

Process Data Byte 1

7 6 5 4 3 2 1 0
[e0] N~ © 0 < (32 N -~
O (@) O O @) O O &)
e Qa Q Qa &) Qa Q Q
m m m m m m m m

B www.balluff.com

BDC1...8 (FFx S —#HFIRBEFE L)

1 BUE
0 RBGE

REM

1 SEEMSKMTHRUEERN

0 SEEMS A THRNSTE U (713 5)

T

1 REUEUE (FIHEBIZIO-Link)

0 IEFET (REKRHE)

XX  BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Higs 15 Bas

4 10-Link (££)

7.3  RBIEIE

]| F&5| e xE Pl BRERE
0x0010 (16) 0 Vendor Name 77T Read Only

0%x0011 (17) 0 Vendor Text 15F % Read Only

0%0012 (18) 0 Product Name BR40MNFT | Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12F Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27F Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number BAR181NFT | Read Only

0%0016 (22) 0 Hardware Revision 2F Ty Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9F T Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | &A32MNFT | Read/Write X

F7-22 RIBE

RBIF%E AR, HEEREMERE

Application Specific Tag A BAJ10-Linki& & 7 Bt — MR K
RNETHNEEFHTE, ZEFETATHTNARBSENR
B, HEEWENESHEESE T, BESubindex 0, AIA
B BN R

74 REGS

EBMFLEEUTETHT , XEGR B SHKSystem
CommandfE & 5|2 , FRBI0L1HHE, MRFENRZSD
TEREEBMF , REEYHNARSTAY , ZHPHe
& FRENBIE, .

wme = 3 BA

0x01 (1) ParamUploadStart Fas8 L&,

0x02 (2) ParamUploadEnd RSB,

0x03 (3) ParamDownloadStart FHSETE.

0x04 (4) ParamDownloadEnd ZEREBT R

0x05 (5) ParamDownloadStore TERSHRE , AT HRBEBE5.
0x06 (6) ParamBreak BUER FRRE.

0x40 (64) Teach Apply REHRAFXR

0x41 (65) Single Value Teach NIEE Y REOBE T I8 T
Ox4F (79) Teach Cancel BUE TR#.

0x80 (128) Device reset WA EIR & HFEH TR,
0x81 (129) Application Reset ERNEMNESLE,

0x82 (130) Restore factory settings | FFiEGRES I H RE.

®7-3 REGHRS2, FEI0

16 | BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

tgi7 1% BiER

4 10-Link (42)

75 SEHBE
%3l | %3l ES | kE | »A | BERE
FRISB (ZNETT7.5.1)

0x003A (58) 0 Teach-In Channel 1F¥ | Read/Write

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1F¥ | Read Only

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDC1 4% | Read/Write

0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC1 4=F% | Read/Write X
0x003E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4F75 | Read/Write

0x003F (63) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC2 4=F% | Read/Write X
0x4000 (16384) | 0,1, 2 Set Point Value BDC3 4% 75 | Read/Write
0x4001 (16385) | 0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4F¥ | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4F%5 | Read/Write
0x4003 (16387) [ 0,1,2, 3 Switch Point Configuration BDC4 4%F75 | Read/Write X
0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4%F%5 | Read/Write
0x4005 (16389) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC5 4F% | Read/Write X
0x4006 (16390) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC6 4=%5 | Read/Write
0x4007 (16391) [ 0,1,2, 3 Switch Point Configuration BDC6 4F% | Read/Write X
0x4008 (16392) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4F% | Read/Write
0x4009 (16393) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC7 4F% | Read/Write X
0x400A (16394) (0, 1, 2 Set Point Value BDC8 4F% | Read/Write

0x400B (16395)|0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC8 4%F%5 | Read/Write X
RESW

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5| (ZALETW7.5.3) 42F %5 | Read/Write

0x000C (12) 0 (BREF7.5.4) 2%% | Read/Write X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 (BREFH7.5.5) 10F% | Read Only

0x000E (14) 0,1,2,3 (BRET7.5.6) 9F¥ | Read Only

£ 7-4: |O-LinkiEOSEEE

751 FxREE

BMFER T8NMNFXES , EMNSIBEANSHK

(Set Point ValueBSwitch Point Configuration) 31T 3R
FARREBY RN BHTRIE. FARTERRTH
THNNE , HFEEENMFRUEERNHFEE,

Aa

—)
(——
REHE

Sl

BDCx ‘.

A\ Y

Switchpoint Width

7 4

71 FRKRE

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Wiz 1% BB

4 10-Link (££)

BDC Parameter 1 | Setpoint 1 (SP1) |2%% | Read/Write | 0x0000 (0)...0xffff (65535)
BDC1 : 0x003C (60) RITAE CRATHEEM)D

BDOS - 0x4000 (16364) etpoint 2 (SP2) FI ead/Write | BHETSBER H BIHL H0x (0o

(
BDC4 : 0x4002 (16386)
BDC5 : 0x4004 (16388)
BDC6 : 0x4006 (16390)
BDC?7 : 0x4008 (16392)
BDCS : 0x400A (16394)

Read/Write EFF AR (no , ERIA)

EHARR (nc)

i
t

BDC Configuration 1 | Switchpoint Logic | 1
BDC1 : 0x003D (61)

BDC2 : 0x003F (63) STeer o1
BDC3 : 0x4001 (16385) witchpoint Mode

i
<t

single point mode (default)

(

BDC4 : 0x4003 (16387) - - -
BDC5 : 0x4005 (16389) 3 | Switchpoint Width | 2
BDC6 : 0x4007 (16391)

BDC?7 : 0x4009 (16393)
BDCS8 : 0x400B (16395)

0
1
Read/Write | 0 = deactivated (only BDC 2..7)?
1=
1.

i
<t

Read/Write ..10 (default : 5)

) B{ESetpoint SP1HE — X RN SWIRE |, H AR E LOEZ K
HBIXFR, BETUHEA , BEXFUREHF X UK EEAEME,
2 BDC 1&2 =M.

BMF X & & Smarttk B8R HL B S HISingle-Value-
TeachIZffl, W FXMRHETIRE , 2RASHAHANSE (TI
Select#TI Result , WA 7-5),

5| F#5l KE L #HE
Teach-In Channel 0 179 Read/Write 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
0x003A (58) 0x02 (2) = BDC2

0x03 (3) = BDC3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = fiEBDC

Teach-in Status 0 177 Read Only 0x00 (0) = RBUE
0x003B (59) 0x01 (1) = SP1HI REK TN
0x04 (4) = BMFZ4&Teach Apply
0x07 (7) = #4i% (Error)
®RT7-5  THSH

18 | BALLUFF 3



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Higs 15 Bias

4 10-Link (££)

7.5.2 RE¥EE

— MR

- ZEREBET XS Smartft BESEL B X /Y Setpoint
2 (SP2) , ZEE AL 730x0000,

- TESingle Value Teachidf@# , 2RI AMERBNBER
BFAANTRER (TPIRTP2) (E T ZIFRAN).

IR
RS e R, WEHBLTFIO-LinkiEZTHER T,

REL
1. FEABEMEMLE
2. MTEFRERHEEE :

Bx 5| pL wiE
BDC1 (¥r/f) 0x003A (58) w 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
FrEBDC OxFF (255)
3. FFRTH : REREWSOx41 EEBEHR.
X 5| pL wiE
Single Value Teach 0x0002 (2) w 0x41 (65)
4. BINRE . RIERG G TOx40 =L R
Bx %5l L wiE
Teach Apply 0x0002 (2) w 0x40 (64)
5. RERYEEHRY | REURHURS
&x %5l L HE &R
TERZ = SP1 SUCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) THERINER
TREURZA = ERROR 0x07 (7) R[EIS B2

BEFARARE,
AR ST X KT E 1] BUE I 2 8 Switchpoint Width
HATRE .

- BIANRE 5

- BPFXRARE <5 &M
- BAAXKREE :>5&KE

1)
10)

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Higs 15 Bas

4 10-Link (42)
7.5.3 iERTF (Data Storage)
=] F&R5l | B KE i BE
Data Storage 1 Command 1F% | Read/Write
0x0003 (3 .
) 2 State Property 15% |Read Only | smpata Storage (B#R4R17) HIO-LinkE
3 Size 4FY |Read Only | LA FHIERENE. ZSHBTAAFRE
4 Parameter Checksum | 4%F¥ | Read Only YRR EE T
5 Index List 32F75 | Read Only
®7-6. SHBERT
7.5.4 &% 15E 48 (Device Access Locks) 7.5.6 TREHBIEHNLH (PD Input Descriptor)

B #R S BDevice Access Locks (%5/0x000C (12)) ,
A LUEE R & E A I10-Linki& & BV 45 B Th 8k,

NFBMF , AIAEASHEERNRAMNIIEE. N UMM
FRFFRENMERBMIER (BR). AT EFHEHY
#e , ANFBMIEIR N0,

{20 RS
(FXH#E)

{71 Z2HSHER
&8

{2 2%
(&8

{3 AP ED
(FxX#)

fu4..15 | RS

R7-7. EZESHBEE

7.5.5 B EXHHMIEE (ProfileCharacteristic)

S ProfileCharacteristic (%5|0x000D (13)) 15 BA10-Link
RE X BAPE B XA

T3 5|1 (DeviceProfilelD) :

0x0001 (Smart Sensor Profile)

F% 5|2 (FunctionClassID) :

0x8000 (ldentification Function Class)
F%5|3 (FunctionClassID) :

0x8001 (BDC Function Class)
F%5l4 (FunctionClassID) :

0x8003 (Diagnosis Function Class)
FHEI5 (WREFARID) :

0x8004 (REEE)

BALLUFF HZ

S8PD Input Descriptor ¥ iR Fi A R EIER A K EB D o
HRBENESNT2EAMNFTTER,

FR5l e WA

0x01 Wm/REES (BDC 1...8)

1 0x08 S
0x00 ofufRiEE
0x01 1 /R{E (Stability)

2 0x01 MKE
0x08 8RB E
0x01 H/R{E (Teach-In)

3 0x01 MKE
0x09 fufRIEE

*7-8 SRHENSH

BEFRI0TURNEBNIREEHR (S0 E T
, B151).



BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Wiz 1% e
4 10-Link (££)
7.6 HEIEIE

BMFE 2 HI R GRS UM BLE (B4) (SAn7-9) , RNEE
FRG T LUBEE 2 M S BUREURAS

7.6.1 LHiSHK

R3] F&R5| S KE A BE
0x0024 (36) | 0 Device Status 1F2% | Read Only | 0 = EEREA
2=8%
4 = =
0x0025 (37) | 0 Detailed Device 9F% | Read Only | FEN3MNBIENEH :

Status FANFHEMHRE 0=FEH , xE4 =8
&, OxF4 = ¥E)
FE2MEINFTTEHRE (ZAETT.6.2)

0x0028 (40) | 0

i
<t

Process Data Input | 2 Read Only | REERHN T EHE (SRETW7.2)

®7-9 VYHBSHW

7.6.2 EHFIR

B4R | RIAEK aX

0x8CA1 Notification | TEACH-TIMEOUT - REIRERE10DHHATR. RABEASE

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - BEERBI TIEENRSEE. LYABBRAR,
0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - BB BB E X FIEEH, VIR EHRBBE,
0x5000 Error HARDWARE FAULT - R & EH4HERE, B M HBEEHRSHBMF, MREBHERE

o, BAEHRBMF,

£ 710 BHFHE

7.7 BRBEWEEFE
R B4R , &% (Device) A TFIHMEABH 2 —#1T

8 R
HWERE HEER
0x8011 Index not available
0x8012 Subindex not available
0x8023 Access denied
0x8030 Value out of range
0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set
0x8082 Application not ready

R 711 HEFERIO-Link#E

B www.balluff.com Y 3ALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Higs 15 Bas

8

8.1 TNSEE /N E5EE

ESH
RCEE (&RX)"

8.2 IREXRH
REBEE

EREE

BriP 23148 4E IEC 60529

8.3 EBSHIE

THBEU,

B, , KRR
(BMF...-PS/NS-...)?

NELZBEY,
METEBEU, DC
EBIERt |

FFximE

BABER

FF 5% 58 L o BB TR S BB

8.4 BN

TH¥E , BEBR

BHEER

HAKE

SLBE

HEE
..-S75-_ _,_
-S4
..PU__

EEPR
SLBE
AR RS
EREE

Bh b PR A
BRPEMH

BALLUFF HZ

0.2 mm
-30...+30 mm

-25°C...+80 °C
3
IP67

10...30 v DC
<10 mA

75V DC
24V
<25ms
15 Hz
<15V
<100 mA

23 x BHER

2.4 mm
SNE24TT LB SR
0.07 mm?

M8x11@sk , 4%+
M12x13G3k |, 4%t
T B9 BE. 48 R i
/R i Sk Y BB

gﬁlmﬁlmﬁlm-“

R

8.5 mHim/AEO

EIE |O-Link 1.1 (BMF...-PI-...)
2 x PNPEF LS (BMF...-PS-.

2 x PNPERfit S (BMF...-PO-.
2 x NPNEF it 5 (BMF...-NS-.
2 x NPNE AR (BMF...-NO-.

SIOE =

86 &7

IHEBEEET

WEEE R

8.7 HIWEE

R~
BMF 203...
BMF 235...

TR
BMF 203...
BMF 235...

FAEMR
RZREAMHB
BMF 203...

BMF 235...

" EORFALAR

2 3¢ FBMF...-NO-... / BMF...-PO-...

£ (XBMF...-PI-...)

Ho  Ho

20 x 2.9 x 3.6 mm
23.5x6.2x5mm

0.1 Nm
0.4 Nm

PA12

THWN
Bl

, EHERBURT ARER

)
)
y
)



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Higs 15 Bias

(¢ ] B4t

MHEFrISEHREERT , ARESTITH,

9.1 BEHZR

. 134

9-1: BREDHXZE

B B PECE]
ATCHIE | BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
X5

RATFTHRMEY | BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
EES

RATEEBY | BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
HAHRR

9.2  HHITSRIEIMHXZE ((XBMF 235K-...)

92 HREXZZE

RZBE HER) | &% PR

5..11 mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15 mm BMF 235-HW-110 | BAMO1MA
14...20 mm BMF 235-HW-111 | BAMO1MC

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

By 15 BEs

fRRABRRH

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

203 = CfEtE RS
235 = T &£ RES

BEOFFXIEE :

Pl= 10-Link$Z0O

PS = PNPEF R
PO = PNPE A fili s
NS = NPNEFF fi =
NO = NPN& [ i =2

FrapE :

2= BANMNFRR
8= /\NFF%A (INBMF...-PI-...)

B

PU-02 = PURESE , 2m

S4-00,3= PURES , 0.3 m , wM12#EL , 4% (IXBMF...-PI-...)

S75-00,3 = PUREESE , 0.3 m , M8k , 4%+

BALLUFF HZ



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Higs 15 Bias

11 IS ——

111 #h%

s ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3

C€

. 8 >y
" ATIRE

QmE

3

11-1: BSHEE (R

B www.balluff.com F%  BALLUFF |25

4=944152-726 ZH - 00.000000 - K19 ; SREBE LXK,






SALLUrr

BMF 203K-H-_ _-C-A -PU_ _

BMF 203K-H-_ _-C-A -S4-_ , .
BMF 203K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A -PU_ _

BMF 235K-H-_ _-C-A -S4-_ ,

BMF 235K-H-_ _-C-A_-S§75-_ ,

HUREREA S

SR

k= 1{1]]
huj
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

Rt

B www.balluff.com

1 EEE 5
1.1 EHAEH 5
1.2 ZAXETHERTEZIV—TERFEYE 5
1.3 [EH&RE 5
1.4 BEEFIAN—7 5
1.5 FATHhTVSERE 5
2
21 Hi# 6
22 ZLICHITDZ—HEE 6
23 EBERROHH 6
24 EE 6
3
31 HROHHA 7
3.2 LED 7T 8

4 B 9

4.1
4.2

4.3

ITERYRN—ICLBEARNUBDRE
YO 07

4.21 BMF 203K-... DELY) {51

4.2.2 BMF 235K-... DELY) {5 1T
ERER

LW FEECEBRIYFRAVRNOFA—F A

51 RAAYFRARNSIODTA—FA>
52 AAYFRAUNS2BT1—FA(4>
53 TA—FADORK

6 BT
61 SATLOEYRNTYS
6.2 BEFOIE

y @l 10-Link

74
7.2
7.3
7.4
7.5

7.6

7.7

BENTX—%

TOEATF—X

AT —R

SATALAOR VR

NFA—=BF—5&

751 ALY FRAUNORE

752 T4 —FA4FE

7.5.3 F—2X{RE ( Data Storage )

7.5.4 T2t ABHIE ( Device Access Locks )

7.5.5 7O7 7 48 KU#EE (ProfileCharacteristic)
756 7OtLAF—ZNO#EE (PD Input Descriptor )
ZHT—2

7.6.1 BPWNZX—%&

762 AXRVKNURAK

FNAALIZ— XYy =2

SR

9
10
10
10
11

12

12
13
13

14

14
14

15

15
15
16
16
17
17
19
20
20
20
20
21
21
21
21

SALLUrr
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Rty

8 EE )

¥ H 85 /3R E S5 B

8.2 EEE e 22

8.3 EXmisH 22

8.4 EXiEMK 22

85 HWHAVERTI—RA 22

86 XT 22

8.7 HWHNT—2Z 22

O kXD 23
9.1 BENIIABRILE 23

92 XRAOYRF/EITZIVHAKILS ( BMF 235K-... Dk ) 23

10 EX 24
1 1 i 25
11.1 $84R 25
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BMF 203K-H- -C-A -.../BMF 235K-H- -C-A -...

e

1 FIA &S

1.1 1B A # E 1.4  BREEERREEN—7

COERBBEE TR T Y BMF Ok, #aE

DRGEHRBLET. TROXATICERAENET

(m« DICRTHERZESRBLTLSEEY) ¢
BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 203K-H-__-C-A_-S75-_ _,_

- BMF 235K-H-__-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-__-C-A_-S4-_ _,_

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,_

RER, ERZHEIZEMORMEZNRELTVE
T MREIYERE, BEIDHEIC. CORAFEH
ATLSEEL,

1.2 ZXETHERAITZII—VERFTVYE

BERDERE=ZAI -V TRRENET,
> R 1

BEFIEFEBSELEEEICRTENET
1. R
2. #8712

BICEBNTIHNOBVEFETERTT (H]:23), 16

EEOBFE, BIIC X FETRRENRTVET (
#l : 0x12AB )

ﬂ . BV
— B BEEREEZRLET,

1.3 [E#lm

- Wit BMF, BENXILLE

- AAEL>F DIN911 B4 X 0.9 ( BMF 203K-... )
- =7V v7, CAOY N ( BMF 203K-... )
- =700y 7, TAOY N ( BMF 235K-... )
- BREEAOFSE

ﬂ T—TILBRTZOMBOTIEH VISR
—% Y N www.balluff.com 2B T, £LEE
X—)L service@balluff.de ([C& V) HRH L=
EHET,

B www.balluff.com

U

®

NFPA79 77— a > &R
74— REBHIAREBTETREX—H—D S5 AF
TEET, X—H—0EHRESHRLTLSEEL,

CEN—7F, #EmNREDEMC 55
NDEREHIZEAELTWAZEERT
ENDTT,

R YR, RORBREEHLLTVET
- IEC60947-5-2 (A 21T ABLTIIvIary)

v avEkk:
- BB IXZv> 32 EEENS55011

BRL/AADAZI1ZFT 118 :
- BESHE (ESD)
EN 61000-4-2

- MEE#ME (RFI)
EN 61000-4-3

- TJTT7ANNT T NN—AK
EN 61000-4-4

- BRRBHAICL S THEEEINDE
By
EN 61000-4-6

LRI 2

LRI 2

LARIJL3

LRI 3

A==
=

n EHPR. ARCHIZFHREES
E%Eﬁb‘c< ZEV,

1.5 fFHEHhTV2EBE

BDC Binary Data Channel ( N/ FUF—&F v > X
L) -RAYFEF

IODD 10-Device-Description ( 10 /N1 AFi# )

PD Process Data ( 7OEATF—4X )

H7A5E BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

7

2 I ——

2.1 i

BMF 77Xt HE, ZEERXRBRTHEERT DY
ABESTICTIVYNOEARA RN UBORAICERL E
To BEMIF—RXOEEHBEICE D VB

(&, Balluff EF7 VS U ERFERAL EHEICO KRS
nTHY, OIVR—FMNEFERALEEEICE,. 3
HEEFEZ—TMEVELA,

FRICETZIREICEDEN D LEBE., REEY—ERA
&, BRAEhEHA. T, X—H—AloFE. EF%
BRIBDEETEXEEA,

22 Z2IIETDZ—HREBE

RBEIECEYRTYTETSCENFTEhTVDD
k. ERRFOMBZBEEL., NL—Z—2 T %2Z T 1-EM
DOEMEDOHKTT,

NL—Z2U%ZRT1-EMORMELF. EFTOHE.
HE. B8 REOREICHIDARMERAL, T5XE
EEZHHTZE, ThICHIZRBREZEANTSDC

&, BUBRERNKREE LD ENTERDIAYESELE
?O

ARL—R2—CRBABTEAET NI ZLREEZETIS
EVSEENF®YET,
RIEZTSERG. B, ARSATLAOBEIC K AY
PYERRICESTENEVLSIC, Z2ICHITIHE
BZITOBBENBHVET,
BESATACTREEN BB BEHLTEETTREE
ENH35aE. TOEBEELEE. TEISEARD
SRETIHVENHYVET,

BALLUFF HAXGE

23 EERTOFHH

RECERHEChLES
FLTLKEEW,

. BREEO LD OEEZE EK

EERRIIITFILT—REEEIIUTORKSICRRE
h&ET .

STFILD—R

BROSA 7T ERR
BEEEEBELLSECRCZER
> ERE#EEE

BT FILT—ROBA :

=
A=

HROBEEPHRBEZR<HBTINOH2EREELF
kD

A B
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Rt

S R ——

BMF 203K-...
i

@:Eﬂz | h@:&" =

3451

<1

M08

Ll

O

(]

BMF 235K-...

(?@:DIE:%:@:%:% m
:@M@D:ﬂ M12

345 1

31 HmOAE

31 HROFHHA

BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... [, ZER> U B &

CIOUYNIZERATRHRE YT, CAOY N (BMF
203... ) FE TAOY N (BMF235... ) #EXTVWE
T CcOEVHRITIOFII—ROEEZNLT, EABM
VICHBMAENLHAOHSERELET,

Lo, RAAYFRAVRHTA—FAENTLVE
VWIREETMRENE T, X 60mm ORAEFEA T 2

D (10-Link BEBZSIE8 D) NDAAYFRANET

1—FAFBENTE, FEMAETEEBICLEE
FTRENTEET, BAAYTFRABNIEETSDE
WETHHANFEMZAY, TOMEBR LED IC&KN &R

RENET,

CORMEICE. EARNTBFICEYSFShZNEN
TxY hOBEFEBERTY,

P

oY (LEIECY—DFE)
EARNYTZY N
EAN>OY R

A0vY ~

R

L OON =

3-2: BECHREER

B www.balluff.com

1 Y

n BESNRIL

MG (47— )/ M08 £k M12 %
I8

FA—FALIREY
BIE (£ YRR )
#6 LED

FL @ LED

#®& LED

a H 0N =

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

2 0OR A7 (PNP/NPN, EER/EEE ) EHEHE
ICEEWICEREENATWT, #A57OJSALTEET
LR TEFLA

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

R EREMEER 10-Link BRTNZ X—25&
ETRETT,

IO-Link N—>3 > Tlk, £ T8 2NDAALYFRAY
RETA—FAUFTBDENTEET, EARAAYFRA
URNIZEETRE, ThTAOMEN 10-Link 7O A
F—=RILEDPTYARARICEEENET,

[O-Link EBENREEAhTVWEVEEZ (SIOFE—R)®D
IO-Link N—= 3> O EifEE., PNP /N\—2 3> BMF...-
-PS/PO-... EE—T9,

H7A5E BALLUFF
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7 )

3 Wi LM ()

3.2 LED &7

LED EBAT—ZA
B | AT—32A
# |ON EiR OK
prg=yy1 IO-Link BIE : 7TOT47
ZL |ON AAYFIRAVKN2HTOT47T
o (RTZRY RDTA—FA4&En
ENEBICEE)

OFF AAYFRAVKN 28T OT47
TRV (RTZY KT —F4
CENENBILEELEY)

= ON AAYFIRAVNADNTOTA4T
(RTZRY MFFA—FA2&Eh
EBICEE)

OFF AAYFRAVNADNTOT4T
TRV (XTRY RFT1—F4
VENEMBILEELEL )

#%3-1: LED&TR

2 LED fFREMTRBLETZHERE. EXE
TEENHBEEZRLTVET, TEEGDE
HEL TR, HODEE. EVY0BEH. &
DL EHOBEBANEZSNET,

8 | BALLUFF HZAE
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HRt> Y
4 ) 4 & B
41 TRV RMN—CEBEARNSUBORE 5. X7%Y NOHBEY—ILET (YFZY RO

BraElcomL 2 hEWIITRY NN—ZRAVR L, ¥

VEDOITZY NOBEERE, LA > T&EZEY

HUEZBREICRETDEN TEERT,

BV S FZEDRE

1. XORYRN—ZZVEOH A RIA—I)LEEE
FAOY FRICEVWTREBEEEET,

45372y hNOUBEY—2F2
6. EXHEMN—IEOFRICEMYFIERT (£
D/YF ),

B 41Ty NN—E4TD
2. )80y RE—MICEIEHLET,
= XTRY M —HICBEXT,

4-6: > DY) 41T

M4-22) 40y RE3IEHT
3. XURYNDONEBEN—VLET (XTXY hOH
R)o

B4-3X5%Y NODUBEY—YF3
4. 2)2A0OY RZE—FICHLAKET,
= NTXRY M —HBILBEXT,

4-4:2)>80Y REBLAD
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7

4 AT & B ()

42 EHOEY ST

4.2.1 BMF 203K-... ®ELY) 4 (F

CAROY NOWER

3 (o]
s
!
s/,
W 0¥ by

& 4-7: cAROvY bk

1. EVHEBALET,

NJI—->3rB

4-8:BMF 203K-... D 2 2D/SUI—3 3> OBV 4+
2. EUHEEELET,

—< 09

max. 0.07 Nm

49t Y OEE

BALLUFF HAXGE

4.2.2 BMF 235K-... DELV) {1+

TAOY NOKEK

>3.5...>6.0

<4.0

B 4-10. TAOY K

4-11:  BMF 235K-... OELY) 31+

ANELVF20mm:
BAMOMATNILY 0.4 Nm
RZA/\ 4x0.8 mm :
RAEHFFNILY 0.4 Nm
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Rt

4 B & 25 (% )

43 EBRER

BMF...-S75 BMF...-S4
Class A Class A
2,
O
. 1
3
g
M8 M12-4

4-12:

dAxV20EVES (EVRIZEASRER)

BENVI-2 32 0EREN .

B> 1% +24V ( BIEEE UB+)
B> 2/A OUT2 (A1 Y FoHAHS2)

B 315 GND ( BMEEHE UB-, SHRE( )
B> 412 OUT1 (RAvFIHnsS1) &k
l& C/Q (10-Link )

®41: EVORE

n O IBAEFREMEZBATVET,
BEFOMER, EOFEMEENZEEL X

ED

B www.balluff.com

BMF...-PS-...
BN
I—Y— +
M \ Lk s1
<U> W, s2
BU -
BMF...-PO-...
BN
o +
M 7 Ny
WH
< D o S2
BU |
BMF...-NS-...
BN
+
M 1.4 S1
<U> ) WH S2
WA Pl
BMF...-NO-...
BN +
M BK =|—I S1
<D> & WH__ o= 52
$1su >
BMF...-PI-...
M~ +
\ L ek S1/10-Link
<H> WH__ 52
BU -~

SR

SALLUrr
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7

5 FRECLBAIYFRAVRNOTA—F A

3 =r
=

N2,

KO WMEIC R BIEE,

REVER> NGB TRETZLBENRRLE LS C
ENBYNET,

> REVERDEYMETRELBEVTEE W,

I] - A Y FRAY NEIBTIY) T IRETT
1I—=FA2LTLEE,
- VY OERICREEMEN FEIDE, &
CHOBEICHENRIZEN B ET,
- AAYFRAVRDTA—FAETOEE
F, RALVFERXDOBEHNSHL TS EE
kI\O

BALLUFF HAXGE

5.1 AAYVFRAVNSI DT A—F A2

1. EANOY REFLITHE 1 OMNEETEIEHL
£,

B51EANYOY RESEHT
2, REAVEHULEFEREFLET,
= BFBLED ARBLHAYS, T4 —FE—RHNFTH
FATICB2-cEe®RLET,

B 5-2:#%% LED O &SR
= 3PVBRICHEBLED ( RAM/YFRAKNST)ER
HWUBHET,

B 5-3: s L0ER LED OSSR
3. RERVEMBMLET,
= EOHRE1RAMYFRADNODTA—FA N
TEDREILE>TVET,
4, REAVEES—EE<SHALZET,
= AMYFRAVNS1 AREFEEH, & LED A
EHREJUTICEYET,
= EANfUBEZNE 1 A SBNESHRTNEER
LED £E24TL, HAO 1 FEHMICEYET,

5-4#FBHLTEE LED ORI
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5 FRECLDAITFRAYNOT A —F A (#iE )
52 AAYFRAUKNS2BT 4 —F A2 53 TFA1A—FADOKK
1. EARNYOY REFLETHE 2 ONEBEETHLIAK RALENODEAN B (HMANBEIED ) 2T 1 —

C _(O)c x v

B5-5EARNYOY REFLAG
2. REVERLLEEREREFLET,
= BRBLED ARBLBO., T4 —FE-—RHT7D
TATIB 2 E"RLUET,

5-6:4% & LED O RUH
= IPVRICEBLED ( RMIYFRAUKNST) ER
BMUBOHET,

5-7. BB LVEE LED O RE

3. REAVEESSICHLETS L6 HRICALODE
LED ( A/ YFRAKNS2) AMRWML., & LED
FEXET.

5-8:EBHLCFL U TELED O SR
4, RREBLET,
= EOHRE2RAAMYFRADNDTA—FAH
TEDREILE>TVET,
5. RAVEES—ERE<SHALZET,
= AMYFRANS2 M REFEEN, & LED A
BT Y ET,
= BEANfUBENE2 A SEBAESHTNEAL >
DEBLED HERTL, HAO2XB/MICBEYET,

50 EBHLCFL U TE LED O ST
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5-10: #HRHALANADEANUE

SRS
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CE]

FAULEDETRE, REAVERLIEEEHE LED
EFLVTEBLED A3 WBEREICABLET,

COEE,. BILTA—FA2EnhTVWBRRSYFRAY
RDOERFRLEEEEZNTIZEYET,
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6 EEIN

6.1 ATLDEY NTYT

Y AT LOEED

EUHANTA—BAELEBEE N TVEVEL—TH

BO—BEHAENERETEY NT Y TEFS &,

SAFLANEEBL. BEPNNEBER<BINN G

WET,

> SRAFLOBRRKBACEISASBEVNT L
We

> Y T Y TEBTIIRE S G R OB EY
FoTEE W,

> SATLAPHBEX—N—LLBREOLHDER
BECHOTIEEL,

1. BEZNAL20Y EEREATSY, MEICERY D

BOHERLET, BEHRSMBICEEN BRShDBEIC

&, ChEXB!LET,

SATLANDERZEANET,

3. AEEEREARERNTXA—22EREL., BEICE
UTBMF Z#2BRRELET,

»

ﬂ BIC, BMF ZRBL BPXA—H—(CBE%
EL2&ICE, ELWMELCZ>TWR A%
RELTSEZL,

6.2 BREROEE

- BMF EEEIVR—Z MNOITNTOMEEE EHIH
CRBLTLSEETL,

- BECEENRSh35EICE. BMF OfFERAZSIE
LTLEEL,

- BERBUANERATESRVKS, SRATFAICOYY
ZHhFTLSEEL,

- BEEREZS#KRL, XECSUTEEDLET,
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7 )

7

71 BENTAX—2X
O-Link DEXRNAEHEEZD7-1 ICRLET,

10-Link

TR 10-Link D& #5 &

fRERE COM2 38.4 kBaud

FINAADRNFATILEA L MinCycleTime 2.6ms

7L—ALftEk: M-Sequence Capability: 0x11

- DOTARNTF—2E, BEH — M-Sequence Type Preoperate |2 /N1 b~

- DOTIARNT—2%. BIE — M-Sequence Type Operate 111~

- ISbu — ISDU supported HR—K&Ehs

O-Link 77O R N—2 3> Revision ID 0x11

FNAADBIAZADTOLRATF—2EK ProcessDataln 10 Bit (0x4A)

RAZDSTFINAAANOTOARAT—2K ProcessDataOut 0 Bit (0x00)

X—H—#E 5 Vendor ID 0x0378

TINA AR Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

IO-Link 7’O7 7 A )L Profile Smart 2> 47077 4)

xR7-1:  BMF OF/NA AEH

BMF O&EH 1 V)L XA L ( MinCycleTime )
& 2.6ms T9,
NARGFRBEIZISUTHA L EZA LZRER
FTRENDHY, TOLHEBICERAEID
YA UL RA L (Master Cycle Time ) (&N A
RIZEKELET,

7.2 JOEAF—&R

EOHEF 2N NOTOEAT—R% 10-Link Y ARIZ
EELET (MZ—TVAODRALT :TYPE 2 2),

BDC1~8 ( AAM Y FRA ND/NAF)IRERER )

1 79547
ZT7OEATF—2D/N1 K0 0 kT7HF4T
7 6 5 4 3 2 1 0
g-.z.-‘-
NI e
x| M
IS | I
HNETED)
TOEATF—2DO/NA N 1
7 6 5 4 3 2 1 0 TA=FA
[e0] N~ © Te) <t o [aN] ~
(@) (@) (@) (@) (@) (@) (@] (@)
o =) Q =) o o) o o 26 )
[an] (a1} om o omn m omn [an]

B www.balluff.com

1 EARNYRTIZY MYRBRHERRNICHS
0 EXARNINTZRY NIBRAMEBEZANTVS (#R

1 TA—FAVHTIOT 47 (FHEEKLEZ 10-Link

0 BEEG(TI—FAUEY)

H7A5E BALLUFF
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7

7

10-Link ( #% )

7.3 BRT—X

AVFYIOR | HYTAVTFYIRA NZAX—5& Ha4X TotA T—2R
0x0010 (16) 0 Vendor Name 7NN4 b Read Only

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 /N1 b~ Read Only

0x0012 (18) 0 Product Name &A40 /N4 ~ | Read Only

0x0013 (19) 0 Product ID 12N1N14 b Read Only

0x0014 (20) 0 Product Text 27 N1 b Read Only

0x0015 (21) 0 Serial Number &KX 18 /N4 k| Read Only

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 21N14 b Read Only

0x0017 (23) 0 Firmware Revision INA b Read Only

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | & X 32 /N1 & | Read/Write X

= 7-2:

AT —2

FIUT—YaVERRY, #ERY. O7—Yav K

7

Application Specific Tag &, 10-Link /X4 AIZ

BEOK

K2NANOXENEEN) HTET, CONFEHET
V=2 a EE0EBAFRELTHERTE, NTX
—AIZ—IVCEMIACZENTEET, $TAVTF
YIOROICKYATSIOREEADTIOEANTAE

ED

7.4

SATALAONUR

BMF IZREREEDIN Y RAFREENTHY, ThsEk
AVFYVIR2, YTAUFYITA0ODNTXA—4R
System Command ZBUTT IV EZATEET, AT
LNV RABMF ILiziie had e, BEOT U —
JAVRETHREINBRY, FEITHTU a2 ER

BEEET,
OV R B ETL]
0x01 (1) ParamUploadStart NZA—=2TF v 70O— REK,
0x02 (2) ParamUploadEnd NIX=2Fv7O0—-REKT,
0x03 (3) ParamDownloadStart NI X=255>0— REK.
0x04 (4) ParamDownloadEnd NTX—=BAIO—RET,
0x05 (5) ParamDownloadStore NTX—BBRERTBROFTF—RREFEHRB
0x06 (6) ParamBreak 7OvIONTXA—RFBEEDIL,
0x40 (64) Teach Apply AAYTFRAY NERF, BF,
0x41 (65) Single Value Teach i#IR&E 1z Teach Channel TO7 1 —F 1 > ZFA,
Ox4F (79) Teach Cancel TA—FA &Ik,
0x80 (128) Device reset 2FNA AV R—F> Nz #HH1t.
0x81 (129) Application Reset FHORE L ETLIEZBRIR,
0x82 (130) Restore factory settings | £8EZ THBREICR T,
®73  PATAOIVRAVFYIR2, HTAVFY VRO

SALLUrr
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Rt
4 I0-Link ( % )
7.5 NTX—=2F—&

AVFYIR | HTAVFYIR | NFX—2

| H4X | 7082 |F—5RE

AAYVFRAVINTX—R (E751%288)

0x003A (58) 0 Teach-In Channel 184 b | Read/Write
0x003B (59) 0 Teach-in Status 184 b | Read Only
0x003C (60) 0, 1, 2 Set Point Value BDC1 4 N4 b | Read/Write
0x003D (61) 0. 1. 2.3 Switch Point Configuration BDC1 4 /N4~ | Read/Write X
0x003E (62) 0. 1. 2 Set Point Value BDC2 4 X4 N | Read/Write
0x003F (63) 0.1, 2,3 Switch Point Configuration BDC2 4 )N4 b | Read/Write X
0x4000 (16384) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC3 4 X4 N | Read/Write
0x4001 (16385) | 0, 1, 2, 3 Switch Point Configuration BDC3 4 )N4 b | Read/Write X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 N4 b | Read/Write
0x4003 (16387) |0, 1, 2. 3 Switch Point Configuration BDC4 4 N4 b | Read/Write X
0x4004 (16388) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC5 4 )N4 b | Read/Write
0x4005 (16389) [0, 1, 2, 3 Switch Point Configuration BDC5 4 N4 b | Read/Write X
0x4006 (16390) | 0, 1. 2 Set Point Value BDC6 4 N4~ | Read/Write
0x4007 (16391) |0, 1, 2. 3 Switch Point Configuration BDC6 4 N4 b | Read/Write X
0x4008 (16392) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC7 4 N4 ~ | Read/Write
0x4009 (16393) | 0. 1, 2. 3 Switch Point Configuration BDC7 4 X4 N | Read/Write X
0x400A (16394) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC8 4 N4~ | Read/Write
0x400B (16395) | 0. 1, 2. 3 Switch Point Configuration BDC8 4 X4 N | Read/Write X
SATLNTG A=A
0x0003 (3) 0. 1.2, 3,4, 5| (E753%388K) 42 N1 N | Read/Write
0x000C (12) |0 (B 754 %588) 2 /X4 N | Read/Write X
0x000D (13) 0. 1.2, 3,4 (E755%258) 10 /N1 & | Read Only
Ox000E (14) [0, 1. 2. 3 (ZE756%238) 9 /¥4 k| Read Only
xR74 NIA=ZF—ZI0-Link />R TT—A
751 RAAYFRANDR
BMF IC1& 8 DDAA Y FESHABEIMAENRTEY, T
NEN 2 DO/NZ X —2 ( Set Point Value & & T Switch
Point Configuration ) TitiR&E &7,
AAYFRAVNDTA—FA&TSICEG. T14—F
AVBECRSBTFNAEBRYERA, RAIYFRAU B
DEFTA—FALUENBICK>TERY, BRAEH
RICHEY) —EBDITEHYELEA.
i
: (—
ABDCx TA—FAVULIENE
I
A ! A
!
i
|
Y ! \ R
' s
( Swikchpane Widt )
71 A4 YFRAV OB
B www.balluff.com A7ZE BALLUFF
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Rt

4 I0-Link ( % )

BDC /N5 X—%& 1 [ Setpoint 1 (SP1) |2 /X4 K | Read/Write | 0x0000 (0) ~ Oxffff (65535)
BDC1: 0x003C (60) RSB (H#EEEL ) 1)

BDC2: 0x003E (62) 2 | Setpoint 2 (SP2) |2 /%4 N | Read/Write | &A= n 3 & IZ 0x0000 (0)s

BDC3: 0x4000 (16384)
BDC4: 0x4002 (16386)
BDC5: 0x4004 (16388)
BDCB6: 0x4006 (16390)
BDC7: 0x4008 (16392)
BDCS: 0x400A (16394)

BDC3: 0x4001 (16385)

BDC %E 1 | Switchpoint Logic | 1 /N4 ~ | Read/Write | 0 = B (NO, 7 #J)LK)
BDC1: 0x003D (61) 1= (NC)
BDC2: 0x003F (63) 2 | Switchpoint Mode | 1 /Y4 ~ | Read/Write | 0 = %% ( BDC 2.7 ® & ) 2)

1 = single point mode ( 7 #J)L K~ )

BDC4: 0x4003 (16387) - - - " X
BDC5: 0x4005 (16389) |3 Switchpoint Width | 2 /N b | Read/Write
BDC6: 0x4007 (16391)
BDC7: 0x4009 (16393)
BDC8: 0x400B (16395)

1~10(F7#)b:5)

" {E Setpoint SP1 T 1 —FAVOBIZEY REh, TA—FA&h
ENBICSTRHUAICHKHALET, COEZEZIACERFTETT
BN TFA—FAVENEAAYFRANCRIEELELA,

2BDC1 ZEMLTD LR TEEE A,

BMF (&, Single-Value-Teach ##£% Smart > #4700
T77ANICBEUTHR—NLET, COTA—FA>7
ALZAAIL, €SI 2 2ONTA—ENFERAENET
(Tl Select & Tf TIResult, @7-5 #88 ),

AVFI IR ¥T4>7y [H4X FoEA | fE
o2

Teach-In Channel |0 1N1 b Read/Write | 0x00
0x003A (58) 0x02

0x05
0x06
0x07
0x08 (8) = BDC8

OXFF (255) = X T BDC

(o
(2
(3
0x04 (4) = BDC4
(5
(6
(7

) £ 0x01(1) =BDC1 ( F7 4L K )
) = BDC2
) = BDC3

) = BDC5
) = BDC6
) = BDC7

Teach-in Status 0 111 b~ Read Only | 0x00 (0)=3kF7 o547

0x003B (59) 0x01 (1) = SP1 OF 4 —F 1 > A K3
0x04 (4) = BMF & Teach Apply % #5#
0x07 (7)= T5—

18 | BALLUFF HZAE
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Rt

4 I0-Link ( % )

752 TA4—FAFIE

— R ERSEE

~ Smart %7077 4 ILIZ&B Setpoint 2 ( SP2 )
BFZOEDHTRERYR—RENTEST, Bl
0x0000 T9,

- Single Value Teach IZBWTIEET 1 —F R4~
(TP1BEVTP2) NREIEIC, P DOELETT 11—
FAENKT (LENFPTAT—RAEY NEH
R—KRENEFLEA ),

[IEE ua
TN FTShARENTHY), 10-Link BRET
HdTE,

FA—FA>

1. DU A EFLEITBINEICENLET,

2. TROEBYTA—FAF v RN EBIRLE
9

"ZE AVFY IR TOtEA &
BDC1 ( %) 0x003A (58) w 0x00 (0)
BDC1~BDC8 0x01~0x08 (1~ 8)
INXTO BDC OxFF (255)
3 TA—FAVEE : DATLAOAN RO Z&2H
ICEFLET,
-k AVFY IR TOtEA f&
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. TA—FAUHR: PATLIOR R 0x40 Z2E22Y
ICEFLET,
-k AVFY IR TOtEA f&
Teach Apply 0x0002 (2) w 0x40 (64)
5, TA—TFAVORBOER . TA—FA2AT—X
AEFTHIY) ET,
fwZ AFVYOR | TOERA & R
TA—FA2AT—RA =SP1 0x003B (59) R 0x01 (1) TA—FANERICETE
SUCCESS hiz
TA—F A2 AT—X A =ERROR 0x07 (7) ATYT 2 RE%

ALY FRA NDIBDERTE,
FBAA Y FRA> NDOIEIE/NZ X—2& Switchpoint Width
&k >TCHAHTEET :

- BERE:5

- RAVFRAVNOEEHD : <5 ( H/ME
- AAYFRAVRNOEBBZIK : >5 ( RXE

1)
10)
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

7

4 I0-Link ( 4% )

75.3 T—Z{RE ( Data Storage )

AVFYIOR | BTAVFYIR|ERH HA4X TOtEA |fE

Data Storage 1 Command 1 /N4~ | Read/Write | |0-Link YA X IE/SS5 X —4&

0x0003 (3) 2 State Property 14 ~ | Read Only |Data Sl‘Ofige ( ?—_9\‘[%%: ) &
3 Size 4 /¥4 N | Read Only ;;gﬁffﬁfgéfgz
4 Parameter Checksum | 4 /N1~ |ReadOnly | —4%#@&§2 L IFTEE
5 Index List 32 /X4~ |ReadOnly | BAo

7.5.4 T2t AP ( Device Access Locks )

BH NS X —2& Device Access Locks (4 TV I A
0x000C (12) ) IZ&k 2T, 10-Link F/V 1 A D4FE D #4E
BT ITATEERETOTATILTRENTESE
3‘0

BMF Tld, NIX—BIZX—J v HBRVOPRE O#EE
ZEOYVITRCENTERT, TOLHIZE 2/N1 ME
ODEEYRE1(OYY)ICRETEIHLENHYET,
HEEEOY VBBRIT2ICEF. EYRZEOICERELET,

EY RO NFA=RToOEAOOY D
(HR—K%&L)

EY KA NZX—REBOOY Y
(HR—KHBY))

Evy k2 RE>OOY D
(HR—K&BY)

EvY K3 O—AlLI—Y—a22T7I—A0OO
vy
(HR—K&L)

EYyh4~15 | FiE

K77 NIX=—F—200v7Y

7.5.5 70O7 74L& KT HEE (ProfileCharacteristic)

JNZ X—2A ProfileCharacteristic ( 4 > 7 ¥ 2 A 0x000D
(13) ) . 10-Link FNAADQEDTOAT 7 A LA HR—
RENTWBAZRLET,
- B7A42F YR 1 (DeviceProfilelD ) :
0x0001 ( Smart 2> 70774 )
- $74>2F YA 2 (FunctionClassID ) :
0x8000 ( Identification Function Class )
- H7A4>2FvYUA3(FunctionClassID ) :
0x8001 ( BDC Function Class )
- B7A4>2F Y YR 4 (FunctionClassID ) :
0x8003 ( Diagnosis Function Class )
- $74>2F YA 5(FunctionClassID ) :
0x8004 ( Teach Channel )

BALLUFF HAXGE

756 7OEAF—X0O#EiE ( PD Input Descriptor )

JNZ X—2% PD Input Descriptor &, 27 0O€A
?_gq)ﬁﬁﬁ%/j_‘bi?o

T7OERAF—20OEZBD2E I NS NTREShTVE
ER

Y74 {E] BTL]
FYIR
0x01 7—I)L{E%E4E (BDC1~8)
1 0x08 SEYKRE
0x00 OEYRNATZ7EY N
0x01 T—IE (REM)
2 0x01 1EY hNE
0x08 sEYNFAT7EY S
0x01 T=ILE(TA—F1>)
3 0x01 1EY NE
0x09 IEYNAT7EY S

£7-8 TOBAF—ROEE

HTAVTFYIROILKY, Z7ORAT—ROEERAH
ehEFHAETEN TEET (E EOIRER, R—
D15 %88 ).




BMF 203K-H-_ _-C-A_-...

Rt
4 I0-Link ( % )
7.6 P2HT—X

/ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

BMF A2 HiT—42 (Events ) 24l AT AICREET

BCE(OT9B8]).

RIZBFHEH AT LNZMND

X=—BZAVWTAT—RAZHAMB N TARETT,

761 BE/NTIX—2X

AVFYVIDRA|BYTAOFYIR | NTA—4& HA4X | TOEA |E
0x0024 (36) |0 Device Status 1/N\4 |ReadOnly |0=1E%¥
N 2=8%
4=I5—
0x0025 (37) |0 Detailed Device 9/N4 |ReadOnly | 7OT 1 7 BERIMEET :
Status [N 1. 4’/\/I\9470)/\4I\(0 MEAN
VRN L, OXE4=8%, OxF4=15
28K 3. ARYRI—=RONA B
(E762%38R)
0x0028 (40) |0 Process Data Input | 2 /N4 |Read Only | BIEQOEXME7OEATF—X (E
~ 7T2%SHR)
®79 BHNZXA—Z
762 AXRVKUAN
ARV RNI—R | &RR Bk
0x8CA1 Notification | TEACH-TIMEOUT - 74 —F A4 > 7O AN 10 ZRAICKTLEHATLE, B
FENBNTX—REHELEA,
0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - BEARENHKEEBEEZ LE>TVET,
HEZEV) RS BENFHYET,
0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - G EEANEEL LEZ TE>TLVET, HBEEER
BRIBDBENFHYET,
0x5000 Error HARDWARE FAULT - N4 AD/N—RIJIT7ICEABENFHYET, ERHEZLD
B_ETBMF zBEREELET, BMENSFrBRTSZESICIE. BMF 2B T2 HEN
HYUET,
£7-10: ARVKRNUAR

7.7 FNARIZ— XYy &=
TORAIZ—0HE. FNAAREENIZ—I—R
EEALTRELET,

IZ—O—R | IZ7—Xvt&—>

0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun

0x8034 Parameter length underrun

0x8036 Function temporarily unavailable

0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

®7-11: IZ5—X

Y +— : |0-Link 4

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-... /BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
Rty

8 IR

8.1  tHEiF/ RIE & 85 HWHAVRTI—A
B 0.2 mm 4>®%7I—RXA  10-Link 1.1 (BMF...-PI-...)
— = - = an 2 x PNP %868 ( BMF...-PS-...)
;;1) FARE (& 30~+30 mm 2 x PNP % EES ( BMF...-PO-... )
2 x NPN &8 ( BMF...-NS-... )

_ 2 x NPN E BB ( BMF...-NO-... )
82 REXH SIO E— R W ( BMF...-Pl-... D& )
BERE —25°C ~+80 °C
BRE 3 86 KT
REEMR (IEC60529)  IP67 BEEEER &

HEER R HY)
83 EBRWEH w
BHESE U, 10~30V DC 87  HMHT—X
BEEER| . FRE <10 mA +3
( BMF...-PSINS-... ) # BMF 203... 20 x 2.9 x 3.6 mm
EIEEEE U, 75V DC BMF 235... 235 6.2 x 5 mm
ERBFEEE U, DC 24V R NLY
ALY FAVBEL <25ms BMF 203... 0.1 Nm
ALY F U REBRE 15 Hz BMF 235... 0.4 Nm
BNEERT <15V NI InE PA12
AAYFOHANBERE <100 mA WmFRIME
BMF 203... ATVLA

84 ExEL BMF 235... i

R, BEERKE

T-7L0ER 2.4 mm VYU & Y REYET,
T—7ILORE B (24R—D ) BB 2 BMF..-NO-.../ BMF...-PO-... TR EEHERE ARNERICKEL E
BHWEE 0.07 mm? e
B
..-S75-_ M8x1 XU &R, 4E>
-S4 M12x1 ORI &R, 4E>
..PU__ F=T5—=TILIVR
BERES ’677‘)1, (AR 2SE/
B 4
PiEGRE ')
[[pSE Hh)
A AR )
T—7 N EEM PUR
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Rt

(¢ ] AD

TOEBURBEBEATVEVES, BIRIEXSEE

(A

9.1  BENRIARILA

28

. 134

9-1:  BENZKILKILE

F7VT— | &% AEXI-R
>ary

C AOY k| BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP
RARILE

T AO0v b A | BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT
RILE

T—7)LIX | BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR
1VHBEE

RARILE

9.2 A4/40OYRFEITIUIHAKRLYE
( BMF 235K-... D& )

922 ITZVUVHRAKRILY

EEHEE (OY K | & EXI—-R
&)

5~11 mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9~15 mm BMF 235-HW-110 | BAMOTMA
14 ~20 mm BMF 235-HW-111 | BAMO1MC

B www.balluff.com
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Rty

1 O I

BMF 203K-H-PI-C-A8-54-00,3

TOHOES -
203= CAOY kY
235= TAOY Y

AVBRTI—RIRAY FTHEE -
Pl= 10-Link 1 & 7T —2A

PS = PNP & #BS

PO = PNP & #5EA

NS = NPN % B

NO = NPN ¥ BB

AAYFRANOE
2= A4V FRAUKN2 K
8= AAYFRA N8 K (BMF...-PI-... D& )

PU-02= PUR#Y—7J). 2m
$4-00,3= PUR#Z—7J)L, 03m, 4EM12 IRV ZE (BMF...-Pl-... D& )
S75-00,3= PURZ—7 )L, 03m, 4E> M8 IXV R {t&

24 | BALLUFF HAE
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Rt

1 1 I

111 %R

s ™

123456789

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3

C€

L 8 v
" EXI— K

2847

VST NES

11-1: #iR (Bl)
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1 YkasaHuAa anAa nonb3oBarens 5
Cdpepa penctBuA 5

1.2 Wcnonb3yemble CUMBOJIbI U YCNIOBHble 0603Ha4YeHUA 5

1.3 O6bem noctaBKu 5

1.4 PaspelieHuA U MapKMpPOBKU 5

1.5 Wcnonb3yemble coKpalleHUA 5

»

2 Be3onacHocTb

2.1 Wcnonb3oBaHue NO Ha3HaA4YeHUIO

2.2 O6wue yka3aHUA No TexHUKe 6e3onacHOCTH
2.3 3HayeHue npeaynpexaarlmnx yKasaHum

24 YtunusauuAa

3 KOHCTpYKUMA U NPpUHLMN AeCTBUA 4
7

3.1 OnucaHue npoayKuUM
3.2 CseToauogHaa uHOUKauua 8

4 MoHTaX U noakJsito4YeHue 9
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D oo o®

4.2 YcTaHOBKa gaTyuka 10
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTtynkn marHuTHOro nonA

1 Yka3aHuA anAa nonb3oBaTtend

1.1 Cdbepa penctBuA

B AaHHOM pyKoBOACTBe NpuBoanUTCA onnucaHue
KOHCTPYKLMM, NPVYHLUMNA AENCTBMA U YCTaHOBKM
Aarymkos marHuTHoro nonA BMF. PykoBoacTso
,lJ,eI7ICTBVITeJ'IbHO AanAa TmnoB (CM. TUMNOBblIe KOAbl HA
c. 24):

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S4-_ _,

- BMF 203K-H-_ _-C-A_-S75-_ _,
- BMF 235K-H-_ _-C-A_-PU_ _

- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S4-_ ,
- BMF 235K-H-_ _-C-A_-S75-_ ,

PykoBoAcTBO NpegHasHa4eHo anA
KBanuuumpoBaHHOro nepcoHana. BhumarensHo
N3y4nTe PyKOBOACTBO Mepes MOHTaXOM 1
aKcnnyaTaumen 4aTt4nkoB MarHUTHOrO NONA.

1.2 Ucnonb3yemble CUMBONbI U YCIIOBHbIE
ob6o3HavyeHus

OTaenbHble yKa3aHUA O BbINOJIHEeHUM paboyen
onepauuu 0603HaYveHbl TPEYTONIbHUKOM, CTOALLMM
nepeps ykasaHuem.

» VYKasaHue 0 BbiNofHeHun paboder onepauum 1

OTaenbHble paboymne onepaumm CHab>XeHbI
HyMepauunen 1 aaHbl B CTPOron nocnenoBatesibHOCTH:

1. VkasaHue o BbinonHeHnn paboyer onepauum 1
2. YKasaHue 0 BbINofHeHUM paboder onepaunn 2

Yucna 6e3 gononHuTenbHbIX 0603Ha4YeHW ABNAOTCA
[ecATUYHbIMKM (Hanp., 23). Mepen
LecTHaauaTepu4HbIMK Ymucnamm ctout 0x (Hanp.,
0x12AB).

ﬂ YkasaHue, pekomeHaauua
OTOT CUMBON Mcnonb3yeTcA AnA
0603HayYeHNA 06LMX yKa3aHWUN.

1.3 O6bem nocTaBKu

— [Jatymk marHutHoro nonAa BMF ¢ 6nokom
ynpasneHusa

— [-06pasHbin wecturpaHHbin knod no DIN 911,
pa3wmep 0,9 (BMF 203K-...)

— KabenbHbii 3a>kum ana C-obpasHoro nasa

(BMF 203K-...)
— KabenbHbii 3akum ana T-o6pasHoro nasa
(BMF 235K-...)

— Kpartkoe pykoBOACTBO

n Kabenb 1 0onNonHUTENbHbIE MPUHAANEXHOCTH
[OCTYMHbI B VIHTepHeTe Ha cante
www.balluff.com unun no aneKTPoHHOM NoyTe
(obpalLariTecb No agpecy
service@balluff.de).

B www.balluff.com

14 PaspelieHua 1 MapKupoBKu

U

®

Tonbko AnA NCNoNb30BaHWA ¢ 060pyaoBaHMEM MO
ctaHaapty NFPA-79.

ApanTtepbl, NpuUrogHble AnA NoneBov NPOBOAKW,
npepnaratotcA uarotosutenem. Cm. nHcpopmaumio
N3roToBUTENA.

3Hakom CE mbl noaTBepXXaaem, 4To
Halwu u3aenna cooTBEeTCTBYIOT
neuncTeylowWwmM TpeboBaHNAM
anpekTtuebl EMV 06
3N1EKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTMN.

[laTynk mMarHMTHOro nonA cooTBETCTBYET TpeboBaHMAM
cnepyoLwWwmx NPOM3BOACTBEHHbIX CTaHAAPTOB:
— |IEC 60947-5-2 (NOMEX0oyCTOMHNBOCTb U U3NyYeHNe)

[MpoBepka nanyyeHua:

— Wany4eHne pagmonomex
EN 55011

MpoBepKM NOMEXOYCTONYNBOCTH:

— CTatn4eckoe aneKTpnyecTso
(ESD)
EN 61000-4-2 YpoBeHb

XECTKOCTU 2

— OnekTpomarHuTHble nona (RFI)
EN 61000-4-3 YpoBeHb

XECTKOCTU 2

— BbICTpblE MMMNYNbCHbIE NOMEXN
NnepexofHoro pexxmma (BCrbIWKK)
EN 61000-4-4 YpoBeHb

XEeCTKOCTUN 3

— lMomexu Ha NHWK, BbI3BaHHbIE
BbICOKO4YaCTOTHbIMU NMONAMU
EN 61000-4-6 YpoBeHb

XXEeCcTKOoCTn 3

ﬂ Bonee noapobHble cBeAeHNA O AUPEKTMBAX,
paspeLLeHnaAxX N HopMax cM. B «[eknapauum
COOTBETCTBUA TPEGOBaAHUAM».

1.5 Ucnonb3yemble coKkpalieHus

BDC Binary Data Channel — KommyTaumMoHHbI
curHan

IODD 10-Device-Description, onncaxHne Bxogos/
BbIXOZOB YCTpPONCTBa

PD Process Data, aaHHble npouecca

pycckuii BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTynkn marHuTHoro nons

2 BesonacHocTb

2.1 Ucnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIo

Hatumkn cepun BMF cnyxaT anAa onpepeneHnsa
NOSIOXXEHUA NOPLUHEN NMHEBMATUYECKMNX U
rMapaBnNNYeCcKMX LUMNMHOPOB 1 3axBaToB. besoTkasHoe
(PYHKUMOHMPOBaHWNE faT4ymka B COOTBETCTBUM C €ro
TEXHUYECKUMW XapaKTePUCTUKaMU rapaHTupyeTcA
TONbKO € (hMpMeHHbIMKU NpuHaanexHocTAamu Balluff, B
cnyyae npUMeHeHna Apyrnx KOMMOHEHTOB
OTBETCTBEHHOCTb MCKIHOHAETCA.

Vicnonb3oBaHMe He NO Ha3HaYEeHUO He ponyckaeTcA, B
NPOTUBHOM clly4ae NpeTeH3nn No rapaHTum n UCKu ¢
npeTeH3nAMU K Ka4eCTBy B OTHOLLEHNN N3rotoBuTenA
NCKno4varoTcA.

2.2 O6wue yKa3aHUA No TexHMKe 6e3onacHoOCcTun

MoHTaXX 1 BBOA, B 3KCMJlyaTaLuIo JOMKHbI
BbIMONTHATLCA TOMbKO 06Yy4EeHHbIMU
KBannuUUMpoBaHHbIMK crieunanmcTamum, obnaaarowmmm
OCHOBHbIMW 3HAHUAMW B 06M1ACTU SNEKTPOTEXHUKMN.

O6yyeHHbIW KBanuduumMpoBaHHbI cneyvanucT
— 3TO CreunanncT, KOTopbI 6narogapa CBoemMy
cneuuanbHOMy 06pa3oBaHuio, 3HaHWAM U OMbITY, a
Takxe 6narofapA cBOMM 3HaHWAM OCHOBHbIX HOPM Y
npaBuIl, MOXET OLEHUTb NOPYYEHHbIE eMy PaboThl,
pacno3HaTb BO3MOXHbIE ONMAaCHOCTU 1 NPUHATb
Heobxoaumble Mepbl 6€30MacHOCTU.

OkcnnyataunmoHHana cny)x6ba HeceT OTBETCTBEHHOCTb
3a cobnoAeHNe MECTHbIX AENCTBYIOLWMX UHCTPYKLUMI MO
6e3onacHocTu.

B wacTHOCTH, akcnnyaTaumoHHasa cry>x6a gomkHa
NPUHATbL Mepbl, YTOObI UCKITIOYNTb BO3HUKHOBEHWE
0ONacHOCTWN ANA NMIOAEN N MaTepuasibHbIX LEHHOCTEN B
cnyyae noBpeXAeHNA CUCTEMbI U3MEPEHMA.

B cnyvae pneheKToB 1 HeyCTPaHNMbIX OTKa30B CUCTEMbI
N3MEepEHNA ee HeoHX0AMMO BbIBECTM U3 3KCNyaTauun 1
3abnoknpoBaTtb BO n3bexxaHne HeCaHKLUMOHUPOBAHHOIO
MCMNONb30BaHNA.

SALLUFF  pycckui

2.3 3HauyeHue npeaynpeXxparowmx yKasaHumn

[inA npepoTBpaLleHA onacHoCTen HeobxoaMMO CTPOro
cobnoaaTb npeaynpexaarolme ykasaHua,
cogepxalumeca B faHHOM PYyKOBOACTBE M MPUHUMATb
npeanucaHHble Mepbl.

Wcnonb3yemble npeaynpexaatolme ykasaHun
coAepXKaT pasfinyHble CUrHasibHbIe CrioBa U UMeoT
CnenyioLLyo CTPYKTYpY:

CUrHAJIbHOE CJ10BO

Bua M UICTOYHUK OnacHOCTH
MocneacTeBusA B cnyyae npeHebpexkeHna OnacHOCTbIO
» Mepbl N0 NpPefOTBPALLEHUIO ONACHOCTH

OTaenbHble cUrHanbHble CnoBa UMeT cnepywowne
3Ha4YeHunA:

BHUMAHUE

O603Ha4vaeT onacHOCTb, KOTOpaA MOXeT CTaTb
MPVYYHON NOBPEXAEHUA UM pa3pyLUeHUA U3aenus.

/A ONACHOCTb

O6wmn npegynpexxaaroLwmin CMMBOS B COYETaHNN C
curHanbHbiM crioeom OMACHO O1A XKN3HU
0603Ha4YaeT onacHOCTb, KOTOpas MOXET CTaTb
HenocpeACcTBEHHOW NPUYMHOM CMEPTU UNN TAXKENbIX
TpaBM.

2.4 YTunusauua

» [lpu yTunusauum JomxkHbl cobnogaTben
COOTBETCTBYOLUME HALMOHANbHbIE MPeAnuCcaHunA.
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i

=

IR

2 3451

=]

O

_-C-A_-...

KOHCTPYKUUA 1 NpMHUMN AecTBUA

M08

BMF 235K-...

:[E[[ﬂ:[[ﬂ:m:l:ﬂ M12 5

345 1

Puc. 3-1:  V306paxkeHve nspenua

3.1 OnucaHue nNpoayKLUUn

Hatunk BMF 203/235K-H-_ _-C-A_-... npeactaenaeT
cobon AaT4MK MarHUTHOro NonA 1 npegHasHaveH anA
MCMOMb30BaHUA B MHEBMATUYECKMX LMMUHAPAX 1
3axBarax ¢ C-o6pasHbim nasom (BMF 203...) unn
T-o6pasHbiM nasom (BMF 235...). MNMpn aToM gaTymk
pacrno3HaeT nore MarHuTa, BCTPOEHHOIO B MOPLUEHD,
Yepes CTEHKY UCMOMHUTENBHOrO opraHa.

[aTumk noctaBnAeTcA 6e3 3anporpamMMmMpoOBaHHbIX
TOYEeK nepeknoyeHna. B npegenax 3oHbl CKaHMpoBaHUA
He 6onee 60 MM BO3MOXHO MPOrpamMmM1MpoBaHne ABYX
TOYeK nepeksoyeHna (unm socbmm Yepes |0-Link),
KOTOpPbIE MOTYT Nepe3anncbiBaTbCA C MPON3BOMbHON
yactoTon. MNpy JOCTMXEHUN ONpeaeneHHON TOYKK
nepeKItoYeHna BKNOYAaeTCA COOTBETCTBYIOLWMIA BbIXOA,
1 CBETOAMOAbI NMOKAa3bIBAKOT MOMOXEHME.

[pwn aTOM NonApu3auma MarHuToB, YCTaHOBJI€HHbIX Ha
NOABUXHON YacTu NopLHA, 3Ha4eHnA He nMmeer.

Unnungp

[laTymk ¢ MapKMpoBKOW BBEPXY
MarHuT nopLuHa

LLToK nopLuHA

Mas

30Ha ckaHMpoBaHuA

Puc. 3-2:  KOHCTpyKUMA 1 30Ha CKaHWpOBaHWA

1
2
3
4
5
6

B www.balluff.com

ne

I Hatumnk
Bnok ynpaenexua

MoakntoveHne (kabenb / wrekep MO8 unu
M12)

1 KHonka coxpaHeHuA AaHHbIX Npu 06y4eHun

AKTMBHAaA NOBEPXHOCTb (HUXXHAA CTOPOHA
[arynka)

XKenTblli cBETOAMOL,
OpaH>eBbll CBETOANON,
3eneHbli cBETOANOL,

E=Y

BMF 203K-H-_ _-C-A2-...

BMF 235K-H-_ _-C-A2-...

Tun patumka (PNP/NPN, 3ambikaroLwmin/pa3mbiKatoLmi
KOHTaKT) onpeaenAeTcA Ha 3aBOAE U B AalbHENLIEM He
MOXeT 6bITb NepenporpaMMmpoBaH.

BMF 203K-H-PI-C-A8-...
BMF 235K-H-PI-C-A8-...

MpuHUMN gencTBuA (3aMbiKaOLWMUA U Pa3MbIKarOLLUIA
KOHTaKT) MOXeET 6bITb 3aaaH yepes |0-Link.

B patuymkax B ncrnonHeHun |O-Link B 06Len CnoXHOCTU
MOryT 6bITb 3anporpaMMm1poBaHbl BOCEMb TOYEK
nepeknoyeHna. MNpu AOCTUXXKEHUN ONpeaeneHHON TOYKM
nepeKstoYeHna COOTBETCTBYIOLLEE NONOXKEHNE
coobLiaeTcA 3agatolemy MOAYNo Yepes AaHHble
npouecca |O-Link.

Ecnun coegmHenune |0-Link He ycTaHaBnuBaeTcA (pexunm

SIO), patumku B ncnonHeHmm 10-Link oencTByoT Tak
e, kak BapnaHTel PNP BMF...-PS/PO-...

pycckuii BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTynkn marHuTHoro nons

3

3.2

KOHCTpyKLUMA U NpUHLUMN AecTBuA (NpoaoskeHue)

CeeToguoaHaa UHAMKaUUA

3eMeHbIN OPaHXXEeBbIV XeNThli

cA

LiBet

CocTtoAHue

Pe>kum paboTbl

3eneHbIn

Bkn.

MuTaHne B nopAake

MHBepcHbIN
MUratoLLnin
curHan

AKTMBHa CBA3b Yepes
10-Link

OpaH>eBbIN

Bkn.

Toyka nepekno4eHnA 2
aKTMBHa (MarHUT
HaxoauTcA B
3anporpaMm1poBaHHOM
NONoXeHun)

Bbikn.

Toyka nepekno4eHnA 2
HeakKTMBHA (MarHuT He
HaxoauTcA B
3anporpaMM1MpoBaHHOM
NONoXeHun)

XenTbIn

Bkn.

Toyka nepeknoyeHmna 1
aKTMBHa (MarHUT
HaxoauTcA B
3anporpaMmMm1poBaHHOM
NONOXeHUN)

Bbikn.

Toyka nepeknoydeHmna 1
HeakTMBHA (MarHuT He
HaxoauTcA B
3anporpaMM1MpoBaHHOM
NONoXeHUn)

Tabn. 3-1: CBeToanogHaa nHanKauma

[NocToAHHOE ACUHXPOHHOE MUraHne Bcex
CBeToAnOo40B yKa3biBaeT Ha Hann4me

Cepbe3HON HencnpaBHOCTU. BO3MOXHbIE
NPUYMHBI HENCMPABHOCTU: KOPOTKOE
3amMblKaHve Ha BbIXOAe, Neperpy3ka garymka
UM NoBpeXaeHne aarynka.

SALLUrr

pycckumn




BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtymkun marHuTHoro nonqA

4 MoHTa)XX U noakJsito4eHue

4.1 OnpepaeneHue Nosio)KeHUA MOPLUHA C 5. OTMmeTbTe NonoXxeHne MarHuTa (LeHTP MarHuTa).
NOMOLLbIO CTEP)KHEBOrO MarHuTa

C nomoubo HEGOSBLIOIrO CTEPXKHEBOIO MarHmTa ¢
0CEeBOI NonApusaumnet MoOXHO Nerko ONpeaennTb Xos4
nepemMeLleHA MarHuTa uunvHapa v, cnefoBaTenbHo,
naeanbHoe NosioXKeHne aaTynka.

Onpen.eneHMe MOHTa)>XHOIo NOJIOXKeHUA

1. lNMomecTuTe CTEPXKHEBOW MarHUT Ha BOKOBYIO CTEHKY
Unn B Na3 UMnmMHApa Takum 06pa3om, 4Tobbl
NPON30LLIO NPUTArMBaHNE MarHuTa.

Puc. 4-5: MapkupoBKa nonoXxeHuA MarHmta

6. YcTaHoBWUTE JaTuyuK nocepenHe mexxay obevmMm
MeTKamu (Hace4vka Ha gatyuke).

Puc. 4-1: Pa3smelleHne CTepXXHEBOro MarHmTa

2. [MoNHOCTLIO BLITAHWUTE LWITOK LMNNHAPA.
= MarHuT ToXe nepemMeLlaeTca.

Puc. 4-6: YcTaHoBKa gaTumka

Puc. 4-2: BbITArvBaHue WToKa uinuHapa
3. OTmeTbTe NonoxeHve MarHuTa (LeHTp MarHuTa).

Puc. 4-3: MapkupoBKa nonoXxeHnA MarHuta

4. [MonHOCTLIO 3a4BWHbLTE WTOK LMNnHApa.
= MarHuT ToXe nepemMeLlaeTca.

Puc. 4-4: 3apBuranHve WTOKa UMnMHApa

B www.balluff.com pycckui  BALLUFF | 9



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
[daTtynkun marHuTHoro nonqA

4 MoHTaX u noaksioyeHue (npoaosmKeHue)

4.2 YcTaHOBKa partymka 4.2.2 YcrtaHoBKa gaTt4yuka BMF 235K-...

T-06pa3Hbili Na3 B pa3pese
4.2.1 YcrtaHoBKa gaTt4yuka BMF 203K-...

i 5.0..5.4
C-o6pa3Hbii Na3 B pa3pese

>3.5...>6.0

<4.0

Puc. 4-7: C-o6pasHblit na3 Puc. 4-10: T-06pasHbiit nas

1. BcTtaBbTe gaTyuk.

BapwuaHT A

makc. 0.4 Hv

Puc. 4-11: YcTtaHoBka gaTtynka BMF 235K-...
BapuaHTt B — Knoy nog BHYTPEHHUIA LWecTUrpaHHmk 2,0 MM:
Makc. MOMEeHT 3aTaAXku 0,4 H-m
— OrtBepTKa 4x0,8 MMm:
MaKcC. MOMEHT 3aTaxKun 0,4 H-m

Puc. 4-8: [iBa BapuaHTa ycTaHoBKkM gatunka BMF 203K-...
2. 3aTAHuTe paTyuk.

Puc. 4-9: KpenneHue parymka

10 | BALLUFF  pyccKkuid



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkn marHuTHoro nonA

4

4.3

MoHTaX u noaksoyeHue (npoaosmKeHue)

MoakntoyeHue AneKTponutaHuA

Cxewmbl ANIeKTPpU4eCKux coefuHeHun anA pPa3HbiX

WUCMOJTHEeHUN:
BMF...-S75 BMF...-S4 BMF...-PS-...
BN
Class A Class A M — o +
2, \ . KX s1
> <H> WH s2
) 1 BU —
3
4 BMF...-PO-...
M8 M 12-4
BN +
M 7 e Ny
Puc. 4-12: PacnpepeneHne KOHTaKTOB LUTEKEPHOro pasbema (BUA
CBEpXy CO CTOPOHbI WTU(TOB) <[]> WH o S2
BU . |
KoHTakT /
LBET XXUnbl Curnan BMF...-NS-...
KoHT. 1/ +24 B (paboyee Hanps>xeHne UB+) BN +
KOPUYHEBbIN M BK St
KoHT. 2/ OUT2 (nepekntoyarowmii Bbixog S2) <D> WH S2
Genbiit L[ s
I_‘_ Loi —
KoHT. 3/ 3asemneHune (paboyee HanpsXXeHne
CVHUN UB-, onopHbIn noTeHuuan)
- BMF...-NO-...
KoHT. 4/ OUT1 (nepekntovatowmii Bbixog S1)
YepHbIN mnn C/Q B ucnonHenun 10-Link M BN +
Tabn. 4-1: PacnpeneneHne KOHTaKkToB \?VIT-I S1
<l D> ! o S2
k BU o —_
n B paTtunke npepoycMoTpeHa 3awmTta oT
neperpysKu.
Mocne ycTpaHeHna neperpyskun farynk CHoBa BMF...-PI-...
roToB K paboTe. BN
M [\ ° +
\ LY ek $1/10-Link
<U> WH_— 52
BU _

B www.balluff.com

pycckun

SALLUrr
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

5 Py4HOe nporpaMmupoBaHue TOYeK nepeKsioueHnn

5.1 MporpammupoBaHue TOYKU NepeKTioYeHus
BHUMAHME gy pamp P
MoBpexxaeHue ocTpbiMU NpeaMeTamMmm.

HaxxaTne KHomnku OCTpbIM NpeaMeTOM MOXeT
NPUBECTU K NOBPEXAEHUAM.

» He HaxumanTe KHOMKY OCTPbIMU NpeaMeTamMu.

1. BblABMHbTE WTOK NOPLUHA A0 HY>XXHOro NepBoro
MOJNTOXEHWA.

n — BbInonHANTe NporpamMmMpoBaHne To4eK
nepekni4yeHnAa ToNIbKO B CMOHTUPOBaHHOM
COCTOAHUMN.

— deppomarHnTHbIN MaTepuan
HenocpeacTBeHHO B 30He AaTynka MOXeT
N3MEHUTb XapakKTep ero ,quICTBI/IFl. Puc. 5-1: BbiaBuraHme wtoka nopLuHa

— lpexae yem npucTynuTs K 2. HaxmuTe 1 ynepXuBaiiTe KHOMKY.
MNPOrpamMMnpOBAHINI0 TOHEK NEPEKIIOYEHNA, — 3efeHblil CBETOANOA HAYMHAET MUraTh 1

N3BTEKNUTE KJTHOY NoL, BHyTpeHHI/II7I
nokKasblBaeT, 4TO pe>XXnm nporpammmpoBaHmA
LecTurpaHHUK "3 rofioBK1 BUHTA. aAKTUBEH ’ P porp P

Puc. 5-2: 3eneHbii cBETOANOA MUTAET
= Yepes 3 ceKyHAbl HAYMHAET MUraTb TaKXXe
XXEenTbIN cBETOAMOA (ToYKa nepekntoveHna S1).

- o~ s

+

Puc. 5-3: 3eneHbli U XenTbli CBETOAMOAbI MUraloT
3. OTnycTuTe KHOMKY.
= [laTyMK roToB K NpOorpamMmMmpoBaHuto NepBO
TOYKWN NEepeKnioYeHus.

4. Ewe pa3 KOPOTKO HXXMUTE KHOMKY.
= Touyka nepekntoyeHnA S1 coxpaHeHa, 1 3eneHbli
CBETOAMOS rOPUT NOCTOAHHO.
= [1pn HEM3MEHHOM NONOXEHUW NOPLUHA
(nonoxkeHne 1) ropuT Tak>xe >XXeNTbln CBETOAMOA,
T. €. BbIXo4 S1 BKIOYEH.

Puc. 5-4: 3eneHbln 1 XXenTbIi CBETOANOAbI FOPAT

12 | BALLUFF  pyccKkuii



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTtynkn marHuTHOro nonA

5 Py4yHoe nporpammMmupoBaHue TOYEeK NnepeksiiyeHUs (NpoaosKeHue)

5.2  MMporpammupoBaHue TOYKU NepeKsioHeHUua
S2

1. 3agBuWHbTE LUTOK MOPLUHA A0 HYXKHOrO BTOPOro
NONoXeHus.

Puc. 5-5: 3agBuraHue wToKa NopLIHA

2. HaxxmuTe u yoep>XvBamTe KHOMKY.
= 3eneHblli cBETOANOA HAYMHAEeT MUraTb 1
nokKasblBaeT, YTO PEXUM NporpaMMmUpoBaHmnsa
AKTUBEH.

Puc. 5-6: 3eneHbin cBeTOAMOA MUTaeT
= Yepes 3 ceKyHAbl HAYMHAET MUraTb Tak>xe
XKENTbI CBETOAMOA (ToYKa nepeknoyeHmna S1).

Puc. 5-7: 3eneHbli 1 XXenTbll CBETOANOAbI MUraloT

3. lpopomxanTe yaepXxnsaTb KHOMKY HaXkaToun, Noka
Yyepes 6 CeKyH He HaYHET MUraTb OpaHXXeBbI
cBeToamos (Tovka nepeknoyeHna S2) u He
rnoracHeT >»enTbin cBeTogunoa.

Puc. 5-8: 3eneHblin n opaHXeBbl CBETOAMNOAbI MUTaloT

4. OTnycTUTE KHOMKY.
= JlaTyMK rotoB K NporpaMmmmMpoBaHunio BTOPOM
TOYKM NEPEKIIOYEHNA.

5. ElLle pa3 KOPOTKO HaXXMUTE KHOMKY.
= Touka nepeknoyeHna S2 coxpaHeHa, 1 3eneHbln
CBETOAMO[ FOPUT NMOCTOAHHO.
= [lpy HEN3MEHHOM MONOXEHWUMN NOPLUHA
(monoxkeHue 2) ropuT Tak>Ke OpaH>XeBbIn
CBETOAMOa, T. €. BbiIXo4 S2 BKIHOYEH.

Puc. 5-9:  3eneHbiin 1 opaH>XeBbI CBETOAMOAbI FOPAT

B www.balluff.com

5.3 Owwunbka nporpammupoBaHuA

[Mpn nonbITKe NporpaMMMpPoBaHMA NONTOXKEHWNA MOPLUHA,
Haxo4ALllerocA 3a npegenamum 30Hbl CKaHMpoBaHUA
(cnUWKOM HM3KaA HaNpPAXXEHHOCTb MarHUTHOIO NonA),
nocne oTnycKaHuA KHOMKW XENTbIN 1 OpaH>XeBbIn
CBETOAMOAbl MOOYEPEHO MUTAIOT B TEYEHNE 3 CEKYHA.
B aTom cnyyae 3anporpammmpoBaHHOE paHee 3Ha4YeHue
COOTBETCTBYHOLLEN TOYKU NEPEKIIIOHEHNA He
nepesanncbiBaeTCcA 1 NO-MPEXHEMY CyLLECTBYET.

Puc. 5-10: MNonoxeHve nopLuHA 3a npeaenamu 30Hbl CKaHMpOBaHUA

pycckuii BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

6 BBoa B akcnnyatauuio

6.1 Beop B aKcnnyaTaLuio CUCTEMbI

A OMNACHOCTb

HekoHTponupyemble nepemeLeHnA CUCTeMbI

I'Ipm BBOAE B aKCnJlyatauuto, a Tak>Xke eCcnn gatymk
ABMIAETCA YaCTbO CUCTEMbI PEryIMpoBaHuA,
napameTpbl KOTOPOM eLLe He HACTPOEHbI, CUCTEMA
MOXET COBepLUaTh HEKOHTPOSIMPYEMbIE NepeMeLLeHN .
B pesynbTate MOXeT BO3HMKATb yrpo3a AnA Noaen n
mMarepuanbHbin yuepb.

» VpanuTe nogen 3 onacHom 30Hbl YCTaHOBKM.

» [lopyyaliTe BBOA B 3KCMyaTaumio TONbKO
KBann1umMpoBaHHbIM crieyuanucTam.

» Cobniopgante ykazaHma no 6e30nacHoCcTn
N3roTOBUTENA YCTAHOBKU UM CUCTEMBI.

1. [llpoBepbTe COeaNHEHMA Ha NMPOYHOCTb NOCaAKM U
NPaBWITbHYIO NMONAPHOCTb. MNoBpeXaeHHbIe
coeVHeHVA 3aMeHunTe.

2. Bknto4uTe cuctemy.

3. lNpoBepbTe U3MepeHHbIe 3HaYeHnA 1
HacTpanBaeMble napamMmeTpbl, Npu HGOGXO,D,I/IMOCTI/I
3aHOBO HacTpouTe gaT4vk BMF

ﬂ [MpoBepka KOpPEeKTHOCTU pe3ynbTaToB
TpebyeTcA, B NepByto odepenb, nocne
3ameHbl BMF nnn pemoHTa n3rotoButenem.

6.2 YKasaHuA no akcnnyatauum

— PerynapHo npoBepanTe yHKUNOHNPOBaHNE
cuctembl BMF 1 Bcex cBA3aHHbIX C HEN
KOMMOHEHTOB.

— B cnyvae BbiABneHna HapyLueHun
PyHKUMOHMpPOBaHuA BbiBeanTe cuctemy BMF 13
akcnnyaTauum.

— [MpumunTe Mepbl ANA 3aWwmTbl YCTAHOBKN OT
HeCaHKLUMOHMPOBAHHOIO UCMOMNb30BaHNA.

— [poBepbTe KpenneHne, Npyu HEO6XOANMOCTMN
NOATAHNTE.

14 | BALLUFF  pyccKuii



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTtynkn marHuTHOro nonA

7

71 MapameTpbl nepeaaymn AaHHbIX

B Tabn. 7-1 npuBoautcA onncaHne 6a3oBow
cneundmkauum 10-Link.

3ajatoLleMy Moayso

Cneuudmkauma HassaHue 10-Link 3HayeHuA
CkopocTb nepegayu COM2 38,4 k6oz
MuHMManbHOe BpemA UrKa ycTponcTBa MinCycleTime 2,6 mc
®penm-cneumdmrkauma: M-Sequence Capability: 0x11

— KonuuectBo Tpebyembix AaHHbIX, NpeasaputenbHble | — M-Sequence Type Preoperate 2 banTa

— KonuyecTtBo Tpebyembix AaHHbIX, paboune — M-Sequence Type Operate 1 6anT

- I1SDU — ISDU supported nogaepXxmuBaeTtca
Bepcua npotokona IO-Link Revision ID Ox11

KonnyecTBO AaHHbIX NpoLecca OT yCTPoMCTBa K ProcessDataln 10 6uT (0x4A)

KonnyecTBO AaHHbIX Npouecca oT 3agatowlero moayna | ProcessDataOut 0 6uT (0x00)

K YyCTPONCTBY

Kopa nsrotosutena Vendor ID 0x0378

Kop ycTponcTtea Device ID 0x080101 (BMF 203K-...)
0x080102 (BMF 235K-...)

Mpodcoune 10-Link Profile Mpodwmnb Smart Sensor

Profile

Tabn. 7-1: Cneunchmkauma BMF

MuHumanesHoe Bpema uukna (MinCycleTime)
BMF coctaBnaet 2,6 mc.

3agatowmin Moaynb Npy HEOOXOAUMOCTH
MOXET YBEeNnM4nTb BPEMA LMKNa, MO3TOMY
dakTMyecKoe NpMmMeHAeMoe Bpema LmKna
(MasterCycleTime) 3aBMcUT OT 3ajatoLLero
moayns.

7.2 [aHHble npouecca

[atuuk nepenaet 2-6anTHblE AaHHbIE NpoLecca B
appec 3agatowero mogyna l10-Link
(M-nocnepoBatensHocTb Tvna: TYPE_2_2).

Process Data, paHHble npouecca, 6anTt 0
7 6 5 4 3 2 1 0
n
[
(0] [&]
= o
R
? g
> b
O O
o | g
O

Process Data, gaHHble npouecca, 6anT 1
7 6 5 4 3 2 1 0
o0} N~ © Yo} <t [ap] Al —
(@) O (&) O (@) O O (@)
Q [a) Q la) [a) &) [a) &)
m m m m m m m m
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BDC1...8 (nBonyHaA nHcopmaLma 0 COCTOAHUN

TOYEK MepeKsitoYeHunn)

1 aKTUBHbIN

0 HeaKTMBHbIN

CtabunbHOCTb

1 Marnut nopLwHA B npeaenax 30Hbl CKaHMpoBaHUA

0 MarHuT nopLUHA 3a NpeaenaMm 30Hsbl
CKaHVpoBaHWA (MarHUTHOE none CvLLIKOM cnaboe)

O6y4yeHue

1 O6yyeHne akTUBHO (py4Hoe unm Yepes 10-Link)

0 OO6bI4HbIN pexxum paboTbl (0byHeHne HeakTUBHO)

pycckuii BALLUFF
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

7.3 NpeHTU(UKaLMOHHbIE AaHHbIE

UHpekc Cy6uHpekc MapameTpbl Pa3wep Hoctyn CoxpaHeHue
LaHHbIX

0x0010 (16) 0 Vendor Name 7 6ant TOMbKO AJ1A CUYNTbIBAHWA

0x0011 (17) 0 Vendor Text 15 6ant TOMbKO AJ1A CYMTbIBAHUA

0x0012 (18) 0 Product Name Makc. 40 6aiT | TONbKO ANA CHMTbIBAHMA

0x0013 (19) 0 Product ID 12 6ant TOMbKO AJ1A CYUTbIBAHNA

0x0014 (20) 0 Product Text 27 6anTt TOMbKO AJ1A CYNTbIBAHNA

0x0015 (21) 0 Serial Number Makc. 18 6anT | TONbKO ANA CYUTbIBAHUA

0x0016 (22) 0 Hardware Revision 2 banTa TOMbKO AJ1A CYUTbIBAHMA

0x0017 (23) 0 Firmware Revision 9 6ant TOMbKO OJ1A CYUTbIBAHUA

0x0018 (24) 0 Application Specific Tag | makc. 32 6anta | AnA cYATbIBaHUA/3anncK X

Tabn. 7-2: \neHTU(PUKaLMOHHbIE AaHHble

Taru Application Specific Tag, Function Tag n
Location Tag

Tar Application Specific Tag no3BonAeT 3aKpennATb 3a
ycTponcTteom |O-Link Nnpon3BonbHYO CTPOKY pasmepom
He 6onee 32 6anTtoB. OHa MOXeT 6bITb MCMONb30BaHa
OnAa cneunuyeckon naeHTMdnKaumm n coxpaHeHa B
MeHeaxepe napameTpoB. Yepes cybuHaekc 0
OCYLLEeCTBNAETCA AOCTYN KO BCEMY OOBEKTY.

74 CucrteMHble KOMaHAabl

B BMF nHTerpnpoBaHbl pasnuyHble KomaHabl, AOCTYN K
KOTOPbIM BO3MOXEH Yepe3 napameTp System Command
yepes uHgekc 2, cyburgekc 0. Npw nepenaye
cUCTEMHOM komaHabl B agpec BMF komaHza
aKTUBMpyeT Tpebyemoe AENCTBUE, ECIM 3TO AOMYCTUMO
B TEKYLLEM COCTOAHMUM NPUIOXKEHMA.

KomaHpa UmaA OnucaHue

0x01 (1) ParamUploadStart AKTUBMPYET OTNPaBKy NapameTpoB.

0x02 (2) ParamUploadEnd 3aBepluaeT oTnpaBKy napameTpoB.

0x03 (3) ParamDownloadStart AKTUBMPYET 3arpy3Ky napameTpoB.

0x04 (4) ParamDownloadEnd 3aBepluaeT 3arpy3ky napameTpos.

0x05 (5) ParamDownloadStore 3aBepLuaeT napamMmeTpMpoBaHne 1 aKkTUBMPYET COXPaHEeHUe AaHHbIX.
0x06 (6) ParamBreak OTmeHa 61104HOro NapamMeTpPUpPOBaHNA.

0x40 (64) Teach Apply CoxpaHeHve 1 NpUMEeHeEHNE TOYEK NEepPEKIIIOYEHNA.

0x41 (65) Single Value Teach 3anyck 0by4eHna anAa BoibpaHHoro kaHana obyyenusa (Teach Channel).
0x4F (79) Teach Cancel OTmeHa oby4eHun.

0x80 (128) Device reset 3aHOBO BbIMOMHAET MHULMANN3aLMIO BCEX KOMMOHEHTOB YCTPOMCTBA.
0x81 (129) Application Reset Mepesanyck namepenna u oopmmpoBaHme curHana.f

0x82 (130) Restore factory settings | BosspalyaeT Bce KOHUrypaumm K 3aBOACKON HACTPOMKeE.

Tabn. 7-3: CucTeMHble KOMaHAbl, MHAEKC 2, cybuHaekc 0
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkn marHuTHoro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

75 [aHHble napameTpoB

UHpekc Cy6uHpekc | MapameTpbl Paswep Hoctyn CoxpaHeHue
AaHHbIX

MapameTpbl TOYKU NepeKtoYeHUa (CM. rmasy 7.5.1)

0x003A (58) 0 Teach-In Channel 1 6anT | AnA cuuTbiBaHMA/3anucu

0x003B (59) 0 Teach-in Status 1 6anT | TONbKO ANA CYNTBIBAHUA

0x003C (60) 0,1,2 Set Point Value BDC1 4 6anita | gnA cyuTbIBaHMA/3anucu

0x003D (61) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC1 | 4 6anTta | anA cuntbiBaHMA/3anncy X
0x003E (62) 0,1,2 Set Point Value BDC2 4 6aniTa | AnA cyUTbIBaHMA/3anucu

0x003F (63) 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC2 | 4 6anita | onA cuntbiBaHMA/3anncu X
0x4000 (16384) | 0,1, 2 Set Point Value BDC3 4 6anTa | ANA cYATbIBAHWUA/3anmcu

0x4001 (16385) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC3 | 4 6anita | onAa cyutbiBaHWA/3annucu X
0x4002 (16386) | 0, 1, 2 Set Point Value BDC4 4 6anTta | AnNA cYMTbIBaAHWA/3anUCK

0x4003 (16387) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC4 | 4 6aiita | onAa cyutbiBaHWA/3anncu X
0x4004 (16388) | 0,1, 2 Set Point Value BDC5 4 6anTa | AnA cYMTbIBAHWA/3anUCK

0x4005 (16389) | 0,1, 2,3 Switch Point Configuration BDC5 | 4 6anTta | AnA cyntbiBaHUA/3anncu X
0x4006 (16390) | 0,1, 2 Set Point Value BDC6 4 6anTta | ANA cYUTbIBAHWA/3anncu

0x4007 (16391) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC6 | 4 6anTta | AnA cyntbiBaHUA/3anncu X
0x4008 (16392) | 0,1, 2 Set Point Value BDC7 4 6anTa | onA cyUTbIBaHUA/3anucn

0x4009 (16393) | 0,1,2,3 Switch Point Configuration BDC7 | 4 6anTta | onAa cyntbiBaHUA/3anncu X
0x400A (16394) | 0,1, 2 Set Point Value BDC8 4 6anTa | onA cynTbiBaHUA/3anncK

0x400B (16395) |0, 1,2, 3 Switch Point Configuration BDC8 | 4 6anTa | onAa cyntbiBaHUA/3anncu X
CucrtemHble napameTpbl

0x0003 (3) 0,1,2,3,4,5| (cm. raBy 7.5.3) 42 6anT | ANA cYMTbIBaHMA/3anucu

0x000C (12) 0 (cm. rnaBy 7.5.4) 2 6anTa | onAa cynTbiBaHUA/3anncn X
0x000D (13) 0,1,2,3,4 (cm. rnasy 7.5.5) 10 6anT | TONBKO ANA CYNTbIBAHUA

O0x000E (14) 0,1,2,3 (cm. rnasy 7.5.6) 9 6anT | TONbKO ANA CYATbIBAHUA

Tabn. 7-4: MapameTpbl uHTepdeiica 10-Link

75.1 KoHdurypauma To4Ku nepeknioyeHunsa

B BMF nHTerpupoBaHbl 8 KOMMYTaUMOHHbBIX CUTHANOB,
KaXkAbl N3 KOTOPbIX ONUCbIBAETCA ABYMA NapameTpamu
(Set Point Value w Switch Point Configuration).
[MporpammypoBaHne ToHeK NepeKnoYeHnA BOSMOXHO
TONbKO MeToAoM 0by4eHuA. LLnpnHa Toukm
nepeKnyYeHnA 3aBUCUT OT 3anporpaMmmMmnpoBaHHOIo
MOSIOXEHUA U He ABMAETCA MOCTOAHHOW Ha NPOTAXEHWUN
30Hbl CKaHMPOBAaHWA.

HanpaBsnexue

(——

BDCx 38.I'Ip0|'paMMVIpOBaHHOG nonoxexHue
|

A A

A Y

Switchpoint Width

Puc. 7-1:  lUnpuHa TOYKMN NnepeknodeHna

[\ 4

B www.balluff.com pycckui BALLUFF | 17



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

BDC, napameTpbl 1 | Setpoint 1 (SP1) | 2 6anTta | ana 0x0000 (0)...0xffff (65535)
BDC1: 0x003C (60) cumTbiBaHuA/ | CuMBoONMyeckoe 3HadeHne (He ABnAeTCA
BDC2: 0x003E (62) 3anucu dhyHKUMOHaSbHbIM) 1)
Eggi 8§2882 ggggg; 2 | Setpoint 2 (SP2) | 2 6anTa | anAa 3Ha4veHne He ncnonb3yeTcA 1 Bceraa
BDCSE 0x4004 (16388) cuntbiBaHuA/ | coctaBnAeT 0x0000 (0).
BDCB6: 0x4006 (16390) sanucn
BDC7: 0x4008 (16392)
BDC8: 0x400A (16394)
BDC, koHdmrypauma | 1 | Switchpoint Logic | 1 6ant | ona 0 = 3amMblKaLWMA KOHTaKT
BDC1: 0x003D (61) cunTbIBaHMA/ (no, Nno ymonyaHuio)
BDC2: 0x003F (63) 3anucu 1 = pasmMblKaLWMi KOHTaKT (NC)
BDGY. Oxd003 (1aae) | 2 | Switchpoint Mode | 1 Gairr | ans 0 = deactivated (only BDC 2..7) 2)
BDC5: 0x4005 (16389) cuntbiBaHuA/ | 1 = single point mode (default)
BDCB6: 0x4007 (16391) sanwcn
BDC7: 0x4009 (16393) | 3 | Switchpoint Width | 2 6aitta | ana 1...10 (default: 5)
BDCS8: 0x400B (16395) cYnTbIBaHUA/
3anvcu

" BHayeHve Setpoint SP1 3aaaeTcA npu 06y4eHnn 1 NPONOpLMOHaNbHO
MarHUTHOMY MOMtO B 3anporpaMMUPOBaHHOW TOYKE. 3HaYeHUe MOXEeT
6bITb 3aMNCaHO, OAHAKO 3TO HE BIMAET Ha 3anporpaMMUpPOBaHHYHO
TOYKY NEpeKIIoYEHMA.

2 BDC 1 He MOXeT 6bITb eaKTUBNPOBaH.

Cuctema BMF nogoepxmsaeT dyHkumtio Single-Value-
Teach B cooTBeTCcTBUM C Npodmnem Smart-Sensor-Profil.
[inA gaHHOro npouecca oby4eHna NCnonb3yTCA ABa
pononHutenbHbix napameTpa (T/ Select w Tl Result, cm.

Tabn. 7-5).
UHpekc CybuHpekc Pa3wep Hoctyn 3HayeHuA
Teach-In Channel 0 1 6anT ana 0x00 (0) or 0x01(1) = BDC1 (default)
0x003A (58) cumTbiBaHMA/ 0x02 (2) = BDC2
3anucu 0x03 (3) = BDCS3
0x04 (4) = BDC4
0x05 (5) = BDC5
0x06 (6) = BDC6
0x07 (7) = BDC7
0x08 (8) = BDC8
OxFF (255) = Bce BDC
Teach-in Status 0 1 6anT TONbKO ANA 0x00 (0) = HeaKTVBHbIN
0x003B (59) CYMTbIBAHMA 0x01 (1) = obyyeHue SP1 ycnewHo
3aBepLIeHo
0x04 (4) = BMF oxxnpaet Teach Apply
0x07 (7) = owwmbka (Error)

Tabn. 7-5: MNapameTpbl 06y4eHnA
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTtynkn marHuTHOro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

75.2 Tlpoueaypbl 0by4yeHUA

O6Lwue yKkasaHua

— Setpoint 2 (SP2) B cooTBETCTBMUU C Npoduiem
Smart-Sensor-Profil gaHHbIM gaT4yMkom He
nopnaepXxuBaeTtcA u Bcerga nveet 3HadeHne 0x0000.

— [Mpw BbinonHeHun dyHkumm Single Value Teach obe
TO4YKM 0by4eHnsa (TP1 n TP2) nporpammupytoTca
OOHOBPEMEHHO 1 C OAVHAKOBbIM 3HA4YEHNEM
(No3TOMY ABOUYHbIE BUTLI COCTOAHUA HE
NoAAepP>KMBALOTCA).

Heobxoaumoe ycnosue
[laTunk ycTaHOBNEH, NO3ULIMOHNPOBAH U HAXoAMTCA B
pexxume 1O-Link.

O6y4eHue
1. TepemecTuTe UMNMHAP B HY>XHOE MOSIOXeHVe
2. Bblbepute kaHan obyyeHuna cnegyowmm obpasom:

MpumeyaHue UHpekc LdocTtyn 3HayeHuA
BDC1 (cTaHgapT) 0x003A (58) W 0x00 (0)
BDC1...BDC8 0x01...0x08 (1...8)
Bce BDC OxFF (255)
3. 3anycTtute npouecc obyyeHnsa: oTnpasbTe B aapec
JaTymkKa CUCTEMHyIO KomaHay 0x41.
MpumeyaHue NHpekc Hdoctyn 3HavyeHuna
Single Value Teach 0x0002 (2) W 0x41 (65)
4. ToaTteepaunTe npouecc obyyeHnA: OTnpaBbTe B
ajpec fgarymka cuctemHyro komaHay 0x40.
MpumeyaHue NHpekc HOoctyn 3HavyeHuna
Teach Apply 0x0002 (2) w 0x40 (64)
5. [poBepbTe, yCnewHo N1 3aBepLueHo oby4eHune:
cunTanTe ctaTyc oby4eHus
MpumeyaHue UHpekc HDoctyn 3Ha4yeHuA Pesynbtat
Craryc obyyeHna = SP1 SUCCESS 0x003B (59) R 0x01 (1) O6yyeHune ycnewHo
3aBepLUEHO
CraTtyc oby4eHna = ERROR 0x07 (7) Hasap k atany 2

HacTpoWka WupuHbI TOYKU NEepeKsTioYeHUs.

LLnpuHy Kaxxaomn oTAENbHON TOYKU NepPEKNoYeHnaA

MOXHO HACTPOUTb C MOMOLLBIO NapameTpa Switchpoint

Width:

— CraHpapTHanA HacTponka: 5

— YMeHblUeHNe WWMPUHbI TOYKY NepeknoyeHna: < 5
(MUHUMYM = 1)

— YBenu4yeHue WMPUHbI TOYKM NEPEKOYEHNsa: > 5
(makcumym = 10)

B www.balluff.com
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkun marHuTHoro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

75.3 CoxpaHeHue paHHbIx (Data Storage)

UHpekc Cy6uHpekc | Uma Paswep Hoctyn 3HavyeHuA
Data Storage 1 Command 1 6anT | onA cuntbiBaHuA/3anucu | MapameTtp Data Storage
0x0003 (3) - TpebyeTcA 3agatoemy
2 State Property 1 6anT | TONbKO ANA CYMTLIBAHUA moaynio 10-Link ana
3 Size 4 6anTa | TONbKO ANA CUNTbIBAHMA | BBIMOMHEHNA (hyHKLMN
- COXpaHeHUA JaHHbIX.
4 Parameter Checksum | 4 6aiiTa | TONbKO ANIA CYNTLIBAHWA | HacTpoitka 4aHHOrO
5 Index List 32 GaiiT | Tonbko AnA cuMTbiBaHUA | NaPameTpa
nonb3oBarenem
HEBO3MOXHa.

Tabn. 7-6: MNapameTp ANA COXpaHEeHMA AaHHbIX

75.4 bnokupoBku goctyna (Device Access Locks) 75.6 CTpyKTypa AaHHbIX npouecca
C NoMoLLbio CTaHAapTHOro napameTpa Device Access (PD Input Descriptor)
Locks (Index 0x000C(12)) MOXHO aKTUBMPOBATL 1N MapameTp PD Input Descriptor onucbiBaeT cocTas
A€aKTUBMPOBATb OMpe/esieHHble thyHKLMM yCTponcTaa UCMONb3YeMbIX AaHHbIX NpoLecca.
10-Link. KaxaaA 4acTb JaHHbIX NpoLiecca onvcbiBaeTca 3
B BMF mMoxHO 3a6rnoknpoBaTh hyHKLUIO MeHemxepa 6aniTamu.
napamMeTpoB 1 KnasuwwK. [inA 9TOro COOTBETCTBYIOLLMN
6uT 2-6aNTHOrO 3HA4YeHNA crefyeT yCTaHOBUTb Ha 1 CybuHaekc | 3HayeHuA OnucaHue
3abnokuposaHo). ina pasbnokuposaHnA yHKUUM 6UT -
£|eo6xo,u.vﬁno yCTE)lH'(ElBMT‘:» Ha 0 P Py 0x01 Hacrpoika Gynesckoro
’ 1 3Hayennsa (BDC 1...8)
0x08 AnvHa 8 6yt
61T 0 BnokupoBka AocTyna k napameTpam 0x00 casur 0 6ut
(He noaaepxm1BaeTCcA) 0x01 Byneeckoe 3HayeHne
6uT 1 BrokmpoBka MeHeaXxepa napameTpos 2 (cTabunbHocTh)
(noaaepkuneaeTcs) 0x01 AnvHa 1 6uta
0x08 casur 8 6ut
6ut 2 Brokuposka knasuwmu
(Nonnepx1BaeTc) 0x01 ByneBckoe 3HaveHune
3 (obyueHue)
6ut 3 Brnokuposka nokansbHOro 0x01 AnvHa 1 6uta
nonbL30BaTENbCKOro MHTepderica 0x09 casur 9 eut
(He nopAepxmBaeTCA) Tabn. 7-8: CTpyKTypa AaHHbIX npolecca
6uT 4...15 | Pe3epBHbIn

Yepes cybnHaekc 0 MOXHO cuMTaTbh BCE OonucaHue
OaHHbIX npouecca (cM. rnasy [aHHble npoyecca Ha
cTp. 15).

Tabn. 7-7: Bnoknposka napameTpos

75.5 TMpodunu n dyHkuum (ProfileCharacteristic)

MapameTp ProfileCharacteristic (nHaekc 0x000D (13))
yKasblBaeT Ha TO, Kakol npodhusb nogaepxmnsaeTca
yctponcteom lO-Link.
— Cyb6burgekc 1 (DeviceProfilelD):
0x0001 (Smart Sensor Profile)
— Cyb6uHpgekc 2 (FunctionClassID):
0x8000 (ldentification Function Class)
— Cy6uHpgekc 3 (FunctionClassID):
0x8001 (BDC Function Class)
— CybuHpgekc 4 (FunctionClassID):
0x8003 (Diagnosis Function Class)
— Cyb6uHpgekc 5 (FunctionClassID):
0x8004 (Teach Channel)
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...
HdaTtynkn marHuTHoro nonA

7 10-Link (npopomxeHue)

7.6 AwnarHocTuyeckue gaHHble

Cuctema BMF coobuaeT gnarHocTu4eckmne gaHHble
(Events) ynpasnsatowen cucteme (cm. Tabn. 7-9) nubo

ynpasnAawoLwan cuctemMa MoXeT CHUTbIBaATb CTaTyC 4Yepes

napameTpbl AUArHOCTUKMN.

76.1 TMapameTpbl AUArHOCTUKHU
UHpekc CybuHpekc | MapameTpbl Pa3smep | focTtyn 3Ha4yeHuA
0x0024 (36) | O Device Status |1 6anT | Tonbko anA | O = HOpMasibHOEe COCTOAHNE
CYMTbIBAHUA | 2 = NnpeaynpexaeHve

4 = owwnbKa

0x0025 (37) | 0 Detailed 9 6anT | ToNbkO AnA | [o 3 aKTUBHbIX COBbITUIA:

Device Status cuuTbiBaHuA | 1-n 6anT — TMn cobbiTna (0 = HET CobbITUA,

0xE4 = npenynpexaeHune, 0xF4 = ownbka)
2-1i 1 3-1 6anTbl — koA cObbITUA (CM. M. 7.6.2)

0x0028 (40) | O Process Data | 2 6anta | Tonbko ana | lNMocnegHve OencTBUTENbHbIE AAHHbIE

Input

CHUTbIBAHUA

npouecca (cm. rm. 7.2)

Tabn. 7-9: MNapameTpbl ANArHOCTUKN

76.2 Cnucok cobbiTnn

Kop cobbiTuAa | BoipaxkeHue | 3HayeHue

0x8CA1 Notification TEACH-TIMEOUT - lNMpouecc 06y4eHnA He 6bin 3aBepLueH B TedeHne 10 MUHYT.
[NapameTpbl He 6bIfIM USMEHEHDI

0x4210 Warning DEVICE TEMPERATURE OVERRUN - lNpeBbiweHne 3a4aHHON MakCManbHON
Temneparypbl. Heo6xoanMo NMKBNANPOBaTL UCTOYHUK HarpeBsa.

0x5111 Warning VOLTAGE UNDER-RUN - Hanps>eHune nutaHna HWXe 3a4aHHOro 3Ha4YeHuA.
Hanps>eHue nutaHna TpebyeT NpoBEpKM.

0x5000 Error HARDWARE FAULT - lNpobnema annapaTHoro obecneyeHns ycTponcTea.
Mepesanyctutb cuctemy BMF nyTem npekpatieHna nogayn nutaHua. Ecnm cobbitue
nostopsaeTca, cuctemy BMF cnenyeTt 3aMeHUTb.

Tabn. 7-10: Cnucok cobbiTui

77 Coob6uweHuna 06 owmbkax ycTporcTBa

Mpun owmboyHOM pocTyne ycTponcTso (Device) BbiBOONT

OAWVH U3 NpuBeAeHHbIX KOA0B OoLwnbOoK.

Kopa owmnbku | CoobLieHue 06 owmnbke
0x8011 Index not available

0x8012 Subindex not available

0x8023 Access denied

0x8030 Value out of range

0x8033 Parameter length overrun
0x8034 Parameter length underrun
0x8036 Function temporarily unavailable
0x8040 Invalid parameter set

0x8082 Application not ready

Tabn. 7-11:Cneunchmkauma coobLieHmin 06 owmnbke 10-Link
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BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[aTynkn marHuTHoro nons

8 TexHUYeCKUe XxapaKTepPUCTUKM

8.1 3oHa ckaHupoBaHUA/AManasoH u3MepeHuUA

BocnponssogumocTb 0,2 Mm

[rnana3oH oby4eHnsa -30...+30 mm

(makc.)"

8.2  Ycnosua okpyxxatowen cpeabl

TemnepaTtypa —25°C...+80 °C
OKpy>kKatoLen cpeabl

CTteneHb 3arpAsHeHnA 3

Knacc 3awmTbl no P67

IEC 60529

8.3 AnekTpuyeckue napameTpbl

Pa6ouee HanpsxeHne U, 10...30 B nocT. Toka

Tok xonoctoro xoga | , 6e3 < 10 mA
nemnduposanua (BMF.. .-

-PS/NS-...)2

PacyeTHoe HanpaxeHne 75 B nocT. Toka
nsonAaumm U,

PacueTHoe pabouee 24 B

HanpsxeHne U, nocT. Toka
3afepxka BKodeHnAt <25 Mc
YacToTa nepeknodeHna 15Ty

MapeHve HanpAXeHuaA <158B
cTaTtuy.
[onycTumbln ToK <100 mA

nepekn4yaroLlero sbixoga

8.4 MopakntoyeHue aneKTponuTaHua

Paawnyc nsrnba,
cTaumoHapHasa npoknagka

> 3 x ognameTp kabena

OnameTp Kabena 2,4 MM
OnvHa kabena CM. TUMNOBbIE KOAbl HA
c. 24
CeueHune npoBoaHMKa 0,07 mm?
CoepnunHeHue
...-S75-_ _,_ wrekep M8x1,
4-KOHTaKTHbIN
...-S4- wrekep M12x1,
4-KOHTaKTHbIN
...PU__ OTKpbITbIN KOHeL, kabenA
Tun coeamHeHnsa kabernb co Wwrekepom/6e3
WwTekepa
KonuyectBo npoBoaoB 4
3awmTa oT HenpaBubHOW  Aa
NoNAPHOCTHM
YCTONYMBOCTb Npu na
KOPOTKUX 3aMbIKaHNAX
C 3awwmTon ot na
HenpaBUNbHOrO
noaKso4YeHus
Matepuan o6onoukm nonvypeTaH
Kabena
SALLUFF  pycckui

8.5 Bbixoa/mHTepdenc

NHTepdenc |O-Link 1.1 (BMF...-PI-...)
2 x PNP - 3ambikaloWwmin KOHTaKT
(BMF...-PS-...)
2 x PNP — pa3mbiKatoLmnin KOHTaKT
(BMF...-PO-...)
2 x NPN — 3amblKaloLmMin KOHTaKT
(BMF...-NS-...)
2 x NPN — pasmbikarowmii KOHTaKT
(BMF...-NO-...)

Pe>xxum SI0 na (tonbko BMF...-PI-...)

8.6 NHaukauuma

MHankauma paboyero na
HanpA>XXeHuA
MHavkauma goyHKumin na

8.7 MexaHun4yeckue xapakKTepucTukKu

Pasmepbl
BMF 203... 20x 2,9 x 3,6 Mm
BMF 235... 23,5 x6,2Xx5 MM
MoMeHT 3aTAXKM
BMF 203... 0,1 Hm
BMF 235... 0,4 H-m
Matepuan kopnyca PA12
Matepuan 3aXXumHbIX
BWHTOB
BMF 203... HepXxaBeloLwwan ctanb
BMF 235... 6poH3a

" B 3aBMCMMOCTM OT pa3mepa UmnvHapa

2 B BMF...-NO-... / BMF...-PO-... TOK XONOCTOro XxoAa 3aBUcuT OT Toka
Harpysku



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

JdaTtynkn marHuTHoro nons

9 anIHaA.HE)KHOCTVI

anIHa,D,ﬂe)KHOCTM He BXOAAT B KOMMNEKT NOCTaBKU U
AOJDKHbI 3aKa3bliBaTbCA OTAENbHO.

9.1 KpenneHue 6noka ynpasneHus

28

134

Puc. 9-1: KpenneHue 6noka ynpasneHua

ANfA KpenneHus
KabenbHom
CTAXKOWN

Ha3Ha4yeHue 0603Ha4yeHue Koa ana
3aKasa

Kpennexue BAM MC-MF-046-203-A-C | BAM02ZP

ansa

C-o6pasHoro

nasa

Kpennexue BAM MC-MF-046-203-A-T | BAM02ZT

ana

T-06pasHoro

nasa

Hepxartenb BAM MC-MF-046-203-A-S | BAM02ZR

9.2 KpenneHue AnAa nHeBMaTU4eCKUX UMIMHAPOB
CO CTArMBaOLWMMHU WNUITIbKaMU (TOJIbKO

BMF 235K-...)

Puc. 9-2: KpenneHue ana nHeBMaTUYeCKUX UMNUHAPOB

Awana3oH 3axuma 0603Ha4yeHue Koa ana
(AvameTp WNUSIBbKW) 3akasa
5...11 Mm BMF 235-HW-109 | BAMO1M9
9...15Mm BMF 235-HW-110 | BAMO1MA
14...20 Mm BMF 235-HW-111 | BAMO1MC

B www.balluff.com
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[daTtynkun marHuTHoro nonqA

10 B

BMF 203K-H-PI-C-A8-S4-00,3

Tvn patymka:
203 = [atuymk gna C-obpasHoro nasa
235 = [atumk ana T-o6pasHoro nasa

MHTepdbenc/dyHKumMA nepekntoyeHmna:
Pl = wuHTepdeic IO-Link

PS = PNP - 3amblKaloLwmin KOHTaKT

PO = PNP - pasmbikaloLwmin KOHTaKT
NS = NPN - 3ambIKatoLLmniA KOHTaKT

NO = NPN - pasmbiKatoLwmii KOHTaKT

KonunyecTBo TOUEK nepekno4yeHna:
2 = [Be TOYKM NepeksoYeHna

8 = BOCEeMb TO4eK nepekntodeHnsa (Tonsko BMF...-PlI-...)

[MopknoyeHne aneKTponuTaHunA:

PU-02 = nonMypeTaHoBbIN Kabesb, 2 M
S4-00,3 = nonuypeTaHoBbIA kKabenb, 0,3 M co wTekepom M12, 4-kOHTaKTHbIM (Tonbko BMF...-Pl-...)

S75-00,3 = nonuypeTaHoBbI Kabenb, 0,3 M co wTekepom M8, 4-KOHTaKTHbIM

24 | BALLUFF  pycckuii



BMF 203K-H-_ _-C-A_-.../ BMF 235K-H-_ _-C-A_-...

[JaTtynkn marHMTHOro nonA

11 B

1.1 3aBoackana Tabnuyka
s ™

123456789

3)

1926CH

SALLUrr

BMF00JJ"
BMF 203K-H-PI-C-A8-
$4-00,3

C€

. vy

" Kop anA 3akasa
2 Tn
3 Ne cepum

Puc. 11-1: 3aBoackana Tabnuyka (npumep)
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