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1 Zu dieser Anleitung

11 Gltigkeit

Diese Anleitung stellt alle bendtigten Informationen bereit
zum sicheren Gebrauch des schnellen induktiven Positi-
onsmesssystems BIR mit 10-Link-Schnittstelle und analo-
ger Strom- oder Spannungsschnittstelle.

Sie gilt flir den folgenden Typ (siehe Typenschliissel auf
Seite 23).

- BIRO1-

-K15AL _-000S92

Lesen Sie diese Anleitung und die mitgeltenden Doku-
mente vollstéandig, bevor Sie das Produkt installieren und
betreiben.

Originalbetriebsanleitung
Diese Anleitung wurde in Deutsch erstellt. Andere Sprach-
versionen sind Ubersetzungen dieser Anleitung.

© Copyright 2022, Balluff GmbH

Alle Inhalte sind urheberrechtlich geschitzt. Alle Rechte,
einschlieBlich der Vervielfaltigung, Verdffentlichung, Bear-
beitung und Ubersetzung, bleiben vorbehalten.

1.2 Mitgeltende Dokumente

Weitere Informationen zu diesem Produkt finden Sie unter
www.balluff.com auf der Produktseite z. B. in folgenden
Dokumenten:

— Datenblatt
— Konformitatserklarung
- Entsorgung

1.3 Verwendete Symbole und Konventionen
Einzelne Handlungsanweisungen werden durch ein
vorangestelltes Dreieck angezeigt.

» Handlungsanweisung 1

Handlungsabfolgen werden nummeriert dargestellt:
1. Handlungsanweisung 1
2. Handlungsanweisung 2

Zahlen ohne weitere Kennzeichnung sind Dezimalzahlen
(z. B. 283). Hexadezimale Zahlen werden mit vorangestell-
tem Ox dargestellt (z. B. Ox12AB).

ﬂ Hinweis, Tipp
Dieses Symbol kennzeichnet allgemeine
Hinweise.

B www.balluff.com

14 Bedeutung der Warnhinweise

Beachten Sie unbedingt die Warnhinweise in dieser
Anleitung und die beschriebenen MaBnahmen zur
Vermeidung von Gefahren.

Die verwendeten Warnhinweise enthalten verschiedene
Signalworter und sind nach folgendem Schema aufgebaut:

SIGNALWORT

Art und Quelle der Gefahr
Folgen bei Nichtbeachtung der Gefahr
» MaBnahmen zur Gefahrenabwehr

Die Signalworter bedeuten im Einzelnen:

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zur Beschadigung oder
Zerstorung des Produkts fihren kann.

/A GEFAHR
Das allgemeine Warnsymbol in Verbindung mit dem
Signalwort GEFAHR kennzeichnet eine Gefahr, die
unmittelbar zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fuhrt.

deutsch BALLUrF

5



6

BIRO01-___ _-K15AL_-000S92

Schnelles Induktives Positionsmesssystem

2 Sicherheitshinweise

21 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das schnelle induktive Positionsmesssystem BIR bildet
zusammen mit einer Maschinensteuerung (z. B. SPS) ein
Wegmesssystem. Es wird zu seiner Verwendung in eine
Maschine oder Anlage eingebaut und ist fir den Einsatz im
Industriebereich vorgesehen.

Die einwandfreie Funktion gemaR den Angaben in den
technischen Daten wird nur dann zugesichert, wenn das
Produkt ausschlieBlich wie in der Betriebsanleitung und
den mitgeltenden Dokumenten beschrieben sowie unter
Einhaltung der technischen Spezifikationen und Anforde-
rungen und nur mit geeignetem Original Balluff Zubehor
verwendet wird.

Andernfalls liegt eine nichtbestimmungsgemaBie Verwen-
dung vor. Diese ist nicht zulassig und fuhrt zum Verlust von
Gewahrleistungs- und Haftungsansprichen gegenuber
dem Hersteller.

2.2 Verniinftigerweise vorhersehbare
Fehlanwendung

Das Produkt ist fur folgende Anwendungen und Bereiche
nicht bestimmt und darf dort nicht eingesetzt werden:

— in sicherheitsgerichteten Anwendungen, in denen die
Personensicherheit von der Geratefunktion abhangt

— in explosionsgefahrdeten Bereichen

— im Lebensmittelbereich

SALLUrFF deutsch

23 Allgemeine Sicherheitshinweise

Tatigkeiten wie Einbau, Anschluss und Inbetriebnahme
durfen nur durch geschulte Fachkréfte erfolgen.

Eine geschulte Fachkraft ist, wer aufgrund seiner fachli-
chen Ausbildung, seiner Kenntnisse und Erfahrungen
sowie seiner Kenntnisse der einschlagigen Bestimmungen
die ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen, mogliche Gefah-
ren erkennen und geeignete SicherheitsmaBnahmen treffen
kann.

Der Betreiber hat die Verantwortung, dass die ortlich
geltenden Sicherheitsvorschriften eingehalten werden.
Insbesondere muss der Betreiber MaBnahmen treffen,
dass bei einem Defekt des Produkts keine Gefahren flr
Personen und Sachen entstehen kénnen.

Das Produkt darf nicht gedffnet, umgebaut oder verandert
werden. Bei Defekten und nichtbehebbaren Stérungen des
Prokukts ist dieses auBer Betrieb zu nehmen und gegen
unbefugte Benutzung zu sichern.
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3 Lieferumfang, Transport und Lagerung

3.1 Lieferumfang
— Sensor

— Montageanleitung
3.2 Transport

» Produkt in Originalverpackung bis zum Verwendungs-
ort transportieren.

3.3 Lagerbedingungen

» Produkt in Originalverpackung lagern.

» Umgebungsbedingungen beachten (siche Umge-
bungsbedingungen auf Seite 18).

B www.balluff.com

deutsch
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Schnelles Induktives Positionsmesssystem

Produktbeschreibung

4

.16 272 Messléange 262
13.3 23.2 13.8 | 28
Positionsgeber BAM TG-IR-036-A" 4
‘ s ouD
,_¥:__=_/'_
/ ! / ! I'I\T«\_—- _:/4 | - LED LED
! 1 ! i e =< -
{ b { F ! ‘
o — T — ) o/& )
T A N R A V00 K I/ I |
ﬁlir - = : T _Iir
35
~80 | ~250 ~250 ~80
Il s s Ll = 50
/ 68
Befestigungsklammer? 15 Y nicht im Lieferumfang enthalten — o
BTL6-A-MFO7-A-PF/M5 2 nicht nutzbarer Bereich
Bild 4-1:  Abmessungen, Aufbau und Funktion
4.1 Aufbau 4.2 Funktion

Elektrischer Anschluss: Der elektrische Anschluss ist
fest Uber eine Steckverbindung ausgefuhrt (siehe Typen-
schltissel auf Seite 23).

Gehause: Gehause, in dem sich die Auswerteelektronik
befindet.

Positionsgeber: Definiert die zu messende Position.
Positionsgeber sind in unterschiedlichen Bauformen
lieferbar und gesondert zu bestellen (siehe Zubehdr auf
Seite 20).

Messlange: Definiert den zur Verflgung stehenden Weg-/
Langenmessbereich. Es sind Positionsmessysteme mit
folgenden Messlangen lieferbar: 200, 300, 500 und

600 mm. Weitere Messlangen in 100-mm-Schritten auf
Anfrage.

SALLUrr deutsch

Zur Positionsbestimmung eines Anlagenbauteils wird ein
Positionsgeber je nach Typ direkt oder indirekt mit dem
Bauteil verbunden und zusammen entlang des Sensors
bewegt. Mit der Positionserfassung des Positionsgebers
wird gleichzeitig die Position des Anlagenbauteils
bestimmt.

Im schnellen induktiven Positionsmesssystem BIR befindet
sich ein Sender/Empfanger-Sensorelement, geschuitzt
durch ein Strangpressprofil aus Aluminium und einem
besonders widerstandsfahigem Kunststoff (PBT).

Der Positionsgeber enthélt einen Schwingkreis und ist mit
dem BIR induktiv gekoppelt.
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4

4.3

Bild 4-2:

LEDs

Balluff Standard (Default)

Produktbeschreibung (Fortsetzung)

Bedien- und Anzeigeelemente

geandert werden.

Der Balluff Standard ist flr die LED-Anzeige
voreingestellt. Die Einstellung kann Gber 10-Link

Name

Signal

Bedeutung

Device Discovery

Blau blinkend 3 Hz

Das Device Discovery kann Uber ein System Command aktiviert
werden, um das Geréat wiederzufinden.

Short Circuit Pin 2 / Pin 4

Rot blinkend 3 Hz

Kurzschluss an Pin 2 oder Pin 4

Measurement Error

Rot blinkend 1 Hz

Dieses Signal tritt auf, wenn ein Messfehler auftritt. Der Messwert ist
durch einen Fehler unbekannt oder auBerhalb des Messbereichs.

Failure

Rot statisch

Allgemeiner Fehler

Teach-in

Rot statisch

Das Gerat befindet sich gerade im Teach-in-Modus

Maintenance Required

Blau statisch

Es muss eine Wartung durchgefihrt werden.

Overload

Orange blinkend 3 Hz

Uberlast an Pin 2 / Pin 4 ist erkannt worden.

Out of Specification

Gelb blinkend 3 Hz

Das Gerat wird auBerhalb der Spezifikation betrieben. Ein zuverlas-
siges Messsignal kann nicht gewahrleistet werden.

Communication

Grin wechselnd mit
LED aus im Verhaltnis
10:1, 1 s Periode

|O-Link Kommunikation ist aktiv. Das Gerat ist bereit.

Ready

Grin statisch

Das Gerét ist bereit

Tab. 4-1:

B www.balluff.com

Bedeutung der LED-Zustande — Balluff Standard

deutsch BALLUrF
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4

Namur Standard

Produktbeschreibung (Fortsetzung)

Name

Signal

Bedeutung

Device Discovery

Blau blinkend 3 Hz

Das Device Discovery kann Uber ein System Command aktiviert
werden, um das Gerat wiederzufinden.

Short Circuit Pin 2 / Pin 4

Rot blinkend 3 Hz

Kurzschluss an Pin 2 oder Pin 4

Measurement Error

Rot blinkend 1 Hz

Dieses Signal tritt auf, wenn ein Messfehler auftritt. Der Messwert ist
durch einen Fehler unbekannt oder auBerhalb des Messbereichs.

Failure

Rot statisch

Allgemeiner Fehler

Teach-in

Rot statisch

Das Gerat befindet sich gerade im Teach-in-Modus

Maintenance Required

Blau statisch

Es muss eine Wartung durchgefihrt werden.

Overload

Orange blinkend 3 Hz

Uberlast an Pin 2 / Pin 4 ist erkannt worden.

Out of Specification

Gelb blinkend 3 Hz

Das Gerat wird auBerhalb der Spezifikation betrieben. Ein zuverlés-
siges Messsignal kann nicht gewahrleistet werden.

Communication

Grin wechselnd mit
LED aus im Verhaltnis
10:1, 1 Periode

|O-Link Kommunikation ist aktiv. Das Gerat ist bereit.

Ready Diagnosis On

GriUn statisch

Das Gerat ist bereit. Diagnosefunktionen sind an.

Ready Diagnosis Off

WeiR statisch

Das Gerét ist bereit. Diagnosefunktionen sind ausgeschaltet.

Tab. 4-2: Bedeutung der LED-Zustéande — Namur Standard

4.4 Typenschild

s/mLLUEE j
BIRXXXXX"
BIR XX-XXXX-XXXXXX-XXXXXX”
CCO00000000SSSSS?
G
il
) Bestellcode
2 Typ
9 Seriennummer
Bild 4-3:  Typenschild (Ausschnitt, Beispiel)
SALLUFF deutsch
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5 Einbau und Anschluss

5.1 Einbau vorbereiten 5.2.1 Gefiihrte Positionsgeber

ACHTUNG -

Funktionsbeeintrachtigung

UnsachgemaBe Montage kann die Funktion des BIR

beeintrachtigen und zu Beschadigungen fuhren. -

» Es durfen sich keine metallhaltige Materialien in
unmittelbarer Nahe des BIR befinden.

» Die fUr den Einbau angegebenen Abstande sind
unbedingt einzuhalten.

Die Einbaulage ist beliebig. Mit den Befestigungsklammern
und Zylinderkopfschrauben wird das BIR auf einer ebenen
Flache der Maschine montiert.

Befestigungsklammern sind nicht im Lieferumfang enthal-

ten und deshalb getrennt zu bestellen.

Beim Einbau des Positionsgebers ist zu beachten:

Seitliche Krafte vermeiden.

Der Abstand C zwischen Positionsgeber und Teilen die
aus magnetisierbarem Material bestehen, muss minde-
stens 10 mm betragen (siehe Bild 5-5).

Den Positionsgeber Uber eine Gelenkstange mit dem
Maschinenteil verbinden (siehe Zubehdr auf

Seite 20).

D
&

(%)
37.2
43

© Olj;l
I U

5.2 Einbau
ﬂ Abmessungen siehe Bild 4-1 auf Seite 8. Bild 5-1:  MaBe und Abstédnde mit BAM TG-IR-037-A
1. BIRin die Befestigungsklammern fUhren.
2. BIR mit den Befestigungsschrauben auf dem Unter-
grund fixieren (Schrauben in den Klammern mit max.
2 Nm festziehen). <
3. Postionsgeber (Zubehér) einbauen. 3
Das schnelle induktive Positionsmesssystem BIR eignet
sich sowohl fur freie, d. h. berlihrungslos arbeitende
Positionsgeber (siehe Bild 5-3 und Bild 5-4) als auch fiir
geflhrte Positionsgeber (siehe Bild 5-1 und Bild 5-2).
Die Funktionalitat des BIR ist nur mit einem '_
Positionsgeber gewahrleistet. Zwei oder mehr
POSitiOﬂSgeber sind nicht ZUléSSig. Bild 5-2:  MaBe und Absténde mit BAM TG-IR-037-B

B www.balluff.com

deutsch BALLUrF

11



BIR01-____-K15AL_-000S92
Schnelles Induktives Positionsmesssystem

5 Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

5.2.2 Freie Positionsgeber

Beim Einbau des Positionsgebers ist zu beachten: *ﬁk :r)
— Um die Genauigkeit des Wegmesssystems zu gewahr-
leisten, wird der Positionsgeber mit nichtmagnetisier-
baren Schrauben (Edelstahl, Messing, Aluminium) am
bewegten Maschinenteil befestigt.
— Das bewegte Maschinenteil muss den Positionsgeber <
auf einer parallel zum BIR verlaufenden Bahn fuhren.
— Der Abstand C zwischen Positionsgeber und Teilen die
aus magnetisierbarem Material bestehen, muss minde-
stens 10 mm betragen (siehe Bild 5-5).
— Fur den Abstand A zwischen Positionsgeber und BIR,
und fur den Mittenversatz B (siehe Bild 5-3 und
Bild 5-4) sind folgende Werte einzuhalten:

3
T

Typ der Positionsgeber | Abstand A | Versatz B
BAM TG-IR-036-A 0,1...4mm | £2 mm
BAM TG-IR-036-B O,1...4mm | +2mm
Tab. 5-1:  Abstand und Versatz

Bild 5-4:  MaBe und Abstande mit BAM TG-IR-036-B

n Der gewahlte Abstand muss Uber die gesamte
Messlange konstant bleiben.

ﬂ FUr optimale Messergebnisse wird ein
Abstand A von 1...3 mm und ein Versatz B von
+1 mm empfohlen. )

B Bild 5-5:  Mindestabstand C

)
45

T -

Bild 5-3:  MaBe und Absténde mit BAM TG-IR-036-A

12 | BALLUFF deutsch
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5

5.3

Der elektrische Anschluss ist Uber eine Steckverbindung

_-K15AL _-000S92

Einbau und Anschluss (Fortsetzung)

Elektrischer Anschluss

ausgeflhrt (Pinbelegung siehe Tab. 5-2).

o8

Bild 5-6:  Pinbelegung S92 (Draufsicht auf Stecker am BIR)
Pin | ..-K15ALA-.. |  ..-K15ALE-...
1 10...30V
2 Ausgang 0...10 V | Ausgang 4...20 mA
3 GND"
4 C/Q (IO-Link-Schnittstelle)
5 oV

" Bezugspotenzial flr Versorgungsspannung und EMV-GND

Tab. 5-2:

5.4

Pinbelegung S92

Schirmung und Kabelverlegung

Definierte Erdung!

BIR und Schaltschrank missen auf dem glei-

chen Erdungspotenzial liegen.

Schirmung

Zur Gewahrleistung der elektromagnetischen Vertraglich-

keit (EMV) folgende Hinweise beachten:

— BIR und Steuerung mit einem geschirmten Kabel
verbinden.

Schirmung: Geflecht aus Kupfer-Einzeldréhten, Bede-

ckung mindestens 85 %.

— Schirm im Steckverbinder mit dem Steckergehéuse

flachig verbinden.

B www.balluff.com

Kabelverlegung

Alle Kabel zwischen BIR, Steuerung und Stromversorgung
nicht in der Nahe von Starkstromleitungen verlegen (induk-
tive Einstreuungen moglich). Kabel zugentlastet verlegen.

Es durfen nur zugelassene Kabel mit einer
MindestgréBe von AWG 24 verwendet werden.
Alle angeschlossenen Kabel missen eine
Temperaturbestandigkeit von mindestens 85 °C
aufweisen. Nur Kupferleiter verwenden.

Kabelldnge
BIRO1-_ _ _ _-K15ALA-_ _ _ _ _ max. 30 m"
BIRO1-_ _ _ _-K15ALE-_ _ _ _ _ max. 100 m"

" Voraussetzung: durch Aufbau, Schirmung und Verlegung keine Einwir-
kung fremder Storfelder.

Tab. 5-3:  Kabellangen BIR

deutsch BALLUrF
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6 Inbetriebnahme und Betrieb

6.1 Inbetriebnahme

A GEFAHR

Unkontrollierte Systembewegungen

Bei der Inbetriebnahme und wenn das BIR Teil eines

Regelsystems ist, dessen Parameter noch nicht

eingestellt sind, kann das System unkontrollierte

Bewegungen ausfuhren. Dadurch kénnen Personen

geféhrdet und Sachschaden verursacht werden.

» Personen mussen sich von den Gefahrenbereichen
der Anlage fernhalten.

» Inbetriebnahme nur durch geschultes Fachpersonal.

» Sicherheitshinweise des Anlagen- oder Systemher-
stellers beachten.

1. Anschlisse auf festen Sitz und richtige Polung prtfen.
Beschédigte Anschllsse tauschen.

System einschalten.

3. Messwerte und einstellbare Parameter prtfen und ggf.

das BIR neu einstellen. Dabei Entfernungen tber den
gesamten Messbereich prifen.

N

ﬂ Insbesondere nach dem Austausch des BIR
oder der Reparatur durch den Hersteller die
korrekten Werte prufen.

SALLUrFF deutsch
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6.2 Betrieb
Nullpunkt & Endpunkt
= =
%K | i | / u
BIR Typ Variant Kennlinien- Minimal- Nullwert Endwert Maximal- Fehlerwert
verlauf wert wert
...-K15ALA- 0...+10V teigend -0,4V oV +10V +10,4V +11V
steigen
...-K15ALE- 4., 20 mA 9 3,6 mA +4 mA +20 mA +20,4 mA +1,8 mA

Tab. 6-1:  Wertetabelle fir Werkseinstellung
6.3 Hinweise zum Betrieb
— Einige Einstellungen kénnen modifiziert werden (siehe

Konfiguration mit dem Balluff Engineering Tool (BET)

auf Seite 16).
— Funktion des BIR und aller damit verbundenen Kompo-

nenten regelmaBig prifen.
— Bei Funktionsstérungen das BIR auBer Betrieb neh-

men.
— Anlage gegen unbefugte Benutzung sichern.
— Befestigung prifen und ggf. nachziehen.
6.4 Wartung
Das Produkt ist wartungsfrei.
B www.balluff.com deutsch BALLUFF
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7 Konfiguration mit dem Balluff Engineering Tool (BET)
71 Balluff Engineering Tool (BET) 7.3 Konfigurationsmadglichkeiten
ACHTUNG A GEFAHR
Funktionsbeeintrdchtigung Unkontrollierte Systembewegungen
Das Konfigurieren mit dem BET wahrend des Betriebs Bei der Inbetriebnahme und wenn die Wegmesseinrich-
der Anlage kann zu Fehlfunktionen flhren. tung Teil eines Regelsystems ist, dessen Parameter noch
» Die Anlage vor dem Konfigurieren auBer Betrieb nicht eingestellt sind, kann das System unkontrollierte
nehmen. Bewegungen ausfuhren. Dadurch kénnen Personen
gefahrdet und Sachschaden verursacht werden.
Mit der PC-Software BET kann das BIR schnell und ein- » Vor der Konfiguration muss die Anlage auBer Betrieb
fach am PC konfiguriert werden. genommen werden.
» Das BIR darf nur zur Konfiguration an die Masterbox
ﬂ Die PC-Software und die zugehérige Konfigurati- angeschlossen werden.
onsanleitung finden Sie unter www.balluff.com » Nach der Konfiguration muss die Masterbox entfernt
auf der Produktseite. werden.
7.2 Einheiten verbinden Voraussetzungen

— BIR an I0-Link Master und PC angeschlossen.
— Software korrekt installiert.

BIR an Stromversorgung angeschlossen.
Positionsgeber auf BIR.

Far eine Konfiguration mit dem BET mussen die Einheiten
miteinander verbunden werden.

PC (mit BET)
I:I - ﬂ Néahere Informationen finden Sie in der Konfigu-
— BIR | rationsanleitung unter www.balluff.com auf der
e [ ' SPS Produktseite.
-Link- DI ! A
I?Aag?ekr ] | (optional)

—————— ' Funktionen der Ausgédnge
— Position im Messbereich.

Spannungsversorgung Status der Ausginge
Bild 7-1:  Anschluss der Einheiten — Status der Analogausgange ist lesbar.
» BIR iiber das Adapterkabel (Zubehdr) an den Master Kennlinie frei konfigurierbar
anschlieBen. — Null- und Endpunkte kdnnen eingelesen (Teach-In) wer-
» Optional: Ausgange zusatzlich Uber das Adapterkabel den.
an die Steuerung (SPS) anschlieBen. — Der Abstand zwischen Nullpunkt und Endpunkt muss
» PC (mit BET) an den Master anschlieBen. mindestens 10 mm betragen.

— Die Kennlinie kann invertiert werden.

— Die Grenzen kénnen an den Messbereich angepasst
werden.

— Der Fehlerwert kann entsprechend den Grenzen
gesetzt werden.

16 | BALLUFF  deutsch
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8 Reparatur und Entsorgung

8.1 Reparatur

Reparaturen am Produkt durfen nur von Balluff durchge-
flhrt werden.

Sollte das Produkt defekt sein, nehmen Sie Kontakt mit
unserem Service-Center auf.
8.2 Entsorgung

» Befolgen Sie die nationalen Vorschriften zur Entsor-
gung.

Weitere Informationen finden Sie unter
www.balluff.com auf der Produktseite.

B www.balluff.com deutsch BALLUFF |17
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BIRO01-___ _-K15AL_-000S92

Schnelles Induktives Positionsmesssystem

9 Technische Daten

Die Angaben sind typische Werte fur
BIR01-____-K15AL_-000S92 bei 24 V DC, Raumtempe-
ratur und einer Nennlange von 500 mm in Verbindung mit
den Positionsgebern BAM TG-IR-036-A,

BAM TG-IR-036-B, BAM TG-IR-037-A und

BAM TG-IR-037-B.

Das Produkt ist sofort betriebsbereit, die volle Genauigkeit
wird nach der Warmlaufphase erreicht.

Weitere Daten finden Sie unter
www.balluff.com auf der Produktseite.

9.1 Umgebungsbedingungen”

Umgebungstemperatur -40...485 °C

Lagertemperatur —40...485 °C

Relative Luftfeuchtigkeit < 95 %, nicht kondensie-
rend

Temperaturkoeffizient typ.? < 30 ppn/K

Schockbelastung nach 100 g/6 ms

EN 60068-2-2724

Dauerschock nach 150 g/2 ms

EN 60068-2-279-4

Vibration nach
EN 60068-2-6%4

Schutzart nach IEC 60529
(in verschraubtem Zustand)

20 g, 10...2000 Hz

P67

9.2 Erfassungsbereich/Messbereich

Messléange® 200, 300, 500 und 600 mm
Aufldsung 16 Bits
Wiederholgenauigkeit <1 pmor < 360 pVv

<1 pumor<670nA
Messfrequenz > 10 kHz
Linearitatsabweichung <+ 100 pm
Geschwindigkeit erfassbar <10 m/s

9.3 Elektrische Merkmale

Betriebsspannung U, 10...30VDC
Stromaufnahme <80 mA
(bei 24 V DC, ohne Last-
strom)
Leistungsaufnahme <2,0W
Uberspannungsschutz U, bis 36 V
Spannungsfest bis 500V DC
(GND - Gehause)
...-K15ALA-...

Ausgangsstrom <5mA
...-K15ALE-...

Lastwiderstand R < 500 Ohm

SALLUrFF deutsch

9.4 Elektrischer Anschluss

Kurzschlussschutz gegen GND und gegen 36 V

Verpolungssicher® U, bis 36 V

9.5 Ausgang/Schnittstelle

.-K15ALA... 0...10V

Analog, Spannung (Werkseinstel-
lung)

Umkonfigurierbar auf:

1, 10...0 V Analog, Spannung

2, -10...10 V Analog, Spannung

3, 10...-10 V Analog, Spannung

4..20 mA

Analog, Strom (Werkseinstellung)
Umkonfigurierbar auf:

1, 20...4 mA Analog, Strom
2,0...20 mA Analog, Strom

3, 20...0 mA Analog, Strom

...-K15ALE...

9.6 Material

Gehausematerial Aluminium (eloxiert)

Kunststoff (PBT-GF30)

Material aktive Flache  Kunststoff (PBT-GF30)

9.7 Mechanische Merkmale

Gewicht (langenab- ca. 2 kg/m

hangig)

Gehausebefestigung  Befestigungsklammern und
Schrauben

Anzugsdrehmoment 2 Nm

" FUr UL: Gebrauch in geschlossenen Raumen und bis zu einer Hohe von
2000 m Uber Meeresspiegel.

2 Messlange 500 mm, Positionsgeber in der Mitte des Messbereichs
9 Einzelbestimmung nach Balluff Standard
4 Resonanzfrequenzen ausgenommen

9 Aktuell verfliigbare Messlangen: 200 mm, 300 mm, 500 mm, 600 mm.
Weitere Messlangen in 100-mm-Schritten auf Anfrage.

9 Fur UL: Das BIR muss extern Uber einen energiebegrenzten Stromkreis
gemaB UL 61010-1 oder eine Stromquelle begrenzter Leistung gemanl
UL 60950-1 oder ein Netzteil der Schutzklasse 2 gemas UL 1310 bzw.
UL 1585 angeschlossen werden.



BIR01-____-K15AL_-000S92
Schnelles Induktives Positionsmesssystem

9 Technische Daten (Fortsetzung)

9.8 Zulassungen und Kennzeichnungen

Das schnelle induktive Positionsmess-
system BIR ist ausschlieBlich vorgese-
UL hen zur Verwendung in Industriemaschi-
® nen gemaf der Definition in der
elektrischen Norm flir Industriemaschi-
nen, NFPA 79.

Mit dem CE-Zeichen bestatigen wir,
dass unsere Produkte den
Anforderungen der aktuellen
EU-Richtlinie entsprechen.

n Nahere Informationen zu Richtlinien, Zulas-
sungen und Normen finden Sie unter
www.balluff.com auf der Produktseite.

B www.balluff.com deutsch BALLUFF | 19
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Schnelles Induktives Positionsmesssystem

1 O I

Zubehdr ist nicht im Lieferumfang enthalten und deshalb BAM TG-IR-037-B
getrennt zu bestellen. Bestellcode: BAMO41L
70.5 M5x10

ﬂ Empfohlenes Zubehdr finden Sie unter
www.balluff.com auf der Produktseite. 48.5

/l‘\\
+18°

10.1  Gefiihrte Positionsgeber ‘

BAM TG-IR-037-A
Bestellcode: BAM041K

84.6
54
. 40 M5x10
[ee)
I
M5x10 <
of &
& o 7
\ ~
It - - \Y?/ S
N4 Bild 10-2: EinbaumaBe Positionsgeber BAM TG-IR-037-B
i 7/ MaB: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
55 Material: PA12+GF30 & PA

Bild 10-1:  EinbaumaBe Positionsgeber BAM TG-IR-037-A

MafR: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
Material: PA12+GF30 & PA

20 | BALLUFF deutsch



BIRO01-____-K15AL_-000S92

Schnelles Induktives Positionsmesssystem

1 O Zubehor (Fortsetzung)

10.2 Freie Positionsgeber

BAM-TG-IR-036-A
Bestellcode: BAM041H

12 2xP5.2
OV,
| MEE
37 32

A MI].ILUIFF G)

d ) ¢}
8V

13.75 \
32.5 2x®5.2

Bild 10-3: Einbaumale Positionsgeber BAM TG-IR-036-A, Pfeil zeigt
die Verfahrrichtung (Montage siehe Bild 5-3)

MagB: 37,0x 32,0 x 21,5 mm
Material: PA12+GF30 & PA
Schrauben (2x): M5x30 Messing

BAM TG-IR-036-B
Bestellcode: BAM041J

12 2xp5.2

17
21.5

37 32

f]éﬂ

13.75
32.5 2x95.2

Bild 10-4: EinbaumaBe Positionsgeber BAM TG-IR-036-B, Pfeil zeigt
die Verfahrrichtung (Montage siehe Bild 5-4)

MaB: 37,0x32,0x 21,5 mm
Material: PA12+GF30 & PA
Schrauben (2x): M5x30 Messing

B www.balluff.com

10.3 Befestigungsklammer Typ A

BAM MC-IR-060-B10-1
Bestellcode: BAM043N

1 56 2 15
42.5

M M K
™ 0w
F_ . I ol
" Befestigungsklammer Typ A
2 Zylinderschraube ISO 4762 M4x25
Bild 10-5: Befestigungsklammer BAM MC-IR-060-B10-1
Menge: 2 Stuck/Beutel
Lochabstand: 42,5 mm
2 Stlck fur BIR mit Nennlange: 100...500 mm
4 Stiick fur BIR mit Nennlange: 600...1500 mm
10.4 Befestigungsklammer Typ B
BTL6-A-MFQ7-A-PF/M5
Bestellcode: BAMO1N3
68
50 15
I ] |
o)
! ®
Ll
Bild 10-6: Befestigungsklammer BTL6-A-MF07-A-PF/M5
Menge: 2 Stuck/Beutel
Lochabstand: 50 mm
2 Stuck fur BIR mit Nennlange: 100...500 mm
4 Stuck fur BIR mit Nennlange: 600...1500 mm
deutsch BALLUFF
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BIR01-____-K15AL_-000S92
Schnelles Induktives Positionsmesssystem

1 0 Zubehor (Fortsetzung)

10.5 Haltewinkel 10.6 Nutenstein

BAM MB-IR-061-B23-4 BAM MC-IR-061-M5-3
Bestellcode: BAM043R Bestellcode: BAM043P

20

g N

©
=

8.8

18
40

12
16

Bild 10-8: Nutenstein BAM MC-IR-061-M5-3

Menge: 2 Stick/Beutel

80
2) - 12 58
o
7\\\ A1 E=] [ V21 10
3)
4)
' Haltewinkel

2 Nutenstein
9 Zylinderschraube ISO 4762 M5x8
4 Zylinderschraube 1SO 4762 M5x30

Bild 10-7: IR-061-B23-4 (Haltewinkel)

Menge: 2 Stlck/Beutel

22 | BALLUFF deutsch
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Schnelles Induktives Positionsmesssystem

11
BIR 01-0300-K15ALA-000S92

Gehause:
01 = Standard Gehause (ALU mit PBT-GF30)

Messlange (4-stellig):

0300 = Metrische Angabe in mm (Messlangen: 200 mm, 300 mm, 500 mm und 600 mm)

Schnittstelle:

A = Analog

Konfigurationsschnittstelle:
L = 1O-Link

Ausgang:
A = Spannungsausgang 0...10 V
E = Stromausgang 4...20 mA

Elektrischer Anschluss:
000592 = 5-polig, M12-Stecker

B www.balluff.com

deutsch
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; Anderungen vorbehalten. Ersetzt L22.
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BIRO01-____-K15AL_-000S92
Sistema di posizionamento induttivo rapido

($)]

1 Informazioni sulle presenti istruzioni

1.1 Validita

1.2 Documenti di riferimento
1.3 Simboli e segni utilizzati
1.4 Significato delle avvertenze

2 Indicazioni per la sicurezza

2.1 Uso conforme
2.2 Utilizzo improprio ragionevolmente prevedibile
2.3 Indicazioni di sicurezza generali

3 Fornitura, trasporto e magazzinaggio

3.1 Fornitura
3.2 Trasporto
3.3 Condizioni di magazzinaggio

~ o O O [ [S S I, S |

N NN

4 Descrizione del prodotto 8
4.1  Struttura 8

4.2 Funzionamento 8

4.3 Elementi di comando e visualizzazione 9

4.4 Targhetta di identificazione 10

5 Montaggio e collegamento 11
5.1 Preparazione del montaggio 11

5.2 Montaggio 11

5.2.1 Trasduttore di posizione guidato 11

5.2.2 Trasduttore di posizione libero 12

5.3 Collegamento elettrico 13

5.4 Schermatura e posa dei cavi 13

6 Messa in funzione e funzionamento 14
6.1 Messa in funzione 14

6.2 Funzionamento 15

6.3 Avvertenze per il funzionamento 15

6.4 Manutenzione 15

Configurazione con il Balluff Engineering Tool (BET)

7.1 Balluff Engineering Tool (BET) 16
7.2 Collegamento unita 16
7.3 Possibilita di configurazione 16
8 Riparazione e smaltimento 17
8.1 Riparazione 17
8.2 Smaltimento 17
[+ Dati tecnici 18
9.1 Condizioni ambientali 18
9.2 Campo dirilevamento/Campo di misura 18
9.3 Caratteristiche elettriche 18
9.4 Collegamento elettrico 18
9.5 Uscita/Interfaccia 18
9.6 Materiale 18
9.7 Caratteristiche meccaniche 18
9.8 Autorizzazioni e contrassegni 19
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BIR01-____-K15AL_-000S92
Sistema di posizionamento induttivo rapido

5 Montaggio e collegamento (continua)

5.2.2 Trasduttore di posizione libero

Prestare attenzione al montaggio del trasduttore di ﬁ

posizione:

— Per garantire la precisione del sistema di misura della
corsa, il trasduttore di posizione deve essere fissato
alla parte della macchina in movimento con viti non
magnetizzabili (acciaio inossidabile, ottone, alluminio).

— La parte della macchina in movimento deve guidare |l
trasduttore di posizione su una rotaia che scorre
parallelamente al BIR.

— Ladistanza C fra trasduttore di posizione ed elementi
composti da materiale magnetizzabile deve essere di
almeno 10 mm (vedere Fig. 5-5).

— Per la distanza A tra il trasduttore di posizione e il BIR e
per lo sfalsamento centrale B (vedere Fig. 5-3 e

Fig. 5-4) occorre rispettare i seguenti valori: Fig. 5-4:  Dimensioni e distanze con BAM TG-IR-036-B
Tipo di trasduttore di | Distanza A | Sfalsamento B
posizione
BAM TG-IR-036-A 0,1..4mm |+2mm
BAM TG-IR-036-B 0,1..4mm |+2mm

Tab. 5-1: Distanza e sfaldamento

n La distanza selezionata deve restare costante
sull’intera lunghezza di misurazione.

n Per risultati di misurazione ottimali si
raccomanda una distanza A di 1...3 mm e uno
sfalsamento B di +1 mm.

Fig. 5-5:  Distanza minima C

B

4.5

Fig. 5-3:  Dimensioni e distanze con BAM TG-IR-036-A

12 | BALLUFF italiano



BIR01-____-K15AL_-000S92
Sistema di posizionamento induttivo rapido

5 Montaggio e collegamento (continua)

5.3 Collegamento elettrico Posa dei cavi

Il collegamento elettrico consiste in un connettore a spina Non posare alcun cavo fra BIR, unita di controllo e
(per la piedinatura vedere Tab. 5-2). alimentazione elettrica in prossimita di linee ad alta

tensione (sono possibili interferenze induttive). Posare i cavi
scaricando la trazione.

% ﬂ E possibile utilizzare solo cavi omologati con

dimensioni minime di AWG 24. Tutti i cavi
collegati devono avere una resistenza alla
temperatura di almeno 85 °C. Utilizzare
esclusivamente conduttori in rame.

Fig. 5-6:  Piedinatura S92 (vista in pianta del connettore sul BIR)

Pin | ..-K15ALA-.. |  ..-K15ALE-...
1 10...30V Lunghezza dei cavi
2 Uscita 0...10 V | Uscita 4...20 mA BIRO1-  -KI5ALA- max. 30 m"
3 GND" BIRO1-___ _-K15ALE-_ ___ _ max. 100 m"
4 C/Q (interfaccia 10-Link) ' Condizione preliminare: la struttura, la schermatura e la posa dovranno
5 oV impedire 'influsso di campi di disturbo esterni.

' Potenziale di riferimento per tensione di alimentazione e CEM-GND Tab. 5-3:  Lunghezza dei cavo BIR

Tab. 5-2: Piedinatura S92

5.4 Schermatura e posa dei cavi

Messa a terra definita!
BIR e 'armadio elettrico devono trovarsi sullo
stesso potenziale di terra.

Schermatura

Per garantire la compatibilita elettromagnetica (CEM) &

necessario rispettare le seguenti avvertenze:

— Collegare il BIR e I'unita di controllo con un cavo
schermato.
Schermatura: maglia di singoli fili di rame, copertura
minima 85 %.

— Collegare sull'intera superficie la schermatura nel
connettore con il corpo del connettore.

B www.balluff.com italiano BALLUFF
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6 Messa in funzione e funzionamento

6.1 Messa in funzione

A PERICOLO

Movimenti incontrollati del sistema

Durante la messa in funzione e se il BIR fa parte di un

sistema di regolazione i cui parametri non sono ancora

stati impostati, il sistema pud eseguire movimenti

incontrollati. Cid potrebbe causare pericolo per le

persone e danni materiali.

» Le persone devono stare lontane dalle aree
pericolose dell'impianto.

» La messa in funzione deve essere effettuata soltanto
da personale specializzato e addestrato.

» Rispettare le indicazioni di sicurezza del produttore
dell'impianto o del sistema.

1. Controllare che i collegamenti siano fissati saldamente
e che la loro polarita sia corretta. Sostituire i
collegamenti danneggiati.

2. Attivare il sistema.

3. Controllare i valori di misurazione ed i parametri
impostabili e, all’'occorrenza, reimpostare il BIR.
Durante tale fase, controllare le distanze sull’intero
campo di misura.

n In particolare dopo la sostituzione del BIR o la
riparazione da parte della casa produttrice,
verificare che i valori siano corretti.

14 | BALLUFF italiano
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Sistema di posizionamento induttivo rapido

Funzionamento

Punto zero

Messa in funzione e funzionamento (continuazione)

=

Punto finale

-
| [

/

Tipo BIR

Variante

Andamento
della
curva
caratteristica

Valore
minimo

Valore zero

Valore finale

Valore
massimo

Valore
errore

...-K15ALA-

0..+410V

...-K15ALE-

4...20 mA

-0,4V

oV

+10V

+10,4V

+11V

ascendente

3,6 mA

+4 mA

+20 mA

+20,4 mA

+1,8 mA

Tab. 6-1:

6.3

Tabella dei valori per il settaggio di fabbrica

Avvertenze per il funzionamento

— Alcune impostazioni possono essere modificate
(vedere Configurazione con il Balluff Engineering Tool
(BET) a pagina 16).

— Controllare periodicamente il funzionamento del BIR e
di tutti i componenti ad esso collegati.

— In caso di anomalie di funzionamento disattivare il BIR.

— Proteggere I'impianto dagli utilizzi non autorizzati.

— Controllare il fissaggio e, all'occorrenza, riserrare.

6.4

Manutenzione

Il prodotto e esente da manutenzione.

B www.balluff.com

italiano
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7 Configurazione con il Balluff Engineering Tool (BET)
71 Balluff Engineering Tool (BET) 7.3 Possibilita di configurazione
ATTENZIONE A PERICOLO
Anomalie funzionali Movimenti incontrollati del sistema
Effettuando la configurazione con il BET durante |l Durante la messa in funzione e se il dispositivo di misura
funzionamento dell’impianto, potrebbero verificarsi della corsa fa parte di un sistema di regolazione i cui
malfunzionamenti. parametri non sono ancora stati impostati, il sistema pud
» Mettere I'impianto fuori servizio prima di effettuare la eseguire movimenti incontrollati. Cio potrebbe causare
configurazione. pericolo per le persone e danni materiali.
» Prima della configurazione mettere I'impianto fuori
Con il software BET per PC & possibile configurare il BIR in servizio.
modo semplice e veloce dal PC. » Collegare il BIR al Master Box solo per la
configurazione.
n Il software per PC e il relativo manuale di » Dopo la configurazione, la Master Box andra
configurazione sono disponibili all’indirizzo rimossa.
www.balluff.com nella pagina Prodotti.
Presupposti
7.2  Collegamento unita - BIR collegato a |O-Link Master e PC.

— Software installato correttamente.
— BIR collegato all’alimentazione elettrica.
— Trasduttore di posizione su BIR.

Per una configurazione con il BET, le unita devono essere
collegate tra loro.

PC (con BET) ﬂ Ulteriori informazioni sono disponibili nel manuale
I:I - di configurazione all'indirizzo www.balluff.com,
—d BIR | pagina Prodotti.
E - T |PLC . .
|O-Link- —n i (opzionale) Funzioni delle uscite

Master - A
aste bo-mm-- ! — Posizione nel campo di misura.

Stato delle uscite
— Lo stato delle uscite analogiche ¢ rilevabile.

Alimentazione di tensione

Fig. 7-1:  Collegamento delle unita
Curva caratteristica configurabile a piacere

» Collegare il BIR al master tramite il cavo adattatore — Il punto zero e il punto finale si possono leggere
(accessorio). (Teach-In).

» Opzionale: Collegare le uscite anche tramite il cavo - Ladistanza fra punto zero e punto finale deve essere di
adattatore al’'unita di comando (PLC). almeno 10 mm.

» Collegare il PC (con BET) al Master. — La curva caratteristica puo essere invertita.

— Sipossono adattare i limiti al campo di misura.
— Si pud impostare il valore di errore in base ai limiti.

16 | BALLUFF italiano
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8 Riparazione e smaltimento

8.1 Riparazione

Gli interventi di riparazione sul prodotto andranno effettuati
esclusivamente da Balluff.

Qualora il prodotto dovesse presentare difetti, contattare il
nostro Service Center.

8.2 Smaltimento

» Seguire le disposizioni nazionali per lo smaltimento.

n Ulteriori informazioni sono disponibili all’indirizzo
www.balluff.com, pagina Prodotti.

B www.balluff.com italiano BALLUFF | 17
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| dati sono valori tipici per BIR 01-____-K15AL_-000S92
a 24 V DC, temperatura ambiente e una lunghezza
nominale di 500 mm in connessione con i trasduttori di
posizione BAM TG-IR-036-A, BAM TG-IR-036-B,

BAM TG-IR-037-A e BAM TG-IR-037-B.

Il prodotto € immediatamente pronto al funzionamento; la
massima precisione verra raggiunta dopo la fase di
riscaldamento.

ﬂ Ulteriori dati sono disponibili all'indirizzo
www.balluff.com, pagina Prodotti.

9.1 Condizioni ambientali”

—-40...+485 °C
—40...+85 °C

Temperatura ambiente

Temperatura di
magazzinaggio

Umidita dell’aria relativa < 95 %, senza condensa

Coefficiente di temperatura < 30 ppm/K
tip.?

Resistenza agli urti secondo 100 g/6 ms
EN 60068-2-2724

Urto permanente secondo 150 g/2 ms

EN 60068-2-2794

Vibrazioni secondo
EN 60068-2-6%4

Grado di protezione secondo  IP67
IEC 60529 (in stato avvitato)

20 g, 10...2000 Hz

9.2 Campo di rilevamento/Campo di misura

Lunghezza di misurazione® 200, 300, 500 e 600 mm

Risoluzione 16 Bits

Ripetibilita <1pPmo <360 uv
<1pmo <670 nA

Frequenza di misurazione > 10 kHz

Scostamento di linearita <+ 100 um

Velocita rilevabile <10m/s

9.3 Caratteristiche elettriche

Tensione di funzionamento 10..30VDC
Ub
Assorbimento di corrente <80 mA
(@24 V DC, senza di carico)
Potenza assorbita <2,0W
Protezione contro la U, finoa 36V
sovratensione
Resistente a tensioni fino a 500V DC
(GND - corpo)
...-K15ALA-...

Corrente di uscita <5mA
...-K15ALE-...

Resistenza di carico R < 500 Ohm

SALLUFF italiano

9.4 Collegamento elettrico

Protezione dai verso GND e verso 36 V

cortocircuiti

Protezione dalle
inversioni di polarita®

U, finoa 36V

9.5 Uscita/Interfaccia

...-K15ALA. .. 0...10V

Analogica, tensione (settaggio di
fabbrica)

Riconfigurabile in:

1, 10...0 V analogica, tensione

2, -10...10 V analogica, tensione

3, 10...—10 V analogica, tensione

4...20 mA

Analogica, corrente (settaggio di
fabbrica)

Riconfigurabile in:

1, 20...4 mA analogica, corrente
2,0...20 mA analogica, corrente
3, 20...0 mA analogica, corrente

...-K15ALE...

9.6 Materiale
Materiale corpo Alluminio (anodizzato)
Plastica (PBT-GF30)

Materiale, superficie Plastica (PBT-GF30)

attiva

9.7 Caratteristiche meccaniche

Peso (in funzione della  ca. 2 kg/m
lunghezza)

Fissaggio del corpo Staffe di fissaggio e viti

Coppia di serraggio 2 Nm

" Per UL: uso in spazi chiusi e fino a un’altezza di 2000 m sul livello del
mare.

2 Lunghezza di misurazione 500 mm, datore di posizione al centro del
campo di misura

9 Rilevazione singola secondo lo standard Balluff

4 Frequenze di risonanza escluse

9 Lunghezze di misurazione attualmente disponibili: 200 mm, 300 mm,
500 mm, 600 mm. Altre lunghezze di misurazione, a passi di 100 mm, a
richiesta.

9 Per UL: il BIR deve essere collegato esternamente mediante un circuito
elettrico ad energia limitata in base alla norma UL 61010-1 oppure
mediante una fonte di energia a potenza limitata in base alla norma
UL 60950-1 oppure un alimentatore della classe di protezione 2 in base
alla norma UL 1310 o UL 1585.
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9 Dati tecnici (seguito)
9.8 Autorizzazioni e contrassegni

Il sistema di posizionamento induttivo

rapido BIR & destinato esclusivamente
L all'uso in macchinari industriali, secondo
® la definizione dello standard elettrico per

i macchinari industriali, NFPA 79.

Il marchio CE & la conferma che i nostri
prodotti sono conformi ai requisiti
dell’attuale Direttiva UE.

n Ulteriori informazioni su direttive, omologazioni e
norme sono disponibili all’indirizzo
www.balluff.com, pagina Prodotti.

B www.balluff.com italiano BALLUFF | 19
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1 0 I ——

Gli accessori non sono compresi nella fornitura e quindi BAM TG-IR-037-B
devono essere ordinati separatamente. Codice d’ordine: BAMO41L
70.5 M5x10

ﬂ Per gli accessori consigliati, consultare I'indirizzo
www.balluff.com, pagina Prodotti. 48.5

/l‘\\
+18°

10.1 Trasduttore di posizione guidato ‘

BAM TG-IR-037-A
Codice d’ordine: BAM041K

84.6

54

40 Mb5x10

+18°

Mb&x10

32
38.4

23

17.2

40

oy _ _
N4 Fig. 10-2: Dimensioni di montaggio trasduttore di posizione
BAM TG-IR-037-B

Dimensioni: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm

5.5 Materiale:  PA12+GF30 & PA

Fig. 10-1: Dimensioni di montaggio trasduttore di posizione
BAM TG-IR-037-A

Dimensioni: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
Materiale: PA12+GF30 e PA

20 | BALLUFF italiano



BIR01-____-K15AL_-000S92
Sistema di posizionamento induttivo rapido

1 O Accessori (continua)

10.2 Trasduttore di posizione libero 10.3 Staffa di fissaggio tipo A
BAM-TG-IR-036-A BAM MC-IR-060-B10-1
Codice d’ordine: BAM041H Codice d’ordine: BAM043N
12 2x 9 5.2 1 56 2 15
425 l\
OV,
I \ ~|— M M
‘ ’ - - 1_/ o g
T I ] =k

—_— 0

mn.&u.nn Q " Staffa di fissaggio tipo A
< > Q 2 Vite a testa cilindrica ISO 4762 M4x25
Fig. 10-5: Staffa di fissaggio BAM MC-IR-060-B10-1
Quantita: 2 pz./sacchetto
13.75 . o
305 X (P52 Distanza tra i fori: 42,5 mm
Fig. 10-3: Misure di montaggio trasduttore di posizione 2 pZ: per.BIR con lunghezza
BAM TG-IR-036-A, la freccia indica la direzione di nominale: 100...500 mm
movimento (per il montaggio vedere Fig. 5-3) 4 pz. per BIR con lunghezza
, o nominale: 600...1500 mm
Dimensioni: 37,0x32,0x21,5mm
Materiale: PA12+GF30 e PA

" 10.4 Staffa di fissaggio tipo B
Viti (2x): M5x30 ottone

BTL6-A-MF07-A-PF/M5

BAM TG-IR-036-B Codice d’ordine: BAMO1NS

Codice d’ordine: BAM041J
68

12 2xP5.2

50 15

]

NN
GOl nm| nug
! ‘ —| N N
| | g
! ™
) ) o T T
- Q M5
H +§ Q Fig. 10-6: Staffa di fissaggio BTL6-A-MFO7-A-PF/M5
0
€A
I Quantita: 2 pz./sacchetto
Distanza tra i fori: 50 mm
13.75
325 X P 5.2 2 pz. per BIR con lunghezza
nominale: 100...500 mm
Fig. 10-4: Misure di montaggio trasduttore di posizione
BAM TG-IR-036B, Ia freccia indica la direzione i 4 pz. per BIR con lunghezza
nominale: 600...1500 mm

movimento (per il montaggio vedere Fig. 5-4)

Dimensioni: 37,0x32,0x21,5mm
Materiale: PA12+GF30 e PA
Viti (2x): M5x30 ottone

B www.balluff.com italiano BALLUFF | 21
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1 0 Accessori (continua)

10.5 Angolare 10.6 Tassello scorrevole

BAM MB-IR-061-B23-4 BAM MC-IR-061-M5-3
Codice d’ordine: BAM043R Codice d’ordine: BAM043P

20

g N

©
=

8.8

18
40

12
16

Fig. 10-8: Tassello scorrevole BAM MC-IR-061-M5-3

Quantita: 2 pz./sacchetto

80
2) - 12 58
(o
7\\\ A1 E=] [ V21 10
3)
4)
" Angolare

2 Tassello scorrevole
9 Vite a testa cilindrica ISO 4762 M5x8
4 Vite a testa cilindrica ISO 4762 M5x30

Fig. 10-7: IR-061-B23-4 (Angolare)

Quantita: 2 pz./sacchetto

22 | BALLUFF italiano
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11 P

BIR 01-0300-K15ALA-000S92

Supporto:
01 = Standard corpo (alluminio con PBT-GF30)

Lunghezza di misurazione (a 4 cifre):

0300 = Indicazione metrica in mm (lunghezze di misurazione: 200 mm, 300 mm, 500 mm e 600 mm)

Interfaccia:

A = Analogico

Interfaccia di configurazione:
L = 1O-Link

Uscita:

A = Uscita tensione 0...10 V
E = Uscita corrente 4...20 mA

Collegamento elettrico:
000S92 = connettore M12, a 5 poli

B www.balluff.com italiano
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1 Acerca de este manual

1.1 Validez

Estas instrucciones ponen a disposicion toda la
informacion necesaria para el uso seguro del sistema
inductivo rapido de medicion de posicion BIR con interfaz
|O-Link e interfaz analdgica de corriente o interfaz de
tension.

Es aplicable al los siguientes tipos (véase Codigo de
modelo en la pagina 23).

- BIRO01-____-K15AL_-000S92

Lea completamente este manual y los demas documentos
aplicables, antes de instalar y utilizar el producto.

Version original de este manual de instrucciones
Este manual se ha creado en aleman. Las versiones en
otros idiomas son traducciones de este manual.

© Copyright 2022, Balluff GmbH

Todos los contenidos estan protegidos por derechos de
autor. Todos los derechos, incluida la reproduccion,
publicacion, edicion y traduccion, estan reservados.

1.2 Documentos aplicables

Encontrara informacion detallada sobre este producto en
www.balluff.com en la pagina del producto, por ejemplo,
en los siguientes documentos:

— Hoja de datos
— Declaracién de conformidad
— Eliminacion de desechos

1.3 Simbolos y convenciones utilizados

Cada una de las instrucciones va precedida de un
triangulo.
» Instruccion 1

Las secuencias de instrucciones se representan
numeradas:

1. Instruccion 1
2. Instruccion 2

Numeros sin ninguna otra identificacion son numeros
decimales (p. gj. 23). NUmeros hexadecimales se
presentan con Ox por delante (p. ej. Ox12AB).

ﬂ Indicacidén, consejo
Este simbolo se utiliza para indicaciones
generales.

B www.balluff.com

14 Significado de las advertencias

Es indispensable que tenga en cuenta las advertencias
que figuran en este manual y las medidas que se
describen para evitar peligros.

Las advertencias utilizadas contienen diferentes palabras
de sefalizacion y se estructuran segun el siguiente
esquema:

PALABRA DE SENALIZACION

Tipo y fuente de peligro
Consecuencias de ignorar el peligro
» Medidas para prevenir el peligro

Las palabras de sefalizacion significan en concreto:

ATENCION

Indica un peligro que puede dahar o destruir el
producto.

/\ PELIGRO
El simbolo de advertencia general, en combinacion con
la palabra de sefalizacion PELIGRO, indica un peligro
que provoca directamente la muerte o lesiones

graves.

espaiol BALLUFF

5



6

BIRO01-___ _-K15AL_-000S92

Sistema inductivo rapido de medicion de posicion

2 Indicaciones de seguridad

21 Uso debido

El sistema inductivo rapido de medicion de posicion BIR
forma un sistema de medicidn de desplazamiento junto
con un control de maquina (por ejemplo, PLC). Para
utilizarlo, se monta en una maquina o instalacion y esta
previsto para el uso en la industria.

Solo se garantiza el correcto funcionamiento conforme a
las indicaciones en los datos técnicos, si el producto se
utiliza exclusivamente segun se describe en el manual de
instrucciones y los documentos aplicables, asi como
cumpliendo las especificaciones técnicas y los
requerimientos y solo con accesorios originales de Balluff
adecuados.

De lo contrario, se trata de un uso indebido. Este no se
permite y conduce a la pérdida de la garantia y
reclamaciones de responsabilidad contra el fabricante.

2.2 Aplicacion errénea previsible desde un punto
de vista razonable

El producto no se ha concebido para las siguientes
aplicaciones y zonas, por lo que no debe ser utilizado:

— En aplicaciones relacionadas con la seguridad en las
que la seguridad personal depende de la funcion del
aparato

— Enzonas con riesgo de explosion

— En el sector alimentario

SALLUFF espaiiol

23 Indicaciones de seguridad generales

Tareas como montaje, conexién y puesta en servicio
solo deben ser realizadas por técnicos cualificados.

Un técnico cualificado es todo aquel que, debido a su
formacion profesional, sus conocimientos y experiencia,
asi como a sus conocimientos de las disposiciones
pertinentes, puede valorar los trabajos que se le encargan,
detectar posibles peligros y adoptar medidas de seguridad
adecuadas.

El explotador es responsable de respetar las normas de
seguridad locales vigentes.

En particular, el explotador debe adoptar medidas
destinadas a evitar peligros para las personas y dafios
materiales si se produce algun defecto en el producto.

El producto no se debe abrir, modificar ni cambiar. En caso
de defectos y fallos no reparables en el producto, este se
debe poner fuera de servicio y se debe impedir cualquier
uso no autorizado.
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3 Volumen de suministro, transporte y almacenamiento

3.1 Volumen de suministro

— Sensor
— Instrucciones de montaje

3.2 Transporte

» Transportar el producto en el embalaje original al lugar
de uso.

3.3 Condiciones de almacenamiento

» Almacenar el producto en el embalaje original.

» Tener en cuenta las condiciones ambientales (véase
Condiciones ambientales en la pagina 18).

B www.balluff.com
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4

Descripcion de producto

Longitud de medicion

16 272 262
13.3 23.2 13.8 | 28
Sensor de posicion 4
BAM TG-IR-036-A" ‘ 4'&7’_5 euD
o o N it LED LED
! 1 ! 1 = =L -
F { F ! ‘
T S A W S S W N ol& M,
T R e V[T KO | XIJTT |
ﬁlir == ' T _Iir
35
~80 | ~250 ~250 ~80
Il s s s = 50
/ 68
Pinza de fijacion® 15 " No se incluye en el suministro o o
BTL6-A-MFO7-A-PF/M5 2 Zona no aprovechable
Fig. 4-1:  Dimensiones, estructura y funcionamiento
4.1 Estructura 4.2 Funcionamiento

Conexion eléctrica: la conexion eléctrica esta realizada
fijamente mediante un conector (véase Cddigo de modelo
en la pagina 23).

Carcasa: en ella se encuentra el sistema electronico de
evaluacion.

Sensor de posicion: Define la posicion que se va a
medir. Los sensores de posicion estan disponibles en
diferentes formas constructivas y se deben solicitar por
separado (véase Accesorios en la pagina 20).

Longitud de medicidn: define la zona medible de
desplazamiento/longitud disponible. Los sistemas de
medicion de posicion estan disponibles con las siguientes
longitudes de medicion: 200, 300, 500 y 600 mm. Otras
longitudes de medicién en intervalos de 100 mm estan
disponibles bajo demanda.

SALLUFF espanol

Para la determinacion de la posicion de un componente
de la instalacion, en funcion de su tipo se conecta un
sensor de posicidon de forma directa o indirecta con el
componente con el que se mueve junto a lo largo del
sensor. Junto con la captacion de la posicion del sensor
de posicion, se determina al mismo tiempo la posicion del
componente de la instalacion.

En el sistema inductivo rapido de medicion de posicion
BIR se encuentran un elemento sensor con transmisor/
receptor, protegido por un perfil extruido de aluminio y un
plastico especialmente resistente (PBT).

El sensor de posicion contiene un circuito resonante y esta
acoplado de forma inductiva al BIR.
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4.3

Estandar Balluff (por defecto)

Descripcion de producto (continuacion)

Elementos de mando y elementos indicadores

El estandar Balluff esta preajustado para el
indicador LED. El ajuste puede cambiarse
mediante |O-Link.

Nombre

Senal

Significado

Device Discovery

Parpadeando en azul
3Hz

La deteccion de dispositivos puede activarse mediante un comando
del sistema para volver a encontrar el dispositivo.

Short Circuit Pin 2 / Pin 4

Parpadeando en rojo
3Hz

Cortocircuito en pin 2 o pin 4

Measurement Error

Parpadeando en rojo
1Hz

Esta sefial se produce cuando aparece en error de medicion. El
valor de medicidn es desconocido debido a un error o se encuentra
fuera del rango de medicion.

Failure

Rojo estatico

Error general

Teach-in

Rojo estatico

El dispositivo se encuentra en este momento en el modo de
Teach-in

Maintenance Required

Azul estatico

Es necesario realizar un mantenimiento.

Overload

Parpadeando en naranja
3 Hz

Se ha detectado una sobrecarga en pin 2 / pin 4.

Out of Specification

Parpadeando en
amarillo 3 Hz

El dispositivo esta funcionando fuera de la especificacion. No se
puede garantizar una sefial de medicion fiable.

Communication

Verde alternando con
LED apagado en
relacion 10:1, periodo
dels

La comunicacién |O-Link esta activa. El dispositivo esta preparado.

Ready

Verde estatico

El dispositivo esta preparado

Tab. 4-1:

B www.balluff.com

Significado de los estados de LED — Estandar Balluff
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4 Descripcion de producto (continuacion)

Estandar Namur

Nombre Senal Significado
Device Discovery Parpadeando en azul La deteccion de dispositivos puede activarse mediante un comando
3Hz del sistema para volver a encontrar el dispositivo.
Short Circuit Pin 2 / Pin 4 | Parpadeando en rojo Cortocircuito en pin 2 o pin 4
3Hz
Measurement Error Parpadeando en rojo Esta sefal se produce cuando aparece en error de medicion. El valor
1Hz de medicion es desconocido debido a un error 0 se encuentra fuera
del rango de medicion.
Failure Rojo estatico Error general
Teach-in Rojo estatico El dispositivo se encuentra en este momento en el modo de Teach-in
Maintenance Required Azul estatico Es necesario realizar un mantenimiento.
Overload Parpadeando en Se ha detectado una sobrecarga en pin 2 / pin 4.
naranja 3 Hz
Out of Specification Parpadeando en El dispositivo esta funcionando fuera de la especificacion. No se
amarillo 3 Hz puede garantizar una sefal de medicion fiable.
Communication Verde alternando con LLa comunicacion |0-Link estéa activa. El dispositivo esta preparado.
LED apagado en
relacion 10:1,
1 periodo
Ready Diagnosis On Verde estatico El dispositivo esta preparado. Las funciones de diagndstico estan
encendidas.
Ready Diagnosis Off Blanco estatico El dispositivo esta preparado. Las funciones de diagndstico estan
apagadas.

Tab. 4-2:  Significado de los estados de LED — Estandar Namur

4.4 Placa de caracteristicas

S/MLLUEF :

BIRXXXXX"
BIR XX-XXXX-XXXXXX-XXXXXX?

CCO00000000SSSSS?

1 Codigo de pedido
2 Tipo
¥ Numero de serie

Fig. 4-3:  Placa de caracteristicas (extracto, ejemplo)

10 | BALLUFF espaiiol
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5 Montaje y conexion

5.1 Preparacion del montaje

ATENCION

Merma del funcionamiento

Un montaje indebido puede mermar el funcionamiento
del BIR y causar dafos.

» No debe haber materiales que contengan metal en
las inmediaciones de la BIR.

» Resulta imprescindible observar las distancias

indicadas para el montaje.

La posicidon de montaje es opcional. Con las pinzas de
fijacion y los tornillos de cabeza cilindrica incluidos en el
suministro, el BIR se monta en una superficie plana de la
maquina.

Las pinzas de fijacién no se incluyen en el suministro y, por
tanto, se deben solicitar por separado.

5.2 Montaje

ﬂ Para las dimensiones, véase Fig. 4-1 en la
pagina 8.

1. Coloque el BIR en las pinzas de fijacion.

2. Fije el BIR con los tornillos de fijacion en la base
(apriete los tornillos en las pinzas con max. 2 Nm).

3. Montar el sensor de posicion (accesorio).

El sistema inductivo rapido de medicion de posicion BIR
resulta adecuado tanto para sensores de posicion libres,
es decir, que funcionan sin contacto (véase Fig. 5-3 y

Fig. 5-4) como también para sensores de posicion guiados
(véase Fig. 5-1 y Fig. 5-2).

ﬂ La funcionalidad del BIR solo queda
garantizada con un sensor de posicién. No se
admiten dos o mas sensores de posicion.

B www.balluff.com

5.2.1 Sensores de posicion guiados

En cuanto al montaje del sensor de posicion, debe tenerse
en cuenta que:

— Evite fuerzas laterales.

— Ladistancia C entre el sensor de posicion y piezas de
material imantable, debe ser de 10 mm como minimo
(véase Fig. 5-5).

— Conecte el sensor de posicidn a la pieza de la maquina
mediante una varilla articulada (véase Accesorios en la
pagina 20).

D
&

&)
37.2
43

J U -

Medidas y distancias con BAM TG-IR-037-A

Fig. 5-1:

58.4

Fig. 5-2:  Medidas y distancias con BAM TG-IR-037-B

espaiol BALLUFF
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5 Montaje y conexion (continuacion)

5.2.2 Sensores de posicion libres

B To)
En cuanto al montaje del sensor de posicion, debe tenerse *ﬁk <
en cuenta que: I\l
- Para garantizar la precision del sistema de medicién de L\
desplazamiento, el sensor de posicion se fija a la pieza \\ 7
movil de la maqguina con tornillos no imantables (acero "

inoxidable, laton, aluminio).

— La pieza movil de la maquina debe llevar el sensor de
posicién sobre una pista que transcurre en paralelo al
BIR.

— Ladistancia C entre el sensor de posicion y piezas de
material imantable, debe ser de 10 mm como minimo
(véase Fig. 5-5).

— Para la distancia A entre el sensor de posicion y el BIR
y para el desplazamiento de centro B (véase Fig. 5-3 y

Fig. 5-4), deben cumplirse los siguientes valores: Fig. 5-4:  Medidas y distancias con BAM TG-IR-036-B
Tipo de los Distancia A | Desplazamiento B
sensores de
posicion

BAM TG-IR-036-A | 0,1...4 mm |2 mm
BAM TG-IR-036-B | 0,1...4 mm |2 mm

Tab. 5-1: Distancia y desplazamiento

n La distancia seleccionada debe ser constante
por toda la longitud de medicion.

Fig. 5-5:  Distancia minima C

n Para obtener resultados éptimos de medicion,
se recomienda una distancia Ade 1...3 mmy
un desplazamiento B de =1 mm.

B

Q
<~

NO/R Oy,

)/
7 ] A\

Il -

Fig. 5-3:  Medidas y distancias con BAM TG-IR-036-A

12 | BALLUFF espaiiol
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5 Montaje y conexion (continuacion)

5.3 Conexion eléctrica

LLa conexion eléctrica esta realizada mediante un conector
(asignacion de pines, véase Tab. 5-2).

o8

Fig. 5-6:  Asignacion de pines S92 (vista desde arriba del conector
en el BIR)
Pin ...-K15ALA-... | ...-K15ALE-...
1 10...30V
2 Salida 0...10V | Salida 4...20 mA
3 GND"
4 C/Q (interfaz 10-Link)
5 oV

" Potencial de referencia para la tension de alimentacion y CEM-GND

Tab. 5-2:  Asignacion de pines S92

5.4 Blindaje y tendido de cables

ﬂ iPuesta a tierra definida!
El BIR y el armario eléctrico deben estar a
idéntico potencial de puesta a tierra.

Blindaje

Para garantizar la compatibilidad electromagnética (CEM),

se deben tener en cuenta las siguientes indicaciones:

— Conecte el BIR y el control con un cable blindado.
Blindaje: malla de hilos individuales de cobre, cobertura
minima del 85%.

— Conecte superficialmente el blindaje en el conector con
la carcasa de enchufe.

B www.balluff.com

Tendido de cables

No tienda cables entre el BIR, el control y la alimentacion
de corriente cerca de lineas de alta tension (posibilidad de
perturbaciones inductivas). Tienda los cables descargados
de traccion.

n olo pueden utilizarse cables homologados con
un tamafo minimo de AWG 24. Todos los
cables conectados deben tener una resistencia
a la temperatura de al menos 85 °C. Utilice
Unicamente conductores de cobre.

Longitud de cable
BIR 01-_ _ _ _-K15ALA-
BIR 01-_ _ _ _-K15ALE-

1 Requisito: no deben intervenir campos parasitarios externos a
consecuencia del montaje, blindaje y tendido.

Tab. 5-3:  Longitudes de cable BIR

max. 30 m"

méax. 100 m"

espaiol BALLUFF
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6 Puesta en servicio y funcionamiento

6.1 Puesta en servicio

A PELIGRO

Movimientos incontrolados del sistema

El sistema puede realizar movimientos incontrolados

durante la puesta en servicio, asi como si el BIR forma

parte de un sistema de regulacion cuyos parametros

todavia no se han configurado. Con ello se puede poner

en peligro a las personas y causar dafios materiales.

» Las personas se deben mantener alejadas de las
zonas de peligro de la instalacion.

» Puesta en servicio solo por personal técnico
cualificado.

» Tenga en cuenta las indicaciones de seguridad del
fabricante de la instalacion o sistema.

1. Compruebe que las conexiones estén asentadas
firmemente y tengan la polaridad correcta. Sustituya
las conexiones dahadas.

2. Conecte el sistema.

3. Compruebe los valores de medicion y los parametros
ajustables y, en caso necesario, reajuste el BIR.
Comprobar las distancias en toda la zona medible.

ﬂ Sobre todo después de la sustitucion del BIR o
de su reparacion por parte del fabricante,
compruebe los valores correctos.

14 | BALLUFF espaiiol
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Puesta en servicio y funcionamiento (continuacion)

6.2 Servicio
Punto cero % Punto final
| T =
\?[\ T / “
Tipo BIR Variante Desarrollo de Valor Valor cero Valor final Valor Valor de
la minimo maximo error
curva
caracteristica
...-K15ALA- 0...+10V -0,4V oV +10V +10,4V +11V
ascendente
...-K15ALE- 4..20 mA 3,6 mA +4 mA +20 mA +20,4 mA +1,8 mA

Tab. 6-1: Tabla de valores para el ajuste de fabrica
6.3 Indicaciones sobre el servicio
— Algunos de los ajustes pueden modificarse (véase

Configuracion con la Balluff Engineering Tool (BET) en

la pagina 16).
— Compruebe peridédicamente el funcionamiento del BIR

y de todos los componentes relacionados.
— Sise producen fallos de funcionamiento, ponga fuera

de servicio el BIR.
— Asegure la instalacion contra cualquier uso no

autorizado.
— Comprobar la fijacién y reapretar en caso necesario.
6.4 Mantenimiento
El producto no necesita mantenimiento.
B www.balluff.com espanol BALLUFF
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7 Configuracion con la Balluff Engineering Tool (BET)

71 Balluff Engineering Tool (BET)

ATENCION

Merma del funcionamiento
La configuracion con la BET durante el funcionamiento
de la instalacion puede provocar funciones erréneas.

» Ponga fuera de servicio la instalacion antes de la
configuracion.

Con el software para PC BET, el BIR se puede configurar
de manera facil y rapida.

ﬂ Podra encontrar el software para PC y el manual
de configuracion correspondiente en
www.balluff.com en la pagina del producto.

7.2 Conectar las unidades

Para una configuracion con la BET es necesario conectar
las unidades entre si.

PC (con BET)
[ ] B
—1 BIR |
(— R
1
l\llloa_?_si;f ':":_ ______ | (opcional)

Alimentacion de tension

Fig. 7-1:  Conexion de las unidades

» Conectar el BIR a través del cable adaptador
(accesorios) al maestro.

» Opcional: conectar las salidas adicionalmente a través
del cable adaptador al control (CNC).

» Conectar el PC (con BET) al maestro.

SALLUFF espaiiol

7.3 Posibilidades de configuracion

A PELIGRO

Movimientos incontrolados del sistema

El sistema puede realizar movimientos incontrolados

durante la puesta en servicio y si el dispositivo de

medicion de desplazamiento forma parte de un sistema

de regulacion cuyos parametros todavia no se han

configurado. Con ello se puede poner en peligro a las

personas y causar danos materiales.

» Antes de la configuracion hay que poner la
instalacion fuera de servicio.

» ElBIR solo debe conectarse a la caja de maestro
para la configuracion.

» Tras la configuracion debe retirarse la caja de
maestro.

Requisitos

El BIR esta conectado al maestro |O-Link y al PC.
— Software instalado correctamente.

BIR conectado a la alimentacion de corriente.
Sensor de posicion en BIR.

ﬂ Encontrara informacion detallada en el manual
de configuracion en www.balluff.com en la
pagina del producto.

Funciones de las salidas
— Posicion en la zona medible.

Estado de las salidas
— Es posible leer el estado de las salidas analdgicas.

Curva caracteristica de libre configuracion

— Es posible leer los puntos cero y los puntos finales
(Teach-in).

— La distancia entre el punto cero y el punto final debe
ser de 10 mm como minimo.

— Es posible invertir la curva caracteristica.

— Los limites se pueden adaptar a la zona medible.

— Se puede establecer el valor de error en
correspondencia con los limites.
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8 Reparacion y eliminacion de desechos

8.1 Reparacion

Solo Balluff puede llevar a cabo reparaciones en el
producto.

Si el producto estuviera defectuoso, péngase en contacto
con nuestro centro de servicio técnico.
8.2 Eliminacion de desechos

» Respete las normas nacionales sobre eliminacion de
desechos.

ﬂ Encontrara informacion detallada en
www.balluff.com en la pagina del producto.

B www.balluff.com espaiol BALLUFF |17
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9

Las indicaciones son valores tipicos para

BIRO1-

-K15AL _-000S92 con 24 V DC, temperatura

ambiente y una longitud nominal de 500 mm en
combinacion con los sensores de posicion

BAM TG-IR-036-A, BAM TG-IR-036-B, BAM TG-IR-037-A

y BAM TG-IR-037-B.

El producto esta inmediatamente listo para el servicio, la

precision plena se alcanza después de la fase de

calentamiento.

ﬂ Encontrara mas datos en www.balluff.com en

la pagina del producto.

9.1 Condiciones ambientales’

Temperatura ambiente
Temperatura de almacenamiento
Humedad relativa del aire

Coeficiente de temperatura tip.?

Carga de choque segun
EN 60068-2-2794

Choque continuo segun
EN 60068-2-2794

Vibracién segun EN 60068-2-6° 9

Grado de proteccion segun
IEC 60529 (atornillado)

-40...+85°C
-40...+85°C

< 95 %, sin
condensacion

< 30 ppm/K
100 g/6 ms

150 g/2 ms

20 g, 10...2000 Hz

P67

9.2 Zona de deteccion/zona medible

Longitud de medicién®

Resolucién
Repetibilidad

Frecuencia de medicion
Desviacion en la linealidad
Velocidad detectable

200, 300, 500y
600 mm

16 bits

<1pumo <360 pv
<1umo<670nA

> 10 kHz
<+ 100 pm
<10m/s

9.3 Caracteristicas eléctricas

Tension de servicio U,

Consumo de corriente
(con 24 V DC, sin corriente de
carga)

Consumo de potencia

Proteccion contra
sobretensiones

Resistente a tensiones hasta
(GND - Carcasa)

...-K15ALA-...
Corriente de salida

...-K15ALE-...
Resistencia de carga R

SALLUFF espaiiol

10...30 vV DC
<80 mA

<20W
U, hasta 36 V

500V DC

<5mA

< 500 ohmios

9.4 Conexion eléctrica

Proteccion contra
cortocircuito

Proteccion contra
polarizacion®

9.5 Salida/interfaz

..~K15ALA...

...-K15ALE...

9.6 Material

Material de la carcasa

Material, superficie
activa

contra GND y contra 36 V

U, hasta 36 V

0...10V

Analdgico, Tension (ajuste de
fabrica)

Reconfigurable para:

1, 10...0 V analdgico, tension

2, -10...10 V analdgico, tension
3, 10...—10 V analdgico, tensién

4...20 mA

Analdgico, Corriente (ajuste de
fabrica)

Reconfigurable para:

1, 20...4 mA analdgico, corriente
2,0...20 mA analdgico, corriente
3, 20...0 mA analdgico, corriente

Aluminio (anodizado)
Plastico (PBT-GF30)

Plastico (PBT-GF30)

9.7 Caracteristicas mecanicas

Peso (en funcion de la  Aprox. 2 kg/m

longitud)

Fijacion de la carcasa

Par de apriete

Pinzas de fijacion y tornillos
2Nm

" Para UL: uso en espacios cerrados y hasta una altura de 2000 m sobre el

nivel del mar.

2 Longitud de mediciéon 500 mm, sensor de posicion en el centro de la

zona medible

39 Disposicion individual segun el estandar de Balluff
4 Frecuencias de resonancias excluidas

9 Longitudes de medicién actualmente disponibles: 200 mm, 300 mm,
500 mm, 600 mm. Otras longitudes de medicion en intervalos de
100 mm estan disponibles bajo demanda.

9 Para UL: el BIR se debe conectar externamente a través de un circuito
eléctrico con limitacion de energia de conformidad a UL 61010-1 o
mediante una fuente de corriente de potencia limitada de conformidad a
UL 60950-1 o mediante una fuente de alimentacion de la clase de
proteccion 2 de conformidad a UL 1310 o UL 1585.
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9 Datos técnicos (continuacion)

9.8 Homologaciones e identificaciones

El sistema inductivo rapido de medicion
u de posicion BIR esta destinado
o L exclusivamente a su uso en maquinaria
industrial, tal como se define en la
norma eléctrica para maquinaria
industrial, NFPA 79.

Con el marcado CE confirmamos
que nuestros productos cumplen con
los requerimientos de la directiva UE

actual.

n Encontrara informacion detallada sobre
directivas, homologaciones y normas en
www.balluff.com en la pagina del producto.

B www.balluff.com espaiol BALLUFF |19
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10 B

Los accesorios no se incluyen en el suministro y, por BAM TG-IR-037-B
tanto, se deben solicitar por separado. Cédigo de pedido: BAMO41L
70.5 M5x10

ﬂ Encontrara los accesorios recomendados en
www.balluff.com en la pagina del producto. 48.5

/l‘\\
+18°

10.1 Sensores de posicion guiados

BAM TG-IR-037-A
Cddigo de pedido: BAM041K

84.6

54

40 Mb5x10

+18°

Mb&x10

38.4

32

23

17.2

40

oy _ _
N4 Fig. 10-2: Medidas de montaje de los sensores de posicion
BAM TG-IR-037-B

Medida: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm

5.5 Material: PA12+GF30 & PA

Fig. 10-1: Medidas de montaje de los sensores de posicion
BAM TG-IR-037-A

Medida: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
Material: PA12+GF30 & PA

20 | BALLUFF espaiiol
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1 O Accesorios (continuacion)

10.2 Sensores de posicion libres

BAM-TG-IR-036-A
Cadigo de pedido: BAM041H

12 2xP5.2
O\ o
| MEE
37 32
MI].ILUIFF G)
4 A ™
\ |4 eV}

13.75 \
32.5 2x®5.2

Fig. 10-38: Medidas de montaje de los sensores de posicion
BAM TG-IR-036-A, la flecha indica el sentido de
desplazamiento (para el montaje, véase Fig. 5-3)

Medida: 37,0x32,0x21,5mm
Material: PA12+GF30 & PA
Tornillos (2): M5x30 laton

BAM TG-IR-036-B
Cadigo de pedido: BAM041J

12 2x 5.2
OID T 1
— — Py
| |
37 32

€

[e2]
A

13.75
32.5 2x95.2

Fig. 10-4: Medidas de montaje de los sensores de posicion
BAM TG-IR-036-B, la flecha indica el sentido de
desplazamiento (para el montaje, véase Fig. 5-4)

4$P |

Medida: 37,0x32,0x 21,5 mm
Material: PA12+GF30 & PA
Tornillos (2): M5x30 laton

B www.balluff.com

10.3 Pinza de fijacién tipo A

BAM MC-IR-060-B10-1
Cadigo de pedido: BAM043N

| N
]
M . o
g T ] 2k

" Pinza de fijacion tipo A
2 Tornillo cilindrico ISO 4762 M4x25

Fig. 10-5: Pinza de fijacion BAM MC-IR-060-B10-1

Cantidad:
Distancia entre orificios:

2 unidades para BIR con longitud
nominal:

4 unidades para BIR con longitud
nominal:
10.4 Pinza de fijacion tipo B

BTL6-A-MFO07-A-PF/M5
Cadigo de pedido: BAMO1N3

68

50

]

L] ]

2 unidades/bolsa
42,5 mm

100...500 mm

600...1500 mm

15

~21
30

M5

o T

Fig. 10-6: Pinza de fijacion BTLG-A-MFO7-A-PF/M5

Cantidad: 2 unidades/bolsa

Distancia entre orificios: 50 mm

2 unidades para BIR con longitud

nominal: 100...500 mm

4 unidades para BIR con longitud

nominal: 600...1500 mm
espaiol BALLUFF

J I

21



BIRO01-____-K15AL_-000S92
Sistema inductivo rapido de medicion de posicion

1 0 Accesorios (continuacion)

10.5 Escuadra de sujecion 10.6 Corredera
BAM MB-IR-061-B23-4 BAM MC-IR-061-M5-3
Cadigo de pedido: BAM043R Cadigo de pedido: BAM043P
20 L
1) 5.2 _ m —
©
‘ — <
@Q
w %
N )
% e g Q\
- = 1o}
=
o 2 T
11.6
Fig. 10-8: Corredera BAM MC-IR-061-M5-3

Cantidad: 2 unidades/bolsa

80
9 |12 58
A
7\\\ A T E=] [ V24 11
3)
4)

" Escuadra de sujecion

2 Corredera

3 Tornillo cilindrico ISO 4762 M5x8
4 Tornillo cilindrico 1ISO 4762 M5x30

Fig. 10-7: IR-061-B23-4 (escuadra de sujecion)

Cantidad: 2 unidades/bolsa

22 | BALLUFF espaiiol
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11
BIR 01-0300-K15ALA-000S92

Carcasa:
01 = Carcasa estandar (ALU con PBT-GF30)

Longitud de medicion (4 cifras):

0300 = Indicacién métrica en mm (longitudes de medicion: 200 mm, 300 mm, 500 mm y 600 mm)

Interfaz:

A= Analdgica

Interfaz de configuracion:
L= 10-Link

Salida:

A = Salida de tension 0...10 V
E = Salida de corriente 4...20 mA

Conexion eléctrica:

000S92 = 5 polos, conector M12

B www.balluff.com

espaiiol
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Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido

1 Sobre este manual

1.1 Validade

Esta instrugéo fornece todas as informacdes necessarias
para a utilizacado segura do sistema de posicionamento
indutivo rapido BIR com interface IO-Link e interface
analdgica de corrente o tenséo.

Valida para o seguinte Tipo (vide Chave de tipos na
pagina 23).
- BIRO1-

-K15AL _-000S92

Leia por completo este manual e os documentos
complementares antes de instalar e operar o produto.

Manual de instrucoes original
Este manual foi redigido em alemé&o. As versdes em outros
idiomas séo traducdes deste manual.

© Copyright 2022, Balluff GmbH

Todos os conteudos sao protegidos por direitos autorais.
Todos os direitos, incluidos os de reproducao, publicagéo
e processamento, reservados.

1.2 Documentos complementares

Mais informagdes sobre este produto em
www.balluff.com na pagina do produto, nos seguintes
documentos, por exemplo:

— Ficha de dados
— Declaracao de conformidade
— Eliminagéo

1.3 Simbolos e conven¢6es empregados

Cada instrucao de procedimento ¢ precedida por um
triangulo indicativo.

» Instrucao de procedimento 1

As instrucoes de procedimento aparecem numeradas:
1. Instrucdo de procedimento 1
2. Instrucdo de procedimento 2

Numeros sem nenhuma indicacdo adicional s&o nimeros
decimais (por exemplo, 23). NUmeros hexadecimais sao
precedidos de 0x (por exemplo, Ox12AB).

Aviso, dica
Este simbolo caracteriza avisos gerais.

B www.balluff.com

14 Significado dos avisos de alerta

Observe, atentamente, os avisos de alerta neste manual
de instrugcdes e as medidas descritas para evitar perigos.

Os avisos de alerta usados contém diferentes palavras de
sinalizagédo e sdo constituidos de acordo com o seguinte
esquema:

PALAVRA DE SINALIZAGAO

Tipo e origem do perigo
Consequéncias no caso de inobservancia do perigo
» Medidas de seguranca

As palavras de sinalizag&o significam, individualmente:

ATENCAO
Indica perigo que pode danificar ou destruir o
produto.

/A PERIGO
O simbolo de alerta geral em conexao com a palavra de
sinalizagéo PERIGO assinala um perigo que conduz
diretamente a morte ou a graves lesoes.

portugués BALLUFF
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2 Avisos de seguranca

21 Utilizacao prevista

O Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido BIR, junto
com um comando de maquina (por exemplo, CLP),
compde um sistema de medicéo linear. Para ser utilizado,
¢ instalado em uma maquina ou sistema e € destinado a
aplicagdes industriais.

O funcionamento adequado de acordo com as
informagdes nos dados técnicos so € garantido se o
produto for usado exclusivamente conforme descrito no
manual de instru¢cdes e documentos complementares
aplicaveis, bem como em conformidade com as
especificagdes e requisitos técnicos e apenas com
acessorios originais Balluff adequados.

Caso contrario, ird se configurar uma utilizagéo indevida.
Esta ndo é permitida e ira resultar na perda dos direitos de
garantia e de responsabilidade perante o fabricante.

2.2 Aplicacao indevida, razoavelmente previsivel

O produto néo se destina as seguintes aplicacdes e
campos e nao pode ser usado:

— em aplicagcdes com finalidades de seguranca, nas
quais a seguranca de pessoas dependa do
funcionamento do aparelho

— em dreas com risco de explosao

— naindustria alimenticia

SALLUFF portugués

23 Avisos gerais de seguranca

Somente pessoas especializadas podem realizar
atividades como montagem, conexao e colocacao em
funcionamento.

O pessoal especializado sdo pessoas que, com base
em sua formagao especializada, seus conhecimentos,
experiéncia e conhecimentos da regulamentacéo aplicavel,
sao capazes de avaliar os trabalhos que Ihe sejam
confiados, reconhecer os possiveis riscos e tomar
medidas de precaucao adequadas.

O operador tem a responsabilidade sobre a aplicagéo da
legislacéo de seguranca local.

Em especial, o operador deve aplicar medidas para que,
em caso de um defeito do produto, ndo se originem
perigos para pessoas € materiais.

O produto nao pode ser aberto, remodelado ou
modificado. Se o produto apresentar defeitos ou avarias
irrecuperaveis, ele deve ser desativado e protegido contra
utilizacdo nao autorizada.
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3 Escopo de fornecimento, transporte e armazenamento

3.1 Abrangéncia do fornecimento
— Sensor

— Instrugbes de montagem

3.2 Transporte

» Transportar o produto em sua embalagem original até
o local de uso.

3.3 Condicoes de armazenamento

» Armazenar o produto na embalagem original.

» Observar as condigbes ambientais (consultar
Condigcbes ambientais na pagina 18).

B www.balluff.com portugués BALLUFF |7
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4

Descrigcao do produto

Comprimento da medicao

16 272 262
13.3 23.2 13.8 | 28
Encoder de posicao 4
BAM TG-IR-036-A" ‘ 4'&7’_5 euD
o o N it LED LED
! 1 ! i (=N =< -
g —————————————= !
T S A W S S W N ol& M,
R P R V00 K o/ I |
ﬁlir == : T _Iir
80 | 250 250 80 22
Il = s - s = Ll = = 50
/ 68
Grampo de fixagéo" 15 " ndo incluido no escopo da entrega - o
BTL6-A-MFO7-A-PF/M5 2 drea n&o utilizavel
Fig. 4-1:  Medidas, estrutura e fungéo
4.1 Estrutura 4.2 Funcao

Conexao elétrica: a conexao elétrica é fixada por meio
de um conector de encaixe (consulte Chave de tiposna
pagina 23).

Invélucro: o invélucro onde estéo localizados os
componentes eletronicos de analise.

Encoder de posig¢ao: Define a posigcao a ser medida. Os
encoders de posicao podem ser fornecidos em diferentes
formatos construtivos e devem ser solicitados
separadamente (consulte Acessorios na pagina 20).

Comprimento da medicao: define a faixa de medicdo do
comprimento ou do trajeto disponivel. Estéo disponiveis
sistemas de medicao de posigao com 0s seguintes
comprimentos de medicdo: 200, 300, 500 e 600 mm.
QOutros comprimentos de medicao em incrementos de 100
mm sob consulta.

SALLUFF portugués

Para determinar a posicao de um componente do sistema,
um encoder de posicao é conectado direta ou
indiretamente com o componente, a depender do tipo, e
movimentado em conjunto ao longo do encoder. Ao
determinar a posi¢ao do encoder de posi¢ao,
simultaneamente € determinada a posi¢cao do componente
do sistema.

No Sistema de Posicionamento Indutivo Réapido BIR ha
um elemento de encoder emissor/receptor, protegido por
uma extrusao de perfil de aluminio e um plastico
particularmente resistente (PBT).

O encoder de posigao contém um circuito ressonante e
possui acoplamento indutivo ao BIR.
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Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido

4 Descri¢cao do produto (continuagao)

4.3 Elementos de operacao e indicacao

Fig. 4-2:

LEDs

Balluff Standard (Default)

n Balluff Standard esta pré-ajustado para o display

LED. O ajuste pode ser alterado via 10-Link.

Nome

Sinal

Significado

Device Discovery

Piscando em azul 3 Hz

O Device Discovery pode ser ativado por meio de um comando do
sistema para localizar o aparelho novamente.

Short Circuit Pin 2 / Pin 4

Piscando em vermelho
3 Hz

Curto-circuito no pino 2 ou pino 4

Measurement Error

Piscando em vermelho
1Hz

Este sinal ocorre quando ocorre um erro de medicao. O valor
medido é desconhecido devido a um erro ou esta fora da faixa de
medicao.

Failure

Vermelho estatico

Erro geral

Teach-in

Vermelho estético

O aparelho encontra-se no modo de reprogramacao

Maintenance Required

Azul estatico

E necessdrio executar uma manutencao.

Overload

Piscando em laranja
3Hz

Sobrecarga detectada no pino 2/pino 4.

Out of Specification

Piscando em amarelo
3 Hz

O aparelho esta sendo operado fora da especificagdo. Nao €
possivel assegurar um sinal de medicao confiavel.

Communication

Verde alternando com
LED desligado na
proporgao 10:1, periodo
dels

A comunicagéao |O-Link esta ativa. O dispositivo esta pronto.

Ready

Verde estatico

O dispositivo esta pronto

Tab. 4-1:

B www.balluff.com

Significado dos estados de LED - Balluff Standard

portugués
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4 Descri¢cao do produto (continuagao)

Namur Standard

Nome

Sinal

Significado

Device Discovery

Piscando em azul 3 Hz

O Device Discovery pode ser ativado por meio de um comando do
sistema para localizar o aparelho novamente.

Short Circuit Pin 2 / Pin 4

Piscando em vermelho
3 Hz

Curto-circuito no pino 2 ou pino 4

Measurement Error

Piscando em vermelho
1Hz

Este sinal ocorre quando ocorre um erro de medicao. O valor
medido é desconhecido devido a um erro ou esta fora da faixa de
medicao.

Failure

Vermelho estético

Erro geral

Teach-in

Vermelho estético

O aparelho encontra-se no modo de reprogramagao

Maintenance Required

Azul estatico

E necessario executar uma manuteng&o.

Overload

Piscando em laranja
3Hz

Sobrecarga detectada no pino 2/pino 4.

Out of Specification

Piscando em amarelo
3 Hz

O aparelho esta sendo operado fora da especificagcdo. Nao é
possivel assegurar um sinal de medicao confiavel.

Communication

Verde alternando com
LED desligado na
propor¢ao 10:1,

1 periodo

A comunicagao |O-Link esta ativa. O dispositivo esta pronto.

Ready Diagnosis On

Verde estatico

O dispositivo esta pronto. As fungdes de diagndstico estao ligadas.

Ready Diagnosis Off

Branco estatico

O dispositivo esta pronto. As funcdes de diagndstico estao
desligadas.

Tab. 4-2:  Significado dos estados de LED — Namur Standard

4.4 Etiquetas

BIRXXXXX"

S/MLLUEF

BIR XX-XXXX-XXXXXX-XXXXXX?

CCO00000000SSSSS?

" Cédigo de pedido

2 Tipo

3 NUumero de série

Fig. 4-3:  Etiquetas (recorte, exemplo)
10 | BALLUFF portugués
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Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido

5 Montagem e acoplamento

5.1 Preparo da montagem

ATENGAO

Defeitos de funcionamento

A instalacao incorreta pode afetar o funcionamento do

BIR e danifica-lo.

» Na&o deve haver materiais contendo metal nas
imediacdes do BIR.

» As distancias especificadas para a montagem do
BIR devem ser respeitadas.

O local de montagem pode ser escolhido livremente.
Utilizando os grampos de fixagao e parafusos do
cabecote, o BIR deve ser instalado sobre uma superficie
plana da maquina.

Os grampos de fixagao nao estao incluidos no
fornecimento e, portanto, precisam ser encomendados
separadamente.

5.2 Instalacao

ﬂ Medidas consulte Fig. 4-1 na pagina 8.

1. Passe o0 BIR pelos grampos de fixagéo.

2. Prenda o BIR na base com os parafusos de fixacao
(aperte os parafusos dentro dos grampos com um
torgue maximo de 2 Nm).

3. Insira 0 encoder de posicéo (acessorio).

O sistema de posicionamento indutivo rapido BIR é
compativel tanto para encoders de posicéao livres, isto €,
com funcionamento sem contato (vide Fig. 5-3 e Fig. 5-4)
quanto para encoders de posigao conduzidos (vide

Fig. 5-1 e Fig. 5-2).

n A funcionalidade do BIR somente é garantida
com um Uunico encoder de posicao. Ndo sdo
permitidos dois ou mais encoders de posigao.

B www.balluff.com

5.2.1

Encoders de posicao conduzidos

Durante a montagem do encoder de posicao:

Fig. 5-1:

Fig. 5-2:

evite aplicar forcas laterais;.

A distancia C entre o encoder de posicao e as partes
compostas por materiais magnéticos deve ser de pelo
menos 10 mm (vide Fig. 5-5).

Conectar o encoder de posicdo ao componente da
maquina por meio de uma haste articulada (vide
Acessorios na pagina 20).

)
&

Z)
37.2
43

© Olj;l
I U

Medidas e distancias com BAM TG-IR-037-A

58.4

Medidas e distancias com BAM TG-IR-037-B

portugués BALLUFF
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5 Montagem e acoplamento (continuacao)

5.2.2 Encoders de posicao livres

Durante a montagem do encoder de posicao: :r)

— Para garantir a precisdo do sistema de medic¢ao linear,
0 encoder de posigéo ¢ fixado na parte movel da
maquina utilizando parafusos nao magnéticos (ago
inox, latdo, aluminio).

— A parte mével da maquina deve conduzir o encoder de
posicao por um curso paralelo ao BIR.

— Adistancia C entre o encoder de posicéo e as partes
compostas por materiais magnéticos deve ser de pelo
menos 10 mm (vide Fig. 5-5).

— Para a distéancia A entre o encoder de posicao e o BIR
e para o deslocamento central B (vide Fig. 5-3 e
Fig. 5-4) devem ser mantidos os seguintes valores:

filbolceioncotiongy [Rlstne AN Reslot enigle Fig. 5-4:  Medidas e distancias com BAM TG-IR-036-8
de posicao

BAM TG-IR-036-A | 0,1...4mm |2 mm
BAM TG-IR-036-B | 0,1...4mm |2 mm

Tab. 5-1: Distancia e deslocamento

ﬂ A distancia selecionada deve ser constante ao
longo do comprimento total da medicao.

n Para resultados ideais de medicao /
recomenda-se uma distancia Ade 1...3 mme ) o
um deslocamento B de £1 mm.

Fig. 5-5:  Distancia C minima

B

AN <
fah

Fig. 5-3:  Medidas e distancias com BAM TG-IR-036-A

12 | BALLUFF portugués
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Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido

5 Montagem e acoplamento (continuagao)

5.3 Conexao elétrica

A conexao elétrica ¢ feita por meio de um conector de
encaixe (para a atribuicao dos pinos, consulte Tab. 5-2).

o8

Fig. 5-6:  Atribuicéo do pino S92 (vista superior do conector no BIR)
Pin | ..-K15ALA-.. |  ..-K15ALE-...
1 10...30V
2 Saida0..10V |  Sada4..20 mA
3 GND"
4 C/Q (Interface 10-Link)
5 oV

" Potencial de referéncia para tensdo de alimentagéo e EMV-GND

Tab. 5-2:  Atribuicao do pino S92

5.4 Blindagem e instalacao dos cabos

n Aterramento predefinido!
O BIR e 0 armario de distribuicdo devem estar
no mesmo potencial terra.

Blindagem

Para garantir a compatibilidade eletromagnética (EMV),

devem ser observadas as seguintes orientacdes:

— Conecte 0 BIR e o comando com um cabo blindado.
Blindagem: malha de cobre, cobertura de pelo
menos 85%.

— Conecte de forma plana a blindagem do conector ao
invélucro do conector.

B www.balluff.com

Instalacao dos cabos

Todos os cabos entre o BIR, o comando e a alimentacdo
elétrica ndo devem ser instalados préximo de cabos com
corrente de alta tenséo (risco de interferéncias por
inducéo). Para a instalacdo os cabos nao devem estar
tensionados.

ﬂ S6 podem ser utilizados cabos aprovados com
um tamanho minimo de AWG 24. Todos os
cabos ligados devem ter uma resisténcia a
temperatura de pelo menos 85 °C. Utilizar
apenas condutores de cobre.

Comprimento do cabo

BIRO1-_ _ _ _-K15ALA- méx. 30 m"

max. 100 m"

BIRO1-_ _ _ _-K15ALE-

" Requisito: nenhuma influéncia de campos de interferéncia externas
devido a estrutura, blindagem ou instalagao.

Tab. 5-3:  Comprimentos dos cabos BIR

portugués BALLUFF
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6 Colocacao em funcionamento e operacao

6.1 Inicializacao

A PERIGO

Movimentos descontrolados do sistema

Na colocacao em funcionamento e quando o BIR for
parte de um sistema de regulagem cujos parametros
ainda nao foram ajustados, o sistema pode realizar
movimentos nao controlados. Por isso, pessoas podem
ser expostas a perigos, podendo ser causados danos
materiais.
» As pessoas terdo de manter distancia de areas de
perigo da instalagéo.

» Inicializacdo somente por especialistas treinados.

» Seguir os avisos de seguranga do fabricante da
instalacéo ou do sistema.

1. Verificar se os acoplamentos estao apertados com
firmeza e se a polaridade esta correta. Substituir os
acoplamentos danificados.

2. Conectar o sistema.

3. \Verificar os valores de medicado e paradmetros
configuraveis e, se necessario, ajustar novamente o
BIR. Para isso, verifique as distancias em toda a area
de medicao.

ﬂ Especialmente apds troca ou reparo do BIR pelo
fabricante, verificar os valores corretos.

14 | BALLUFF portugués
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6 Inicializacao e operacao (continuacao)

6.2 Operacao

=

Ponto zero Ponto final
l = =
\?[\ T / “
Tipo do BIR | Variante Evolucao da Valor Valor nulo Valor final Valor Valor de
curva minimo maximo erro
caracteristica
...-K15ALA- 0...+10V -0,4V oV +10V +10,4V +11V
crescente
...-K15ALE- 4...20 mA 3,6 MA +4 mA +20 mA +20,4 mA +1,8 mA
Tab. 6-1: Tabela de valores para ajuste de fabrica
6.3 Avisos sobre o funcionamento
— Alguns ajustes podem ser modificados (ver
Configuragcdo com Balluff Engineering Tool (BET) na
pagina 16).
— Verifique regularmente o funcionamento do BIR e de
todos os componentes a ele associados.
— Em caso de falhas de funcionamento, desativar o BIR.
— Proteger a instalagdo contra uma utilizag&o nao
autorizada.
— Verificar o aperto e, se necessario, apertar mais.
6.4 Manutencao
O produto nao precisa de manutencao.
B www.balluff.com portugués BALLUFF
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7 Configuracao com Balluff Engineering Tool (BET)

71 Balluff Engineering Tool (BET) 7.3 Opcoes de configuragao
ATENCAO A PERIGO
Defeitos de funcionamento Movimentos descontrolados do sistema
A configuracdo com o BET durante a operacéo do Na colocacdo em funcionamento e quando o sistema de
sistema pode dar origem a mau funcionamento. medicao de posicao for parte de um sistema regulador
» O sistema deve ser colocado fora de operacéo cujos parametros ainda n&o tenham sido ajustados, o
antes de realizar a configuracéo. sistema podera realizar movimentos ndo controlados.
Por isso, pessoas podem ser expostas a perigos,
Usando o software BET para PC, o BIR pode ser podendo ser causados danos materiais.
configurado de modo rapido e simples no PC. » O sistema deve ser colocado fora de operagéo
antes de realizar a configuracéo.
ﬂ O software para PC e as instrugdes de » O BIR s¢ deve ser conectado a masterbox para fins
configuragao correspondentes podem ser de configuracéo.
encontrados em www.balluff.com na pagina » Apods a configuragdo, a caixa master deve ser
do produto. removida.
7.2 Conectar as unidades Pré-requisitos

— BIR conectado ao IO-Link Master e ao PC.
— Software instalado corretamente.

— BIR conectado a alimentagéo de corrente.
Encoder de posicao ao BIR.

Para uma configuragdo com o BET, as unidades devem
ser conectadas umas as outras.

PC (com BET)
I:I - ﬂ Informacdes detalhadas podem ser consultadas
— BIR | nas instrugdes de configuragdo em
(— jm————e " www.balluff.com na pagina do produto.
O-Link- L —p 1 OLP. |
Master i 1 (opcional) 5 ;
Lomoee- . Funcdes das saidas
— Posicéo na faixa de medicao.
Alimentacao de tensao Status das saidas
Fig. 7-1:  Conex&o das unidades — O status das saidas analdgicas pode ser lido.
» Conectar o BIR ao master através do cabo adaptador Curva caracteristica livremente ajustavel
(acessorio). - Os pontos zero e final podem ser lidos (Teach-In).
» Opcionalmente: conectar adicionalmente as saidas - Adisténcia entre o ponto zero e o ponto final deve ser
através de cabo adaptador no comando (CLP). de, no minimo, 10 mm.
» Conectar o PC (com BET) no Master. - Acurva caracteristica pode ser invertida. o
— Os limites podem ser ajustados a faixa de medicao.
— O valor de erro pode ser definido de acordo com os
limites.
BALLUFF  portugués
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8 Reparo e eliminagcao

8.1 Reparo

Os reparos no produto devem ser realizados apenas pela
Balluff.

Caso o produto apresente algum defeito, entre em contato
com o nosso Centro de Servigos.

8.2 Eliminacao

» Cumpra as normas nacionais de eliminacao.

n Mais informagdes sobre este produto em
www.balluff.com na pagina do produto.

B www.balluff.com portugués BALLUFF | 17
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GO peostecmeos

Os dados sao valores tipicos para
BIRO1-____-K15AL_-000S92 a 24 V CC, temperatura
ambiente e um comprimento nominal de 500 mm em
conjunto com os encoders de posicao BAM TG-IR-036-A,
BAM TG-IR-036-B, BAM TG-IR-037-A e

BAM TG-IR-037-B.

O produto esta pronto para funcionamento imediato, e sua
precisdo maxima € atingida apds a fase de aquecimento.

ﬂ Mais dados sobre este produto em
www.balluff.com na pagina do produto.

9.1  Condicées ambientais”

—-40...485 °C
—-40...485 °C

Temperatura ambiente

Temperatura de
armazenagem

Umidade relativa do ar < 95 %, sem condensacao

Coeficiente de temperatura < 30 ppm/K
tipico.?

Carga de choque segundo 100 g/6 ms
EN 60068-2-2794

Choques permanentes 150 g/2 ms

conforme EN 60068-2-2794
Vibragéo conforme
EN 60068-2-6%4

Nivel de protecéo conforme
IEC 60529 (quando
parafusado)

20 g, 10...2000 Hz

P67

9.2 Faixa de cobertura/faixa de medicao

Comprimento de medigao® 200, 300, 500 e 600 mm
16 Bits

<1 pmou < 360 v
<1pumou<670nA

Resolucao
Repetibilidade

Frequéncia de medigéo > 10 kHz
Desvio de linearidade <+ 100 pm
Velocidade detectavel <10 m/s

9.3 Caracteristicas elétricas

Tensé&o operacional U, 10...30 vV DC
Consumo de energia <80 mA
(@24 V CC, sem corrente
de carga)
Consumo de poténcia <2,0W
Protegéo contra U, até 36 V
sobretensao
A prova de tensao até 500 V DC
(GND - carcaga)
...-K15ALA-...

Corrente de saida <5mA
...-K15ALE-...

Resisténcia a carga R < 500 Ohm

SALLUFF portugués

9.4 Conexao elétrica

Protecéo contra contra GND e contra 36 V

curto-circuito

Protecéao de
polaridade invertida®

U, até 36 V

9.5 Saida/interface

. -K15ALA. .. 0...10V

Analdgico, tensao (ajuste de
fabrica)

Reconfiguravel para:

1, 10...0 V Analdgico, tensao
2,-10...10 V Analdgico, tenséo

3, 10...-10 V Analdgico, tensado

4...20 mA

Analdgico, corrente (ajuste de
fabrica)

Reconfiguravel para:

1, 20...4 mA Analdgico, corrente
2,0...20 mA Analdgico, corrente
3, 20...0 mA Analdgico, corrente

...-K15ALE...

9.6 Material

Material do
alojamento

Aluminio (anodizado)
Plastico (PBT-GF30)

Material superficie Plastico (PBT-GF30)

ativa

9.7 Caracteristicas mecanicas

Peso (dependendo do  aprox. 2 kg/m
pais)

Fixacdo da carcaca Grampos de fixacao e parafusos

Torque 2 Nm

" Para UL: utilizagdo em ambientes fechados e a uma altitude méxima de
2000 m acima do nivel do mar.

2 Comprimento de medigao 500 mm, encoder de posigdo no centro da
faixa de medicéo

9 Especificagéo conforme os padrdes da Balluff

4 Excluindo frequéncias de ressonancia

9 Comprimentos de medigao atualmente disponiveis: 200 mm, 300 mm,
500 mm, 600 mm. Outros comprimentos de medi¢éo em incrementos de
100 mm sob consulta.

9 Para UL: o BIR deve ser conectado externamente através de um circuito
de energia limitada conforme UL 61010-1 ou a uma fonte de corrente
com poténcia limitada conforme UL 60950-1 ou a uma fonte de
alimentacéo com classe de protecao 2 conforme UL 1310 ou UL 1585.
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9 Dados técnicos (continuacao)
9.8 Certificac6es e marcacoes

O Sistema de Posicionamento Indutivo

Répido BIR da haste destina-se
L exclusivamente a utilizagdo em
® maquinas industriais, tal como definido

na norma eléctrica para maquinas
industriais, NFPA 79.

Com a marcagéo CE confirmamos que
nossos produtos atendem as exigéncias
atuais das diretrizes da UE.

n Mais informagdes sobre as diretrizes,
certificacoes e normas em www.balluff.com
na pagina do produto.

B www.balluff.com portugués BALLUFF | 19
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10 B

Os acessorios nao estéo incluidos no fornecimento e, BAM TG-IR-037-B
portanto, precisam ser encomendados em separado. Cédigo de encomenda: BAMO41L
70.5 M5x10

ﬂ Complementos recomendados em
www.balluff.com na pagina do produto. 48.5

/l‘\\
+18°

10.1 Encoders de posi¢cao conduzidos !

BAM TG-IR-037-A
Cddigo de encomenda: BAM041K

84.6

54

40 Mb5x10

+18°

Mb&x10

32
38.4

23

17.2

40

oy _ _
N4 Fig. 10-2: Medidas de montagem encoder de posi¢cao
BAM TG-IR-037-B

Medida: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm

5.5 Material: PA12+GF30 & PA

Fig. 10-1: Medidas de montagem encoder de posigao
BAM TG-IR-037-A

Medida: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
Material: PA12+GF30 & PA

20 | BALLUFF  portugués
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Acessorios (continuagao)

10

10.2 Encoders de posicao livres

BAM-TG-IR-036-A
Caodigo de encomenda: BAM041H

12 2x 9 5.2
O\ o
| S Fs
| |
37 32

( MI].I]’.UJIFF G)

d ) ¢}
8V

13.75 \
32.5 2x®5.2

Fig. 10-8: Medidas de montagem encoder de posi¢cao
BAM TG-IR-036-A, a seta indica a diregéo de
deslocamento (montagem vide Fig. 5-3)

Medida: 37,0x32,0x21,5mm
Material: PA12+GF30 & PA
Parafusos (2x):  M5x30 latao

10.3 Grampo de fixacao tipo A

BAM MC-IR-060-B10-1
Caodigo de encomenda: BAM043N

1 56 2 15
42.5

i

Hl ]

] Hl
LE_ . H] ek

”’“ ‘ ”J I.J
" Grampo de fixagéo tipo A

2 Parafuso cabega cilindrica ISO 4762 M4x25
Fig. 10-4: Grampo de fixacdo BAM MC-IR-060-B10-1

Quantidade: 2 Pecas/saco
Distancia entre furos: 42,5 mm

2 Pecas para BIR com comprimento

nominal: 100...500 mm
4 Pecas para BIR com comprimento

nominal: 600...1500 mm

B www.balluff.com

10.4 Grampo de fixacao tipo B

BTL6-A-MF07-A-PF/M5
Caodigo de encomenda BAMO1N3

68

50 15

L] R PR

|

! &
M5
Fig. 10-5:  Grampo de fixagdo BTL6-A-MFO7-A-PF/M5
Quantidade: 2 Pecas/saco
Distancia entre furos: 50 mm
2 Pegas para BIR com comprimento
nominal: 100...500 mm
4 Pecas para BIR com comprimento
nominal: 600...1500 mm
portugués BALLUFF
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1 0 Acessorios (continuacao)

10.5 Cantoneira de suporte 10.6 Bloco ranhurado
BAM MB-IR-061-B23-4 BAM MC-IR-061-M5-3
Caodigo de encomenda: BAM043R Caodigo de encomenda: BAMO043P
20 L
1) 5.2 _ m —
©
‘ —] <
@
w %
N )
% e g Q\
- = 1o}
=
o 2 T
11.6
Fig. 10-7: Bloco ranhurado BAM MC-IR-061-M5-3

Quantidade: 2 Pecas/saco

80
12 58

!
J

- [T] -

[ V2411

" Cantoneira de suporte

2 Bloco ranhurado

9 Parafuso cabega cilindrica ISO 4762 M5x8
4 Parafuso cabega cilindrica ISO 4762 M5x30

Fig. 10-6: IR-061-B23-4 (Cantoneira de suporte)

Quantidade: 2 Pecas/saco
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Sistema de Posicionamento Indutivo Rapido

11
BIR 01-0300-K15ALA-000S92

Invélucro:

01 = Carcaca standard (Aluminio com PBT-GF30)

Comprimento de medicéo (4 digitos):

0300 = Especificagdo métrica em mm
(comprimentos de medi¢édo: 200 mm, 300 mm, 500 mm e 600 mm)

Interface:
A = Analdgica

Interface de configuragéo:

L= 10-Link

Saida:

A = Saida de tenséo 0...10 V
E = Saida de corrente 4...20 mA

Acoplamento elétrico:
000S92 = 5 polos, conector M12

B www.balluff.com

portugués

SALLUrr
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BIR01-____-K15AL_-000S92
PRIREBRN VENERL

1 G 5
11 EAM%
12 HiERX

1.3 FIEAMNRFS MRS

14 EBHRERHEX

a1 oo

N

21 BHENENEH 6
2.2 FitAsE REMEBIRA®Z 6
23 —BEEER 6
3 EEEERE L 7
3.1 {#H&%EE 7
32 B 7
3.3 R4t 7
4 RS 8
41 %W 8
4.2 IhEE 8
4.3 RBEMERTH 9
44 e 10
5
51 HERFRE 11
52 %% 11
521 S|SMNEBERERSE 11

522 HHEANUEERZSE 12

5.3 HBSREE 13
54 RESML 13
6 = 14
6.1 AFid 14
6.2 =T 15
6.3 EITET 15
6.4 RF 15
y @l FREEXTIRIS (BET) #TRE 16
71 BEXIRIE (BET) 16

7.2 EERET 16
7.3 BWMEFE 16
8 EZEE 17
8.1 #f& 17
8.2 RHENE 17
O EEX5 18
9.1 IRELRH 18
9.2 HIXiG/MERXSE 18
9.3 HSEHH 18
9.4 HSERE 18
9.5 HiHim/EO 18
9.6 #H 18
0.7 WIS 18
9.8 IAIEFIFRE 19

B www.balluff.com FZ  SBALLUFF| 3
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PR BB AL BN & R 5

10
10.1 5| SN EIETRESE

10.2 BHHANEIETS 21
10.3 EERLEA 21
10.4 [EEXRZEEB 21
10.5 XEAN 22
10.6 B 22
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RIRBRANAL BN BRLE

1

1.1 EAM
FREFMHRLEATHIO-LinkiZO U REMK BB
EEONRE BRAVENERSEBIR ,, RETHAELE
M= R

FEREFHERTAUATES (SRESHKEBD , HF230).

- BIRO01-____-K15AL_-000S92

BEREMETAT Rl TBARAREFRNEMER
X,

FEhIREF

FBEEFMUEERE, EMiESRAEYNNZEFHE
FR

ORI FrE2022 , Balluff GmbH
FIERNREZEEENRY, RESEES. HR, FE
FMEFERNNIENF,

1.2 HibiE AR

RXRFX—AMEZEER | 55 @www.balluff.comT 7=
BT, BlIENLA T SCRY -

- BEX

- —BEEeg

- RELE

1.3  FrfEANFS MRS
HE=ZAFESRREHDHNIRERA,
> IR{EIHBA
BRAEIMFZRESHITRE -

1. BERBE

2. RIEAA2

EBEMIRRNBTFT R THBIBT (Flw23), +R#EHIEK
FRBIZ0xER R (Hl0x12AB),

1.4 EBHERERRIHEN
BEAWEEFRHNESRE RN R BRI,

FANEERTASEHTENESE  FRETHRE
EHATHIE -

5%
B R AR
RABRNER
> BEILEREYIENE
THIESHNEL :

=
R TS B RRARRTFNBR.

A R

WiRREBR N - RE RS A TR TREES B

H =N, B
ZRHERREERT.

B www.balluff.com
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RIRBRANA BN BERLE

2 L —

2.1 HEaNENEHR

PIRERAEN B RLEBIRERZEE RS (HIMPLC)
HE—ENBNERSE., FANBSHEZEENERER
& ETEILREHRFER,

REE7 mIRRIRET AR RE R 09 SRS R B F R ARM
EMNERBFAEENRECE RMFERAR , FHRIE
hEE R BEARBKIB R B EEET.
BNRARBEAEER, BIEFEAFER , BUFEES
M HE N R BT ERERE,

22 TItHEEAENEIRAE
FRIEFATHAMXEIZITH , TAGERES

A

- BEZR£EXONA , EXPERTARZESIEEY
BETE

- BRERRHKXE

- BEmRKXiE

BALLUFF X

23 —RE2ETF

Z5x, EENPRETEIATHELSEZIN T LA R
17,

SZFINT LA REZEBETEZ WY, AR, 2%
DRI X AELINA , AT NS TERTHINT | iR
BB BRI BRI E N R 2 E R,
APAEREETHBIMTHNERENE,
BAREFmBABENBERT , ZEABARMLRE
e, BIEHIARGENU =R K,

FAFTT., AEHERAR MR, £~ mEARARFT
BRI RIER T , MM EMEILIEST , HEHLLERE
Mo



BIR01-____-K15AL_-000S92
PRIREBRN VENERL

3 BHEE, ERAER

3.1 HEEE
- fERiES
LU A
3.2 =W
> NrEmEERIEA , CREFAR

3.3 CERH

> FEmEERIEREH.
> EEIRERM (BRRERM , HF18]).
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RIRBRANA BN BERLE

4 7= @R
16, o7 WEKE o6?)
13.3 23.2 13.8 | 28
1B REBAM TG-IR-036-A" 4
‘ & DID
p—— p—— "I"
o o ﬁ;_— === LED LED
! i ! i == =L
e i P f "! J
I A A N ST A AN S| o/& )
R P R 1 [IT K& 97 T ]
ﬁ_‘ 1) /| 1) | TT m_‘
/ | IE IE =
. 80/ |, -250/ | || ~250 _|_ = -80 | 50
/ / o8
EER 15 ) FEEEREEREZR —~ =
BTL6-A-MF07-A-PF/M5 ) FAMAEE
41 R, £185IT8
4.1 & 42  Ihie

BRERE  ERER-FEIECERRT (SLESE

1B, #23M),

Ffk Rk, RERFONEE.

LB RS  ELENENVE, JRHSETEEED
LB R, ARIMITE (SR, 5820]),

NEKE  EXTHNVB/RKENRTEE, RHATATU
EKENNVENERS : 200, 300, 50051600 mm,

RIEER , BU100 mmBIEE |, REHEMNERENN

BNERS.

BALLUFF FX

NAEREFFNMLE  TREFTAE SR UBEERFE
B E N SRR A RERBR BB, B
BRERHENUERNENBEERZDENMLE,
EHRRBRAXALEN B REBIRPIERE K 5 27/12 N3R5 B
BRUMF |, ZOTAHIEE A B AR 2R (PBT) HIRE
FERMBITRE

LB RREE —MRHER , F 5BIRBAER,



BIR01-____-K15AL_-000S92
RIRBRANAL BN BRLE

4 = RHER (%)

43 BRENERTH

BE& XirHE (BRIN)

n LEDE RBMIEXA DS Xirk, ZIRET B
& I10-Linkig %,

EHR =5 X
Device Discovery (I8 &iR53l) HE BN Hz ALBEREGSEERERE , LEFHKERE,
Short Circuit Pin 2 / Pin 4 (4%#12 / | L &N%3 Hz SN2k £k il 44b 15 B%
S HIAIEER)
Measurement Error (Il & #[E) LI EBNKR1 Hz HINZESHAFENEHE, N 2EERERm R
HEHNETE,
Failure (¥ FZ) KR4e — AR
R kR4ae BEELTREER
Maintenance Required (EERF) | KTEE DI ITRTF
Overload (3X &%) B A3 Hz DRI BILRI2 / LAkt T 5.
Out of Specification (FRFEME) | BN Hz BERRBHEET. TERIENEESETEN,
Communication (&1S) LEDIZB10LL 1AV LEAIRE | I0-LinkBEBBIE. REECHE.
ERGE/xA , ARAD
e kREE BEECRE

£ 4-1: LEDIRBMEN - BEXTHE
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RIRBRANA BN BERLE

_-K15AL _-000S92

4 = RER (5)

Namur#r
B B X
Device Discovery (%% 1R 5l) E&AKR3 Hz ABEREGHEEREIRG , UEHKERE,
Short Circuit Pin 2 / Pin 4 (4812 / | L& N#3 Hz LI R L& Bl A4k 5T BE

L4 EE)

Measurement Error (Ul £ &)

LI EBNKRT Hz

HAZESHAFTENERE. NEERKER R
HEHNETE.

Failure (#FE) KRiAE — xR FE

R KRa4e REELTFREBER

Maintenance Required (EERFF) | KREE RIHEATIRTFo

Overload (3 &%) B EN%3 Hz RBIBNLLRI2 / L RIARL T 5o

Out of Specification (FRFEME) | AENKES3 Hz BEREBAWET. TERIIEINEESRITEN.

Communication (Ef5)

LEDIZEBB10LL 1ML BIR B
ERGE/<E , AR

I0-LinkBEERE, IR EME,

)

Ready Diagnosis On (R4 / 2l | K=& & BEERE. CHUBEET B,
EBE)
Ready Diagnosis Off (fi4& / 2l | KTH® REZCHE. PHITHEEE XA,

£ 4-2: LEDIRBME X — Namurbr

4.4 kR

BIRXXXXX"

CCO00000000SSSSS?

S/MLLUEF

BIR XX-XXXX-XXXXXX-XXXXXX?

IA 3

N iTHART
) RE
9 RIS
B 4-3: HEHE FEE. R
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RIRBRANAL BN BRLE

bl

H

M

Wt
bl

5

5.1 HERE

3 =z
=

N4y

R FE

HIRNZEFLSBBIRNINEEZZIXME , F AR5 Ei1R
IR,

> BIRMHIEFSHESEEMH.,

> MFETRENRRER,

AJREARMNERE. BEEERMELRLEBIRZE
TRZFHNFE L,
BEXTEEEHKEET , BLFESITITM,

52 =%

ﬂ R~Y20E 4-1, 881,

1. FEBIREABEXH,

2. BYEERLHBIREETREEE L (ARAK2 Nm#
HFR LT EIEERF),

3. TRMNEZRRSE M)

PIRBBRA BN EREBIRTER T AN ENIE=fA

THENMNEE RS (SIE 5-3ME 5-4) , EMERT

sl EERE (BALE 5-1HMHE 5-2),

ﬂ BIRKYZhaE R gEB T — MU E 18 R 2R RARILE
TREAMI RS MUEIE TR,

B www.balluff.com

521 BI&HNEETRSE

BRMNBIERENSSHEE

- BEME A,

- BRI R REEGZ BINERCEDR
710 mm (WA 5-5),

- UEETRBEIRETSVSTMERE (S,
L FEHE207])0

D
&

(%)
37.2
43

O Olj;l
I U

5-1:

& FABAM TG-IR-037-ARTHY R ~H MBS

58.4

—

5-2: £ ABAM TG-IR-037-BEHY R < FIEE &S
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RIRBRANA BN BERLE

5 ZEMERE (LN

522 BHAMMEBIETEE

RRNVBERIBRNFHER

- NERUBNERSNEE , EAEHMCRE (T8
W, B, 8) FLEEREREEDBEEHRE
inl

- %i;j{ﬁ’ﬂ*ﬂ%%%rs{%z\éﬁél%ﬁﬁiaﬁ\%%/“c.‘?é%BlR$ﬁE’\J
SHEIH,
- [NERETHRNE AR RNEGZBNEECEDN
5710 mm (ZAHE 5-5)0 /
- NFUEHERBNBIRZAWEEAURF MREEB > =
(BAE 5-3F1F 5-4) , FESFUTHRE :
fu B RERAIRE BEEA REEB 55:  &/MAKC
BAM TG-IR-036-A 0.1..4mm |+2mm
BAM TG-IR-036-B 01..4mm |+2mm

*51. EEIRER

H PR BN B KE E MARFEE,

ﬂ AEAZFENELER , BUHEBARBRE
3mm , REEBIREHN+1 mm.

B

4.5

5
é\'

5-3:  {#FBAM TG-IR-036-ARtHI R < FEEES

B

| -

5-4:  {EFBAM TG-IR-036-BAtHI R < FEEES
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RRBRANVENERLE

5 REMEE (LN
53 BSEE
BRI BEEESOERRT (FHAERSLE 5-2).

e

56 %M ES92 (BIRLIELHHAE)

ik

BIR, #2HIREMEBF RN EBATEBIRERBR

SLEAR (TREFERN T, BRALATKDIRER.

KB | ..-KI5ALA-.. |  ..-K15ALE-...

1 10...30 V
2 WHIR0..10V [ HiH#R4..20 mA
3 GND"
4 C/Q (10-LinkiE )
5 oV

" 5% e & EFIEMC-GNDI K St

&®52. fEWHFES2

54 RBES5W&
i AEfE!

BIRMZHIERE BT TEBE,
B

AR B FAY (EMC) FFLEF T H Ui

BIRS#2 %I 35 R F sR Wi B2 ik Y eR 4 i 2

JE%M  BRAREEEFRN RN, EDFHL5 %
YER,

RAEZESRTHRBREESE LN TEE,

B www.balluff.com

n HEEE AL HENT /IR T HAWG24HI B4,

FIEEENBRNNERSE DS CHMHR M.

ReEER R 4.
BAKE
BIRO1-_ __ _-K15ALA-_ ___ _ &30 m"
BIRO1-_ __ -K15ALE-_ ___ _ & 1100 m?
D ERRAE BEEN, REABEFRADT R0 R,
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6 IR

6.1 Ak

REE T Z2H

BWiAEEF , WRBIRZEFIREH —F0 MHESHI
RIRE , WARRSBRSRESH 22, HILTEEER
ARIBERM =R Ko

> HXARMFZEERENRBRXE,

> RAVHEZIHRINTLARBR RS,

> FFLEFREJRSHEFNLZLETR.

1. RERORBFEEBLRERER, ERATHE

Ao

3. RENEBEMATRASH , WEXE , EHFEBIR, [F
MRERMIETERNERS,

N

ﬂ REBAEERBIRFHTHEESTHFIEHRLER
ERBIEH,
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6 WILET (&)

_-K15AL _-000S92
RIRBRANAL BN BRLE

6.2 I&{T
— —
%K L}T} / |
BIRE & e HS1E fh 4k &/ME EE KRfE BAE HiRE
E M
...-K15ALA- 0..+10V 5 -04V oV +10V +10.4V +11V
...-K15ALE- 4...20 mA 3.6 mA +4 mA +20 mA +20.4 mA +1.8 mA

Fo6-1:  WRBHRER

6.3 EBTRT

- RERBEAL#TER GAEABEXRIREIER

(BET) #{TEBE16T).
- BEEHPREBIREFTEIERETTHAIINEE.

- BIRIE I IEEHEE L EIF IEIETT,

- BEAREBEREAERRE,
- REEERER , LEMNITE,

6.4 1RFF
A= RRER.
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7 FRAEEXTRIE (BET) #1TEE

71 B8XIEIE BET)

3 =z
=

N,

e IR

=,
> EER , FREFLIET,

EREZESTIREPEABETHITRE RS HIRE WAL

fEFAPCEMBET , A LATEPC IR ] 8 # it EBIR,

ﬂ PCEHMA<EE KB A fE
www.balluff.comi= @ W E L%,

7.2 EEERET
EFFABETHITEE , HINE THMEER,

PC (#BET)
] 5
- BR
— p—
fiteg e &

710 BTHNER

> [IBIRENER B (i) EEREN L,

> T R EE AU IR A R R B R RS

(PLC) Lk,
» f¥PC (# BET) E#ZEH.
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73 EERE
RGBT 22

RBREES , MREUBNEXREREHREN —B2Mm
HEHBMRRE , WURSEBRRETZ#E, A
RS A RS M=k,

> BER , BAFIEREIET,

> BIRRAFEEEBENEEENE,

> EREESE , KABRENE,

IR

- BIRE#ZIO-LinkEHHMPC.
- HH4BEBRE,

- BIRBE#Z®HR,

- BIREMIERETES.

n B ZERFESHAwww.balluff.comi= R TTE LK
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i ImEY ZhBE
- NEEEANME.
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B HEERN ML

- BERMARKTLIEA (RE).
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RIRBRANA BN BERLE

0

XEHFEEBIR 01-___ -K15AL_-000S92%#£24 V DC, 9.4  EHSEE
EBRF500 mmMWEAEKET , AEEEVERE RS
BAM TG-IR-036-A, BAM TG-IR-036-B. BAM TG-IR- BRI X | X436 V
037-AFIBAM TG-IR-037-BRtHyEARI(F W MR A B3O U B=36V
BRI EER R | EREEN EEIATIE LS, o+ B
n B ZHEES RAwww.balluff.com T~ @R, 9.5 D
...-K15ALA... 0...10V
9.1  HEZRHFY B, BE (HBIRE)
AEETE :
R -40...+85°C 1.10..0 V&l , ®BE
HERE ~40...485°C 20 novER 2
3 §/=:EII B < 0, ) SAN . s , 0
ARESE 95 % , Zith ..-K15ALE... 4..20 mA
B B (B RE
RERY , fE < 30 ppm/K mEa R
HERE (FE 100 g/6 ms 1.20...4 mA 1E#l, BE
EN 60068-2-27#R )% 4 2.0...20 mA %w , B
BEhE (BE 150 g/2 ms 3.20...0 mA #E#l , BE
EN 60068-2-27#5 4£)3: .
wH (B 209, 10...2000 Hz 96  MH
EN 60068-2-645/£)" AFATH 2 (RiRE)
BhiP &R (FFAIEC 6052941  IP67 %} (PBT-GF30)
H# (FTRRET)) B RIE M B ¥% (PBT-GF30)
9.2 HNXE/MEXSE 07 MM
8K ED 200, 300, 500F1600 mm B8 (AT KE) #92 kg/m
B 16 fz AEERE BERARE
EERE <1um = < 360 uV o 2 N
<1pm =& <670 nA HRL% m
I 2572 > 10 kHz D SEFUL : EZERFERIEF2000 migs S8,
] HRM R <10 m/s o FafEHIRIAE
5 UFT Al AN EKE : 200 mm, 300 mm, 500 mm, 600 mm, HR#E
0.3 B B3R, B100 mmAIEE | BESEANRKENCENRRS.
) U 6 X FUL : MIRFBUL 61010-145 A8 PR 8L BB BE B R UL 60950- 145 4@
BRIp %R e R ERIZUL 13102(UL 158540 BRI Z 4 o 20078 IE B JExT
THEEEU, 10...30 V DC BIR#TA B i,
f=3::) <80 mA
(€24 V DCHY , Tt
")
INERHFE <20W
S ERP U, , &&36V
HEES 500V DC
(GND - #\5%)
...-K15ALA-...
5 H BB <5mA
...-K15ALE-...
MEEHER < 500 Ohm

BALLUFF X



BIR01-____-K15AL_-000S92
PR BB AL BN & REE

L° ) BARSE ELR)

9.8  IAIEFFRE

BIRBUEBERBANERBERLZIIATI
u b HL A BB AR ENFPA 790 E XA Tolb

U L WM.

< < BINBECERSIERR A =R RN
MEBIETHER,

n EZEXES. WINRENERESH
www.balluff.comTH = @R,

B www.balluff.com 3 BALLUFF | 19



BIR01-____-K15AL_-000S92
RIRBRANA BN BERLE
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MHFaSERKEES , BkERTiTH, BAM TG-IR-037-B
T : BAM0O41L
ﬂ B K45 S A www.balluff.com T ™~ & 0.5 MEx10
.
48.5
10.1 S5|SMNEIERS ‘ % ] o
| | Y _ -
BAM TG-IR-037-A
TR . BAM041K
84.6
54
:59 40 M5x10
+1
M5x10
<
ol &3
™ [¢0)
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| ¥
10-2: BAM TG-IR-037-BiuBIS RERER
J
R 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
25 RS PA12+GF30 & PA
10-1: BAM TG-IR-037-AuBIEREBLERT
R~ 54.0 x 40.0 x 23.0 mm
Mg PA12+GF30 & PA
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10.2 BHNUEE R

BAM-TG-IR-036-A
1715 . BAMO41H

B¢ (L)

12 X 5.2
Oy o
PN
| |
37 32
MMLWFF {D
4 A [e¢]
\ |4 %“ N

13.75
32.5 2x95.2

10-3: BAM TG-IR-036-AUBIE REERERYT |, BikRTRBIH A
B (RFEiFNE 5-3)

R~ 37.0x32.0x21.5 mm

ME PA12+GF30 & PA

R (21 - M5x30 , #4H

BAM TG-IR-036-B
iTH4XES - BAMO41J

12 / 2x 5.2
%] 0
‘l ’ " =S
37 32
) — Q
e eVl
k|
A 4
13.75
32.5 2x@5.2
10-4: BAM TG-IR-036-BIuBIE REERERYT |, BikR =B A
B (REIFNE 5-4)
R~ 37.0x32.0x21.5 mm
M PA12+GF30 & PA
R (21 - M5x30 , #4H
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1) 56 2 15
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104 REEREKEB
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50 15

Z—h
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10 BEETES

10.5 &AW 10.6 Bk
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0300 = LA mm R EBMHIERESE (MEKE : 200 mm, 300 mm, 500 mmF600 mm)
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BbicTpaAa UHAYKTUBHaAA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

1 06 aTom pykoBoAacTBe

1.1 Cdepa pencrteuA

[aHHoe pyKOBOACTBO COAEPXKMUT BCIO HEOOXOAMMYHO
MHhopmMaumo No 6e30nacHOMy UCMOSIb30BAHMIO
ObICTPON NHOYKTUBHOM CUCTEMbI U3MEPEHUA MONOXEHNA
BIR ¢ nHtepdeiicom |O-Link n aHanoroBbiMu Bbixogamm
MO TOKY WK Hanps>eHMIo.

OHO [encTBUTENBHO AN1A CneayoLero Tuna (Cm.
Tunosow ko Ha cTp. 23).

- BIRO01-____-K15AL_-000S92

BHuMaTensHo usyunte pykoBoACTBO M Npoyne
npuMeHAeMble AOKYMEHTbI nepes MOHTaXOoM U
aKcnnyaTaumen npogykra.

OerMHaanoe PYyKOBOACTBO NO 3IKcnnyaTtauuum

[laHHoe pyKoBOACTBO COCTABMEHO HA HEMELIKOM A3bIKE.
Bepcu Ha apyrux A3bikax ABNAIOTCA NepeBojamMm LaHHOro
PyKOBOACTBA.

© Copyright 2022, Balluff GmbH

Bca nHdopmauma sawmileHa aBTopckum npasom. Bee
npaea 3almLleHbl, BKOYaa npasa Ha TUpaxmposaHue,
onybnmkoBaHue, 06paboTKy 1 Nepesos.

1.2 Mpouune npumeHAemMble AOKYMEHTbI

[ononHnTensbHyo nHopmaumnio 06 3TOM NPOAYKTE Bbl
HanpeTe Ha canTte www.balluff.com Ha cTpaHuue ¢
onucaHneMm npoaykKTa, HanpuMmep, B CReayowmx
OOKYMeHTax:

— TexnacnopT

— [eknapaumA COOTBETCTBMA

- YTunusauma

1.3 Wcnonb3yembie CUMBOJSIbI U YCITIOBHbIE
0603Ha4eHunA

OTpenbHble YKa3aHuA O BbIMNOJIHEHUU paﬁoqeﬁ
onepauvuun 0603HaYeHbI TPeyrosibHNKOM, CTOALMM
nepen ykasaHmem.

» VYKasaHue 0 BbINONHEeHUM paboyen onepauum 1

OTpaenbHble paboyne onepaunm cHabXXeHbl Hymepaumei
1 AaHbl B CTPOron NocneaoBaTenbHOCTU:

1. YKasaHue o BbINonHeHnn paboyen onepauum 1

2. YkasaHue 0 BbINOMHeHNM paboyer onepauum 2

Yucna 6e3 fononHUTENbHbIX 0603HaYeHWI ABNAOTCA
[ecATUYHbIMK (Hanp., 23). Mepen
LecTHaauaTepu4HbIMM Ymucnamm ctont 0x (Hanp.,
0x12AB).

ﬂ Yka3saHue, pekomeHpauuma
OTOT cuMBON Ucnonb3yeTcA AnA 0603Ha4YeHmA
06LUMX YKa3aHWN.

B www.balluff.com

1.4  3HauyeHue nNpepynpeXxAarlmX yKasaHum

[nA npegoTepalleHna onacHocTen Heo6XoanMO CTPOTo
cobnofaTh npegynpexaarowme yKkasaHusa,
coepxalumeca B JaHHOM PyKOBOACTBE M MPUHUMATb
npeanucaHHbIe Mepbl.

Mcnonb3yemble npesynpexaatollme ykasaHua cogepxar
pas3nn4yHble CUrHanbHble crioBa U UMEKOT CieayoLLyo

CTPYKTYpPY

CUrHAJIbHOE CJ10BO

Bua M UICTOYHUK ONacHOCTHU
MocnencTsuA B cryyae npeHe6bpeXxKeHna onacHOCTbIO
» Mepbl N0 NPeAOTBPALLEHNIO OMaCHOCTM

OTaenbHble cUrHanbHbIe CNoBa MMeoT cnepytoue
3Ha4yeHuA:

BHMMAHUE
O603Ha4aeT OnacHoOCTb, KOTOpaA MOXKET cTaTb
NMPUYMHON NOBPEXAEHUA UMK pa3pyLUEHUA
npogykTa.

/A OMACHOCTb

06w npegynpexxaarwmii CUMBOS1 B COYETaHUn C
curHanbHbiv cnosoM ONMACHOCTD o6osHavaeT
OMacHOCTb, KOTOPaA MOXET CTaTb HEMOCPEACTBEHHON
MPUYUHOV CMEPTU UNN TAXKENbIX TPaBM.

pycckuii BALLUFF
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BbicTpaAa UHAYKTUBHaA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

2 Yka3aHuA no 6e3onacHoOCTU

21 Ucnonb3oBaHue No Ha3HaA4YeHUIo

BmecTe ¢ ynpaBneHnem mawwmHon (Hanpumep, MNJK)
6bICTPaA MHAYKTMBHAA CUCTEMA U3MEPEHMA NMONMOXEHWA
BIR obpasyeT cuctemy namepenuna nepemeieHni. OHa
BCTpPamMBaeTCA B MALUUHY UM YCTAHOBKY U
npegHasHaYeHa AnA UCnonb30BaHNA B MPOMbILLIEHHON
cchepe.

Be3oTkasHoe (hyHKLMOHMPOBaHWE CUCTEMbI B COOTBETCTBUMN C
€€ TEXHNYECKVM XapaKTepucTNKamu rapaHTUpyeTCA TONbKO
Mpy YCNOBMM, YTO NPOAYKT UCMOMNb3YeTCA NCKMIOYMTENBHO B
COOTBETCTBUW C ONUCAHVEM, NPUBELEHHBIM B PYKOBOACTBE MO
JKcnnyaTaunmio N B NPOHUX NpUMEHAEMbIX AOKYMEHTaX, a
TaKXe ¢ COBMIOAEHNEM TEXHUYECKMX crneumndrkaumnn n
TpeboBaHWiA 1 TONbKO C NOAXOAALMMY (PUPMEHHBIMM
npuHagnexxHoctamm Balluff.

B NPOTNUBHOM Clly4ae ncnonb3oBaHne NpoayKTa cymuTaeTcA
MCNONMb30BaHMEM He MO Ha3Ha4yeHuIo. Vicnonb3oBaHune He Mo
Ha3Ha4YeHUIo He OonyckaeTcA, B MPOTUBHOM Cliyvae
NPeTeH3nn No rapaHTUn U NCKN C NPeTeH3nAMU K Ka4eCTBy B
OTHOLUEHUN U3roToBuTeNnA UCKNKO4YatoTCA.

2.2 Mpenckasyemoe HenpasusbHoOe
ucnonb3oBaHue

I'Ipo,u,yKT He npegHasHa4vYeH OnAa HxkenepedncneHHbIX

obnacTten NpUMEHEHUA, 1 ero 3anpeLiaeTcA B HNX

NPUMEHATb!

— B obnacTAx NpMMeHeHwuA, rae 6e30nacHoOCTb nioaen
3aBuCUT OT paboThbl YCTPOUCTB;

— BO B3pblBOONACHbIX obnacTtax NPpUMeHeHnA;

— Npuv NPOM3BOACTBE MPOAYKTOB NUTaHUA

SALLUFF  pycckuii

2.3 O6Lwue yKazaHuA no 6e3onacHocTu

Takne paGOTbI KaK MOHTaX)X, noaKnw4YeHe U BBoAa B
IKcnnyaTtauuio 00MKHbI BbINOHATLCA TONbKO
06y‘-IeHHbIMI/I KBaJ'II/ICbI/ILlI/IpOBaHHbIMI/I cneunanncTamMmun.

06y4eHHbIn KBanMMUMPOBaHHbIW CNeLUanmeT — 310
CcneumanucT, KOTopbIN 6narogapa CBOEeMy cneLmnanbHoMy
06pa3oBaHuio, 3HaHUAM 1 OMbITY, @ Takxe bnarogapa CBOVUM
3HaHMAM OCHOBHbBIX HOPM W MPaBUIl, MOXET OLEHUTb
nopy4eHHble emy paboTbl, pacno3HaTb BO3MOXHbIE OMACHOCTM
W NPUHATbL HEOBXoaMMble Mepbl 6e30MacHOCTH.

SkennyarauuoHHana cnyxba HeceT OTBETCTBEHHOCTb 3a
COBNIOAEHNE MECTHBIX AENCTBYIOWMX UHCTPYKLMIA NO
6e30nacHOCTW.

B vacTHoCTH, aKkcnnyaTtaumMoHHaa cny>6ba [onkHa
NPUHATb Mepbl, YTOObI UCKIOYUTb BO3HUKHOBEHME
ONacHOCTW ANA NMIOAEN U MaTepurasibHbIX LEHHOCTEN B
cnyyae noBpeXXAeHWA NpoayKTa.

MponyKT 3anpeLaeTcA BCKPbIBATb, NepeobopynoBaTh Unm
moamcuumpoBsatb. B cnyyae aedekToB n HeyCTpaHUMbIX
0TKa30B MPOAyKTa ero Heo6XoANMO BbIBECTW 13 KCTTyaTaLmum
1 3a6n0KMPOBaThb BO N36EXaHNE HECAHKLMOHNPOBAHHOMO
1CNOMb30BaHMA.
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BbicTpaAa UHAYKTUBHaAA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

3 O6bem nocrtaBkm, TPaHCMNOPTUPOBKAa U XpaHeHune

3.1 KomnnekT noctaBku
-  [Hatunk

— PykoBoacTBO N0 MOHTaXy
3.2 TpaHcnopTupoBKa

» TpaHcrnopTMpoBKa NpoaykTa 4o Mecrta
UCMOMb30BaHNA JOMKHA OCYLLECTBNATLCA B
OpPUrMHasILHOM YrakoBKe.

3.3 YcnoBuAa xpaHeHuA

» [lpopyKT cneayeTt XpaHWTb B OPUTMHANbHON
yNakoBKe.

» VuuTbiBanTe YCNOBUA OKpYy>KatoLlen cpenpl (CM.
YcnoBuA okpy>KaroLlen cpeabl Ha cTp. 18).

B www.balluff.com

pycckui
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BbicTpaAa UHAYKTUBHaA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

4 OnucaHue NpoayKUUn
16 272) M3mepaemana anvHa 262
13.3 23.2 13.8 | 2.8
[atynk nonoxxeHuna 4
BAM TG-IR-036-A" ‘ /8 euD

ca ca

29
25
h
1N
=
[

Al ENO AR Oy Kiif
T
| 35
.80/ | -250/ | || ~2650 _|_ -80 =0
/ / 68
KpenexHasn ckoba 15 ) He BXOAUT B KOMMEKT NOCTaBKN ‘ o

BTL6-A-MF07-A-PF/M5

Puc. 4-1:  Pa3mepbl, KOHCTPYKUMA 1 NPUHLMN OEACTBUA

4.1 KoHcTpyKkuumA

MoakntoYeHne aNeKTPONUTaHUA: 3NEKTPONUTaHNE
MOAKIIOYEHO CTALMOHAPHO YEpes LUTEKEPHOE COeANHEHNE
(cm. TunoBom kop Ha ¢. 23).

Kopnyc: kopnyc, B KOTOPOM HAXOAWTCA 3NEKTPOHHbIN 610K
06paboTKM LaHHBbIX.

[laTynk nonoXeHuA: onpeaenAeT N3MepAEMOoe NONOXeEHNE.
[laTynkn NoNoXeHNA NOCTaBNAIOTCA B PA3HOM WUCTMOMHEHN W
DOMKHbI 3aKa3blBaTbCA OTAEMbHO (CM. MMpUHaANeXHOCTH Ha
cTp. 20).

MN3mepaeman anvHa: onpenenAeT BO3MOXHbIN AnanasoH
M3MepeHnA AnnHbI/Xoaa nepemelleHmnaA. [JoCTynHbl CUCTeMbI
M3MEPEHNA NOMOXEHNA CO CNIEAYIOWMMI 3HAYEHNAMM
usmepaemon anuubl: 200, 300, 500 n 600 mm. Opyrue

3HAYEeHMA U3MepAeMoit AnuHbI ¢ waroMm 100 MM — no 3anpocy.

SALLUFF  pycckuii

2) Heucnonb3yeman obnacTb

4.2 MpuHuMN gencTBUA

[nA onpeneneHns NONOXeHUA KaKoi-NMbo aeTanu
CUCTEMbl K Hel, HanpAMYIO UMM OMOCPefoBaHHo — B
3aBUCUMOCTUM OT TUMNa — NoAKt4aeTCcA AaT4HuK
MOMOXEHNA 1 BMECTE C Heil ABUXEeTCA BAOMb CeHcopa.
Yepes onpeaeneHve NofoXeHNA aT4nKa rosiokeHs
ornpenenAeTcA NoroxeHne AeTanu.

B 6bICTPO MHAYKTMBHON CUCTEME U3MepeHUa nonoxexuna BIR
MMEEeTCA NPUEMONEPEaaoLLMI YyBCTBUTESBHBIN SNIEMEHT,
3aLUMLLEHHbIN NPOhUNEM FrOPAYEro NMPECCOBAHNA 13
anomMuHuA 1 ocobonpoyHon nnacTmaccel (PBT).

[laTunk nonoxxeHnA MMeeT KonebaTenbHbIN KOHTYP 1
WHOYKTUBHO COEUHEH ¢ cuctemon BIR.



BIR 01-_

_-K15AL _-000S92

BbicTpaAa UHAYKTUBHaAA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

4 OnucaHue npoayKuum (MpoaosHKeHue)

4.3  JOnemeHTbl ynNpaBJieHUA U MHAMKaLUU

Puc. 4-2: CseTtoavonpl

CranpapT Balluff (no ymonyaHuio)

Balluff Standard npegyctaHoBneH anA
CBETOAMOOHON MHANKaLmMM. HacTporiKy MOXHO

n3meHnATb Yepe3s |O-Link.

Name

CurHan

3Ha4eHue

Device Discovery

CuvHu muratowwmn, 3 'y

Device Discovery MOXXHO aKTUBMPOBATb Yepes3 CUCTEMHYIO
KOMaHZy, 4Tobbl CHOBa HanTU YyCTPONCTBO.

Short Circuit Pin 2/
Pin 4

KpacHbin murarowmn,
3y

KopoTkoe 3aMblkaHue Ha KOHTaKTe 2 unu 4

Measurement Error

KpacHbIn muraroLmin,
1Ty

[aHHbIN curHan noABNAETCA, eClin UMeeTCA oLWnbKa U3MepeHUs.
PesynbTaT nusmepeHva HeU3BEeCTEH 13-3a OWMGKM UM HAXOAMTCA
3a npefenavu gvanasoHa U3aMepeHus.

Failure

KpacHbIn NOCTOAHHbIN

O6wan owmnbka

O6y4eHne

KpacHbIn NOCTOAHHbIN

YcTponcTBo HaxoguTeA B pexknme Teach-in (3anomuHaHue)

Maintenance Required

CWVHUI NOCTOAHHbIN

HeobxoanmMo npoBecTu 06Cny>KmMBaHue.

Overload

OpaHxxeBbliii
muratowmn, 3 Ny

PacnosHaHa neperpyska Ha KOHTakTe 2 unu 4.

Out of Specification

XKenTbii muratowmn,
3y

YCTPONCTBO 3KCMyaTUPYETCA C OTKIIOHEHUAMM OT
cneumdukaumn. HagexHblin cUrHan namepeHusa He MoXeT ObiTb
rapaHTMpoBaH.

Communication

3eneHbin,
YepeaytoLwminea ¢
BbIKNTKO4YEHHbIM
CBETOAMOMOM B
cooTHoweHun 10:1,
nepvoa 1 ¢

AkTnBHa cBA3b Yepes |O-Link. YCTpoMCTBO roToBO.

Ready

3eneHbln NOCTOAHHbIN

YCTPONCTBO roTOBO

Tabn. 4-1: 3Ha4yeHne cBETOAMOOHON MHANKALMN — COrMacHo

ctaHaapTty Balluff

B www.balluff.com

pycckuii BALLUFF
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4 OnucaHue npoayKuum (MpoposHKeHue)

CraHnpapTt Namur

Name

CurHan

3Ha4yeHue

Device Discovery

CVHUIA MUratoLmn,
3Ty

Device Discovery MOXHO aKTUBMPOBATb Yepe3 CUCTEMHYIO
KOMaHAy, 4Tobbl CHOBA HaWTU YCTPOMCTBO.

Short Circuit Pin 2/ Pin 4

KpacHbiin murarowmn,
3y

KopoTkoe 3aMblkaHne Ha KOHTakTe 2 unu 4

Measurement Error

KpacHbiin myratowmin,
1Ty

[laHHbIA curHan noABnAeTCA, ecnv MMeeTcA owmbka n3mepeHus.
PeaynbTtat namepeHna HEM3BECTEH N3-3a OLIMOKM UM HAXoaUTCA
3a npegenavuv ananasoHa U3mMepeHus.

Failure

KpacHbIn NOCTOAHHbIN

O6wwan owwmnbKa

Oby4eHne

KpacHbIn MOCTOAHHbIN

YCTpOMCTBO HaxoamTcA B pexkume Teach-in (3anomuHaHume)

Maintenance Required

CVHMIN NOCTOAHHbIN

Heobxoanmo npoBecTu obcny>KmBaHue.

Overload OpaH>xeBbin

muratowmi, 3 'y

PacnosHaHa neperpyska Ha KOHTakTe 2 unu 4.

Out of Specification XKenTtbin murarowmin, YCTPOWCTBO 9KCMIyaTUpyeTCA C OTKIOHEHNAMN OT

3Ty cneundmkaunn. HagexkHbli curHan namepeHna He MOXET BbITb
rapaHTMpoOBaH.
Communication 3eneHbin, AkTmBHa cBA3b Yepes |O-Link. YcTporcTBo rotoBo.

Yyepegyowmmnca ¢
BbIKJTIOYEHHbIM
CBETOAMOO0M B
cooTHoweHun 10:1,
nepuwog 1 ¢

Ready Diagnosis On 3eneHbll NOCTOAHHBIN | YCTPONCTBO roToBO. [lnarHoCcTU4ecKne hyHKLMN BKITKOYEHDI.

Benbiin NoCTOAHHbLIN

Ready Diagnosis Off YCTPOMCTBO roToBO. [MarHoCTU4eCKne PyHKUMN BbIKIHOYEHDI.

Tabn. 4-2: 3HayeHne CBETOAMOAHOW MHAVMKALMM — COrMTacHoO
cranaapTty Namur

4.4 3aBoackana Tabnuyka
2/MLLUEE j
BIRXXXXX"

BIR XX-XXXX-XXXXXX-XXXXXX’
CCO0O0000000SSSSS?

G
1|

" Kog 4nA 3akasa

2 Tun

3 Ne cepum

Puc. 4-3: 3aBopckas Tabnuyka (parmeHT, npumep)

10 | BALLUFF  pycckuii



BIRO01-____-K15AL_-000S92

BbicTpaAa UHAYKTUBHaAA cUCTEMa U3MEPEHUA NOJTOXKEHUA

5 MoHTa)X u noakJsio4eHue

5.1 MoarotoBka K MOHTaXy

BHUMAHUE

HapyweHue yHKLMOHMPOBaHUA
HekBanunumpoBaHHbI MOHTaX MOXET HapyLnTb
hyHKUMOHMpoBaHue cuctemsl BIR 1 npusecTn K
NOBPEXAEHUAM.

» B HenocpencTBeHHoM 6nmn3ocTtu oT BIR He
OOIMKHbI HAXOAUTBLCA MeTannocoaepXalime
marepwvansil.

» CTtporo cobnogante ykasaHHble ANA MOHTaXHbIX
paboT paccToAHUA.

MoHTaxkHoe nonoxeHue nponssosnbHoe. Cuctema BIR
yCTaHaBNMBAETCA MPU NOMOLUM KPENeXHbIX CKO6 U
BUHTOB C LUMMTMHAPUYECKMMU FONIOBKAMU Ha POBHOM
NOBEPXHOCTU MaLLVHBbI.

Kpene>xHble CKObbl He BXOAAT B KOMMJIEKT NMOCTaBKM U
OOIMKHbI 3aKasbIiBaTbCA OTAENBHO.

5.2 YcTaHoBKa

ﬂ Paamepbl cm. Puc. 4-1 Ha cTp. 8.

Beeaute cuctemy BIR B KpenexHble cKobbI.

3acdmkenpyite cuctemy BIR kpeneXxHbiMy BUHTaMu
Ha OCHOBaHWMM (BUHTbI B CKObax 3aTArnBanTe
MOMEHTOM He 6onee 2 Hwm).

3. YcTaHoBUTE AaTyYMK NONOXEHUA (MPUHALANEXHOCTb).

BbicTpan nHayKTMBHaA cuctema usmepeHua nonoxxenuna BIR
MOOXOAUT KaK ANA AaTYMKOB NOMOXeHWA 6e3 HanpasnAoLLen,
T. €. paboTaroLLmX Mo 6ECKOHTAKTHOMY MPUHLMMY (CM.
n3obpaxeHuna Puc. 5-3 n Puc. 5-4), Tak u anA faTyvkoB
MOMOXEHWA C HaNpPaBnAOLWEN (CM. n3obpaxeHnua Puc. 5-1 1
Puc. 5-2).

N =

ﬂ ®yHKUMOHaNbHOCTb cucTembl BIR
rapaHTUpyeTCA TONbKO C OAHUM AATHUKOM
nonoxenwus. [ia n bonee naT4yMkoB
NOMOXEHUA HEe AOMYyCKalTCA.

B www.balluff.com

5.2.1

Mpy MOHTaXke AaTymKa MoNOXEHUA HaaANEeXuT
yuYnUTbIBaTb CrieaytoLlee:

— W36erante 60KOBbIX yCUUIA.

— PacctoaHue C mexay AaT4MKOM MOSIOKEHNA 1
JeTanAMn U3 HamarHMYMBaloOLWMXCA MaTepmanos
OOIMKHO cocTaBnATb He meHee 10 mm (cm. Puc. 5-5).

— [AnA coegmMHeHua gatynka nonoXeHua ¢ AeTasblo
MaLUVHbI UICMONb3YNTE WapHWPHBIA pblyar (CM.
MprHaanexHocTn Ha cTpaHuue 20).

[JaTymku nonoxxeHus ¢ HanpaBnmou.leﬁ

43

37.2

Puc. 5-1:  Pasmepbl u pacctoaHnua ¢ BAM TG-IR-037-A

58.4

Puc. 5-2: Paawmepsbl u pacctoanua ¢ BAM TG-IR-037-B

pycckuii BALLUFF
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5

5.2.2 [atyukm nonoxxeHuna 6e3 HanpaBnAKLWEN

Mpn MOHTaXe JaTyMKa MONoXKeHUA Ha4NeXnuT
yunTblBaTb criegytollee:

B uenax obecnevyeHna TO4YHOCTU CUCTEMBI
N3MepEeHVA NepeMeLLEHNn ANA KpenneHma aartynka
MOSIOXKEHUA Ha NOABUXHOW AeTany MallnHbI
MCMONb3YHTCA BUHTbI U3 HEMArHUTHBIX MaTepuanos
(HepkaBetoLana cTanb, NaTyHb, antOMUHWUNA).
MopBu>xHaA AeTanb MalWHbI AOMKHA nepemMeLlaTb
[aTyMK NOoNoXeHna no napannensHon cucteme BIR
TpaekTopuu.

PaccTtoAHne C mexay AaTUYMKOM MOSIOXKEHNA U
[eTanaMu U3 HamarHM4nBaroLMXCA MaTepuanos
OOIMKHO cocTaBnATb He meHee 10 mm (cm. Puc. 5-5).
[nA paccTtoaHnA A mexay AaTYMKOM NOMOXEHUA U
BIR v ana cpenHero cmelleHna B (cm. nsobpaxkeHun
Puc. 5-3 n Puc. 5-4) ponHbl cobnogarbea
cneayoLme 3Ha4YeHns:

Tun patymka PacctoaHue A | CmelueHue B
noJsiIoXKeHus

BAM TG-IR-036-A 0,1...4 mm +2 MM

BAM TG-IR-036-B 0,1...4 Mm +2 MM

Tabn. 5-1: PaccToAHue u cmeleHne

ﬂ Bbl6paHHOEe paccToAHWe [OMKHO OCTaBaThCA
Hen3MeHHbIM B npefenax Bce uaMepAemon
LNVHBI.

n [InA nony4yeHnA onTUMarnbHbIX pe3ynbTaToB
N3MEpPEHNA PEKOMEHOYEeTCA pacCcToAHNE A B
aonanasoHe 1...3 mm, a cmelleHne B —
+1 MMm.

&
45

Puc. 5-3: Pasmepbl 1 pacctoAnnA ¢ BAM TG-IR-036-A

SALLUFF  pycckuii

MoHTaX u noaksioyeHue (npoaosmKeHue)

T &

Puc. 5-4: Pa3mepbl 1 pacctoaHuna ¢ BAM TG-IR-036-B

Puc. 5-5: MuHumanbHoe pacctoaHune C
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5 MoHTaX u noaksoyeHue (npoaosnKeHue)

5.3 MopakntoyeHue anekTponuTaHua

OnekTponuTaHue NOAKIMIOYEHO Yepes LWTekepHoe
coeaunHeHve (pacnpeaeneHne KOHTakToB cM. Tabn. 5-2).

o

Puc. 5-6: PacnpeneneHune koHTakToB S92 (BUA CBEPXY Ha LUTEKEP

Mpoknapnka kabena

He npoknagpiBanTe kabenb mexxay cuctemon BIR,
CUCTEMOW YNPaBneHNa N UCTOYHUKOM 3NEKTPONUTaHWA B
HernocpeacTBEHHOM 6IM30CTM OT CUITbHOTOYHBIX Kabenen
(BO3MOXHbI UHAYKLUMOHHbIE NapasnTHble cBA3u). [Npn
npoknagke kabena obecneybTe pasrpy3Ky OT HATAXEHWA.

ﬂ PaapeluaeTca ncnonb3oBaTb TONMLKO
[OnNyLEeHHble K aKcnyaTauum kabenn ¢
MUHMManbHbIM cedeHnem AWG 24. Bece
NOAKMOYEeHHbIe Kabenu OonKHbl UMETb

BIR
: TEPMOCTOMKOCTb He MeHee 85 °C.
WTbIpb ...-.K15ALA-... | ...-.K15ALE-... Vcnonb3yiTe TONbKO MeaHble MPOBOAHUNKM.
1 10...30 B OnuHa kabena
2 Bbixog 0...10 B | BbIxoA 4...20 MA BIR 01- -K15ALA- Make. 30 MV
3 GND" — -
BIR 01- -K15ALE- makc. 100 m"

4 C/Q (cBAa3b yepes |O-Link) e —

" HeobxoayMoe ycroBue: YCTPOUCTBO (KOHCTPYKLNA), IKpaHUpoBaHue
5 0 B 1 kabenbHana npokKnanka A0/MKHbl 3awmaTtb OT BOSﬂeﬁCTBMH

" ONopHbIV NOTeHUMan AnA HanpAXeHUA NMTaHUA 1
aneKTpoMarHuTHoro 3azemnenvAa (EMV-GND)

Tabn. 5-2: PacnpepeneHne KoHTakToB S92

5.4 JOKpaHupoBaHUue 1 NpoKaaka Kkabena

ﬂ OnpepeneHHoe 3a3emneHue!
CucTtema BIR v pacnpegenutenbHbin wkad
JOMKHbl HAXOAMTBLCA HA OAHOM MoTeHumane
3a3emMneHus.

OkpaHupoBaHue

[InA obecneyeHnA 31eKTPOMarHMTHON COBMECTUMOCTM

(EMV):

— BIR 1 cuctemy ynpaBneHus Hy>KHO COeanHUTb
9KPaHMPOBaHHbIM Kabenem.
OKpaHupoBaHue: nneteHaA 060n104Ka 13 oTAENMbHbIX
MeHbIX NPOBOJIOK, CTeneHb NOKPbITUA He
MeHee 85 %.

— O6ecneuntb 605bLLYIO0 MOBEPXHOCTb COEAMHEHNA
9KpaHa B LUTEKEPHOM pa3beme C KOPrycoM LTekepa.

B www.balluff.com

NOCTOPOHHMX NOMen Nomex (BO3MyLLEHNA).

Tabn. 5-3: 3HadeHuns anuHbl kabena cuctembl BIR

pycckuii BALLUFF
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6 Beoa B JKcnnyatauuio n Kkcnnyatauma

6.1 BBopa B akcnnyaTtauuio

A OnNACHOCTbL

HekoHTponupyemMble nepemeLeHUA CMCTEMbI
Mpv BBOAE B 3KCNyaTaumto, a Takxe ecnu BIR
ABMAETCA YaCTblO CUCTEMbI PEryNIMPOBaHNA,
napameTpbl KOTOPON eLle He HaCTPOEeHbI, cMcTeMa
MOXET COBepLUaTb HEKOHTPONMpyemble
nepemMelleHuna. B pesynbTaTte MOXXeT BO3HUKATb
yrposa anAa nogen n matepuanbHblii yep6.
» VpanuTe nofen n3 onacHon 30Hbl YCTaHOBKM.
» T[lopyyanTe BBOZA B IKCMyaTaumIo TOMbKO
KBanMnumMpoBaHHbIM crieumanvcTam.
» Cobniopgante ykazaHma no 6e30nacHocTn
n3rotoeutenA yCtTaHOBKU U CUCTEMbI.

1. lNpoBepbTe coeanHEHMA Ha MPOYHOCTb MOCaAKM U
NPaBWIbHYIO NONAPHOCTb. MNoBpeXaeHHbIe
coedVHeHVA 3aMeHnTe.

BkntounTte cuctemy.

3. lpoBepbTe M3MEpPeHHbIE 3Ha4YeHNA 1
HacTpanBaeMble napamMmeTpbl, Npu HGOGXO,D,I/IMOCTI/I
3aHoBO HacTpownTe cuctemy BIR. MNpu aTom
npoBepbTE PacCTOAHMA MO BCEMY AMaNa3oHy
N3MepeHuA.

N

ﬂ [MpoBepka KOPPEKTHOCTU pe3yibTaToB
TpebyeTcA, B NepByto o4epelb, Nocse 3aMeHbl
BIR ninn pemoHTa (hMpmMOon-n3roToBUTENEM.

SALLUFF  pycckuii
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6

6.2

Hynesasa To4ka

=

KoHeuyHaAa Touka

[

L1

1

|

[

\?\

L1
| [

/

BBoa B akcnnyaTauuio U aKcnnyarauua (npoaosHkeHue)

3kcnnyatauuAa

Tun BIR

Variant

KpuBan
XapaKTepUCTUKU

MuHumanbHoe

3Ha4eHue

HyneBoe
3HavyeHue

KoHeuHoe
3Ha4yeHue

MakcumanbHoe
3Ha4yeHue

3HayeHue
ownbkun

...-K15ALA-

0...+10B

...-K15ALE-

4...20 MA

BocxogALlan

-0,4B

0B

+10B

+10,4 B

+11 B

3,6 MA

+4 MA

+20 MA

+20,4 vA

+1,8 MA

Tabn. 6-1: Tabnuua 3Ha4YeHWn ANA 3aBOACKOW HACTPOWKM

6.3 YKa3saHuA no aKcniyatauuum

— HekoTopble HAaCTPOWKN MOryT 6bITb U3MEHEHbI (CM.
KoHopurypuposaHue ¢ ncnono3osaHvem Balluff
Engineering Tool (BET) Ha cTp. 16).

— PerynapHo npoeepAaniTe yHKUMOHNPOBaHME
cucTembl BIR 1 BCex cBA3AHHbIX C HE KOMMOHEHTOB.

— B cnyyae dyHKuMOHanbHbIX c60€eB OTKIKOYaNTe
cuctemy BIR.

— [MpumnTe Mepbl ANA 3aWwmTbl YCTAHOBKY OT
HECaHKLMOHMPOBAHHOMO UCMOMNb30BaHNA.

— [lpoBepbTe KpenneHue, Npn HEO6Xo0AMMOCTH
NOATAHNTE.

6.4

MpoayKT He TpebyeT TEXHNHECKOro 06CNyXXMBaHWA.

TexHu4yeckoe obcnyxusaHue

B www.balluff.com

pycckui

SALLUrr

15
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7 KoHdurypupoBaHue ¢ ucnonb3osaHmem Balluff Engineering Tool (BET)

71 Balluff Engineering Tool (BET)

BHUMAHUE

HapyweHue ¢pyHKLUMOHUpPOBaHUA

KoHdpurypuposaHnue ¢ nomolubto BET Bo BpemaA

paboTbl yCTaHOBKM MOXET Bbl3BaTb HapyLUEHUA

(PYHKLIMOHNPOBAHWA.

» [lepen Ha4yanom KOHUrypupoBaHUA BbIKIOYUTE
YCTaHOBKY.

C nomoubo nporpammHoro obecnedexnma BET moxxHO
6bICTPO 1 Nerko 3aaartb KoHurypauuto cuctemsl BIR Ha
nK.

n KomnbloTepHyto nporpammy 1
COOTBETCTBYIOLLEE PYKOBOACTBO MO
KOH(PUryprpoBaHuIo Bbl HAJETe Ha canTe
www.balluff.com Ha cTpaHuLe ¢ onucaHnem
npoaykTa.

7.2 CoepuHeHue moaynen

[inA KoHdurypuposaHuA ¢ nomousto MO BET mogynu
HEeobX0AUMO COEANHUTDL APYr C APYroM.

MK (c nporpammon BET)

] g BIR l

3apatowmn —ui _______ i MK
Moay”nb S 1 (onuwA)
10-Link

Mopaya HanpaxeHuA

Puc. 7-1:  TMopknioyeHve moaynen

» [logkntounTe cuctemy BIR 4yepes nepexoaHbin
kabesnb (NMPUHaANeXHOCTb) K 3a4atoLlemMy MOAyIo.

» OnumA: BbIXOA4bI NOAKIIOYMTE AOMOSTHUTENBHO Yepes
nepexogHbI Kabenb K cucteme ynpasnexua (MJK).

» TMogkntounTe MK (c nporpammon BET) k 3agatowemy
MOZYNHO.

SALLUFF  pycckuii

7.3 Bo3moxxHOCTU KOHUrypuposaHua

A ONAcCHOCTb

HekoHTponupyemble nepemelleHUsa CUCTEMbI

[Mpu BBOAE B 3KCMNlyaTaumio, a Takxe, ecnm
YCTPOMCTBO ANA U3MEePEeHUA NepemMeLleHnsa ABNAeTCA
YacTblO CUCTEMbI PErYIMPOBaHNA, NapaMeTpbl
KOTOPOW €eLle He HACTPOEHbI, CUCTEMA MOXET
coBepLiaTb HEKOHTPONMpyeMble nepemelleHus. B
pesynbTaTe MOXeT BO3HMKAaTb yrpo3a Ana nogev n
marepuanbHbin yuepb.
» [lepen HacTPOWKOWN KOHdUrypaumm Heobxoanmo
OCTaHOBWTb YCTaHOBKY.
» Cuctemy BIR paspelwaeTtca nogknovaTb
K 3ajatoliemy MOAyo TONbKo AnA
KOH(bUryprpoBaHus.
» [1o OKOHYaHWMM KOHOUTYPPOBaHNA 3a4atoLwmi
610K HEe0H6X0AMMO CHATb.

YcnoBuA

— Cuctema BIR nogkntoyeHa K 3agarowemy MOAyo
10-Link n MK.

— [Mporpamma ycTaHoBeHa Haanexatm obpasom.

— Cwuctema BIR nogknto4eHa K UCTOYHUKY
ANEeKTPOnUTaHuA.

— [JaTumkun nonoxxeHuna nogkodeHsl Kk cucteme BIR.

n [ononHWUTenbHyo MHhopMaLuuio Bbl HangeTe B
PYKOBOACTBE MO KOH(UIYPUPOBAHMIO Ha canTe
www.balluff.com Ha cTpaHuue ¢ onucaHmem
npoaykTa.

DYHKLMU BbIXOA0B
— TlonoxeHune B ananasoHe U3MepeHuns.

Crartyc BbIxogoB

- CTaTYC aHasioroBsbIxX BbIXO40B AOCTYyNeH AnA
CYUTbIBAHWUA.

XapakTepucTuKa ¢ NPon3BONbHbIM

KOHUrypuposaHuem

- HyﬂeBbIe N KOHEeYHble TOYKN MOryT BBOAUTbLCA
(MporpamMmupoBaHve B pexxume 0by4eHuns).

— PaccTtoAHne mexay HyneBow 1 KOHEYHON TOYKOW
[OIMKHO cocTaBnATb He MeHee 10 MMm.

— XapakTepucTrka MOXeT MHBEepTMPOBaTbCA.

— [pepenbHble 3Ha4YeHNA MOTyT BbITb HACTPOEHbLI B
COOTBETCTBUM C ANANA30HOM U3MEPEHNA.

— 3HayeHune oWnbKM yCTaHaBNMUMBAETCA C Yy4ETOM
[OMNyCTUMbIX MPEAENoB.
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8 T

8.1 PemoHT

PeMOHT npoaykTa fOMKeH BbINOMHATLCA TOMbKO
Komnanwuen Balluff.

B cliydae HencnpaBHOCTM NPOAYKTa CBAXUTECH C HanUM
CEepPBUCHbLIM LIEHTPOM.

8.2 YTunusauma

» [pun yTvnusauum JomkHbl cobnogaTbea
COOTBETCTBYOLIME HALMOHANbHBIE MPeAnUCcaHnA.

ﬂ [ononHMUTenbHy MHopMaLuio Bbl HAaNAeTe
Ha canTe www.balluff.com Ha cTpaHuue ¢
onucaHveM npoayKra.

B www.balluff.com pycckuii  BALLUFF | 17
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9 TexHu4eckue XapaKTepucTtuku

YKasaHHble faHHble ABNAKTCA TUMUYHBLIMWN 3HAYEHUAMMN
onaBIR 01-____-K15AL_-000S92 npu 24 B nocT. Toka,
KOMHATHOW Temnepartype n HoM1HasibHon anvHe 500 v B
KOMOuHauuKn ¢ gatymkamu nonoxernna BAM TG-IR-036-A,
BAM TG-IR-036-B, BAM TG-IR-037-A u BAM TG-IR-037-B.

MpoayKT cpasy roTos K paboTe, NofiHas TOYHOCTb
[ocTturaeTca nocne hasbl Nporpesa.

ﬂ [JononHutesibHble XapakTePUCTUKU Bbl
HanpeTe Ha cante www.balluff.com Ha
CTpaHwue C onvMcaHmem npoayKTa.

9.1 YcnoBsua okpyxkatowlei cpegpbl

TemnepaTypa oKpy>atoLlen
cpeapl

Temnepatypa xpaHeHus
OTHOCUTENBHAA BNAXKHOCTb
BO34yXxa

TemnepaTypHbIii
KO3(PPULIMEHT, TUMNYH.?

YpapHaA Harpyska no
EN 60068-2-27% 4

[nuTenbHanA ynapHasa Harpyska
no EN 60068-2-27°2)4
Bubpauna B COOTBETCTBUM C
EN 60068-2-6% 4

CteneHb 3awwmTbl no IEC 60529
(B NPUBMHYEHHOM COCTOAHNM)

-40...+85 °C
-40...+85 °C

< 95 %, 6e3
KOHeHcauun

< 30 npomunne/K
100 r/6 mc

150 r/2 mc

201, 10...2000 'y,

IP67

9.2 3oHa ckaHupoBaHUA/AManasoH u3MmepeHuA

Namepaeman gnvHa®
PaspeleHune
ToyHOCTb BOCNPOU3BEAEHMA

YacToTta nsmepeHuns
OTKIOHEHNE OT JINHENHOCTH
CkopocTb onpegenaeman

200, 300, 500 1 600 MM
16 6ut

< 1 MKM 1nm < 360 mMkB
< 1 MKM unm < 670 HA

>10kly
< = 100 MKMm
< 10 m/c

9.3 AnekTpuyeckue napameTpbl

Pabouee HanpaxeHue U,

MoTpebnAaembin TOK
(mpn 24 B nocT. Toka, 6e3
TOKa Harpysku)

MoTpebnAaeman MOWHOCTb
3awmTa oT nepeHanpaXeHua

Mpo4HoCTb Ha npobon Jo
(GND - kopnyc)

...-K15ALA-...
BbixogHoM Tok

...-K15ALE-...

ConpoTuBneHne
Harpysku R_
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10...30 B nocT. Toka
< 80 MA

<2,0BT
U,n036B
500 B nocT. Toka

<5mMA

< 500 Om

9.4 MoakntoyeHue anekTponuTaHua

3awmTa oT Ha «3emMno» 1 36 B
KOPOTKOIO

3aMblKaHuA

3awmTa oT U ,no368B
nepenontocoBkn®

9.5 Bbixoa/uHTepdeiic
...-K15ALA... 0..10B

aHasoroB., HanpAXeHue
(3aBoackana HacTporka)
PekoHdurypauma Ha:

1, 10...0 B ananoros.,
Hanpa>xeHue

2, -10...10 B aHanoros.,
HanpAxeHue

3, 10...-10 B ananoros.,
HanpAXeHne

4..20 MA

aHarnoroB., TOK (3aBoacKas
HaCTpouKa)
PekoHdurypauma Ha:

1, 20...4 MA aHanoros., TOK
2, 0...20 MA aHanoros., TOK
3, 20...0 MA aHanoros., TOK

...-K15ALE...

9.6 MaTtepuan

Marepuan kopnyca ANOMUHUIA (QHOANPOBAHHbIN)

Mnactuk (PBT-GF30)

Martepuan aktnsHon [Mnactuk (PBT-GF30)

NMOBEPXHOCTU

9.7 MexaHun4yeckue xapakKTepucTuKu

Bec (B 3aBucmMmocTm
OT ASNHBI)

npuM. 2 Kr/m

KpenneHune kopnyca KpenexHbie ckobbl ¥ BUHTbI

MOMEHT 3aTAXKKN 2 Hm

" Ona UL: ucnonb3oBaHue B 3aKpbITbIX MOMELLEHUAX U 40 BbICOTbI
2000 M Haf ypoBHEM MOpA.

2 N3mepaemas anuHa 500 MM, aTyvK MOMIOXEHUA B cepeanHe
[avanasoHa n3MepeHus

3 OnpepneneHne oTAeNbHbIX MyHKTOB Mo cTaHaapTy Balluff
4 Ba NCKMIOYEHNEM PE3OHAHCHbIX 4acToT

5 [ocTynHble 3HaYeHNA u3MepAemMont AuHbl: 200 MM, 300 MM, 500 MM,
600 Mm. Opyrue 3Ha4eHVA 3aMepaemMon AnuHel ¢ warom 100 MM — no
3anpocy.

8 [na UL: BHewHee noakntodexne BIR fomkHO BeIMONHATLCA Yepes
AMEKTPUHECKYIO Lienb € orpaHnyeHvem aHeprium no UL 61010-1 nnu
yepes UCTOYHUK TOKa OrpaHu4eHHomn mowHocTu no UL 60950-1 nu6o
yepes ceTeBou 6N10K NUTaHWA ¢ knaccom 3awmTbl 2 no UL 1310 nnmn
UL 1585.



BIRO1-____-K15AL_-000S92
BbicTpaA MHAYKTUBHaA cUCcTeMa U3MepPeHUA NosIoXKeHus

9 TexHU4ecKue xapakTepucTuKu (MpoaosmKeHue)
9.8 PaspelueHua 1 MapKUpoBKU

BbicTpaA uHOYKTMBHaA cuctema
namepeHuA nonoxeHuna BIR
UL npefHasHa4veHa AnA UCnosb30BaHNnsA
TONbKO B NPOMbILLSIEHHOM
obopynoBaH1K, Kak 3TO onpeaeneHo B
3MeKTPUYECKOM cTaHdapTe Ana
NMPOMbILLSIEHHOrO 060pYAOBaHNA,
NFPA 79.

3Hakom CE mbl nogTBEpXAaeM,
YTO Halwa NPoAYyKLUMA COOTBETCTBYET
[encTsyowmM TpeboBaHNAM

onpekTusbl EC.

®

ﬂ Bonee noapobHble cBeAEHNA O AUPEKTMBAX,
paspeLleHnsax 1 Hopmax Bbl HageTe Ha
cante www.balluff.com Ha cTpaHuue ¢
onvcaHueMm npoaykTa.

B www.balluff.com pycckuii  BALLUFF | 19
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10 T

MpuHaanexHoCTn He BXOAAT B KOMMNMEKT NOCTaBKM U SOMKHbI BAM TG-IR-037-B
3aKasblBaTbCA OTAENbHO. Kon anA 3akasa: BAMO41L

70.5 M5x10

n PekomeHayemble NpUHaAEXHOCTA Bbl
Hangete Ha cante www.balluff.com Ha
CTpaHwuLe C onMcaHuem npoayKTa.

P
+18°

10.1  [JaTtymKu nosioXkKeHUA C HanpaBJiIAoLWEN -~

BAM TG-IR-037-A
Kopg onAa 3akasa: BAM041K

84.6 o4
40 M5x10
%
’; +
v 3
M5x10 (f@ XS ol K
ke o 8

23

17.2

\ Puc. 10-2: MoHTaxkHble pa3aMepbl AaTymKa NonoXxeHns

s | _ _ o
&/ ~ BAM TG-IR-037-B
} 7 Paawmep: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
- Matepuan: PA12+GF30 & PA
55

Puc. 10-1: MoHTaXxHble pa3aMepbl AaTymKa NonoXxeHnsa
BAM TG-IR-037-A

Paswmep: 54,0 x 40,0 x 23,0 mm
Matepuan: PA12+GF30 u PA

20 | BALLUFF  pycckuii
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10.2 [JaTtumku nono)xeHusa 6e3 HanpaBnALEn

MpuHagneXXHocTu (NpoaosKeHue)

BAM-TG-IR-036-A
Koa ona 3akaza: BAM041H

12 2x95.2
QUOEE
| RS
| |
37 32

A MI].ILUIFF {D

13.75 \
32.5 2x®5.2

Puc. 10-3: MoHTaxxHble pa3aMepbl AaTyvKa NonoXxeHns
BAM TG-IR-036-B, cTpenka nokasbiBaeT HanpasneHue
nepemelleHnA (onmcaHne MoHTaxka cMm. Puc. 5-3)

[e2]
N

Paawmep: 37,0 x 32,0 x 21,5 Mm
PA12+GF30 n PA

BuHTbl (2 wWT.): M5x30, natyHb

Marepuan:

BAM TG-IR-036-B
Kop nonAa 3akasa: BAM041J

12 2x@5.2
OID T 1.
— — Py
| |
37 32

{D

[e2]
A

13.75
32.5 2x95.2

Puc. 10-4: MoHTaxkHble pa3aMepbl AaTyvKa NonoXxeHns
BAM TG-IR-036-B, cTpenka nokasbiBaeT HanpasneHue
nepemelleHnA (onmcaHne MoHTaxka cm. Puc. 5-4)

4$b |

Paawmep: 37,0 x 32,0 x 21,5 Mm
PA12+GF30 n PA

BuHTbl (2 wWT.): M5x30, natyHb

Marepuan:

B www.balluff.com

10.3 KpenexHana ckoba, Tun A

BAM MC-IR-060-B10-1
Koa ona 3akaza: BAM043N

1) 56 2) 15
425 N
]
M M o
g T ] ik

" KpenexHana ckoba, Tun A
2 BUHT C LMNMHApPUYeEcKoii ronoskoit 1ISO 4762 M4x25

Puc. 10-5: KpenexHaa cko6a BAM MC-IR-060-B10-1

Kon-Bo: 2 wT./nakeT
PaccToAHne mexay oTBepctuaMu: 42,5 MM

2 wT. anA BIR ¢ HoMWHanbHOM

ONTMHOWN: 100...500 mm
4 wT. anAa BIR ¢ HomuHanbHoOM
DJIMHOWN: 600...1500 mm
10.4 KpenexHana ckoba, Tun B
BTL6-A-MF07-A-PF/M5
Kop ana 3akasa: BAMO1N3

68

50 15

L] R P

~21
30

L lus

Puc. 10-6: KpenexHnana ckoba BTL6-A-MF07-A-PF/M5

Kon-Bo: 2 wr./naket
PacctoAHve mexay oTBepctuAMK: 50 MM

2 wT. anA BIR ¢ HOMUHanNbHOM

OJIMHOWN: 100...500 mm
4 wT. ana BIR ¢ HomunHanbHOM
OJTMHOMN: 600...1500 Mm

pycckuii BALLUFF

T T T
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1 0 MpuHaaneXHocTu (NpoAosKeHue)

10.5 KpeneXHbii yronok

BAM MB-IR-061

-B23-4

Kop onA 3akasa: BAM043R

20
1) 5.2
@ | -
— <
- N
80
5 |12 58
Q\ YA 1 Ej T V410
3)
4)

" KpenexHblii yronok
2 MMa3oBbIN cyxapb

3 BUHT € umMnmHapuyeckoi ronoskon ISO 4762 M5x8
4 BUHT ¢ UMnUHApUYeckoi ronoskoi 1ISO 4762 M5x30

Puc. 10-7: IR-061-B23-4 (kpene>HbIi yronok)

Kon-Bo: 2 wrt./nakeTt

SALLUrr

pycckui

10.6 [asoBbIl cyxapb

BAM MC-IR-061-M5-3
Koa ona 3akasa: BAM043P

|

te}
=

8.8

16
I
+
s

Puc. 10-8: Masosbl cyxapb BAM MC-IR-061-M5-3

Kon-Bo: 2 wT./naket
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11
BIR 01-0300-K15ALA-000S92

Kopnyc:
01 = CtaHpapTHbIV kopnyc (antommHuin ¢ PBT-GF30)

M3mepaemana gnuHa (4-3HavyHoe 4ncho):

0300 = MeTpuyeckne faHHbIE B MM
(3Ha4eHna namepaemoin anvHel: 200 MM, 300 mm, 500 Mm 1 600 MMm)

NHTepdoeiic:
A = aHanoroBsbIi

WHTepdberic anAa KoHUryprpoBaHua:
L = IO-Link

Bbixon:
A = BbIxoa, no HanpaxeHwto 0...10 B
E = BbIxoa no Toky 4...20 MA

MookntoyeHne aneKTponUTaHna:
000S92 = 5-KOHTaKTHbIN WTekep M12

B www.balluff.com

pycckui

SALLUrr

23

. 3ameHeHo L22.

M npaBo Ha BHeCeHNe N3MEHEHU

; CoxpaHAaem 3a cobo
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www.bhalluff.com

Headquarters

Germany

Balluff GmbH
Schurwaldstrasse 9
73765 Neuhausen a.d.F.
Phone +49 7158 173-0
Fax +49 7158 5010
balluff@balluff.de

Eastern Europe Service Center

Poland

Balluff Sp. z o.0.

Ul. Graniczna 21A
54-516 Wroctaw

Phone +48 71 382 09 02
service.pl@balluff.pl

innovating automation

DACH Service Center

Germany

Balluff GmbH
Schurwaldstrasse 9
73765 Neuhausen a.d.F.
Phone +49 7158 173-370
service.de@balluff.de

Americas Service Genter

USA

Balluff Inc.

8125 Holton Drive
Florence, KY 41042
Toll-free +1 800 543 8390
Fax +1 859 727 4823
service.us@balluff.com

Southern Europe Service Center

Italy

Balluff Automation S.R.L.
Corso Cuneo 15

10078 Venaria Reale (Torino)
Phone +39 0113150711
service.it@balluff.it

Asia Pacific Service Center

Greater China

Balluff Automation (Shanghai) Co., Ltd.
No. 800 Chengshan Rd, 8F, Building A,
Yunding International Commercial Plaza
200125, Pudong, Shanghai

Phone +86 400 820 0016

Fax +86 400 920 2622
service.cn@balluff.com.cn
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