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1 Wstep
1.1 Symbolika

»  |Instrukcja

> Reakcja, rezultat

[..] Oznaczenie klawiszy i przyciskéw lub wskazan
—  Odnosnik

Wazna uwaga
Niestosowanie si¢ do instrukcji obstugi moze prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania lub zaktocen.

E Informacja
Uwaga dodatkowa.




2 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
+ Opisane urzadzenie stanowi element sktadowy do integracji z systemem.
- Projektant systemu jest odpowiedzialny za jego bezpieczenstwo.

- Projektant systemu przeprowadza analizg ryzyka i tworzy dokumentacie,
ktdrg powinien otrzymac uzytkownik i operator systemu, zgodnie z
wymaganiami prawnymi oraz normatywnymi, Ta dokumentacja musi zawiera¢
wszystkie niezbedne informacje i instrukcje bezpieczenstwa dla operatordw,
uzytkownika i pracownikdw serwisowych autoryzowanych przez projektanta
systemu.

* Przed dokonaniem konfiguracji produktu prosze zapoznac sie z niniejszym
dokumentem, a nastepnie przechowywac go przez caty okres uzytkowania
produktu.

* Produkt musi odpowiada¢ zamierzonym zastosowaniom i warunkom
$rodowiskowym bez zadnych ograniczen.

* Produkt nalezy stosowac tylko zgodnie z jego przeznaczeniem
(— Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem).

* Produkt nalezy stosowac tylko z dozwolonymi mediami (— Dane techniczne).

+ W przypadku nieprzestrzegania instrukcji obstugi lub danych technicznych
moze doj$¢ do uszkodzenia ciata i/lub mienia.

* Producent nie ponosi odpowiedzialnosci ani nie udziela gwarancji w przypadku
nieuprawnionej ingerencji w produkt lub jego nieprawidtowego uzytkowania.

+ Montaz, potgczenie elektryczne, konfiguracja, eksploatacja i konserwacja
produktu muszg by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikéw
upowaznionych przez uzytkownika
maszyny.

+ Urzadzenie jest zgodne z normg EN 61000-6-4. Urzadzenie moze powodowaé
zaklocenia radiowe w swoim otoczeniu. W razie wystapienia zaktdcen,
uzytkownik musi podjaé odpowiednie kroki.

+ Chroni¢ urzadzenia i przewody przed uszkodzeniem.



3 Elementy dostawy
* Czujnik poziomu LI513x (x = oznaczenie diugosci sondy)
* Instrukcja obstugi lub skrécona instrukcja ustawien
+ Zacisk do rur ze stali nierdzewnej (do ustalania wysoko$ci montazu)
Dodatkowo, instalacja i obstuga wymaga nastepujacych elementéw:
+ Materiat montazowy (— Akcesoria)
Nalezy uzywa¢ wytgcznie akcesoridw ifm electronic gmbh!

Przy uzywaniu komponentdéw od innych producentow nie gwarantuje sig
optymalnego funkcjonowania.

Akcesoria: www.ifm.com

4 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem
Urzadzenie monitoruje poziom (punktowo) i temperature mediow ptynnych
w zbiornikach.

4.1 Obszar zastosowan

Woda, media wodne, oleje, media olejowe, emulsje.

4.2 Ograniczenia w stosowaniu

* Produktu uzywa¢ wytgcznie do medidw, na ktére zwilzone materiaty wykazujg
wystarczajgcg odporno$¢. (— Arkusz danych technicznych).

+ Urzadzenie nie nadaje sig do stref aseptycznych.

* Urzadzenie nie nadaje sie do zastosowan, ktére zaktadajg narazenie sondy na
ciggte i znaczne naprezenia mechaniczne (np. materiaty sypkie, media $cierne
lub szybkoprzeptywowe z czgstkami statymi).

+ Piana o wtasciwo$ciach przewodzacych moze powodowac zadziatanie
urzadzenia. Nalezy przetestowac urzadzenie w aplikacji!



5 Dziatanie
5.1 Zasada pomiaru poziomu

Urzadzenie dziata na zasadzie pomiaru pojemnosciowego. W bezposrednim
kontakcie z medium urzadzenie wykrywa, czy osiggnieto wymagany poziom
(punktowo).

Przenikalno$¢ wzgledna (wczesdniej: stata dielektryczna) medium jest wazna
do jego wykrywania. Urzgdzenie niezawodnie wykrywa media o przenikalnosci
wzglednej powyzej 1,8.

Urzadzenie wykrywa media przewodzace i nieprzewodzace.

Przenikalnos¢ wzgledna popularnych mediow
Olej mineralny =2
Emulsja chtodzaca =25.,75
Glikol =37
Woda =80

Urzadzenie ma radialng charakterystyke strefy
dziatania. Dlatego urzadzenie nie wykrywa mediow
ponizej strefy aktywnej (A).

E Gdy urzadzenie jest doktadnie wyregulowane,
moze wykrywac¢ obecnos¢ niektdrych medidw,
bez wptywu tworzgcych sie osaddéw lub piany.

A: Strefa aktywna (28
mm)

5.2 Zasada pomiaru temperatury

Temperatura jest mierzona termoelementem na dolnym kofcu sondy, a
przetwarzana elektronicznie.



5.3 Cechy urzadzenia
+ Producent oferuje poszczegdlne wersje urzadzenia z sondami réznej diugosci.
* Punktowy poziom pomiaru jest wybierany przez dobér diugosci montazu (— 6).
+ Ustawianie parametrow za pomocg przycisku uczenia (— 9.1) lub za
posrednictwem |O-Link (— 9.2).
+ Urzadzenie ma dwa wyjscia przetaczajace:
- Wyjscie OUT1 jest przypisane do warto$ci procesowej ,Level” (poziom).
- Wyjscie OUT2 mozna przypisa¢ do wartosci procesowej ,Level” lub
,Temperature” (temperatura).
* Funkcja regulacji (przy pustym i petnym zbiorniku) do wykrywanego medium.
+ Stan zdefiniowany w przypadku usterki (— 9.2.4)
5.3.1 10-Link
To urzadzenie wyposazone jest w interfejs komunikacyjny |0-Link, wymagajacy
modutu obstugujgcego 10-Link (mastera 10-Link).
Interfejs 10-Link umozliwia bezpo$redni dostep do danych procesowych i
diagnostycznych oraz umozliwia zmiane parametréw urzadzenia w czasie pracy.
Dodatkowo komunikacja jest mozliwa poprzez potgczenie punkt-punkt z masterem
USB I0-Link.
Pliki IODD niezbedne do konfiguracji jednostki, szczegétowe informacje
o strukturze danych procesowych, informacje diagnostyczne, adresy parametréw
i niezbedne informacje dotyczace wymaganego sprzetu i oprogramowania 10-Link
mozna znalez¢ pod adresem www.ifm.com.



5.4 Przyklady zastosowania

1] 2] 3]

1: Zabezpieczenie przed przepetnieniem w zbiorniku z chtodziwem.
2: Monitorowanie szczelnosci zbiornika przelewowego agregatu hydraulicznego.3:
Monitoring poziomu minimalnego.



6 Montaz

6.1 Lokalizacja / Srodowisko montazu

+ Preferowany jest montaz pionowy od gory.

+ Nalezy zastosowac sie do nastepujgcych minimalnych odlegtosci:

Odlegtos¢ pomiedzy sondg a dnem zbiornika

10 mm

Odlegtos¢ pomiedzy metalowg Sciankg zbiornika a sondg

20 mm

Dot. zbiornikéw z tworzyw sztucznych:

zakidcenia:
» Zapewni¢ ekran metalowy (np. w postaci ptyty ekranujacej, itp.).

O ile to mozliwe, zamontowa¢ urzadzenie na $rodku zbiornika, aby wykluczy¢ zaktdcenia
pojemnosciowe powodowane przez przedmioty na zewnatrz zbiornika. W przypadku

Odlegtos¢ miedzy kilkoma jednostkami LI1513x (migdzy Srodkami sond
kolejnych urzadzen):
Wartosci odniesienia dla standardowych zastosowan:

- Woda / chfodziwo w uziemionym zbiorniku metalowym 40 mm
- Oleje w uziemionym zbiorniku metalowym: 100 mm
- Woda, media podobne do wody i oleje w nieuziemionym zbiorniku 200 mm
z tworzywa sztucznego:
Odlegto$¢ miedzy urzgdzeniami LI513x i LKxxxx: 60 mm
(Odlegtos¢ migdzy $rodkami sond kolejnych urzadzen)
Pozbawiona metalu przestrzen wokét indukcyjnego przycisku uczenia (— 8) | 20 mm

Wskazania dotycza ustawien fabrycznych (— 13). W zaleznosci od
zastosowania i ustawien niestandardowych mozliwe sg réwniez mniejsze

odlegtosci. W tym przypadku:

» Przeprowadzi¢ test zastosowania celem sprawdzenia funkcjonowania.

6.2 Akcesoria montazowe

Urzadzenie montuje sie za pomocg obejmy mocujacej lub adaptera (—
Akcesoria).

» Przestrzega¢ instrukcji montazu dot. zastosowanego adaptera lub obejmy

mocujace;j.
» Wspawa¢ lub wkreci¢ adapter w zbiornik / rure.



6.3 Ustali¢ glebokos¢ montazu

E Urzadzenie przetacza sie, gdy poziom medium dojdzie do strefy aktywnej
(A).Doktadne potozenie (poziom zatgczenia) zalezy od nastepujacych
czynnikow:
+ charakterystyka medium
+warunki montazu
+ regulacja urzadzenia (— 9)

" +
T
— wv
Y o <
4 T
O
G = poziom L1 = gleboko$¢ montazu
H = wysokos¢ zbiornika L2 = dtugos¢ zewnetrzna
SH = wysoko$¢ krocca L3 = dlugos¢ wewnatrz zbiornika (minimum 60 mm)
L = dtugos¢ sondy A = strefa aktywna (28 mm)

» Ustawic¢ gteboko$¢ montazu L1 i dtugos¢ zewnetrzng L2 tak, aby po
osiggnieciu poziomu G medium pokrywato przynajmniej potowe strefy aktywnej
(A):

L1=(H-G)+%A+SH i L2=L-L1

» Zaznaczy¢ ustalong gteboko$¢ montazu za pomocg dotgczonej obejmy rurowej
ze stali nierdzewne;.
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7 Podiaczenie elektryczne

Urzadzenie musi zosta¢ podigczone przez wykwalifikowanego elektryka.
Nalezy przestrzegac krajowych i miedzynarodowych przepisdw w zakresie
instalacji urzadzen elektrycznych.

Nalezy zapewni¢ zasilanie zgodne z EN 50178, SELV, PELV.

W zastosowaniach morskich (o ile urzadzenie jest dopuszczone do takich
zastosowan), wymagane jest dodatkowe zabezpieczenie przed zalaniem.

» Odtaczy¢ zasilanie.

» Podtgczy¢ urzadzenie w sposob nastepujacy:
Kolory zyt ” 1 1_BN L
BK |czarna = 2 > WH
BN | brazowa 4 > BK ouT2
BU |niebieska 34 SO
WH_ | biala L
OUT1: wyjscie przetaczajace / 10-Link
OUT2: wyjscie przetaczajgce
Kolory zgodnie z DIN EN 60947-5-2
Przyktadowe obwody
2xPnP 2xnPn
1 1
>N BN L+
% WH _/.Z) WH
. BK 4 BK
2: 0UT2 2: 0UT2
doum \38Y - Zoum \JBU_ | _
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8 Wyswietlacz i przyciski sterujace

E Przy dostawie dwie zotte diody LED (LED1 i LED2) informuja o stanie
przetaczenia wyjscia OUT1. Mozna to skonfigurowaé za posrednictwem
|O-Link (— 9.2.4).

Rys. 1: widok urzadzenia Rys. 2: widok z géry

1: indukeyjny przycisk uczenia 1: LED1 (z6tta) = stan przetgczenia OUT1
2: LED2 (z6tta) = stan przefaczenia OUT1 (OUT2)
3: LED3 (zielona) = stan pracy

E Indukeyjny przycisk uczenia zatgcza si¢ metalowym przedmiotem
(np. $rubokretem 1 x 5,5 mm), ktdry przyktada si¢ ptasko do powierzchni
przycisku.Krétkie zatgczenie przycisku (przez mnigj niz 1 s) nie powoduje
zadnego dziatania, tak samo jak zatgczenie ciagte (przez ponad 30 s)
(aktywacja statyczna)!

9 Ustawianie parametrow

Przy dostawie urzadzenie jest ustawione do wykrywania mediéw na bazie wody
(np. emulsja chtodzaca). Czgsto ustawienia fabryczne wystarczajg, dlatego nie ma
potrzeby wprowadzania zadnych ustawien dodatkowych.

» Sprawdzi¢ dziatanie w danym zastosowaniu (— 10).
Jezeli ustawienia fabryczne nie sg wystarczajace:
» Przystosowac urzadzenie do danego zastosowania.

E Parametryzacje urzadzenia mozna wykona¢ wykorzystujgc indukcyjny
przycisk uczenia (— 9.1) lub za posrednictwem |O-Link (— 9.2).
Niektore funkcje sg dostepne tylko przez |0-Link.

12



» Upewnic sie, ze w instalacji nie wystapig zadne usterki / niebezpieczne
dziatania.

9.1 Parametryzacja przyciskiem uczenia

E Przyciskiem uczenia mozna odblokowac¢ urzadzenie w pierwszym kroku
(— 9.1.1), a nastepnie wyregulowac jego czutosé.
Czuto$¢ urzadzenia ustawia sie przez wykonanie regulacji przy pustym iflub
petnym zbiorniku (— 9.1.2) i (— 9.1.2).
Progi przefgczania (punkt zatgczenia i punkt zerowania) definiuja sie
automatycznie w ramach procedury regulacji.
Uczenie ma wptyw tylko na warto$¢ procesowg ,level” (poziom), przy
czym dotyczy zawsze obu wyj$¢ (OUT1i OUT2).
Wszelkie pozostate ustawienia parametréw mozna wykonywac wytgcznie
za posrednictwem 10-Link (— 9.2).

Aktywacja przycisku uczenia: (— 8)

Urzadzenie jest zablokowane na poczatku pracy i blokuje sie po 120 s
bezczynnosci (utrudnienie obstugowe w celu unikniecia przypadkowego
wprowadzenia btednych wartosci).

9.1.1 Odblokowanie urzadzenia
» Aktywowac przycisk uczenia na przynajmniej 10 sekund.

> Zielona dioda LED3 miga przez te 10 s z czestotliwoscig ok. 1 Hz. Uptyw
okresu 10 s urzadzenie potwierdza podwdjnym blyskiem diody
(z czestotliwoscig ok. 2 Hz).

» Zwolni¢ przycisk uczenia (usung¢ z niego metalowy przedmiot).
> Swieci sig zielona dioda LED.
Teraz urzadzenie jest odblokowane.

Po 120 sekundach bezczynnosci urzadzenie automatycznie blokuje sie
ponownie. Parametryzacjg mozna wykonac tylko w tym czasie.

E Jezeli uzytkownik sprébuje wykona¢ czynno$ci na zablokowanym
urzadzeniu, zostanie to zasygnalizowane miganiem zielonej diody LED.
Urzadzenie pozostanie zablokowane w przypadku zwolnienia przycisku
uczenia przed uptywem 10 s.

13



9.1.2 Konfiguracja dla pustego zbiornika

Regulacja przy pustym zbiorniku przystosowuje urzadzenie do pustego zbiornika
i warunkéw montazu (np. odlegto$¢ od $ciany zbiornika / konstrukcji wewnatrz
zbiornika). Wyniki poprzednich regulacji sg usuwane. Dzigki regulacji przy pustym
zbiorniku urzadzenie ustawia sie na maksymalng czutos$é, ktdra szczegdlnie
dobrze sprawdza sig w przypadku mediéw o niskiej statej dielektryczne;

(np. oleje).

» Oprozni¢ zbiornik.Dot. stosowania urzadzenia
jako przefgcznika poziomu lub zabezpieczenia
przed przepetieniem: Nalezy opréznic¢ zbiornik,
tak, aby medium znajdowato sie przynajmniej
20 mm ponizej sondy.

» Odblokowa¢ urzadzenie (— 9.1.1)

» Aktywowac przycisk uczenia na przynajmniej 1's
[ nie diuzejniz 4 s.

> Najpierw zielona dioda LED3 gasnie na krotko,
a nastepnie po 1 s powoli (z czgstotliwoscig ok
1 Hz) migaja dwie zotte diody LED.

» Zwolnic przycisk uczenia (usuna¢ z niego

metalowy przedmiot).

> Pomysine zakoficzenie regulacji przy pustym

zbiorniku potwierdza podwdjne mignigcie
zielonej diody LED (z czestotliwoscig ok. 2 Hz).

ﬂ Jezeli urzadzenie jest ustawione fabrycznie,
obie zétte diody LED sg wytaczone.

> Urzadzenie jest gotowe do pracy.

ﬂ Gdy urzadzenie ma ustawienia fabryczne,
wyjscie 1 (OUT1) jest ustawione jako
normalnie otwarte, a wyjscie 2 (OUT2) jako
normalnie zamkniete.

Zmiana konfiguracji wyj$¢: (— 9,2).
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9.1.3 Ustawianie do pefnego zbiornika

W przypadku mediéw wodnych, szczegdlnie takich, w ktérych uzytkownik

spodziewa sie osadéw lub zanieczyszczen, regulacja przy pustym zbiorniku nie

jest konieczna, a regulacje przy petnym zbiorniku mozna wykonaé¢ niezwtocznie.
Gdy przeprowadzono regulacje przy pustym zbiorniku dla medium
wodnego, nastepnie nalezy wykonaé regulacje przy petnym zbiorniku, aby
uzyskac idealne ustawienie czutosci urzadzenia wzgledem medium.

» Napetniac zbiornik az do catkowitego zakrycia
strefy aktywnej (A — 6.3).

2 » Odblokowac urzadzenie (— 9.1.1)

» Zatgczy¢ przycisk uczenia na przynajmniej 4 s /
nie dtuzej niz 7 s.

> Najpierw zielona dioda LED3 gasnie na krétko,
nastepnie po 1 s powoli (z czestotliwoscig ok
1 Hz) migaja dwie zotte diody LED, ktére po
4 sekundach zaczynajg migac szybko
(z czgstotliwoscig ok. 2 Hz).

» Zwolni€ przycisk uczenia (usung¢ z niego

metalowy przedmiot).

3 > Pomysine zakoficzenie regulacji przy petnym

. zbiorniku potwierdza podwajne migniecie

zielonej diody LED (z czestotliwo$cig ok. 2 Hz).

E Jezeli urzadzenie jest ustawione fabrycznie,
obie zétte diody LED $wiecq sie.

> Urzadzenie jest gotowe do pracy.

E Gdy urzadzenie ma ustawienia fabryczne,
wyjécie 1 (OUT1) jest ustawione jako
normalnie otwarte, a wyjscie 2 (OUT2) jako
normalnie zamkniete.

Zmiana konfiguracji wyjs¢: (— 9,2).
15



9.2 Ustawianie parametréw przez I0-Link
Do ustawiania parametréw niezbedny jest komputer PC z masterem USB

|O-Link (— 9.2.1), odpowiednio zaprogramowany modut pamieci (— 9.2.2) lub
skonfigurowane $rodowisko [0-Link (— 9.2.3).

9.2.1 Parametryzacja za pomoca komputera PC i mastera 10-Link

» Przygotowaé komputer, oprogramowanie i master. — Przestrzegac instrukcji
obstugi poszczegdlnych urzadzen / oprogramowania (— 5.3.1).

» Podtaczy¢ urzadzenie do mastera USB 10-Link (— Akcesoria).

» Wybra¢ odpowiednie polecenia z menu oprogramowania IO-Link.

» Ustawi¢ parametry; regulowane parametry (— 9.2.4).

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie zezwolito na ustawianie parametréw. W razie
koniecznosci ponownie odczyta¢ parametry czujnika.

» Odtgczy¢ master USB 10-Link i uruchomi¢ urzadzenie (— 10).

9.2.2 Parametryzacja przez modut pamieci

Za pomocg modutu pamieci (— Akcesoria) w urzgdzeniu mozna zapisac lub

przesta¢ do niego zestaw parametréw (— 5.3.1). Procedure te mozna stosowac

np. do kopiowania ustawienia parametréw pomiedzy dwoma urzgdzeniami.

» Zatadowac¢ odpowiedni zestaw parametréw (np. za posrednictwem komputera
PC) do modutu pamieci — przestrzegac instrukcji obstugi modutu pamieci.

» Sprawdzi¢, czy czujnik ma oryginalne ustawienia fabryczne.

» Podtgczy¢ modut pamieci miedzy czujnikiem a gniazdem.

> Po zatgczeniu napiecia zasilajgcego zestaw parametréw jest przesytany
z modutu pamieci do czujnika.

» Wyja¢ modut pamieci i uruchomié urzadzenie (— 10).

9.2.3 Ustawianie parametréw podczas eksploatacji

» Sprawdzi¢, czy czujnik jest podtaczony do modutu obstugujgcego 10-Link
(mastera) (— 5.3.1).

» Odczyta¢ parametry czujnika za pomocg odpowiedniego oprogramowania
|0-Link — przestrzega¢ instrukcji obstugi tego oprogramowania.

» Ustawi¢ parametry; regulowane parametry (— 9.2.4).

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie zezwolito na ustawianie parametrow. W razie
koniecznosci ponownie odczyta¢ parametry czujnika.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie dziata prawidtowo.

16



9.2.4 Regulowane parametry i polecenia systemowe

Parametr
uni.T Wybdr jednostki temperatury:
[C] = temperatura wyswietla sie w C (stopnie Celsjusza)
[F] = temperatura wyswietla sie w F (stopnie Fahrenheita)
P-n Nastawa funkcji przetaczania dla wyjscia przetgczajacego:
[PnP] = polaryzacja dodatnia
[nPn] = polaryzacja ujemna
SEL2 Przypisanie wyjscia przetaczajgcego OUT2 do wartosci
procesowej:
[LEVL] = poziom"
[TEMP] = temperatura
Tryb LED Wyswietlanie stanu przetaczenia za pomoca diod LED (— 8):
[OUT1] = Dwie zotte diody (LED1 i LED2) informujg o stanie
przefaczenia wyjscia OUT1.
[OUT1+0OUT2] = Dioda LED1 sygnalizuje stan przetaczenia
OUT1, a LED?2 stan przefaczenia OUT2.
out Konfiguracja wyjscia przetaczajacego OUT1 (poziom)
[Hno] = funkcja histerezy / normalnie otwarte
[Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete
[OFF] = wyjscie WYL. (wysoka impedancja)
ou2 Konfiguracja dla wyj$cia przetaczajacego OUT2 (poziom/
temperatura)
[Hno] = funkcja histerezy / normalnie otwarte
[Hnc] = funkcja histerezy / normalnie zamkniete
[Fno] = funkcja okna? / normalnie otwarte
[Fnc] = funkcja okna? / normalnie zamknigte
[OFF] = wyjscie WYL. (wysoka impedancja)
SPx - LEVL Punkt przetaczania 1 lub 2 dla poziomu.
Warto$¢ [SPx] musi przekracza¢ warto$¢ [rPx].
Jesli warto¢ [SPx] jest ustawiana ponizej [rPx],
oprogramowanie urzadzenia odrzuca jg.
Wartosci dla [SPx] / [rPx] ustawia sie w procentach
maksymalnej warto$ci procesowej.Wartos¢ procesowg
okresla sie nastepujgco:Warto$é procesowa w powietrzu (bez
uprzedniego zwilzania): ok. 0%
Warto$¢ procesowa w wodzie pitnej = ok. 100%°)
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rPx - LEVL Punkt zerowania 1 lub 2 dla poziomu

SP2 (FH2) - TEMP Punkt przefaczania 2 lub gérna warto$¢ graniczna temperatury
dla funkgji okna ([SEL2]=[TEMP)).
Warto$¢ [SP2 (FH2)] musi przekracza¢ warto$¢ [rP2
(FL2)].Jezeli warto$¢ [SP2 (FH2)] jest ustawiana ponizej
[rP2 (FL2)], oprogramowanie urzadzenia odrzuca j.

P2 (FL2) - TEMP Punkt przefaczania 2 lub dolna warto$¢ graniczna temperatury
dla funkgji okna ([SEL2]=[TEMP]).

dS1/dS2 Zwloka zatgczania*) dla OUT1 i OUT2.
Zakres ustawien 0,0...10,0 s

dr1/dr2 Zwloka zatgczania*) dla OUT1 i OUT2.
Zakres ustawien 0,0...10,0 s

FOU1/FOU2 Reakcja OUT1 lub OUT2 w przypadku usterki:

[OFF] = wyjscie przelaczajace wytaczy sie w przypadku

wystapienia usterki.

[On] = wyjscie przetaczajace WLACZA sie w przypadku usterki.

[OU] = wyjScie przetaczajace w miare mozliwosci odpowiada
warto$ci procesowe.

Lo.T Najmniejsza zarejestrowana warto$¢ temperatury

HIi.T Najwigksza zarejestrowana wartos¢ temperatury

Blokowanie urzadzenia. | [Open] = ustawianie parametréw przyciskiem uczenia jest

Lokalne ustawianie dozwolone.

parametréw [Locked] = ustawianie parametréw przyciskiem uczenia jest
zablokowane.

") To ustawienie jest niemozliwe w potgczeniu z [ou2] = [Fno] lub [Fnc].
?) To ustawienie jest mozliwe tylko w potgczeniu z [SEL2] = [TEMP].

¥) Woda pitna w uziemionym zbiorniku metalowym
)

4 Reakcja wedtug zalecen VDMA. Zgodnie z zaleceniami VDMA zwioka zatgczania zawsze
wplywa na SP, zwioka wytgczania — zawsze na rP, niezaleznie od tego, czy zastosowano
funkcje normalnie otwarte czy normalnie zamkniete.
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Polecenia systemowe

Przywracanie
ustawien fabrycznych

Przywracanie ustawien fabrycznych.

Uczenie przy pustym
zbiorniku

Regulacja przy pustym zbiorniku automatycznie ustawia progi
wigczenia SP i rP. Wigcej informaciji: (— 9,1).

Uczenie przy petnym
zbiorniku

Regulacja do medium przy petnym zbiorniku automatycznie
ustawia progi wigczenia SP i rP. Wigcej informacji: (— 9,1).

Reset Kasowanie najwigkszej i najmniejszej zarejestrowanej wartosci.

[Hi.T]i[Lo.T]

Flash On Wskazanie wizualne (podwdjne miganie) dla Wk.. lokalizacji.
Wskazanie znika automatycznie po 1 minucie.

Flash Off Wskazanie wizualne (podwojne miganie) dla WYY. lokalizacii.

Dalsze informacje podano w opisie I0DD (— www.ifm.com) lub w odpowiednich

opisach parametréw op

rogramowania do parametryzacii.

9.2.5 Przyktadowe ustawianie parametréw za posrednictwem 10-Link

» Ustawi¢ wyjscie przetaczajace OUT2 na pomiar temperatury.
Przyktad: [SEL2] = [TEMP]

» Wyjscie temperaturowe OUT2 ustawi¢ jako wyjscie alarmowe (jako normalnie
zamkniete o wysokim progu temperatury). Przyktad: [ou2] = [Hnc]

» Ustawi¢ temperature zatgczenia alarmu na 80C.

Przyktad: [SP2 (FH2

)-TEMP] = 80;

[rP2 (FL2)-TEMP] = 75.
» Przesyta¢ dane do czujnika.

» Wykona¢ regulacje przy petnym zbiorniku do wykrywanego medium:Napetiac
zbiornik az do catkowitego zakrycia strefy aktywnej urzadzenia (A — 6.3).

» Wykonaé polecenie systemowe [full teach].
Wszystkie inne ustawienia pozostajg fabryczne.
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10 Dziatanie urzadzenia

10.1 Funkcja kontroli

Po wigczeniu zasilania urzadzenie znajduje sie w trybie pracy. Urzadzenie
realizuje funkcje pomiarowe i oceny oraz generuje sygnaty wyjsciowe zgodnie
z ustawionymi parametrami.

» Sprawdzi¢, czy urzadzenie dziata niezawodnie.

10.2 Komunikaty robocze i diagnostyczne przez 10-Link
Plik 10DD i tekst opisowy 10DD w postaci pliku pdf dostepny pod adresem:
— www.ifm.com

10.3 Wskazania diod LED w trakcie pracy

Nastepujgce wskazania dotyczg ustawien fabrycznych: W tym stanie wyjscie
1 = Hno oraz wyjscie 2 = Hnc.

Obie zotte diody LED (LED1 i LED2, — 8) wskazujg stan przefgczenia wyjscia
OUT1.

Stan pracy LED1 (z6tta) | LED2 (z6tta) LED3 (zielona)
(OUT1) (OUT1) (Napiecie zasilania
prawidtowe)
Urzadzenie w trybie pracy, brak OFF OFF Swieci
medium
Urzadzenie w trybie pracy, Swieci Swieci Swieci
wykryto medium
Brak napiecia zasilania / zbyt OFF OFF OFF
niskie
Zwarcie wyjscia OUT1 miga z czestotl. 4 Hz Swieci
Zwarcie wyjscia OUT2 miga z czestotl. 4 Hz Swieci
Btad / uszkodzenie OFF OFF miga z czestotl.
8 Hz
Wskazanie wizualne lokalizacji miga podwajnie z czestotl. Swieci
1Hz
Operacja uczenia (—=9,1)
Btad podczas operacji uczenia miga na z6to/zielono z czestotl.
8Hzprzez2s
Uczenie przy zablokowanym X X miga z czestotl.
urzadzeniu (— 9.1.1) 1Hz

X: w zalezno$ci od poziomu




10.4 Reakcja wyjscia w odmiennych stanach pracy

OUT1 OuT2
Inicjalizacja OFF OFF
L . . w zalezno$ci od wartosci
Tryb prac w zaleznosci od poziomu i : P .
ngmzmyy ustawienia [F:)m] procesowej (ustawienia [SEL2]) i
[ou2]
Btad zg. z ustawieniem [FOU1] zg. z ustawieniem [FOU2]
11 Dane techniczne i rysunek w skali

E Arkusz danych technicznych i rysunek wymiarowy na stronie:
— www.ifm.com

12 Konserwacjal/transport

» Koncowke czujnika czysci¢ regularnie, aby unikngé stopniowego
zanieczyszczenia lub gromadzenia sie¢ osadow.

» Podczas recznego czyszczenia czujnika nie uzywac zadnych twardych ani
ostrych przedmiotéw (np. szczotek drucianych), poniewaz mogg uszkodzi¢
czujnik.

» Regularnie sprawdza¢ czujnik i adapter montazowy i w razie potrzeby
ponownie dokrecac.

Po demontazu urzadzenia lub zmianie medium na medium o inne;j statej
dielektrycznej, nastawe nalezy przeprowadzi¢ od poczatku.
» Urzadzenia nie mozna naprawic.
» Zuzyte urzadzenie nalezy utylizowaé w sposob przyjazny dla srodowiska
zgodnie z obowigzujacymi przepisami krajowymi.
» W przypadku zwrotéw sprawdzi¢, czy w urzadzeniu nie pozostaty
zanieczyszczenia, szczegolnie niebezpiecznymi i toksycznymi substancjami.
» Aby unikna¢ uszkodzenia podczas transportu, urzgdzenie nalezy umiescic¢
w odpowiednim opakowaniu.
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13 Ustawienia fabryczne

Ustawienia Ustawienia uzytkownika

fabryczne
Blokowanie urzadzenia. OFF
Lokalne ustawianie
parametrow
uni.T °C
P-n PnP
SEL2 LEVL
Tryb LED OUT1
out Hno
ou2 Hnc
SP1-LEVL 34 %
SP2-LEVL 34 %
rP1-LEVL 25%
rP2-LEVL 25%
SP2 (FH2) - TEMP 65C
rP2 (FL2) - TEMP 62C
ds1 0,0
dS2 0,0
dr1 0,0
dr2 0,0
FOU1 OFF
FOU2 OFF
Lo.T
Hi.T

Wartosci procentowe dotyczg wartosci procesowej. 0% odpowiada warto$ci mierzonej w
powietrzu (bez wczesniejszego zwilzania), a 100% — wartosci mierzonej w wodzie (woda
pitna w uziemionym zbiorniku metalowym).
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Wiecej informacji pod adresem: www.ifm.com
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